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LA  LIBRATION  DE  LA  LUNE, 


DAN,  UtSQCU.ES  ON  TAC  Dt  NtAOl'DM 


LA  QUESTION  PROPOSÉE  PAR  L'ACADÉMIE  ROYALE  DES  SCIENCES 
POUR  LE  PRIX  DE  L’ANNÉE  1764  (•). 


(Pri*  de  l'Académie  Royale  des  Sciences  de  Paris,  tome  IX,  1764.) 


. Cet  écrit  a pour  objet  d’examiner  les  différents  mouvements,  appa- 
rents ou  réels,  que  la  Lune  peut  avoir  autour  de  son  centre.  Je  suppose 
d’abord  que  celte  Planète  a une  ligure  quelconque;  et  je  cherche  le 
mouvement  qu'elle  doit  recevoir  de  l'action  de  la  Terre  et  du  Soleil. 
Quoiqu’un  très-grand  Géomètre  ait  déjà  donné  des  méthodes  Pt  des  for- 

(*)  Dans  oc  premier  travail  sur  la  libration  de  la  Lune,  Lagrange  donne  une  explication 
satisfaisante  «lu  phénomène  de  l égalité  entre  les  mouvements  moyens  de  translation  et  de 
rotation  de  la  Lune  ; mais  il  n'est  pas  aussi  heureux  à l'égard  du  phénomène  de  l égalité  entre 
le  mouvement  des  nœuds  de  l'équateur  lunaire  et  celui  des  nœuds  de  l’orbite  de  la  Lune  sur 
l’ écliptique. 

[|  fallait  de  nouveaux  efforts  pour  obtenir  une  solution  complète  du  Problème  du  mouvement 
de  l’ axe  lunaire.  L'illustre  Auteur  y a consacré  assurément  de  longues  méditations,  car  ce  n esi 
que  seize  années  plus  tard  qu’il  présenta  à l’Académie  de  Berlin  sa  célèbre  Théorie  de  h 
libration  de  ta  Lune.  {Œuvres  de  Lagrange,  t.  V,  p.  1.)  ( Note  de  i*  Éditeur. | 
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mules  générales^qui  peuvent  aisément  s’appliquer  k la  recherche  dont 
il  s’agit  ici,  néanmoins  il  m’a  paru  plus  commode  de  reprendre  la  ques- 
tion en  entier,  et  de  la  résoudre  par  une  méthode  que  je  crois  nouvelle 
à plusieurs  égards  et  qui  est  d’un  usage  simple  et  général  pour  tous  les 
Problèmes  de  Dynamique.  Cette  méthode  me  conduit  naturellement  à 
trois  équations  générales,  qui  reviennent  au  même,  pour  le  fond,  que 
celles  qu’on  trouve  dans  les  Mémoires  de  l'Académie  de  1754,  pages  4^4 
et  4a5  ; et,  pour  en  faciliter  la  comparaison  k ceux  qui  voudront 
prendre  la  peine  de  la  faire,  j'expose  en  peu  de  mots  les  principales  dif- 
férences qu’il  y a entre  elles  par  rapport  k la  diversité  des  dénomma- 
» lions.  D’après  ces  équations,  j’examine  quels  changements  l'action  de  la 

Terre  et  du  Soleil  doit  produire  dans  la  rotation  de  la  Lune  et  dans  la 
position  de  son  axe.  Après  avoir  prouvé  que  l’action  du  Soleil  est  pres- 
que insensible  par  rapport  k celle  de  la  Terre,  je  trouve  qu'en  supposant, 
avec  M.  Newton,  que  la  Lune  est  un  sphéroïde  allongé  vers  la  Terre, 
cette  Planète  doit  faire  autour  de  son  axe  une  espèce  de  balancement  ou  j 

de  libration,  par  lequel  sa  vitesse  de  rotation  est  tantôt  accélérée,  tantôt 
retardée;  et  j’explique  alors  avec  facilité  pourquoi  la  Lune  doit  nous 
montrer  toujours  k peu  près  la  même  face,  quoiqu'elle  n'ait  point  reçu 
d’abord,  comme  il  est  très-naturel  de  l'imaginer,  une  rotation  exacte- 
ment égale  k son  mouvement  moyen  autour  de  la  Terre.  Je  fais  voir  en- 
suite que  l’axe  de  cette  Planète  doit  être  sujet  k un  mouvement  semblable 
k celui  de  la  Terre,  comme  M.  d'AIeinbert  l’a  déjà  démontré  dans  la  sup- 
position que  la  Lune  soit  un  sphéroïde  homogène  et  elliptique  dans  tous 
les  sens;  mais  je  diffère  essentiellement  de  lui  sur  la  quantité  de  la  pré- 
cession et  de  la  nutation  qui  doit  avoir  lieu  dans  cette  hypothèse;  je 
donne  la  raison  de  la  différence  qui  se  trouve  entre  nos  résultats,  en  fai- 
sant voir  que  les  formules  qui  sont  vraies  pour  la  Terre  ne  s’appliquent 
pas  indistinctement  k la  Lune,  comme  le  suppose  cet  Auteur.  Je  fais  voir 
de  plus  que  la  figure  de  la  Lune  pourrait  aussi  être  telle  que  la  préces- 
sion de  ses  points  équinoxiaux  fût  exactement,  ou  k très-peu  près,  égale 
au  mouvement  des  nœuds  de  la  Lune,  comme  l’a  trouvé  M.  Cassini;  et 
dans  ce  cas  je  démontre  qu’il  ne  doit  plus  y avoir  de  nutation  sensible 


Digitized  by  Google 


SUR  LA  LIBRATION  DE  LA  LUNE.  7 

dans  l’axe  de  cette  Planète.  Au  reste,  c’est  aux  Astronomes  seuls  à nous 
instruire  pleinement  lè-dessus;  mais,  pour  les  mettre  plus  à portée  de 
connaître  ces  différents  mouvements,  je  propose  des  méthodes  que  je 
crois  assez  simples  pour  déterminer,  par  le  moyen  des  observations  des 
taches  de  la  Lune,  la  position  de  son  axe  de  rotation  et  la  quantité  de  sa 
libration  tant  apparente  que  réelle. 

Tels  sont,  en  abrégé,  les  points  principaux  de  la  Dissertation  sui- 
vante. L'Académie  Royale  des  Sciences  avant  proposé  pour  le  sujet  du 
Prix  de  l'année  prochaine  : • Si  l’on  peut  expliquer  par  quelque  raison 

• physique  pourquoi  la  Lune  nous  présente  toujours  à peu  près  la  mémo 
» face;  et  comment  on  peut  déterminer  par  les  observations  et  pur  la 

• théorie  si  l’axe  de  cette  Planète  est  sujet  à quelque  mouvement  propre. 
■ semblable  à celui  qu’on  connaît  dans  l'axe  de  la  Terre,  et  qui  produit 
» la  précession  des  équinoxes  et  la  nutation  •;  j’ose  lui  présenter  le 
fruit  de  mon  travail  sur  cette  importante  matière.  S’il  ne  répond  pas  en- 
tièrement aux  vues  de  cette  savante  Compagnie,  au  moins  servira-t-il  il 
jeter  de  nouvelles  lumières  sur  un  des  principaux  phénomènes  célestes. 

H. 

Comme  il  n’est  question  ici  que  du  mouvement  que  la  Lune  doit  avoir 
autour  de  son  centre  de  gravité,  en  vertu  de  l'action  du  Soleil  et  de  1a 
Terre,  il  est  évident  qu’on  peut  regarder  le  centre  de  la  Lune  comme 
immobile  par  rapport  à la  Terre  et  au  Soleil,  en  transportant  à ces  deux 
Planètes  en  sens  contraire  le  mouvement  que  la  Lune  a réellement  autour 
d’elles,  c'est-à-dire  en  imaginant  que  la  Terre  et  le  Soleil  se  meuvent  au- 
tour du  centre  de  la  Lune,  supposé  fixe,  comme  les  verrait  un  observa- 
teur placé  dans  ce  centre. 

Cela  posé,  j'imagine  par  le  centre  de  la  Lune  un  plan  parallèle  à 
l’écliptique,  auquel  je  rapporte  la  position  des  centres  de  la  Terre  et  du 
Soleil,  comme  aussi  celle  de  tous  les  points  de  la  masse  de  la  Lune.  Pour 
cela,  ayant  mené  du  centre  de  cette  Planète  dans  le  plan  dont  je  parle 
une  ligne  fixe  et  dirigée  vers  le  premier  point  d’/tner.  laquelle  'sert 
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d’axe  commun  à toutes  les  abscisses  : soient  x l'abscisse  et  y l’ordonnée 
rectangle  qui  répondent  à la  projection  du  centre  de  la  Terre  sur  ce 
plan,  et  soit  z l'autre  coordonnée  rectangle  qui  exprime  la  distance  du 
centre  de  la  Terre  au  point  qui  en  est  la  projection;  soient  aussi  x! , y’,  z' 
les  coordonnées  semblables  pour  la  position  du  centre  du  Soleil;  enfin 
soient  X l’abscisse,  et  Y,  Z les  deux  ordonnées  correspondantes  k un 
point  quelconque  a de  la  masse  de  la  Lune. 

II  est  visible  : 

i°  Que  la  distance  de  ce  point  au  centre  de  la  Terre  sera  exprimée  par 

/ x — X)’ h-  (_v  — Y)’ 4-  (*  — Z)*, 

quantité  que  j'appelle  R,  pour  abréger; 

2°  Que  la  distance  du  même  point  au  centre  du  Soleil  sera  exprimée 
de  même  par  la  quantité 

vV  - X )>  -t-  ir'  - Y )»'■+•  (*'  — Z i’ , 

que  j’appelle  R'. 

Donc,  si  l’on  nomme  T la  masse  de  la  Terre  et  S eellc  du  Soleil,  chaque 

point  a de  la  Lune  sera  tiré  par  deux  forces,  l’une  dans  la  direction  de 

T S 

la  ligne  R,  égale  à l’autre  suivant  la  ligne  R',  égale  k jp-,- 

De  plus,  si  l’on  prend  l’élément  du  temps  dt  pour  constant,  on  aura 

~î}K'  "77F’  ïïF  Poul‘  'es  ^orces  accélératrices  dont  le  point  a.  est  sollicité 

suivant  la  direction  des  espaces  d\,  d Y,  dZ,  qu’il  parcourt  dans  l’in- 
stant dt,  et  il  faudra,  par  le  principe  général  de  la  Dynamique,  que  ces 

T S 

forces  prises  en  sens  contraire  et  combinées  avec  les  forces  jp>  tien- 
nent le  système  de  tous  les  points  a,  c’est-k-diro  la  masse  entière  de  la 
Lune,  en  équilibre  autour  de  son  centre  de  gravité  supposé  fixe. 

III. 

C’est  un  principe  généralement  vrai  en  Statique  que,  si  un  système 
quelconque  de  tant  de  corps  ou  de  points  que  l’on  veut,  tirés  chacun 
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par  îles  puissances  quelconques,  est  en  équilibre,  et  qu’on  donne  à ce 
système  un  petit  mouvement  quelconque,  en  vertu  duquel  chaque  point 
parcoure  un  espace  infiniment  petit,  la  somme  des  puissances,  multi- 
pliées chacune  par  l’cspice  que  le  point  où  elle  est  appliquée  parcourt 
suivant  la  direction  de  cette  même  puissance,  sera  toujours  égale  à zéro. 

Dans  la  question  présente,  si  l’on  imagine  que  les  lignes  X,  Y,  Z,  R,  R' 
deviennent,  en  variant  infiniment  peu  la  position  de  la  Lune  autour  de 
son  centre, 

x + ax,  y + iv,  z + èz,  r + eR,  R'  ■+■  3R‘, 


il  est  facile  de  voir  que  les  différences 

ax,  ay.  az.  aR,  dR' 

exprimeront  les  espaces  parcourus  en  même  temps  par  le  point  ot  dans 
des  directions  opposées  à celles  des  puissances 

rf’X  rf'Y  rf>  Z T S 

“IF'  *ÜF'  *dr'  aîT>’  *h“’ 


qui  sont  censées  agir  sur  ce  point;  on  aura  donc,  pour  les  conditions  de 
l'équilibre,  l'équation  générale 


/[ 


rf’X,  ,Y.  rf'Y.  . rf’Z 

' 1ÎF[-3X)+* ~dF{~iV)+*dF  - 


■3Zi4-«~(-aR)-t-« 


savoir,  en  changeant  les  signes, 

(A  ; ~ f «(rf'XaX  + rf'Y  3Y  -4-  rf’Z*Z)  -t-  T f S J ^ = o. 

Les  quantités  3X,  3Y,  3Z,  dR,  3R'  ne  sont  autre  chose  que  les  différen- 
tielles des  lignes  X,  Y,  Z prises  à l’ordinaire  et  affectées  de  la  caractéris- 
tique 3 au  lieu  de  la  commune  d,  pour  les  distinguer  des  autres  différen- 
tielles des  memes  lignes  qui  ont  rapport  au  mouvement  réel  du  corps. 

Quant  au  signe  d’intégration  f>  il  est  mis  pour  marquer  la  somme 

de  toutes  les  formules  semblables  qui  répondent  à tous  les  éléments  a 
de  la  masse  de  la  Lune. 

VI.  . 2 
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IV. 

Scout:.  — Le  principe  de  Statique  que  je  viens  d’exposer  n'est,  dans 
le  fond,  qu’une  généralisation  de  celui  qu’on  nomme  communément  le 
principe  des  vitesses  virtuelles , et  qui  est  reconnu  depuis  longtemps  par 
les  Géomètres  pour  le  principe  fondamental  de  l’équilibre.  M.  Jean  Ber- 
noulli est  le  premier,  que  je  sache,  qui  ail  envisagé  ce  principe  sous  un 
point  de  vue  général  et  applicable  à toutes  les  questions  de  Statique, 
comme  on  le  peut  voir  dans  la  Section  IX  de  la  nouvelle  Mécanique  de 
M.  Varignon,  où  cet  habile  Géomètre,  après  avoir  rapporté  d’après 
M.  Bernoulli  le  principe  dont  il  s’agit,  fait  voir,  par  différentes  appli- 
cations, qu’il  conduit  aux  mêmes  conclusions  que  celui  de  la  composi- 
tion des  forces. 

C’est  aussi  ce  même  principe  qui  sert  de  base  à celui  que  M.  de  Mau- 
perluis  a donné  dans  les  Mémoires  de  l'Académie  île  1740,  sous  le  nom 
de  loi  du  repos,  et  que  M.  Euler  a développé  ensuite  et  rendu  très-gé- 
néral dans  les  Mémoires  de  1‘ Académie  de  Berlin  pour  l'année  1751. 

Enfin  c’est  de  ce  principe  que  dépend  celui  de  la  conservation  des 
forces  vives,  comme  M.  d’Alembert  l’a  remarqué  le  premier  à la  fin  de 
sa  Dyrmmiqw.  ce  qui  peut  d'ailleurs  se  démontrer  généralement  ainsi. 

Soit  un  système  quelconque  de  tant  de  corps  qu’on  voudra  m,  m . 

m" qui  pèsent,  ou  qui  soient  attirés  vers  des  centres  par  des  forces 

quelconques;  soient  P,  Q,  R....  les  forces  qui  agissent  sur  le  corps  m, 
et  p,  q,  /•,...  les  distances  respectives  de  ce  corps  aux  centres  de  ces 
forces;  soient  aussi  F,  Q',  R',...,  P",  Q",  R",...  les  forces  des  corps 
m , m",..,,  et  p,  q[ , r'....,  p“,  q",  r',...  leurs  distances  aux  centres  des 
forces;  si  l’on  imagine  que  tous  ces  corps  se  meuvent,  durant  un  instant 

quelconque  dt,  par  les  espaces  ds,  ds  , ds" ....  avec  les  vitesses  v,  e',  v" 

il  faudra,  par  le  principe  général  de  la  Dynamique,  que  le  système  des 
corps  m.  m.  m',...,  animés  chacun  des  forces 

mdv  m'dv’  m"dv 0 

rfT’  dî~'  ~ »7T~’ 
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dans  la  dire elion  même  ries  espaces  ds,  ds',  ds" soit  en  équilibre  avec 

les  forces 


mP,  mQ,  mR,...,  m'V,  m‘ Q',  m'R\...,  m"P",  m"Q",  m"  R",. ...... . 

Or,  si  l’on  considère  le  système  pendant  que  les  corps  changent  infini' 
ment  peu  de  position  en  parcourant  les  espaces  ds,  ds',  ds",...,  il  est 
clair  que 

dp,  dq,  dr,..,,  dp',  dq’,  dr',...,  dp",  dq",  dr' 

exprimeront  les  espaces  parcourus  par  chacun  des  corps,  dans  des  direc- 
tions contraires  à celles  des  forces  P,  Q,  R P',  Q',  R' ; on  aura 

donc,  par  le  principe  de  l'équilibre  dont  nous  parlons, 

— ~5T~  -+’  o,l>  ■—  dp)  -i-  mQ(  — dq)  4-  m Ri  — dr)  4-. . . 

— -jf- «n'P'l — dp'  ) 4-  m'Q'l—  dq'  ) 4-  m' R'  — rfr'  ï-t-... 

— m ji  ds"  + m " P"  — dp  ) ni’  Q":  — dq"  ) 4-  m"  R'fi  — dr"  )-+-... 


Mettant,  au  lieu  de  dt,  ses  valeurs  —,  et  intégrant,  on 

aura 

me’  mV  4-  m“ <•”’  + . . . = m Y’  4-  m'  V 4-  m " V"1  4- . . . 

— tm  p,  P dp  -+-  Q dq  + Rrff +...} 

— 2/11  ’ I P'  dp'  4-  Q 'dq'  4-  R'  dr'  4- . . . ) 

— i m"  C ( V"dp"+  Q’dq’+  H'dr’s-  . . . j 


V,  V',  V',...  étant  les  valeurs  primitives  de  e.  v'.  et  cette  équation 
renferme,  comme  on  le  voit,  la  conservation  des  foires  vives  prise  dans 
mule  son  étendue. 
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Au  reste  le  principe  de  Statique  que  je  viens  d’exposer,  étant  combiné 
avec  le  principe  de  Dynamique  donné  par  M.  d’Alembert,  constitue  une 
espèce  de  formule  générale  qui  renferme  la  solution  de  tous  les  Pro- 
blèmes qui  regardent  le  mouvement  des  eorps.  Car  on  aura  toujours  une 
équation  semblable  à l’équation  (A)  (Article  précédent),  et  toute  la  dif- 
ficulté ne  consistera  plus  qu’à  trouver  l’expression  analytique  des  forces 
qu’on  suppose  agir  sur  les  corps  et  des  lignes  suivant  lesquelles  ces 
forces  agissent,  en  n’employant  dans  ces  expressions  que  le  plus  petit 
nombre  possible  de  variables  indéterminées,  de  manière  que  leurs  diffé- 
rentielles désignées  par  le  à soient  entièrement  indépendantes  les  unes 
des  autres;  après  quoi,  faisant  séparément  égaux  à zéro  les  termes  qui 
se  trouveront  multipliés  par  chacune  des  différentielles  dont  je  parle, 
on  aura  tout  d’un  coup  autant  d'équations  particulières  qu'il  en  faudra 
pour  la  solution  du  Problème,  comme  on  le  verra  dans  les  Articles  qui 
suivent. 


V. 

Soient  présentement  : 

n l’inclinaison  du  plan  de  l'équateur  lunaire  par  rapport  à celui  de 
l’écliptique  ; 

e la  longitude  du  nornd  descendant  de  l'équateur  lunaire,  c’est-à-dire 
l'angle  que  l’intersection  de  cet  équateur  avec  l’écliptique,  ou  avec 
le  plan  parallèle  à l'écliptique  et  passant  par  le  centre  de  la  Lune, 
fait  avec  l’axe  des  abscisses  (Article  II); 

^ la  distance  d'uiî  méridien  lunaire  pris  à volonté  sur  la  surface  de  la 
Lune,  et  qu’on  appellera  dorénavant  le  premier  méridien,  au  nœud 
descendant  de  l’équateur,  cette  distance  étant  comptée  à l’ordinaire 
sur  l’équateur  et  selon  la  suite  des  signes. 

Il  est  aisé  de  voir  que  ces  trois  variables  subiront  pour  déterminer,  à 
chaque  instant,  la  situation  de  la  Lune  par  rapport  à son  centre,  qui  est 
censé  immobile;  aussi  ce  seront  les  seules  qu’il  faudra  faire  varier  dans 
les  différentielles  des  lignes  X,  Y,  Z,  R,  R'. 
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Soient  Je  plus  : 

r le  rayon  ou  la  distance  d’un  point  quelconque  « au  centre  de  gravité 
de  la  Lune; 

P l'angle  que  ce  rayon  fait  avec  le  plan  de  l’équateur,  ou  la  distance  du 
point  a à l'équateur  comptée  sur  le  méridien  qui  passe  par  ce  point; 
Q l’angle  que  le  méridien  passant  parle  point  a fait  avec  le  premier  mé- 
ridien, c’est-à-dire  la  distance  entre  ces  deux  méridiens  comptée 
sur  l’équateur  en  allant  d'occident  en  orient. 

Il  est  visible  que  ces  trois  nouvelles  indéterminées  uc  dépendent  nul- 
lement de  la  position  de  la  Lune  sur  son  centre-,  mais  seulement  de  la  si- 
tuation particulière  de  chacun  de  ces  points  a par  rapport  à tous  les 
autres.  Ainsi  ces  quantités  r,  P,  Q ne  seront  variables  dans  110e  formules 

que  relativement  aux  intégrations  indiquées  par  le  signe  j dans  l’équa- 
tion (A). 

Au  reste  il  est  bon  de  remarquer  d’avance  que,  comme  on  suppose  que 
le  centre  de  rotation  de  la  Lune  soit  dans  son  centre  même  de  gravité,  on 
aura,  par  la  propriété  connue  de  ce  centre,  les  trois  conditions  suivantes 

'B)  f *rsinP  = o,  j arcosPslnQ  = o,  J'are osPeosQ  = o. 

VI. 

Maintenant,  pour  avoir  les  valeurs  des  coordonnées  X,  Y,  Z exprimées 
en  r,  P,  Q,  u,  t,  n,  je  considère  que  l’angle  P peut  être  regardé  comme 
exprimant  la  déclinaison  du  point  a vu  du  centre  de  la  Lune,  et  rapporté 
à l’équateur  lunaire;  et  que,  dans  cette  supposition,  l’angle  Q -+-  «.  que 
je  nommerai  Q',  pour  abréger,  sera  l’ascension  droite  du  même  point 
comptée  à l’ordinaire  depuis  le  nœud  descendant  de  l’équateur.  Donc, 
en  rapportant  le  point  a au  plan  de  l’écliptique  lunaire  fj’appelle  ainsi  le 
plan  que  nous  avons  imaginé  parallèle  à l'écliptique  et  passant  par  le 
centre  de  la  Lune),  lequel  est  incliné  à l’équateur  de  l’angle  tt,  on  trou- 
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vera  facilement,  par  les  formules  de  la  Trigonométrie,  sa  latitude  que 
j'appellerai  p et  sa  longitude  que  je  nommerai  q \ car  on  aura,  comme  il 
est  aisé  de  le  démontrer, 

, sinp  = slnP  cosir  — cosP  slnQ'sinir, 

I . , slnP  sinir  ■+•  cosP sinQ'cosir 

I sina  = .) 

(C)  i rosp 

I , eosPcosO' 

! coso  = — • 

coup 

Mais  il  est  clair  d’autre  part  que  l’angle  p n’est  autre  chose  que  l’angle 
fait  parle  rayon  ravee  le  plan  des  X et  Y;  et  que  q'  -l- 1,  que  je  nomme  q, 
est  l’angle  que  la  projection  de  r sur  ce  plan  fait  avec  l'axe  des  X ; on 
aura  donc,  comme  il  est  facile  de  le  concevoir  même  sans  ligure, 

^ Z = rsinp, 

,D  • Y = rcosp  siny  = rcosp  cosç'sine  ■+•  rcosp  sing'cosc, 

I X — rcospcosq  — rcosp  cosq'cose  — rcosp  siny'sins. 

et,  substituant  pour  sinp,  poursin^'  et  cosy'  leur  valeurs  ci-devant. 

^ X — é cos  P cos  Q' cos  £ — rcosP  sinQ'slni  cosir  — rsiuP  sine  sinir, 

K Y = rcosP  cosQ'sine  rcosP  sinQ'cose  cosir  ■+■  rsinPcostsinir, 

" Z — r sin  P rosir  — rcosP  sinQ' sinir, 

où  l’on  se  resouviendra  que  Q'=Q  + n. 

VII. 

On  différentiera  d'abord  ces  valeurs  de  X,  Y,  Z,  en  faisant  varier  seu- 
lement <»,  t,  îî  f Article  V),  et  en  mettant  la  caractéristique  9 au  lieu  de 
la  d , pour  avoir  celles  de  iÎX,  JY,  JZ;  on  différentiera  ensuite  les  mêmes 
valeurs  X,  Y,  Z deux  fois  à l'ordinaire,  pour  avoir  les  dillérenlip-dilleren- 
tielles  r/’X,  d2  Y,  d2 Z;  après  quoi  on  fera  les  produits  d2X  JX.  d2\ 9 Y, 
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f/>xax  ■+-  d'\i\  ■+■  d'iàï 

^ r*  eos’  P[(/idu  + coS5!</«)  -t-7  sim(V  sin'ir  de1—  <h'  i ■+■  rosaQ'sIn  jrrfirdt]  ^ 

= { -+-  r=sinP  rosP[slnQ'  sinud'e  -+-  a costt  dr.dt)  ' ) X o'.« 

-f-  rosQ'irf’i:  — sinjtrosTrde’l]  J 

r' eos’P  [dlcosir  rfw  -t-  dt—\  sin’* </e)  — slniQ'fstn'îrrfwrf*  -4-7</!sinrcrfit)] 

| •+•  cosïQ'tjrfisin'jtdt  t — sln7rrfM<fe]]i 

-t-  • -+■  r’sinP  cosP[  sinQ'[sinjrrf’w  -t-  rf(sin*7rrfej]  > x il 

| -t-  cosQ'tsinitrfw'-esinanr/trfo)  -t-  <1  cosirrf7r>]J  | 

, -t- r> sin’Pfrf  sin’irt/ti] 


r’ oos’P[sinjtd(«de-t-  , sinr  msr.dt'-*-  -jd'r.  -t-  sin*y'frfu  dr.  — 1 sinrn/' e)  , 

— cossQ'i  sinjr  d',*dt  } sinr  cos  r:  dt'  ■+■  J d’r.  J J 

■+•  r’sin  P cosP[  — sinQ'  t rosir  dw  dt  -4-  rosarrdt’  -+-  d«‘)  / xir. 

•+•  cosQ'  dHi  4-  rosir  d*i il  k 

•+■  r'sin’Pj  d'n  — sinir  cosirdc1]  ) 


On  multipliera  cette  quantité  par  a,  et  l'on  eu  prendra  l'intégrale  en 
taisant  varier  seulement  r,  P,  Q f Article  V , ; on  aura  ainsi  la  valeur  de 

fa  < d' X iX  -*-<ï-  V <SV  -t-  d’Z  il.  ), 

qu'il  faudra  substituer dans  l'équation  ( A;,  Article  111. 
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VIII. 

Rkvarqve.  — II  y a plusieurs  moyens  d’ahréger  le  calcul  de  la  va- 
leur de 

(PXSX  -+-  rf>V  3Y  -4-  d'Z  il-, 

en  voiri  un  qui  quoique  indirect  est  néanmoins  préférable  par  sa  simpli- 
cité et  sa  généralité.  On  commencera  par  chercher  la  valeur  de 

dX’  ■+■  d\’  -f-  dt'i 

et  pour  ce  j’ohserverai,  dans  la  supposition  présente,  que  la  valeur  de  X 
devient  celle  de  Y,  en  mettant  simplement  — cost  à la  place  de  sim,  et 
sim  à la  place  de  coss,  c'est-à-dire  en  augmentant  l’angle  «de  90  degrés; 
ce  qui  aura  par  conséquent  lieu  aussi  dans  les  valeurs  de  dX1  et  de  rfY’: 
d'où  il  s’ensuit  que,  dès  que  l’on  aura  la  valeur  de  dX,  on  en  pourra  tirer 
tout  de  suite  celle  de  rfX,-+-rfY1,  en  négligeant  simplement  dans  le  carré 
de  dX  tous  les  termes  qui  renfermeraient  sinceosc,  et  effaçant  dans  les 
autres  les  carrés  sin’s  et  cos’c;  après  cela  il  n’y  aura  plus  qu’a  faire  le 
carré  de  dZ,  et  l'on  aura,  après  quelques  réductions, 

dX2  -t-  d\’  ■+-  d7.’ 

— r’cos’PfrfM*  -4-  a cos  r.  dût  dt  -t - di'  — \ sin*- rfc*  -+-  j dr.' 

-f-  j cosaQ'  sln’rrfe’  — di:’  — sinaQ'sinrdcrft] 

-e  ar’sinP  cosP[sinQ'(  si mtdwdc  -t-  sin  r coss  di1 
-t-  cosQ't  rfoirfj:  -+-  cosjrrftrfir:] 

-1-  r'sin’P  [sin’rtfe'  -t- 

Je  différentie  à présent  cette  équation  par  J,  c’est-à-dire  en  affectant 
les  différentielles  de  9 au  lieu  de  d;  j’aurai,  après  avoir  divisé  par  3, 

dXidX  -+•  d\id\  -t-  <TL  Sdl 

— r’cos’Pfdîii  idu  cos-rdiôdu  -+-  eosr.duidt  — sin -du-,  ch  5k -t-.. 

Je  ne  mets  pas  cette  différentielle  eu  entier  parce  que  je  ne  veux  que 
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donner  une  idée  de  la  méthode  que  je  propose.  Maintenant  je  considère 
que  iïdX  est  la  même  chose,  que  dSX,  comme  il  est  aisé  de  s'en  convain- 
cre en  considérant  la  nature  du  Calcul  différentiel  ; il  en  est  de  même  des 
autres  différences  affectées  de  5d;  on  peut  donc  mettre  partout  d<i  au 
lieu  de  id,  et  l’on  aura 

d\  diX  + dX  diX  -e  dZ  diZ 

= r‘  cos’  P ( du  diu  -+-  cos*  dt  d tu  cos*  du  dit  — sin  rft  d* . . . ) -t- . . . . 

On  prendra  l’intégrale  de  cette  équation,  et,  regardant  les  différences 
affectées  de  o comme  de  simples  variables,  on  fera  disparaître  leurs  dif- 
férentielles par  l'opération  assez  connue  des  intégrations  par  partie;  ce 
qui  donnera 

>/X  tX  * d\i\  + dlil  - j {d’XiX  tPXtX  + iPliZ) 

= t1  COS*  P ( rh i»  o*»  -t-  coh  rr  di  ou  CO»  t:  rife»  Æ»  -f-  . 

— I |/‘>COS,P[(/)ti^H  -4-  rf(CDSi:f/i)^w  + </(CQBir<fci)£c  -4-  sinn/wt/i^r  . . j . 

Or  il  est  aisé  de  comprendre  que  cette  équation  doit  cire  identique  et 
que  par  conséquent  il  faut  que  la  partie  algébrique  du  premier  membre 
soit  égale  à la  partie  algébrique  du  second,  et  la  partie  intégrale  à la  par- 
tie intégrale;  donc,  n'ayant  égard  qu’à  la  partie  intégrale  de  l’un  et  de 

l’autre  membre,  et  ôtant  le  signe  j',  on  aura  sur-le-champ 
tPXiX-t-iPXiX-ftPZiZ 

— rIcossP[r/1«^n  tt{  ros*f/i)qw  -t-  -*■ . . . . 

On  peut  remarquer  encore  que  cette  valeur  ne  dillere  de  celle  de 
d\  i dX  -t-  rfV  i dX  -+  f/Z  i dX , 

qu'en  ce  que  la  lettre  d qui  était  apres  la  3 dans  les  différentielles  affec- 
tées de  3rf  se  trouve  maintenant  devant  les  quantités  mêmes  qui  multi- 
plient ees  différentielles,  et  que  les  autres  termes,  'qui  ne  renferment 
VI.  ‘ 3 
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point  de  semblables  différentielles,  ont  des  signes  contraires.  Ainsi,  ayant 
la  valeur  de 

<IX’  ■+■  d\'  4-  <n.\ 

on  aura  facilement  celle  de 

d’XdX  ■+■  d'\  3Y  (l'ISÏ, 

dont  on  a besoin  dans  la  solution  de  tous  les  Problèmes  de  Dynamique 
qu’on  voudra  traiter  suivant  notre  méthode. 

IX. 

Jusqu'ici  la  position  de  l'axe  de  rotation,  autour  duquel  nous  suppo- 
sons que  la  Lune  tourne  en  décrivant  d’occident  en  orient  l’angle  &>,  est 
absolument  arbitraire,  et  nous  pourrons  prendre  telle  ligne  qu'il  nous 
plaira  pourvu  qu'elle  passe  par  le  centre  de  gravité;  mais  le  calcul  sera 
beaucoup  simplifié  si  l’on  suppose  qu’abstraction  faite  des  forces  étran- 
gères, la  rotation  de  la  Lune  doive  être  uniforme,  et  son  axe  une  ligne 
lixe  et  invariable.  Voyons  donc  les  conditions  qui  résultent  de  ces  suppo- 
sitions; pour  cela  il  n’v  a qu'à  faire 

T as  O,  8 rr:  o 

dans  l’équation  (A),  ce  qui  la  réduit  à 

f *(d>XiX  + d'Yi\  +d'ZM)  = o; 

et  il  faudra  que  cette  équation  soit  vraie  en  faisant 
</’«  = o,  <U  — o,  f/r — o; 


or,  dans  ce  cas,  on  aura  (Article  VII) 
d>XdX  + d>Y»Y  -t-tPZiZ 

— r*  sinPcosP  cosQ'sinnrf'.i’dt  — r’sinP  cos  P sinQ'rfu’âir; 
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donc  l'équation  à vérifier  sera 

sinTrdbi’âc  C dut' in  f n _ . 

I <t r'  smP  rosP  cosy — I «r!sin  P cosPsmy  = o, 

laquelle  donne  séparément  les  deux  suivantes  (Article  IV,  à la  l'un 

(F)  J ar’sinPcosPeosQ'  — o,  j «r'siiiPeosPsinQ'  — o. 


Telles  son!  les  conditions  nécessaires  pour  que  la  Lune  puisse  d’efle- 
méme  tourner  uniformément  autour  d’un  axe  fixe;  par  conséquent  si  l'on 
suppose,  comme  les  observations  de  la  libration  paraissent  le  démontrer, 
que  ces  conditions  aient  lieu  dans  la  rotation  de  la  Lune,  il  faudra  négli- 
ger, dans  la  valeur  ( Article  VII j de 


d’MX  +d-Yi\  -+-  </■  ZiZ. 

tous  les  termes  où  se  trouvent  sinProsProsQ'  et  sinPcosPsinQ  : et 
pour  avoir  l'intégrale 

f a d’XiX  rf’YôY  -4-  d'Zi7.  j, 

il  n’y  aura  plus  qu’à  mettre  au  lieu  de  Q'  sa  valeur  Q -t-  ta;  ee  qui  donne 

cos  3 y — cosïQ  ros»w  — sinaQsinau, 
sinïQ'  cosjQ  sins'.i  -t-  sinaQ  cosiu. 


En  supposant,  pour  abréger. 


H») 


| Jar* cos’P-  11,  j ar’sin’P  — K, 
l f ar‘  r.os’P  cosaQ  = M.  f ar’cosJPsin?Q  = N, 

i */  V 


on  trouvera  pour  la  valeur  de 

■—p  f ait/’XiX  -t-  (/'Y  ÔY  -f-  <l‘7.i7.)- 
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une  expression  de  cette  forme 

il  tu  E ât  ■+■  n iit, 

dans  laquelle 


rf  -e  rosrrfe)  „ sin’^rfi1 — dit',..  . , »,  . 

•11  — -r- — - — : H + -J- (M  sinmi  ■+■  N cosaw: 

dO  lut 1 


s\nr.dr.<k 


M eosaw  — N sim»!, 


„ d{  eosTi  «/«■+•(/{)  rf(sin’îrrfi) , „ ,,, 

E_^ 1Rr-  — H + w—  K-7H) 

sin’rdbide  •+•  lrf(sinj:(/r)  . ». 

— — ! ' M sinaw  -e  N rosau) 


{(/  sirrrr  di  — sinr:  dr,i  dr. 
<IC 


( M cos a w — N sinaw), 


„ sini zdutdi  d'n,...  sin  7reosn  . , 

II  -r-, H •+•  -iî?  ( } H + K)  + ^ (JH  - K) 


dt1  dO 

dtodr.  — jsin-rf’c 

do 


( M sinau  -+-  N cos  ace  i 


-t-  j tir.  -l-  isinr  cosir  dO 
dO 


i H cosau  — N lin  au). 


X. 

Stoi.ie  I.  — On  aurait  tort  de  croire  que  les  conditions 

j'xr 1 stnP  cos  P cosQ'  = o,  ^«r'sinP  cos  P sint}'—  ° 

rendissent  notre  solution  moins  générale;  car  je  vais  démontrer  que, 
dans  quelque  corps  que  ce  soit,  on  peut  toujours  trouver  trois  axes  qui 
passent  par  le  centre  de  gravité,  par  rapport  à chacun  desquels  ces  deux 
équations  aient  lieu  en  même  temps. 

Pour  cela,  imaginons  pour  un  moment  que  la  position  de  la  Lune, 
que  je  considérerai  ici  comme  un  corps  quelconque,  soit  tixe  par  rap- 
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port  au  plan  de  son  écliptique* : et  cherchons  la  position  du  plan  de 
l’équateur  de  manière  que  l'on  ait 


j'ar1  slnP  rosP  eosQ'  o,  y*/-,9lnPcosPsinQ'=:o: 


on  aura  d’aliord,  en  combinant  les  formules  C)  de  l’Article  VI. 


sinP  — sinscosp  siny'  •+- cosjt  sinp, 
cos  P slnQ's=  cosit  cosp  slny'  — sinir  sin/>, 
cosP  cosQ'  — cos p cosy“; 

donc 


sinP  cos  P sin  Q'  = siiut  oosttjcos’psin’y' — sin'/>)  -+■  (cas’*  — sin’it)  ossyi  sin/<  gin»/', 
smPcosPoosQ'  - gin  ir  cos1/*  sin  y' cos  y' -t  oostisin/icos/icogy'. 

et.  en  mettant  pour  q'  sa  valeur  q — « afin  que  l’angle  q'  ail  une  origine 
fixe. 


sinP  cosP  sinQ' 

— sinn  co9K(co8’/isin’>/  cos'c  — a cos  ’/'  si  ny  cosy  sinicosi  -t-  cos  ’/*  cos’y  sin'i  — sin’/») 
s-  Icos’it  — gin1*)  (oos/>sin/<8iny  cos«  — a»//  sin/>coey  sine). 


sinPcosPcosQ' 

= sin îtcos’/jsiny cosy (cos’i  — sin'i)  sin  irsinicosi  icos’/jsin’y  — ous’/<cos!y  ) 

4-  oos  ir(gin/<  cos/*siny  sine  -t-  gin/*  cos  p cosy  cosi). 

Donc  si  l'on  fait,  pour  abréger, 


| ir’  ros'psin’y  = A, 

I ar’  ru*1  fj  sin  y cosy  U. 
| ar‘ cos/>  siop  cosy  = E, 


I ar1  cos1/)  co s'y  B, 

I x r*  cos />  sin  p sin  y = I», 
I ar’  sin'/»  sa  E, 
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on  iiur:i 

I sti'sin PcosPsinQ" 

sin  - coük  (A  co8!«  — iCsintcosi  Bsin’c  — K)  ■+•  (cos’w  — «n’it)(Ucosi  — E.-ini)  — o, 

I ar-'üinPoosPcflcjQ’ 

= sinir[iA  — H)*init'<*st  -t-C'cos'i  — sin*«)  J -t-  cos*  ( Dsim  Ecos<)  = o,  « 


doux  équations  d’nù  l’on  tirera  les  valeurs  de  c et  n. 

I.a  première  nous  donne 

UniK~  E sine—  H rose 

i — lang’r  A cos‘£  — aCsimcose  -t-'Rsin’ê—  F’ 

et  la  seconde  nous  doirne  aussi 

— Usine  — E rose 

""  ( A — Bl  sine  rose  -+-  C(cos’e  — sin’e)1 

donc,  chassant  tangir  et  faisant  sine  = x,  on  aura,  après  les  réductions, 
une  équation  do  cette  forme 

o»  + èi1+  (f+gx1)^t  — x,=  a, 

dans  laquelle 

a = C1)K  ■+•  EHK  — C*E  — iCHD  -t-  ■>. I)>E  - E*. 
h - - aCDK  EHK  -+-  3 CDD  *C»E  - 3D’E  -+•  E1, 

/ — CEK  — C’D  ■+■  E’Ü, 

g = DHK  - aCEK  - CEI!  -e  aC’l»  -4-  IP  — H’I»  - 3 E’Ü, 

K étant  = A — F et  H = A — B.  Celle  équation , étant  dégagée  des 
signes  radicaux,  devient  celle-ci 


■y.ab  +■  i.'fjg  — g1 


a'-*-f-*fgr, /*_ 

b*  b1  + g* 


laquelle,  ayant  son  dernier  terme  négatif,  et  ne  renfermant  aucune  puis- 
sance impaire  de  x,  aura  nécessairement,  comme  on  sait,  au  moins  deux 
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racines  réelles  et  égales,  l’une  positive  et  l’autre  négative;  donc,  puisque 

X f-¥  SX’ 

tans  i = --  = — J — -7 — -> 

yi  — x1  a -t-  bx‘ 

on  aura  au  moins  une  valeur  de  tangc,  et  par  conséquent  de  l'angle  i; 
et  celte  valeur  étant  substituée  dans  l’expression  de  tangrr  ci-dessus,  on 
aura  l'angle  rr  correspondant.  «tyant  les  angles  c et  n,  on  aura,  comme 
on  le  voit,  la  position  du  plan  cherché  de  l'équateur  par  rapport  au  plan 
donné  de  l’écliptique.  Si  D = o et  E =•  o,  alors  tangn  = o,  et  le  plan 
cherché  tomberait  dans  le  plan  donné,  ce  qui  est  évident,  parce  que  les 
deux  équations 

Ç xr'eosp  sinpsiny  — o,  j ar*  cosp  sinp  i-asq  = o 

sont  analogues  aux  équations  de  condition 

I ar*  cos  P sin  P sinQ'  — b.  J' ar* cosPsinPcosQ'=o; 

mais,  en  reprenant  les  équations  qui  résultent  immédiatement  de  ces 
deux  dernières  équations  et  y mettant  I)  = o et  E = o,  on  trouve 

sinircosirt.  A cos’i  — aCsini  cose  + B sin*e  — F)  = o. 
sin*[(  A — Bi  sine cose  -+-  Cicos’e  — sin’i)  | — o, 

équations  qui,  outre  la  racine  n — o,  donnent  encore 

cos  TT  = 0,  (A  — B)  sine  cosc  -t-  C(cos*e  — sin’c;  = 05 
savoir,  en  faisant  tangi  — l, 


B - A 

P + — — — / — I = o, 


dont  les  deux  racines  sont  nécessairement  réelles,  à cause  du  dernier 
terme  négatif;  de  là  il  s’ensuit  que  si,  après  avoir  trouvé  par  les  équa- 
tions ci-dessus  la  position  du  plan  cherché,  on  regarde  maintenant  ce 
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plan  comme  donne,  on  trouvera  encore  deux  autres  plans  qui  auront  la 
même  propriété,  et  dont  la  position  par  rapport  k celui-là  sera  détermi- 
née par  les  équations 


ros;r  = o. 


I — O. 


Doue  : i"  ces  deux  derniers  plans  couperont  le  premier  k angles  droits: 
a"  ils  se  couperont  l’un  l’autre  avec  un  angle  égal  k la  différence  des 
angles  qui  ont  pour  tangentes  les  deux  racines  de  l’équation  en  /;  c’est- 
à-dire  qu'en  nommant  /’  et  i"ces  racines,  la  tangente  de  l’angle  en  ques- 
tion sera,  k cause  de  t' t'  = — i. 


f — r 

, + i'f 


n 


xi. 

Scout  II.  — A l'égard  des  quantités  H,  K.M,  N de  l’Article  IX  'équa- 
tions <'GÿJ,  il  est  clair  que  leur  valeur  dépend  entièrement  de  la  ligure  et 
de  la  constitution  intérieure  de  la  Lune;  car.  soit  I)  la  densité  d'une 
particule  quelconque  «,  on  trouvera  aisément 

* — Ur'i'nsPrfyrfPrfr, 

et  l’on  aura 

H — J IJrV/rcos’PrfPf/Q,  R — J lii'rffsin'PiosPi/PrfQ, 

» M — /'ür'rfrcos'PrfP cosaQ dQ,  N ~ flir'tlr cos‘P rfP siosQj/Q; 

et.  pour  avoir  la  valeur  complète  de  ces  intégrales,  il  faudra,  après  avoir 
substitué  pour  D sa  valeur  en  r,  P et  Q,  intégrer  : i"  en  faisant  varier  r 
et  en  mettant,  après  l’intégration,  sa  valeur  en  P et  en  Q,  qui  dépend 
de  la  ligure  de  la  Lune;  a*‘  en  faisant  varier  Q et  en  mettant,  après  l’in- 
tégration Q = c,  c étant  la  circonférence  d’un  cercle  dont  le  rayon  = i : 

3”  en  faisant  varier  Pet  en  mettant,  après  l’intégration.  P = et  don- 
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1*1  an  1 les  termes.  Comme  la  figure  de  la  Lune  est  sensiblement  sphérique, 
on  ne  s'éloignera  pas  de  la  vérité  en  la  regardant  comme  formée  de  dif- 
férentes couches  à peu  près  sphériques  et  dont  chacune  soit  partout  de 
la  même  densité;  soit  donc  r'ft  -b  e- j le  rayon  variable  d’une  couche 
quelconque  de  densité  uniforme,  r'  étant  le  rayon  de  cette  couche,  qui 
est  perpendiculaire  au  plan  de  l'équateur,  e une  quantité  constante  très- 
petite,  et  J une  fonction  quelconque  de  r',  I’  et  Q.  qui  soit  nulle,  lorsque 
P = c)o".  On  remarquera  : i“que  la  quantité  D sera  une  fonction  de  r’ 
seulement;  a"  que,  si  l’on  néglige  les  carrés  et  les  puissances  plus 

hautes  de  e,  on  aura,  en  faisant,  pour  abréger,  = X, 

r'rfr:  - r'Ulr’  4-  <tr'—  l 'i/r'  -e 

ilr 


d’où  il  suit  qu’on  aura 

. Il  I I) r' 1 </r 1 cos* P (/ 1‘ <IQ  ■+■  e I l)\  i/r'  ros’P  r/P  i/Q, 

■ 1 J J 
| K j I) r'1  dr'  siii’I*  cosP</P</t}  -e  e j l)X</r'sin*PeosP«/P</Q, 

M — j Hr',i/r'co5lPcos2Q(IPrfQ+  e | D\  tir'  cos’P  cosaQi/PrfQ. 

N Dr'*(/r' cos'Pdl*  siniQ</Q -l- e j\)\tlr’  ros’PifPnniQi/Q. 


■H)  < 


Soit 


j ltr,‘i/r’  = F; 


j I)r',</r'ros*P</P»/y  — F j cos*P(/P rfy  = cK  J' cos'PrfP  — ’,cF: 
on  trouvera  de  la  même  manière 

I 11  r'1  ilr'  si  1 1-  P COS  P rfP  (/Q  ‘ e F, 

ftor,,dr'  cos’PrfP  cosaQtfQ  — o,  j Dr'dr'  cos’Pi/P  sioiQi/O  — o; 


VI. 
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on  aura  donc 


i H = }eF  + «J^D\rfr'cos*P</Pt«)  j 

K - jcF  + e|  DXi/r' sin’PeosP</l*</Q  j 

<•'  < , ’ 

M e I l)Xr/r'cos’Pf/P  cos»Qf/Q, 


a tres-peu  près 


; n 


DX  tir'  cos’ P r/P  sin  ■>  Q </Q. 


H J cF, 

K = icF:  • 


D’ou  l’on  voit  : i°  que  les  quantités  II  et  K sont  des  quantilés  Unies: 
a"  que  les  quantités  M et  N sont  des  quantités  très-petites  par  rapport 
à II  et  K,  étant  de  l'ordre  de  e ; 3"  que  la  quantité  K — -JH  est  aussi  une 
quantité  très-petite  du  même  ordre,  étant  égale  à 


•/' 


e I DXtfr'i sin’P  — J cos’P  rosP</Pf/Q. 


Quant  à la  masse  de  la  Lune,  on  la  trouve  en  intégrant  l’expression 
de  «,  savoir,  dans  la  supposition  présente. 

Dr’rfrrosPf/P  f/Q  — I ) r'* rir' cosV dl* <IQ  -4-  eOXV/r'  cosP  i/P  f/Q. 


et  son  intégrale  sera 


I )r'!(/r'  -+■ 


co-  P#/ P f/Q, 


en  prenant  ici  X'  pour  la  valeur  de  - • 

Donc,  nommant  celte  masse  I.,  on  aura,  aux  quantités  de  l'ordre  de  e 
près, 

L = tcj  llr'’f/r',  d’oii  j Dr'’«/r'=r  — • 

Or,  i|iioi(|ue  sans  connaître  la  valeur  de  I)  on  ne  puisse  déterminer  le 
rapport  de  F ou  de  / D r 'dr'  à / D r'*dr',  ou  peut  néanmoins  trouver 
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des  limites  entre  lesquelles  ne  rapport  doit  nécessairement  demeurer. 
Il  est  clair  : i°  que.  si  f exprime  la  valeur  de  r'  à la  surface, 

I Ur"dr'  </'  f I»  r’’dr', 

parce  que  r'*  est  toujours  </ar"J;  de  plus  on  a 

Dr'*</r’  ; lt/‘  — ; Ç r'‘r/|t,  f‘Dr'‘dr’  = }Ü/*  - iJV'rfP; 

ce  qui  donne 

3 /■  f l)r”rfr'  — 5 f Ür'ulr'  = fr»{r"  -f)dV 

égale  à une  quantité  positive  si  r/I)  est  négatif,  et  à une  quantité  néga- 
tive si  rfD  est  positif,  parce  que  r'1  </*;  donc,  2°  si  la  densité  diminue 
«lu  centre  à la  circonférence, 

f Dr'*r/r'<  */;  j D r”dr'-, 

mais  si  elle  augmente, 

Ç l)r"(/r'  > J/'  fl)r'dr’; 

ainsi,  dans  ce  dernier  cas,  la  valeur  de  F sera  contenue  entre  les  limites 


2C 


3 /’L 
5 ic 


Si  la  densité  était  partout  la  méinc,  on  aurait  alors 


F ~ 


3 />  L 
5 î.c 


XII. 

Scout:  III.  — On  peut  au  reste  déterminer  la  ligure  de  la  Lune  par  la 
Théorie,  en  supposant  qu'elle  ait  été  originairement  fluide,  et  qu’elle  ait 
conservé,  en  se  durcissant,  la  forme  qu'elle  aurait  dû  prendre,  en  vertu 
de  la  gravitation  mutuelle  de  ses  parties,  combinée  avec  la  force  eeutri- 

4- 
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fuge  el  avec  l'attraction  de  la  Terre.  Pour  cela,  nous  supposerons  que  le 
premier  méridien  de  la  Lune, d’où  l’on  commence  à compter  lesanglesQ, 
soit  celui  qui  passe  par  la  Terre,  lorsque  le  lieu  moyen  de  celle  Planète 
est  égal  à son  lieu  vrai,  et  nous  regarderons  l'attraction  de  la  Terre 
comme  agissant  dans  le  sens  du  diamètre  de  l’équateur  qui  se  trouve 
dans  le  premier  méridien;  ce  qui  est  vrai  à très-|ieu  près,  à cause  que  la 
Lune  nous  présente  toujours  sensiblement  la  même  face.  Or  soient  v le 
rapport  de  la  force  centrifuge  à la  pesanteur  sous  l’équateur  de  la  Lune 
et  a la  distance  moyenne  du  centre  de  la  Lune  à la  Terre:  on  trouvera 
généralement  pour  la  ligure  de  chaque  couche 

l — A cos’  P -4-  B cos'  P cos'Q, 

et  les  deux  quantités  A et  IJ  seront  déterminées  par  les  deux  équations 
suivantes 


1 i 5l,sr'‘ 


| i 3T  5r> 
[ e 2 p*  ic 


[i  et  /j  étant  égales  ; 


- 5 -e  f U,/  Ar"i  + r‘^- 

— 5-~B  -e  j Drf(Br'')4-  — I Itr/Bj  o. 

i ce  que  deviennent  j Dr/A  et  | Dr/B,  lorsque  r'  /; 


la  démonstration  de  ces  formules  est  facile  à trouver  par  les  principes 
établis  par  MM.  Llairaut  et  d’Alemhert;  je  ne  la  donne  point  ici,  pour 
ne  pas  m’écarter  trop  de  mon  objet  principal.  On  aura  donc  dans  celle 
hypothèse 

v r/(r'*<j)  r/  A r'*i  . //  Br  ») 

\ = - ’jp—  = Jjy  — COS’  P H -jp — cos’  P cos’  Q ; 


et  par  conséquent  on  trouvera 

I DXrfr’cos»Pr/Pr/Q  = \\c  f Dr/  t j Dr/  Br”  , 

I DX  rfr'  sin’  P cos  P r/P  r/Q  = ^cj  Dr/  Ar”;  -t-  ,\t  f Dr/  Br”. 
j DX  r/r1  cos’Pr/P  cosîQ  r/Q  = ■—  c j Dr/  Br'*), 
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Ç DX  tfr' ros*  P </P  sinsQdQ  — o. 


Par  là  ou  aura 


j M = f D</(Br'*),  N=o, 

(D  ‘ * 

I = f'nd[Ar'>)-~  j" D(/i  Br'*i. 

Si  l’on  suppose  D = i,  on  aura  alors 

M N = o,  K-|H  = — fcf  (A'+i*). 

en  prenant  A' et  B'  pour  les  valeurs  de  A et  B,  lorsque  r'=  f.  Mais,  si 
l’on  veut  avoir  égard  aux  conditions  de  l’équilibre,  on  aura,  par  les 
équations  (K),  quelle  que  soit  d’ailleurs  la  densité  D, 

fDJ  A r'*)  — -5L/:A-  _ *£SC,  f W;Br->,=  ” 5C, 

J 2 c 4 ce  J ic  7. a*  7.ce 

en  mettant  r'  = f.  Si  l’on  supposait  de  plus  la  densité  constante  et  égale 

• 2 cf' 

à i , on  aurait,  à cause  de  L = -j-  dans  cette  hypothèse. 

, _ 5Lq>  _ i5T/»  _ i5T/» 

* ioL  — 4 cf'  -*  2o*i  5L  — 2 cf3 t 4Ld* 


2p*(5L  — 7cf’\  4Lp‘ 


Du  reste  on  remarquera  que  e(  A‘  -t-  B’j  sera  dans  ce  cas  l’ellipticité  du 
premier  méridien,  et  eA'  celle  du  méridien  qui  est  à 90  degrés  de  là; 
d’où  il  suit  que  les  deux  demi-axes  de  l’équateur  seront  fi  1 -+-  eA'-t-  eB') 
et  f{ r 4-  eA'),  et  que  son  ellipticité  sera,  à très-peu  près.  cB'. 


XIII. 

Il  reste  encore  à trouver  la  valeur  des  deux  termes  j et  j de 
l’équation  (A).  Pour  cela,  soient 

p le  rayon  de  l’orbite  de  la  Terre  autour  de  la  Lune,  projeté  sur  le  plan 
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de  l'écliptique  lunaire;  ou.  ce  qui  revient  au  même,  le  mon  de 
l’orbite  de  la  Lune  autour  de  la  Terre,  réduit  a l’écliptique; 

■j  la  longitude  de  la  Terre,  vue  du  centre  de  la  Lune,  ce  qui  est  la  même 
chose  que  la  longitude  de  la  Lune  vue  du  centre  de  la  Terre  et 
augmentée  de  I Mo  degrés; 

/.  la  tangente  de  la  latitude  de  la  Terre,  vue  de  la  Lune,  et  supposée  au- 
dessus  de  l’écliptique  lunaire,  laquelle  est  égale,  mais  de  signe 
contraire  à celle  de  la  Lune  vue  de  la  Terre. 


On  aura,  comme  il  est  très-facile  de  le  concevoir, 

•r  = pcosa,  y = p sinu,  i=pX; 

et,  si  u exprime  la  longitude  du  nœud  ascendant  de  la  Lune  et  i la  tan- 
gente de  l'inclinaison  de  l'orbite,  la  valeur  de  ).  sera,  suivant  les  déno- 
minations qu’on  vient  de  poser. 

è = — isin(  u — 180"  — ï)  = «'sin  u — Ç). 


Soient  aussi 

p'  le  rayon  de  l’orbite  apparente  du  Soleil  autour  de  la  Terre, 
a'  sa  longitude. 

Il  est  visible  qu'on  aura 

xf  — x x.  p'cosi/,  _»'—_»•  = p'sin  a',  z'  — i, 

savoir 

x?  — p*  cosu1  -t-  p cosu,  y'  = p'sinu'-e  p sina,  — p>. 


On  fera  donc  toutes  ces  substitutions  dans  l’expression  de  K et  de  R' 
(Article  II  ,i,  et  l’on  aura,  après  quelques  réductions  fort  simples,  en 
substituant  pour  X,  Y,  Z leurs  valeurs  [Article  VI,  équations  (EjJ,  et 
réiluisant,  * 


R’=  p’ii  -+-  >')  — sp(Xcosu  -+-  Y sinv  -+-  +X‘  + V’-f-  il- 

= p'  i -t- X*)  — sprsinP[sin  u—  i sinîr-eècosir] 

— ïprcosPsinO'fsina  — rcosff  — Xsinr]—  2 pr  cos  P cos  O' cos  a—  1 +r'. 
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On  aura  de  mémo 

B"=p"+  ap'pcos (t/  — u)-4-p’(i  -t- X1)  — ap’i  X cosu'  -+-  Y sinu' ) 

— api  X rosu-+-  Y sinu  -4-  ZX)  -+-  X’  ■+■  Y* -4- Z* 

— p'’  -t-  ap'p  cos(u'  — u)  + p’!i-t-  X’i  — apVsinP  sin(u'  — e)  sinir 

— ap'rcosPsinQ'  sini  u'  — <)  cost:  — ap'rrosP  cosQ'cosf  u'  — c 

— a pr  sin  P(sln(u  — t)  sinr-f-  Xcosr] 

aprcosP  sin Q^sinfu  — t)  cos::— Xsiiifr’j—a  pr  cos  P cosQ'cosfu— el-t-r1. 

Substituant  au  lieu  de  Q'  sa  valeur  Q + w(  et  faisant,  pour  abréger, 
après  avoir  développé  les  sinus  et  les  cosinus  de  Q -+•  <a, 

T — sin(  u — t > sin  X eos7r, 

A — siiiMsiniu  — £)  cosjt  •+■  cos&i  cosi  u — e)  — X sinu  sinjr, 

A = cos'ii  sin  u — £ cos  jt  — siri'.i  cos  u — e : — X cosm  sin  it, 

f M ) { „ 

j F sin(u'  — c slnr, 

I A'.  sinsi  sin,  u'  — t)  rosi:  -t-  cosm  cos  u'  — «), 

1 A'-  cosmsiniu'  — eIcostt—  sin'.icos(o’  — £), 

on  aura 

R'  p'(  i -t-X’)  — apc  sin  P X T — aprcosP  cosQ  x A — aprcosP  sinQ  X A -f-  r’, 

R'-’  p'*  -r-  ap'p  cos(u' — u)-»-p’(i  -t- JP)  — arsinPx  (p'r  + pT 

— arcosPcosQ  x (p'A'  + pA  j — a reos  P sinQ  X p'A'-t-pA;  -t-  r‘. 

XIV. 

Je  difTércntie  maintenant  la  valeur  de  R3  qu’on  vient  de  trouver,  eu 
taisant  varier  seulement  «,  c,  n,  et  en  écrivant  5 au  lieu  de  d\  j’aurai,  en 
retenant  les  lettres  T,  A,  A,  et  divisant  par  a, 

RôR  = — pr(sin  P if  cos  P cosQ3A  ■+■  cos  P sinQdA  .i, 
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Ou  a de  plus,  en  négligeant  les  carrés  et  les  autres  puissances  de  r vis- 
k-vis  île  e, 

7^=  — ■ -t-  — | l'sinP  AcosPcosQ  -t-  AcosP sinQ). 

j9*(i  -t-  >*)’  p‘(i  + î-’r 

On  multipliera  donc  ensemble  ces  valeurs  de  KoR  et  de  jjj,  en  ayant 
attention  de  rejeter  tous  les  termes  qui  renfermeraient 


rsinP,  rcosPsinQ,  rcosPcosQ,  r’ sinl‘ COsPcosQ,  C sin  P co- P sinQ, 

par  la  raison  que  l’intégrale  de  ces  termes,  après  avoir  été  multipliés 
par  «,  est  égale  k o [Article  V,  (B);  Article  IX,  (F)]  ; on  multipliera  en- 
suite chaque  terme  du  produit  par  a,  et  l’on  en  prendra  l’intégrale,  en 
se  souvenant  que  l’on  a [Article  IX,  (G)] 


a r1  cos’ P -H, 

J ar5  cos7Pcos^Q  = M, 

«e*  sin’ P — K, 

j «r1  cos' P sin  2 Q = N, 

ce  qui  donne 


fur’cos'Pros’Q-jlH  + M),  / ar’cos'Psin’Q  = j( il  — M), 

I zr1  cos’P sinQ cosQ  '}N. 

Par  ce  moyen,  on  aura 


= i[Krar-t-iHfA«A  + a -sa 

• p‘i 

-4-  î M A8A  — A6A)  -+-  jN  t A8A  -1-  A 8 A ;]. 
Or  on  trouve,  par  la  diHerenliation  de  T,  A,  A (Article  précédent  j. 


61"  — cos, a — il  sinrôî  4-  [sin  y — t)  rosir  — ).sin7r]6î!, 

8A  = [cosu  sin  y — et  cosjr  — sinu  eosi  y — e)  — > cosu  sin  tr]8e>i 

— [sin  w cos(  y — e)  cos  z — cosu  sin  (a  — <}]8e 

— [sin u sin  (u  — e sinz  -t-  X sinu  cosw Jôtt ; 
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savoir,  comme  il  est  facile  de  le  voir,  par  la  seule  inspection  des  for- 
mules (M),  Article  précédent, 

ÔA  Aôw  -t-  (A  costt  -t-  T cosw  sin îr  j At  — T sinwâir. 

Ou  a de  même 

ÔA  — — Aôw  — A cosiî  -t-  l’ sin  w sin::)  ôt  — l’coswôir; 

donc 

AôA  ■+■  A ÔA  - T i A cosw  — A sinw  i sin - oc  — I"(  A sinw  4-  A coswjô::, 

AôA  —'AôA  = jAAôm  -i-  ■>.  AA  cosrrôt  ■+•  Ti  A cosw  -t-  A sinwisinrd! 

— T A sin  u — Acosm)3tt, 

A ôA  -t-  AôA  — ( A*  — A1  ôw  -+-  (A*  — A’)  cosir  ôs  -+-  T A cosw  — A sinw)  sin-Ô£ 
— r ( A sin  u 4-  Acos6>  iôk. 

Donc,  si  l’on  fait,  pour  abréger, 

/ — = , ; ü' Ô6i  + E'm  + H'ôr), 

J p»(i  -+->»)» 

on  aura 

Ü'  — M AA  4-  J- N A1-  A>  , 

E ' — ! — k 4-  ; H jrcosiu  — t)  sin  r 4-j  M [ 2 AA  ros  jr  4-  T(A  cosw  4-  Asino>)sinr] 
4-  {N  [(A*  — A')  coss  4-  T(  A cosw  — A sin  w)  sin  s], 

II'—  [K  — j II  i T[sin(  ii  — e)cosn  — fcsinjr]  — JM  TA  sinw  — A cosw) 

— ANr<A  sinw  4-  A cosw). 

On  remarquera  que  dans  ces  formules  j’ai  mis  pour  A cosw  — A sinw 
sa  valeur  cos(u  — t),  et  pour  A sinw  4-  A cosw,  sinfu  — t)  cosà  — Xsintr; 
mais  j'ai  conservé  dans  les  autres  termes  les  lettres  F,  A,  A,  tant  pour 
rendre  les  expressions  moins  composées  que  pour  les  raisons  qu’on  verra 
plus  bas. 

VI.  . 5 
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XV. 

« 

rCE  oR' 

^tj-;  fl  pour 

cela  il  suffira  rie  remarquer  : i°  que,  dans  l’expression  de  R-’  (Ar- 
ticle XIII),  on  peut  négliger  les  termes  pf,  p A,  p A vis-à-vis  de  pT’, 
p'A',  p'A',  parce  que  le  rayon  p’  de  l’orbite  ilu  Soleil  est  incomparable- 
ment plus  grand  que  le  rayon  p de  l’orbite  de  la  Lune;  a"  que  la  valeur 
de  R'1  ne  différera,  après  cela,  de  celle  de  R1,  qu’en  ce  qu’il  y aura, 
au  lieu  de  p’ (i  -+- 

p''  -+-  *p'p  cos  (i/  — a)  -t-p’i  i -t-  >*!, 

rjuautité  i|u’on  peut  réduire  par  la  même  raison  à p'*;  et  au  lieu  des 
T,  A,  A,  p et  ).),  (1",  A',  A',  p'  et  zéro);  d’où  il  s'ensuit  que,  si  l’on  fait 
pareillement 

=~yr  lü"3a  + E*a«  + II'ô-i, 

oii  trouvera  aussi 

il'  = M A'A'  + f N ( A‘>  - A”  ), 

E*  = (—  K-e  J 11  Fcosi/—  esin  jt-+-  ) M [a  A'A'cosir-t-  r'  A'cosw A'si»'.j  sinir] 
-+-  JN[(  A'1  — A’’) cos r -+-  r*!;  A'cosw  — A'sinu) sin  — ], 

tt'jr:  ( K — |H)r'sin(i/  — s)  cosj:  — ± MT't  A'sin»  — A'cosw) 

— } N f'  A'slii'.i  -t-  A'eosw). 

XVI. 

Remarque.  — La  valeur  de  R de  l'Article  XIII  nous  fournit  un  moyen 
commode  et  simple  de  trouver  la  position  du  centre  apparent  de  la  Lune 
par  rapport  à son  équateur  et  à son  premier  méridien.  Car.  comme  la 
quantité  R exprime  la  distance  de  chaque  point  a de  la  Lune  au  centre 
de  la  Terre,  il  est  évident  qu’elle  sera  la  plus  petite,  lorsque  le  rayon  r 
sera  dans  la  ligne  qui  joint  les  centres  de  la  Lune  et  de  la  Terre,  c’esl- 
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à-dire  qui  passe  par  le  centre  apparent  de  la  Lune;  donc  si  l'on  fait  : la 
distance  du  centre  apparent  de  la  Lune  au  plan  de  l’équateur  lunaire  = }: 
la  distance  du  méridien  qui  passe  par  lé  centre  apparent  au  premier  mé- 
ridien — 0,  il  n’y  aura  qu’à  mettre,  dans  l'expression  de  R,  } au  lieu 
de  P,  et  0 au  lieu  de  Q,  et  faire  ensuite  sa  différentiel  le  égale  à zéro,  en 
regardant  } et  5 comme  variables;  ce  qui  donnera 

— apr(T cos}  — ArosO  sim}1  — A sin9  sin}i(/} 

4- apr(Acos}  sin0 — Acos}cos8  dO  = o; 

• d-’oû  l’on  tire  séparément  les  deux  équations 

reos}.  — A cos  9 sin}  — A sinS  sim}  = o,  A cos}  sinS  — A cos}  cos  5 = o; 

la  dernière  donne  d’abord 

sinS A 

cS5ô  ~ A’ 

d’où 

. , A „ A 

sin5  = — cos  8 s=  ; 

y A*  4- A*  vA,  + A- 

ensuite  la  première  nous  donnera 

sim} T 

cos}  AcosS  4-  À sinô’ 


et,  en  substituant  pour  sin5  et  cosS  les  valeurs  qu’on  vient  de  trouver. 


d’où  l’on  tire 


sin}  _ r 
cos}  — v'Ar+Av  ’ 

r , v'am-’a7 

sm}  = , cos}  — — = — ; 

v'r*  + a*  + a-  yr>  ■+■  a1  A’ 


mais  on  a par  les  valeurs  de  T,  A,  A [Article  XIII,  (M)|, 
P + A'  + A’^i  + i’; 
donc,  substituant  cette  valeur,  on  aura 

T — sin } v i -+-  X!,  v A’  ■+■  A*  = ros}y  i -t- 1’, 
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et  par  là 

A = cosflcosi}' y i ■+•  X*,  A = sinfi  cos^  y i -+  à*. 

Ainsi  l’on  aura  les  valeurs  de  I\  A,  A exprimées  par  les  angles  5 et 
et  vice  versa  on  aura  ers  angles  exprimés  par  les  quantités  F,  A,  A. 
c'est-à-dire  par  les  angles  u,  t.  « el  a. 

On  trouvera  de  la  même  manière,  en  changeant  simplement  F,  A,  A 
en  F',  A',  A',  et  faisant  À • o,  les  angles  5'  et  Y qui  donnent  le  centre 
apparent  de  la  Lune  vue  du  Soleil,  c'est-à-dire  du  centre  de  l'hémisphère 
éclairé;  et,  combinant  ces  angles  avec  les  angles  5 et  A,  il  serait  aisé  de 
déterminer  généralement  les  phases  de  celte  Planète. 


XVII. 


CoRoi.t.AiRK  général.  — Il  faut  maintenant  substituer  dans  l'équa- 
tion A i les  valeurs  que  nous  avons  trouvées  f Articles  IX,  XIV  et  XV  ; 
ce  qui  la  changera  en  celle-ci 


3T 


P»(i  + X*)’ 


U'-?Û'W(  E- 


3T 


p'i-t-à'l’ 


3 S _„\  . 
-;-fc  joi 


\ s»(i  -e).*)’  p / 


laquelle  devant  être  vraie,  quelles  que  soient  les  valeurs  des  différen- 
tielles o'e,  5«,  or.  Articles  III  et  IV),  nous  fournit  les  trois  suivantes 


(') 


(») 

(3) 


il — — s 12’  — ”ü'  = o, 

P’(i  ■+■  X')’ 

t-  3T  l„  3S 

fc } h — ^77  b o, 

P*|l  -H  XV 


II  - — — : II  - ir = ... 

5 1 


p*  i-t-X*:’ 


La  première  de  ces  équations  servira  à déterminer  les  lois  de  la  rota- 
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lion  «le  la  Lune  autour  «le  son  axe,  la  seconde  à déterminer  la  nutation, 
et  la  troisième  à déterminer  la  précession. 

XVIII. 

Scolie.  — Lps  équations  (t),  (a),  ( 3) , que  nous  venons  de  trouver, 
répondent  exactement  aux  équations  (G),  fH),  {K)  données  par  M.  d'A- 
lemberl,  dans  les  Mémoires  de  l'Académie  de  l'année  i "ü'i,  pages  ji'i 
et  4a5,  pour  la  précession  des  équinoxes  et  la  nutation  «le  l’axe  de  la 
Terre,  en  vertu  de  l'action  du  Soleil  et  «le  la  Lune. 

Pour  en  faire  la  comparaison,  on  remarquera  : 
i°  Que  les  angles  P,  t,  ît,  dans  les  formules  de  .M.  d’Alemliert,  ré  pou 
dent  dans  les  nôtres  aux  compléments  d«'s  angles  «a,  s,  n; 

a“  Que  les  lignes  y et  a — b dans  celles-là  ont  dans  celles-ci  pour  va- 
leurs rcosP  et  rsinP,  et  que  les  angles  X"  sont  la  même  chose  que  les 
compléments  des  angles  Q’: 

Que  les  angles  V',  X',  V,  X répondent  aux  compléments  des  angles 
tj* — 180",  Q — 5,  <J/ — i8o",  Q — 0’; 

4"  Que  les  angles  y'  et  y répondent  ici  aux  angles  y — rt- 1-  270°), 
y-  — (s  -I-  270°;. 

Lutin  on  mettra  dans  les  formules  citées  T au  lieu  de  L.  et  0.  s' et  - / 
au  lieu  «le  u\  u et  p. 

XIX. 


Résolution  de  l'équation  (1 
3T 


U - 


Ÿ 1 -t-  ),')■ 


iv  3S ... 

-o. 


J’observerai  d’abord  qu’en  regardant  la  Lune  comme  peu  «lillei'enle 
.d'un  globe,  ainsi  qu'elle  l'est  en  effet,  les  quantités  M,  N sont  incompa- 
rablement plus  petites  que  les  quantités  H,  K Article  XI  ; d'on  il  suit 
que,  dans  l’expression  de  U (Article  IX ),  on  peut  négliger  les  termes  «pii 
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:*N 

renferment  M el  N vis  à vis  de  ceux  qui  renferment  H;  ce  qui  la  réduit  à 
d{dm  -t-oosz«/t) 

■ Si' “• 

J’observe  ensuite  qu’au  lieu  de  l’angle  <a,  qui  représente  le  mouvement 
de  rotation  de  la  Lune,  il  est  beaucoup  plus  commode  d'employer  l'angle  S 
( Article  XVI ),  lequel  est  toujours  nécessairement  très-petit,  à cause  que 
la  Lune  montre  toujours  h peu  près  la  même  face  à la  Terre.  Or,  pour 
trouver  la  valeur  de  ta  en  5,  on  aura  recours  aux  formules  de  l'Article 
cité,  et  l’on  remarquera  : 
j"  Que 

A si  n m a-.\rosw  = yi  cos|cos9sin«-t-sin5  cosm=\  i 4->’  cosiji  Sio  5 t. 

el  que  de  même 

A cos6>  — A sln  u = v!  i -e  )7‘  cos cos  u •+•  8 ); 

a"  Qu’en  substituant  pour  A et  pour  A leurs  valeurs  [Article  XIV,  (M  jJ, 

A sinw  -+-  A cosm  — sin(u  — si  cosr  — Xsinr, 

el  que,  par  les  mêmes  substitutions, 

A cosii»  — A sin»  = cos,  u — (); 

d’où  il  s’ensuit  que  l’on  aura 

sin (tu  0) sin(o  — y,  cosi:  — >.sitnr 

cosua-t-01  cos(w  — «i 

ou  bien 


tang{<>>  ■+•  9}  — taug,  u — tj  cosir  — Xsinsscciu  — i ) 

= tang,  u — i)  — a sin’  ^ lang(w  — t)  — ).  sinr  séc(o  — ij, 

parce  que,  comme  l’on  sait. 


Digitized  by  Google 


SUR  LA  LIBRATION  DE  LA  LUNE. 


SU 

3°  Que  la  quantité  X,  qui  dénote  la  tangente  de  la  latitude  de  la  Lune 
f Article  XIII),  est  toujours  une  quantité  assez  petite,  puisque  sa  plus 
grande  valeur  est  d'environ  tang5°g'; 

4°  Que  l'angle  n,  qui  représente  l’inclinaison  de  l'équateur  lunaire  à 
l’écliptique  (Article  V),  est  aussi  très-petit;  car,  suivant  les  observations 
de  M.  Cassini,  anaa  - a°3o’,  et,  suivant  celles  de  M.  Mayer,  on  a seu- 
lement n = i°2()’. 

D’où  il  s’ensuit  qu'on  aura  à très-peu  près 


et  par  conséquent 


tang(u  n-  0)  = langi  a — £), 


m -t-  0 = a — i, 


ou.  si  l’on  veut  faire  le  calcul  plus  exactement,  en  ne  négligeant  que  les 
quantités  de  l'ordre  sin'n  et  de  X’sin’tr 


a sin’-  lang  a — s)  , , . 

a p }.  sinr  sec  a — i) 

i -+-  tang’  u — i;  i -t-  ung'  a — r 
= a — i — sin’  - sin  (a  a — as)  — X sin7r  cos  (a  — t). 


Mais  nous  nous  contenterons  ici  de  prendre  simplement  a — s pour  la 
valeur  de  u + 3,  ce  qui  nous  donnera 

'>>  — ;>  — t — 9,  du  — du  — de  — dO 
et 

du  -4-  cosr  de  — du  — ; i — cosr  : di  — dO  — du  — i sin'  - de  — dO  — du  — iW, 

7. 


en  négligeant,  comme  on  vient  de  le  faire,  les  termes  de  l'ordre  de 

sin1  -•  Faisant  donc  cette  substitution  dans  la  valeur  de  iJ  ci-dessus,  on 

a 


aura 


il- 


d'u  — d‘0 
dl< 


H. 


Soit  maintenant  V le  mouvement  moven  de  la  Lune  autour  de  la  Terre, 
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on  aura,  en  regardant  l’orbite  «le  cette  Planète  comme  circulaire. 


d\‘ 

do 


p*(i- 


( il  faudrait  mettre  à la  vérité  T ■+■  L au  lieu  de  T,  mais  la  diHerenee  qui 
en  résulte  est  trop  petite  pour  qu’il  soit  nécessaire  d’en  tenir  compte  ici). 
Donc 


3T 

P*  ii  +■ 


3rfV»  i 

do  i > : 


3dV» 

~do  ' 


en  négligeant  le  carré  de  la  quantité  très-petite  À. 

On  trouvera  de  meme,  en  nommant  \"  le  mouvement  moyen  de  la  Terre 
autour  du  Soleil, 


3S  _ 3rfV,^ 
p'*  ~ ~dF~' 


mais  on  remarquera  que  V'=  -5-71  à très-peu  près,  et  par  conséquent 

■f, 

3dX"-  1 3 d\> 

— — — -s ar  environ  ; 

dO  180  dO 

d’où  il  s’ensuit  que  l’on  peut  négliger  entièrement  le  terme  — -IJ”  venant 

3r/V’ 

de  l’action  du  Soleil,  vis-à-vis  du  terme  ii'  qui  vient  de  l’action  de 
la  Terre,  de  sorte  que  l'équation  (1  ) deviendra  simplement,  après  avoir 

( Jf 3 

fait  les  substitutions  précédentes  et  divisé  par-^- . 

(4)  -d*6-i-d-u jj— li=o. 

Or,  par  l’Article  XIV,  on  a 

iT—  MAA-+-  4N(A>—  A>), 

et,  par  l’Article  XVI, 

A — cos  6 cos ’ÿ  v 1 -+-  À*,  A = sinO  cos  41  v 1 /’« 
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donc,  puisque 

sinflcosfl  = cl  sin’fl  — cos’0  = — cosa8, 

on  aura 

&'==  { cos’i|i(i  -4-  A*)  (M  sinafi  — N cosaS); 
mais  on-a  (Articles  XVI  et  XIII} 

simji  y'i  -+■  A’  = T = sin(u  — e j sinir  -+-  Acosir, 

d’où  l’on  tire 

eoslv'i  -+-X1  = y i -4-  A’  sin’ir  — a A sinjr  eoS7rsin(w  — e)  — sin’7:  sin’(u  — 1!  = 1, 

en  négligeant,  comme  nous  l'avons  fait  jusqu’ici,  les  termes  ou  se  trou- 
vent les  quantités  très-petites  A et  sinn  formant  des  produits  de  deux  ou 
de  plusieurs  dimensions. 

De  plus,  si  l'on  suppose,  ce  qui  est  permis,  que  le  premier  méridien 
de  la  Lune  soit  celui  qui  passe  par  la  Terre,  lorsque  le  lieu  vrai  de  cette 
Planète  est  égal  à son  lieu  moyen,  il  est  clair  que  l'angle  5,  qui  représente 
la  distance  du  méridien  qui  passe  par  le  centre  apparent  de  la  Lune  à 
son  premier  méridien  (XVI),  sera  toujours  très-petit;  car,  suivant  les  ob- 
servations de  la  libration,  cet  angle  ne  va  guère  au  delà  de  8 degrés; 
par  conséquent  on  aura  à très-peu  près,  et  avec  une  exactitude  suffisante 
pour  notre  objet,  sin  25  = a5  et  cos  a 5 = 1 . Donc  enfin 


ü'=-|N4-  M0. 

Il  11e  reste  plus  qu’à  trouver  la  valeur  de  pour  cela,  on  remar- 
quera que  u — 180“ est  la  longitude  vraie  de  la  Lune  ( Article  XIII );  par 
conséquent,  si  l’on  appelle  m le  rapport  du  mouvement  de  l’anomalie 
moyenne  de  la  Lune  à son  mouvement  moyen,  et  qu’on  n’ait  égard  qu’à 
sa  première  inégalité,  on  aura 


\l. 


u — 180"=  long.  moy.  ® — asinmV, 


6 
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a étant,  suivant  M.  Clairaut,  6°  19',  et  m un  nombre  très-peu  différent 
de  l'unité;  d'où  l’on  tire 

d’u  — m’a  sin  m V </V'. 


Faisant  donc  ces  substitutions  dans  l'équation  (4)  ci-dessus,  on  la 
changera  en  celle-ci 


- d‘6  - ™ ®f/V> 


3N 

— ît  dX’  -t-  m’a  sin  m X dX’  — a, 

a U 


d’où  l’on  aura,  par  les  méthodes  connues, 


5) 


{ /:îm> 

t n r 

3M\1 

VVVTT> 

I + a M [ 

,-C0VV'rJJ 

m’a 


sin  m V. 


Cesl  l’une  des  deux  constantes  indéterminées  introduites  par  la  double 
intégration,  l’autre  ayant  été  supposée  telle  que  l’angle  5 soit  nul  lors- 
que V = o,  c’est-à-dire  lorsque  le  lieu  vrai  de  la  Lune  est  le  même  que 
son  lieu  moyen. 

De  là  il  est  facile  de  voir  que,  si  l’on  veut  tenir  compte  des  autres  iné- 
galités du  mouvement  vrai  de  la  Lune,  et  qu’on  suppose  pour  cela 

m - 180"  = long.  moi.  ® — a sinm  V — 6 sinnV  — csinpV  — . ■ 
on  trouvera  pareillement 


3M 

II 


sin  m V 


n1  — 


3 M 

II 


sinnV  — . 


XX. 

Conséquences  qui  résultent  de  la  formule  précédente  fuir  ntpfiort 
Ù la  libration  de  la  luine  et  à sa  rotation. 

Comme  l’équateur  lunaire  n’est  que  très-peu  incliné  à l’écliptique,  il 
est  clair  que  l’angle  6 représentera,  sans  erreur  sensible,  la  libration  de 
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la  Lune  eu  longitude;  d'où  l'on  voit  que  cette  libration  différer*  un  peu 
de  celle  qui  a été  supposée  jusqu'à  présent  par  les  Astronomes.  Pour  en 
faire  la  comparaison  avec  plus  de  facilité,  on  mettra  l’expression  de  5 
sous  la  forme  suivante 


„ , „ , , „ 3M  a ,,  3.W  4 . 

B — — <i smm V—  b sinn V — ... jp sium V jj-  ^ smnV  — .. 

m'  ÎT  n’  Il 


c sin  ( v V7tt)  + ['  ~ cos  ( v v/tt)}’ 


et  l’on  remarquera  qu’elle  comprend,  pour  ainsi  dire,  trois  sortes  de  li- 
brations. 

La  première  est  représentée  par  les  termes 

— dsinmV  — b sinn  V — . . ., 


qui  expriment  la  différence  entre  le  mouvement  vrai  et  le  mouvement 
moyen  de  la  Lune;  ainsi  cette  libration  est  purement  optique,  et  c'est  la 
seule  qu'on  ait  observée  jusqu'ici. 

La  seconde  est  contenue  dans  les  termes 


3M 

11 


slnm  V 


3M  4'  . „ 

n1 — 


et  vient  en  partie  de  l'irrégularité  du  mouvement  de  la  Lune  et  en  partie 
de  la  non-sphéricité  de  cette  Planète;  mais  elle  sera  presque  insensible, 
en  supposant,  comme  on  l'a  fait  au  commencement  de  l'Article  précé- 
dent, M incomparablement  plus  petite  que  H,  et  cela  doit  en  effet  être 
ainsi;  autrement  il  serait  impossible  que  les  Astronomes  ne  s’en  fussent 
pas  encore  aperçus.  • 

La  troisième  enfin  est  celle  qui  est  représentée  par  les  termes 

C.  sin  ( V \/Tr)- JS!  [—  C0S  (V  \/ T?)} 

et  qui  ne  dépend  aucunement  du  mouvement  de  la  Lune  autour  de  la 

6. 
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Terre,  mais  simplement  de  sa  figure  non  sphérique.  Elle  sera  la  plus 
grande,  lorsque 


et  alors  sa  valeur  sera 

N ± y'FÏÏW 

iM  5 


le  signe  + a lieu  lorsque  la  libration  se  fait  dans  le  sens  de  la  rotation 
de  la  Lune,  c’est-à-dire  d’occident  en  orient  par  rapport  au  centre  de  la 
Lune,  et  d’orient  en  occident  par  rapport  à la  Terre;  et  le  signe  — est 
pour  la  libration  du  côté  opposé,  d'où  l'on  voit  que  ces  deux  librations 
ne  seront  jamais  égales,  excepté  si  N = o,  auquel  cas  elles  seront  en- 
tièrement analogues  aux  oscillations  d'un  pendule  simple  de  la  Ion- 

gueur  qui  décrirait  des  arcs  égaux  à aC. 

Au  reste,  soit  que  N = o,  ou  non,  la  durée  d’une  libration  entière  com- 
posée d'une  allée  et  d'un  retour,  sera  toujours  égale  à la  durée  d’une 
oscillation  totale  du  même  pendule,  ou  bien  elle  sera  au  temps  pério- 


dique de  la  Lune  comme  i : • 

A l’égard  de  la  rotation  de  la  Lune,  comme  on  a trouve  dans  l’Ar- 
ticle XIX 

u -4-  8 = u — t,  à très-peu  près. 


on  aura,  en  substituant  les  valeurs  de  u et  de  5, 


_ „ 3M  a , „ 3M  4 . 

<us  long.  mov.  ® -t-iSo"  — £-+-  ., :nrslnm\  •+-  -n — 5-v«  sinnV  — ... 


H , 3M 

m 11 


H . 3M 

" TT 


-Csin(vy/Ç)-^r[.-cos(vy/^)]. 


D’où  l'on  voit  : 

i°  Que  la  rotation  moyenne  de  la  Lune  est  égale  à son  mouvement 
moyen  autour  de  la  Terre,  moins  le  mouvement  moyen  de  ses  points 
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équinoxiaux;  condition  nécessaire  pour  que  cette  Planète  nous  présente 
toujours  à peu  près  la  même  face; 

a°  Que  la  vitesse  de  la  rotation  vraie  de  la  Lune  est  variable;  celte 
vitesse  étant  à celle  du  mouvement  moyen  autour  de  la  Terre  dans  le 
rapport  de  d<j>  à d\,  c’est-à-dire  de 


à i. 

Ainsi,  faisant  V = o,  on  a 

de  3 M ma  3 M nb  _ /3M 

rfV  + ~H~  “ 3M  ^ Tf  “ 3M  + " -L  V 1T’ 
m H”  "-T 

pour  la  valeur  de  la  vitesse  primitive  de  rotation,  qui  aura  dû  être  impri- 
mée à la  Lune  au  commencement  de  son  mouvement.  Donc,  à cause  de 
l’indéterminée  C,  il  est  clair  que  cette  vitesse  aura  pu  être  quelconque, 
pourvu  qu’elle  différât  très-peu  de  i,  c’est-à-dire  de  la  vitesse  du  mouve- 
ment moyen,  et  que  d'ailleurs  la  valeur  de  M ne  soit  pas  nulle,  ni  né- 
gative. 

XXI. 

Remarque.  — Jusqu’ici  les  Astronomes  avaient  toujours  supposé  que 
la  Lune  tournait  autour  de  son  centre  d'un  mouvement  parfaitement 
uniforme,  et  ils  avaient  été  obligés,  en  conséquence,  pour  sauver  le  phé- 
nomène de  la  non-rotation  apparente  de  cette  Planète,  d'imaginer  qu'elle 
eût  reçu  d'abord  une  vitesse  de  rotation  exactement  égale  à celle  de  son 
mouvement  moyen  autour  de  la  Terre,  ou  plutôt  de  celui  de  ses  points 
équinoxiaux;  ce  qui  était  néanmoins  très-difficile  à comprendre.  Il  me 
semble  que  la  Théorie  précédente  fournit  un  dénouement  tout  simple  de 
ce  paradoxe,  ou,  pour  mieux  dire,  ce  paradoxe  n'a  point  lieu  dans  la 
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Théorie  que  je  viens  de  donner  de  la  rotation  de  la  Lune.  Ainsi  je  puis,  à 
«et  égard,  me  flatter  d'avoir  pleinement  satisfait  à la  première  partie  de 
fa  question  proposée  par  l'Académie. 


XXII. 


Scolie.  — Si  l’on  suppose  la  Lune  homogène,  et  que  sa  figure  soit 
celle  d’un  sphéroïde  dont  l’équateur  et  les  méridiens  seraient  des  el- 
lipses; comme  dans  l'Article  XII,  on  trouvera  f Articles  XI  et  XII,.,  eu  fai- 
sant D = i , 


H = 11  = ^',  N = o; 

(5  1 5 


d'oii  l’on  aura  jj  = eH'=  à l’ellipticité  de  l’équateur,  c'est-à-dire  à la 

quantité  dont  le  demi-axe  de  l'équateur,  qui  est  à peu  près  dans  la  même 
ligne  que  le  centre  de  la  Terre,  surpasse  l’autre  demi-axe,  cette  quantité 
étant  supposée-  divisée  par  le  rayon  de  la  Lune;  donc,  suivant  l'Ar- 
ticle XX,  la  Lune  fera  réellement  autour  de  son  axe,  en  vertu  de  l'action 
de  la  Terre,  des  oscillations  exprimées  par  la  formule 


t;siu(V  y3c8'}. 


Si  l’on  veut  que  rallongement  de  la  Lune  vers  la  Terre  ait  été  produit 
par  l’action  même  de  la  Terre  sur  cette  Planète  supposée  lluide,  alors  on 
aura  (Article  XII j 


cB'  = 


i5  f T 

V/  L 


Pour  évaluer  celte  expression,  nous  ferons,  avec  M.  Clairaut, 


et  avec  M.  de  Lalande 

/ _ 2 

r~  «• 
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(/'  est  le  rayon  de  la  Terre);  ensuite  nous  prendrons 


« 


ce  qui  donnera 


p = 60 /', 


3 

1 1 X t»  ’ 


de  là  je  trouve 


» 

IO  ooo  ooo 


fîeh' 


B4'4 

l ooo  ooo 


Donc  le  temps  d'une  oscillation  totale  sera  de 


1 OOO  ooo 

84'4 


mois  périodiques  = environ  38(8  jours. 


ün  peut  regarder  au  reste  tout  ce  que  nous  venons  de  dire  sur  la  libra- 
tion de  la  Lune  comme  un  commentaire  de  la  Proposition  XXXVIII, 
Livre  III  des  Principes  Mathématiques. 


XXIII. 


Résolution  de  l'équation  (a) 


E 


3T 


E - E"  = o. 


ün  aura  d’abord,  en  négligeant  dans  la  valeur  de  K (Article  IX  ; les 
termes  qui  renferment  les  quantités  très-petites  M,  N et  K — J-H, 


</i  rosis  t/(,i  -e  f/i  ! tl 

E= dë 11 ' 


expression  qu’on  peut  mettre  sous  cette  forme 

' eositddm  ■+•  rosxrft)  „ sinirrfirrfM  u stn’ir  d‘i  4-  ain tt  rosir  dû di  ,, 

dë H dF—  H + dë 11 
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ou  simplement,  à cause  de  sintr  très-petit,  et  de  dn  et  dt  très-petits  aussi 
par  rapport  à comme  on  le  verra  dans  la  suite, 

cosz  ti\  dt,i  -4-  cos  tt  dt  sin  ir  f/it  dto  u 

H jp H. 

e’esi-à-dirc  (Article  XIX) 

..  ...  sin îtdndtù,, 

E = 12  cosir t- U, 

(il* 

En  second  lieu,  on  aura  (Article  XIV) 

E'  = — (K  - ;U)T  cosi>  — tïsins-*-  MAA cosît-r-  ; MT(Acos«  ■+■  Asins»)sinir 
-t-  j Nf  A’  — A’icosi:  -4-  ^NTi  A cosw  — A sin  si  i sinn, 

c’est-à-dire,  en  substituant  pour  A et  pour  A (Article  XVI)  les  expressions 

cos  fl  cos  sin  9 ros  i)i  y i -+- 

et  mettant  12'  à la  place  de  MAA  -+-|N(  A’  — A’)  (Article  XIV), 

E'  = ü’ cosir  ■+-  T sinn  (JH  — K)  cos  u — e)  -t-  J M cos<j*  y'i  -t-  21  cos  si  — fi) 

— ~ X cos<à  y'i  -+-  ï sin  si  — 8 ) ] . 

On  mettra  ici, .comme  dans  l’Article  XIX,  i au  lieu  de  rosi]/ v i ■+■  et 
y — t — 5 au  lieu  de  si,  c’est-à-dire  y — s — a5  au  lieu  de  «u  — 5,  ou  bien 
simplement  y — s,  à cause  que  l’angle  0 est  toujours  très-petit,  et  l’on 
aura 

E'  — 12' cos jt  -t-  T sinr[(+H  — K -t-  ( M)  coslu  — e ) — } X sin  (y  — e ]. 

On  substituera  donc  ces  valeurs  dans  l’équation  proposée  f a),  et,  ôtant 
ce  qui  se  détruit  en  vertu  de  l’équation  (i),  on  aura,  après  avoir  mis 
au  lieu'de et  effacé  les  termes  qui  contiennent  — comme  dans 

o>(i  -t-  >*)* 
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l'Article  MX.  l’équation 


ül 


f>  -rfurfsi-  ' - — Tcosfu  — e tfV1  -ï  T sin ( v — f) rfV*  — o. 

ali  ■?  Il 


Or  f Article  XIII) 

T = sin  ! u — ijslnt-t-),  rosr 


<*l  f Article  cité 
ilonc 


1 = i sin  ; u — £ : 


I'cos  u — i — ï sin  »w  — »t)  slnn-t-  ; » sin  (su  — i — ï ;■  cosrr  — J i sin  ï — e:  ros— , 

T sin  u — c -=  41*  — cos(  su  - si  i]  sin  TT — -J  i rosi  su  — c — ï ) rosrr 
4 - \ i rosi Ç — t ■ rosr. 

Dr  plus 


ii  u — s — 6 el  du i = f/u  — f/e  — <16  = (i  4-  tt)d\ , à très-pou  près, 

u étant  le  rapport  de  la  précession  moyenne  des  points  équinoxiaux  lu- 
naires au  mouvement  moyen  V;  en  faisant  ces  substitutions,  on  remar- 
quera que  les  termes  qui  renferment  les  angles  £ — i deviendront,  par 
l’intégration,  beaucoup  plus  grands  que  les  autres,  parce  qu'ils  auront 
alors  pour  diviseur  la  quantité  très-petite  f i — p,  p exprimant  le  rapport 
du  mouvement  rétrograde  moyen  des  noeuds  de  la  Lune  à son  mouve- 
ment moyen  V;  donc,  n’ayant  égard  qu’aux  termes  dont  nous  parlons, 
on  changera  l'équation  (G)  en  celle-ci 


(7)  dis  — 


’l  ll-îK  -Mi/fosit  . ... 

«(H-p)U 


3 N / ms  - 
J(i-4-  »)H 


COSI.Ç  — l)//V  -4- 


3 N sinr 
'4(1-4-  f*)  11 


</\ 


|)*où  l'on  lire*  en  prenant  rr,  pour  la  valeur  moyenne  «le  ?r,  lorsque  V - o. 


(fl)  TT  ~ O — 


Ml  iK M )/ rosa 
i.-  u)  (p— />)H 


COS ( Ç - 


IN/COSo  3 N sin? 

77 —T ra«B  «1-4-7,  --  ..  \ 

4 (l-4-fjf)(pi  — //  H 4 l -t-  l»|  Il 


VL 


7 
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làt,  un  supposant  que  ît',  Ç',  t' soient  les  valeurs  de  ir,  Ç,  i lorsque  V — <>. 
on  aura 


3;  H - >K  -*-  M ■ i ensm  „ 3\/rosin 

4(i  -H  ftKfi  — p)H  ,0:’-  1 4;i  + fiuF-/»  Il 


sin  ï' 


XXIV. 

Résolution  de  i équation  (3) 


II  - 


3 T 


fé(i  + >*)’ 


i”  l.a  valeur  de  fl  est,  par  l’Article  IX,  en  négligeant  les  termes  mul- 
tipliés par  les  constantes  très-petites  M,  N,  ! I H — K ), 


sin  rr  dm  <h 


J’TS 


» + 3J7,:  ;"-K  : 


dp 


■a“  La  valeur  de  fl'  est,  par  l’Article  XIV  [en  mettant  sin  (a  i au  lieu 
de  A si  nu  — A cosu,  et  cosfa  — t)  au  lieu  de  \ si  nu  -+•  A cosu,  comme 
dans  l’Article  précédent,  et  négligeant  de  plus  la  quantité  inliniment  pe- 
tite du  second  ordre  À sin  -,  comme  on  l’a  fait  toujours  , 

[(  K — -jll) cosr  — J M]r*in(w  — s!  — i NT ros(a  — t : 

3“  On  mettra,  comme  dans  l’Article  précédent,  IsinK+^'COs  ijeosn 

au  lieu  de  rsin(a  — ij,  — |«sin(5  — tjcosn  au  lieu  de  I’cos  a — £), 

(i  4-ujrfV  au  lieu  de  dm,  et  au  lieu  île  — — — j;  on  effacera  le 

o’.i  ■+- À*)’ 

terme  ^7 11  , par  les  raisons  alléguées  ! Article  XIX  . et,  divisant  toute 

i*  ■ • , n sine  d',ï  « a 

I équation. par  — H,  on  aura 


, Il  -t-  ? K d’r.  _ \>  K — II  ; rosir  — M ,, 

Ut  — — -TT  • JT  + 3 iJ 

a i -f-  u ; Il  sin  T.u\  4 1 1 -e  « Il 

,f?K  — Il  cosn—  M cos::.  „ ...  , Ni  rosir  . „ ... 

a- 3 , -t; ; icos,. — t]tl\  43, fi  . soi  {-  ! </\  . 

4ii-eu.ll  sinrr  4l'-eu  II  soin 
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Ce  qui  donne,  en  intégrant,  après  avoir  mis  ® au  lieu  de  n (’), 


9 


1 1 4-  ^ K //-  ^ (a K — H) rosar  — M y 

*(i4-  u;  Il  sinm</V  4(l'*~  (*)  Il 


I 


4-3 


?K  — H eus  m— M 
4(I4-p  u- — p\  Il 


rossr  . Ni  rosm  * 

sino'  11  ’ e 4'*4-u  — />]  llsinra 


ros  ï— £ 


>i  étant  égal  à 


. ,(iK- Hirosm—  M coskj  . , ..  _ Nieos®  _ y, 

E — - --  — istn(ï  — i — 5-t-, „ - eos  - - s . 

4114-^)^ — g, H sinta  4ii4-(x  U — p Usiner 


On  remarquera  que  la  valeur  de  'jy  peut  être  négligée,  parce  qu’elle 
ne  contiendra  pas  le  diviseur  «jl — p qui  se  trouve  dans  les  autres  termes. 


XXV. 

Conséquences  qui  résultent  des  formules  precedentes  (8),  (y),  par  rapport 
à la  précession  des  équinoxe^  et  à ta  nutation  de  l’axe  de  la  Ijtne. 

Si  l’on  fait,  ce  qui  est  permis. 

Il  — a K 4-  M = h cosg,  N — h sing. 


é = V'(H  - aK  4-  M )*4-  N*,  la  n g g = u — -fc  + 

et  qu’on  mette  i au  lieu  de  cos®,  on  aura,  en  négligeant  u vis-à-vis  de  i . 

3 hi  „ 3Nsinra,. 

a = ra—  -, jj-costï  — £4-gi4 y—  V, 

4<«  — p il  " lit 

3 II  — - iK  + Mi.  3 Ai 

« = » m V-  2— rTÎÎ-î— sIn(ï-«4-g)  v* 


HT 


4 u — p U siiiro  ’ 


(*)  Le  procédé  dintégralion  employé  ici  par  Lagrange  est  tout  à fait  défectueux;  la  subsii- 
tution  de  a à r,  avant  l'intégration,  ne  saurait  effectivement  être  regardée  comme  légitime. 

(iVi’rfr  tir  rjifùfturj) 

(**  l 11  y a.  dans  le  texte  primitif,  plusieurs  fautes  de  signe^qui  ont  fieu  dimjiortanep  ; nou> 
avons  cru  devoir  toutefois  les  faire  disparaître.  ( Note  tir  l'Éditeur.  ) 
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D’où  l'on  voil  : 

i®  Que,  si  N n’est  pas  =o,  l'inclinaison  de  l’équateur  sera  sujette  à 
une  diminution  ou  augmentation  constante  selon  «pie  N sera  positive  ou 
négative; . 

a”  Que  la  valeur  de  u,  c'est-à-dire  la  précession  moyenne  des  équi- 
noxes, sera 

3 II  - îK+M| 

4H  5 * 

i°  Que  le  pôle  de  l'équateur  de  la  Lune  décrira,  pendant  une  révolu- 
tion des  nœuds  de  l'orbite  par  rapport  aux  nœuds  de  l'équateur,  un  petit 
cercle  don!  le  rayon  sera 

3 hi 

î J*  — P H 

Mais,  si  ;x  — />,  c'est-à-dire  si  le  mouvement  des  points  équinoxiaux 
de  la  Lune  est  égal  au  mouvement  des  nœuds  de  l'orbite,  comme  l'a 
troûvé  M.  Cassini,  les  formules  précédentes  ne  serviront  plus;- mais  il 
faudra  mettre  «l’abord  au  lieu  de  rs  sa  Viilcur 


3 Ai 


7 Tïï  eos  ï'  — c’  e . 

4 u — p ! Il  6 


el  au  lieu  «l««  y,  sa  valeur 


3 A/’ 


l'-t-  o-i- - si  n î'  — t'  -f-  e i ; 

— p)U  sinm  ** 


on  mettra  ensuite  s'—  uV  au  lieu  «le  i,  et  Ç'  — p Y au  lieu  «le  après 
quoi,  regardant  («x—  p,\  comme  une  quantité  infiniment  petite,  on  aura 


cos  ï — e -i-  g)  — cos; ï'  — «'  g)  — ( u — p j V sin  ï'  — ï + % , 

sin  ( t — ■ i -+-  g)  — sin  ( ï'  — £'  ■+-  gi  -+-  u — p ) N cos  g ; 

% 

et  les  valeurs  de  s et  de  jr  deviendront  les  suivantes 


3Nmiigj  3 Ai 

Tli  h 4ît s,n  S~E  + * !'• 


3 II  -»  iK  -f-  Mi 


3A«  y,  , 

,55 r-  , ,,  . COS  ; — l+H  \ . 

(Il  lit  SOI  «a  • 
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D’où  il  s’ensuit  que 

3 1 11 — jK  + Mi  3 A»  , , 

tt  = — ttj 1-  y-Tf—. COS  " — I •+-  K , 

4 H 4 H sinra 

et  qu’il  n’y  aura  plus  «le  nutation  sensible  dans  l’axe  de  la  Lune. 
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Remarque.  — Il  est  bon  «le  remarquer  que,  si  l’on  voulait  appli«|tier 
à la  Terre  regardée  comme  un  sphéroïde  quelconque  les  formules  (B) 
et  (g),  il  faudrait  effacer  partout  les  lettres  M et  N.  La  raison  «le  cela  est 
que,  l’angle  0 n’étant  plus  alors  très-petit  par  rapport  à u,  il  ne  serait 
plus  permis  de  mettre,  comme  nous  l’avons  fait,  sinfo  — s)  et  eus ( n — t) 
au  lieu  «le  Asitt'a  — A eoS'«  et  «le  \ si  nu  -I-  A Costa  dans  les  expressions 
«le  li’  et  de  FI';  mais  il  faudrait  substituer  pour  V et  pour  A leurs  valeurs 
[Article  XIII  f M ) J : cependant,  comme  les  ternies  venant  de  ces  substitu- 
tions seraient  tous  multipliés  par  sinato  ou  c.os2«,  et  «pie  t»  serait  dans 
ce  cas  beaucoup  plus  grand  que  V,  étant  à très-peu  près  dans  le  rapport 
de  27  à 1 , il  est  clair  que  ces  termes  pourraient  être  négliges  entièrement 
comme  «levant  être,  après  l'intégration,  considérablement  plus  petits 
ijue  les  autres.  M.  d'Alembcrl  a fait  le  premier  cette  importante  obser- 
vation, sans  laquelle  il  eût  été  comine  impossible  de  résoudri-  le  Pro- 
lilèmc  «le  la  précession  des  équinoxes  dans  la  T«*rre  considérée  comme 
un  sphéroïde  à méridiens  dissemblables;  niais  elle  n’a  plus  lieu  à l'égard 
«b1  lu  Lune,  dans  laquelle  w —V  à peu  près;  et  c’est  ce  qui  fait  «|iie  nos 
résultats  diffèrent  un  peu  de  ceux  de  ce  grand  Géomètre,  comme  011  va 
le  voir. 

XXVII. 


Son  me  I.  — Ko  supposant  la  Lune  homogène  et  de  ligure  elliptique, 
comme  dans  l'Article  XXII,  on  aura  (Article  XII  j 

\l  = if£eB',  N K-;H  = -£s£-‘  «V-t-JeB'l; 

l r»  11  a fi  * 
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«loin*  Article  XXV , 

g = o,  4-H-îK+M  = ^!fV+etl' 


*e  A'  ■+■  »eB'  ; 


donc 


3iteA  -t-eH 

jr  =;  œ — - — ■ — cos  ï — e i , 

> ; ■!  — p • 

, 3i>  V+eB'  . . 3c  V -+- Il 

t — r,  — u.\  — . SMI  , — £,,  u — — : 

a\fx — p Sll)  ct  r ? 


où  l'on  remarquera  que  eA'-t-eB'  représente  l’ellipticité  <lu  premier 
méridien,  c'est-à-dire  l'allongement  de  la  Lune  dans  le  sens  de  la  ligne 
qui  joint  le  centre  de  la  Lune  et  de  la  Terre  à tics-peu  près),  par  rapport 
au  demi-axe  de  la  Lune;  et  que  par  conséquent  le  mouvement  de  l'axe 
de  cette  Planète  dépend  en  ce  cas  uniquement  de  la  quantité  de  cet 
allongement. 

Par  la  théorie  de  la  ligure  de  la  Lune,  on  a (Articles  XII  et  XXII 


eB 


'5/*  T 236 

4p*  L îooooooo 


£,V=;‘f; 


or  5 exprime  le  rapport  de  la  force  centrifuge  à la  pesanteur  sous  l’équa- 
teur de  la  Lune;  donc,  si  l'on  nomme  / ce  même  rapport  sous  l’équa- 
teur de  la  Terre,/'  le  rayon  de  la  Terre,  /,  t' les  temps  de  la  rotation  de  la 
Lune  et  de  la  Terre,  on  voit  facilement  qu’on  aura 


, f T /'  L 


ce  qui  donne 

n T r , 

9~j7’  L P 9 : 

mettant  ' au  lieu  de  ç‘,  — au  lieu  de  G-  au  lieu  de  J-,  et  — 

3eV>  ‘il  / I-  ’7ï 

lieu  de  — > je  trouve 

632.fi 

9 1000000000’ 


au 
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pt  par  conséquent 


«loue 


iA'+  «B'  = 


3i5 

I O (NM)  (MH) 


17' 

f 

I O ooo  ooo 


et,  multipliant  ce  nombre  par  'Mio  degrés,  on  aura,  en  secondes,  tii"  pour 
la  précession  moyenne  des  points  équinoxiaux  lunaires  dans  un  mois 
périodique. 

Pour  avoir  la  nutation,  il  faut  multiplier  ti  par  ^ ^ ou  bien  par  - 

simplement,  à cause  de  a extrêmement  petit. 

Or,  en  prenant  pour  la  tangente  i de  l'inclinaison  de  l’orbite  lunaire 
Iang5°g’,  et  pour  le  rapport p du  mouvement  moyen  des  nœuds  au  mou- 
vement périodique  de  la  Lune  i'1  trouve  la  nutation  de  l’axe 

= 3'3g":  et,  divisant  ce  nombre  par  sinrc  [ en  prenant  pour  ra,  2 degrés, 
valeur  moyenne  entre  celles  de  M.  Cassini  et  de  M . Mayer),  j’ai  1“  1 5" 

pour  la  plus  gratuit)  équation  de  la  précession. 

Selon  M.  d’Alembert  ' voyez  le  dernier  Mémoire  de  ses  Opuscules ),  la 
précession  moyenne  des  équinoxes  dans  l'hypothèse  présente  est  seule- 
ment de  -y-1-—  '•  et  la  nutation  est  aussi  diminuée  à proportion; 

c’est  ce  qui  fait  que  nos  résultats  ne  s'accordent  point;  mais  j'ai  donné 
ci-dessus  (Article  XVII  la  raison  de  celte  différence  entre  les  formules 
de  ce  grand  Géomètre  et  les  miennes. 


XX  VIII. 


Scolib  II.  — Voyons  maintenant  quelle  devrait  être  la  valeur  de 
fA  +<B',  pour  que  la  précession  moyenne  des  équinoxes  lunaires  lut 


H ECU  K II  CH  ES 


.'il! 

l'^nlc  au  mouvement  îles  noeuds  de  la  Lune:  dans  ee  cas,  on  aura  : Ar- 
ticle XXV, 


3 H — ■>  K -e  M i 3 Ai 

a — p — —/  u—  — e ...  !—  cos  ( - £ • g 

r 4 4**sino  ° 


donc 


: i . e .V  -i-  e B'  ) i H : — ros 

sin  et 


eA'-t-  eB'—  -r—  — 

i 


3 i -i — ros  4'  — t' 

sin  m 


Doue,  si  l’on  veut,  avec  M.  de  Cassini,  que  le  nœud  descendant  de 
l’équateur  lunaire  soit  toujours  au  même  point  que  le  noeud  ascendant 
de  l’orbite  de  la  Lune,  ou  fera  e'=  Ç’.  et  l’on  aura 

. 

i 

ara 

et,  dans  ee  cas,  il  n’v  aura  plus  de  nutation  sensible  dans  l'axe. 


p V + eB 


''(■ 


I 



sir 


XXIX. 

% 

I 

ScolieIII.  — Au  rrste,  quoi  le  que 'soit  la  valeur  de  pourvu 

qu*elle  surpasse  — — » je  dis  que  le  moiivement  des  équinoxes  lu- 

■ 1 I ooo  OOO  * 1 • 


naires  deviendra  toujours  de  lui-méine  égal  au  inouveinenl  des  nœuds 
de  la  Lune;  car  il  est  clair  qu’on  pourra  toujours  trouver  un  angle  «' — ■' 
tel,  que  l'on  ait 


e A'  -e  et!'  — 


- co  s ' T 


-'•J' 


donc  lorsque  les  nœuds  de  l'é(|uateur  et  de  l’orbite,  à force  de  s’éloigner, 
seront  parvenus  à la  distance  »'  — i'  entre  eux.  le  nœud  de  l’équateur 
recevra  un  mouvement  égal  à celui  de  l'orbite. 

Il  est  vrai  que  l'inclinaison  de  l'axe  sera  sujette  à une  augmentation 
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ou  diminution  constante,  selon  que  «'>  Ç'  ou  < Ç',  en  vertu  de  laquelle 
la  valeur  siim  changera  un  peu,  et  l’équation 


« A'-e  «B  = 


3 i-e 


-cos(;'-i'tl 


cessera  d’étre  vraie;  mais  ello.se  rétablira  ensuite  par  la  variation  de  la 
distance  'Ç'  — Peut-être  pourrait-on  démontrer,  par  ce  raisonnement, 
que  les  nœuds  de  l’éqbateur  lunaire  devront  enfin  coïncider  pour  tou- 
jours avec  ceux  de  l’orbite. 

XXX. 


Scoi.ie  IV.  — Un  moyen  de  déterminer  si  le  mouvement  des  nœuds 
de  l’équateur  lunaire  est  exactement  égal  à celui  des  nœuds  de  l’orbite, 
ce  serait  d’observer  pendant  une  longue  suite  de  révolutions  de  la  Lune 
la  quantité  de  sa  plus  grande  libration  en  latitude.  Car  il  est  clair  que 
celte  libration  peut  être  représentée  sans  erreur  sensible  par  l’angle  que 
nous  avons  nommé  (Article  XVI),  à cause  que  l’inclinaison  de  l’équa- 
teur à l’écliptique  est  extrêmement  petite;  or  (Articles  XVI  et  XIII 

, T sin(u  — ijsiiiTr-t-Xcoss  _ sin(v  — tisinjr-t-isin(u  — Ç^cosr 

(en  mettant  pour),  sa  valeur  <sin(u — Ç)J.  Donc,  si  Ç = i,  on  aura 

. , sinfu  — ï)  , . 
sin -fi  = -- — — - (sinir  ■+•  i cos::), 

V i ■+■  l’sin’l#-  ï) 

et  comme  (Article  XIII) 

u = long.  Œ ■+■  i8o°  et  Ç = long.  Q, 
lorsque  la  Lune  sera  dans  ses  plus  grandes  latitudes  boréales,  on  aura 
' v — 180“  — Çr=ÿO“, 

savoir 

y — £=a 70"  et  sin(«  — Ç)  = — 1; 

011  trouvera  de  même  sin  (y  — Ç)  = 1 pour  les  plus  grandes  latitudes 
VI.  8 
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méridionales;  donc  la  libration  totale  en  latitude  sera 


sms  ■+•  i costr 
a — 


V’i  + •’ 

ce  oui  va  à 7 environ  du  ravon  de  la  Lune.  Soit  maintenant  s>  ou  <£, 

4 

il  est  évident  qu’après  quelques  révolutions  de  la  Lune,  on  devra  avoir 
s = Ç -t-  i8o°':  et  alors  siniji  sera  égal  à 


sin  a — Ç) 

y i -+-  i •iin'i,  a — Ç) 

et  la  libration  totale  égale  à 
— sinr  -+■  i cosiî 


( — sinr  -t-  i cosr). 


— - seulement  du  rayon  de  lu  laine, 
y i -t-  i * 9 


XXXI. 


Scout  V.  — Je  finirai  ces  recherches  par  exposer  une  méthode  par 
laquelle,  avant  trois  observations  d'une  même  tache  de  la  Lune,  ou 
pourra  connaître  la  position  de  l’équateur  de  cette  Planète  par  rapport  à 
l’écliptique.  Soient,  comme  dans  l'Article  XIII,  u — t8ou  la  longitude  du 
centre  de  la  Lune  et  ).  sa  latitude  supposée  australe,  U — 180"  la  longi- 
tude de  la  tache  et  X — l la  tangente  de  la  latitude,  dans  une  observa- 
tion quelconque;  il  est  facile  de  voir,  en  conservant  les  suppositions  et 
les  noms  de  l’Article  II,  que  l’on  aura 

x _ x _ r r_  >|ni  i 

y'X1  -*-  >•'  P y X’  -*-  >•’  P y'x’-t-  r’  P 

et  de  même 

r — Y .g 

y'ix  — X)* -t-  {y—  Y)1  y1 1 x 

or 

x — X)*  -+-  ty  — Y i'  = x’  ■+■  r1  — ixX 


— X -4-  i v — Y )’ 

— a»-Y  - p1  — axX  — ir  Y, 
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à très-peu  près;  donc,  en  négligeant  les  carrés  et  les  puissances  plus 
hautes  de  X,  Y,  aussi  bien  que  leurs  produits,  on  aura 

r-Y  r Y xrX  r’X  , Xslnu  — Ycosu 

v(*— X)*-»-  cr— v>*  p p p*  p*  p 

en  mettant  sini/  et  cosv  au  lieu  de  j ; par  conséquent,  si  l’on  fait 
sinU  sini;  — 8, 

on  aura  l’équation 

i = Y'  cosu  — Xsinu. 

cos  a 

On  trouvera  de  la  même  manière 

z — Z z Z zxX  zr  Y 

Vfx-xp  + f/— YJ*  ~ P ~ P P’  P* 

Z X 

= X f-  - (X cosu  -t- Ÿsinu)  = X — / (hypothèse); 

P P 

ce  qui  donnera 

(a)  — ^ ? ■ = X cosu  -t-  Y sin u. 

Il  faut  tirer  de  ces  deux  équations  les  valeurs  de  X,  Y',  Z;  et  pour  cela 
on  remarquera  que,  r étant  le  rayon  de  la  Lune,  on  aura 

X’  + Y'  + Z’  = r’, 

et  que 

(Y  cosu  — X sinu)’  •+■  (X  cosu  -+■  Y sinu)’  = X’  -+-  Y’  = r'  — Z'; 
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d’oü  l’on  lire 


en  faisant,  pour  abréger. 


Z = 


p/4- AX 
i 4-  X’  ’ 


y/  , + X.,(r. 


Ayant  la  valeur  de  Z,  on  trouvera  aussitôt  celle  de  X et  de  Y par  les 
équations  (■),  (a),  car 

v Z — pi  Z — p/  . 

X :=■  jp— cosu  — p»  tangu,  » ~ — j-— sin  a 4- ph. 


O il  fera  le  même  calcul  pour  chacune  des  deux  autres  observations, 
et  l’on  appellera  X',  Y',  Z’:  X",  Y".  Z"  les  valeurs  correspondantes  de 
X.  Y,  Z. 

Maintenant  on  a [Article  VI,  'l)jj 

Zr-.rsinp,  Y = rcosp  sinç,  X rcospcosÿ; 

de  plus,  en  combinant  les  deux  premières  formules  (C), 

• sin  P — siop  cosr  -t-  cospsinq'  sinr 

= sinpcosr  -+-  cospsinq  coscsinr  — cosp  cinq  sim  sinr. 

en  mettant,  au  lieu  de  q' , q — t;  donc,  substituant  pour  sinp,  ros/esiny, 

i i Z Y X 
cospctisq  leurs  valeurs  -,  -,  —,  on  aura 


' 3)  rsinP  = Z cosr  -+-  Y rosi  sinr  — X sin  t sinr 

et  de  même  pour  les  deux  autres  observations 

{)  rsinP  = Z'  cosr  4-  Y'  cos  c sinr  — X'  sine  sinr, 

5)  rsln  P =:  Z"  cosr  4-  Y'cose  sinr  — X”  sin  t sinr, 

en  supposant  que  la  position  de  l’équateur  demeure  la  même. 
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K«‘ Ira  ne  li  ;i  ni  l*é(|uatioii  (4j  de  l’équation  (3)  et  l'équation  (:>;  Je 
I '«'*<1  ual ion  (4),  on  aura  deux  nouvelles  équations 

(6  Z — Z' i rosi: Y — Y'Jroseslim  — •!  X — X'jsinesln * — o, 

l7*j  .Z'—  Z'I  cosn  -l-  (Y'—  Y')  rose  sinit  — (X'—  X")Sint  sinir  = o, 

d'où  l’on  tire 

! X — X' i sine  — ( Y — V i rose  rus;;  (X'— X'isine  — ( Y'  — Y"i  ruse 


Z—  /.’ 

ri  par  ronséqurnl 


si  ni; 


i:  - V 


/Y-Y'  Y'  — Y'  \ ,X  — X'  X'-X’X 

ta"K‘ _ \ Z — 7/  Z'—  Z"  ) : V Z — » Z'-  Z”) 

üinnaissant  e,  ou  Irouvera  ~ par  la  formule 

Z - /.' 

Un*r—  rX-^'i'sin,  — ( Y — Y'  ) rose 
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Hultum  ml  hue  miliit  o|*rU 
Sin„  E/tiit.  64. 


(Pnx  de  l'Académie  Royale  des  Sciences  de  Paris,  tome  IX,  1766.) 


CHAPITRE  PREMIER. 


roHHI  LF.Ü  GÉNÉRALES  POUR  LE  MOUVEMENT  DES  SATELLITES  DE  JUPITER. 


I. 

Soient  nommés  : 

r le  rayon  vecteur  de  l’orbite  d’un  satellite  quelconque  projetée  sur  le 
plan  de  l’orbite  de  Jupiter; 

p la  tangente  de  la  latitude  du  satellite  par  rapport  k ce  même  plan; 

F la  force  que  Jupiter  exerce  sur  le  satellite  k la  distance  t . 

On  aura  la  distance  du  satellite  au  plan  de  l’orbite  de  Jupiter  égale  h rp. 
Donc  la  distance  du  satellite  au  centre  de  Jupiter  sera  ry  i -t- p'1. 

Par  conséquent  la  force  par  laquelle  le  satellite  est  poussé  vers  Jupi- 

, F 

ter  sera  — — -• 
r’n  ■+•  p’  j 

Cette  force  peut  être  regardée  comme  composée  de  deux  autres  : l’une 


9- 
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parallèle  au  rayon  vecteur  et  égale  à r ; l’autre  perpendiculaire 

r*d  -*-/>•)* 

au  plan  de  l’orbite  de  Jupiter  et  égale  à — T. 

r*(i  -+-  p’  )’ 

Or  on  peut,  en  général,  réduire  les  forces  perturbatrices  du  satellite 
à trois  forces  uniques,  dont  : 

La  première,  que  j’appelle  R,  soit  parallèle  au  rayon  r; 

La  seconde,  que  j’appelle  Q,  soit  perpendiculaire  au  rayon  vecteur, 
et  parallèle  au  plan  de  l’orbite  de  Jupiter; 

La  troisième,  que  j’appelle  P,  soit  perpendiculaire  à ce  même  plan-. 
Donc  le  satellite  sera  sollicité,  dans  les  directions  dont  nous  parlons, 
par  les  forces 


F 

I 

rJ  ( i -t-  p7  j * 


H,  Q, 


r'(i  -+-  p’  ' 


Pi 


dont  les  deux  premières  déterminent  le  mouvement  que  le  satellite  doit 
avoir  dans  le  plan  de  l’orbite  de  Jupiter,  ou  pour  mieux  dire,  parallèle- 
ment à ce  plan. 

IL 

Cela  posé,  soient  : 

t le  temps  écoulé  depuis  le  commencement  du  mouvement; 
f l’angle  décrit  par  le  rayon  r durant  ce  temps; 
l’élément  du  temps  dt  constant,  c’est-à-dire,  ddi  = o. 

On  aura  pour  la  vitssse  circulatoire  du  satellite,  parallèlement  au  plan 
de  l’orbite  de  Jupiter,  -jj-’  d’où  résulte  la  force  centrifuge  _ ‘ 'J Z-, 

p 

laquelle  étant  retranchée  de  la  force  -j  -t-  R,  ou  aura  la  véritable 

r ’ . i -a-  p *)* 

force  qui  tend  à diminuer  le  rayon  r. 

Donc,  par  le  principe  des  forces  accélératrices,  on  aura 


(A) 


d*r 

l/F 


F 

r’(i + 


+ K- 


r f/91 

11  r 
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Maintenant  on  sait  que,  si  la  force  perpendiculaire  Q était  nulle,  le 
rayon  r décrirait  des  aires  proportionnelles  aux  temps,  de  sprle  que  l’on 
aurait,  à cause  de  dt  constant, 


o; 


mais  la  force  Q fait  parcourir  perpendiculairement  k r l’espace  Qdl 3 
pendant  le  temps  dt;  donc  le  secteur  croîtra  pendant  ce  temps  de  . 
la  quantité  par  conséquent  on  aura  l'équation 

d(r'dtf)  =z  Qrdt’, 

dont  l'intégrale,  en  ajoutant  cdt,  est 


d'où  l’on  tire 
Bï 


r’df  — cdt  -h  dt  I Qrdt ; 


/Q, 


3Î  r* 


Entin  on  aura,  en  vertu  de  la  force  perpendiculaire  au  plan  de  l’or- 
bite de  Jupiter, 

_ d'pr,  _ Vp 
dt ' 


P, 


ou  bien 


d‘p  l d p d r pd'r 

dt ' + rdt'  rdP 


r’i  i ■+■  p')' 

fP 


r*fi  p')T 


P 

r — ’ 


p 

d’où,  en  mettant  pour  yj-  sa  valeur 


do' 

dP 


K 

r'(\  + p'  1 


H 

r 


tirée  de  l’éi|uation  f A),  et  effaçant  ce  qui  se  détruit,  on  aura  l’équation 
suivante 


(C) 


d'p  do'  odpdr  P —K// 

_C  -|_  p __L  h ' -( L — a. 

ilt'  “dt'  rdt'  r 
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III. 


Los  équations  (A),  (B),  (C)  donneront  r,  7 et  p en  t,  ee  qui  suffira 
pour  taire  connaître  le  lieu  du  satellite  à chaque  instant.  Que  si  l’on 
voulait  connaître  la  figure  même  de  l'orbite  qu'il  décrit,  il  faudrait  éli- 
miner des  équations  (A),  (Cj  l’élément  dt.  Or  de  l’équation  fB)  on  tire, 
après  quelques  réductions  fort  simples, 

d'  = -p.  ; 

^ yc1-*-  0 jQr'rlq 


donc,  si  l'on  substitue  cette  valeur  dans  (A),  (C),  et  qu'on  lasse  pour 
plus  de  simplicité  ^ — u,  011  aura,  en  prenant  d ? constant. 


«) 


( fl 


dr 


d'u 

i/a’ 

•Ll 

d* 


Fn  + ttr'+Q  ^ 

c1  -+-  a / Qr*rfç 

/•■(  P-pR-t-Q^) 
c*  a f Q r‘d<? 


Supposons  pour  un  moment  que  les  forces  perturbatrices  P.  Q,  R 
soient  milles;  on  aura  par  l’équation  (c) 


P = 


O, 


dont  l’intégrale  est,  comme  on  sait, 


ou  bien 


/<  = G sine  + H rosi, 
/>  = > sin(9  — «), 


).  et  e étant  deux  constantes  arbitraires.  Celte  dernière  expression  de  p 
fait  voir  que  l’orbite  est  toute  dans  un  plan  fixe,  dont  la  position  dépend 
des  quantités  , s,  qui  expriment,  la  première,  la  tangente  de  l'incli- 
naison, et  la  seconde,  la  longitude  du  nœud.  Retenons  maintenant  cette 
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même  expression  de  p,  el  supposons,  à cause  des  forces  perturbatrices, 
X et  t variables;  on  aura 

dp  ~ dl  sin  : 9 — t)  -4-  Xcos(9  — t)  (</ç  - dt). 


Or,  afin  que  le  corps  puisse  être  regardé  comme  se  mouvant  réellement 
dans  le  plan  déterminé  par  ).  et  i,  il  faut  que  la  valeur  de  dp  soit  la  même 
que  si  ces  quantités  demeuraient  constantes,  c’est-à-dire,  que 


donc 


dp  — Xcos(ç>  — t)df, 


rfXsiniç  — «)  = X cos(9  — i)  dt-. 


par  conséquent,  à cause  de  d?  constant. 


d*p  , . . X</i 

dtp'  siii(ÿ  — e)d<p 

et 

d'p  "kdt 

dtp1  r sin  ; 9 — c ) dtp 

On  réduira  ainsi  l’équation  (c)  ci-dessus  k deux  équations  du  premier 
degré,  qui  donneront  X et  £ en  9;  d’où  l’on  connaîtra  la  variation  tle  l’in- 
clinaison de  l’orbite  et  le  mouvement  de  la  ligne  des  nœuds.  C'est  ainsi 
que  la  plupart  des  Géomètres  en  ont  usé  jusqu'ici  dans  la  recherche  des 
orbites  des  Planètes;  mais  il  nous  parait  plus  court  de  chercher  directe- 
ment la  latitude  p par  une  seule  équation,  d'autant  plus  que  les  quan- 
tités X et  c s’en  déduiront  plus  aisément;  car,  puisque 

^ = Xsinlç  — e),  = Xcos(9  - «), 

on  aura 

X=\/Wÿ’  tang  — e,=  £^. 

On  pourrait  faire  une  pareille  transformation  sur  l’équation  (a);  ce 
qui  réduirait  l'orbite  à une  ellipse  dont  l’excentricité  et  la  position  de  la 
ligne  des  apsides  seraient  variables,  ainsi  que  M.  Newton  l'a  pratiqué 
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par  rapport  à la  Lune.  En  effet,  si  l’on  suppose  d’abord 

Q = o,  R — o,  p = o, 

l’équation  {a)  devient 

d’u  F 

TT  ■+•  “ , -O, 

rfo’  c' 

dont  l’intégrale,  étant  mise  sous  cette  forme 


« — — — ? cos(  o — a). 


donne  une  ellipse  dans  laquelle  -p  est  le  demi-paramètre,  l’excen- 
tricité, et  a la  longitude  de  l’apside  inférieure.  Qu’on  regarde  mainte- 
nant » et  * comme  variables,  et  qu’on  suppose,  par  une  raison  analogue 
à celle  que  nous  avons  expliquée  ci-dessus. 


on  trouvera 


du  — — a sin  9 — ar)  d’y. 


dp  rosf  9 — a p sin  ' o — a ; </a  o, 

d'u  F pdx 

d'y1  c’  cos  9 — x)  1/9 


Ainsi  l’équation  f a)  se  réduira  à deux  équations  du  premier  degré,  d’où 
l’on  tirera  aisément  p et  a. 


IV.  . 


Les  observations  nous  apprennent  que  les  inégalités  des  mouvements 
des  satellites  de  Jupiter  sont  très-petites,  aussi  bien  que  les  inclinaisons 
de  leurs  orbites,  par  rapport  à l’orbite  de  cette  Planète;  d’où  il  suit  que, 

si  l’on  nomme  a la  valeur  moyenne  de  r,  p.  la  valeur  moyenne  de 

c’est-à-dire  la  vitesse  angulaire  moyenne,  et  qu’on  dénote  par  n un  coef- 
ficient très-petit,  et  par  x,  y,  z des  quantités  variables,  on  aura  les  ex- 
pressions suivantes 

r — a(i  nx\  9 = p I 4-  ny,  p — nz. 
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<lt 


où  l'on  remarquera  que  les  valeurs  de  x el  de  jj  ne  doivent  contenir 
aucun  terme  constant;  autrement  a el  pt  ne  seraient  |dus  les.  valeurs 
moyennes  de  r et  de  ^ . ce  qui  est  contre  l’hypothèse. 


V. 

Substituons  maintenant  ees  expressions  de  r,  r,,  p dans  les  équations 
de  l’Article  II,  et  négligeons  les  termes  qui  se  trouveraient  multiplies 
par  des  puissances  de  n plus  hautes  que  n’,  parce  qu’une  plus  grande 
exactitude  serait  superflue  dans  le  sup't  que  nous  traitons;  nous  chan- 
gerons d’abord  l’équation  (A)  en  celle-ci 

(/Jj  |* 

nti  -r—  = — I I — MX  3/»îXï  (l  — Ifl’S’.  + lt 
at*  a 3 

- ou  -(  nx!  + +■  n-^j, 

ou  bien 


d'x  y lut  \ t </> 

no  s-  — — ou’  — n — -+■  ntt1 1 r + «’•  - ( .>*  — x — unau  -j- 
fit*  a1  \ a*  J a*  1 

dr  , </»•* 

— in’ aux—, n‘a—, hKi:  o. 

‘ dt  dt' 


Si  n était  =o,  on  aurait 


E 

au'  -t-  K o ; 

a' 


donc,  n étant  très-petite,  la  quantité 


o' 


devra  l'être  aussi;  de  sorte  qu’on  pourra  supposer 


— — «»*+  H • n — \ . 

« a1 

VI.  io 
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Cette  substitution  faite,  on  divisera  toute  l'équation  par  na,  et  l’on 
aura,  en  mettant  pour  plus  de  simplicité  f au  lieu  de  ^ 

d'-r  r , , dv  _v  dr  dy 1 

-JJT  + f\  + nf{3x*-  7*’>  — -«Tftr  "• 


VI. 


L’équation  f B)  deviendra,  par  les  mêmes  substitutions, 
dy  [ e /QU  + »x)dl  1 

u 4-  m-i-  zx  | — -+-  • — Li  - mx  -+-  in‘x‘ 

. dl  T a’  a 


Si  n était  = o,  un  aurait 


fQdt 


at*-ï 


supposons  donc 


r e F . 

I Q( i -t-  nx  \ dl  — au  — - +»-  Y ; 


a a 1 


on  aura,  après  les  réductions, 
dy 


Tt 


— — aux  -f  fX  -+-  3«ftx’  — îh/iY. 


VII. 


Enfin  l’équation  (C)  se  changera  en  celle-ci 


d1  Z 

*7?  + ** 


dy 

Ltï 


f) 


] dz  dx 

~3F~ 


P — «Ri 
« i n x 


rz:  o; 


et  l’on  prouvera  ici,  comme  on  a fait  ci-dessus,  qu’il  faut  que  la  quair 
lité  P soit  très-petite  de  l’ordre  n;  c’est  pourquoi  nous  supposerons 

P — b H s K „ 

— b — Z, 

i -e  nx  a’ 


d'où  nous  aurons  l’equalion 


d'z 

ill‘ 


, xi  </>■ 

4-  u‘z  + fZ  + 7.n  uz  — h 
J ' dl 
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VIH. 


Voilà  li*s  formules  par  lesquelles  on  pourra  déterminer  les  inégalités 
des  satellites  de  Jupiter,  dès  qu'on  aura  trouvé  les  valeurs  des  quantités 
X.  Y,  Z qui  résultent  de  leur  action  mutuelle. 

Pour  reudre  ces  formules  encore  plus  commodes  pour  le  calcul,  nous 

substituerons  dans  celles  îles  Articles  V et  Vil  la  valeur  de  'jj-  tirée  de 
l’Article  VI. 

De  cette  manière,  on  aura,  en  négligeant  toujours  les  termes  affectés 
de  na,  n', . .. , 


..  ( +(3|**—  zf)x  -t-/X—  aft/V  / 

(D  j | --  o, 

/ — mtiu’  —3 f)x’  — | nf  z'  fi ntifx\  — nf’ Y’  ' 

I E -J-  + ur  — f\  — ïnux’  ■+•  ■?. nf x V = <», 

</*  s tiz  ilx 

iF  ; -jp-  -+-  ft‘2  +fl  — jnn'zx  -e  in  - j- h oiu/jY  ~ o. 


Nous  avons  dit  que  les  valeurs  de  xel  ^ ne  doivent  renfermer  aucun 

terme  constant;  on  remplira  ces  deux  conditions  par  le  moyén  des  cou- 
, stanles/el  e. 


CHAPITRE  II. 

iiAtekhinatios  DBS  POUCES  perturbatrice*  DES  SATELLITE*  DE  JUPITER 

IX. 

Soient  : 

ï-  la  masse  de  Jupiter, 

G,  la  masse  du  premier  satellite, 

G- j la  masse  du  second  satellite, 

G,  la  masse  du  troisième  satellite, 

G,  la  masse  du  quatrième  satellite. 

10 
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Supposons  ili“  plus  que  toutes  les  quantités  que  nous  avons  nommées 

r.  p,  f,  F,  R,  Q,  P dans  le  Chapitre  précédent,  soient  désignées  ici, 

relativement  au  premier  satellite,  par 

r„  />„  ?„  F„  R„  Q„  P ; 

relativement  au  second  suivi I i te . par 

r„  />„  9»  F„  R„  Q„  P,,...; 

relativement  au  troisième,  par 

»•„  p , ?„  F„  R„  Q„  P..---: 

ei  relativement  au  quatrième,  par 

P„  ?..  F„  R„  Q„  P 

En  général,  nous  conserverons  toujours  dans  la  suite  les  noms  donnés 
dans  les  Articles  précédents,  avec  cette  seule  différence  que  nous  mar- 
querons les  lettres  d'un  trait  pour  le  premier  satellite,  de  deux  traits 
pour  le  second  satellite,  etc.  (*). 

Enfin  nous  dénoterons,  pour  plus  de  simplicité,  la  distance  entre  deux 
satellites  quelconques,  c’est-à-dire,  la  ligne  droite  qui  joint  leurs  centres, 
par  A(r,  r);  r,  r étant  les  rayons  vecteurs  des  deux  satellites;  ainsi  la 
distance  entre  le  premier  cl  le  second  satellite  sera  désignée  par  A (r, , r,), 
la  distance  entre  le  premier  et  le  troisième  par  A(r,,  r,),  et  ainsi  des 
autres. 

X. 

Gda  posé,  il  est  visible  : 

i"  Que  le  satellite  6,  est  attiré  vers  Jupiter  avec  une  force 

r_ 

r?T'  + />!)’ 

(*)  Il  nous  a (tara  indisponible.  au  point  rk*  vue  de  1 exécution  typographique,  de  rem- 
placer les*  traits  par  deti  indices  en  chiffres  arabe*.  < Xnte  de  /'Éditeur,  ) 
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et  qu’en  même  temps  Jupiter  est  attiré  lui-même  vers  le  satellite  avec 
une  force 

CT,  _ 

rît. 

d’où  il  suit  que  la  force  totale  qui  tend  à rapprocher  le  satellite  de  Ju- 
piter est 

27  -4-  G i 
r’U-t-pî)' 


Cette  expression  doit  être  comparée  avec  l’expression  de  la  force  centrale 
F 


r*(i  + }>‘) 


Article  I),  c'est-à-dire,  en  la  rapportant  au  premier  satellite. 


F, 


avec  —,  — — r-,  ce  nui  donne  d'ahord 

rj  t i -4-  p)  ) 1 

f,=  v -t-  a,. 


a“  Que  le  satellite  ©,  est  attiré  vers  le  satellite  avec  une  force 

g, 

A(  r„  r,)’’ 

laquelle  peut  se  décomposer  en  deux  autres  : l'une  dans  la  direction  du 
rayon  mené  du  satellite  (S,  à Jupiter,  qui  sera 

G |C,  y Ij4-p| 

A (r„r,)*'  ; 

l’autre  parallèle  au  rayon  mené  du  satellite  G,  k Jupiter,  et  qui  sera 

gic.y'i  +p\ 

A(r,,  r,  ;* 

De  plus  le  même  satellite  ©,  doit  être  regardé  comme  attiré  par  une 
force  égale,  et  en  sens  contraire,  à celle  avec  laquelle  Jupiter  est  attiré 
par  le  satellite  © j,  c’est-à-dire  par  une  force 

S, 

cîti-t-pî)’ 

et  dirigée  parallèlement  au  rayon  mené  de  ce  dernier  satellite  à Jupiter. 
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Dmir  l'action  «lu  satellite  ©,  produit  dans  le  satellite  © , deux  forces  : 
l'une 

G ,r,v'  i -t-  j>\ 

A (r„  r,)‘ 

dirigée  vers  Jupiter,  l’autre 

« fiy  i ■+  p\ 

rju  -+-/>!'  A(r„r,  .* 

«tans  une  direction  parallèle  à celle  qui  va  du  satellite  ©,  à Jupiter. 

3"  Or  la  force 

C.r.  t/T-t-  'p* 

Ar,,  r,j* 

se  décompose  en  deux  autres  : l’une  perpendiculaire  au  plan  de  l'orbite 
de  Jupiter 

A(r„r,)>’ 


l'autre  parallèle  au  même  plan  dans  la  direction  du  ravon  r,,  qui  sera 


tt.r, 
A(r„  r,)* 

Pareillement  la  force  • 


G, 


[ 


r=  v 

Air„ryt»  J 


se  change  en  deux  autres  forces  : l’une  perpendiculaire  ail  plan  de  l'or- 
bite de  Jupitep 


h 


,qi* 


r>f>- 

A|r„  r,’ 


et  l’autre  parallèle  à ce  plan,  dans  la  direction  du  rayon  r 3, 


Enfin  celte  dernière  force  se  décompose  encore  eh  deux  autres  : l'une 
dans  la  direction  du  rayon  r,,  avec  le  rayon  r,  fait  l'angle  f,;  l'autre 
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perpendiculaire  à celte  direclion;  la  première  sera  exprimée  par 


la  seconde  par 


■[^S?  “ «i*»]-**—* 


et  tendra  à diminuer  l’angle  y,,  au  lieu  i|ue  nous  avons  supposé 
(Article  II)  que  la  force  perpendiculaire  O tendait  à augmenter 
l'angle  f\  e’esl  pourquoi  il  faudra  la  prendre  négativement. 

4"  Comparant  donr  toutes  ces  forces  avec  les  forces  R,  Q,  P (Article  I), 
ou  bien  R,.  Q,,  P,  (Article  IX  j,  on  aura  en  conséquence  de  l'action  du 
satellite  G 3 les  expressions  suivantes 


r,  — r,cos(?i  — 9, 
A r„  r,)* 


SOS'  O, 

rj  i + 


r,  siniy,  — v,t 
A(  r,,  r,)* 


sinty,  — y,) 
.1 

cîH  + p\  )’ 


p,  = c, 


r.p,  - r,p, 
A r„  r,)* 


P> 


On  trouvera  de  la  même  manière  les  expressions  .des  forces  R, , Q, . P, . 
en  tant  qu’elles  résultent  de  l'action  des  satellites  ©,  et  6 et  il  est  clair 
que  l’on  aura  les  mêmes  formules  que  ci-dessus,  en  marquant  seulement 
de  trois  traits  ou  de  quatre  traits  les  lettres  qui  sont  marquées  de  deux 
traits  ('). 

XI. 


Si  l'on  veut  avoir  égard  aussi  à l'action  du  Soleil  sur  le  satellite  G,, 
on  nommera  : 

© la  masse  du  Soleil. 

Ü,  la  distance  du  satellite  €,  au  Soleil, 

a,  le  rayon  vecteur  de  l'orbite  du  Soleil  autour  de  Jupiter, 

i p la  longitude  du  Soleil  vu  du  centre  de  V ; 


(*)  t mr  la  Note  de  la  page  t<5. 
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t'i  il  n’y  aura  qu’à  mettre,  dans  les  expressions  de  R,,  Q,,  P,  de  l’Ar- 
ticle X,  ô au  lieu  de  Ga,  3,  au  lieu  de  A(r,,  ra),  p,  au  lieu  de  r,,  au 
lieu  de  ya,  et  supposer  — o.  De  cette  manière  on  aura,  en  vertu  de 
l’action  du  Soleil, 


R - O T r'  ■'  ros  * “il  + gosl '!>-<!>■)  I 
I « PÎ 

Q,  = O I ?sin  |, 


I-,  =_  O 

o; 


XII. 


Donc,  en  joignant  ensemble  les  forces  qui  proviennent  de  l’action  des 
trois  satellites  Ga,  G G,,  et  du  Soleil  sur  le  satellite  G , , on  aura  les 
valeurs  complètes  de  R, , Q,,  P,  exprimées  de  la  manière  suivante 


IL  - G, 
+ S, 
+ G, 
-I-  O 


[r,  — r,  rosi  y, 
A(r,,  r,,’ 


as(ÿ,  — y.)  ^ rosi  y,  — 9,)' 

riC'+p!'1  . 
— r,  COSfy,  — 9,  cils:?,  — y,) 


G 

G.l 


A ( r, , r,  j* 

>«  — r*rosf  9, 

1 

f 

h 

! 

l 

A(r,,  r,)* 

cjîl-t -p'.:' 

r,  — p,  cos(  vp  - 

- y,)  cos  + — »|) 

“sy 

Pî  _ 

>1  siu  y,  — y, 

sln(y,  — y,  i 1 

A r,,  »•,)* 

r\{i  + i>\  1 J 

r,  si  n1  y,  — y, 

sinfy,  — y.  1 

A(r,,  r,  * 

rUi  + p’j  J 

>.  siti  y,  — y, 

sinfy,  — y,n 

A^r,,  r,)* 

'Iv  + pli*  J 

r,  siiii-|  — y.) 

• sin  4- -y,  1 

3;  Pî  J 
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= a,r  r'P'~r'P’  + ^ 1 

K""»*  rl(,+PÎ)i\ 

r r,p,  - r,p,  p,  1 

LAr,’r,:'  r*(.+/»*)lJ 
r r‘P'~r>p> , /»■  i 

I A,:r'’r•i,  r:(.  + p;)4J 


g, 

@•1  “A 


o 


XIII. 


Telles  sont  les  expressions  des  forces  perturbatrices  du  satellite  G.  , : 
d’oii  il  est  facile,  de  déduire  celles  des  trois  autres  satellites  G 3,  G,,  G,. 
En  elfet,  un  peu  de  réflexion  suffit  pour  faire  voir  que  les  quantités  K,. 
Q,,  P,  deviendront  RJt  Q„  P2,  en  marquant  seulement  de  deux  traits  les 
lettres  qui  sont  marquées  d’un  trait,  et  réciproquement  {’);  ainsi  l’on 
aura  pour  les  forces  perturbatrices  du  second  satellite  les  expressions 
suivantes 

Il  = a T r'~  r'  C0!it?|-|i »>>  + cos(y.  - y-,  1 

[r,  — r,  cos(?,  — y,)  cosi  y,  — y,)  1 

A(r”r‘)'  ‘ ri  (.+*)*  J 

[r,  — r.  rosi  y,  — y,)  cos  (y,  — 9,1 1 

Alr”r’)’  rjd-t-pî)*  J 

r,  — p,  cos(  ÿ — y;)  cosj^  — y,) 

PÎ 


G, 

G. 


s*  O | 

r.  _ /.  Tr-  *>"(?'  — y.)  sinly.-y.n 

[r.sinjy,  — y,)  _ sinfy,—  y,)1 

Alr"  r,;‘  r;(l+/»!)fJ 


G, 

G. 


P 


r,sin(y,  — y,)  _ sin  : y,  — y, 
Air,,  r.y 


r p.sint 4»  — y,)  _ sin(4>  — y, H 

L a;  " p;  J 


(■  ) l’mr  ta  Noie  do  la  page  76. 
VI. 
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P,  G , 
-h  CE» 
+ <2. 


[ 

[ 

[ 


r,p,-r,p. 

+ £' 

A<  r„  r,)* 

r\{  1 +■  />;>* 

r,p,  — r,p. 

. p>_ 

A(r„  r,)1 

^ » 
r;  1 1 -+-/»;  11 

r t P : — rt  pt 

+ p' 

Al r„  r,)* 

r\  11  -+-  p\  )’ 

On  aura  pareillement  les  expressions  de  R,,  Q„,  P,,  et  de  R,,  Qt,  P,, 
en  marquant  successivement  de  trois  et  de  quatre  traits  les  lettres  qui 
ne  sont  marquées  que  d’un  seul  trait  dans  les  expressions  de  R,.  Q,,  P,, 
et  réciproquement  (‘). 

XIV. 


Il  reste  à chercher  les  valeurs  des  quantités  A (r,,  r,),  A{r,,  r») 

qui  expriment  les  distances  entre  le  premier  satellite  et  le  second,  entre 
le  premier  et  le  troisième,  etc.  (Article  IX).  Or  il  est  facile  de  trouver 
qu'on  aura 

A(r,,  r,)’  = (r,p,  — r,  p,)1  -t-  [r,sin(9,  — 9,1  J’  •+■  [r,  — r,  ««(9,  — 9,)]* 

= r’  ( 1 + p’)  — a r,  r,  [ cos\9,  — 9,  )-+•/>,/»■]  -t-  r)  ( ■ -4-  p\)  ; 

donc,  tirant  la  racine  carrée, 

A(  r„  n)  = \jr\  («  +pl)  — ar,  r,[cos(9i—  9.)  -*•  p,p,]  -+-  rj  (i  -f-  p’,  ; . 

On  trouvera  pareillement 

A(r„r,)  = v'r'î (•  + P\  ) — *r>  r,[cos(9,—  9,) -+- p, r\ [1  -*-  p]), 
et  ainsi  des  autres.  On  voit  par  là  que 

Ai  r,,  r.)  = A(r„  r,i, 

car  l’expression  de  cette  dernière  quantité  demeure  la  même,  en  chan- 
geant r„  p ,,  f,  en  r„  />a,  ?a>  et  réciproquement;  ce  qui  est  d’ailleurs 
évident. 

(•)  Voir  la- Note  de  la  page  76. 
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XV. 

Pour  avoir  maintenant  la  valeur  de  5,,  il  n’y  aura  qu'à  changer,  dans 
celle  de  Sfr,,  r,;,  r.t  en  p,,  en  'f,  et  effacer  la  quantité  p , l’Article  XI ); 
on  aura  donc  ainsi 

i.  — v>î  i • ■+■  p\  ) — *r,  p,  cos  <]/  — y, ) ■+-  p;  ; 

on  trouvera  pareillement 

O:— V»-;,!  I>.  ar,p,  cos(ij>  y.  -p:. 

et  ainsi  des  autres. 

XVI. 

Nous  avons  supposé  (Article  X)  que  l’attraction  de  Jupiter  sur  les  sa- 
tellites était  exactement  en  raison  inverse  du  carre  des  distances;  c'est 
ce  qui  n’est  rigoureusement  vrai  qu’en  regardant  Jupiter  comme  un 
gloke.de  densité  uniforme. 

Or  on  sait  par  les  observations  et  par  la  Théorie  que  celle  Planète  est 
considérablement  aplatie;  de  plus  il  peut  se  faire  qu’elle  ne  soit  pas  par- 
tout de  la  même  densité  : deux  circonstances  qui  peuvent  aussi  influer 
sur  le  mouvement  des  satellites,  et  auxquelles  il  est  bon  par  conséquent 
d’avoir  égard  ici.  Pour  cela  nous  supposerons  : i"  que  la  ligure  de  Ju- 
piter soit  celle  d’un  sphéroïde  elliptique  peu  différent  d'une  sphère; 
a"  que  ce  sphéroïde  soit  formé  d’une  infinité  de  couches  toutes  sphe- 
roïdiques,  et  de  densités  différentes;  3°  que  l’équateur  de  Jupiter  soit 
dans  le  plan  de  l'orbite  de  cette  Planète.  • 

Cette  dernière  supposition  n’est  pas  tout  à fait  exacte;  car  on  sait  que 
l'équateur  de  Jupiter  est  incliné  d’environ  3 degrés  sur  b*  plan  de  son 
orbite;  mais  l’erreur  qui  en  résulte  est  si  petite  qu’il  serait  superflu  d'en 
tenir  compte. 

Cela  posé  : soient  A le  demi-axe  d’une  couche  quelconque,  E soti  ellip- 

■ i . 
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licite  t-l  1)  su  densité;  on  trouvera  par  les  Théorèmes  de  la  tigure  de  la 
Terre  de  M.  Clairaut  (§§  XXVI  et  XLVI,  seconde  Partie)  que  l’attraction 
de  Jupiter  sur  un  satellite  quelconque  produit  deux  forces  : l’une,  dirigée 
au  centre  de  Jupiter,  égale  à 


l'autre,  perpendiculaire  à cette  direction  dans  le  plan  d'un  méridien, 
égale  à 

(®  dénote  ici  la  périphérie  d’un  cercle  dont  le  rayon  est  égal  à i).  La 
partie 

rtTÎF) J/»**’"] 


de  la  première  de  ces  deux  forces,  étant  réciproquement  proportionnelle 

au  carré  de  la  distance,  doit  être  comparée  avec  la  force  ^ 

(Article  X);  d’où  l’on  aura 

r = j DA’rfA -t-  ^ ^Drf(A*E)J- 

L’autre  partie  de  la  même  force 


JB!  I — v.p') 
5r‘{i  -+-  p'f 


A’E  , 


aussi  bien«jue  la  force  perpendiculaire 


4 g>/>  f 

5r‘{i + }>')>  J 


l)rf(  A*E  . 


devront  être  regardées  comme  des  forces  perturbatrices,  et  par  consé- 
quent décomposées  suivant  les  directions  de  R,  Q,  P;  cette  décomposi- 
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lion  étant  faite,  on  aura  les  deux  forces  suivantes 


J — 4/?l_  ^nrf(A‘E) 


(i-t -p')' 

dans  la  direction  de  la  force  R,  et 


/W‘E) 


dans  la  direction  de  la  force  P;  donc,  si  l’on  suppose 

/D</(A‘E) 

V ~ A’IJ1  DA*dA  -t-  f yü</( A‘E)] ’ 


les  forces  perturbatrices  R et  P,  qui  résultent  de  l’aplatissement  de  Ju- 
piter et  de  l’hétérogénéité  de  ses  couches,  seront,  en  général, 

R v A1  r (i  — 4 />’)  p »A-  — ■yp') 

5r‘(i  + p!)’  5r‘(i -t- 

d'où  l’on  tire  : par  rapport  au  premier  satellite, 

K,  _ vA'g(i-4l>i)  p _ . 

5r;(i-t-p;)*  5,;  .-f-pîü 

par  rapport  au  second  satellite, 

„ >A-r(i-4/>!)  „ vA  <Zilp,-7p\) 

•'>  - » r» — , i 

5rJ(i  -i-  p])'  5 r‘{i+p',Ÿ 

et  ainsi  des  autres. 

Il  n’y  aura  donc  qu’à  ajouter  ces  valeurs  à celles  des  Articles  XII 
et  XIII.  Au  reste,  comme  l’aplatissement  de  Jupiter  n’est  que  d’environ 

suivant  les  dernières  observations,  la  quantité  E sera  fort  petite, 

aussi  bien  que  la  quantité  y;  de  plus  le  rapport  de  A’  à r‘  sera  toujours 
exprimé  par  une  fraction  fort  petite;  de  sorte  que  les  forces  perturba- 
trices dont  nous  venons  de  parler  seront  nécessairement  très-petites. 


8tj 


REÇU  EIICIIES  SUR  LES  INEGALITES 


Si  l’on  suppose  D constante,  on  aura 

3E 

v-  rv ü' 


En  général,  quelle  que  soit  D,  on  aura,  par  les  conditions  de  l'équilibre, 
f t» d( A‘E;  = 5A’(E  - }6>  f 1>A»</A 


(S  étant  le  rapport  de  la  force  centrifuge  à la  pesanteur,  sous  l’équa- 
teur); donc 

y - 5E  — 


à très-peu  près. 


XVII. 


Il  faut  maintenant  développer  les  expressions  des  forces  perturba- 
trices P,  Q,  R,  en  employant  les  suppositions  de  l’article  V.  Pour  cela 
nous  remarquerons  d’abord  que  nous  pouvons  négliger  dans  ce  calcul 
tous  les  ternies  de  l’ordre  na,  parce  que  les  quantités  P,  Q,  R sont  déjà 
elles-mêmes  de  l'ordre  n,  comme  nous  le  verrons  plus  bas.  Doue,  met- 
tant premièrement  dans  la  valeur  de  A (r,.r,j  Article  XIVJ,  au  lieu  de  r,, 
«,  ( i -t-  nx,j,  au  lieu  de  p{,  ns,;  et  de  même,  au  lieu  de  r,,  a,  t ■+■  ni,), 
et  au  lieu  de  p2,  ns,,  suivant  ce  que  nous  avons  dit  à l’Article  IX.  on  aura 

Mc.,  r>)  = V"!  ( 1 * anr,)  — an,  <1, (l-t-  njc,  -i-  »x,)  eu.- y y,  — y,)  -t-  «J(i  -r  a»j-,  l 

— — an,  a,  cos(y,  — y,|  J',)  — -t-x^eosty,  — y,) , 

d'où  l’on  tire,  par  les  séries, 

. ..'-T,  = («i  - an.n.owiiy,—  y, | 

— flÎJ,- COS(y,— <p,)J  cost^, — y,) 

On  trouvera  de  même 

= K -an,  a,  CO»(y,-y,)  -4-  a’, J'  ’ 

_ I 

— 3 n [a ]x,  ■+•  a\ - a , rt,  (-r,  xx)  cos  {y1  — y , )]  [<f*  — *al  a}  <x*  ^ | -4-  a J] ’ 1 -t- . . . . 
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I - 1 

II  . » 

— 3A[a*xl-t-a*.rl— atat[xt^  x,)  coî>(?,—  7,)]  [fl?—  a o,c,cos  (f,— •?,)  a J J *-**...; 

et  ainsi  des  autres. 

XVIII. 

Mais  il  se  présente  ici  une  difficulté,  par  rapport  aux  quantités 

_ I _ » 

[a;  — 2a,rt,cos(?,—  <?,)  ■+•  a',]  ’,  [«J  — aa,  a,  rostç,  — q>)  «JJ-  ’ 

c’est  île  pouvoir  les  réduire  à une  forme  rationnelle,  condition  absolu- 
ment nécessaire  pour  l’intégration  des  équations  des  satellites. 

Pour  résoudre  cette  difficulté,  on  écrira  d’abord  les  radicaux  proposés 
ainsi 


,r 

sa,  a 1 ’ 

•jo,  a* 

"H 

1 OOS(  q,  — ?i  > H r » “7 

n,  a,  j 

— r°S(ï..-?.)+5|' 

et  la'  question  se  réduira  à changer  en  une  fonction  rationnelle  une 
quantité  de  cette  forme 

(1  — aç  cos9  •+■  g"r‘, 

dans  laquelle  q est  un  nombre  moindre  que  l’unité. 

Pour  y parvenir,  je  remarque  que  la  quantité  i — tq  cos 5 •+-  <y-  est 
égale  au  produit  de  ces  deux  quantités 

i — cos 9 ■+•  sinSy  — ■ ).  el  i — q (ros0  — sin9  ^ — i J; 

je  les  élève  donc  l’une  el  l’autre  à la  puissance  — À,  en  écrivant  au  lieu 
du  carré  de  cîisS  ±sinS^—  i,  cosaS  rtsina5\  — >•  et  ainsi  de  suite; 
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i — q {eus fr  ± sinfr  v^—i  )]  l = i 4-  Aj  (cos 6 ± Sinfr  y— i ) 


>(>  -+- 1) 


y’fcosifrzfcsinifrv'— ') 


-f-  ~>'-1  y'(cos36:±:sin3ô 

Soit,  pour  abréger, 

..  r X(  J.  4-  l)  r ?.(74*l)(X4-l)  0 . ,, 

i 4-  Aq  cosfr  4-  - q‘  cosafr  4- q‘  cos36  4- . . .=  M, 

- f ?•(/  4-  I ) . , f ).(X  4-  l)(A4-2)  ,.,.  » 

t.q  sinfr  4 - ç’sinafr  4- q’  sinïfr  4- . . .=  N i 

on  aura 

i — y (cos 6 4-  sinfr  \j — i)]"*=;M4N  y— i , 
fi  — yfeosfr  — sinfr  y— i j]-i  = M — N y — ■ ; 

donc 

i — a q cosfr  4-  q')~x  = (M  4-  N y— 7)  (M  — N y— T)  = M'+  N1. 

Or,  si  l'on  lait  les  carrés  des  deuxséries  M etN,  qu’on  ajoute  ensemble 

les  termes  qui  ont  le  même  coefficient,  et  qu’on  remarque  que 

# 

cosmfr  x cosnfr  4-  sinmfr  X sinnfr  = cos;  m — n )fr, 
m et  n étant  des  nombres  quelconques,  on  trouvera 

■;i  — a<7  cos  0 + ^ = *4  If  cosfr  4-  Ccosifr  4- 1)  cos  3 9 4- . . . . 
lit  les  coefficients  A,  B,  C,...  seront  exprimés  de  la  manière  suivante 

. , X,(X4-i)'  , X>{).4-  i)’(*4-  a)'  , 

A — 1 4-  1 y + — - q‘  4-  -i ^ 

i,  ^ 4- 1)  , Xf).  4-i)A(A4-i){A  4-2) 

B — a i.q  4-  a>— q’  4-  a — — — ^ q 

KI  + i)  (>.  4-  a)  X 4- 1 ) ( X 4-  a i A 4-  3 , 

4-a  — 9.3.4  q 

n 4-  l)  . X(X4-  l)(>  4-1) 

C = a J g’  4-  2 A J-3 q 4...., 

et  ainsi  de  suite. 
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Au  reste  il  ne  sera  nécessaire  que  de  connaître  les  deux  premiers  coef- 
ficients A,  B,  pour  avoir  tous  les  autres  C,  D,...;  car  on  trouvera  par  les 
formules  de  l’Article  XXVI  de  la  Pièce  sur  le  mouvement  de  Saturne 
Prix  1 7/18  j (') 

: » 4-  y'iB  — aXy  A 


n_  a(i  -t-  ?’)C—  (1  4-  X)yB 

(3-l)y 


et  ainsi  de  suite. 


3(i-+- 9*  iD  — (a-t-XîyU 


XIX. 

Tout  consiste  donc  à déterminer  les  valeurs  de  A et  B.  Or,  dans  la 
Théorie  des  satellites  de  Jupiter,  la  plus  grande  valeur  de  y est  d'envi- 
ron f , comme  on  le  verra  plus  lias  ; donc  y’  sera  toujours  moindre  que  -J  ; 
donc,  si  l'on  fait  >.  = ’ , les  suites  A et  B seront  assez  convergentes  pour 
qu'on  puisse  se  contenter  d’un  petit  nombre  de  termes.  Ces  suites  seront 
représentées,  en  général,  par  celles-ci 


\ =1  4- 


<1  , i)  >5  , 

V +î‘  Ttî« 


4 iti 


B 3 0 5 , 

- — -04-7-79*- 
■>.  t 4 


<r  7.5  7 
-,  • • 4 a*  4- . 

4 iti  t»  * 


dont  les  coelTirients  numériques  sont  très-aisés  à calculer. 

Voici  les  logarithmes  de  ces  coefficients  pour  les  différentes  puissances 
de  y ipii  entrent  dans  les  deux  séries  dont  il  s'agit;  les  logarithmes  qui 
répondent  aux  puissances  paires  de  y sont  ceux  des  coellicients  des  ter- 
mes de  la  série  A,  et  les  logarithmes  qui  répondent  aux  puissances  im- 

g 

paires  de  q sont  ceux  des  coefficients  des  termes  de  la  série  — • 


(*)  Iü  pièce  <lr»n!  il  est  ici  question  est  U*  Mémoire  d'Euler  inséré  dans  le  tome  Vil  de* 
Prix  de  P d rade  nue  Hernie  de*  Science*.  ( iVnfc  de  P Editeur.  ) 


VI. 


t*  . 
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r 7“ 

O)  176091  If" 

Il  • 

1,047096  | y*’ 

i,3i56(2  I 

v’ 

0, 35a 181  ■/’ 

i 

■ ,070577 

1 __  _ 

1 , 328976 

V* 

|| 

0.449°^  7 

1 ,ngjo58  >/*• 

1 ,34(565 

v‘ 

0,546002  j;  y1* 

1,115247  |[  y34 

* 

1, 354154 

V* 

: 

0,611949  </• 

1 , 1 36436  1 y*k 

1 ,3G6o53 

•/* 

If 

0,679896  | y* 

. » . i5574i  ) y" 

. 

■ , 37795» 

1 

V’ 

0,7310.49  y” 

1,175046  'f  y*’ 

1.389133 

'ï 

0,782202  y” 

if 

« , 19177s  1 <r 

1 , |ot>>(4 

„,8i35y5  </*• 

i,2io5o4  y1’ 

1,41 (238 

r 

0,864988  y“ 

1 ,aa68g5  /’ 

1,411961 

7“ 

0,899730  ||  y** 

ü 

j 

1,243286  y“ 

(,432181 

i »" 

0,934^12  1 y*1 

1, 258026  y4* 

i,44i4oo 

0.964475  </’■ 

i,273766  1 y** 

1 , 452(6*3 

i 

v” 

■>,994438  >/• 

1,288007  i y*' 

sr 

1 , 46192O 

p: 

1 ,020767  1 y 14 

1 

1 , 302248  . . 

. 

Il  ne  s’agira  donc  plus  que  d'ajouter  à chacun  de  ees  logarithmes  celui 
de  la  puissance  correspondante  de  q,  et  de  chercher  ensuite  le  nombre 
qui  répond  à chaque  somme;  on  aura  ainsi  les  valeurs  d’autant  de  termes 

des  deux  séries  A et  ~ qu’on  voudra;  d’où  l'on  pourra  tirer  pour  A et  H 
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dos  valeurs  aussi  approchées  qu’on  le  croira  nécessaire.  Pour  juger  de  la 
quantité  de  l’approximation,  on  remarquera  que  les  différences  des  lo- 
garithmes de  la  Table  précédente  forment  une  progression  décroissante: 
d’où  il  suit  que,  si  après  avoir  pris  la  somme  d’un  nombre  quelconque 

de  termes  de  la  série  A ou  --  en  regarde  le  reste  de  la  série  comme  une 

propression  géométrique,  l’erreur  sera  toujours  moindre  que  la  somme 
de  celte  progression.  Au  reste,  dans  le  cas  même  où  q sera  la  plus  grande 

( ce  cas  est  celui  où  a — — -^r»  comme  on  le  verra  dans  la  suite  1 - 

V 1 a,  i-j-to  / 

B 

il  suffira  de  prendre  les  dix  premiers  termes  des  séries  A et  - pour  avoir 

les  valeurs  de  ces  coefficients  en  millièmes,  c’est-à-dire  aux  dix-millièmes 
près,  et  en  prenant  encore  trois  ou  quatre  termes,  on  poussera  l’exacti- 
tude jusqu’aux  dix-millièmes  et  au  delà. 


XX. 

Ayant  ainsi  les  valeurs  des  coefficients  À.  B,  C, . ..  de  la  suite  qui  re- 
présente 

(i  — iq  costi  -e  q'  \ 

ou  trouvera  aisément  ceux  île  la  suite  qui  exprime 

. . __  t 

(i  — 7.q  rosfi  -t- 1/1) 

car,  dénotant  ces  derniers  par  (A),  (B),  {Cj il  faudra  que  la  série 

i A)  -+-  ;Bl  rosO  -e  ((AeosuS  •+-. . ., 


étant  multipliée  par 

■ — 7q  cosü  ■+-  q‘, 

devienne  égale  à la  série 

A-e  B eus  0 + L cos  a 0 -e ... . 

la 
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La  multiplication  faite,  on  trouvera,  en  comparant  les  deux  premiers 
termes, 

A = (.  + *>)(A)-ç(B), 

K -(i  4- g*)  (B)  — ag(A>  — g(C). 

Or  i'C)  est  donné  en  (A)  et  (B)  de  la  même  manière  que  C est  donné  en  A 
et  B:  il  sutlira  pour  cela  de  mettre  dans  l’expression  deC,  Article  XVIII, 
( A)  au  lieu  de  A,  (B)  au  lieu  de  B,  (C)  au  lieu  de  C,  et  X -t- 1 au  lieu  de  ).; 
ce  qui  donnera 

!■-,  v>  B *:À4  i'g  A . 

0-ü)î 

donc,  si  l’on  substitue  cette  valeur  de  fC),  on  aura  deux  équations  en  A. 
B.  (A),  (B),  d’où  l’on  tirera 

(i  g!)A  + — < ‘ ijH 

(A)  = r— n » 

, —y—  (i  4-  g’)B  4-  iq  A 

<B1=  (•-?’)’ 

Connaissant  (A)  et  (B;,  on  connaîtra  tous  les  suivants  ( Article  XVIII  j. 


XXI. 

De  ce  qu’on  vient  de  démontrer,  il  suit  qu’on  peut  supposer 

[a[  — aa,a,  cos' 9,  — g,  ) 4- aj]  1 
= r(a„a,)  -t-  r,(a„a,jcos(9,  — 9,) 

-t-  r,{a„a,)  rosafg,  — 9, ) 4-  rj(e„a,l cos 3 (9,  — 9, 1 4-, 

_ » 

| a;  — aa,a,  COS19,— 9,  ) 4- a;]  ’ 

= A(a„  a,  ) 4-  A,ia„a,'!  cos (9,  — 91) 

4-  A,(a„  a,'  cosa(9,  — 9,)  4-  A, (a,,  a,  1 cos3(g,  — 9,  4- . . . . 

j’entends  par 

T (a,, a,),  r,(a,.a,i,  T,i  a„  a,),. . A(a„a,i,  A,ia„a,i,  A,(a„  a,t,. . , 
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des  fonctions  données  de  a,,  a2,  dont  on  trouvera  la  valeur  par  les  mé- 
thodes des  Articles  précédents. 

Donc,  si  l’on  fait  ces  substitutions  dans  la  quantité  --  (Arti- 
cle XVII),  et  que  l’on  développe  les  produits  des  sinus  et  des  cosinus,  on 
trouvera 

xv-^ïï  = rt«.,<*.)  + cos'ç,  — 9,)  -t-  r,(a,.fl,)cosa(f,  — ?,) 

r*) 

■+■  r,(a„ «i)cos3(9,  — 9,)  -e...  • 

— 3 nx,  | a;  A (a,,  a,)  — a, a,  — — - j 

, Ti»,  , aA(a„a,)  + Ai(a„a,)  1 

— 3 nx,  a;  A, (a„  a,)  — a, a,  — - — - — - — - cos (9»  — 9,) 

— 3n  x,  A,  (a,,  a,)  — a,  a,  **”  A1*"1’.?*1 'j  cosi(9»  — 9,) 

— 3nx;  | aJA  (a.,  a.)  — a, a, 

, T »,  . * Ata»  a,)-+- A,(a„  o»)l 

— 3 nx,  a\  A,ta„  a,)  — a, a,  — - — cos(9»  — 9,  1 

« r , » A,  (a.,  a,i  -1-  A,(a„  a»)  I 

— - 3nxj  a;  A, (ai,  a,)  — a, a, — 1 cosïI?»  — 9, 


. XXII. 

Soit  fait,  pour  plus  de  simplicité, 

. n, a,  A, ( a„  a, ) — aaj  A(at)  a») 

11  Iflh  ûjl= ■ 

2 


n,  (alt  a,)  = 


<1, A»f fl,,  fl»)  — 2flJ  A, (a,,  as'i  -+-  2fl, fl,A( <ii,  a,} 


nj  ( A,.  A»  ) — 


fl,fl:A,  fl,,  a,  ) — 1 a]  A,  (fl,,  fl,  ï H-  ci,  a,  A,  (fl„  at  l 


. fl,fl,A,(fl,,  a,)  — 2flf  A (fl„  fl,  -+-  a, a,  A, (a,,  a,) 

II,  fl,,  fl,)  — 1 

2 
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‘>4 

Soit  aussi 


*F 


a„  h,  = 


«,«,A,;«„  a,  — va'  A a,,  a, 
2 


y . , *•*!  A,  a,,  a,  — 2 a|  A,(a,,«i<  -4-  ?n,a,A  «,,  a, 

2 

„ a, a,  A,  ;<!,,«,)  — ?a]A,  a,,  «,)  -+-  a.n.A,  «„  a. 

T , ; a,,  a,  — - > 


4',(a„flî'  — 


a. a.  A,  a,.  a.l  — ?o]  A»  1 a,,  a,  -+- a,a:A,  n„  a. 


On  aura  la  quantité  - ( ;i  exprimée  de  la  manière  suivante 


1 

Air,,  r,  1* 


T a,,  a,. 


I",  a„  a, ) cos:  9,  — 9, 1 -+-  Ti (a,.  a,)  eosa(9i  — 9,  -e. . . 


-t-3«jr,[n  (a„a,)H-D,  a„a,\  COS  îi— ç.l-t-II,  a,,  a,  00*219,-9,)+...] 


■4-3n.r,[4' a,.a, +4  , a„a,  cos< 9,-9, i+’F, («..«, ■ cos  a 1.9,  9,  +...]. 


On  trouvera  de  même,  en  changeant  simplement  r,  en  r,,  o,  en  a„ 
9,  en  ç,  et  x,  en  x,, 


*1 5—  Ti «„«,>  + r, COS(9,  — 9,  +r,!a,,fl,  cos 2 9,  — 9,)+... 

j'r*l  rl) 

+3njr,[Ho,,  a, -+-H,  a„a,  cos  9,— 9,  — U,  a,,  a cos?  0,-9,  •*-...] 
-t-3njr,[*K«„a,  +4', i.o,, a,  cos  9,-9,  s 4 ,ia„a,  co»?  9,-9.)+...]; 


et  pareillement 

Air'  r )•“  r'0,»a*)  + r,(a„<J*JCos<9.  — 9,)  + r,:a„  «,)  cosa:  9,  — 9.1  + . . . 

+ 3n j,[n<a,,a,i+n,  a,, a,  cos  9, — y/i-t-ILlo,, a,) 00*2(9.— 9,  +...] 
+ 3n j.[4'(ao  o.  +4",  a„a,  cos  9,— 9,  +4', (a,,  u.  00*2(9, — 
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Cela  posé,  ou  aura 

r, a,  ( i 4-  ht,) 

Â(r„  r,)*  A (r„r,)* 

= a,  tr!a,,a!)-+-r,(«„  a, )cos(?,  — ç,) -l-r,;«„a,)cosî(9, 

4 na-.o, [311  (a, , a.) 4ria,, a,) 4[3 IL (a, , a, )4r, (a,, a,  [eus, 9, -9.} 

4-  [311:  0,,  a,  4-  r,(fl„a,)]  COSî(ç,  - 9-1 + • . - J 

4-  3na-1a,|H''(fl„a,)4-¥,(al.a,)cos(<?,-<p.)4-'F,(fl„a,:cosî(?,-  ?,'  + ••  •]• 

On  trouvera  <!e  la  même  manière 


— r: =o,ir  a„a,  4l\  a,,a,l  cost  v,-  9,  ) +•  r,(a„a,  ] cos  219,  — ?,)4-...] 

Air,,  r,)* 

4-  3n*,a,[n  a„a,)4-  n,(fl„a,)C0Sv9,  — ?.  '4-  II,(a„a,)Cos2  9,-9,)  4-.  .] 
4-«ix,a,[3'lr(«„o,)4-r(a„a,)4-[34f,(a.,a1)4-rl(a„a,)]co8(9,— 9,) 

4-  [ 3 H'.fa,,  a,  ) 4-  r,ta„  a,)  ] cosa  i 9,  — 9,  ) 4- . . . ] . 

On  aura  ensuite 

= -L  (1  — » u a,  4 . . .). 

**ï  ( > 4-/'!  >* 

Donc 


A r„  r,  ‘ 


r’,(«  4 /»>  :.* 


— -L  — (i,P,o„  a,)  — a, T, (a,,  a,  1 rosi. 9,  — 9,  — a,r,ia„  a,i  cosî,  9,— 9.)  — 
— 3nx,«,[n  a„a,)4-n,ia„a,  ros  o,  — 9,) 4 II, (a,,  fl,)  ros*!®,  — 9,  4. 


— nx,  [ ~ 4 3a, T i a,.  <1, 1 4 a, T (fl„  a,  1 

I «ï 

4 [3a,'E,{a„  a,;  4 a, T, (fl,, a,]cosi 9,  — 9,) 

4 [îflj'P.la,,  a,  4 a, r,(a,,  a,  1 jrosil  9,—  9.  4. . . 
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Cette  quantité  étant  multipliée  par  cos(9,  — ç,),  on  aura 


/•,  ros(<|i,  — 9,) 

A r„  r,)' 


fost^i  — o,) 

rî  ■ + />!  * 


a,r,(a,,a,) 

•> 


a,r,(a,,a  -t- la.f!  a,,  a,)  1 

jt  rosi  9,.—  9. 1 


a,r,(a,,a,l -t- a.T,  a„a,i 

rosai,  9,  — 9,)  — . . . 


li  a . a,)  n,  + iH  a„a,t 

— nx,  3a, 1- 3a, ros  9,  — 9,) 


- Il, la,, a, I -+-  n,(o,, a.)  | 

■+-  3a, — ! — / cosa  9,  — 9,)-*-. . . 


f 3«, H’, : a,,  a,  -+-  a,r,  a,,  a, 

- nx>  L ; 


•( 


3a, 


*F,(o„a.i-t-iH'  a„a,  r,  a„o,  + îT  «„«,)  2 


•+■  a, 


+ jt)co*(9,— 9,1 


,'3a  ^,(a,,a,i  + y,(a„a,i  . T, (a„  a,) -t-  T,  a„a, 
\ ’ a 


. r,(a„a,)  + r,  a„a,)\  | 

-t-a,  — J COSH9,  — 9, I. 


Enfin,  multipliant  la  même  quantité  par  — sinfy,  — 9,  ),  on  aura 


r,  sin  9,  — 9,)  sin  s,  — 9, 


Atr„r,/ 


r?(i +/>;)*" 


a,)  — jT  a„a,)  1 


r,  a,,  a.  — r,  a,,  a,) 

- a,  - sin--'  v.  9,1 


. _ n,  a,,  a,  — 2II  a„a,)  , 

— nx,  ] 3a,  — — siu(9,  — 9, 


n a,,a  ) — n,(a,,a,) 
4-  


sin  2 (9,  — 9,1  . . 
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„,r,r  ()a, 


4 a,,  — *4  (a,,  a,)  r.(a„  a,}  — ar,(fl„a,  i s'i 


,ia>, a,  a \ . 

— Jsinf:  9,) 


/ 4 a,,a,|  — 4f,(a,,n,  r. «„  a,  — r, . I 

^ 3a,  — -ta,  1 sina  9,  - - <p,  +...  I . 


XXIV. 


Suit  niaintimunl 


I"  «„  a,)  = 


a\ a, 


l\  fl„  11 , — a«,  Ti >1,,  n, 
a 


r,(fl„  «, 


«:«,  r:  ,’fl  r.  «,,  a,  y a]  a,  !'«,,« 


", 


k a;  a,r,(a,,  a,) 

l a,,  fl.  i 


aa|  r,ia„  a,;  -1-  flj  a,  T,  I a„  a, 
a 


r,<«„  a,) 


a!  a,  r,fl„fl, , a«;  I'  «,.  a,  4-  «;a,  I',  fl,,  fl, 

a 


v 


„ , aja,  n,(a„  «,)  — aaî  II(a„a,  , 

11  «,.  a,)  = 3— — «,  I «,,  a,  , 


„ , , <!  a ll,(  t„  a|  - 1<;  D,|«i,  «,)  + >a[  g,  D 1 1„  g,) 

n,  fl, , a.  1 — «;r,  «,. a, . 


» , a]  a.  II,  a,,  a,)  — aa)  Il,fl,.a,l  -+-  a’ a,  Il,,a„  fl,  ,_ 

Iliia,,  a,)  = 3-  — - «;  1 1 n,,  a,  , 


■ à •,  " î 

II,  II,,  fl,  * 


Il  fl,,  a,)  — a a}  II,ifl„  a,  1 + a’  a,  II,  fl,,  a, 

y 


— r,  a,,  n,). 


VI. 


i3 
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e 

(j-  a a ( _ ^ n’  n,  S ,i«i.  a,)  — ia\  M';  g,,  u, ) a’a,  T,  a., a) 
a a 

t|  a " ",  1Fj(«„  o.)  — aaJ'F.fa,,  a,l  -t-  aa;«,H  a„  a,) 

a 


a(  n,  Ti(<».,  «a»)  -t-  aa(  a,  IVa,,  a,  in] 

~ + «î  ’ 

il?  . «î  «i  a ,)  — 5aJ  a,  -4- a’  a,  T, (a,,  a,  i 

i î1  rtf*  fl i — j ■'  ...  ■—  1 — ~ ■ 


n;  n,  r,(«„  n,'  H-  «;  «i  T,  (a,,  n, 


...  , a;  0,.  fl:)  — »«î  «,)  -t-  aJo,lK,  n„  a,\ 

■ i n,,  n,)  - 5 

a 

«:  n.  r.!«„  a.)  — a;  «,  T,'a„  a,) 

a 


Ou  aura 


G, 


[r,  — r,ms  o,  - o,  t dis  •„  — v.  | 


Qf  r - — 

— — ^7  1 1 (a„n,)-t-  r,(a„  a,)ros(y,  — ?,i  IV  a„o,i  rusai  o,  — ?.)■■  -J 
G,  r 

— n a,  *,  I II (a,,  fl/i-f-  ll,(a„  a.)  cos(o,  — y -t-tl,  rusa  s,  — y, (...J 

G 

— n-~~  x,\  •{  a„  t'.la,,  a,)cos((j)|  — ?,)-»-  rusa  y,  — y,). ..J. 

“ I 


C’est  la  partie  de  la  force  R,  qui  résulte  de  l’action  du  satellite  G; 
(Article  X). 
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XXV. 


Soit  de  plus 


r,  «,,  h,)  — 


n'a.  T-  a,,  n,  — \tt]  il.  T a,,  a, 

a 


a) 


I' ,{a„  a,)  = 


a]  a,  r,:a„  a,  l — a;  a, r,(fl„ fl,! 

a 


n,l 


n‘ ii:  T,  n,.  «,  fl|fl,  T,  a,,  a, 

7 


„ _ , a\  a.  II, (fl,,  (I,  | — 7a\  fl,  IL  a,,  n, 

1 1 ■ r/,,  fl  j — — ■ ■ i 


„ ii, — n;»,  iiffl,,,/ 

Ut((!i,  <f,  ! — 3 — 


r.  a)ajlli{att  a, 

il  -,  flu  — j ■ ••  ? 


U fl;a,Hr,(a,,fl,)  — afl:«,T',fl„fl  r ,a; 

4 , «,,a,  -3— — - — 1-  I fl,,  fl,  —3-4, 

7 a ; 

«r.  fl;a,4fi(fl„fl,'  — fl;rt,H',(a,.rt,  , j; 

4 lfl„fl,)=:3— ! 4-  £(«,.«,  , 


.r,  . ,fl;a,4f,(fl,,fl,)  — fl’rtt4',ui,.fl,  - 

4 ,(fl„  «,;  — 3 — — — ! 4-  r.(a„  a,  , 


On  aura 

a. 


"r, 


si»'  y,  — 9,)  sin  O,  — ®,  1 
A / •,.  r,i*  , 


\ 

G,  rV, 

- — -r  [r,(a„o,)si! 


n o,  — o,  T 

+ 1 J 


sin(y,  — y,)  4-  r,(fl„a,)sinai  y,  — y, , -l- . . .j 


G 

— n — ~ x,  [11,(0,,  a,)sin<  y,  — y,)  4-  II,'  a,,  u,'  sinay,  — y,  -*-. . .J 

g - 

— » — x,[4’,(«„fl,  siniy,  — y,)  4-  'F, (a., a,)  sina  y,  — y, .J . 

“l 

.3. 
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L'est  la  valeur  de  la  force  Q,,  en  tant  qu’elle  vient  de  l'action  du  sa- 
tellite 

XXVI. 

Kulin  on  trouvera 


(?, 


[r,p,-r,p,  p,  I 

L -V(r’r’,‘  r;t,  + p*J\ 


a, 


" rtT  r(o„«i’-t-nJ  r,(a„  «O  cos  ç,— r>{a„  «>)  cosaiy,— a,)-4-...J 
— a ; a,  T a„a,)  — ~+  n\  a,  r,(«r„  a,  ) cos  ■.?,  — 9, 


■ n\  a,  r,m„  a,  ) cos  51(9,  — ç,j  4- . . . . 


L’est  la  partie  de  force  P,,  qui  vient  de  l'action  du  même  satellite  6 
Ou  changera  maintenant  dans  les  expressions  précédentes  les  quan- 
tités S„  «j,  9,,  x},  s,  en  9,,  x,,  î,,  el  en  «„  9,. 

successivement,  et  l’on  aura  les  valeurs  de  H,,  Q,,  P,,  dues  à l’action 
des  satellites  fî,,  (T 

Il  ne  restera  donc  plus  qu’à  chercher  les  valeurs  de  ces  mêmes  forces, 
en  tant  qu’elles  viennent  de  l'action  du  Soleil, 

Pour  cela  nous  remarquerons  d'ahord  que  le  rayon  e,  de  l’orbite  de 
Jupiter  est  considérablement  plus  grand  que  le  rayon  r de  l'orbite  d’un 
satellite  quelconque;  d’où  il  suit  que  la  valeur  de  à,  qui  est  exprimée 
généralement  (Article  W ) par 


vpî  — ap,rcosu|>  — 9)  -+-  r'(i  -4  p* t 


se  réduira  en  une  suite  trcs-convergente,  dont  il  suffira  de  prendre  les 
premiers  termes:  011  aura  donc 

1 1 3 r cos  ïiji  — 9) 

_ ?î  + p*  a-, . . , 
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101 


donc 


cl 


o,  cos(J/  — roslil  — o)  3 r.  . . 

* 3? ! + ' -I.  ' = ~ Z7ïl'  + I - ). 


p,  sin(  t|»  — tf)  sin('l  — o)  3 r . . 

- -J.  . u. — lî  — — sinatil  — o , 

i‘  p;  ap;  T ■ 


/• 

ï*  — 


XXVII. 


Soient  à présent  a la  valeur  moyenne  de  o,  et  m la  valeur  moyenne 
de  'tjj,  c'est-à-dire  la  vitesse  angulaire  moyenne  «le  Jupiter  autour  du 
Soleil. 

On  supposera,  à l'imitation  de  ee  que  nous  avons  fait  Article  IV  , 
p,  = «(I -*- /iJ),  lj<  =:  «1/ h- «J. 

Omis  ces  formules,  ni  représente  l'équation  de  la  distance  de  Jupiter 
au  Soleil,  et  ni  l'équation  du  centre  de  Jupiter;  lesquelles  sont  connues 
par  la  théorie  de  celle  Planète.  En  effet,  en  n’ayant  égard  qu’aux  équa- 
tions elliptiques,  et  supposant  que  ne  soit  l'excentricité  et  U l’anomalie 
moyenne,  on  a à très-peu  près 

5 = ecosU,  J=  — ïcsinll. 

On  aura  donc  ** 


r n , „ 

?(,  + nx)  3«; 


~ . i ttx  — 3»£  ); 
3tJ 


«loue  eu ti II 


O 


p,  cos  ( I 
ô; 


?,  COS  l •■}/  — <f,  ) 


-4-  3cos».(«|i  — p,i] 


n — ~ ( x,  — 3c  ' [i  -l-  3cos->  il  — 

2f 


y,  J 


: 

J* 
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p,  mii  tj,  — •?,)  sinf  i|i  - s, 


• An.Ô  . 3«,0  » . 

sim  i o,  « h < 'i  Mil  ’ i — v . 

a*'  T T il1 


_ r,  »,  ij,0 

O n - - J,, 

o,  a. 


Ce  sont  les  valeurs  des  forces  R,.  Q,,  P,,  qui  viennent  île  l’aeiiou  <1  u 
Soleil  f Article  XI). 

XXVIII. 

En  joignant  eilsemlile  toutes  ces  differentes  valeurs,  on  aura  les  valeurs 
complètes  des  forces  H,.  Q,.  P,  exprimées  de  la  manière  suivante 

G V - 

11,  - — -BV  • , r «„  flî  4 IV a„  n,)  cos  o,  — o,  .1 

t.  «;  J 

Q,  'Œ  - 

vv-  — r rr  n,,a,  4 I",  cos  9,  — 9,)  4...J 

L a, 

CE  î*  - 

— r «„«,  j-  r,,  «„  a,  tcos:  y.  — o, ) -I-. . .] 

? r a)  U + ïCOS9'+ -«?.)] 

G,  îr  r .. 

— n --ri  II  «I,  fl.  I -t-  Il , «,  l cos  3,  — a,  4 . . . 

• L a J 

(J.  £• 

— n - ‘ — r jc,  f II  a,n,  -r  fl,  n„  o,  côs(9,  — 9,)4-...j 

Q,  V ~ 

— n - ,-ar,  [ fin?,,  a,  -+-  11,  a„ft,  tcosiy,  — 9,)  4. . . j 

t n, 

o;  O Z.'  , . . 

— « ^ j-  a,  *.<î  -+■  I COS  a , i}<  — 9.1 

» J* 

— « — -.r. [>l  a,,  «,  1 4 M,  <?,, <1,  ) cos( 9,  — 9.)  4. . . , 


h^.’  -vJrJ['F'ta„«1i  4 *f,  cos;  y,  — 9,)  + . . .j 
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Æ 7-  . 

n — • a»)  ■+•  ¥,(<».,  «.îrosi®.  — - J 

l a, 

-t-»4  H |r  SU  •*-*«**(+  — »>)]• 

Ot  W fl, 

L>.  =■  - ^ [î,(*i,  a,isin  9, — 9,  -*-... j 

*■  “i 

— % ' ^ [r,(a„(l,)sin(o,  — ç, ) + ...] 

— Y^-t  frl(o.,o.’isini?. 

*■  “i 

a)  or  . . . 

ï ~ — X ’sina(y  — ?ij 

a t-  a, 

— -jt,  [ «i:sin ( ?,  — ?,)+. . .] 

v W , 

— »5?  -?r  *,  r a»)  sln(v,  — 9,  ) + . . .] 

**  «, 

/»  7“  ^ 

— iiirü,(n„<i,!  sin( 9,  - 9,)  + . . .J 

t «, 

a’  O r . . ,,  , 

-+-  — X,  X ;siuo..+  — 9,1 

flC  £1  ft  J 

— «5^  ~ T, r 4', ( aM  ai  sin  Oj  — 9,) 

L «, 

Q 2?  r — 

— n-^  ^jrjr<È,(rt„<i1)sin(9,  — 9,)+..  .J 

— n~  a,  ) sin  ■ 9,  — 9,) 

t,  n, 

a1,  O T „ , . , , 

— » yf^5x}s|nii*-9.'. 

(£  T- 

I*,  n ■=?  —*.[«; r(a., «il  •+■  n;!*, rosi  9,—  9, 

* fll  • 

(î  2r 

H-  « £T  r(a,,fl,)  -h  rtjlCOS' 9,  — 9»)  H-...] 
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6 r 

u n a,  î,[«;  r,a,,  <i,  i + flj  T,  n„  a,  (cos  9,  — 9, ) -+- . . .] 


a)  O V 
V «;  ' 


a,  v r » n , r 

— n 1,  a;a,I  n„  n,  1 — hrtîrt,  r,  »i,  «1  ros  9»  — ®t> 

2.  «;  l «; 


c,  r 


» -r  -,  -3,1  ata,  r a,,  a, 1-  4- aï  n,  F B„n,;ros  a,  — ?,  -t- . . 

La,  | «1, 

(j  y r flJ  1 

-n  ^ — î,j  a;  a,  I'ifl,,  a,  — H-  «J  a,  r,i  a„a,  i cos  19,  — 9,1-+-...  I. 


Il  no  reste  plus  qu'à  substituer  pour  y,,  9,,  9,,  9,  et  <j>  leurs  valeurs 
(u,  f -+-  ny , , fi,/  - f-  n v, . fi,  / — ny, , fi,  / -t-  ny,  et  /«/  -f-  n J : ce  qui  est 
trôs-làcilo,  car  il  u'y  aura- qu’à  changer  9,,  9,,  9,,  9,,  ■}  en  fi ,t,  fi ,/, 
fi,/,  ;i,/,  m/,  et  ajouter  ensuite  aux  expressions  de  R,  cl  Q,  les  quan- 
tités suivantes 


^ J*  w 

-7  (y,  — y,  > [f,  a,,  a,  sintu,  — fi ,)/-)-  ?ÏVa„n,)  -t- . . .j 

rt, 

*+■  n - 1 * , (/•,  — %r,  f" ?•(«•*  sin  ; p,  - at)i  + a f,  «„  a,  i 4- . . . J 
u a, 

-t-  n ~ — (r.  —y,  rF,(a,,  a,)  sintu,  — u,  1/  -4-  » f,  a„  a,  i 

U (t  t 
a’  O Z 

n —j  -g  (J—  y,)  X îsina  /«  — f*. :•/, 

Æ f» 

— n -si-  — (y,  —y,  F,(a„  a,)eos  u,  — y,  / -+-  2F,fo,,o,  1 -t-, . .J 

ta  rt, 
g 2* 

— n -si  -7  (y,  — y,  ) 1 r,  a„  a,  ) cos  ji,  — fi,  1 / +•  5 F,  a„  «,  -+- . . . J 

Lt  fl  | 

Q 2* 

— n — r.  — »v  r,(a„  a,  ros  u , — /*,./+■  ?.F,  a,,  a,)  -t- . . .J 

t a, 

«■  O t' 

n -7  •*;  — i J — r,  , X 3 cos  a ni  — u,  I. 
x 'La, 

Pour  trouver  les  valeurs  de  R,.  Q„  P...  il  ne  Faudra  qu'ajouter  un  Irait 
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aux  lettres  qui  ii’cn  ont  qu'uil,  et  en  ôter  un  à celles  qui  en  uni  deux;  et 
ainsi  des  autres  quantités  R,,  Qj,  P,.  R,.  Q,,  P,  [Article  XIII]  ('). 

A l’égard  des  forces  perturbatrices  qui  viennent  de  la  non-sphéricité 
de  Jupiter,  on  trouvera,  en  négligeant  dans  les  formules  de  l’Article  XVI 
ce  qu’on  y doit  négliger,  qu’il  faut  ajouter  aux  valeurs  de  R,  et  P,  les 
quantités  suivantes 


v.V  V 
5<i|  «| 


( ■ — ^nx,  ] 


et 


3 k A ' 
5«: 


v 


et  de  meme  aux  valeurs  de  Ra.  P,  les  quantités 


>V 

5«; 


v 

"7  fl  — 4 »r. 


et 


V 

a 


z„ 


cl  ainsi  de  suite. 


CHAPITRE  III. 

CALCl'I.  IIF.S  PBRTtîBBATIOXS  DES  8ATRI.LITRS  UK  JIPITEK 


XXIX. 

Nous  nous  contenterons  ici  de  chercher  les  formules  qui  déterminent 
le  mouvement  du  premier  satellite,  parce  que  les  autres  s'en  déduiront 
aisément  par  les  remarques  des  Articles  IX  et  XIII. 

Pour  appliquer  au  mouvement  du  premier  satellite  les  équations  gé- 
nérales de  l’Article  VIII,  il  est  visible  qu'il  ne  faut  que  marquer  les  let- 
tres d’un  Irait  ('),  et  substituer  ensuite  pour  X,,  Y,.  Z,  leurs  valeurs  tirées 
de  celles  de  R,,  Q,,  P,  (Article  précédent).  Mais,  avant  que  de  faire  cette 
substitution,  nous  remarquerons  que  les  équations  ( Articles  V et  VI 

F FT  e F 

Un — ; — au,~n~\,  I Q i i 4-  ;i  x ! al  = a u en  — Y 

n‘  a J a a’ 


(•)  t'nir  1a  Note  dp  la  (tape  7(>. 
VI. 


• 4 
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ne  peuvent  subsister  dans  l’hypothèse  de  n très-petit,  à moins  que  les 

quantités  constantes  i — ap1,  ati—'l,  et  les  quantités  variables  R 

et  Q ne  soient  chacune  très-petites  de  l'ordre  n. 

Or,  en  examinant  les  valeurs  de  R et  Q (Article  précédent),  il  est  fa- 
cile de  voir  qu’elles  ne  sauraient  être  supposées  très-petites  qu’en  regar- 
dant comme  telles  les  quantités  constantes  et  v ~ 

Soit  donc,  en  général. 


<3  a’©  ,,  A1 

r = n*’  \7 


Soit,  de  plus, 


e 


Nous  aurons,  k cause  de /==  — f Article  V), 


R 
F 


„•  ("0(1  -e  nx)Jt 
F n 


e’est-k-dire,  h cause  de  F — -4-  G (Article  X), 


«•  R v — H a*  nx  tit 

~~  V nli-t-nx)’  — ^ T n(i  + n;r) 


A l’égard  de  la  quantité  Z,  elle  sera  déterminée  par  l’equation  (Ar- 


ticle VII  j 


P — »Rs  F,, 

= n — /, 

i -t-  nx  fl’ 


laquelle  se  réduit  k 

fl’  P — ntt; 

V n(i  -i-  «x)'i  -+‘  nx> 

ou  l'on  remarquera  que  P est  déjà  toute  multipliée  par  n Article  XXVIII, . 
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XXX. 


Appliquons  maintenant  ces  formules  au  premier  satellite.  Nous 
rons  d’abord  en  substituant  la  valeur  de  R,  (Article  XXIX j 


X,  = K,  ~ 


- — ; - [ T («, , «,  ) -t-  f , («, , «,)  cos  ( y,  — y,  1 t •+■  T,  (a, , a,  ) cos»  ( y,  — y,  ) r f . 

+ "4i 

+ "£  rr("”a-l  + - p.)'-4-- 

K 

~'my  [i-e 

',[^K,a,)^n,{a,,a,)cos(y,-yJl-e^1(a,,a,|cosa(y1.-y,)/->- 
;77L7-  T, [ “l0, • °A  ) n,  («„«, )C0S(|«,  — ■*,)»  + ni(n„«,)°06a(jx,  -!»,>/-*- 


77—  [T(“.i  »>)-*-  <»*(|S  - (*.)'  eï', (a„a, )<x»sa(«,  -y,l/- 


"Z 

~~y  *,  [ fi  (a,,  a, ) -e  ft, («,,  «, ) cos(y,—  y,)/ -t-  II, («,.«,)  ces» (y.  — y,  )/  + 
«K, 


’ "Zi 


— ■*,[*  s-  ;«>«(/»-)»,)] 


x, [ T (O, . a, )•+-  s ,(«„  a, )<*# ( y,  - y, )/ ■+■  ï, (o, , a,  ) cos -l|  »,-(«,)/- 


«Z 

777-  (a,, «,)(x*(y,—y,)/-e  <?,(«,, «,)cosï(y,—y1)f  - 

J'.  ('I  (a,,at)  -*■  s , la,,  a, } cos  (y,  — y,)  f -+■  S , (a,,  a,  1 cosa(y, — y,)/ 
;[{  s-  ;co*a(ai-y,)/] 


"f. 

JüJL—sr»  . 


+ «z. 

77^7  (T,  ~.rl)[r,(a„a,)ein(y,-  y,)/  + -j  r,(a„  a,  ) sin»(y,  - y,  )r  - 
Z*':;  (■>'.  — r, I [ P, ) «in ( |ij  — f*. ) ' -1-  ■»ri(a,,aj  ginaty,  — y,)/ 


"Z 


77—  (Z  — T,  »[  r,  (“,■  <*,)  »in (y,  — y.  | f -c  i r,(a,,  a,)  sini(y,  — y,  . 


«Z, 
a K, 


(J  — .r)  ïsina |»i  — y,)/ 


5 (i  — ï,,Jtr)- 


>4 


ail- 

••j 

] 

...] 

...] 

...] 

-j 

...j 

...j 

-j 

■•j 


Digitized  by  Google 


108 


KECHERCHKS  SUIl  LES  INÉGALITÉS 


XXXI. 

Multipliant  la  valeur  île  Q,  par  i -+-  nx,,  et  faisant,  pour  abréger. 


Il ,(a„  a,)  = n,(a„a,)  -t-  r,(a„  a,). 
Il j a,,  flj)  — ¥1  * ■ fl.,  fl.)  *+*  f,(a„  a,  , 
Û,(a„  fl,)  = fl,  n„  a,)  -t-  r,(a„«)), 


on  aura,  après  l’intégration  et  la  substitution. 


V.  = H . -t- 


Z, 

[*f,  («,,«,) 

i -à-  «x, 

1-  s»  - 1*. 

y 

fr, {«„«,) 

• "Z. 

L 8,-8, 

Z, 

i -+-  /i/( 

L f**  — i*. 

K, 

3 

. r,  [n, . a.  ) 

COS(l*.  — li,)/  -f-  1 — r C0I1  |i.  — u4  \t  -4  . . 

r’  r’  rj  “ 

co»(f>,  ^ t CI»»!,.,  - *.)r 


"Z,  <('"-8.) 


co  s a (m  — p,)f 


'Jny  •J'* 


«Z, 

"Z 


-e  "Z, 
"/ 


— T [S, («„«,)  sinfi»)—  b,)»  ■+■  n,(a„a1)»iBï(f>1  — ?.)/  + . ..)(// 
Xi  J 

i-—  / x,  [il,  (a,,  a,)  sin(u, — u, )/ 1 !,(/»,.  «, ) *ina(fi,  — 

*Xi  J 

- — f xt  x 3sina(w  — «,)*✓// 
n y.  t j 

/ r,[^.  ("„«,)  *i»! P,  - S, )'  + *,(«,.  a,)  sin»(a,  - u,)/  > . . 1 ./< 

“ Xi  J 


■+■  "Xi 

«K 


»/ 


a,!  *!nl  u,  -I-  î,(n„  «,)  Sin  i([<  — j»,l / . . ] >* 

"Xi  i/ 

— / -<■,  ['*,(«„  «,)  sin(ft  — •+■  ï,(fl1,«,)  *in»(i»,  j»,W  • 

Xt  J 

| ; x f sin»{ /«  — ^ ) t rtt 

— >'i)f  l\  (if,.*,)  cns{  jij  — f*,)/ h- a T,  («„«,)  coaafj»,  — ut,>  / -t- . . . ]/// 

ny  t *.* 


«y 

"X, 


n / 
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1 n /,*  J 

- (-’•  —/■)[?, («,.«,) <*»(,“. -i*,)'  + )'+•■•]<* 

J' (i  — _r,  | x 3 cos»(m  — ( 


Enfin,  si  l’on  fait 


XXXII. 


V (a,,  a,)  = a;r  ‘a,, a,)  + T ( a„a ,), 
f1(a„a,)  = a;r,(a,,  a,)  -+-  T ,(a„  a,), 
r,(a„  a,)  = a,’  r,:a,,  «,i  ■+•  f ,(a„  a,), 

f (a„  a,)  = a]  a, T (a„a,)—  , 

T,  (a„a,J  = a;a,r,(a„  a,), 


f,(a,,  a,)  = a;a,r,(a„  a,). 


et  ainsi  de  suite,  on  trouvera 

Z‘  = TÏTtjT1'  [*'(«,•«,)  -*■  î,(a,,a,)oo6(|*,  — u,)l  -t-r,(a„a,)  cosi(u,  — u,)t  + 
, ” y'~  »,  i n a„  a, ) -t-  r,  («„  n, ) cos ( b,  — i»,  ) / + f,(n, , «,  ) cos» (a,  - jt,) / + 

1 "Al 


»,  a,)  •+-  a,)cos(u,  - ft}«  + f,(e„  a,)  e»i(|i,  — j». ) / - 

■ -,[{  icosa(m  - 


'-e»Z, 

«K 

/ne, 

• •«-  «Z, 


...J 

...] 

...J 


— ■”*’  -h  ?,(«„«,  )coal  fi,  -u, )i  ■+■  r,(a,,a,)cosï(u,  - p,)» 

1 n f.\ 

~ rzy»~;  s>fn*„a»)  -*-r,(a„a,|co*i >,  -(*,)*-•-  r,(a„ a, )c«sa(ft 

- s, [r(a,,a,t  h-  l',(o,,«, ) CMf.u,  — u,)f  + a, )co»»(fi,  — i»,)/ 
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XXXUI. 

lil  le  mouvement  «lu  satellite  Q , sera  déterminé  par  les  équations  sui- 
vantes ( Article  VIII  ) 

i'  î/l)rî-îffl/ïî+6i»pil/(j(V(-«ïl,l|Vi  o, 

» ' f-~*j  + ï f a(x,  — ft  V,  — 3/r  u, /J  •xnj\xt  Y,  — o, 

•(*  Z,  - th  (f.rt 

i - v,  z,  -r-  f !..  — inix:  .r.  a//  - -t-  in  u f z,  1 , ~ o. 

nr  ‘ • rit’  ' 

On  se  souviendra  que  les  quantités  «r,  et  ~ ne  doivent  renfermer 
aucun  terme  constant,  suivant  la  remarque  de  l’Article  IV. 


XXXIV. 


II  ne  s’agit  donc  plus  que  d’intégrer  les  équations  que  nous  venons 
de  donner;  pour  cela,  on  commencera  par  rejeter  tous  les  termes  affectes 
de  n,  et  l'on  cherchera  par  l’intégration  les  valeurs  de  r, , y, , ; on  sub- 

stituera ensuite  ces  valeurs  «lans  les  termes  qu'on  avait  négligés,  et  l’on 
en  tirera  de  nouvelles  valeurs  de  x,,y,,  s,  plus  approchées  que  les  pre- 
mières. On  opérerait  ainsi  de  suite,  si  nous  avions  eu  égard  aux  termes 

affectés  «le  n3,  n 3 Par  ce  moyen,  l’intégration  île  la  première  et  de  la 

troisième  équation  «le  l'Article  précédent  se  réduira  à celle  d'une  équa- 
tion de  cette  forme 


du 

dl’ 


M’u  -f-  T — o. 


T étant  uue  fonction  composée  de  sinus  et  de  cosinus  d’angles  multiples 
de  /;  or  l'intégrale  de  eette  équation  est,  comme  l'on  sait. 

cosM  il  T sinM/i//  — sio  M t f T ros  M t dl 
« =r  (ï  sin  M / -t-  tl  cos  M t -t-  s .j > ; 
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T = A -t-  B cos pl  b sin pl  -t  C cos qt  ■+-  c sin  qt 


Itl 


on  aura 


A /„  A U L \ , 

“ = -JF  + (H  + 5n  - - r- w - • ) cosM/ 

(g  — gc— r~~j m,-  — w — r~ir, — • • •)  sin.M/ 

\ M(p’  — M*|  / 


+ P>--~W’  C0*P‘ + ^=TF  ""P' 

+ £T~1F  fos?' + q’-éw  sinl‘  + -; 


H cl  G sont  les  valeurs  de  u el  de  lorsque  / — o. 

On  voit  de  là  que,  pour  avoir  la  valeur  de  u,  il  n'y  a qu’à  diviser  cha- 
cun des  sinus  et  des  cosinus  qui  entrent  dans  T par  />*  — M1,/)  étant  le 
coefficient  de  /,  et  y ajouter  encore  deux  autres  termes,  qui  renferment 
sinM/  et  cos.M/  avec  des  coefficients  arbitraires. 

Il  ne  peut  y avoir  de  difficulté  que  dans  le  cas  où  p serait  égal  à M ; 
car  alors  le  diviseur/)1  — M’  sera  nul,  et  les  termes 


cos  M / 


COS/)/, 


aussi  bien  que  les  termes 


P* 

M />  ■ - M; 


sin  M / 


sin  pl 


deviendraient  — * , -t-  w : ce  qui  ne  fait  rien  connaître. 

Pour  résoudre  cette  difficulté,  on  supposera  que  p ne  soit  pas  tout  à 
fait  égale  à M,  mais  qu’elle  en  différé  d’une  quantité  infiniment  petite; 
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ni 

et  l'on  trouvera  que  les  deux  premiers  termes  se  réduisent  ii 


B/  . ,, 

sinM/, 

■xp 

et  les  deux  autres  il 

— cos  M t ; 

xp 

d'où  l'on  voit  (|ue  la  valeur  de  u contiendra  des  termes  multipliés  pat 
l'angle  /. 

Au  reste,  si  dans  la  quantité  T il  se  trouve  des  termes  de  celte  forme 
cos pt  ou  sin/»/,  p étant  égal  à M -+-  nb,  il  est  visible  que  ces  termes  aug- 
menteront beaucoup  par  l'intégration,  puisqu’ils  se  trouveront  divisés 
par  la  quantité  très-petite  p 3 — M*  = nfefa.M  -t-  nb). 

Donc,  si  ces  sortes  de  termes  ont  des  eoelfieients  finis  dans  l’équation 
différentielle,  ils  deviendront  comme  infinis  dans  l'intégrale;  et,  s’ils 
n’ont  que  des  coefficients  très-petits  de  l'ordre  n dans  la  différentielle, 
ils  deviendront  finis  dans  l’intégrale,  et  appartiendront  à la  première 
valeur  de  u. 


§ T.  — Premières  formules  du  mouvement  des  satellites 
de  Jupiter  autour  de  cette  Planète.  . 

XXXV. 

Si  l’on  substitue  dans  les  trois  équations  de  l’Article  XXXIII  les  va- 
leurs X,.  V,  et  Z,,  qu'on  rejette  d’abord  tous  les  termes  affectés  de  n,  et 
que  l'on  fasse,  pour  abréger, 

L,  — g,  — a.u,H,  — *,r  a..  «d  — n>:  — y. S “>•  «<  iE.  -+ 

= s/,  NJ  - u’, 
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trouvera  les  trois  équations  suivantes 

d'x , ,,,  ,, 

dt,  + m;*.+/,l, 

— X’f  | r,(0l,  a.)  + “Zjf  “■)]  ros  ,u>  - 
— x,/[  f,(a„o,)-4-  COSa(f*»  — 


lt:t 


- I f,(a„«,)  -+■ 


— P*  J 


COS\  U»  — fi,  )/ 


- Xv/Î  T *Va'> «■>  ,,„3^  „ , r.(a„  O.»  I ros-Mf*.  - f x.X 

2 < ,us  — f*t  ; . J 


— Xi/fr.(«„a.)+  cosi  fx.  — ,u 

L f*4  f*1 

— X*/*  <*«) 


. )t 


^ ’ C0S2(a«  — a,  •/ . 


’ o; 


- [*  ~ ïi5r=^T)] cosa(  m “ fl,) 


^ -+-  Î.uiï,  —/A, 


..|r,  (a,,  a,), 

— -/,/,[  — ros  -J,  u,t  ~t-  j’/— <os?  y,  a.  /- 

L P»  P' 


! 


, o,i 


r,fo,.o.i 

j 


- **  cos^-  — 

4-  K,  ■■ — — ros?  m — u,l< 

4(»i  — fi.) 


rosal  (jt 


fX, .J 


l/F  + î,,,,  = 0- 


VI. 


i5 
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XXXVI. 

La  première  équation  étant  intégrée  par  la  méthode  de  l'Ar- 
ticle XXXIV,  on  trouvera  que  la  valeur  de  x,  renferme  premièrement 

le  terme  constant  — Qr  ' lequel  devant  être  nul  (Article  XXXIII),  on 
aura  l'équation  L,  = o. 

Ensuite  la  valeur  de  a-,  renfermera  deux  termes,  tels  que  sinM/  et 
cos.M,/,  avec  des  coetlicients  arbitraires,  lesquels  pourront  se  réduire  à 
un  seul  terme  représenté  par  s,  rosf  M,  t »,);  s,,  étant  pareillement 
des  constantes  arbitraires. 

De  cette  manière,  si  l’on  fait 


Z,  n„  a,?  •=  r,u«„  «,  +- 


U)  — u, 

r.i 

TL  fl, 

7.  M, — 

U,  ) 

7 >1, 

I f, 

| (u,  — u,  f — m; 

?,(«„«,)  I T ,7T  ÏÏT’ 


Z,!«„  a,  — r,(«„  a,)  -t-  j — - É,;  a,) 

' t a,  — u. 


f. 

<>  u,  — u,  :*  — M ; ’ 


et  de  même 


Z,m,.  a, 


L, 


f,' 

Uj  — ut, 


l fil  • 


iiHlu  ‘t,  » 


a>  ■+■ 


7.  y., 

7 u%  — y. 


r;</„ 


a. 


I «i  - 


i’I  ainsi  des  autres,  et  qu’on  suppose*  de*  [dus 

3,  — < ( , &—\  - -JL. 

H ' \ «i  — u.  / 4 »<  — u,  )■  — m ; 
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nu  aura 

jr,  = t,  cos  M,<  + «I,  ) 

- Z «,j  ros(_a,  — »,  (a- Z.  cosa(«3  — u, 

— ’/.jIZ,  COS'üi  - «,)(  , Z,  «,.«,)  rOS'J'  Uj — U,  ! /-h...  j 

— y.,[Z,!<i|.  «,)  eus;  u,  — u,  / + Z;1  <i..  a,  cos? tu,  — u,  / -b ...  f 
— K Z cos?  ; m — u,  I. 

XXXVII. 

Ayanl  trouve  la  valeur  x,,  on  aura  l'expression  <1  u rayon  vecteur  r, 
rie  l'orbile  du  premier  satellite  rapportée  au  plan  <le  l’orbite  de  Jupiter, 
par  la  formule  r,  — a,(i  4-n.r,)  [Article  IV  j. 

Or,  en  examinant  cette  expression  de  r,,  ou  reconnaîtra  aisément  <pie 
le  ternie  na, s,  cosfM,  < -+•  a»,)  représente  l'équation  elliptique  qui  vient 
de  l’excentricité  de  l'orbite,  de  sorte  que  ns,  exprimera  la  valeur  de 
l'excentricité,  et  M.f-t-tu,  sera  l'anomalie  moyenne;  d’où  l'on  voit  que 
le  mouvement  de  celte  anomalie  sera  au  mouvement  moyen  du  satellite 
comme  M,  à ;i,  ; par  conséquent  le  mouvement  moyen  de  la  ligne  des 
apsides  sera  au  mouvement  moyen  du  satellite  comme  p.,  — M,  à u,, . Nous 
verrons  plus  bas  (Article  XLVj.  qu’en  négligeant  les  quantités  de 
l’ordre  n,  on  a M,  =fi,,  de  sorte  que  la  ligne  des  apsides  sera  fixe,  au 
moins  par  cette  première  approximation. 

A l'égard  de  on  le  déterminera  par  le  moyen  d'une  époque  quel- 
conque donnée  de  l'anomalie  moyenne;  ainsi  les  quantités  s,  et  u,  dé- 
pendent entièrement  des  observations. 

Les  autres  termes  de  la  valeur  de  r,  expriment  les  inégalités  qui  vien- 
nent de  l'action  des  trois  satellites  G;,,  Ga.  G,  et  du  Soleil  sur  le  sa- 
tellite G,. 

XXXVIII. 

On  substituera  maintenant  lu  valeur  de  a-,  dans  la  seconde  équation 
de  l’Article  XXXV,  et  l’on  tirera  par  l'intégration  la  valeur  de  y,,  mais 


Ilti 
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ou  aura  attention  de  faire  évanouir  auparavant  (Article  XXXIII)  le  terme 
ronstant  /,  Ht;  ce  qui  donnera  H,  = o. 

Soil,  pour  abréger. 


♦|  «,)  = U—  É.  «, I + - — — — - r,  II,,  a,  , 

.u,  — fi,  I a,  — fi,  )' 


<lya„a,  — — ' Z,  a,,a,)4 

■>  ( f»,  — u.  ) 

2 Ut  ^ 


, - . I : Al, O;  , 

4 u,  — U,  )’ 


a,}  — ^ — - £,{.«„ «,)  h — ; — — — - r,(a,,  a,) 

3 fi,  — fi,)  n,,u,  — fi,/ 


pareillement 


‘l1,  n,pa,)—  — — Z,  «,,11,  -+-  — -T,(a„uJ, 

fil  — fi,  (fi, — fi,;* 

■ au,  _ f, 

>r.  a,,  a,  — — i,(a„  a,  ] ■+■  . — 1 

a u , — fi,)  4i(i,  — fi,: 


T,  a„  a,), 


et  ainsi  de  suite. 

Soil  de  plus 

-,  — _ a — M • 

* m—  fi,  8(»i  — f»,)' 

on  trouvera 

au.e,  , u , 

y,  — y—  Slll  M I < -t-  M,  ) 

-+-  •/_, fd'.  a,,  a,i  sin(u,  — u,  t -h  <t», i a,)  si»  a fi,  — u,)l  4- . . . ’) 
X,['t,n„  a,sin(,u, — u,  / -t-  <t>, 'a,,  a,  sinafi, — u, 
h.x,[*.  a„ a,  sin!fi, — p, )/ -)•  4>,(a„ a,) sina  u,— u,  t-*-...] 
4- K, y,  sin  i«i  p,  )/. 


XXXIX. 

Puisque  5,  = u, < 4-  «y,  (Article  IV),  011  aura,  en  connaissant  7,, 
l’expression  du  mouvement  vrai  du  premier  satellite  par  son  mouvement 
moyen. 
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Le  terme  — + «,)  représentera  l’équation  tlu  centre 

qui  vient  de  la  ligure  elliptique  de  l'orbite,  et  les  termes  suivants  expri- 
meront les  inégalités  causées  par  l'action  des  trois  autres  satellites  et  du 
Soleil.  • 


Lutin  l'équation 
donnera 

et  yj,  étant  des  quantités  arbitraires;  car  il  est  visible  que  celle  expres- 
sion GsinNi  / H- H cosN,/.  laquelle  représente  généralement  la  valeur 
de  (Article  XXXIVj,  peut  se  réduire  à celle-ci  : sin  (N,  J -t-  -/),). 

XLI. 

On  aura  donc,  à cause  de  p,  = n;,  Article  IV  . 

/>,  = «%,  sin 

— tangente  de  la  latitude  du  satellite  par  rapport  au  plan  de  l'orbite  de  Jupiter; 

d’oit  l'on  voit  que  l’orbite  réelle  du  satellite  sera  toute  dans  un  plan  pas- 
sant par  le  centre  de  Jupiter,  et  dont  on  connaîtra  la  position  en  remar- 
quant : r " que  n).,,  étant  la  plus  gronde  valeur  de  p,,  exprimera  la  tan- 
gente de  I ’ inclinaison  : 2“  que  N , / -+-  , sera  la  distance  du  satellite  au 
nœud  ascendant,  comptée  sur  l’orbite  de  Jupiter,  laquelle  étant  retran- 
chée de  la  longitude  moyenne  on  aura  ftx,  N,  / — <j,  pour  la  lon- 
gitude moyenne  du  nœud. 

Au  reste,  puisque  l’on  a ici  N,  = ;/,  Article  XXXV  . le  mouvement 
du  nœud  sera  nul, et  sa  longitude  moyenne  sera  — ou  plutôt  3(>o"— rj,, 
quantité  qui  dépend  des  observations;  mais  il  tant  se  souvenir  que  ce  ré- 
sultat n'est  exart  qu’aux  quantités  de  l’ordre  n près. 


XI. 


d*  j,  ... 

277-  +\*.  = ° 


a,  — J,  sin  . N, 
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XLII. 


Un  trouvera  île  même,  pour  le  second  satellite,  les  formules  suivantes 
x-<  — c,  cos:  M,  l -+-  si,) 

— x>  [—,(«>•  a.)  cos.fi,  — «,)  / -f-  Z ,\n„  a,  : cosi',  fi,  — fi.  I a- . . .] 

— x>[— ,ta„  «,)  cos;  a,  — u,)  / a-  Z a,  cos  ai  u,  — u,  fa-...] 
~X,[Z.(a„  «,)cos(u,  — fi,  . / a- Z.  «,,«.)  cosüfi,  — fi,,  /-*-.. .] 

— K,  3,  eosum  — fi,)/s 

J',  =-  a-  sin  H,  / -f  tu, 

a-  •/,  [ 4*  1 a,  ) sin  ;i  — u,  ; / - <l>,  a„  a,  ) sin  1 u,  — u,  / -4- . - . ) 
a-  Xit'îMo,, a, 1 sim  y,  — u,  ' / a-  <l>,(a„ a,, siniMu,  — fi, ; / a-. . .] 
a-  x*[<l’>  l°>,  sin  “ fi,i  / a-  <t»,  a„  a,!  sim  a,  — fi,)  I -t- . . .] 
a K, y, sini( m — «,)/; 

5,  X,  sinl  fi,  / a*  ) • 


El  l’on  aura  ensuite 

r,=  «,ii  + »!ï,;  ÿ-  «,/a-ni„  />,  — nz,. 
Quant  aux  quantités  marquées  par  Z cl  <1>,  on  aura 


Z,i«„  a 


,)  = j f,l.a„  a, 


fi,  — », 


— r,  a,,  a,  ) 


-/• 

l a.  - a,  f - HJ 


Z,(a„a,)=  I a.)  a- J“'  - t*,!a„  a,  1 I — rrj, 

a(fi,  — <1, , | 4lu,  — fi,)*—  M; 


d>,;a„a,)=  ~J‘  Z,.a„a,)a- 


/. 


4*1(0,,  a,)  — — - Z, («,.«,)  a-  , — — r,(a„  a, J, 

2(fl.  — fl,  J 4. Il,  — U,)1 


tfl,  — fl,) 

4'f 


; r,  (n„a,). 
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Outre  cela,  on  aura 


L,  - g , — ajtiHi  — — — ïk>  +•  ï«a» 
M*  = 3aî-  a/„ 


3- 


„ \ A 

m — fi,/  4 [nt  — fi,)»  — MJ 


/■  - 


s 3ü 

, R|  «l  — U;  ' 


Enfin  on  trouvera  les  «leux  conditions  I.,  = o et  ll3  = o.  «|ui  serviront 
à déterminer  les  deux  constantes/,  et  /,  (Article  XIX  j. 

On  aura  des  formules  analogues  pour  le  troisième  et  le  «|uatrièuie 
satellite,  que  nous  nous  dispenserons  de  rappeler  i«'i.  parce  qu’elles  se 
déduisent  à l’œil  de  celles  que  nous  venons  de  donner. 


$j  11.  — / alênes  nunuh'iqttes  des  coefficients  des  Jiicmuirs 
précédentes. 

XLII1. 

Soit,  en  général,  suivant  l’Article  XVIII, 

i — ■>  if  cos  9 ■+■  q1)  ' = A -+-  B cos  9 <i  rnsa9  D cos  3 9 4- . . . , 

y étant  une  fraction  moindre  que  l’unité;  on  aura,  eu  faisant  </ 
et  fj  ~ ?3  ?i* 

.i 

— ?«,<i;Cos  ?,i  e«jj  : - «;|A-4-Bcos  o, — o,  4-<:  cosïi?!-9.)  + ...|; 

donc  Article  XXI , 

r o„  «,.=■■— r i 1,  a,,o,  = — i ..... 

a]  i «J  «; 

On  trouvera  de  même,  en  faisant  successivement 

II,  II,  II:  II:  a. 
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«iii  trouvera,  dis-je, 


A 


r «„  a,  I',  a , a,) 


II 


T fit,  «ï,  ) — — , r,ia„a, 

a,  ,i‘4 

A « 

r <i„ a,  — —,  i r,(a„a,: 


ai 


et  ainsi  de  suite. 

A l'égard  des  quantités  Vfaj,  a,  , r(a,,  a,; il  est  évident  qu'elles 

doivent  être  égales  à leurs  réciproques  r(«,,  «,),  l'fa,,  a, ; -nr  les 

fondions 

«î  — 7.  a,  a,  c<vvç,  — 9,)  -+•  «J,  «J  — za,  a,  eos  Oj  — ç,  ) 4-  «J,. . . 

demeurent  les  mêmes,  en  changeant  a,  en  a,  et  a,  en  a,,  ou  bien  a, 
en  a,  et  a , en  a 

XLIV. 

|)e  là  on  trouvera  (Article  XXIV),  y étant  égal  à ~> 

j,  9!B  — ao3A 

r,«„  a,  = ■ —, 

9 

f,(«„  a.)  « îl^-îILt^ 

1 

p o’E-so'D-i-o'C 

r,  a„  a,  - ï 1 , 

Kl,  par  l'Article  XXV,  on  aura 

f ,(«„  a,)  — *J—  + q’ 

2 1 

f 

2 
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cl  ces  mêmes  formules  serviront  aussi  pour  les  quantités 

F(a,,  o,),  r(a,,a,).  r(o„  a,),. . îffl,,*,),  f (fl>,  a,),. . 
en  faisant  successivement 


a,  a,  a, 

q — - > Ç = — ' 9-  —»•••■ 


Mais,  pour  les  quantités  réciproques  F(a,,  a,),  r(a2,  «,  1, 
les  formules  suivantes 


on  aura 


f(a„  a,  / — 


q B — o.  A 


^ i/C  -?li  + îoA  i 

I , (Oi,  U,  s — 

« , , ijD  — 2C+9B 

r,(a„  a,  ) = - ■ — 1 


tfE  — 2P  ■+■  </L 

r,(a„a,)=  ï ï_ 

7 


a,)  — 


q C — iq  A 


- ul>  — « B 

r.  «„  «,  ) — “ — 1 

2 


I 


r. 


qE  — qC 

2 


lesquelles  auront  lieu  pareillement  pour  les  quantités  r(o2.  a,). 
f(a2,  a,),...  en  faisant  comme  ci-devant  q — 

\LV. 

On  formera  ensuite  les  quantités  marquées  par  H et  par  <1>  (Arti- 
cles XXXIV  et  XXXVIII),  ce  qui  n’aura  aucune  difficulté.  On  remar- 
VI.  16 
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quera  seulement  que,  à cause  de  i — j =ng  (Article XXIX),  on  aura, 
eu  négligeant  la  quantité  ng  qui  est  de  l’ordre  n, 

f~g\  ci  de  là  f — gi,  fi^gl,  f>=gl> 
par  conséquent  (Article  XXXV) 

M,  — g„  et  pareillement  M,  — g„  M , — p„  M,  — g,. 

Donc,  supposant  on  aura 

Z, («„«■>-  jï'i(fl„  a.)  -4-  - f,  («,,  a,  i j j»  • 

Z,(a„a,l=  [f .(«..«.)+ 

Z,(a„a,)  — j fi(a„  a,)  -4-  r,(a„  a,)j  t t» 


2 | —■ 

Q,{a„  a,)  = &,  a,,  a,)  ■+■  — - r,(«„  a,), 

♦,(«„«,)  = ~ E,(a„a,}-e  t ^ È.fa,,  a,). 

4»,(a„  a,)  = j—,--  a,(*.  «.  + r,<«„  a,). 


De  même,  en  faisant  s = —t  on  aura 
f*' 


^.,(<1,,  at)=:  | r,(fl„  «,)  4-  r rt. 


— I)*  — 1 


3 a»  I ^ 

4>,  a„  a,i  — Z,  a„  a,  ■+-  — , r,(a„  a, 

s — i ;i  — i )' 
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Pareillement  on  trouvera,  s étant  égal  à 


1 

P* 


Z, [a,,  a,)  — 


T,  «.,0,1  ■+•  ( f (a,,  a,) 


l 


m 


<P,(a,,  a,  i = — ^-ï,(a„a1)+  ; rï,(tf„  o, 

s — i s — iy 


et  uinai  de»  autres. 


XLVI. 


Cela  posé,  on  remarquera  : 

i"  Que  le»  quantité»  a, , jxa,  fx,  expriment  les  vitesses  angulaires 
moyennes  des  satellites  G ,,  G,,  G j.  G , autour  de  Jupiter  {Articles  IV 
et  IX);  d'où  il  suit  que  ces  quantité»  sont  réciproquement  proportion- 
nelles.aux  temps  périodiques  des  mêmes  satellites. 

Or  on  a,  par  les  observations,  en  négligeant  le»  secondes. 

Révolution*  iiéiiorlii/ues. 

G,  G,  G,  G. 

l'iS^a^",  3Ji3i'i3“,  7i3l,4a“,  iti>  i6h  3a". 

Donc,  réduisant  ces  quantités  en  minutes,  on  aura 

‘U| ' 7.5.47  ’ 5ii3*  i o3o2  'U‘  ~ t4o3ï 

a'  Que  l'on  a généralement  (Article  XLV) 

/=P'. 

J,* 

c'est-à-dire,  à cause  de  /=  --,(  Article  V)  et  de  F = (Article  X) 

= E'f  i •+-  n%)  = W , 


iG. 
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fil  par  conséquent 


d'où  l'on  voit  que  les  quantités  a,,  a„  a ,,  a,  sont  entre  elles  comme  les 

quantités  , -,  ainsi  l’on  trouvera  les  valeurs  de  ces  quan- 

pi  pi  pi  pi 

tités,  ou  plutôt  de  leurs  rapports,  qui  sont  les  seules  dont  nous  ayons 
besoin  ici. 

Au  reste,  comme  ces  valeurs  ne  sont  exactes  qu'aux  quantités  de 
l’ordre  n près,  nous  emploierons,  pour  les  distances  moyennes  des  sa- 
tellites, les  déterminations  que  M.  Cassini  a tirées  des  observations,  les- 
quelles ne  s’écartent  d’ailleurs  que  très-peu  de  la  loi  de  Kepler;  on 
aura  donc,  en  prenant  le  demi-diamètre  de  Jupiter  pour  l'unité, 

a,  — 5,67;  <),oo  ; n,  — i4,38;  «,  — a5,3o. 

XL  VII. 

Par  le  moyen  de  ces  valeurs  numériques  et  des  formules  des  Arti- 
cles XVIII  et  XIX,  j’ai  trouvé  les  déterminations  suivantes 


1 

fl, 

•1  = ~ 1 

fl. 

7 = ^ 

"3 

A 

3,039 

1,450 

i,iaa 

a.  973 

1,34a 

2,36a 

u 

4,947 

»,6»4 

0,740 

4,8il 

1,376 

3,563 

c 

3,760 

0,784» 

0.204 

3.54a 

0.66() 

2,4lO 

D 

a.SOg 

0,341 

0.041 

a,473 

o,4g3 

1 ,539 

E 

a,  368 

0, 107 

0,009 

■ .Gin 

0.197 

0.934 

F 

2,31  1 

0,046 

0,00a 

1 ,3o8 

0,077 

0,478 

■ ■ 
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El  de  là  (Article  XLIV) 


a.) 

(o„  <h) 

(«1,  a,) 

{Ou  at) 

(«..  «.) 

(n5.  a.) 

r 

o,n{ 

0.037 

O.OOJ 

0,21 3 

0,027 

O.  1 42 

o,3i3 

o,o3a 

o,oo3 

0,286 

0,021 

O,  175 

r. 

0,ÜM 

o,k>4 

0,017 

o,55g 

0,088 

0,382 

r. 

(09 

0,048 

o,oo5 

o,4t5 

o,o3i 

o,255 

r, 

o,436 

0,012 

0,001 

0,334 

0,027 

0,  i56 

F, 

— o.oig 

—0,010 

0,001 

—0.078 

-0.000 

— o,o5o 

— 0,412 

—0,017 

-0.457 

— o,o56 

—0,327 

r. 

—0,176 

— o,o52 

— 0 , 00  5 

—o,365 

—0.029 

— 0,240 

F. 

— O, III 

—0,024 

—0,001 

—o,a34 

—0.026 

—0,172 

1 



(fl>,  a.  ) 

(«».  «.) 

(«..  a.) 

(«>,  a,) 

. 

(«..  a,) 

(«..  «i> 

i 

r 

— I.l-I 

-i.iic 

— 1 ,o3g 

-■.467 

'-1.097 

— 1.349 

r, 

—4,373 

-7,3aB 

-10,375 

-4,3g5 

— 8,684 

— 4,63i 

f-  _ 

.196 

— 0, 3<j3 

— 0,ll6 

• 1,262 

— 0,328 

— O.96O 

r. 

-0,918 

—0, 166 

0.017 

-0,853 

— 0,341 

I 

— 0.591 

* 1 

— 0,719 

— o,o3i 

— 0,00.( 

—o,465 

— 0,096 

— o,35i  1 





i F- 

1 t7gfi 

6,012 

19.681 

i ,802 

7.S4» 

1.438 

i F* 

—o,654 

—0,253 

— ofo53 

—0,73» 

— o.i57 

0.575 

i f. 

—o,438 

— o.i33 

— 0.022 

—o.ôgâ 

—0,08» 

— 0,411 

—0,175 

— o.o58 

— 0,004 

-0.365 

-o,o74 

— o.3oi 

1 

1 

i 





! 

J 
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D’oii  cntin  f Article  XLVj 


1 

1 

Oj) 

l«,,  a,' 

a,,  a.) 

(a.,  a.) 

(Os,  «>) 

a»  a.) 

— — 

—0,739 

— 0, *33 

-o,cm5 

-57,643 

- 0,81 5 

— 0 , o5H  | 

I79vOOO 

0,187 

o.oiG 

— 0,637 

91 ,56* 

0,539 

"1 

0.(182 

o.oa3 

0,001 

— 0, i5a 

0.698 

0,012  i 

î§ 

0.180 

. 

0.004 

0.000 

— o,o5j 

0,184 

o.ooj 

•1», 

2 , "O  S 

o,33; 

0.0S4 

-112.714 

2.928 

0.147 

— 356,98a 

—0.292 

— o,oa3 

- 0 793 

— 18a, 169 

—0 . 908 

— 1 ,oa5 

— 0.0^9 

—0,001  ' 

— 0,148 

— 1,081 

— o,oi5 

•t». 

— o,ao5 

— 0.00  5 

— 0,000 

— 0,00  3 

— 0,240 

— 0,00 5 1 

! 

... 

i i 







1 

(«».  a.) 

! «...  a,  i 

(n.,  a, 

( a„  a,  | 

( Û49  «J  ) 

(«<•  n.) 

î, 

—0,409 

• — 3i .5oo 

— o.5i8 

— o,aa4 

-o,363 

-1.243 

— o,oi3 

— o.635 

2,338 

— 0.000 

—O  . 007 

O.06.4 

s* 

— 0,002 

— o,i5o 

‘ 0,275 

— <>.000 

■ — o.oa.3 

— o.o53 

s. 

—0,000 

— 0,041  — 0.0G6 

— 0 . 000 

— 0.000 

—0.017  i 

ï 



4*.  o,  38o 



— Go . 3aa  1 . 65<j 

0.2*4 

o.354 

—0,49» 

—0,01 1 

— 0.80 3 

-4.338 

0.000 

— 0,004 

—0.1*9 

♦> 

—0,00a 

— o,iG3 

0,400 

0.000 

— 0,001 

— o,o5a  j 

0,000 

— 0,041  | —0.089 

0,000 

— 0,000 

— 0,017 

i 

i ! 
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En  consultant  cotte  dernière  Table,  on  voit  qu'il  y a des  quantités  dont 
les  valeurs  numériques  sont  fort  grandes;  telles  sont  les  quantités 

2,(«„  «A  Z. (a,, a,),  Z,(n„«,),  Z, , 

et  leurs  correspondantes 

1lr(iii.o.)i  a,),  <t>,(fl„a,),  <î>, («„«,). 

La  raisou  pour  laquelle  ces  quantités  ont  des  valeurs  si  considérables, 
c’est  que  le  diviseur  !\(s — i}*  — i se  trouve  fort  petit  dans  le  cas  où 

* = — et  s — — ; et  une  pareillement  le  diviseur  fs — 1 i1 — i est  fort 
petit  lorsuue  s — — cl  s - —>  comme  il  est  facile  de  s’en  assurer,  au 

moyen  des  valeurs  de  u, , a,.  a,  données  ci-dessus. 

Celle  remarque  est  d’autant  plus  essentielle  qu’elle  sert  à expliquer 
pourquoi  les  équations  empiriques  des  satellites  de  Jupiter  sont  en  ellèl 
les  seules  qui  puissent  être  bien  sensibles  ' voir  plus  bas  Articles  I.VIII  et 
suivants). 

XLV1II. 

Il  ne  reste  plus  maintenant  qu'à  chercher  les  valeurs  des  quantités  fi 
et  7 (Articles  XXXVI  et  XXXVIII). 

Pour  cela,  on  remarquera  que  la  quantité  m,  qui  représente  la  vitesse 
angulaire  moyenne  du  Soleil  autour  de  Jupiter  Article  XXVII),  est 
extrêmement  petite  par  rapport  aux  quantités  u.,  vitesses  moyennes  des 
satellites;  d’où  il  suit  qu'elle  pourra  être  négligée  vis-à-vis  de  ces  der- 
nières quantités;  or  on  a généralement  (Articles  cités)’ 

a _ » / F \ f f* a y , _ 

m — p)  4'  i»>  — (*)’  — M'*  * ~ m — ul  **  Ri  m — u;** 

c’est-à-dire,  à cause  dey-  — ji1  et  M = o.  (Article  XLV), 
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donc,  en  négligeant  la  quantité  m,  un  aura 

P = «.  ■/  = -•-  î — - V- 

A l'égard  des  quantités  g et  c qui  doivent  être  déterminées  par  les 
équations  L = o et  II  = o ( Articles  XXIX,  XXXV  et  suivants),  il  est  inu- 
tile d’en  chercher  la  valeur,  puisqu’elles  ne  se  trouvent  point  dans 
l’expression  des  coefficients  de  nos  formules. 


§ III.  — Formules  des  rayons  vecteurs  et  des  longitudes 
vraies  des  satellites  de  Jupiter  par  rapport  un  plan  de 
l'orbite  de  celte  Planète. 


XI.IX. 


Dans  les  formules  suivantes,  j'ai  remis,  au  lieu  de  »/„  «/,,  n/;, 

. . G,  G*  G 3 G » , . . . VVIV  . , ... 

les  quantités  yr>  ^ -=n  ^ Article  XXIX);  et  j ai  substitue  pour 

o 

nK,,  «Kj,  «K,,  nK,  leurs  valeurs  en  nombres;  car,  puisque  nK  = 

V 

(Article  cité)  et  que  - = u*  (Article  XLYI),  et  par  conséquent  aussi 
= rn\  on  aura  /iK  — m ; donc 

3*  fA* 


fi  K, 


n K j - 


Or,  m étant  la  vitesse  moyenne  angulaire  du  Soleil  autour  de  Jupiter 
el  a les  vitesses  moyennes  angulaires  des  satellites,  on  aura 

m ii  18^27"  m 303*  i3*  *w y u*1 13"*  m 16*  rt»L  » >m 

a,  | Tr»>  1 vh  u,  (33a1 15*20“*  y § i 1 :»k*  y,  |332J 

(1*011  l'on  tire  à très-peu  près 


«K,- 


m * 


0,0000002,  /I  K;=.  0,0000007,  »K, --  0,€M»0005t7» 


n K.  0,00001  .{8. 
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(luire  cela,  au  lieu  de  m,  t,  ij.,1,  [i,t,  a,f  et  ml,  qui  rc|irésenleul  les  va- 
leurs moyennes  des  angles  p,,  pj,  ps,  p,  et  <i,  c’est-à-dire  des  longitudes 
moyennes  des  quatre  satellites  et  du  Soleil  vus  de  Jupiter,  et  rapportes 
au  plan  de  son  orbite,  j’ai  mis  les  lettres  «,  et  e. 

De  même,  au  lieu  de  -t-w,,  M,l  + u„  M, l -+-  ano- 

malies moyennes  des  satellites,  j'ai  substitué,  pour  plus  de  simplicité. 
V,.  V,.  V„  V,. 

Enfin  j’ai  exprimé  les  rayons  vecteurs  en  demi-diamètres  de  Jupiter, 
et  les  longitudes  en  minutes.  De  cette  manière  j'ai  trouvé 


L. 

Hayon  vecteur  du  premier  talellite. 

rt  -=  5.67  ( I -r-  « I,  COS  V,  ) 

-+-—[4,19  COS [ut  — W,}  — 1 0 1 4 ,93  et» 2 (ti3  - — J ,87  COS  3 («,—  < i — 1 ,02  CO»  4 («,—  . J 

■+■  [0,7s  cos  [ui  — u,  ) — 1 ,06  cos  2 — «,  ) — o,  1 3 cos  3 (i/j  — #/,  ) — 0,04  cos  4 (»,  - - «,  ). . - J 

~ :lo,i4  cos(«4  — } — o ,09  cos  2 (m,  — «,)  — 0,00  cos  3(</4  — w,)  — 0,00  cos  4 («» — 

*■  . 

— 0.<MMMMMX)CCS2(c  — «,  ). 

Hayttn  vecteur  du  deuxième  satellite . 

rt  = 9.00(1-*-  «1,  cosV,) 

-+-  5,73C06»(«,  — «,)  1 , 16 C4»3(«,  — ttt)  -à- 0,49U»4  («,  — #»,)...] 

— y-’  [7,  iGcosi//^  — Uj)  — 824 ,07  cos  à (t/j  — ut)  — G, 29  cos  3 («  - w,)  — i ,66  cos  4 ",  — «,!• . -J 
-t-  y [o,5a cofi(«4- <»,)  — 4>B5cota(«(  — ">)  — *M  i cos3l«,  — «,)  — o,o4  cos 4 (o,  — 


— tVMMtOOtiOCOSat»' — w,). 
VI. 
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Rayon  vecteur  du  troisième  satellite. 

i4.38(i-+-j»ijco sVj) 

-Li  [5,88  cos  (w,  — /#,)  -4  o, iqcosi |»,  — ux)  -r-  oto3cas3(fr,  — //,)  o.oocosj  («,  — 

t • 

£ 

+-  -^[fSa.tjS cos(»,  — «,)  -t- 9, 1 3 cosa  («,  — «.)  4-  a,  16 cos3(w,  — uz)  -4  0,59 cos 4 

-4  ^[“,46cos(wt  — «,)  — 33,6a  cosa  («,  — wA)  — 3,95cos3(«,  — »J  — «.95  cos  \ {tt4  — J 

— 0,000039a  cos  a (c  — «,). 

Rayon  vecteur  du  quatrième  satellite, 
t >,3o  1 1 -4-  *ri4cosVt) 

4 ^-*[5,6Gcos(«, — «4 ) -4-  0,0 1 cos  a {»,  — «,)  4- o,oocos3(«,  ~ #/j) u^oocouR», 

— ^[9,18  cos  (w,  — «r,  ) -4  o,  1 7 cos  a («,  — «4  ) 0,07  cos  3 («,  — w4  ) -f  0,00  cos  4 («,  — «,)*.] 

J.  [3i,55cos(«i“  w()  -i-  1,6a  cosa^,--  vJ  -4  i,35cos3(Wj  — «J  -t-  o,j3cos  i («,—  #%)...] 

— 0.0003754  cos  a (•'  — »,).  • 

LL 

Longitude  vraie  du  premier  satellite, 
u,  — (1 14*35’ }»«,  sinV, 

■4-  -L'[95oo'sin  («, — w,)  — ixijii  i'sini (//, — «J  — I5a6'sin  !(»,—#,)  — 7*»5'sin  Rw, — 

£ • 

-4  L [ | i /i8'sin  [ut  — «,)  — 1007'sina ( w,  — «,)  — ioi'sin3(  rti  — u,  ) -i8sin4  ( w,  — 

£ 

-4  L-[i88'sin(«t  — 14,)  - 8r»tna(«,  — «J  — 3,s»n3(w4  — f#,)  — o *in4(w,  ~ w4) . . .] 

— o*,  *»4  7 sio  a ( » — w,  ) . 
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ni 

Longitude  vraie  du  deuxième  satellite . 

«,  — (ii4*35')/ii1  sin  V, 

’î87482'sin(«l—  «,)  — a («,—!»,}—  509' sin 3 («,—  «,)  — 12'sin 4 

10067 'sinfn,— ",)  m,)  — 37 1 7 n 3 («,—«,)  — 8i5 'sin  4 

+ -^[So6'sin(tf(  — «,)  — 3ia3'sina{«t  — «,)  — 5a'sin3(«,  — *#,)  17'  sin4("«  — ",)•■•] 

— o*.  190  sinal>  — «,}. 

Longitude  vraie  du  troisième  satellite. 

//,  — (1  i4*35')/ii,  sinVA 

^,'[i3o6' sin{/r,  — tfj)  — 38'sina(w, — »,)  — 8'$in3(«,  — *r,)  — 1 ' ^in 4 ( //,  — «,) ...  J 
+ ”§*'  [—  ,û7375'*in  (k,-«4)  - «760'  sini(«,-«J  — 55g'sin3(tt,-«j)  — i4a'sin4(«,— 

-4-  ^[5703'ftin («t — «,)  — i4yi  l 'sin  a («*—/#,)  — 1376' sin 3 («,■—«,)  — 3o6'>in4  (w«— «,)...] 

— o*,977Sin(»'  — m,). 

Longitude  vraie  du  quatrième  satellite. 
w,  — ( 1 1 4*  3.V  ) /nt  sin  V, 

•4*  •^.‘[768' sin  («,  — ut)  — o'$ina(«(  — ut)  — o'$in3(a,  — ut)  — o'sin  | («,  — «>) .. . 1 

c 

'sin(w,  — w,)  — i5  *sina(w, — ®4)  — 3 'sin  3 {a,  — «,)  — o'sin4(ff,  — t\  >. . .] 

Zj 

i-~[—  i69i,sin(wa— «,)—  444'sina(«J  — t/k)  — 1 So’sin  3 («,  — «,)  — 59'sin  4 («4—  ««)...] 

4*f  208  $ina(<’ — tft). 
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M iv.  _ où  l’on  donne  les  inégalités  des  satellites  qui  dépendent 
de  leurs  configurations,  et  qui  ont  lieu  an  temps  des  éclipses. 

LU. 

Il  «si  visible  que  1rs  éclipses  des  satellites,  c’est-à-dire  leurs  conjonc- 
tions avec  Jupiter,  arrivent  lorsque  leurs  longitudes  7 diffèrent  de  1 Ho  de- 
grés de  la  longitude  du  Soleil  vu  de  Jupiter;  de  sorte  qu’on  aura  géné- 
ralement l'equation 

? - <(.  = 180", 

ou  bien,  en  mettant  pour  7 et  ÿ leurs  valeurs  « ■+■  ny  et  e -t-  «J, 

« — v — 180“  -+-  h J — n r, 

où  ni  exprime  l'équation  de  Jupiter,  ny  l’équation,  ou  plutôt  la  somme 
des  équations  du  satellite,  et  « — e lu  distance,  ou  bien  l’élongation 
moyenne  du  satellite;  donc,  pour  avoir  la  conjonction  vraie,  il  n’v  aura 
qu’à  ajouter  au  temps  de  la  conjonction  moyenne  la  quantité  «J  — ny 
convertie  en  temps,  à raison  du  mouvement  moyen  du  satellite  au  Soleil, 
conversion  qu'on  fera  aisément  en  multipliant  lu  quantité  proposée  par 
o,  1 1 79  pour  le  premier  satellite,  par  0.23(19  pour  le  deuxième,  par  0,477 1 
pour  le  troisième  et  par  1 ,1 1 («>  pour  le  quatrième;  et  changeant  ensuite 
les  degrés  en  heures,  les  minutes  de  degré  en  minutes  de  temps,  etc.  ; ces 
nombres  se  trouvent,  en  divisant  les  durées  des  révolutions  synndiques 
des  satellites,  lesquelles  sont  de 

|t  i8h  s8s*  3G*,  V l i11 1 - 1,1  r>  j',  3*1  'Vr  Uè,  1 (»’  1 8!‘  ’im 

par  Wio  degrés,  après  a voit  réduit  le  tout  en  secondes. 

LUI. 

Nous  allons  donc  donner  ici  les  équations  des  conjonctions  des  satel- 
lites: mais  nous  ferons  abstraction  de  celles  qui  viennent  de  l’excentri- 
cité de  Jupiter,  et  des  excentricités  particulières  des  satellites,  parce  qui' 
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les  unes  s»m  assez  connues  «les  Astronomes,  et  <|iie  les  autres  ne  sont  pas 
assez  exactes  pour  qu'on  puisse  s'y  fier. 

LIV. 

Équation  <ln  premier  satellite. 

-~1[ — io97"gin;M)~«,)-*-i4|8<*>*‘sin-ji(ffï — «,)  — «,)  K t"1  sin  i [u. — m,  - - . | 

[ — i *J7m  sin  ( m,  — «,  ) 1 «g** si n •*(//,  — *r,  ) 1 •xn'  $in  »4  — >*%  ) — i * ?*iit 4 (m»  — «,).*.  J 

-f  ^ [ — m*  siiy^w,  — w,  ) -e-  9'"  sin*i{  «,  — //,  1 0“  sin  1 (w4  — u,  ) »»'"  sîn  4 ( «4  — ut  ). . . |. 

LV. 

Equation  t/n  deuxième  satellite, 

Y [9 1810**  sin  («,-«,)-*-  -**<*  — u,  ) » * 1 m sin  l(w,  — i /,  ) -+-  \m  sin  4 («, 

«+•  y [ - 1 È818V"sini(#r— «4W88i"'sin  l(«,— «Ti4MyVn:*in4  . .J 

4-  ^i[ — n9*fiiii(«l--»J)4  7 |o"'  si» *i ( ut  — m,  1 4-  r**sin3(wt  — <#,)  ■+■  4"*sin4  (w»“ #*)•  • •]• 

LM. 

Équation  du  troisième  satellite. 

«a4"sin(», — "J-*-  i8“**inal  ",  — w -+-  4"*Jiin1i «,  — »,)  •*-  o*sin  $ i'nrt  — «J. , .J 
-t-  [ggn;.^ sin [nJ — «t)*HÎifj"*innrfJ — « | 4-  al^sin  Ij//, — c>8~*in  \ i«. — «,). . .J 

-+■  y>-  [ *7*5"’  sin  (i#4 — u\  -t-  7i->4m^  n*  ", — " < -t- li*7m  sin  l «, — u 4-ijrrsin  î<i/, — u).  ..J. 

L VH. 

Equation  du  quatrième  satellite. 

^ ‘ [ — 8 »8'n  sin  ",  — nt  ) 4- 1»"'  s;ii  * • w,  — ##,  t. . . J 

/ 

-f  yt  1 — 1 34k»"*  sin  1 u,  — «,>-+-  1 8""  sin  a • * "k  I 4»  4"'  *»t» 1 «,  ",  — «•‘4‘  sin  1 . ui  — u4  ). , . J 

~ ( 1888*"  sin  ial  — uéi  ’ 49^  wnalWj  - w,  ) 4-  *n*sin  1 iw  - * wt  - Wi*"siii|'w>  — «k>.  ..J, 

t 
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J’ai  néglige  dans  ces  formules  les  termes  dus  à l’action  du  Soleil,  el 
i|ui  sont  de  la  l'orme  de  sinafe  — «j,  parce  que- res  termes  deviennent 
nuis  au  temps  des  conjonctions  où  l’on  a u — v = ido°. 


^ \ — ( 'otnparaison  des  formules  précédentes  avec  les  observa- 

tions, et  ronsétptenecs  tpii  en  résultent  pur  rapport  aux  masses 
des  satellites. 

LM  II. 

Nous  nous  contenterons  ici  de  comparer  nos  formules  «sec  les  Tables 
île  M.  Wargentin,  qui  sont,  comme  l’on  sait,  le  résulta!  d’un  grand 
nombre  d’observations;  mais,  avant  d’entreprendre  ce  parallèle,  il  est 
Imn  d’avertir  que  les  Tables  de  ce  grand  Astronome  sont  dressées  de  ma- 
nière qu'il  n’y  u aucune  équation  soustractive,  quoique  les  équations 
qu’il  a employées  soient  de  nature  à être  tantôt  additives  et  tantôt  sous- 
tractives; cela  vient  de  ce  que  l'Auteur  a retranché,  par  avance  des  épo- 
ques, chacune  des  plus  grandes  équations  soustractives;  de  sorte  que  les 
équations  des  Tables  se  trouvent  milles  dans  le  cas  où  elles  auraient  clé 
les  plus  grandes  à soustraire,  el  que  leur  plus  grande  valeur  est  double 
de  ce  qu'elle  aurait  dû  être. 

LIX. 


Eu  examinant  les  différents  termes  de  la  formule  de  l’Article  1,1V,  on 
voit  qu’il  y en  a un  dont  le  cocllicient  numérique  est  très-grand,  et  vis- 
à-vis  duquel  tous  les  autres  termes  ne  sont  presque  d'aucune  considéra- 
tion; c’est  le  terme 


G, 

V 


144®°'“"' sin  a ( «,  — u,  , 


d'où  résulte  une  équation  qui  a pour  argument  afw,  — u,  , savoir  le 
double  de  la  distance  moyenne  du  second  satellite  au  premier,  au  temps 
des  conjonctions  de  celui-ci,  et  dont  la  plus  grande  valeur  est  de 

Q G . 

’ 1 44, Si  10'",  ...  exprimant  le  rapport  de  la  masse  du  second  satellite  à 
celle  de  Jupiter. 
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Pour  mieux  connaître  la  nature  de  celle  inégalité  qui  doit  avoir  lieu 
dans  les  conjonctions  du  premier  satellite,  il  faut  chercher  sa  période, 
laquelle  dépend  du  rapport  des  révolutions  synodiques  des  deux  pre- 
miers satellites.  Or,  suivant  SI.  Wargentin,  on  a pour  la  durée  de  la  ré- 
volution svnodique  du  premier 

ii  i8h*8“'35‘5<V5»i, 


et  pour  celle  du  second 

1 3b  1 7”1  r>3'  j 5"  “1  : 

d*où  l'on  trouve,  en  additionnant  successivement  ces  nombres,  que 
a.'l7  révolutions  du  premier  (ont 


437*  3k  43m  3 1 ', 

et  que  1 a3  révolutions  du  second  font 

437*  3k  {1“  1 1‘ap1; 


ainsi,  pendant  que  le  premier  lait  une  révolution  par  rapport  au  Soleil, 
le  second  11e  fait  que  d'une  pareille  révolution;  d’où  il  suit  que  la 


distance  u.t  — 11,  du  second  satellite  au  premier  augmente,  dans  l'inter* 


i*3 


valle  d’une  conjonction  à l’autre,  de  ( — 1 ) 3(io“;  pour  avoir 


exactitude  plus  grande,  un  additionnera  de  nouveau  les  périodes  du 
premier  et  du  second  satellite  que  nous  venons  de  trouver,  jusqu'à  ce 
qu’ils  fassent  des  sommes  à peu  près  égales,  et  l’on  trouvera  que 
4 iç)538  révolutions  du  premier  font 


’r)li(i  1 «y  1 \h  •>.(>*, 


i*l  que  3a386o  révolutions  <lu  second  font 


1 3h  3 »-'  14)*  4*»1  ; 

rVst  pourquoi  on  aura,  au  lieu  de  la  fraction  celle-ci  beaucoup 

. â 223860 

plus  exaete  ^5355- 
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Soit  maintenant  î la  distance  du  second  satellite  au  premier  au  temps 
d'une  conjonction  de  celui-ci,  celle  distance  deviendra,  après  « révo- 
lutions {*}, 

. / 2s38Go  ; . 

3,10  ! 

donc  ou  aura 

, 0 + « ( - »)  36o '*  = * 8 « ( + ■ ) **. 

et 

sin  » < »/,  — «,  i — sin  | a 6 — n t> 3tio° j ; 


doiii-,  pour  que  cette  quantité  redevienne  sinaS,  il  faut  que 


iSiHn 

44Ü55H 


ce  qui  donne 


n = 


44^538 

1818 


c’est  le  nombre  des  révolutions  du  premier  satellite  qui  exprime  la  pé- 
riode de  l’équation  sin  a u,  — «,). 

Or  2^7  révolutions  font  à très-peu  près 

437'  3k44“o-, 

et  ~~  de  révolution  font  1 1 h 28™  7';  donc  la  période  cherchée  sera  de 

437'  1 5k  i a1*  7*. 


LX. 

Voyons  à présent  quelle  doit  être  la  marche  de  cette  équation;  pour 
cela,  nous  supposerons  6 — o,  c’est-à-dire  que  les  deux  satellites  se 
trouvent  à la  Ibis  en  conjonction,  et  nous  aurous,  après  un  nombre 
quelconque  n de  révolutions  du  premier  satellite, 

3tio“j , 

(*  ) La  lettre  n a été  affectée  plus  haut  à un  autre  usage , le  double  emploi  que  nous  croyons 
devoir  signaler  n'a  ici  aucun  inconvénient.  • {Note  de  l* Éditeur.) 


( lit  — «.)=-•  — sin  {n  ^ 


*Hi8 

449338 
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on  bien  en  faisant,  pour  abréger,  />  — égal  au  nombre  «les  révo- 

lutions qui  forment  la  période  tle  l’équation 


sin  a ( «,  — u,  ) = — sln  ^ 3tk>". 

De  là  on  voit  «|ue  l'équation  sinafu,  — «,)  sera  nulle  au  commence- 
ment de  la  période,  qu’ensuite  elle  deviendra  soustractive,  et  tpi'elle 

sera  la  plus  grande  à soustraire  lorsque  n = c’est-à-dire,  au  quart  de 

la  période;  après  quoi  elle  redeviendra  nulle  à la  moitié  de  la  période, 
ensuite  se  changera  en  additive  croissante  jusqu’aux  trois  quarts  de  la 
période,  où  elle  sera  la  plus  grande,  et  enfin  décroîtra  pendant  le  der- 
nier quart,  pour  se  retrouver  nulle  au  commencement  de  la  période 
suivante. 

LXI. 


Je  dis  maintenant  que  l'équation  que  nous  venons  d’examiner  est  la 
même  que  celle  qui  se  trouve  dans  les  Tables  du  premier  satellite,  dési- 
gnée par  la  lettre  C,  et  qui  est  la  seule  que  les  observations  aient  fait 
connaître  jusqu’ici.  En  effet  : i°  la  période  de  cette  équation  est,  selon 
M.  Wargentin,  de  4^7J  i ç)1* 4 • m environ,  ce  qui  s’accorde  admirablement 
bien  avec  ce  que  nous  avons  trouvé  dans  l’Article  l,IX:  car  la  différence 
de  4k28ro,  qui  s’y  trouve,  n’est  d’aucune  considération  par  rapport  à un 
inl«*rvalle  de  4^7  jours;  2“  si  l’on  examine  l'équation  C,  on  verra  qu’en 
ôtant  toujours  3“3o*  (moitié  de  la  plus  grande  valeur  de  cette  équation, 
selon  la  remarque  de  l’Article  LVIII),  et  établissant  le  commencement 
de  la  période  ( qui  est  divisée  en  tooo  parties)  au  nombre  750,  on  verra, 
dis-je,  que  la  marebe  de  cette  équation  est  la  même  que  celle  de  l’équa- 
tion sina(«t  — u,)  de  l’Article  précédent.  De  plus  on  trouvera,  par  les 
Tables  du  premier  et  du  second  satellite,  que,  dans  les  conjonctions  du 
premier  satellite  qui  répondent  exactement  au  nombre  750,  l’élonga- 
tion du  second  satellite  est  nulle.  Donc,  etc. 


VL 
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LXII. 

De  là  il  suit  que  les  nombres  C des  Tables  du  premier  satellite  ne  sont 
autre  chose  que  les  distances,  c’est-à-dire,  les  élongations  du  se'cond  sa- 
tellite au  premier,  au  tetnps  des  conjonctions  de  celui-ci,  le  cercle  étant 
supposé  divisé  en  1000  parties,  de  sorte  que  le  nombre  75o  réponde 
aux  conjonctions  des  deux  satellites  et  a5o  à leurs  oppositions.  Cette 
remarque  fournit  un  moyen  de  rectifier  les  époques  de  ces  nombres,  si 
elles  en  avaient  besoin,  et  de  les  prolonger  autant  qu’on  voudra,  sans 
craindre  de  s’égarer. 

LX1II. 

La  plus  grande  valeur  de  l’équation  C du  premier  satellite  est  de  7“, 
dont  il  ne  faut  prendre  que  la  moitié  (Article  LVI1I);  donc,  comparant 
cette  valeur  avec  le  coefficient  de  l’équation  sina(u,  — «,),  lequel  est 

* 

-ai 144800“,  on  aura 
& 


d’où  l’on  tire 


|:  = 5kfe=0’°OÜOï4,7=^  4 PeU  P1"6** 

c’est  le  rapport  de  la  masse  du  second  satellite  à celle  de  Jupiter.  Si  l’on 
prend  la  masse  de  la  Terre  pour  l’unité,  on  a 


ce  qui  donne 


r = 363, 9, 


Œ,  = o,ooH'<).j  = — à peu  prés. 


Supposons  que  la  densité  de  ce  satellite  soit  fa  même  que  celle  de 
Jupiter,  ou  au  moins  qu’elle  n’en  ditlére  que  très-peu,  ce  qui  est  très- 
naturel,  on  trouvera,  en  prenant  le  demi-diamètre  de  Jupiter  pour 

l’unité,  que  celui  du  satellite  est  0,0289,  c’est-à-dire,  environ  ce 
qui  donnerait  pour  le  temps  que  le  satellite  doit  employer  à entrer  dans 
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l’ombre  de  Jupiter  5“  i4‘.  ce  qui  est  à peu  près  le  milieu  entre  les  résul- 
tats des  observations  de  M.  Maraldi  et  de  M.  Whiston  ( Mémoires  de  l’Aca- 
démie, 1 734  J- 

LXIV. 

Il  serait  tout  à fait  inutile  d’examiner  les  autres  termes  de  la  formule 
de  l’Article  LIV;  car  il  est  clair  qu'il  n’en  pourrait  résulter  que  des 
équations  extrêmement  petites,  et  par  conséquent  insensibles,  h moins 
qu'on  ne  voulût  supposer  les  masses  du  troisième  et  du  quatrième  satel- 
lite énormément  grandes  par  rapport  à celle  du  second,  ce  qui  ne  parait 
guère  naturel;  d’ailleurs  l’équation  que  nous  avons  examinée  est  la 
seule  qu'011  ait  jusqu’ici  déduite  des  observations. 


LXV. 

Passons  donc  à la  formule  de  l’Article  LV,  qui  renferme  les  équations 
des  conjonctions  du  second  satellite.  Parmi  tous  les  termes  dont  cette 
formule  est  composée,  j'en  distingue  d’abord  deux  qui  sont  beaucoup 
plus  considérables  que  les  autres  par  les  coefficients  numériques  dont 
ils  sont  affectés,  savoir 

91810“  sin(u,  — u,)  •+■  ^1*  i48383“  sin2(«,  — «,); 


dont  l’un  vient  de  l’action  du  premier  satellite,  et  l'autre  de  l'action  du 
troisième.  Ces  deux  termes  produisent,  comme  l’on  voit,  deux  équations 
dont  les  arguments  sont  u,  — u,,  distance  moyenne  du  premier  satellite 
au  second,  et  afu,  — u,),  double  de  la  distance  moyenne  du  troisième 
satellite  au  second  au  temps  des  conjonctions  de  celui-ci. 

Je  remarque  maintenant  que  la  durée  de  la  révolution  synodique  du 
troisième  satellite  est  de 

•ji  3k  59”  35*  55*  a3’, 

selon  M.  Wargcntin;  ce  qui  donne,  pour  61  révolutions. 


437'  3‘35“3i*i8', 


18. 
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et,  pour  1 1 loai  révolutions, 

795619!  i 3*1 79“  i'55’; 

or  nous  avons  déjà  trouvé  que  449538  révolutions  du  premier  sont 
7956191  i3h  a8“8‘  26*, 

et  que  aa38Go  révolutions  du  second  sont  (Article  L1X) 

7956191 1 3*1 3*"  19'  4*>*  ; 

donc  les  mouvements  des  trois  premiers  satellites  au  Soleil  sont  entre 
eux  comme  les  nombres  449538,  aa386o,  moai,  et  les  différences 
entre  les  mouvements  des  deux  premiers  et  les  mouvements  du  second 
et  du  troisième  sont  au  mouvement  du  second  comme  les  nombres 
235678,  112839  au  nombre  223860;  donc,  pendant  que  le  second 
achève  une  révolution  au  Soleil,  les  angles  — w,  et  u,  ~u,  croissent 

de  —-]*!/•-  36o*  et  — — ^ 36o”;  donc  l’angle  a(u,  — «,)  diminue  à 
chaque  révolution  du  second  de  la  même  quantité  dont  l’angle  u,  — u , 
augmente,  savoir  de  36o”;  donc  la  quantité 


u,  — u,  4-  2(«,  — u ,) 


est  toujours  la  même  dans  les  conjonctions  du  second  satellite. 

Examinons  donc  une  conjonction  quelconque  de  ce  satellite,  et  voyons 
quelles  sont  les  élongations  du  premier  et  du  troisième,  c’est-à-dire,  les 
valeurs  de  u,  — «,  et  de  «,  — u,;  je  prends  pour  exemple  la  première 
conjonction  de  l’année  1760,  laquelle  est  marquée  dans  les  Tables  à 
J 1 3k4a“1 5o\  à quoi  ajoutant  la  moitié  des  plus  grandes  équations,  sa- 
voir, 1 11 35" 6*  (Article  LVIII),  on  a 

ii  I511 17"56* 

pour  le  temps  moyen  de  la  conjonction  moyenne  du  second  satellite;  je 
trouve  de  la  même  manière  que  les  premières  conjonctions  moyennes 
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il ii  premier  et  du  troisième  satellite  ont  dû  arriver  à 
1 1 1 ob  4«“  48*  et  à 3'  5h  54"  56* 

de  temps  moyen;  d’où  je  conclus  qu’au  temps  de  la  conjonction  du 
second  satellite,  le  premier  était  plus  avancé  de  i1/ih  a<im,  ce  qui  lait 
a4i0ai',  et  que  le  troisième  était  en  arrière  de  14*37“',  ce  qui  vaut 
3oua7':  donc 

u,  — u,  = *4,0,4,  et  “» — «i  = — 3o"»7's 

par  conséquent 

u,  — -1 - a(u,  — «,)  = 1 80"  Ho'  = 180'  à très-peu  près. 

On  aura  donc,  en  général, 

• «(«,  — «,  — 180“— («,  — u,)  et  sina(u, — sim  u,  — «,1; 

ainsi  les  deux  termes 

ç)i8ioi*sin(u,  — «,) -1-  ^ i48383" sinx(«>  — «,) 
peuvent  se  réduire  à un  terme  unique,  tel  que 

i)i8io"  -4-  ^ i48383"j  sin;«,  — u,i, 

lequel  11e  donne  qu’une  équation  dépendante  de  l’élongation  du  premier 
satellite  au  second. 

LXYI. 


Soit,  dans  une  conjonction  du  second  satellite,  u,  — u,  = 5,  on  aura, 
par  ce  que  nous  avons  démontré  dans  l’Article  précédent,  après  n révo- 
lutions de  ce  même  satellite. 


*‘-«= 6 + n^»kM,0°’ 

et  par  conséquent 

sin  1 = sin  (e  + « *°“)  = sin (•  + « gg  ; 
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d'où  l’on  voit  que  celle  quantité  ne  peut  redevenir  sinS,  à moins  que 
l’on  n’ait  n ■ =i,  ce  qui  donne 


a*3S6o 

n_  T87T 


i ?.3, 1 35  ; 


c’est  le  nombre  des  révolutions  du  second  satellite  qui  forment  la  pé- 
riode de  l’équation  sinfu,  — u,),  et  l’on  trouvera  que  celte  période  est 
la  même  que  celle  de  l’équation  du  premier  satellite,  savoir  ^Article  LIX; 

437'  i5h  la^1. 

Mettons  p au  lieu  du  nombre  nous  aurons 


sinfu,  — u,j  = sin  |S  -*-  — 36o»); 

donc,  supposant  au  commencement  de  la  période  5 = o,  c’est-à-dire,  les 
deux  premiers  satellites  en  conjonction  à la  fois,  et  faisant  successi- 
vement n = o,  n = ji  n = £,  n = -/ï  et  71  = p,  on  trouvera  que  l’é- 
quation dont  il  s’agit  est  nulle  au  commencement  de  la  période,  qu’en- 
suite  elle  augmente  jusqu'au  quart  de  la  période,  où  elle  est  la  plus 
grande;  que  de  là  elle  diminue  et  redevient  nulle  à la  moitié  de  la  pé- 
riode, après  quoi  elle  se  change  en  négative,  etc. 


LXVII. 

Si  l'on  compare  maintenant  la  marche  de  cette  équation  avec  celle  de 
l'équation  € des  Tables  du  second  satellite,  on  verra  qu’elles  s’accordent 
parfaitement,  pourvu  que  l'on  ait  attention  d’ôler  constamment  de  cette 
dernière  équation  i6"3o‘  moitié  de  sa  plus  grande  valeur,  et  qu'on  fixe 
le  commencement  de  la  période  au  nombre  a5o.  Ainsi  les  nombres  C 
des  Tables  du  second  satellite  indiquent  les  élongations  du  premier  au 
temps  des  conjonctions  du  second,  de  sorte  que  le  nombre  aôo  répond 
aux  conjonctions  des  deux  satellites,  et  le  nombre  750  à leurs  opposi- 
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lions.  {Voyez  là-dessus  la  dissertation  de  M.  Wargentin  qui  est  à la  tète 
des  observations  du  seeond  satellite,  dans  les  Mémoires  de  la  Société 
d'Upsal  pour  l'aimée  1743.) 


LXVIII. 

Il  ne  reste  donc  plus  qu'à  égaler  le  coefficient  de  l'équation  sin(«,— «,) 
à la  plus  grande  valeur  de  l’équation  C des  Tables,  ce  qui  donne 

Œ,  ü ,u,u,  33 

91810 1 48383= 

de  sorte  qu'en  supposant  C,  = /n© ,,  on  aura 

Œ,  j3  33m 

X i83Ô2o  -t~  agtvjéSm  e*  X 183610  4-  5196766  m 

Soit  par  exemple  m = 1 , c'est-à-dire,  les  masses  du  premier  et  du  troi- 
sième satellite  égales  entre  elles,  on  aura 

œ,  ®,  33  . 

= T = |tto386  = - 745^  environ  ; 

d'où,  en  supposant  les  deusités  des  satellites  égales  à celles  de  Jupiter, 
on  tire  leurs  demi-diamètres  =0,0409  = environ  de  celui  de  Jupiter; 

ce  qui  donne  pour  le  temps  que  le  premier  devrait  employer  à entrer 
dans  l'ombre  5“5i*,  et  pour  le  temps  que  devrait  employer  le  troi- 
sième 9"  ai*. 

Au  reste,  quel  que  soit  le  nombre  rn,  comme  il  11e  saurait  être  ni  infini 

• , . • , . . (T,  Œ.  , 

ni  nul,  il  est  clair  que  les  quantités  sont  toujours  necessaire* 

33 

ment  moindres  que  la  fraction  =0,000111,  c’est-à-dire,  en 

prenant  la  masse  de  la  Terre  pour  l'unité, 

®.  et  ®,  < o*, 0404. . .,  environ  t- 
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LXIX. 

A l’égard  des  autres  ternies  de  la  formule  de  l’Article  LV,  il  est  facile 
de  voir  qu’ils  ne  donnent  que  des  équations  extrêmement  petites,  et  qui 
peuvent  par  conséquent  être  négligées;  en  effet,  le  terme  qui  a le  plus 
grand  coefficient  numérique,  après  ceux  que  nous  venons  d’examiner, 
est 

2385“”sini  «,  — u,  ]; 

or  nous  avons  trouvé  que  ^ < 0,0001 11...;  donc  la  plus  grande  équa- 
tion sera  < 16". 

LXX. 

L'équation 

«,  — «,  -f-  a'u,  — u,)  i.-.  i8o"3o', 
trouvée  dans  l’Article  LXV,  et  d’oii  nous  avons  tiré 

sina  u,  — «,)  = sin(o,  — à très-peu  près, 

est  une  suite  du  rapport  que  nous  avons  établi  entre  les  révolutions  sy- 
nodiques  des  trois  premiers  satellites;  ce  rapport  n’est  pas  exact  à la  ri- 
gueur, mais  il  ne  s’écarte  de  la  vérité  que  d’une  quantité  infiniment  pe- 
tite, de  sorte  qu’au  bout  de  1000  ans  l’erreur  qui  en  pourra  résulter  sera 
encore  presque  insensible. 

Kn  effet,  on  trouve  qu’il  faudrait  environ  r 3 1 7<|Oo  ans  pour  que  l’é- 
quation dont  nous  parlons  devint 

u,  — «,  -+-  »(«,.—  «,)  ^ 36o”, 

pourvu  que  les  moyens  mouvements  des  satellites  fussent  assez  exacts 
pour  pouvoir  être  employés  dans  une  si  longue  suite  de  siècles.  {Voyez 
l’Ouvrage  de  M.  Wargentin  cité  ci-dessus.) 

LXXI. 

La  formule  de  l’Article  LVI.  qui  renferme  les  équations  du  troisième 
satellite,  ne  nous  présente  qu’un  Terme  qui  puisse  être  de  quelque  con- 
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sidération  : c’est  le  terme 


a2 


-j--  99*»75“  sin  ( «,  — «,  i, 


dont  l’argument  est  l'élongation  du  second  satellite  au  troisième  au 
temps  des  conjonctions  de  celui-ci. 

Avant  d’entrer  dans  le  détail  de  l'inégalité  qui  en  résulte,  voyons  si 
clip  est  assez  considérable  pour  qu'on  doive  en  tenir  compte.  Pour  cela 
G 

on  substituera,  au  lieu  de  sa  valeur  trouvée  ci-dessus  f Article  LXIII  j, 
savoir  — - el  l’on  trouvera 

2ÎX)<  K)« 


de  sorte  que  l'inégalité  dont  il  s'agit  montera  à 4°'  '|R\  à cause  que 
l’équation  sin(ut  — «,j  est  tantôt  additive,  tantôt  soustractive. 

Maintenant  on  sait  que  les  mouvements  moyens  du  second  el  du  troi- 
sième satellite  sont  entre  eux  comme  les  nombres  a3386o  et  1 1 ioa  i (Ar- 
ticle LXVJ,  d’où  il  suit  que,  pendant  que  le  troisième  achève  une  révo- 
lution au  Soleil,  la  distance  u,  — u,  augmente  de  ‘ 1 3tio°;  de  sorte 

que,  si  l’on  appelle  5 l’élongation  du  second  satellite  au  troisième  au 
temps  d’une  conjonction  quelconque  de  ce  dernier,  on  aura,  après  n ré- 
volutions, 


, 1 1 

a,  — «,  = 0 -t-  n «xi". 


et  de  là 


n ( «,  — «,  ; •=  si o ( 5 -t-  n ' ' ' ^ “ 1 1(io"  \ = si 
\ i i i oî i ) 


sin  5 -4-  « 


i8iB 
1 1 1 o->  i 


d’où  l’on  voit  : i"  que  la  période  de  cette  équation  sera  de  ‘ l ^11*1  révo- 
lutions du  troisième  satellite,  ce  qui  revient  au  même  que  celles  du  pre- 
mier et  du  second  satellite  (Articles  LIX  el  LXVI);  a"  que  si  l'on  prend 
pour  le  commencement  de  la  période. une  conjonction  du  troisième  sa- 


VI. 


•;t 
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lellilc  dans  laquelle  5 = o,  c’est-à-dire,  que  le  second  salellile  soit  aussi 
en  conjonction,  on  trouvera  que  la  marche  de  l’équation  dont  il  s’agit 
sera  entièrement  analogue  à celle  de  l'équation  du  second  satellite  (Ar- 
ticle LXVI  ). 

LXXII. 

L’équation  que  nous  venons  d’examiner  ne  se  trouve  point  dans  les 
Tables  du  troisième  satellite;  M.  Wargentin  s’est  contenté  de  l'indiquer 
dans  la  Préface  de  ses  Tables  ' Mémoires  de  Ui  Société  d'I'psal,  pour  l’an- 
née 174 1)<  où  il  dit  : Muluv  etiam  observationes  salis  manifesté  indicant 
lertium  atqualionc  aliâ  indigent  cujns  feré  eadem  est  quantitas  et  naturu 
ami  trquatione  nova  primi;  sed  quoniam  observationes  non  /mucus  habeam 
quce  eam  rel  minorem,  vel  nullam  arguant,  hujus  te quulioriis  in  Tabulis 
nullam  habere  rutionem  satiùs judicavi ; et  ailleurs  (dans  la  Dissertation 
qui  est  à la  tête  des  observations  du  second  satellite)  : In  motibus  lertii 
satellitis  deprehendilur  intrqualilas  qtuvdani  quai  indirat  eum  esse  relar- 
datum  in  conjunctioriibus,  sed  aeceleratum  in  opposition ibus  secundi;  et 
plus  bas  : Est  etiam  fuvc  ina-qualitas  tertii  similis  ina-qualitati  suprà  de- 
script  <r  secundi;  ce  qui  s’accorde  parfaitement  avec  ce  que  nous  avons 
trouvé  dans  l'Article  précèdent.  Il  est  vrai  que  cette  équation  a paru  à 
M.  Wargentin  de  la  même  quantité  que  celle  du  premier  satellite,  au 
lieu  qu’elle  n’en  est  qu'environ  les  deux  tiers,  suivant  notre  Théorie: 
mais  ce  savant  Astronome  avoue  lui-inème  qu’il  ne  regarde  pas  son  ré- 
sultat comme  fort  exact,  l’ayant  trouvé  quelquefois  moindre,  et  même 
nul,  et  que  c’est  pour  celte  raison  qu’il  a cru  devoir  s'abstenir  d’en  faire 
usage  dans  ses  Tables. 

LXXIII. 


Avant  de  quitter  la  formule  de  l'Article  LV1,  nous  dirons  deux  mots 
dps  termes  qui  dépendent  de  u,  — h,,  élongation  du  quatrième  satellite 
au  troisième,  et  dont  le  plus  considérable  est  celui-ci 


G. 

r 


7iï4“s*l,al  ll‘  — «»). 
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Supposons  d'abord  que  l’équation  qui  en  provient  soit,  lorsqu’elle  est 
la  plus  grande,  de  m minutes;  ou  aura 

G.  * 

-ÿ-  7<*4  — 


donc 


G. 

r 


^4==t”ÜO,,,4om: 


d’où  l'un  voit  que,  pour  que  m soit  au  moins  = i,  il  faut  que  la  masse 
du  quatrième  satellite  surpasse  de  beaucoup  celles  des  trois  premiers. 

Si  l’on  veut  que  la  densité  de  ce  satellite  soit  la  même  que  celle  de  Ju- 
piter, on  trouvera  son  diamètre  =o,o5if)vm  de  celui  de  Jupiter;  el 
par  conséquent  le  temps  qu’il  doit  employer  à entrer  dans  l’ombre 
= (i5"4<?) \m;  ce  qui,  en  faisant  m = i , est  assez  conforme  au  ré- 
sultat des  observations  de  M.  Maraldi. 

Getlc  équation,  au  reste,  supposé  qu’elle  montât  à quelques  minutes, 
ce  qui  ne  serait  nullement  impossible,  mériterait  d’autant  plus  l’atten- 
tion des  Astronomes  qu'elle  varie  beaucoup  d'une  conjonction  à l’autre; 
en  effet,  les  révolutions  synodiques  du  troisième  et  du  quatrième  satellite 
étant  de  1119176"  et  1447507*,  on  trouve  que  l'angle  u,  — «,  doit  aug- 
menter pendant  une  révolution  du  troisième  de  | >*.I;IV>>  — 

' 44î5o7 

c'est  à-dire,  diminuer  de  ^L^1-  '36o°;  donc,  nommant  0 l’angle  ut  — u, 
' 4475«7 

dans  le  temps  d’une  conjonction  quelconque  de  ce  satellite,  on  aura, 
après  n révolutions. 


„ Ha833i 

u,  — u,  = 0 — n ,,  — 3bn°  et 


i(«,  — u,)  = 26  - 


I6  56UK* 

- ?-/-> — 3oo'\ 

1447507 


d’où 

sinî(  «,  — u.  i =.  sin  (7.Ù  — n 3tio"l  ; 

V '447507  ) 

par  conséquent  la  période  de  cette  équation  ne  sera  que  de  ré- 

volutions, c'est-à-dire,  de  6,930  révolutions,  ce  qui  fait  49*  1 4b  1 anl  à peu 

<<>. 
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près.  No  serait-ce  point  là  la  source  de  ces  inégalités  qu’on  observe  dans 
les  conjonctions  du  troisième  satellite,  et  qui  font  des  sauts  considéra- 
bles d'une  conjonction  à l’autre?  C’est  une  vue  que  nous  proposons  aux 
Astronomes  qui  s’occupent  de  la  Théorie  des  satellites. 

LXXIV. 

Il  ne  resterait  plus  qu’à  examiner  les  équations  des  conjonctions  du 
quatrième  satellite,  contenues  dans  la  formule  de  l'Article  LVIII:  mais 
avant  déjà  trouvé  ( Articles  I.X1II  et  I. XVIII 

Œ,  = 0,00007(17  ZT,  ®,  et  <î,  < 0,0001 1 1 T, 

on  verra  aisément  que  les  coefficients  de  ces  équations  ne  s’étendent 
point  au  delà  d'un  petit  nombre  de  secondes;  ce  qui  est  trop  peu  de 
chose  pour  qu’on  doive  en  tenir  compte  dans  le  mouvement  de  ce  sa- 
tellite, surtout  vu  l'imperfection  qui  règne  encore  dans  les  Tables  de 
Jupiter. 


CHAPITRE  IV. 


Sl)ITK  OC  CA  I.C  C I.  O KS  P R MC  « B AT  IO  > « OKS  S AT  C LLITIS  O».  JLI'ITMl 


LXXV. 


Vyant  trouvé  les  premières  valeurs  de  x,  y,  : Articles  XXXVI  et  sui- 
vants), on  reprendra  les  équations  de  l’Article  XXXII;  et  après  y avoir 
mis  au  lieu  de  X.  Y,  Z leurs  expressions  Articles  XXX  et  suivants),  sans 
négliger  les  termes  de  l’ordre  n,  on  substituera  dans  tous  les  termes  de 
cet  ordre  les  valeurs  trouvées  de  x,  y,  ;,  et  l’on  aura  de  nouvelles  équa- 
tions en  æ,  y,  z plus  exactes  que  celles  de  l'Article  XXXV,  et  qui  s'inté- 
greront encore  par  la  même  méthode. 
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LXXVI. 

Soit  pour  le  premier  satellite  (ces  formules  s'appliquent  également 
aux  trois  autres,  suivant  les  remarques  des  Articles  IX  et  XIH) 

l-  = * - - r&ï;  F<a-  ->  - 7^  r a-  a’>  - ^ *>- a*  ' 

i K,  i X| 

_t_  — » 

a i + ny,  5 i -f  nyt 

M;=  3j*î—  if  — nf  [y,ïl{a„  a,)  -H  y., fl  a,,  n,\  -+■  y. a,)  -t-+K,  ■+•  («.J, 

N ; = n/ifx,f  \a,,  a,)  -t-  x,t\a„  a,)  + x*r(ai.«.)  ■+■  îK>  i*,j  -t-  inu,f,  H,. 

Supposons  de  plus  (Articles  XXXVI  et  XXXVIII) 

9,  = — [S,(«„  i»,i  cos(f»,  — fx, )t  + E.(Ui, a,) cosa(ja,  — a,)/-*-...] 

— [S,(o,,  a,i  cos  («,  — «,)<  -t-  E,(a„  a,)cos3(u,  — n,)t  -h...] 

I -h  «X« 

— — [Z,;a„a,  cosï  u,  — u, U -t-  Z,  (a,,  a, ) cos>(  u,  — u,)/  -t-. . . I 

i + »X' 

— ! 3»  COS  * m — .^1  ' ** 

i 4-  nx « 


et  faisons  xt  =ôi  -4-  xM  =5,  H-y(  (nous  verrons  bientôt  la  raison  de 
ces  substitutions).  Les  équations  de  l’Article  XXXIII  se  changeront  en 
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celles-ci,  dans  lesquelles  nous  avons  négligé  les  termes  alléctésde  n*. 

— nyjf,x , ïî.tfl,,  a,  m r,(a,,«,)  I cos  ( /*,  — f*.  ; * 

L f*»  — /*■  J 

— I»x> f,x,  | n,(«„  a,)  J r,(a„  cosa(fx,  — (x,)/ 


— "X >fx’  Ô,la„a,) 


f,(a„a,)  1 cos(fi,—  ft,)l 

f*>  — fXl  | 


— nX<f>x<  tti  («,.«•) 


a{ft,  - fi,) 


r,(a,,a,) 


rosaifi.  — ft,)l 


— nx,f,x,  -I J-L-  Tito,, a,)  cosifx,  — fi,)t 

L f*< — f4'  J 

— ny.f.x,  j IL  :a„  a,)  ■+•  r,(o„a,i|  cosi(fi,  — fi,)t 


-»K,/x,[i-  co*a(m  — /x,)fj 

— a,, a,  cos(fi,— jB,)/-4-Ÿ,{a„a,)cos»((ti— fx,)/-*-..  j 
— nxl/ix,[Ÿ{«,,n1-t-’f'1(«1,a,!COs(-u,— fx.JtH-ŸifOi.aijcosîi  a,— fx,)/-*-...] 
— nX^/''x‘[^'°'*°d-t-'fi(«„«*|Cos;/x,—  a,)oos9(ft,— fx,  )/+...  J 


-l-  j cos*(m  — fxiî/] 

+ nX'/{f'~ .»‘i)[r,l«„o,)sin  u,— fi,  )<-t-af,(a„a1  istinalp,—  xx, )/  — ...J 
+ ,»Xx/0‘>  — r,)rr,(fl„ai)sln(fi,— /x,;/-«-2f,(a„a1tsina(fx,— p,)t  — ...j 
-+-  »X</  0*4  — r<  ) [f' (fl'> a*’ sin  : i“>  ) I -+-  » r,(a„  a,  I sin  a( /*.  — j*,) t — ...J 
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+ »K,/(J  — /,)X  3sina(m  — fi,)l 

x,  [Ü,(a,,a,)sin((jt,— f»,j/H-Ü,(a„<ii)sini(/ij— 

■+■  inx,fn,  j'x,  [fi,(a,,a,)sin(f»,— fi,)<-+-Ü,(a„a,)sina(p,— <// 

J xjn,(a,,a,)sin(fi,— //,)<+  fi,'a,,a,)slna(fi,—fi1)l-h...jf// 

— mis.,  f fi,  J r,  X 3 sina(m  — fi,)tdl 

j ' — /xiW-4-'Ê,(a,,a>)sinaiju, — u,)/  + ...]rf< 
j * ar,[^?l(a„a,l  sinffti— Vi(a„  a,)  sin  a (fi,— p,)  l-t-...jdt 
+ J'x,[H',(a„a.)sin:fil— f*,)/-t-*Ë,(a„a,isina(fi,— + 

+ tnWlflu.,C î X t slnal  m — ft,  )ldt 

■+-*nX>f‘H"  \-T*~ J'i) ffi («, , a») cos (f<* — ii, )<+*fI(a„a,)cos2(f<l— ..]<// 

•+•  iny,fp,  J' r>-r,)[f,(<I..a,)«o8(/i,-f«,)<+af,(a„a,)  cos2(fi,—u,)<  dt 

-¥-iny, fu,  I i.n— X>  [fi(<»,.«i)cosj/x,—  fi,]/-)-af,(a„a.  cosa(u,— p, ..]dl 
%ï 

— anK,/,x,  <J  — ) X 3 cosa(m  - y.,)tdt  = o. 


( H ) j~  -+-  afji.x,  —/U.  — 3nft*î 

+ COS('il-f*'),+  a%7-7r)  «"(l*-*)*-*--] 

+ cos^‘-^‘+  fiï-ù!)  «•»(*-*)»+...] 

+ *nX,fx,  ’ C0S(„-„)/-h|^  cosalft. — ft, )/  + ... J 
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+ " hf  f*.  [ n, («.,  a.)  sin (,t, - ft, X + û.(«,.  a.)  »»»< (*■ - )!+...]  dt 
+ nx./f*,  [ fi,  («„«.!  s‘n  1 f*»  ~ '<+«.[«,.  a,)  «in  *<  f».  — fM  ' +-J rf' 

+ „x,/  f*.  f fi,  ( o,,  «.  ) sinlft.  - f».  ) « + Û,;  a.)  sin  a(/t,  - (i.  ! 1 •»-  • ••  j * 

+ nK,/  f*,x3sin*(i»i  — (*.)<* 

+ «/.■/  rx,[Ÿ,îa„«,  (**->*■  < + -Jrf' 

+ nZj/  fr,f'F,(a„a,)sin  p.-ft, )!  + ?>< a„a,  sin2(u,-u, / + 

+ pf.lŸ, i«- . «*' sini /x. -p, )!->-%(*., a.) sin a 

-+- n K,/,  £xi«ina(m  — p,)tdt 

, «•/.,/  J* [jfk  —)‘>) [fila.. o,) cos  u,-f*.W  + aîVa,,a,teos»  fx.—  «, 

+ nhf  f(r,-r,)[f,(a.,a,)cos  u,-  f»,)/  + »r,(a„<i,  cosji  «»-(*.!<  +■••]* 
_ n3t,  f j"  y.— y,:  ff,(a„  a.)  co»(j*.—  ft.) < *f ,(«„ a.  cosa  u.—  , a, 1/ J</' 

_«K,/,  / {I  — jr>)  X 3cos n[m  - fti),  = 0* 


(K)  ^ -t-  Ni  — 4nMÎ*‘*-  ■*■  *n  "rfïT" 


„ *,/  z , [ f , ( a„  a, I + r,  ( «„  a,  ) | ros  a,  - «,  ) / 

\ r,(a„ m)  + a{*£  fu)  î.(°" »)  | «.>!.. • 
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■+■  ny_,fs,  | fi(a„a,)-t- 
-t-  ny^fz,  I f,(a„  a,) 


-+•  ny,fz,  I f,  «,  ■+■ 


' **’  f.lfli,  a,)  I cos((i,  — (Jt,)/ 
l» — F>  .1 

^ — - f,(a„  a,)  cosa(fi,  — fx,)l. 
f*1  J J 


3l,U, 

9.  U,  — (J. 


2U{ 


.a,)] 


r,(<i(, ai)  ros(fi4  — n*)t 


iï-^_r,(a,,a.)]coSa(f<.-^ 


-4-nK,/i3i[  y—  ~ cosafm-,,,)/ 

— ny.tfz , f f (a„  a,)+  r.îa,,  a,)  cos(  a,-Fl  ) /+ f ,(a„  a,)  cosa(fi.— 

— nx>/c>^(«iiOi)+  f.(a,,a,) cos(u,— /*,SI-t-i\(a,,a,i  cosi(u,— 

— "X*/*-  f’o.. «.}-»•  t.(a„a,)co*i>.— j*,)H-i'.(e11a,)COsa(fi,— f», )/...]  =«. 


LXXVII. 

Si  i’un  rejette  dans  les  équations  (G)  et  (Hj  tous  les  termes  affectés 
de  n,  comme  aussi  tuus  les  termes  constants  qui  doivent  être  nuis  par 
les  conditions  de  l’Article  XXXII,  on  a 


f/’X, 

~ÏÏF 


m;*.  = o, 


dy< 

dt 


ïfi.x,  = O. 


D’où  l’on  tire 

2j U, 

x,  = «,  cos  y,  = — rj- e,  sin  : M,/ 

M, 

ce  qui  donne  pour  a:,  et/,  les  mêmes  valeurs  que  nous  avons  déjà  trou- 
vées ( Article  LXXV  ; . 

La  quantité  — s,  sin( M,  / -+-  «,  j n’est  que  le  premier  terme  de  l’é- 
VI.  * 20 
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loi 

quation  du  centre  calculée  dans  une  ellipse  mobile  (Article  XXXVIII); 
si  l'on  voulait  avoir  le  terme  suivant,  c’est-à-dire  celui  qui  contient  le 
carré  de  l'cxcentririté,  il  n’y  aurait  qu’à  mettre  au  lieu  de  x,  dans  les 
termes  — n(6p t,  — 3/,)a-J  et  — 3nti,xJ  des  équations  (G),  (H;,  la 
valeur  de  x,  qu'on  vient  de  trouver.' 

On  aurait  donc,  en  négligeant  toujours  les  termes  constants, 

-+•  M;  x.  — n HjtJ  — 3/,  J ^ eos*{M,  / -4-  w,  ) = o, 

f/y,  g* 

“77  -+•  7.U,  X,  — 3rt  U,  — COS*(  M,  t -f-  r»), } = O. 

<lt  7 


La  première  de  ces  équations  donne  (Article  XXXIV) 


...  . , -,  £)  C0S2(M,  t -+-  O),) 

x,  = e,  cos(M,  t -+-  «,)  — — 3/)— > 


c’est-à-dire,  eu  mettant  au  lieu  de  /,  et  de  MJ  leurs  valeurs  appro- 
chées pi  J (Article  XLY  j, 

g1 

x,  = e,  eos  M,  t -i-  >,>,)  — n--  cosai  M,  t -t-  ai,). 

a 


Donc,  substituant  celle  valeur  de  x,  dans  la  seconde,  et  l’intégrant 
ensuite,  on  aura 


su.  ..  5 u,  . , 

e,  son  M,  / -t-  u, ) -t-  n ■ j;  sim( M.l  + u,), 


Ce  qui  s’accorde  avec  ce  que  l’on  sait  d’ailleurs;  mais  nous  verrons  plus 
bas  qu’il  y a dans  l'équation  (G)  d’autres  termes  qui  influent  considéra- 
blement sur  l’équation  du  centre,  et  qui  empêchent  qu’on  ne  puisse  re- 
garder l’expression  précédente  comme  assez  exacte,  même  dans  le  cas 
où  l’on  néglige  les  quantités  de  l’ordre  n. 

Il  en  faut  dire  autant  de  l’expression  de  la  latitude  que  nous  avous 
déjà  trouvée  (Article  XL):  mais  avant  que  d’entrer  dans  cette  discus- 
sion, il  est  bon  de  voir  ce  que  donnent  les  nouvelles  valeurs  de  M et  de  N 
(Article  précédent)  pour  le  mouvement  des  apsides  et  des  nœuds. 
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§ I . — Premières  valeurs  du  mouvement  des  apsides  et  des  nœuds 

des  satellites. 

LXXVI1I. 

Nous  avons  trouvé  (Article  LXXVI) 

M;  = 3fi(  — a/i  — nf,  [/.fi  {a,,  a,)  H-  /,fi(a„a,)  ■+-  /.Il  «„a.:  -4*  {K,  -t-  Jx.]; 

or.  on  a généralement  (Article  XXIX) 

u‘ 

1 - y = ns> 

d'où 

et  par  conséquent 

* / = ?(('  ■+■«*>! 

donc,  négligeant  les  termes  aflectés  de  n,  on  aura 

MJ  = gj  f i — a/ig,  — ny, U n,,  a,)  — ny,fi  (a,,  a,)  — «/, Il  fl,,  a,  — J K.  ~ |n*.). 
Maintenant  on  a par  l’équatiou  L,  = g,  — ...  de  l'Article  LXXVI 

g,  = L,  -t-ap.II, •+•  V K . — | J ; 
donc 

iu;  = p;  [|—  »/,  IKa„  a,)+îf  (a„  a,)]  — «/,[!!•;«„  oé+îr  «,)] 

— ny.  [fi  a,,  o,i+ir(iii,  a.)]  — j«K,—  J »x,  — a «L,— 4«f*.  H,  ], 

les  quantités  L,,  H,  devant  être  déterminées  par  la  condition  que  les 
équations  (G),  (H)  ne  renferment  aucun  terme  coustanl. 

», 
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Pour  t'üinplir  ces  deux  condilions,  on  supposera  que  (xJ)  soit  la  quan- 
tité constante  qui  entre  dans  la  valeur  de  xJ;  car  la  valeur  de  x,  étant 
composée  de  sinus  et  de  cosinus,  il  est  évident  que  le  carré  xJ  contien- 
dra nécessairement  des  termes  constants,  quoique  x,  n’en  contienne 
point;  de  même,  soient  (sJ),  (YJ)  les  quantités  constantes  qui  entreront 
dans  les  valeurs  de  sJ,  YJ;  on  aura  donc 

/L  — n(6f*;  — — »/;(Y;)  = o,  —/H,  — 3«, u, ) = o; 

d’où  l’on  tirera  L,  et  H,,  qui  seront  de  l’ordre  de  n;  c’est  pour(|Uoi  on 
peut  négliger  dans  la  valeur  de  MJ  les  quantités  anL,  et  '|/i  p,  H, , qui 
seraient  de  l’ordre  n*. 


LXXIX. 

Donc,  si  l’on  fait,  pour  abréger, 

€,  = y,  [U(«„  a,)  -t-  *f  {«„  a,)]  + o,) -t-  af  t«,,«,)J 

-4-  y, [flla„  a,)  af  (a„  a,)J  -4-  ;K,-+-  Jx„ 

et  /le  même  ( Article  IX  j 

5,  = y,  [fl(a„o1j-4-af(o„a,)J  -4-y.,|rt((i„  a,  -h  afia,,  a,ij 

4-X.f  fl  (a,,  a,)  -4-  aï*(flj,  fl,)  j -4- 1 K,  |x„ 

6 = y,  Ii:fl1,a,)-l-aF(a),à1)J  -t- x.[fi(fl„ «,)  -I  ififl„<i,)J 
-+-y..[flffli,«,)-+-  if(a„a,)]  -I- {K, -t-  Jx,, 

6,  = y.,  fl  (fl,,  a.)  ïr(a„fl,)]  -I-  /^[fitfl,,  a,)  -4-  af(a„  «,)  J 

-4-  y.,  [fl (a,,  a,)  -4-  aï(a„a,)J  -4-  J K,  -4-{x„ 
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on  aura 

Mîrrpjti  — nê,)p  M,  — — $«€,), 

M;  = fi;(i  — ne,),  M,  — |X,(  ■ — -}»i6,); 

*et  ainsi  des  autres. 

Or  le  mouvement  de  la  ligne  des  apsides  étant  au  mouvement  moyen 
comme  jx  — M à u.  (Article  XXXVII),  celte  ligne  avancera  pendant  une 

révolution  de  ~ 36o°,  d’où  l’on  connaîtra  le  mouvement  des  apsides 
de  tous  les  satellites. 


LXXX. 


Pour  évaluer  en  nombres  les  quantités  S,  il  faut  commencer  par  cher- 
cher les  valeurs  des  quantités  il  (a,,  a,),...,  lesquelles  dépendent  des 
quantités  A(u,,  a,),...,  c’est-à-dire  des  coefficients  de  la  série  qui  repré- 

.1 

sente  la  quantité  radicale  (i  — a qO  q *)  a (Articles  XX  et  suivants). 

Soit  donc,  comme  dans  cet  Article, 

-I 

(i  — a q cos  9 + q'  ) * = ( A ) -+-  C B > cos  6 4-  (C)  cosiS  -+- . . ., 

on  aura,  en  faisant  q = j et  6 = p,  — q,, 

_» 

[a;  — ta,  a,  cos(ç,— ?,)-*-«;]  ’=a7*[;A)-i-(B}cos(9,— ç,)+(C)cosi  9>, — ...  J; 

donc  (Article  XXI) 

A(a„a,)  = a7'(A),  A,(«„  a,)  = ar‘(B), 

De  même,  en  faisant  q——,  = —>•••>  on  aura 
T a,  a, 

A (a,,  a,)  = a-’(A),  A,  la,,  a,)  = a;*(B) 

et  ainsi  de  suite;  où  l’on  remarquera  que  les  quantités  réciproques 
A(a„  a,),  A(a„a,),...  sont  les  mêmes  que  les  quantités  A(a,,a,), 
A(a,,a,),...  (Article  XLIII). 
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Cela  posé,  on  trouvera  (Article  XXIIj,  q étant  égal  à -, 


Il  « 


g,)  =*21- WM, 


3a; 


IM.,,.,)»* 

2 a; 


et  de  là,  en  taisant,  pour  abréger, 

p==9.'B  -JÙ±1, 

2 

p — g(C)  — açfJ(B)  aç(A) 
„ _ y(D)  — fl’(C)  ■+■  ç(B) 

*î ï 

2 


on  aura  par  l'Article  XXIV 


B(«„  a,)  = 3 î-?t_ÎSJ!  _ j» A, 

b,  (û„  aj)= 3 _ ,.c. 


On  trouvera  des  expressions  semblables  pour  les  l’onctions  11  de  (a,,  a,), 
(a5,  a.) en  faisant  </=—>  = — >■••• 

' ' 7 a,  a. 
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De  la  môme  manière  on  trouvera  que  l’on  a,  q étant  encore  épal  à — > 


Il(a„  a,) 


_ qiB)  — af  A) 
»«! 


^ -* 

. q(D)-a(C)+gfB 


d’où,  en  faisant 


o = îÜÜil?î£.>, 

v a 

_ qt.C)  — al  B)  -t-  iq(  A)  _ 

Vn  , 

q, fl(p)  — *(C)  Ç(B)  | 


ou  tire 


fi(a„  a,)  =3*^‘  - *Q-A. 
n,(a,a.^3fQ'-a?^^-C. 


expressions  qui  serviront  aussi  pour  les  quantités  II  (a,,  a,),  fl  fa,. 

. a.  «5 

en  taisant  successivement  Ç = a'  ? — — » — 

LXXXI. 

Ayant  donc  fait  le  calcul  de  ces  différentes  quantités,  j’ai  trouvé  les 
valeurs  suivantes  : 
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ai 

", 

fl. 

7 = -i 
a, 

î = i 

fl, 

(*) 

i4.494 

a, 654 

1.306 

|3,856 

3,198 

8.388 

(B) 

■17,33! 

4,095 

1 ,399 

36,083 

3,179 

• 5 . 1 44 

(C) 

*3,754 

3,544 

o,55o 

aa,646 

1 ,85o 

la, 4oo 

(D) 

ig,3»3 

1 . 1 5 1 

o,5i5 

17.547 

1 , |85 

9,403 

P 

3,856 

o,3g5 

0,099 

*,734 

t»,a87 

1 ,Ga7 

P, 

5,767 

0,91» 

0.398 

5,539 

0,709 

3,343 

P, 

5,aG8 

o,G3g 

0, 186 

4,783 

0T54l 

*,97* 

• 

y 

— 5,887 

- » >847 

— * 1 '90 

— 5.692 

- 1.633 

— 3,985  1 

Q, 

-10,717 

- *,547 

— i,o3l 

— 10,315 

— a, 068 

— 6,909  : 

0, 

— 9,089 

— i,5io 

- o,336 

— 8,993 

— *,075 

— 5,433 

(®„  «,i 

(«„  “,) 

(«..  «,) 

ïï 

0,534 

o,o5o 

O.OO8 

o.5i4 

o,o36 

0,389 

H, 

(«•»*«) 

(•«»  «J 

n 

4.5o4 

*,579 

a.  128 

4.401 

3,454 

3,837 

1 
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LXXXII. 

A l’égard  des  valeurs  de  r(a,,a,) nous  les  avons  données  ei- 

dessus  (Article  XLVIIj,  aussi  bien  que  celles  de  «K,,  /iK,,...  f Ar- 
ticle XLIX);  et  pour  ee  qui  est  des  quantités  nx  = v ( Article  XXIX ) 

on  aura,  en  faisant  A,  demi-diamètre  de  Jupiter,  égal  à i,  el  mettant 
pour  fl,,  a,,...  leurs  valeurs  (Article  XLVIj,  on  aura,  dis-je. 

nx,  = o,o3i  iov,  nx,  = o,ot»34  »,  nx,  = 0,00484  y,  lu,  = o,ooi56», 

la  quantité  y dépendant  de  la  figure  et  de  la  constitution  intérieure  de 
Jupiter,  comme  on  l'a  vu  (Article  XVI). 


LXXXIII 


Toutes  ces  substitutions  faites,  on  aura,  après  avoir  remis  au  lieu  de 
"X* les  quantités 

«6,  0,98a  -t-  o,  I »4  -jpr  + o,oa»  -t- o,oi»44°  v "C  o,oooooo3. 

G,  G,  G, 

il  6 ~ 1 ,56»  -t-  0,940  -4-  0,090  -^r  -f-  o,oo4936y  -t-  o.oooooio, 

«6,  = 0,307  1.467  ■+■  o,(ir 3 -+-  0,001936»-+-  0,0000040, 

. -G,  G,  , G,  „ , 

BO,  = Oto5o  I-  O, »!>C  — I 1-  1,139-^7-  -f- 0,0000?.4y-t- O.OOIMI»»*. 


LXXXIV. 

Passons  maintenant  aux  formules  qui  donnent  le  mouvement  des 
nœuds,  et  nous  trouvons  d’abord  pour  le  premier  satellite  (Article  I.XXV 

N;  = u(  -e  nf, r /,f  <i„ a,) ■+■  jf»f  (a„  o,) (fl,; «,i  -t-  -{XiJ  +■  » «/»,/, H, ; 

c est-à-dire,  en  mettant  ji?  au  lieu  de /,,  et  négligeant  le  terme  ana,/,  II, 
VI.  . »i 
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qui  est  du  second  ordre,  à cause  que  H,  est  déjà  de  l’ordre  de  n f Ar- 
ticle I.XXVIll). 

N;  = i 4- n-y,r(a„  a,)  4- «x^ta,,  a,)  4- ny.ri  a„  a,  4- -j/i  K,  4- Jax,  ; 
donc  si  l'on  fait,  pour  abréger, 

<3,  — y.  fi  a„a,l  4-  y, fia,, o,'  -t- y.  f > a„  a,  ) 4-  ‘K,  4-  Jx,, 

de  même 

RJ,  = y, fia» a.)  4-  y,f(a„a,) 4-  y,r(a„ a,)  4-  JK,  4-  l*„ 
m,  — y,  fia,,  a.)  4-  y,  fia,,  a,  4-y,f(a„«,)  4-  |K  4- Jx„ 
ni.  — y,f(a„a,  ) 4-  y.Tia,,  a,)  4-  y,f  la,,  «,)  4-  ;K,  4-  *x.. 

Ou  aura  pour  tous  les  quatre  satellites 

Nj  — /x’  ( I 4-  « HJ,  I,  N,  = Ji,(  I + -jlt  5J|  ), 

N|  = pj(i  4-  nra,),  N,  = i 4- Jnro,), 


Pour  tirer  de  là  le  mouvement  des  nœuds,  on  remarquera  que 
(fi  — N)/  — vj  exprime,  en  général,  la  longitude  moyenne  du  nœud 
ascendant  (Article  XLI);  d’où  il  suit  que  le  mouvement  de  la  ligne  des 
nœuds  sera  au  mouvement  moyen  comme  u — N à a.  c’est-à-dire,  comme 

- ^ à i;  par  conséquent  les  nœuds  reculeront  à chaque  révolution 
de  Jnts  x 36o°. 

LXXXV. 

Or,  ou  trouve  par  l’Article  XXXII,  en  faisant  successivement  q - 

a, 

f la.,  a,)  — q'K  4-  fia,,  a,  , 

. f(a,,a.)  = ÿ*A  4- f («„«,), 
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ensuite. 


fi  a„  a,  ) = A -4-  r ( Ou  Oi  ), 


f(o„«,t  = A + f(a„ a,  ;, 


ce  i|ui  dunne  ( Article  XLVII 


la,.  o.) 

(«,,  a,, 

ia,,  a,) 

(a,,  a,) 

ia,.  a,) 

(a„  a, 

r 

«.»»'  | 

o.  12G 

O.Ol8 

«.94® 

O.O87 

o.5t<> 

i a,. 

(a„  a.) 

(a„  a,) 

(a»  «■) 

ia„  a:) 

la..  «.) 

f 

1 ,558 

0 . 3iO 

O.O8Î 

1 . 5of» 

ii.ïjS 

1 ,oi3 

LXXXVI. 

Dune,  faisant  ces  substitutions,  et  remettant  > —*•••  au  lieu  de 
n/,,  un  aura 

G - .G  „ G , u/.„ 

/ira,  = o,<jni  ^ -t-  o,  1 2D  -r-  0,01  S ^ -4-  o,oiHoooy  -4-  o,immmhm)3, 

, G,  „ G,  , , 

«Cil  ~ 1,5  >r>  u + 0,1)4?  — * *+"  °i°G;  -|r  + o,cm»^4»>4v  ■+*  0,00000 lo, 
ne. j,  = o,32o  —J  + i.5o6  — + o,5^6  -t-  o,oo?.i)o4v  + 0,00000 jo. 


G,  ,r  G:  ,G, 

//HT,  ^ o. '.*45  -^r  -+-  1,01  J Tgr  -4-  o,ooog3ov  -f-  0,0000222. 


21  . 
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§11.  — Où  l’on  montre  la  nécessité  d’avoir  égard,  dans  les 
calculs  de  l'équation  du  centre  et  de  ta  latitude,  à quelques 
termes  de  l'ordre  n îles  équations  (H)  et  (K.). 


LXXXVII. 

Nous  avons  trouvé  (Article  LXXVII) 

2 U, 

x,  --  ii  cos(H.I  <a,  l,  y,  = — -A- £,  sim  M,  / + m,j; 

M| 


on  trouvera  de  même 


x5  = «i  cosi,  M./  -+-  «,!,  y,  = — £,sin(M,<  -+-  ',h>5 

et  ainsi  des  autres.  Gda  posé,  si  l’on  reprend  l’équation  (Gj  de  l’Ar- 
ticle LXXVI,  et  qu'on  substitue  dans  le  terme 

n'bf  x>  '?i<a»  fli)cos((x,  — 

au  lieu  de  x,  sa  valeur  Xj-t-5,,  on  verra  que  la  quantité  x,cos(pi,—  p,  / 
renfermera  un  terme  de  celle  forme 

cos[(M,—  p,-t-  p,;/-e  <.»,]  = cos  ^|p,—  ~ p,^  t ■+■  <a,J  . *t; 

lequel  étant  intégré  deviendra 

COS  j ^U,  — — [S.'j  i + «,J 


/ «s,  y / «g,  y’ 

P»)  ~(p. — yp-j 


ainsi  le  terme 


n’bf<  d\(a,,a,)ar,cos(p,  — p, ) / 


( * ) Les  formules  qui  suivent  sont,  flans  le  texte  primitif,  entachées  d’erreurs  provenant  de  ce 
que  l’Auteur  a employé,  par  inadvertance,  la  formule  M — î—  au  lieu  de  M -=  p 

{ Article  LXXIX  ) : nous  avons  cru  devoir  faire  subir  aux  formules  la  rectification  nécessaire. 

(Note  tir  t* Éditeur.) 
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il«  l'équation  différentielle  donnera  dans  la  valeur  de  x,  le  ternie  suivant 


«Z*/  COS 

n 

«6,  \ 
P.-  — P.) 

^+W,j 

1 

no,  \ 
1“’-—  *) 

i 

MH 

l 

1 

_ L>  ,.os 

~ 3 (6, U, — 6, u.,; 


lequel  appartient,  comme  un  voit,  à la  première  valeur  de  x,.  Pareille- 
ment le  terme 

) COS(  fJt,  — U,  ) < 


donnera  dans  la  valeur  de  x,  le  terme 


£>  y../iTf,{a„a,) 
■y.  — 


t + W|  I ■ 


et  il  en  sera  de  même  de  quelques  autres  termes  de  l’équation  (G)  dont 
nous  parlerons  plus  bas. 

On  trouvera  de  la  même  manière  daus  la  valeur  de  x,  les  termes 


«i  a.) 

* (*,(6, cos 


s.  X.f.'V.io»  a.)  cos 

i u, (S, a,—  ê.u.t 


lesquels  étant  de  nouveau  substitués  dans  le  terme 
«X>/  Ÿ,  («„  a,  x,  cos (pt,  — p,)t 

de  l'équation  (Gj,  en  donneront  deux  autres  de  cette  l'orme 


./ir  f'V  ta  , Z-/.  ¥,(«»„  a.) 


Xi/i^da»,  a»; 

6,  fi,) 


cos 


cos 


r 

« 6, 

L 

U,  — U, 

Y 2 * 

/ -4-  w, 

i 

«Si  \ 

1 -+-  '•),  j 

1 
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le  prfinirr  de  ces  deux  termes  produira'^  cause  de  p.  ( i — ^ = M | 

dans  la  valeur  de  x,  un  terme  qui  sera  multiplié  par  l’angle  t (Article 
X X X I V ■ ; ce  qui  donnera  des  arcs  de  cercle  dans  le  rayon  vecteur  de 
l'urlnte:  le  second  y produira  le  terme 


i v,/l  a„«,;  / n 6,  », 

i u — e,u,'  i u,  e,u,— e,u,  ' i / 


qui  est  de  la  même  forme  que  celui  que  nous  avons  déjà  trouvé. 

Ces  termes  en  reproduiront  d’autres  dans  la  valeur  de  x,,  de  la  même 
torme  que  ceux  que  nous  venons  d’examiner,  d’où  il  renaîtra  encore 
dans  la  valeur  de  x d’autres  termes  de  même  espèce  que  les  précédents, 
cl  ainsi  de  suite  il  l'inlini. 


LXXXVIII. 

Oc  là  je  lire  ces  deux  conséquences  fort  importantes  : t"  que  les 
termes  dont  il  s’agit,  quoique  de  l’ordre  n dans  l’équation  différentielle, 
appartiennent  cependant  à la  première  approximation  et  ne  doivent 
point  être  négligés  dans  les  premières  valeurs  de  x , y;  a"  que  la  mé- 
thode ordinaire  d’approximation,  suivant  laquelle  on  emploie  à chaque 
nouvelle  correction  les  valeurs  trouvées  dans  la  correction  précédente, 
est  absolument  insullisante  pour  calculer  ces  sortes  de  termes. 

< >n  appliquera  le  même  raisonnement  à l'équation  K ; et  l’on  en  tirera 
îles  conclusions  analogues  par  rapport  à la  valeur  de  z. 

LXXXIX. 

Il  est  donc  nécessaire  d’avoir  une  méthode  particulière  pour  intégrer 
les  équations  fGj,  (K  );  on  verra  dans  le  paragraphe  suivant  comment  je 
m’y  suis  pris  pour  arriver  à ce  but:  mais  il  faut  commencer  ici  par  voir 
quels  sont  les  termes  de  ces  équations,  auxquels  on  doit  avoir  égard, 
l’our  peu  qu’on  examine  l’équation  (G;,  on  reconnaîtra  aisément  que 
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les termes  dont  il  s’agit  viennent  uniquement  des  termes  qui  renferment 


jr,cos(,u»  — u,)  I,  cos  lu,  — p,  ) /,  x,  cost  p,  — u,  ) /, 


>-,sin(/a,  — p,)t,  y-,sin(ju,  — p,)t,  y,  sin  ! p,  — u,  ) l, 


j x,sin(p,  — f»,  )/rf/,  J x,sin(u,  — p,  l tdt,  j'xlsin{p,  — p,  lill, 

j y.rosi  p,  ~ p.)  tdt,  Çy,cos[pt  — fi,)  frf/,  fy, COt(p,  — p,  ldi, 


en  tant  qu’on  y substitue  x,,  x,,  x»;  y„  y,,  y,,  à la  place  de  xt,  a-,,  a-,: 
Vj.  yj.  v, ; de  sorte  qu’on  pourra  réduire  cette  équation  à celle-ci 


(L 


d'x,  ... 

~SF  + **' *' 


— «/Xi'f  fl»)  x»cos(jx,  — p,)  t 

— cos(u,  — p,)t 

— n/.X.'Fiia.,  <».  ix,  costp,-  p,)  t 
+ n/i  f.(fl>.  fl»)  y>sin(fr,  - p,)  I 
4-  n/x>  fr(fli.  a») y» sin;, u,  — jjt. ) t 


4-  n/, x*  f.(fl,.  a,iy, sln(f<.  — p ,)t 
+ an/,  p,Xi  *Èiiflt.  <h)j x,  sim  p,  — p,)  tdt 

-e  in/fi.xi't’.ia..  a»)  | x.siniju,  — p.)tdl 
4-  an/,u,X,'È,ifl„  a,)  j x , sinip,  — p,)  tdt 
4-an/u,x.f,(a„  a»)  I ,v»cos  p,  — p,)tdt 
4-  a n/,  p,  x.r,(«„a.)  | y.  cos  u.  — u,  ) t dt 

V 

4-  an/,p,x.  r.ifli.  fl*) y y. cos( p,  — fi,  ) tdt  = n. 
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A l'égard  de  l’équation  (K),  on  trouvera  qu'ellp  se  réduit  de  même  à 
celle-ci 


(N 


d’i, 


N*«, 


— n/.ZifitOi,  a,\  t,cos(p,—  u,U 


- a,)  s.cosu,  — p,)r 

— nÉ  x<  l\(  *,»«•)  î,  eos(  o. 


XC. 


Comme  notre  dessein  n'est  pas  d’avoir  égard  dans  les  valeurs  de  x,  v 
et  z aux  termes  de  l’ordre  n,  mais  seulement  à ceux  .qui  ont  des  roelli- 
eients  finis,  nous  pourrons  négliger  dans  les  équations  (L)  et  f N ) tous 
les  termes  qui  se  trouveront  affectés  de  n *,  parce  que  ces  termes  seront 
encore  de  l'ordre  n après  l’intégration. 

Or  les  équations  fG)  et  (H)  donnent,  en  rejetant  les  termes  affectés 
de  n, 

tfix,  ...  rfv, 

~dr  M’  x,~°’  *-  + »*«.=»» 


d’où  l’on  lire 


rfy,  2 u,  iPx,  _ 

dt  Ml  ~dF~°' 


et,  intégrant. 


*(».  dx, 

y'~W  dt 


il  ne  faut  point  ici  de  constante,  ce  qui  est  évident  par  la  nature  de  nos 
formules;  on  trouvera  de  même 


xjx,  dx, 

m;  dt 


= o, 


y*  — 


2 u,  dx, 

Mf  77T  — o: 
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donc,  substituant  ces  valeurs  de  y,,  y,,  y,  dans  l’équation  [\.)  de  l’Ar- 
ticle précédent,  on  changera  les  termes 

nf,  •/,  Tilfl,,  o,)  y,  sim  u,  — u,  ) / 

-+-  nf  y.,f,(<«„  a.)  y, sin  (fi  — »,  )/ 

4-  nf,  •/_.  r,(a„  a.)  y,  sinip,  — fi,)/ 


en  ceux-ci 


et  les  termes 


en  ceux-ci 


••  nf,  x,  fi  a„  a.)  ~ sin  ( fi,  — fi,  t / 


-+-  »n/x-  jp,  f,l«„ ai) -jj  sin i fi,  — fi,t  / 


m; 

U| 

m; 


-1-  ».  nf,  ■/_,  f , i.  fl.,  a,  ) ~ sin  f a,  — f»,  /, 


*»/  p,  Xifito,,  o>)  J y,cos(fiî  — u,)  /rf/ 

-*•  *«/  f*.  x>  r,(s,.  «O  j y,cos(fi,  — p,)tdi 
-+-  » /»/,  fi,  y.,  ï'.  (a,,  a.  ) | y.  cos  (fi,  — fi,  ) /rf/ 

jn/u,Xi  rosi  ü,  - fi,  1 / d/ 

Jn/fi,/,  ^ r,(a„  a,  j rosi  fi,  — u,  )/ (// 
yi  f.l  o,.  a')J  cos  t fi,  — /rf/. 


VI. 
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qu<‘  l'un  peut  encore  changer  en  ceux-ci 

4 jjp  ¥,(<■„  a,)x,  cosl.U;  — a,  il 

■+■  I y , r,[  a,,a,)x,  rns  u — u,  1/ 

■+■  4 nfi  “•  Z*  Jj7  r ■ ( fl„  <1, 1 X.  ros  fl,  — y / 

. / /•  Ut|U|  — U,  I ~ /* 

* *wyi“i/3  — *-jjp — ! — *,(«,,  a3)  I X3sin  fAtïtdt 
. / „ r — ott  1 « /’ 

4 «/. /.  --  r,  #I„  fl  I x, sim  u,  — U,  J / <// 

, r r U.  — a,  I ç,  /* 

+ -jjr  r-  "«*«*  | xé  sin  u*  — u,  k/ <//* 

Par  ce  moyen,  l’équalion  (\.)  ne  contiendra  plus  que  des  termes  de  la 
forme  de 

x,  rosi  fi,  — fi,)/,  siniji,  — fi.tl  et  C x,  situa,  — u, 

Je  réponds  maintenant  l’équation 

TfF  -h  Ai;x,  -u, 

laquelle,  étant  rapportée  au  second  satellite,  devient 
^h-M;x,  = o: 

je  multiplie  cette  dernière  par  sin(;x,  — je  l’intègre,  j’ai 

C'I'x,  . r 

I -Jjr  sm(j*i  — u,  J at  •+■  Mj  / \;  sin  !/,  — fi,\t  tll  — O ; 

je  change  l’expression 

rd‘x,  . 

I 7lr  *,n  ~ 
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nn  son  équivalente 

'-Jj  sin  u,  — u.  / — (fi,—  fli)Xîfos  ui  — jti)<  — (fi«  — fn)’  J x>sln(f»i  — f»,  Udt, 
ei  il  me  vient  l'équation 

^y  sililji,— u,  <—  «,—(*, Ix, cos  tti—  u.'/<+|M  j—  ffi,— fx. )’3  j x.sinffi,— fi.l/if/-  o; 
d’où  je  tire 

(/\i 

i u,  — a,  ;xi rosi  fi,  — u, — -y-  siniji,  — j*, W 
J x,sintf»,  — = M;  -(fx, )■ 

Je  trouve,  de  la  même  manière, 

rfx, 

((*,—  fl,  )X,  costal  — fi,)/ yyy-  Sin.ti,  — f/i  / 

J x,stn(fia  — fi,  lrf<  = MJ  — if»,  — fti  I1 

, (fi,  — U,  IX.  COS  (*,  — fl,)l—  ^ySlnlfl,—  (i,)/ 

/ x<Sin;F.-f»,  /i//= ■ • 

On  fera  toutes  ees  substitutions  dans  l'équation  (L),  moyennant  quoi 
elle  n’aura  plus  que  des  termes  de  la  forme  de 

(f\ j 

eos  fi,  — fi, )/  et  ÿ sinlfii— f<  /• 


XCI. 


Donc  si  l'on  fait,  pour  abréger, 


T, («, S', («,.«,)  — 4 yj^  r, K . «,i  — [ i 4.  [U, .11,)  J 

4, =4, («,.«,)  — lyp  r,  — j^< 4, («,,<»,) s t 
4,  la,  a ,)  = 4 , K . a,)  — j f, [x 4,  («, ,»,)  -t-  4 


).F  i« 

u;  ■ ’Jm;  ix, 

-TT-' 

üJüiZfür  ta  «tl-ali*  — 

Sj  •JMî-lfi. 


-«;>■ 

“A 
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et  de  plus 

«,)  - - r. v",- °.-l  •+  ", 


«,)  - Ap  o,l  I I 


11,(0,,  «,)  = 


]« 

M;  1 ' - 

-{«, -fO* 

• U' 

ÿ 1 1 • V "l  • " 3 1 

J«’ 

1 

u, 

“ ÿp  1 1 A4*!’  "«  1 

JMÏ 

— ( ftt  — u,  r* 

on  aura,  pour  le  premier  satellite,  l'équation 


im.)  + 

(tV 


dx 


"//, l i O,,»  x,rus  a,—  u,  l — nfxi  11 ■ 'O.. «•)  jj--  sin((x,— u,)l 


n/y,4„n,.a,  x, cosia, — u,  / — n/y, II,  sin(fi,— u.U 

« s ^ 

— n/y,  t,  a,, a,  x.cos  u.,  /—  n/y,  U, la,, o.) -j*  sin  u,  — u / u; 

et  de  même  pour  les  trois  autres  satellites 


n/y, 4,  a„o,  x,  cosiu,  — «,)/  — n/y,  tî,  a,,a,  — ^ sin  u,— u,  ( 


— n/,x,4',!a»a,  x,co-  «i  — /*,)<-  n/y, fl,  a„ a,  '^y  sin  u,—  u,  l 

— «/.y, 4'.  (a.,  a,  x,  cosfu,  — n/y.  A,(o„a,)  sin,fi.—  u,M  =■  o, 
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«0  £ + 


d\l 


— *f>yjxV i(aattfi)Xi  <*os(/m,—  (h)t—  nf>%,  sin  u,—  «j)/ 


) t f/x  » 

— »/»Z»’>(«»ta>)*iCOS(u,— fi,)/  — »/,X>n,  a,  sin  lu,—  a,./ 

— »/ X<  ’î'  « (<*i.  a<  '*<  COB (f»t  — /ut,)/  — n i fix,  lî , («„ a,  sin ( u,— p,)  / — o. 


M. 


-/‘x. 

f//J 


,m;x, 


n /*  *^1  la,,  o,)*,  cos  (fi, — ft,  i / — nf  *,  fl,  i«„  a,  ) ~ sin  ( f»,—  «*,)  / 

— nf‘7j *î  ■ ".>«•'*>  cos  u,—  u,)/  — «/,•/_!  n,(a„a,)'^  sin ( u,—  ft, i/ 

— n fy,  4',(a„a,l  xacos(p,-  u.i /— sin  u,—  u,>l  — o. 


Pareillement  on  aura,  par  rapport  aux  variables  res  quatre  équa- 
tions f Article  LXXX1X) 


(N.) 


(N.) 


- -,  N’  s 

rf/>  4 N’3' 


— »/X> r,sa.,<i,l*,costfi,  — ft,  / 

— n/x,r, rosifi,  — fi,  il 

— nfx>  i ' t«i,  «. *■  cos  u,  — fi,  t — o. 


Tt r + Ni*’ 


— »/,X'  ht«n«i)  *.  cos i ix,  — f», ) / 

— n/>Z>  r,(n„  «,)s,  cosi>,—  a,)/ 

— n/, f,  o„  n.)  a,  cos'  u,  — ja,}/  = o, 
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d'z,  ... 

IF*"'*’ 


nf‘  X'  f'“>.  «,  Z,  cos  p,  — fl,)  t 


— «/,  y.,  fl;  2 cos  U,  — U,  I / 


— «/.  Z»  É,  ( «.»  «. 


Si  COSlfl,  — ut)  I =■  o. 


(/'s, 

"Î/F 


V s« 


- n/«Z'  fi(o.,n,  z,  rus  p,  — fit ) f 

- »/.  X»  fl  («M  Oi)  *1  COS'  fl,  — fl,  j / 

- Jl/,Zsfl(«i,  «■)  S,  COS’  U,—  U,)  / =.  Il 


^ III.  — Où  l'on  donna  line  nouvelle  méthode  pour  intégra 
1rs  expiations  précédentes. 


Je  fais 


XCII. 


x, cosi  O,  — u,  : / = P.  x,  sin ( U,  — f»,)  / = p, 


x,  cos(  u,  — p,)  I — 0,  x,  sim  u,  — fi,)<_  q, 


x,  cos;  a.  — R,  x,  sin ( p,  — a,  i / r. 


d’où  je  tire 


dx,  . du 

w sin.  u, -fi,)/-  gf 

«/X,  (/fl 

77T  s,n  •“* - > ' --  7/7  —(#*.  — ,<*. ) y. 

'/x,  . (/r 

777-  s>"  (.“•  — fi, )/  g-  - (p,  — fi, ) R 
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Je  substitue  i'es  valeurs  dans  l'équation  (M,),  ce  qui  la  change  en 
celle-ci 


d‘x, 

•tir- 


m;*, 


— Kfy.'  fl>)  — (fi,  — fi.  i fl,  ta,,  u,  \ P — nf,%.  À,  i a,,  a,  l ^ 

— nfy>  rti(fl„  fl,)  — (fi,  — fi,  Û,ifl„flè)j  Q — fl.  tjj 

nf,  7,  r 'I  .lfli,  a,  ' — lu,  — u,  II,  a„  a,  J K — »/ix* «.  ) $ — o. 


('.‘est  réi|uation  qu’il  s’agit  niainteuant  d’intégrer,  en  regardant  les 
quantités  P,  Q.  R,  p,  q,  r,  chacune  comme  une  variable  particulière. 
Pour  y parvenir,  voici  comment  je  m’v  prends. 


XCI1I. 

Je  reprends  les  formules 

il%,  . dp 


~ sinfii,  — u,  f = — (fi,  — ,u,  ) P, 

-^i*int>, -p.)l=  jf  - (u,  - fi,  Q. 


dx,  . 


Ir 


dt 


sin(f»,  — fi,  t — jj  — ig,  — fi,  1 R, 


et  je  trouve  de  même 


dx,  d P 

-Jp  COS  l p,  — U,  ) / = j-j  -+-  1 u,  — u,  :•  p. 


dx , 
dt 


dO 

cos  fi,  — fi,  ) / = -jj  -t-  fi,  — fi,  ) q. 


dx,  (/H 

-jj-  cos(fi,  — fi,)/=  -j-  + iu,  — u,)r. 
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Di'  lii  je  tire,  par  la  différentiation,  les  formules  suivantes 

fl'  V,  . tl~p  (/|» 

HJ,  »>n  : u,  — fi,  ) / -jfi -atfi.-fi.i-^- -(Jt,- fi,Yp, 

fl1  x.  f/-’  P H p 

rf-  rosi  fi,  — ft,  / — -jjr  -t-  a u,  - fi.  -fi  - (fi,  - fi.)’  P, 

</’*,  , f/:  a i/Q 

Jlë  •‘lulfi,— fi,)<  ,/f.  >-gp  )’?. 

i/'x,  f/ ■ Q 

7//.  '"s  7/7T  + 7 - t*' ! gj  — (f*.  — f*. :’Q. 

'/’x,  . (/‘r  //R 

,/7  Sin(fi,  — u,)<  — Hfi.  fi.)  ~JJ.~  (f*<  “ “i)’r, 

</' X.  il'  R tir 

fît’  ros  u'  ' 7/7T  4‘  ’ u<  — ,<*.)  jj  — lf«.  — U.  ’ R. 

Cela  pose,  je  multiplie  d'abord  l’équation  (M,i  par  sinfft,—  p.,)/,  j’ai 


jfi  shi ( u.,  — <i,)  i -r  M ; \,  sim  fi,  — a,  : / 

— "/.y,, im.  «.(  x,  sim»  u,  — u,  l 

" f,  x,  fl,  ( a„  <i.  i ’ffi  L—  « -+-  cosa  .“>  — u.  1 1 1 

”/.  'Êilfli.  n,)  X,  [silii  u,  — fl.  / — sim  fi,  — «fi,  -+•  a,  I J 
n , #,  f/x,  r 

— IL  m.  «>i  -gy  [ — eus  u.,  — fi,  / -i-  cos  u,  — fu,  ■+■  fi,  f J 

— »„  a,  x,  [siiiipu  — fi,  / — sin  u,  — au, -4- u,) /] 

— -f>X,  lli(n„  i»<  -gy  | — COS  y,  — u,  / -e  cos  u, — îji,  + u,  /]  ». 

Je  ne  conserve  dans  cette  équation  que  les  termes  analogues  à ceux  de 
l’équation  (AI,),  c’est-à-dire  les  termes  qui.  en  faisant  pour  x,.  x2,...  les 
substitutions  de  l’Article  LXXXVII,  en  donneraient  d’autres  où  le  coef- 
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fieient  de  / serait  presque  égal  à fx,,  el  qui  sont  les  seuls  auxquels  nous 
devions  avoir  égard  dans  l'intégration  de  l’équation  de  l'Article  XCII. 
J’aurai  donc  simplement 

sinlft,  — Ui } l -+-  M;  XjSinig,  — g,}  / -+-  "/,/ , Û,(u„ 

^ » n d 

- -fl  X>  (a„  au  x,  sin  u,  — u,  ) / ■+■  fl,  a..  «>)  ros(p,  — p,  ) I 

— a,)x,sln(p.—  fi,)t  -+■  " fl. (ai,  a.)  ^ cosi >,  — fx, ) / — o. 
Je  substitue  au  lieu  de 

sin^fi,  — g,)  /,  x,cos(fi,  — f»,  )/,... 

leurs  valeurs  en  P, p,...;  j’ai 

(O 

~ a(f*> ~ #**>  ^jr  W — ff*.  — a.  ! ^ 

— «>)—  ((*■  — f»i)i.(a»B,)Jfl  ■+■  "/.JfiÙ.a-, 

~yî  X*  f ^ • 1 a,,  a,  1 J**  f*«  Û,(  a,,  a4 1 J r + ~/iZ<^'  (a„  a,  ) = o. 

Je  multiplie  en  second  lieu  la  même  équation  (M,)  par  eus  (g, 
j’ai 

cos  /j.,  — u,  ,t  -h  M ï x,  cos(p>  — p,  )/ 

“ ;‘/.X.  (fl.,  a,)x,[i  cosa(p,  — p,)/J 

•+•  ~f'X‘  ai)  sina(p,  — p,)/ 

— ~/>Xi  ^i(aii"a,)x.  [cosip,  — p, i / -e  eos(fi,  — ap,  4-  a,)/] 

— ~ />Z*  Û.;a„  a,)  ^ [sin  (fij  — sin(p,  — ap,  -t-  p.)  /] 

VI. 
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— -/,*  4f,  (fl,,  a ,)  x.  [cosl  fx,—  p.)  I -4-  cosia,  — xp,  -+-  p.)  /] 

— ~ f,  y_»  A,(d„  a,  i [ siu  u,  — a,  I -H  si  il  ( U,  — s p,  -f*  a,  J / j = o, 

équation  que  je  réduis,  par  la  raison  que  j'ai  dite  tantôt,  à celle-ci 

-j(-  cosl  a,  — a,  U + MJ  x,  cos 1 a,  — u,  I / — Ï/.X.  'i  l (a„  x, 

"/./,4r,  «i.o,  x, cos  U,  — u,  ' t — "/, y,  11,  : «„  «,  i sin  p,  — u,  / 

* 

■ " />  /.,  'I‘,  fl„  o,  i x,  cos  ( a,  — a,  ) (-*/,  x*  A,  (o,,  »,  sin  a,  — p,  ! — <•, 
laquelle  me  donne,  après  les  substitutions. 


(a°) 

»(p>  — pd  ^ + [Mi—  E — ~/>*|  ’lM “>•  “•  », 

— *-/,»  r4-.(«„  m.)  - (u,  - p.)  Ù.(*,  «,)J  Q - 5/, x,  n o„  o,  'jt 

— -/iX*  î'Vi(o».  a.l—  a, — a.)  A,ifl„  fl.  JH  — ^/«XiÔ,  o„a,i^— o. 

En  troisième  lieu,  je  multiplie  l’équation  M,  par  siu  a,  — u. , > / : 
j'aurai,  après  les  réductions  et  les  substitutions, 


(3°) 


iii) 

TF 


JQ 

HT 


~nr  — * p«  — — rf  ■+■  [MJ  -lu,—  a,  ’]y  -t-  -/  x,  It.  «„  a, 


(/x, 

(/» 


- -/>X>  l'ilia»  o,l  — (a,—  p,  A,  {a„a,)]p+  -/,x>A,  («».«,) 


<!V 

ilt 


— j/iXi  [*.«.,  a.)  — i a.  — p,\  Il,\«,,  a,)]  r -t-  A,  «„  o,1  -r^  — o 
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En  quatrième  lieu,  je  multiplie  la  même  équation  par  cos(jx,  — //.,)  i. 
et  je  trouve 


(4°) 

-+-  np,  — LM;  — (u,  — u.l'JQ  — ŸM"». *•' *< 

- \f‘b  f ’•''.(«»*,  -lu,  — fx,)lî.(<i„  a,lj  P— "/.Z'rt'l" -a'1^ 

- \ /•  Z*  [ Ÿ . (< a.  ) - ( f*.  - u,  ) Û , ( a„  a,  ) J R — " /,  •/.,  Û , ( , a„  a.  ! - - o , 
Pin  cinquième  lieu,  je  multiplie  l'équation  (M4j  par  sin(tt,— p.,) I;  j'ai 


(r»°) 


//3  r 


tlx, 

~ïïT 


- "/.Z,  f a,)  — ( fl,- IA.)  rt.ia..  a,)\p  + "/. x>  À.  777 

- f,  x.  [ (a.,  a.)  — . u,  — f*.  ) Û,  a„  a,  ' j <1  + ~ f.  x>  À'  la«  "■ 1 ^ " "• 

En  sixième  et  dernier  lieu,  je  multiplie  la  même  équation  par 
cos 1 (x4  — ut,)  /,  et  je  trouve 

(6°) 


-e  2(  u,  — f*i  1 T,  [ M , -+-  ( u,  — u,  ’]  R -fi  Z’  i(o»,  0,1  *. 

rit1  tll 

— "/,  z,  [*jiia„a,)  — (u,  — u,  1 a,)  j P — -/<Z>  Â ' ( "*>  "■  7/^ 

— "/,  Z>  f'è’.ifl.,  a,)  — (,u,  — ju,l  Âi(a„  «>)J  Q — “/‘Z>  Û.  ",  — o. 

a3. 
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Voilà,  comme  on  voit,  six  équations  différentielles  de  la  même  nature 
que  l’équation  de  l’Article  XCII,  et  qui,  étant  combinées  avec  cette  der- 
nière équation,  suHiront  pour  déterminer  les  sept  variables  x,,  P,  p,  Q. 
q,  R.  r. 

XCIV. 


Pour  cet  effet,  je  multiplie  l’équation  de  l’Article  XCII  par  e'1'1,  l’équa- 
tion (i°)  de  l'Article  précédent  par  »,ey''dl,  l’équation  (a")  par 
A l’équation  3")  par  l’équation  (4°)  par  B, 

l’équation  (5°)  par  y,  ev,'rfi,  l’équation  (6°)  par  C,  er,'rf/  (a,  J5,,  y,.  A,, 
H,.  C,  et  V,  sont  tles  constantes  indéterminées),  et  après  en  avoir  lait 
une  somme,  j’en  prends  l’intégrale:  j’ai 


C/'Px,  ,PP  , <n>  ,p,,  „ ,pq  ,/*n  „ d*r\ 

J \ t/l*  ' fit * ' t/l1  n tU 1 ' r//1  '*  f//1  ' ftl*  ) 

/ [ï  (n/.X.  ",  K. «il -eï./. Z. ^ 

ViZi", K • «J-eaA, (js— ftl— A (“m®»)- jCi/zÂ K, <s))  % 

*•  * »,  (fS — (*,)  * j ^ j V,  /.  Z.".  («..  «,))  37 

+ (-»/,  Z,",  7 V,  Z,",  («,•«,  )-*-»•,  !(*»—.“,  )— jC,/,  z,  ^ 

-*-(j  *,/,Xi",  («„«,)  - »Mft-|S)  + "7, ^ Z, )) 

- "/,  Z,  - " VÀZ.  ",  (<V  7B,/,Z. Ü,K.  «,)-*- ïC,  !(,,—(»,) 

-*-^7*, /.z. -4-  j f‘,/,z.".(«,.«.l  ■+■  *•/, !.“,-(*,))  v,< 

/ [(M’~  7 ("*»"■> — j *. («.•*»,)) *■ 

[Mî— ((S— J»,!’]  - J ‘,/,Z,  ['*,(«,,«.)  - ( IS  — j 

- ; 7,/iZ»  ['*  . -lis  — .“,1  ",  ("„«,)]  )/' 
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Z.  [v,(o.,a,)  — ((«,-(«,) 

♦ A,  t M î - ( 8.  - 8,  )’)  - \ B,/,  X,  [»,  |fl„  fl,)  - ((1,  - u,)  fi,  (o„  a,)  J 

- \ C,/.  Z.  [*.  («„",)  - (8.-8.)  D.  («,.«,)])  P 

+ J »,  /.*.  R (8.  — 8.)”,  («,.«,)  J +?.fM’.-(8.  — 8.)'] 

- \ 7./. Z.  f »,  (<*„“>)  ~ <8i  - 8.) D. ] ) V 

-*•(-«/  Z,  I»,  l",,",)  - (8,  — 8.)  ”,  J 

~ \ A,/.Z»[»,K.«*J— (8>  ~ 8i)D.  («..<*,)]  ■+■  B.IMÏ— (8.-8,  )’] 

- J C,/i  Z.  [» , (*,.«,)  — ( 8.  — 8.  ) D.  (». , «.)  J ) 9 

8-(  - ; *,/./,  f »,  (*„«.)  — <8.  -8.)  A.  («,.«.)  i 

— j >./,  Z.  [».  («..«i  )— (8. — 8i)D.  7,  t Mi  - (8.  - 8.)’  l)  r 

»/, *,  f», («,.  “,)  - ( 8,  — 8.) ”,  («,.«. ) i 

— ; KA  Z.  f»,  -18,— 8.)  fi,  <«„«,)  J 

— ~ 8,  t,x,  T, («,,«,)  — < f»,  — 8S) n,  In,.  «,)  j n-C,[M;— <8«  — 8,1’l^H  Jrv,,d>  = consl . 


xcv. 


Cela  fait,  je  transforme  les  expressions  intégrales 
en  leurs  équivalentes 

(j 7 “ ^ ^V" f ♦-  v!  J (jfc  - jpj'dt. 
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De  même  je  change  les  expressions 

/£ /£•-* 

en  celles-ci 

— \ I x,el,'dt,  pe\'  — ' I 

Par  ce  moyen,  l’équation  se  trouve  composée  de  deux  parties,  l'une 
linie  et  l’autre  indéfinie,  laquelle  renferme  les  quantités  intégrales 

| «p''1!//,  j P e'’'dl,  jqf'''dl,  f Qe*  ‘‘ dt,  j re'’'dt,  lHr'''d/. 

Je  lais  les  coefficients  de  ces  quantités  chacun  égal  à zéro,  ce  qui  me 
donne  sept  équations  entre  les  sept  inconnues  fi,,  y,.  A,,  B,,  C,  et  V,. 
savoir 

(i°i 

Y a,  -+■  £,/,X,  Ù,  «>.  «.  -<-/,/.•/,  Il  «,  Y 

-+■  M j — ” A,/,/.*}  , «i.o,)—  ” B./,x,4,  «„«,  _ ” C ,/,■/,  4 , («,,«,  — o. 

(2°) 

aA’l  + l /i/,x,rt,i«„«ii— j Uii-e-1  B,/',-/. (L  ai.a,)— ”Ci/,X:fl.  «„«,'•  J V. 

+ a,|  MJ  — {fii  — — " 3,/r/.:  4,  — {fl,—  u,  fl, 

— ~ ï'f> X*  4i(<i,.ci,  — fi,  — fi,  fl,(«,.  n,)|  =o. 
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(3°) 

A,v;-  j - aa,i>i  — f»,)+  " (3,/>z,n1(fl»,«,)  -+-  ” | V, 

— — (f*j  — |».)fi.(«.,a,)]  -K  A, [MJ—  (ft.  — ,u,  )’] 

— j C,/,Z,  !'!'.(«„  a,)  — (u.  — a,l  j r o. 

(4°) 

n/x>Ht(a,.u,  +"A,/,z,ft,;a„a,i—  iB.ifi,— ”u,./;x*ft',a..«>  Jv 

— ^ a. /X>  [^i  f a"  a,  ' — ( fi,  — a,)  H , ( a»  a,  ) ] -t-  3,  T M J — ( f»,  — u,  )>  J 

— r '.  <*••*>  I — (fij  — f4.)Û,(a„a,)J  = o. 

(5°) 

K.v;—  f - a„  a,i  — î3,(ft,  — fi,)  4-  ” y,/.x.fl.(a„  a,)  jv, 

— "/'XiIt.  a,,  a,  . — {fl,  — U,  }IL(a„a,  J 

— ' A'/X'[^V°»  a,l  — (fi,  — u,  Û,  i a„  a,  j -+■  B, [MJ—  (p,  — u , ;’] 

— "c,/,z,  f4’,(a„  a,)  — ( u,  — fi,in,(a,,a,)J  = o. 

(«“) 

y.V;-t-|  n/x.ft,(a,,a.)-t-”  A,/,Xi  d,(d,,a,‘  + ”b./,X<  A, (a,. a.;— iC.'fi,— u,  Jv, 

— - a./ix*  ['t'i  a„  a.  — u,)fl,(a„a,)J 

— 7 &/.*[*.(«„  a.)  — (fl.  — u,ift,(a„a.)J  -+-y,[M;—  (fi,—  u.  = o. 
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(7°)  ' 

C.VJ— [ {«„«,)-+-  " ?. fi/,i  û,(a„  a,  i — a y,  ( <1,  — u,  ) J V. 

— 7/1 X*  («,.«>)  — (fi.  — fi.)ft,(«„a,)J 

— 7 A'/*Z'  fl.)  — (fi.  — fi, 

— 7 ®'/*Z*  — (fi.  — u,  fl,  a,,  a,  j +C,[M|  — (fi.  — #*,y*l  = o. 


Ensuite  j'ai  l'équation  intégrale 


frf*,  tip  , rfP  . ritl  „ rK)  tir  „ rfK 
■•-■'i-r+f,  , +B.X+T.7  -*•  C. -5 - 

fit  'fit  ' lit  n til  ' lit  '‘fit  rit 


V.-t-  ; *,/,Z,  ■*'.  7 Ê./. Z.  n,  l"i,  ■+•  J 7,/.  Z,  fi,  <«..  ».  ')  \ 

<tIiz,fi,l«„B.I-*-aA,lf«,-r  P, )-.jBJ,/.,n,(o„o,|-jC,/,z.fi,(«, .«,()/' 

■+■  (—  ■ A.V,-  » «,  (fS — •*-  7 ?,/, Z.  fi,  (".•«.>  - 7 7,/.  Z, fi.  K “,))  l> 

+(-^,v,-»r,zJfi,K.«1i-  7A,y,z,fi,(».,«,)xiB1i.ii.-fi,i- 7 c,/,  y.,  n,  («„«,) 
x (—  B,  V,  j *,/,Z|fi, («,,«,)  “,i  7 7,/. z,  fi,  (<*..  j û 

-►f — C,v,  -h  J il/,  Z,  »,(•„«.)  •+■  7 Z.  fi,  27,  ( f*.  — f*,)  j Bjr4'  = const. 
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XCVI. 


Qu'on  multiplie  l’équation  ( a»)  par  ±v  ~ 1 . et  qu’on  y ajoute  l’équa- 
tion (3°),  on  aura 

(Q)  [ M;  - - ft,  ± V,v^)*J  (A, ± «,  \/->  ) 

- ; f,X>  [♦.(«»  a,)-(fi,-fi,±  V.*/=7)Û.(«»  «,)]  (B,  ±p,/— «) 

(C,±y./^T)=o. 

De  même,  en  multipliant  l’équation  (4°)  par  ± V - '•  et  > ajoutant 
l’équation  (5"),  on  aura 

(R;  [MJ  — (/i,  — fi,±V,v/—  «)’j(Bi±  P.  v’ — ') 

- «/  x»r^'{Œ>. «•> — 

— (fi,— fi,±V,/^7)Ù,(B„  a,)](A,±a,v'—  0 

Enfin,  multipliant  l’équation  (Ü”j  par  ±V-^.  et  y ajoutant  l’équa- 
tion (7°),  on  aura 

(8)  [ MJ  — (p.  — ft.±V,V— O’J  (C,±y,  <J—i  J 

— "/>  Z,  [*.(<«.,  a.!- (fi*  — fx,i±=  V,  * ) Û,<  «.)j 

_2/J-/(r4,,ifl,.«1)-(fi.-f‘.±V,^^:T)Û.(«),  a,)](B.  =tp,v  — >)— °-  • 

Chacune  de  ces  trois  équations  en  vaut  deux,  comme  on  voit,  à cause 
de  l'ambiguïté  du  signe  de  \j—  i. 
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Maintenant,  il  est  visible  par  l’équation  (i°)  que,  si  n était  = <>,  on 
aurait 

v;  + m;  = o, 

r'est-à-rlire,  à cause  de  MJ  = p.J(i  — nS,)  (Article  LXXIX), 
v; -t- (ij  = o et  v;  = -,u 
Supposons  donc,  en  général, 

et  l’équation  dont  nous  parlons  se  changera  en  celle-ci 
(T)  pJK-ft)-  i/,x,[+, (a., (<«,«,)«,  V,] 

- f‘  Z*  [ ’K  («>.  a.  ) B.  -+-  Il.t  a,  ) p,  V,  ] 

— \ î'É,(a.,ai)C,  -+-  Û, («,,<!,) y,  V,]  =o. 


XCVII. 


L’équation 


donne 


VJ  ^ — ne,) 


donc  V,  f—i  = — yc, (■  — Jne,  ); 


donc,  substituant  cette  valeur  dans  l’équation  (Qj,  aussi  bien  que  celle 
de  MJ,  qui  est  fij(i  - nS,)  (Article  XXIX),  on  aura 

— n6,j  — — (u,  :p  u,( i — iw,)]’](A,±*,vCi ) 

— «•)  — [fi,  — u,(i  — Jnv.jjfl,  a„a,,| 

— “jï  — [“•  — f*,^=  f*.< i — T»v.i]  Ù,(a„a,  J (B,±p,y--i  j 

— ?n/‘  Z'I'i  a*>  a’)  — L — {ne,)]  !!,[«.,  a,)J  (Cidt  y,  v'— ■ i ) = o. 
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Donc  : 

i°  Si  l’on  prend  le  signe  supérieur,  et  qu’on  néglige  les  termes  alFer- 
tés  de  n,  on  aura 

[.“J  — (ft,  — s A,  -+-  a,  J—t  ).  = o ; 

ce  qui  donne 

A,  -t-  a,  y'— i = o et  a,  "ï  = — A,. 

2“  Si  l’on  prend  le  signe  inférieur,  et  qu’après  avoir  ôté  ee  qui  se  dé- 
truit on  divise  toute  l’équation  par  n,  on  aura,  en  négligeant  toujours 
les  ternies  affectés  de  n, 

t V)  p J v,  — S,j  (A,  — a, i ) — — f*> À-loi.  1 J 

— î/>  /.•  [ 4’, (a,,  a.)  — p,  fl,  (a„  a,)]  ( B,  — i ) 

— i f>  JC« f («*. ai)  — Â'! “»)  J (C  — y,  <J—  i ) = o- 

On  tirera  de  même  de  l’équation  (R) 

p,/=ï=-B, 

et 

(U)  p\^v,—  ^ (B,  — p.y'—  •)—  — p,  fl,(  a„  a,)] 

— T/«X*['V''a»“*)  — g, Û, («,,a,)]  (A,  — oc,)/'—  i) 

— ï/<X»f'îl'(n'ta>'  — f».Ù, («.,«»)]  (C,  — y,  ^—t)  = oj 


et  de  l’équation  (Sj 
et 


y,  y' — ■ = — C, 


(W)  fij(— e,—  S,J(C,  — y,v'—  ■)—  — g.Ùi<«..  U.)J 

— ï/>y.«[^'la»  «o  — ft.fi,(u„a,)J  (A,  - a,v'— I j 

— — f**n,(a.,a«)]  (B,  — p, v — i ) = o. 

a4‘ 
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XCVIII. 

Soit  fait,  pour  plus  de  simplicité, 

(>,  a)  = *^.(«1,  <i,)  — p,n.(a„  «,), 

(i,  5)  — ’î',’,a„a1)  — ju,Û,<a„  a,), 
(a,  i)  — T.io,,  a,)  — fi,n,(a„a,); 


el  ainsi  des  autres.  * 

Soit  de  plus  p = ft,  e,. 

On  aura,  en  faisant  ces  substitutions  dans  les  équations  (V),  (U),  (\V), 
et  mettant  à la  place  de  «,  y'— -t,  |3|  y — t . ’/i  V — 1 leurs  valeurs  — A,, 
— B,,  — C,,  les  équations  suivantes 

1 — /xd'.a)— />X>t3,*)B.— /.x*(4»a)C.  = o, 

(X)  -ê.)B.-/xdi,3)-/,x,U.3)A.--/.x,(4.3)C,-o, 

f ■>?',  (—  — 6»)c,  — /x*0.4)— /x*(*»4)Ai—  /»X‘(3. 4)  B, 

d’où  l’on  tirera  facilement  les  valeurs  de  A,.  B,,  C,. 

Or,  en  négligeant  les  termes  affectes  de  n,  on  a V,  = fx,  \ — i Article 

précédent):  donc,  puisque  a,= on  aura  a,V,  = — ta,  A,:  et  de 

y1— i 

même  |S|V,  = — pt,  B,,  y,  V,  = — a,C,.  Donc  réquation  (Tj  de  l'Ar- 
ticle XCVI  deviendra,  après  toutes  les  substitutions. 


(V)  - 6,^  — /iXi(3,i)A.—  /»x*'3,  • B — /.*.  4.  |'C,  = o; 

c’est  l’équation  qui  donnera  la  valeur  de  p. 
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XCIX. 

Soit,  pour  abréger. 


et  ainsi  des  autres;  les  équations  (X)  donneront,  après  avoir  mis  au  lieu 
de/,,/,,...  leurs  valeurs  approchées  fij,...  (Article  XLV), 


A,  = [(i,2)K,K,-(i,i)(3,4)'4,3)-t-(i,3)(3,a)K. 

-K(i,3)(3,4)(4,a)-Hi,4K3,a)(4,3)  + (i,4)(4,*)K,]{4, 

f^ï 

»,  = [{.,  3)  K,  K.  -4-  (i,4)  (4,  3)  K, -t-(i,  a)  (a,  3)  K. 

-H.,4)(a,3H4,a)  + (.,a)(a,4)(4,  3)  - (.,  3)(a,  4)(4.  »J  4. 

r> 

C,  = [(i,4)K,K,  + (.,3)(3,4)K,-(.,4)(a,3)(3,a) 

-4-  (i, a)(a,  3)(3, 4)  •+•  (i.  3)(a,  4)(3,  a)  -t-  (i,  a)  (a,  4)  K,] 

iUl 

Chacune  de  ces  quantités  étant  divisée  par 


K, K,  K.  - ( 3, 4)  (4, 3)  K,  - (a,  3)  (3,  a)  K. 

-(a,3)(3,4K4.»)-(a.4)(3,a)(4,3)-(a,4)  4,a)K.. 


Ces  valeurs  étant  ensuite  substituées  dans  l’équation  (Y),  on  aura,  après 
les  réductions, 


(Z  K,K,K,K,  — (3,4)<4>  3)K,K,—  ?..  4)  (4.  a)  K,  K,  — (a,  3){3,  a)  K,  K. 

— (4,  i)  (I.  4)  Ks  K,  — (3,  0(1,  3)10  K,  — (a,  0(i,  atK.K, 

- [(*>  3)(3, 4H4»  *)  + (a,  4)  (3,  a)  (4, 3)] K, 

-[(3,  0(1,4)(4.3)-M4.  «H*.  3) (3, 4)] h, 

— [(a,  0<>.  4)(4**)  ■+■  (4*  |)(1,  a)(a,4)]K, 

-[(a,  0(i*  3 ) ( 3,  a ) -t-  ( 3,  0 (>,  a)  2,  3)]  K, 

-4-(a,  0(i,a)(3,  4)  (4*  3)  — (a,  i)(i,  3)  (3,  4)  ,4*  ’) 

— (2.  0(1, 4)  (3,  a)  4,  3)  — (3,  i)(i,  4)  (a,  3)(4,  a 1 
-(3.  i)(«, a) (a, 4) (4,3)  + (3,  OU. 3)  2,404,2) 

-H4,  0(1*4)12.  3) (3,  3)  — 1 4,  0(1, a) (a,  3) (3, 4) 

— (4*  0(i»  3)  1 a,  4)(3,  a)=  o. 


(*)  Lagrange  emploie,  dans  ce  paragraphe  et  dans  les  suivants,  diverses  lettres  telles  que 
K,  x,...  qui  ont  été  précédemment  affectées  & un  autre  usage,  mais  il  n’y  a pas  évidemment 
de  confusion  à redouter.  {Noir  ttr  rhtlitrur.) 
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équation  qui,  en  remettant  au  lieu  de  K,,  K2,...  leurs  valeurs,  et  ordon- 
nant les  termes  par  rapport  à p,  montera  au  quatrième  degré,  et  donnera 
par  conséquent  quatre  valeurs  de  p,  que  nous  dénoterons  par  p',  p”,  p".  p". 

C. 

Les  calculs  que  nous  venons  de  faire  dans  ce  paragraphe  n’appartien- 
nent  proprement  qu’au  premier  satellite;  mais  il  est  aisé  de  les  appli- 
quer à chacun  des  trois  autres,  suivant  les  remarques  faites  ailleurs.  En 
efTet,  pour  les  appliquer,  par  exemple,  au  second  satellite,  il  n’y  aura  qu’à 
marquer  de  deux  traits  toutes  les  lettres  qui  11e  sont  marquées  que  d’un 
seul,  et  réciproquement  ôter  un  trait  à celles  qui  en  ont  deux,  et  ainsi 
de  suite  (*);  ainsi,  dans  l'équation  (Z),  il  ne  faudra  qu’échanger  entre 
elles  les  lettres  K,,  K,,  et  les  nombres  1,  2.  Or  on  verra  aisément  que 
cette  permutation  ne  produira  aucun  changement  dans  l’équation;  d'où 
il  s’ensuit  que  les  valeurs  de  p seront  les  mêmes  pour  le  second  satellite 
que  pour  le  premier.  On  en  dira  autant  par  rapport  au  troisième  et  au 
quatrième,  de  sorte  que  l’équation  (Z)  servira  pour  tous  les  quatre  satel- 
lites, et  c’est  ce  qui  fait  que  cette  équation  monte  au  quatrième  degré. 


Cl. 


Reprenons  maintenant  l’équation  (P)  de  l’Article  XCV,  et  substi- 
tuons-)', au  lieu  de  a,,  |S,,  7,.  leurs  valeurs  A,  \ — 1 , B,  y'— 1,  C,  y — ' 
(Article  XCVII),  et  au  lieu  de  V,  sa  valeur  pi, (1  — \nv,) y— 1 (Article 
XCV1I),  c’est-à-dire,  (a,  — j p j y — 1 , à cause  de  =^=p  (Article  XCVIII), 
on  aura,  en  négligeant  partout  les  termes  affectés  de  n,  excepté  dans  ev’\ 


dr  , \ 


— fOl/’-Pv'—  î/  — f*()  '7  — (h  —1 

C,  fa  — ja,  ) i_  r — U y/  — i J 


con&L, 


(*)  Kmr  la  Note  de  la  page  76. 
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c’esl-à-dire , en  mettant  au  lieu  de  e^’  ’ ^ V sa  valeur 
eos(fx,  — |/ip)n-  sin(fi,  — £ 

[ W ****»—!••' 

+ c, 

- a,  * (ap,-  P,)  p)  - B, 

-C. 

■4"  C, 

-[p,*,-A.($-(a|S-p,|P)-B, 


np)i 


/Q 

dt 

dt 


X V - *. 

(*Pj— P,)'/) 


(V.— ;f)' 

(î 

/rfr  _ 

U 


(: 


12 

dt  ~ 

/v/n 


(*i  _ 

V* 

V* 


(ap. — P.) It)]  sin(p,— %)  i 

(»p>—  p.)  y) 

(*P.~  P,  ) ')  ] sin  (p-  2 ^ / x v'^î 

t»p.— p,)q) 

(ap,— p^B^lcoâ^p,—  '?^/x V ^ - const. 


équation  qui.  à cause  du  radical  v — I.  lequel  peut  avoir  indill'éreui- 
ment  les  signes  + ou  —,  se  décompose  en  ces  deux-ci 


l*>  " Al  & +(•*-*)*)  * “•  (w  + <»<*•-  *>*) 

+1»p.-P,)')]««(p,-jp)/ 

+ [p,  a,-  A,  - (ap,  - P,  ) P)  - B.  (■%  - (»p, -p,)o) 

-C. -1»p.-p,)r)]s"*(p,-;p)'^  **,■ 

et 

+Ci(^-*-l»P.-P,)r)]  -a>  (p,  - ^ ' 

[p. *i  A,  (Jji  — (ap,  — pjpj  — B,  — (ap, — p,)Q^ 

-C.  -(*P.-P,)b)J  cos^p,-îp)'  = K,. 
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I),  et  E,  étant  deux  constantes  arbitraires  que  nous  déterminerons  dans 
un  moment. 

On  aura  donc  par  là 

l»>  Mi  - A.  “B.  ~C,(^ ft)R) 

= »,  *">  -£f)<  -B,  cos  - îp)  /, 

équation  qui  sullira  pour  trouver  la  valeur  de  x,,  comme  ou  le  verra 
ci-après. 

(.11. 

Soit,  lorsque  / = o, 


x,  = y 

x 

II 

K 

x,=  X„  x,  = X„ 

-V 

di  ~ '• 

>« 

II 

•gps 

rfx,  v </x. 

ITT  ~ Y"  rfT  = 

On  aura  (Article  XCII; 

F — X,,  Q — X„  R = X„  p — o,  <7  = 0,  r — o; 

ensuite 

d P „ </Q  „ rflt  „ 

<7T~Y”  rf?=Y”  W ~ Y“ 


jy  — f».)X„  f».)X„  ^ - (f*.  - ff)X.. 

Donc,  substituant  ces  valeurs  dans  les  équations  («)  et  (|S;,  et  faisant 
/ = o,  on  aura 


dr 


D,  = Y.  4-  A,  V,  4-  B,  Y,  4-  C,  Y., 

E,  — — (fl,  X,4-A,p,X,4-B,  u,\,+C,p,  Xi  ). 


GUI. 


Soit  maintenant,  pour  abréger, 

^ — (ap,— p,)P=(P),  ^ — (*fG  — f*.)Q=iQ),  ~-t  — (a^i  — f*,)  R = ( R > ; 
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l'équation  (y)  deviendra 

p.  x,  - A,(P)  — B,(Q)  — C,(R)  = D.sin  ^x,  — " pj  I — E,cos(p,  — ^pj  I. 

Substituons  successivement,  dans  cette  équation,  au  lieu  de  p.  ses 
quatre  valeurs  p\  p",  p",  p1’  (Article  XCIX),  on  aura 

u,  x,  — V,  f I’  — B‘,  ( y — C,  I It  ) t- 1)’  sin  (u,  — \l  — E'  cos  |u,  — ” p'  j /, 

p.  x,—  A' (P)  — B'(Qi  — C'(R)  = D'sin  ^ p'  — E(  cos  ^u,  — " p”  j /, 

p,x.—  AT!  Pi  - BT  Q — 07 1 K > - DT  sin  (u,  — " p'  — ETeosfp,—  ^ p'j  /, 

p,  x,  — A1,'-;  P : — B'*i  Q — L'T  Rj  = D'.’sin  (p,  - ”p'M/—  E'Tcos|p,—  -p"J  C 

A', , U', , C, . D', , E',  : A',,  1)', , C', , I)', , E's , . . . étant  ce  que  deviennent 

les  quantités  A,,  B,,  C,,  D,,  E,  lorsque  p devient  p',  p" 

Donc,  éliminant  de  ces  quatre  équations  les  trois  inconnues  (P),  (Q). 
R , on  aura  la  valeur  de  x,. 


CIV. 

Pour  cet  effet,  je  multiplie  la  seconde  équation  par  a,,  la  troisième 
par  JS,,  la  quatrième  par-/,  («,,  ji,,  y,  étant  de  nouvelles  indéterminées): 
après  quoi  je  les  ajoute  toutes  quatre  ensemble,  et  je  fais  évanouir  sépa- 
rément chacun  des  coefficients  de  (P),  (Q),  ( R j ; j’ai 

i A , “4-  «t  A , -f-  3,  A , -f-  */,  \‘*  ZZZ  O, 

(d)  • B',  + a,  B* -b  fa  B7-hy,B7=o, 

' C’  -e  a,  CT  a-  j3,  CT  -e  y,  C*,*  = o, 

M.  i5 
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fc,  ( n ,\ 

;x,(i4-or, 4-J3, -4- y, I \r  a’  / t*,(>4-a,  4-3,4-y,  \r  a1 

*.  U’  . I n „\  a,  K*  / « v , 

+ û,(T+a,-+>^vr> S,T'-  ^n+ï+ir+y.  “T*- ï*  y 

■+■  silifu.  - - p”)  l ; |j|  cos((*.  — 

t*,(i4-a,  4-J3, 4-y,l  y * / ,<*,(i-t-*,  4-(l,4-y,i  \r  ■*  ) 


y. 

u,  ■ 4- a,  4- (3, 4- y,) 


-,  sin  (a,  — -p”W—  — 

>)  V » / 


(i+âr+pT+ÿ. 


«*(,*.- ïp-)i 


On  peut  .simplifier  cette  expression  de  x,  en  supposant,  en  général. 
D,  = — i,  sin  u,,  E.  = — i,  cosw,; 

re  qui  donne 

8,  ^ y D;  4-  EJ , lang  m,  - > 

savoir 

8(  — y(  Y,  ■+■  A,  Y , 4-  B,  Y » + L,  Y,  j*  -t-  u,  X,  4-  A.  u,  4 B,(u,  4 u,  \, |!, 

Y,  4-  A,  Y,  4-  B,  Y,  4-  L,  Y, 
uingw.  _ - Ui  £ - A-^  Xi  + g"- Xj  + £ x.- 

Par  ce  moyen,  on  aura 


et  de  là 


"('*•-  ; f 

) / — E,  eos 

(*-;') 

t = 8,  eus  j 

('*•—  î')/+,\l 

t - y 

cos  ( 

n , 1 

p-v  j 

!'“J 

; , cos  j 

(*  + J 

(»-**?) 

i-  * 

eos  | 

n m) 

i*  cos| 

.('*•“  ï P')  , + ":l 

et  ainsi  de  suite. 
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Donc,  si  l'on  fait,  pour  plus  de  simplicité, 

t._ a.; > e.  _ «■  a;  - 

1 f*-,  { > —i—  âea  -4—  -+-  y,  ) 1 fi,(i  -t-  a,  4-  p,  4-  y,  ; 

„ p,  i“  lt y,  3" 

1 ft,(i  -+■  «,  -t-  p,  y,  |’  £'  — a,  4-  p,  4-  y,)’ 


on  aura 


x,  = e’,  cosf 

Y « 

)*  + •>'.  | 

j -t-  et  cos|^ 

(, 

|f  4-  u‘ 

4-  e7cOs| 

J t e»>7  j 

| 4- 1"  r os  | 

(, 

-y, 

| 1 4-  M’ 

CVI. 

Scoi.ie.  — A l’égard  des  valeurs  de  a,,  fi,,  y„  on  les  trouvera  aisé- 
ment par  résolution  des  équations  (9);  mais  on  pourrait  encore  se  servir 
d’une  autre  méthode  assez  simple,  que  j’exposerai  ici  en  peu  de  mots. 

Qu’on  multiplie  la  seconde  de  ces  équations  par  b et  la  troisième 
par  c (b  et  c étant  deux  indéterminées),  et  qu'on  les  ajoute  toutes  en- 
semble, on  aura 

A,  4-  AB,  H- cC , 4-  i A | -+-  AB,  -t-  cC , ) a,  -t-  (A,+  AB,  -t-  cL,  i p, 

4-  (A?  4-  A B','  -f-  cO,')y,  --  o. 

Or,  pour  avoir  la  valeur  de  on  fera 

A7-e  A B7+  c L7—  o.  A*,'  -4-  A B1,'  4-  c C,"=  <>, 

et  l’on  aura 

A’,  -f-  A B,  -t-  et’, 

” Â*-e  A B) -e  cC'  ’ 

Les  quantités  b et  c doivent  donc  être  telles,  que  l’on  ait 
A , -f-  6B|  c Ci  = o, 

en  mettant  successivement,  au  lieu  de  p , p~  et  ply . 
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Or  l’équation 


A,  -t-  A B,  -r-  cC  = o, 


si  l’on  y substitue  les  valeurs  de  A,,  U,,  C,  (Article  XLIX  ; et  qu’on  l’or- 
donne par  rapport  à p,  sera  de  cette  forme 

p>  — Mp  +.  fj  — o, 


dont  les  racines  devront  être  p" et  p";  c’est  pourquoi  on  aura  M — p’  —p" 
et  N = p"p'".  d’où  l’on  tirera  b et  e:  on  trouvera  de  la  même  manière  les 
valeurs  de  jS,  et  de 

CVI1. 


Ayant  trouvé  la  valeur  de  x,.  ou  trouvera  celle  dey,  par  l’équation  H j 
«le  l’Article  LXXVI. 

On  aura  donc,  en  négligeant  les  termes  affectés  de  n (’), 


, . r 

) t -+-  j 

1 . • 1 

/ H n\ 

ae.sin 

— ?£,  sin  I 

at7sin^ 

(f*-  — f p-J 

| — ac'.’sin  | 

i •+■  M* 


CV1II. 

On  aura  des  expressions  semblablt«s  pour  l«*s  valeurs  de  x,.  y,,... 
( voyez  la  remarque  de  l’Artitde  C). 


CIX. 


Pour  peu  qu’on  examine  ces  valeurs  de  x et  «le  y,  on  verra  aisément 
qu'elles  renferment,  pour  ainsi  dire,  quatre  équations  du  centre  prises 
dans  des  ellipses  mobiles,  dont  les  excentricités  seraient  ni',  m*.  rn", 

(•)  Lagrange  rejette  en  outre  les  termes  constants  qui  doivent  disparaître  par  les  ioihIi- 
I ions  de  l’Article  XXXU.  ( Nnte  rfr  V Editeur.  | 
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ns”.  et  Jes  anomalies  moyennes 

(.<*  “ \ P') 1 ■+■  (f1  - 5 ?') 1 ■+■  + 

il’où  l’on  voit  que  les  mouvements  de  ces  anomalies  seront  au  niouve- 

i . H-,  » p'  « p'  n p"  . n p” 

ment  moven  <lu  satellite  comme  i — > ■ — > ■ —et  i — 

J 3 jX  3 2 U 3 U 

à i ; par  conséquent  les  apsides  avanceront  de 

«Pl.atio»,  “ £l . 3Go-,  "£•:«*.•,  - ^ ■ 3tio" 

H U 2 U 2 U ?.  (U 

à chaque  révolution  du  satellite. 

On  pourrait,  par  la  méthode  de  l’Article  111,  réduire  ces  quatre  équa- 
tions à une  seule,  dans  laquelle  l’excentricité  serait  variable  et  le  mou- 
vement des  apsides  non  uniforme;  mais  je  crois  qu’il  est  plus  commode 
de  les  laisser  sous  leur  forme  naturelle. 


tX 


Ou  suivra  une  méthode  analogue  pour  trouver  la  valeur  de  au 
moyen  des  équations  (N,),  (Nj),...  de  l’Article  XC1.  Mais,  sans  entrer 
dans  de  nouveaux  calculs  à cet  égard,  il  suffira  de  remarquer  que  les 
équations  dont  nous  parlons  peuvent  se  déduire  des  équations  (M,J, 
f Ma) en  changeant  x en  z,  M en  N,  T en  F,  et  supposant  milles 

toutes  les  quantités  marquées  par  la  lettre  II  ; d’où  il  s’ensuit  : 
i"  Que  si  l’on  fait  (Article  XCVI1I ) 


(i,  *)  = f,  a„  a,!,  (i,  3)  = f,(a„  a. 


a,  0 = 


(a„  a,),...; 


ensuite 


K,= 


9 


X* 


on  aura  pour  A,,  lf,,  C,  les  mêmes  expressions  que  dans  l’Article  XCIX, 
et  la  valeur  de  i devra  se  déterminer  au  moyen  de  l’équation  (Z). 
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2"  Que  si  l'on  suppose,  lorsque  t = o. 


1,=  / 

ils  Z; 

,-z„ 

z»  = Z„  z, 

- Zi. 

$!=V„ 

dt 

ds7 

lit 

II 

< 

</î, 

777  ~ v ” 

lll, 

ITT  ~ 

et  qu'on  lasse 


‘Z, i — ^ \ i + A t \ , -4-  II,  \ , -4-  Ci  \ i I1  4*  U,  Zi  4-AiJ/|Z|  “4-  U,  jU,Z,  l.i  UiLj’i 

\ i -4-  \,\  i -4-  B|V,  -4*  Ci  N i 

r°lr  ' U,  Z,  -4-  Al  UiZi  -I-  -4- 

ensuite 


y Z, 

’ ' fl,  ( 1 -4-  a,  -4-  (3, 

-*-y.>1 

fJt,  i 1 -4-  a,  -4-  -4-  /,  J 

O 

”•/.« 

j„  . y.z'.’ 

U,(I  -4-  a,  -4-  fi, 

ç/,  i • -4-  a,  -4-  jà,  -4-  y,  ) 

les  quantités  a,,  j3,,  •/,  étant  déterminées  par  les  équations  <9j  de  l'Ar- 
ticle CIV,  on  aura 


[(u,  + %')t-HV|] 

j -t-  X’  sin  | 

,(-*M 

j -4-  / siu  j 

(-+H 

1 r 

et  ainsi  des  autres  quantités  a,,  z,, . . t. 


CXI. 

Cette  expression  de  s,  est  composée,  comme  l'on  voit,  de  quatre  termes, 
chacun  analogue  à l’expression  (le  s,,  trouvée  dans  l'Article  XL,  laquelle 
donne  un  plan  mobile  dont  l'inclinaison  est  constante;  donc,  pour  trou- 
ver la  position  île  l'orbite  d'un  satellite  quelconque,  il  n’y  aura  qu’à  ima- 
giner quatre  plans  passant  par  le  centre  de  Jupiter,  dont  le  premier  se 
meuve  sur  celui  de  l'orbite  de  celte  Planète,  eu  gardant  toujours  avec  lui 
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la  môme  inclinaison;  le  second  se  meuve  de  la  même  manière  sur  le  pre- 
mier; le  troisième  sur  le  secojid,  et  enfin  le  quatrième,  qui  sera  celui  de 
l’orbite  du  satellite,  se  meuve  pareillement  sur  le  troisième.  Ainsi  les 
quantités  «X',  nX",  nX",  nX1*  seront  les  tangentes  des  inclinaisons  du  pre- 
mier plan  sur  celui  de  Jupiter,  du  second  sur  le  premier,  du  troisième 
sur  le  second  et  du  quatrième  sur  le  troisième,  et  les  angles 


( fi  -t-  ” t"  J / -*- 1)',  (u  a-  "<r-  ) / + ^ fi  ( u •+■  " a"  | < 


seront  les  distances  du  satellite  aux  nœuds  du  premier  plan  avec  celui 
de  V , du  second  avec  le  premier,  du  troisième  avec  le  second  et  du  qua- 
trième avec  le  troisième;  d’où  l’on  voit  que  les  nœuds  de  ces  quatre 
plans*  rétrograderont  pendant  une  révolution  du  satellite  de 


« t'  ...  n 7 ...  n tT  . n a" 

ît™”, H io", 31)0”, 3fa<>“. 

au  au  au  au 


Si  l’on  voulait  connaître  directement  la  position  du  plan  de  l’urbitc  du 
satellite  par  rapport  à celui  de  l’orbite  de  Jupiter,  on  y parviendrait  par 
la  méthode  de  l’Article  III;  car,  nommant  n- r la  tangente  de  l’inclinaison 
et  \ la  distance  du  satellite  au  nœud  ascendant,  on  aurait 


HZ 


H?  Ji‘ 
riêT' 


taog'J'  = 


H Z f/s 
n il  z ’ 


savoir,  à cause  de  ^ = jj.1  -+-  ny. 


, u zdt 

tang'è  - -J—  ’ 


d’où  l’on  tire,  par  les  logarithmes, 

+ = ^=7[l0»(iâr  |’ 

expression  dans  laquelle  les  imaginaires  se  détruiront  mulucllemrnt. 


Digitized  by  Google 


iOO  RECHERCHES  SUR  LKS  INÉGALITÉS 

mais  qu'il  sera  difficile,  peu l-él rc  impossible,  de  réduire  à une  forme  finie. 
Ainsi  je  crois  qu'il  vaudra  mieux  s'en  tenir  à la  formule  de  l’Artiele  CIX. 

CXII. 

Telles  sont  les  premières  valeurs  des  variables  x,  y,  z dans  lesquelles 
on  a négligé  les  quantités  de  l'ordre  de  n.  Si  l’on  veut  y avoir  égard,  il 
n'v  a qu'à  substituer  ces  mêmes  valeurs  dans  les  équations  de  l'Ar- 
ticle LXXVI,  et  les  intégrer  ensuite  par  la  méthode  ordinaire  ' Ar- 
ticle XXXIVj. 

Nous  n’entrerons  point  dans  ce  détail,  qui  n’a  d’autre  dilficulté  que  la 
longueur  du  calcul,  et  qui  d’ailleurs  ne  parait  guère  nécessaire  dans  la 
Théorie  des  satellites. 

Il  y a cependant  encore  quelques  termes  des  équations  1 G i et  (K)  de 
l'Article  LXXVI  auxquels  il  ne  serait  peut-être  pas  inutile  d’avoir  égard: 
ce  sont  ceux  qui  viennent  de  l’action  du  Soleil,  et  qui  renferment  les 
quantités  x,,  y,,  s,,  multipliées  par  cosa  m— g.,)/,  ou  par  sina^m— /*,)<: 
car,  en  substituant  au  lieu  de  ces  quantités  leurs  valeurs  trouvées  ci- 
dessus,  on  aura,  à cause  de  m très-petit  Article  XLVIII  , des  termes  qui 
augmenteront  beaucoup  par  l'intégration,  et  qui  appartiendront  aussi 
en  quelque  manière  à la  première  approximation;  je  dis  en  t/itelque  ma- 
nière, parce  que  ces  termes,  quoique  fort  augmentés  par  l'intégration, 
se  trouveront  encore  assez  petits  par  rapport  à ceux  que  nous  avons 
trouvés  jusqu’ici. 

En  eflel  les  termes  dont  il  s’agit  étant  tous  multipliés  par  nK=  — 

(Article  XI.IX),  et  devant  être  divisés  par  des  quantités  de  l'ordre  de  m 
et  de  n,  seront  encore  après  l'intégration  de  l’ordre  de  m et  par  consé- 
quent très-petits.  C’est  là  la  raison  pour  laquelle  nous  n’avons  point  eu 
d'égard  à ces  sortes  de  termes  dans  les  calculs  précédents:  d'autant  plus 
que  notre  objet  principal  est  de  déterminer  les  inégalités  des  satellites 
causées  par  leur  action  mutuelle,  conformément  au  Programme  de  l'Aca- 
démie. Je  pourrai  peut-être  dans  une  autre  occasion  reprendre  plus  au 
long  ces  recherches. 
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cxm. 


Remahqi.'f.  I.  — Nous  avons  vu  que  les  quantités  p et  v dépendent  de 
deux  équations  du  quatrième  degré  (Articles  XCIX  et  CX).  Or  il  peut 
arriver  deux  cas  qu’il  est  bon  d’examiner.  Le  premier  est  relui  où  res 
équations  auraient  des  racines  égales;  le  second,  celui  où  elles  auraient 
des  racines  imaginaires. 

Voyons  donc  ce  qu’il  faudra  faire  dans  ces  deux  cas  : 
i°  Supposons  que  deux  quelconques  des  valeurs  de  p soient  égales 
entre  elles,  par  exemple  p " = p".  On  fera  s”  — p“-t  »,  » étant  une  quantité 
évanouissante,  et  l’on  aura  (Article  XG1X)  . 

A1*  = -h  F »,  B',’  ~ Br+  G»,  C"  — C7+  H 1, 

K,  G,  Il  étant  les  coellicicnls  de  dp"  dans  les  différentielles  de  A", 

b;,  c;. 

Donc  les  équations  (3)  de  l’Article  CIV  deviendront,  en  faisant 
1 S, -t-y.  = * et  7,  » = c, 

A’,  ■+•  n A*  h-  6 A7-*-  cF  = o, 

B , 4~  sB,  4-  6B,  4 rti  o,  , 

G’,  4-  aC"  4-  6C-7 4-  ctl—  o, 

d’où  l’on  tirera  a,,  A et  c. 

On  aura  de  même  (Article  CIV) 

— Ai  et  61"  =;  ù>7 4-  U 1 , 

A et  12  étant  pareillement  les  coeiru'ients  de  dp,  dans  la  différentiation 
de  37  et • 

Donc 


>S  £ / 4-  w',’J 

= eos[(f*,-  1 J + »'  ("  t-  ü ) si" 4-«7 


VI. 


36 
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Donc  les  termes 


i7ros|  (,u,  ™ p")  < -+-  ’i 'J  ■+■ 1?  cos  £ (p,  - ™ p"^/ «rj 

<li;  1»  valeur  de  x,  ( Article  CIV)  se  changeront  en 

u7+  «?)  cos  | (p.-  "p'jf  -t-u7  j r ( " I — il)  sin|  (,u,  - " p'  j / 4-  *>’  | • 


Or 


(P, -t- y,  ;ô7-t- Ay.i  _ ho~-t-  cA 
fi,  i + «i  + pi  + /i  ) fi, ( i -+-  a,  ■+■  h ’ 


o'‘y,f 

fl,  '+«,  + ?,  + y.  5 


cô: 


Tl 


Donc  la  valeur  de  x,  deviendra 


, r 

7 n A , ' 

* * r 

/ 

X.  i , cos 

;p  )'  + "\ 

-4-  £,  COS 

A 37* +■  cA 
u,  ( i •+■  a,  + A 

cô7 

ii,(  1 + a,  -t-  A) 


c°s|  (fl.  - J P")  < + «*7  ] 
(£/-ü)sln[(fi, -£?*)/  + «:]. 


Par  conséquent  relie  de  y,  sera  (Article  CVI1  , en  négligeant  les  termes 
de  l’ordre  de  n. 


y,  - — îi’,  sin  ( | n,  — ”p'j/->-(»'  j — atj  sin  ^ (p,  — * p"  j 1 + wJJ 

~ + A j Sln[(“’  - îp’)  , + ‘*J 

-’fM.'+a,  TT)  (î  ' - U)  rOS[(“’  ' ï p')  ' + |-  ' 


De  là  on  voit  que  les  valeurs  de  x,  et  de  y,  contiendront  dans  ce  ras 
un  terme  multiplie  par  l’angle  /,  lequel  donnera  par  conséquent  une 
équation  dont  la  valeur  ira  toujours  en  augmentant. 

On  résoudra  de  la  même  manière  le  cas  de  trois  racines  égalés,  et  l’on 


Digitized  by  Google 


DES  SATELLITES  DE  JUPITEH. 


•>o:t 

trouvera  pour  lors  dans  les  valeurs  de  x,  et  de  y,  des  termes  qui  contien- 
dront l’angle  t avec  son  carré  et  ainsi  de  suite,  s'il  y avait  quatre 
racines  égales. 

a°  Soient  maintenant  p"  et  p"  imaginaires;  on  les  mettra  d'abord  (ce 
qui  est  toujours  possible  comme  on  sait)  sous  celte  forme 

— I'  + W-'-  P"  P V Ve  '• 

p et  ij  étant  des  quantités  réelles;  moyennant  quoi  les  quantités  A*. 
b;.  C7 , A',*.  B’’,  c;  se  ramèneront  à la  forme  suivante 

\7=  P *■  (J  /—T.  A',* 

117=  It  4-  S y — 1,  B',' 

C=T+vy~,  c; 

Faisant  ces  substitutions  dans  les  équations  (d)  et  supposant 
(5,  4- 7,  = 2 b,  jS,  = ac  y—  1 , les  imaginaires  disparaitront,  de  sorte 
qu’on  aura  pour  a,,  b,  c des  valeurs  réelles:  donc  les  quantités  (},,  7, 
seront  encore  de  celte  forme 


P Uv  >■ 

— K — S y — I , 

T 'v  ■ 


- l>  4-  c y — 1 , 7,  = b — c 1 . 

De  plus,  on  verra  par  l’Article  Cil  que  les  quantités  [> 7 , F 7 , D*,’,  E’’ 
seront  aussi  de  la  forme 

117=  F-t-Gyf-i,  l)','  F-<;v-i, 

Donc  on  aura  aussi 


Ë!  *,T = Il  L y — î, 

(i,(l  4- a,  4-|J,  4- y.l  V 

= A 4-  / v'-l, 

(Z,  ( I 4-  a,  4-  jj,  4-  7,  . 


- * = h — 1 

(1  4-  a.  4-  p,  4-7, 


LyT- 


y.g.' 

ft,(l-t-  «.4-  (5,  4- y, 


h li- 1 . 


2b. 
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Or 


sin[?*'_  f v' — 1 )]  1 

. I n \ n / n \ .11  — 

= sln  Ifi.  — - p J I X cos  - ql  y — i + cos(u,  — - p ) f X siii  - qt  y — i, 

et  de  même 

cos  j u,  — ” (p  de  q y — i ) | / 

/ n \ n — — - . . / n \ n — _ 

— cos  lu,  — - pj  IX.  cos  j (J/  y — i ±sin  lu,  — - p J I X sin  - ql  v — • . 

Donc  les  termes 

— ^ — 3 r sin  (p,  — -ç,"  \ I — — — — ro-  ( u,  — - c,"  \ / 

si„L,_  VV-  — -Æ — cos  L- vV 

«le  la  valeur  de  x,  (Article  CIV)  se  changeront  en 

* | H sin  (u,  — ” /«^  r — A cos  (p,  — ” p)  /j  cos  ” ql yf— 7 

— a | L cos  (p,  - " p}  l + l sin  - " /»)  / j sin  " ql  y-,  i < VCT7. 

c’est-à-dire,  en  mettant  au  lien  de  cos  " qt  y -7  et  sin  - qty/ i.  leurs 


valeurs  exponentielles 


~î‘i‘ 


j,,  £ 

1 — — , 


»y  — 1 


’ ? H — I)  sin  ( “■  — ” p^j  t -+-  L -h  h ) cos  ( u,  — - p'j  i j 
e 1 |^(II  4-  / ! sin  (u,  — "/)}/_  (L  — A)cos  | u,  - ” /»j  / 1, 
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expressions  qui  peuvent  encore  se  changer  en  celles-ci 

te’  ' cos  — " p j / -+■  5 J ■+■  te  ’ 1 cosj^jx,  — 2 p ) / -t-  ûj, 
en  faisant 

H—  /=  — Tsinu,  L -t-  A =ï  cosïî,  Il  4-/ = — îslnü,  A — L ~ t cos  S. 
On  mettra  donc  ces  termes  au  lieu  des  termes 


Ccos  [(f».—  I p')< 


-+-  6) , -4-  f',T  COS 


f»i  — ; P”)  1 + *>"  J 


de  la  valeur  de  x,  de  l’Article  CIV.  et  l’on  aura 


r 

( n , 

\ . t 

1 * f 

7 n „\ 

x,  = e,  cos 

1 t -4-  &» , 

+ t , COS 

V--ïp) 

■+•£«'  1 cus|  ^fX,  — ” pj  f 4-ïîJ  +ÎJ  ' ' COS  [(/*.- ïf)*  + «]. 

d’où  l’on  tire  (Article  XC) 

Ji  = — sin  | (p,—  "p'j  / + J ~?.t"  sinj^/x,—  ^p’ ) I -t-  | 

— at'e’  ' sin  |jx,  — / + S J — aïe  ’ , sin  j ^tt,  — ^ />)  t -t-  -.ij. 


Ainsi,  dans  ce  cas,  les  valeurs  de  x et  de  y contiendront  deux  lermes, 

l’un  multiplié  par  e'  ' , el  l’autre  par  e ' ' , lesquels  donneront  dans  le 
mouvement  des  satellites  deux  équations,  dont  l’une  ira  toujours  en 
augmentant  el  l’autre  ira  eu  diminuant. 

Si  les  valeurs  de  p étaient  toutes  quatre  imaginaires,  ou  ferait  sur  les 
deux  premiers  termes  de  l’expression  de  x (Article  Clllj  les  mêmes  rai- 
sonnements et  les  mêmes  réductions  que  nous  venons  de  faire  sur  les 
deux  autres. 

Ou  en  dira  autant  des  valeurs  de  s,  lesquelles  sont  entièrement  ana- 
logues à celles  de  x (Article  CIX);  de  sorte  que,  si  l’équation  en  i avait 
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■jw, 

îles  racines  égalés  ou  imaginaires.  lus  latitudes  dos  satellites  se  trouve- 
raient sujettes  à des  variations  <|ui  augmenteraient  de  plus  en  plus. 

CX1V. 

liiuuioi  e II.  A l'égard  des  quantités  s',,  i\ w‘,  , u” 

s ’j.  5^ il  faudra  les  déterminer  par  le  moyen  des  observations; 

mais  il  v a là-dessus  une  remarque  importante  à faire  : e’est  que, 
comme  il  n’\  a proprement  que  les  huit  quantités  X,,  Y m Xj,  A j*  X j , 
Y;l,  X,,  Y,  qui  soient  absolument  arbitraires  (Article  Cil),  et  que  les 
quantités  dont  nous  parlons  sont  au  nombre  de  Ha,  on  aura  24  condi- 
tions à vérifier. 

Il  en  est  de  même  des  quantités  , /.* vj  >.j,  Àj 

jî  j , ij'  ....  ( Article  ('.X  j. 


CXV. 

Soolik.  — Nous  avons  déjà  donné  les  valeurs  de  c,,  ê„  ê,  (Article 
I.XXXIl  aussi  bien  que  celles  de  b,,  sra,  sr,,  b,  (Article  LXXXVI,. 

Ainsi,  pour  avoir  les  valeurs  de  s et  de  i,  il  ne  s’agira  plus  que  de 
trouver  les  valeurs  numériques  des  coefficients  de  l'équation  (Z)  (Ar- 
ticle XClXj  dans  les  deux  cas  Articles  XCVIII,  C1X  . 


Prf.mikr  Cas. 

Suivant  les  formules  de  l’Article  XCVIII,  on  a 

il,?  4,0,,  a,  — u,  II,i  a,,  o,  ; 


donc,  faisant  les  substitutions  de  l’Article  XCI,  et  mettant  partout  u,  au 
lieu  de  Ma,  on  aura 


(i,  Î)  — 'P, 1 o„  U.)  -t-  a T,  a„  o,  — 4--'  i'i  a,,a~) 


- Ui(«„«,;  4.  4 * Ï,  A ,, 

\ “=  ~ (p>  — f*l  •" 


Digitized  by  Google 


DES  SATELLITES  DE  JUPITER.  -207 

ci-  <| ii ■ w réduit  à 

i,a)  Ÿ,(a„a,!  ■+-  (h)  - 4Î',  «■,«,. 

On  trouvera  de  même 

(i,3)  = ar,(a,,a,i  j'Lffl,, a,)  • 4 1*,  a,,  a,), 

I a,  i)  - ï',  la,,  a,  ) ■+-  afi(a„  a,  1 — 2'f',(a„a,l  — a,); 

el  ainsi  des  autres. 

Or  nous  avons  déjà  donné  les  valeurs  des  quantités  F,  el  F,  (Ar- 
ticle XLVII);  il  ne  reste  plus  qu'à  chercher  celles  de  4',  et  de  'I 

Pour  cela,  il  faut  auparavant  chercher  les  valeurs  des  quantités  M , 4 , 

et  T,.  Or,  en  faisant  q — — 1 , on  trouve  (Article  XXII;.  à cause  de 
1 a, 

\(a,,a,)  = a;*  (A),  A, (a,,  a,)  — a~‘  (B),...  (Article  LXXXj, 

...  et  B)  — *(A) 

4 I a„  a,  i = * — - , 


«F, + 


4',<a„a,)  ; 


q\ D)  — atC  • + q1,  B) 
a ai 


et  de  même,  à cause  de  A (aa,a,)=  A (a,, a,) 

4(a,,a.)=î(B)7;,^A), 

a,  ) = ^Cl-a^Bi-ta^Aj, 

,a  . ï(D)-*7’(C)  -t-yiB) 

«raa,,»,)- ^ 

Donc  ( Article  LXXX) 

4’  (a„  a,)  = U (a,,  a, ),  4,0,,  a.)  = !!,(«„  a, ) . . . , 

4' («,,0,1=;  Il  (a„a,),  4",(a„«,)  = ll,  «,,  n,i. . .. 

c'est-à-dire,  que  les  quantités  4r  sont  les  réciproques  des  quantités  II. 


Digitized  by  Google 


208 


RECHERCHES  SUR  LES  INÉGALITÉS 


On  aura  done  (Article  XXIV) 

<P,  ta„a,)  = 3-^-  ^ 


3,/!(J  q’C  ■+■  iq’.K 

3 


2q‘, 


expression  qui  servira  aussi  pour  les  quantités  analogues  4', 
T,  (a,,  a, ) en  faisant  successivement 


ï = 


a, 
— 1 
a. 


V = 


Ivnsuite  on  aura,  pour  les  quantités  réciproques, 

,«  - oP,  — ïH,  -+-  yqV  «C-t-ioA  a 

4,ia„n,;:  3"  i + ’ 1 -+-  — 

2 1 q* 

et  ainsi  des  autres. 

Pareillement  on  trouvera  (Article  XXV; 


4,  ta,,  a.)  = 3 + r,i  a„  a,)  — 3 </■, 


4,  ta,,  a,) 


3?U,  — *qQ 

3 


-+-  r,(a„  a,  j 


^3 

9!’ 


et  ainsi  des  autres. 

De  là  on  lire,  en  employant  les  valeurs  de  la  Table  de  l’Article  LXXXI, 


ta,,  a,) 

(a,,  a,) 

to„  a.) 

ta,,  a,) 

ta,,  a.) 

ia„  a,) 

T. 

— 1 ,708 

— 0,l8l 

— O.O08 

- i,733 

— o,iîî 

— 0,887 

o,166 

O . »68 

o.ool 

0,  i53 

o,o36 

• * 

O.Ul4 

(a,,  a,) 

i a„  a, } 

(a„  a,) 

(<*>»  <*j) 

(a„  a,) 

v<*«, 

», 

i,»3 

11,699 

39,33o 

1 ,58o 

.4,87. 

3,489 

», 

— 6,181 

— 13,371 

— 4*>.o5a 

— 6,5oo 

-16.188 

1 

V| 

1 
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(*.*) 

(',3) 

(1,  4) 

(»,3) 

(2.  4) 

(3.4! 

— 1,578 

— o,n3 

0,004 

- 1 , 1 55 

— 0,162 

. i 
— 0,76-'»  j 

(a,  •) 

(3.  ') 

(4.  ') 

(3,2) 

(4.  2) 

(4.  3) 

— îr3f>5 

— 0,363 

— 10,040 

- 1,414 

— O.289 

-r. 

Donc  l'équation  (Z;  «le  l’Article  XCIX  deviendra 

il  K,  K,  K,  K.  - 2,53a  K,  K,  — o.468K,  K,  - i,633K,  K. 

— o.o  jnK.  K,  — «,077  K,  K,  — 3,73a  K,  K, 

-+-  1,013k,  •+■ 1,641  K,  a,5t)3K,  -+-  1,373k,  — 5,5yt)  o, 

où  il  n’y  aura  plus  qu'à  substituer  au  lieu  de  K,,  K„  K,,  K,  leurs  valeurs 


a 


2 , 

X» 


a 


X* 


Second  Cas, 

On  aura  ici  (Article  CX j 

(i,2)  = r,(a,«,),  (i,3)=-r, (a,,*,),...,  (a,  0 = Î\(<»1. 0,), 


Donc,  faisant  successivement  q — <1  — —»•••>  on  aura  Articles 

7 a,  7 a , 


XXXII  et  XLIII, 


ensuite 


(i,*)  = î’B,  (i,3)  = 9>B,...; 
2,  i)  = yB,  (3,  1}  — </B 


VL 


*7 
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Donc,  en  employant  les  valeurs  de  B données  dans  l'Article  XLVII, 
on  trouvera 


(»,  a) 

(>.  3) 

(i,4) 

(«.  3) 

(»,  4) 

(3.  4) 

— i.gfiî 

— o,-i5a 

— 0,037 

- i.88j 

— 0,174 

- J.1S1 

t»,  1) 

(3,  ■) 

(4,  ■) 

(3.  ») 

(4,  ») 

14,3) 

— 3,ii8 

0,640 

— O, |66 

— 3,011 

— 0,489 

— a,oi5 

_ 

et  l'équation  (Z)  sc  changera  en  celle-ci 

(Ç)  K,  K:  K,  K,  - a,33i  K,  K,  - o,o»5K,  K,  - 5,tV;5K,  K. 

— o,oot>K,  K,  — 0,161  K,  K,  — 6,moKi  K, 

-+-  »,  I2.{  K,  -i-  o,o^RK,  -t-  o, 1 1 4 K,  K.  s-  1 1,1)72  = o, 

dans  la(|uelle 

a _ i t 

l u ” « Ml 

K,-  7- 1 K,  = 7 ; > 

/-•  x<  x> 

Il  resterait  maintenant  k tirer  de  ces  équations  les  valeurs  de  p et  u, 
d’où  dépendent  les  principales  inégalités  de  l'équation  du  centre  et  de 
la  latitude  des  satellites  de  Jupiter;  mais  comme  nous  touchons  au  terme 
fixé  par  l’Académie  pour  l’admission  des  Pièces,  nous  nous  contenterons 
ici  d’avoir  donné  la  méthode  et  les  principes  nécessaires  pour  déterminer 
ces  sortes  d’inégalités,  et  nous  remettrons  ce  travail  k un  autre  temps, 
où  nous  nous  proposons  de  suivre  et  de  discuter  avee  attention  ces  points 
importants  de  la  Théorie  des  satellites. 
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$ IV.  — Sur  les  inégalités  des  satellites  de  Jupiter  qui  dépendent 
de  la  période  de  1 2 ans. 

CX  VI. 

Les  Tables  du  premier  et  du  second  satellite  ne  renferment  que  les 
équations  qui  dépendent  de  l'anomalie  de  Jupiter  avec  celles  qui  dé- 
pendent de  la  période  de  437  jours  dont  nous  avons  parlé  au  long  dans  le 
S V du  Chapitre  précédent:  cependant,  il  est  facile  de  se  convaincre,  et 
M.  Wargentin  l’avoue  lui-même  dans  les  dissertations  qu'il  a mises  à la 
tête  des  observations  de  ces  deux  satellites  (Mémoires  de  la  Société  d't'p- 
sal,  années  1742  et  1743),  que  les  équations  attribuées  à l'inégalité  du 
mouvement  de  Jupiter  ne  s'accordent  pas  entièrement  avec  l’équation 
du  centre  de  cette  Planète;  d'oii  il  s’ensuit  qu’il  doit  y avoir  dans  le 
mouvement  de  ces  deux  satellites  des  inégalités  particulières  qui,  ayant 
des  périodes  à très-peu  près  égales  à la  révolution  de  Jupiter,  se  trouvent 
pour  ainsi  dire  fondues  dans  la  grande  inégalité  qui  vient  de  l’excentri- 
cité de  cette  Planète;  c’est  ce  que  la  Théorie  confirme  d'ailleurs,  car  on 
a vu  que  les  équations  du  centre  des  satellites  (Article  CV1I)  doivent  ren- 
fermer quatre  termes  tels  que 


r 1 ^ 

1 i “f*  (ü 

or,  dans  le  temps  des  éclipses,  on  a « — v = 180“  à très-peu  près  ( Ar- 
ticle LU  ; donc  « = ixt  = 180°  -t-  e,  donc 

sin  | ” pj  t + w j = sin  J ^ 1 — ” j ) (180°  -t-  e)  -4-  w | 

= — sin  ^(1  — » + *i  - ~ 180"  j ; 

d'oii  l’on  voit  que  les  équations  provenant  de  ces  termes  auront  des  pé- 
riodes égales  à la  révolution  de  Jupiter,  plus  à de  celte  révolution. 

*"• 
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An  reste  on  ne  doit  passe  flatter  de  pouvoir  jamais  déterminer  ces  sortes 
d’inégalités  par  la  simple  Théorie;  car  les  valeurs  de  o (Article  CXVj 
dépendent  des  quantités  /,  c’est-à-dire  des  masses  des  satellites,  dont 
la  plupart  sont  encore  inconnues.  Ainsi,  ce  n’est  que  par  des  observa- 
tions multipliées  et  réitérées  qu’on  peut  espérer  de  perfectionner  à cet 
égard  la  Théorie  des  deux  premiers  satellites. 


(XVII. 


Ou  a aperçu  de  pareilles  inégalités  dans  le  mouvement  du  troisième 
el  du  quatrième  satellite;  ce  sont  celles  qui,  dans  les  Tables  de  AI.  War- 
genlin,  répondent  aux  arguments  K et  G. 

K n consultant  ces  Tables  [voyez  les  Tables  des  satellites  imprimées 
parmi  celles  des  Planètes  de  AI.  Halley),  on  trouve:  i°quc  le  nombre  K 
achève  huit  périodes  exactes  dans  l’intervalle  de  cent  années  juliennes, 
d’où  il  s'ensuit  que  chaque  période  est  de  douze  ans  et  demi;  a0  que 
dans  le  même  espace  de  temps  le  nombre  G achève  8 périodes,  ce 
qui  donne  la11", i3o  pour  la  durée  de  chaque  période;  mais  ce  dernier 
clément  a été  réformé  dans  les  nouvelles  Tables  du  quatrième  satellite 
imprimées  à la  lin  de  la  Connaissance  des  moucemenis  célestes  pour  l'an- 
née prochaine  : suivant  ces  Tables,  le  nombre  C.  qui  fait  ici  le  même 
effet  que  le  nombre  G dans  les  premières,  achève  8 périodes  en 
cent  années  juliennes:  d’où  l’on  tire  pour  la  durée  de  chaque  période 
i a*1”.!  i5  environ. 

Or,  si  l’on  imagine  que  chacune  de  ces  deux  équations  soit  représen- 
tée par  un  seul  terme  tel  que 


5»  lU/ 


(c’est  le  cas  où  l'orbite  serait  une  ellipse  mobile),  ou  trouvera  aisément 
que  la  quantité  sera,  pour  le  troisième  satellite,  — - = 0,0870. 

et.  pour  le  quatrième,  —ttt-  =0,0337.  On  pourrait  trouver  de  même 
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les  valeurs  des  quantités  qui  dépendent  des  époques  des  arguments  E 
et  G,  aussi  bien  que  les  coeflicients  ni  qui  expriment  les  plus  grandes 
équations;  mais,  pour  que  toutes  ees  déterminations  fussent  exactes,  il 
faudrait  que  les  autres  termes  qui  doivent  entrer  dans  les  équations  du 
rentre  fussent  nuis  à la  fois,  ce  qui  parait  assez  dillieile;  d'ailleurs  les 
incertitudes  et  les  variétés  qu'on  trouve  lorsqu’on  compare  les  observa- 
tions de  ces  deux  satellites,  et  qu’on  veut  fixer  les  quantités  et  les  pé- 
riodes des  équations  dont  nous  parlons,  donnent  tout  lieu  de  croire  que 
ces  équations  sont  plutôt  des  résultats  de  différentes  équations  particu- 
lières qui,  ayant  h peu  près  les  mêmes  périodes,  se  confondent  ensemble, 
comme  nous  l’avons  déjà  observé  par  rapport  aux  deux  premiers  satel- 
lites. 


GXVII1. 

Je  tiuirai  ces  remarques  par  donner  un  léger  essai  de  calcul  sur  les  va- 
leurs des  quantités  p,  et,  pour  plus  de  simplicité,  je  supposerai  que  les 
masses  du  premier  et  du  quatrième  satellite  soient  considérablement 
plus  petites  que  celles  du  second  et  du  troisième;  hypothèse  qui  n’a 
d'ailleurs  rien  de  choquant. 

Donc,  puisque  y,  et  y,  sont  des  quantités  fort  petites,  K,  et  K,  seront 
fort  grandes,  par  conséquent  l'équation  (s  de  l’Article  CXV  se  réduira  à 
très-peu  près  à celle-ci 

K,  K,  K,  K.  — i,633K,  K,  — o, 

d'où  l'on  tire 

K,=o,  ou  bien  k,  = o,  ou  bien  K,  h,  — i,633  = o. 

On  aura  de  plus  par  les  formules  de  l’Article  LXXXVI,  en  mettant 
6 <ï 

ny, . nytt...  au  lieu  de  et  ne  conservant  que  les  termes  qui 

renferment  /,  et  y,,  on  aura,  dis-je, 

S.  = 0,987  ■/.'  <*4 Z»  — ù°.4°  Z»  = 1 ,487 X»  î.  — 0,7-1» -+-1,1 
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Donc,  puisque 

— — ê,  - 6, 

K,  = 3— » K,  = 2— ...... 

X<  •/> 

nn  a,  pour  les  quatre  valeurs  de  p,  les  équations  suivantes 

« . 

—  0,1)82  y,  — o,  i ?.(  y,  — o. 

—  0,260-/1  — I,i3ç)£]  — n, 

--0,940-/,  -f-  — 1,467  Z. 

Ü2 1 X — 0,408  = o, 

X»  x> 

d’où  l’on  tire  à peu  prés 

p = 0,73 1 ;jt,  y,  -I-  0,47012,  y,  ± y,  0,731  fi,-/_,  -+-  0,47012,  y,)' + o,  jiiHï,  p.-/_,y,  • 

Ainsi  l’on  aura  les  quatre  valeurs  de  p,  qui  donneront  pour  eliaque 
satellite  quatre  équations,  dont  les  périodes  seront  de  1 -1-  révolu- 
tions de  Jupiter. 

§ V.  — Des  durées  des  éclipses  des  satellites  de  Jupiter. 

CXIX. 

La  durée  d’une  éelipse  dépend  de  quatre  éléments  : de  la  largeur  de 
l’ombre  de  Jupiter,  de  la  vitesse  du  satellite,  de  sa  latitude,  et  de  l’inrli- 
uaison  de  sa  roule,  laquelle  peut  être  prise  pour  rectiligne  pendant  tout 
le  temps  de  l’éclipse. 

Soit  donc  « l’angle  «pie  le  demi-diamètre  de  la  section  de  l’ombre  sous- 
tend  au  centre  de  Jupiter;  cet  angle  est  donné  par  les  observations  pour 
chacun  des  quatre  satellites. 

Supposons  de  plus  que  ? dénote  la  longitude  du  satellite,  cl  p la  tan- 
gente de  sa  latitude,  au  moment  de  la  conjonction 
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Enfin  soit  1|>  la  longitude  du  satellite  au  moment  de  son  entrée 
dans  l’ombre;  de  sorte  que  exprime  l'angle  qu’il  parcourt  sur  le  plan 
de  Jupiter  depuis  l’immersion  jusqu’à  la  conjonction. 

Un  aura,  pour  la  valeur  de  p qui  y répond,  p — (|<  à peu  près. 

Cela  posé,  supposons,  pour  plus  d’exactitude,  que  la  section  de 
l’ombre  soit  une  ellipse  semblable  à celle  des  méridiens  de  Jupiter;  il 
est  visible  qu'on  aura 

Deini-graml  axe  de  l'ellipse va. 

Demi-petit  axe  E étant  l'ellipticité  comme  dans  l’Article  XVI).  va  i — E), 
Abscisse  prise  depuis  le  centre v<|<. 

Appliquée  correspondante. „ v(p  ■ 

Donc,  par  la  nature  de  l’ellipse, 

{p  - %*)  =*:(»  — E)V 

équation  d’où  l'on  tirera  <J*. 

On  aura  donc 

«•(i-Ei*-+m-E  )'  = />■ 4.+ 
d'où  l'on  tire,  après  les  réductions. 


+ = 


- '-*■  y7 1 1 • — >: %\-r 


Le  signe  -1-  donne  la  valeur  ii  pour  l'immersion,  comme  nous  l'avons 
suppose,  et  le  signe  — donne  au  contraire  la  valeur  île  t|i  pour  l’émersion. 


CXX. 

Substituons  maintenant  pi  ■+•  ny  au  lieu  de  7,  nz  au  lieu  de  p,  el  de 
même  au  lieu  de  2 car  il  est  évident  que  la  quantité  a doit  être  du 
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même  ordre  que  la  quantité  p:  ; on  aura,  en  ne  négligeant  que  les  termes 
alfectés  de  n‘. 


± v o’i I - E;>-  i’-e 


n’  :ih 
i — E)’  i i.dt 


CXXI. 


Pour  convertir  celle  expression  en  temps,  on  la  divisera  par  la  vitesse 
angulaire  qui  esl  =11  + 11^;  ce  qui  donnera,  en  négligeant  tou- 
jours les  nJ, 


u(i—  E; 


Vo’vi  — E J — z1  -+- 


u I- 


K 


zt/z  _ dr  -, 

J, T,*  '-*  fie//*' 


-E)*— 


Donc  l’intervalle  entre  l’immersion  et  la  conjonction  sera 


[zdz  ,,  dr 

pdt  (l  E'  jidl 


y Ô1  I — E 


et  l'intervalle  entre  la  conjonction  et  l’émersion  sera 

» + (,~e,-£-vK.-  e 

1 — fc.>  1 — K)JLf4f//  fidt  ' 


Par  conséquent  la  demi-durée  sera 


n'  dr 


77  v^’ti  — E i’  — z1  — — — =7  v 1 — E ■ — *>. 

ft:  1 — E)  ’ (jn  1 — E fzdt 


CXXII. 


Il  parait  que  les  Astronomes  ont  toujours  supposé  jusqu'à  présent  que 
les  durées  des  éclipses  des  satellites  étaient  les  mêmes  avant  et  après  la 
conjonction;  ce  qui  n’est  pas  vrai  à la  rigueur,  la  différence  étant  de 


n’  zdz 
u 11-  E ’ ne// 


c’est-à-dire  de 


Pdp  . 

1 — E 'e/7  ’ 


d’où  l'on  voit  que  ces  durées  ne  peuvent  être  égales  que  dans  deux  cas  : 
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i°  lorsque  p = o,  c’est-à-dire  lorsque  la  latitude  du  satellite  est  nulle, 
et  que  par  conséquent  l’éclipse  est  centrale;  2°  lorsque  0)3  = 0,  savoir 
lorsque  la  latitude  est  la  plus  grande,  ou  bien  que  le  satellite  est  dans 
les  limites. 


CXXIll. 


Supposons  maintenant  qu'on  ait  observé  la  demi-durée  d’une  éclipse 
de  satellite,  laquelle  soit  de  A secondes:  on  aura,  en  remettant  pour  nî 
et  n s,  a.  et  p, 

tir 


A = 


u 1 — E 


oii  il  faudra  prendre,  pour  a,  3(io  degrés  divisés  par  le  temps  périodique 
réduit  en  secondes;  ou  bien  on  convertira  immédiatement  la  durée  A cil 
degrés,  et  l’on  aura  simplement 


d'où  l’on  tire 


tir 

1 — n — 5- 

A = t — val  1 E)’  — P > 

p=  .-Ei  + 


c’est  la  tangente  île  la  latitude  du  satellite  au  moment  de  la  conjonction. 


CXXIV. 

Ayant  ainsi  la  latitude,  et  connaissant  d’ailleurs  le  lieu  du  nœud  par 
les  observations  des  plus  grandes  durées,  on  trouvera  aisément  l’incli- 
naison de  l’orbite:  il  n’y  aura  pour  cela  qu’à  diviser  la  tangente  de  la 
latitude  trouvée  par  le  sinus  de  l’élongation  de  Jupiter,  vu  du  Soleil,  au 
nœud  du  satellite:  le  quotient  sera  la  tangente  de  l’inclinaison  de  l’orbite. 

C’est  ainsi  que  tous  les  Astronomes  en  ont  usé  jusqu’ici  pour  déter- 
miner 1a  position  des  plans  des  orbites  des  satellites. 

Mais,  si  l’on  pouvait  connaître  avec  assez  de  précision  par  la  Théorie 
VI.  M 
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le  moment  de  la  conjonction,  on  pourrait  trouver  immédiatement  l’in- 
clinaison de  la  route  du  satellite  dans  l'ombre  par  les  observations  des 
immersions  et  des  émersions;  car  nous  avons  vu  que  la  différence  entre 
les  durées  avant  et  après  la  conjonction  doit  être 

_ 

«’(■  — V.'.Qi  ' 


donc,  divisant  cette  différence 


par  — -’  -rr, > on  aura 
r f*j.  ■ — E|* 


ilp  il p 

p <it  1/9 


tangente  de  l’inclinaison  de  In  roule  do  satellite. 


.Mais,  outre  que  celte  méthode  exigerait  dans  les  Tables  des  satellites 
un  degré  de  précision  dont  elles  sont  encore  bien  éloignées,  elle  serait 
encore  le  plus  souvent  impraticable,  à cause  qu’on  ne  peut  pas  toujours 
observer  à la  fois  les  immersions  et  les  émersions. 

Je  finirai  ces  recherches  par  dire  un  mot  des  variations  qu’ou  a aper- 
çues jusqu'ici  dans  les  positions  des  orbites  des  satellites. 


VI.  — Des  inclinaisons  et  des  nœuds  des  satellites. 

exxv. 

I,e  premier  satellite  est  le  seul  dont  l’orbite  paraisse  à peu  près  tixe; 
son  inclinaison  est,  selon  les  Tables,  de  3°  18',  et  le  lieu  du  noeud,  à to‘, 
i4"3o';  du  moinsdes  demi-durées  observées  cadrent  assez,  bien  avec  ces 
éléments. 

Le  nœud  du  second  parait  aussi  fixe,  mais  son  inclinaison  est  sujette 
à un  changement  considérable,  dont  la  période  est  de  3i  ans;  la  plus 
grande  inclinaison  est  de  3047'a7',  et  la  plus  petite  de  a” 29' a",  de  sorte 
que  la  variation  est  de  i°  iS'aü",  ou  bien  de  3q'  12",  tantôt  en  plus,  tantôt 

en  moins,  ce  qui  fait  environ  j de  l’inclinaison  moyenne. 
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CXXVI. 


Un  changement  si  considérable  ne  saurait  s'expliquer  que  par  les  for- 
mules de  l'Article  CIX.  En  ell’et,  supposons  que  la  valeur  de  z"  ne  ren- 
ferme que  deux  termes,  ou  au  moins  que  les  deux  autres  soient  assez 
petits  pour  pouvoir  être  négligés,  de  sorte  qu’on  ait  simplement 

sin  |^fi;  -i-  " <r)  '•*-*'>  ] + K sin|^/x,-e  ï 2'j  / -(-a',  J* 

On  aura,  en  nommant  n-a  la  tangente  de  l’inclinaison  de  l’orbite  et  -J/, 
la  distance  du  satellite  au  nœud  ascendant  (Article  CXIj, 


<iz] 


tangtjo  — 


dz,  ’ 


savoir,  en  négligeant  les  termes  de  l'ordre  de  n , 
t,=  y/V-t-*:’ + ax;x;cos[2(<r'-«r*)/-t- 


X|  sin 

1 

1 /+«; 

| -+-  XJ  sin  | 

1 

1 1 + «îj 

X',  cos 

"l 

r“'+2°'î 

l 1 + »• 

| -+-  AJ  cosj 

’i 

Donc  la  plus  grande  valeur  de  sera  = Xj  -+-  X^ , et  la  plus  petite 
= X',  — X”  ; donc 

«(Xi  + X;)  = tang3“47'a7"  et  n(A',—  XJ)  = tangi-ag'a'i 


par  conséquent 

X',  + X;  _ tang3l,47'a7''  _ , 5a„. 

X',  — X*  tanga0  2</ 2"  ’ ‘ ’ 

d’où  l’on  tire 

, L O , 527  j.  • I 

y - = — 1 — 0,200  = environ  ■=  ■ 

X,  2,027  5 

28. 
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Maintenant  il  est  clair  que  la  valeur  de  7,  redeviendra  la  même  lorsque 
l’angle  " ( e'  — i")i  se  trouvera  augmenté  ou  diminué  de  îfio  degrés  pris 

une  ou  plusieurs  fois;  donc,  puisque  la  longitude  moyenne  du  second 
satellite  est  exprimée  par  a,l,  la  période  de  la  variation  de  7,  sera  de 

. i 


W-*) 


révolutions  de  ce  même  satellite.  Or  cette  période  est,  selon  les  obser- 
vations, de  3i  ans,  ce  qui  répond  à peu  près  à 3i8g  révolutions  du  se- 
cond satellite;  donc  il  faudra  que 


± io'—  7")  = — - = o,ooo3i3(i. 

2 a-  3 1 CH) 


(.XXVII. 


Ayant  trouvé  X'  — ^ X', , on  pourra  simplilier  les  expressions  de  7,  et 
de  tang'ji,,  et  l’on  aura  à très-peu  près 


r.  = >,[  > + 5 cos("  + 

tang+,  = taiig|^f*,-t-  " j’)  l 4 ni  J -+-  - 


sin  | J fx,  -+-  - ff  ) / -+-  t, 


A 


s|  (ft,  + i *') / + | 

( cos  | ( «,  -t-  " 0-"  ) l+i;’  J sin | ^u,  -*-  " <?' J / -+•  J 
cos'^p,-»-  2 tr  ) r -4-  J’ 


Soit  fait 


+»=  l + *\  + <i- 

q étant  une  quantité  fort  petite,  on  aura 


[(.“«  ; * ) ' + '•> 

U 

ï 

r 

/ n \ , I 

J cos’  1 

Digitized  by  Google 


DES  SATELLITES  DE  JUIUTEK. 


22 1 


à peu  près;  donc 

? — ^ s'n[(^,‘+'  ï °r"  ) * "*" ,|*  J CüS[((x»+ 

~ 5<'os[(f‘,+  5 IT”) 1 ■*"  ”■  | sin|  (f*'-1"  ^ «')<  ■+»’.  I 

= — 5 s>'>[  \ {*—  •')<  + »',  — nîjs 

donc 

<]».=  g sin[^2  (✓  - a')t  + i)',  J- 

D’où  l’on  voil  : i“  que  le  mouvement  du  nœud  sera  de  ~ par  révo- 
lution; a"  que  ce  mouvement  sera  sujet  à une  équation  analogue  à celle 
de  l’inclinaison,  laquelle  montera  à — r>~  = < <“27'. 

(les  derniers  résultats  ne  s’accordent  pas  à la  vérité  avec  les  observa- 
tions des  demi-durées,  par  lesquelles  il  parait  que  les  nœuds  sont  à très- 
peu  près  fixes;  mais  j’observe  : i°  que  la  quantité  rs'  peut  être  nulle,  au- 
quel cas  le  nœud  n’aura  plus  qu’un  mouvement  d’oscillation;  2“  qu’il 
est  impossible  que  l’attraction  produise  un  changement  dans  l’inclinai- 
son sans  produire  eu  même  temps  un  changement  analogue  dans  le  lieu 
du  nœud  1 voyez  plus  bas.  Article  CXXX). 

CXXVIII. 

Voyons  maintenant  comment  on  pourrait  satisfaire  à ces  deux  condi- 
tions, savoir 

± ; <r‘ e")  =■  o,ooo3i3t>  et  ■j’—o. 

2 Pi 

Pour  cela,  nous  conserverons  ici  les  hypothèses  de  l’Article  (1XVIII, 
moyennant  quoi  l’équation  de  l’Article  tl\V  se  réduira  à celle-ci 

K,  K,  K,  K,  — â,t>7à  K,  K,  — o. 
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laquelle  donne 

K,  =o,  nubien  K,  = o,  nubien  K,K, — 5,675  = 0; 
celle  dernière  équation  se  réduit  à celle-ci 


nu  bien 

7’  — ; U,  KJ.  U)  KJ,  ) 7 -4-  U,  U,  KJ,  O,  — 1 , 4 ■<)  U,  U,  / , y , — O. 

Or,  suivant  les  mêmes  hypothèses,  on  a (Article  LXXXVI  ) 
rrj,  — o,<){î  y,  et  bj,  — 1 , 5o*> y,  à peu  près  ; 

donc 

oj, ta,  = o,<>4»  x l,5o6y,y,  - >,4I9X»X>! 

donc,  faisant  pour  plus  de  simplicité  y,  = m%t,  et  mettant  0,496p.,  au 
lieu  de  a,,  on  aura  l’équation 

sr*  — ,0 ,942m  -4-o,747)u,y,9'  = o; 

d’où  l’on  lire 

a — o et  7 — (o,f)4a,n  •+- 

Donc  on  satisfera  à nos  conditions  en  prenant  pour  7'  la  première  de 
ces  deux  racines  et  pour  o"  la  seconde,  et  supposant 

* (0,9420*  -+-  o,  747 1 x>  ~ o.oooîi  3<>, 


ce  qui  donne,  à cause  de  nyx  — o.ooooa/;  1 7 ( Article  LXIII  J, 
m — 7 7 g trcs-peu  près. 

Il  est  vrai  que  cette  détermination  ne  s’accorde  point  avec  ce  que  nous 
avons  trouvé  dans  l'Article  LXVI1I:  mais  cela  n’est  point  surprenant  vu 
le  grand  nombre  des  quantités  que  nous  avons  négligées  dans  ce  calcul  : 
aussi  ne  l’ai-je  donné  ici  que  comme  un  essai,  me  réservant  de  le  re- 
prendre dans  quelque  autre  occasion. 
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CXXIX. 


La  position  de  l'orhite  du  troisième  satellite  est  aussi  sujette  à des  va- 
riations fort  remarquables;  son  inclinaison  parait  avoir  été  la  plus  petite 
en  1697,  où  elle  n’était  que  d’environ  ‘3  degrés,  et  depuis  lors  elle  a tou- 
jours été  en  augmentant,  de  sorte  qu’en  17(53  on  l’a  trouvée  de  3U27', 
ee  qui  lait  27'  eu  66  ans,  et  par  conséquent  environ  26"  par  au. 

Quoiqu'on  ne  connaisse  pas  encore  le  terme  de  cette  augmentation,  il 
y a cependant  tout  lieu  de  croire  qu’elle  est  périodique  comme  celle  du 
second  satellite;  car,  suivant  la  comparaison  que  M.  .Maraldi  a faite  d’un 
Irès-grand  nombre  d'observations  des  demi-durées  depuis  1671  jus- 
qu’en 1763,  l’inclinaison  se  trouve  à très-peu  près  la  même  à intervalles 
égaux  avant  et  après  16197. 

A l’égard  du  nœud,  les  Tables  de  M.  Wargentin  le  supposent  fixe,  à 10*, 
i6°3',  mais  M.  Maraldi  trouve  qu’il  doit  avoir  un  mouvement  direct  d’en- 
viron 3 minutes  par  an;  selon  ce  savant  Astronome,  il  était,  à 10*,  i“52' 
en  1697,  et,  à 10’,  i7°9'en  1763. 

Ces  variations  peuvent  s’expliquer  de  la  même  manière  que  celle  du 
second  satellite,  pourvu  qu’on  suppose  que  la  période  de  l’inclinaison 
soit  beaucoup  plus  longue;  faisons-la  de  r révolutions  du  troisième  sa- 
tellite; il  faudra  que  l’on  ait 


± 


11 


(«'  — <r")  = 


I 


prenons  pour  n la  même  racine  que  ci-dessus,  et  pour  7"  une  des 
deux  autres  racines,  par  exemple  celle  qui  résulte  de  l’équation  (Arti- 
cle LXXXVI) 

K,  = o,  savoir  »*  = uiej,  = u., (0,981  jj,  0,1 ati *,); 


mettons,  au  lieu  de  11,,  4>°44^:  au  lieu  de  m/,, 

nj(,  = ~ sa  valeur  0,000024 17,  on  aura 

n<f  , ..  - , 1 

= 0,0000471)0  -+•  0,00000*113  m = 


et  au  lieu  de 
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si  m = lu,  on  aurait  environ  r =10000,  ce  qui  donnerait  à peu  près 
iqS  ans  pour  la  durée  de  la  période. 

Maintenant,  si  l’on  dénote  par  n-,  la  tangente  de  l’inclinaison  et  parti, 
la  distance  au  nœud,  et  qu’on  suppose  v étant  une  fraction 

assez  petite,  on  aura  comme  dans  l’Article  CXXVI 

r,  =.V,  1 1 -t-  v cos  C"  («'—  a")l  -t-  r,',  — n'  j* 

t|»i  = («»  •+  ” »'  j t -+■  V,  — v sin|^j  (»■—  n"  )t  -t-  n',  — n",  j > 

ou  bien  (à  cause  de  a'=  o et  de  / = à la  longitude  moyenne  du  sa- 
tellite que  nous  dénoterons  par  u,  ) 


où  «,  — t p,  est  la  longitude  du  nœud. 

Supposons,  ce  qui  est  permis,  que  la  longitude  moyenne  o,  soit  comp- 
tée depuis  le  point  où  se  trouvait  le  satellite  au  moment  de  la  plus  petite 
inclinaison  de  son  orbite,  on  aura 

cos( — = — 1,  donc  — »j'  4- n’  1=  iH«“; 
par  conséquent  les  formules  précédentes  deviendront 

/ »«''  \ , , . ni" 

r,  = /,  [ 1 — y cos  — 11, 1 1 11,  — <1>,  = — d , -+■  v sin  — — u„ 

V * M>  / »(*i 

Donc  la  vitesse  du  nœud  sera  à la  vitesse  moyenne  du  satellite  comme 
v - - cos  — u.  à 1 ; d’où  l’on  voit  que  le  mouvement  du  nœud  sera  di- 

z/j,  aju,  1 

rect  tant  que  cos-  ’- u,  sera  positif,  c’est-à-dire,  tant  que  l’inclinaison 
sera  au-dessous  de  la  moyenne. 

Au  reste,  si  je  donne  ici  ces  formules,  ce  n’est  pas  que  je  les  regarde 
comme  fort  exactes  et  conformes  au  mouvement  du  troisième  satellite; 
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mon  objet  est  simplement  de  donner  une  idée  de  la  manière  dont  on  pour- 
rait rendre  raison  de  l’augmentation  d’inclinaison  et  du  mouvement  di- 
rect des  nœuds  de  ce  satellite,  phénomènes  qui  paraissent  assez  difficiles 
à expliquer. 

cxxx. 

Le  quatrième  satellite  est  aussi  dans  le  même  cas  que  le  troisième  à 
l’égard  du  mouvement  des  nœuds.  M.  Maraldi  l’a  trouvé  d’environ  V 33" 
par  an  suivant  l’ordre  des  signes:  mais  M.  Wargenlin  ne  le  fait  que  d’en- 
viron 4'a.V'dans  ses  nouvelles  Tables. 

Quant  h l’inclinaison,  ils  la  supposent  constante  et  de  2"3<j‘;  mais  il  y 
a tout  lieu  de  croire  que  cette  détermination  n’est  pas  tout  à fait  exacte: 
car  il  parait  difficile  que  les  nœuds  aient  un  mouvement  direct,  tandis 
que  l'inclinaison  demeure  la  même.  D’ailleurs,  M.  Wargentin  remarque 
que  les  nœuds  ont  dû  être  stationnaires  vers  la  tin  du  siècle  dernier,  ce 
qui  prouve,  ce  me  semble,  qu’ils  étaient  auparavant  rétrogrades,  et  que 
leur  mouvement  n'est  qu’une  espèce  d’oscillation,  comme  nous  l’avons 
déjà  supposé,  à l'égard  du  troisième  satellite;  or  je  dis  qu’un  tel  mouve- 
ment ne  saurait  avoir  lieu  dans  le  nœud,  sans  qu’il  ait,  dans  l’inclinaison, 
une  variation  analogue;  c’est  de  quoi  il  est  facile  de  se  convaincre  en  je- 
tant les  yeux  sur  la  formule  de  l’Article  III 

Ji.  sini  ? — = cos(ç  — c ) c/e, 

laquelle  exprime  la  relation  qu'il  doit  y avoir  en  général  entre  le  mou- 
vement du  nœud  et  la  variation  de  l'inclinaison. 

Je  fais  celte  remarque,  moins  pour  faire  naître  des  doutes  sur  les  ré- 
sultats de  ces  deux  savants  Astronomes,  que  pour  les  engager  à se  rendre 
de  plus  en  plus  attentifs  à la  détermination  d'éléments  si  délicats  et  si 
difficiles. 

Au  reste,  quand  on  sera  bien  assuré  de  l'exactitude  de  ces  éléments, 
on  pourra  alors  se  servir  de  nos  formules  pour  donner  à la  Théorie  du 
quatrième  satellite  de  nouveaux  degrés  de  perfection. 


VI.  ac> 
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Juvat  iuUrgro»  acwlerr  f.mUv 
Loch. 


(Prh  do  l'Académie  Royale  des  Sciences  de  Paris,  tome  IX,  177a.) 


AVERTISSEMENT. 

t j?s  Recherches  renferment  une  Méthode  pour  résoudre  le  Problème 
des  trois  Corps,  différente  de  toutes  celles  qui  ont  été  données  jusqu’à 
présent.  Elle  consiste  à n’emplover  dans  la  détermination  de  l’orbite  de 
chaque  Corps  d’autres  éléments  que  les  distances  entre  les  trois  Corps, 
c'est-à-dire,  le  triangle  formé  par  ces  Corps  à chaque  instant.  Pour  cela, 
il  faut  d’abord  trouver  les  équations  qui  déterminent  ces  mêmes  dis-, 
tances  par  le  temps;  ensuite,  en  supposant  les  distances  connues,  il  faut 
en  déduire  le  mouvement  relatif  des  Corps  par  rapport  à un  plan  fixe 
quelconque.  On  verra,  dans  le  premier  Chapitre,  comment  je  m’v  suis 
pris  pour  remplir  ces  deux  objets,  dont  le  second  surtout  demande  une 
analyse  délicate  et  assez  compliquée.  A la  fin  de  ce  Chapitre,  je  ras- 
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semble  les  principales  formules  que  j’ai  trouvées,  et  qui  renferment  la 

solution  du  Problème  des  trois  Corps  pris  dans  toute  sa  généralité. 

Le  deuxième  chapitre  a pour  objet  d’examiner  comment  et  dans  quels 
cas  les  trois  Corps  pourraient  se  mouvoir  en  sorte  que  leurs  distances 
fussent  toujours  constantes,  ou  gardassent  au  moins  entre  elles  des  rap- 
ports constants.  Je  trouve  que  ces  conditions  ne  peuvent  avoir  lieu  que 
dans  deux  cas  : l'un,  lorsque  les  trois  Corps  soûl  rangés  dans  une  même 
ligne  droite,  et  l’autre,  lorsqu’ils  forment  un  triangle  équilatéral;  alors 
chacun  des  trois  Corps  décrit  autour  des  deux  autres  des  cercles  ou  des 
sections  coniques,  comme  s’il  n’y  avait  que  deux  Corps.  Cette  recherche 
n’est  à la  vérité  que  de  pure  curiosité;  mais  j’ai  cru  qu’elle  ne  serait  pas 
déplacée  dans  un  Ouvrage  qui  roule  principalement  sur  le  Problème  des 
trois  Corps,  envisagé  dans  toute  son  étendue. 

Dans  le  troisième  Chapitre,  je  suppose  que  la  distance  de  l’un  des  trois 
Corps  aux  deux  autres  soit  fort  grande,  et  j’applique  la  solution  générale 
du  Chapitre  premier  a cette  hypothèse,  qui  est,  comme  l’on  sait,  celle 
de  la  Terre,  de  la  Lune  et  du  Soleil. 

Enfin,  dans  le  quatrième  Chapitre,  je  traite  en  particulier  de  la  Théo- 
rie de  la  Lune:  j'y  donne  les  formules  qui  renferment  cette  Théorie,  et 
je  fais  voir,  par  un  léger  essai  de  calcul,  comment  on  doit  se  servir  di- 
res formules  pour  en  déduire  les  inégalités  dn  mouvement  de  la  Lune 
autour  de  la  Terre. 

Le  défaut  de  temps  et  d'autres  occupations  indispensables  ne  m'ont 
pas  permis  d’entrer  là-dessus  dans  tout  le  détail  nécessaire  pour  répondre 
d'une  manière  convenable  aux  principaux  points  de  la  question  proposée 
par  l’Académie  : aussi  ai-je  d'abord  hésité  si  je  lui  présenterais  ces  Re- 
cherches pour  le  Concours,  et  je  ne  m’y  suis  déterminé  que  par  l’espé- 
rance que  celte  illustre  Compagnie  trouvera  peut-être  ma  Méthode  pour 
résoudre  le  Problème  des  trois  Corps  digne  de  quelque  attention,  tant 
par  sa  nouveauté  et  sa  singularité  que  par  les  dillicuités  considérables 
de  calcul  qu’elle  renferme. 

Si  l'Académie  daigne  honorer  mon  travail  de  son  suffrage,  ce  sera  un 
puissant  motif  pour  m’engager  à le  perfectionner,  et  je  ne  désespère  pas 
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do  pouvoir  tirer  de  ma  Méthode  une  Théorie  de  la  Lune  aussi  complète 
qu'on  puisse  le  demander  dans  l’état  d'imperfection  où  est  encore 
l’Analyse. 

CHAPITRE  PREMIER. 

KORMULRS  DÉNRRALKS  POUR  LA  SOLUTION  DD  PROBLRML  DR»  TROIS  CORPS. 

I. 

Soient  A.  B,  C les  masses  des  trois  Corps  qui  s’attirent  mutuellement 
en  raison  directe  des  masses  et  en  raison  inverse  du  carré  des  distances; 
soient  nommées  de  plusæ,  y,  z les  coordonnées  rectangles  de  l'orbite  du 
Corps  B autour  du  Corps  A,  x',  y',  z'  les  coordonnées  rectangles  de  l'or- 
bite du  Corps  C autour  du  même  Corps  A,  coordonnées  qu'on  suppose 
loujours  parallèles  h trois  lignes  fixes  et  perpendiculaires  entre  elles: 
enfin  soient  r,  r’,  r"  les  distances  entre  les  Corps  A et  B,  A et  C,  B et  C, 
en  sorte  que  l’on  ait 

r=|X'+y,+  î',  r1—  ^a"+/,+  (/'— — *)’. 

On  aura,  comme  on  sait,  en  preuaut  l’élément  du  temps  dt  constant, 
les  six  équations  suivantes 
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à l’aide  desquelles  ou  pourra  déterminer  les  orbites  relatives  des  Corps  B 
et  C autour  du  Corps  A. 

Si  l’on  fait  encore 

x — x — x",  y' —y=y",  i'  — z = z“, 

en  sorte  que  x",  y",  «"  soient  les  coordonnées  rectangles  de  l’orbite  du 
Corps  C autour  de  B,  un  aura 

r"  — 

et,  retranchant  respectivement  les  trois  premières  équations  <les  trois 
dernières,  on  aura  ces  trois-ci 


qui  exprimeront  le  mouvement  relatif  du  Corps  C autour  du  Corps  B. 

Il  est  bon  de  remarquer  l’analogie  qu’il  y a entre  ces  neuf  équations 
Aj,  (Bj,  (C);  c’est  que  les  équations  (A)  se  changent  en  les  équations  (B; 
en  y changeant  seulement  B en  C,  x en  æ’.veny1,  s en  î',  ren  r',  et  ré- 
ciproquement; et  que  de  même  ces  équations  se  changent  en  les  équa- 
tions (C)  en  y changeant  A eu  C,  x en  x",  y en  y",  z en  z ",  r en  r",  et 
vice  versâ;  et  la  même  analogie  aura  lieu  dans  toutes  les  formules  que 
nous  trouverons  par  la  suite. 


II. 


Qu’on  multiplie  la  première  des  équations  (A)  par  y et  la  seconde 
par  x,  et  qu’ensuite  on  les  retranche  l’une  de  l’autre,  on  aura 

yij'x  — xd’y 


— xü’r  ! i i \ , , 

,lo — “ + c [tî  ~ Pi  ) ( X*- ~ *r  = «>• 
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Combinant  de  même  les  deux  premières  des  équations  (Bj  et  les  deux 
premières  des  équations  (C),  on  aura  ces  deux-ci 

y'd1x'—x'd,y  „ / i i\,  , 

L jê ^ + 8^  --pr^xr‘-y*’)=o. 

y’iPx"— xpd,r"  , / i i\  , . . ... 

- — aT  r + A - ■?)  w-ï**) = »• 


Mais 

donc 


y"=y-y. 


y y"  — y'x"  — xy'  — yx'\ 


donc,  en  ajoutant  ensemble  les  trois  équations  précédentes,  après  avoir 
divisé  la  première  parC,  la  seconde  par  B et  la  troisième  par  A,  on  aura 
celle-ci 

yd'x  — xd'y  _ y’d’x1  — x'd'y'  y“d'x  — x'd'y'  _ 

cdf  ' iV,lT  + " a dT  “ °- 

On  trouvera  de  la  même  manière  ces  deux  autres  équations 

ziPx  — xd’z  z'it-x' — x'd’z'  , z"d'x" — x"d‘z " 

C3Ï>  ' B<?/‘  H A dl-  — °’ 

z (t'y  — yd’z  , z’d’y’  — y'd’z'  _ z'rPy' — y''d‘z“ 

C dt‘  1 IWe  1 A dl1  — °* 

De  sorte  qu'on  aura,  en  intégrant, 

I ydx  —xdy  y'dx1  — x'dy'  y"dx"  — x dy"  


(D) 


C dl  B d!  \dt 

zdx  — xdz  z'dx’  - x'dz'  z"dx“  — x “dz" 


C dl 


Il  dl 


A dl 


= 6, 


zdy—ydz  s'dy'  — y'dz'  t z"dy“  — r'rfi" 

~~CdT  *■  ~ Il  <//  + Of  ~c' 


dx 


a.  b,  c étant  des  constantes  arbitraires. 

De  plus,  si  l’on  multiplie  la  première  des  équations  (A)  par  y > la  pre- 
dx‘ 

inière  des  équations  ^ B ) par  —,  et  la  première  des  équations  (C)  par 
VI.  3o 
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- cl  qu'ensuite  on  les  ajoute  ensemble,  on  aura,  à cause  de  x"=-  jt'  .r. 


dxd*X  dx'  d;r‘ 

t.dr  + ~Wdr~  4' 

d.r  d1. r' 

+ jA  + B +C) 

(xdx 
\ Or’ 

-4- 

x'  dx' 
BM" 

x*  dx  \ 
~Jîr*r  ) 

On  trouvera  de  même 

dyd  y dy'd7y' 

dyd1)' 

+ 1 A + B + C) 

h~  d.r 

y dy' 

+ t ÉC  \ 

0 dé  + t»7/7~  + 

fidr  ’ 

V Or’ 

Br'r 

Âr"1  ) 

dzd’z  dz'il’z' 

dz' d1  z" 

-MA  -4-  B -4-0) 

1 z dz 

z'  dz' 

"ci W ■*"  ~Wdr  *■ 

A dr 

l Ce7 

"Br'* 

AM  / 

Donc,  ajoutant  ensemble  ces  trois  équations  et  mettant 

r dr  à la  place  de  x dx  -t-  y dy  ■+■  z dz, 

r'  dr'  à la  place  de  x'  dx1  -t-  y'  d)'  ■+■  z’  dz', 

r"dr"  à la  place  d<>  x" dx"  •¥  ydy-t-  z“ilz", 

on  aura  une  équation  intégrable  dont  l'intégrale  sera 

(E)  — É» lâP + A .¥  - ifA  ' B+'\<>  U,  • Â,-  ) 

f étant  une  constante  arbitraire. 

Ce  sont  là  les  seules  intégrales  exactes  qu'on  ait  pu  trouver  jusqu'à 
présent;  or,  comme  il  y a en  tout  six  variables  x,  y,  3,  x',  y,  z' , il  est 
clair  que.  si  l’on  pouvait  trouver  encore  deux  autres  intégrales,  le  pro- 
blème serait  réduit  aux  premières  différences;  mais  on  ne  saurait  guère 
se  flatter  d’y  parvenir  dans  l’état  d’imperfection  où  est  encore  l’Analyse. 


III. 

Supposons,  pour  abréger. 

1 Ix1  -t-  dr%  -t-  dz’ 

11'  = 3- * 

dr 

„ dx>'  -4-  dr'1  -4-  dz" 

5F 

dx'1  -+-  dy’’1  -y  dz"1 

H i— 7— » 

dr 
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«•il  sorti;  que  //,  u\  u"  expriment  les  vitesses  relatives  des  Corps  B.  C au- 
tour de  A,  et  de  C autour  de  B;  il  est  clair  qu'on  aura 

rfqr’  i xd'x  + yd’y  -+-  z«Pz  l 

7.  lit’  dO 

r’’)  x'd’x'  -i-  y'd’  z’rf’z' 

~VdÔ  do  h * ’ 

d‘  r”)  _x"d‘x"  -b  y"d\r"  + s"  d-z" 

■>  dO  dO 


Donc,  mettant  dans  ces  équations  au  lieu  de 

<0x  d'y  d'z  d'x' 

i/F'  Ho'  lîô'  "Je 

leurs  valeurs  tirées  des  équations  ( A ),  (B),  (C),  et  faisant  attention  que 

z'  — r',  x1'  -4-/’ -4-  a’’  = r'1,  x"'  -4-  -4- z*”  = r"'. 


et 

r'  -i-  /•'>  — r"‘ 

« + >T  -4-  Zt  — — — > 

* • 7 


x‘  x"  -4-  y’ y -t-  z'z"  — •r'1  ■+•  j-'1  -t-  z'1  — ( x’  x +y' y + z'zi 


r'i  r»>  — 
7 


on  aura,  après  avoir  fait  passer  tous  les  ternies  du  même  côté. 


Donc,  si  l’on  peut  avoir  les  valeurs  de  m5,  «'*,  u"1  exprimées  en  r,  f . 
r"  seulement,  on  aura  trois  équations  entre  ces  trois  dernières  variables 
et  le  temps  t,  à l’aide  desquelles  on  pourra  à chaque  instant  déterminer 
la  position  relative  des  Corps. 

3o. 
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Or  on  a,  en  diflercntiant  les  valeurs  de  u3,  u'3,  u 

, ilxd’x  -4-  drd'r  -H  dzd'z 

u du  = — — ■- 

dr 

, j.  _ d.r’d'x’  ■+•  dy’  d’y'  ■+■  dz'  d1  z' 

“ =~  dl‘ 

f dx  d'x'  + dy’iPy  -+-  dz’d'z' 
dp  ’ 

donc,  si  l’on  fait  ici  les  mêmes  substitutions  que  ci-dessus,  et  qu’on  sup- 
pose pour  un  moment 

tfV  =x'dx  +ydy  -yz'dz, 
d\'  — xdx'  -*-ydy'  -+-  a dz', 
dV=  x’dx"-yy>dy-t-z'dz\ 

à cause  de 


Ud“  = - + p)  rdr  “ C (p  pi)  '/V- 

“'rf“'=  “ + P)  r'dr'~  B (p  ~ F.)  '/V?- 

“"rf“'=  - ( "^r0  + £ ) r"dr“—  A 


Soit,  pour  abréger. 


a r'dr"  / 1 1 \ 

— ; *■  a ( -7-  — — J rfV  , 

r'  \r’*  r*  / 


a r f/r 

f/R  = ; 1-  a 

r' 
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et  l’on  aura 


u=  _ _ CR, 

a<A  ^ - BR'. 


î(B  +_C! 


\ir 


de  sorti-  qui-  les  équations  (F)  deviendront 

rrfi(r’)  A-t-B  , r[r'  _1_l/JL__L\ic’ ■+-»•'*  r-t-t-R 
l-iaF_"7”  + cL^  »V-  r"V 

„ Jrfifr'*)  A + C . [>•’  I (j_  _J_\(r,  ■+■  U' 

<G)  \'77F'-F-  + ti  L^  + â\r-  r-rr 

f </■(  r”)  B + C . I ( JL  _ i\  (r'i-t-  r’’  -«•>)  + « 

l 7dF  --P~  + Al  r>  '‘T 

et  il  ne  restera  plus  qu’à  trouver  les  valeurs  de 
d\,  d\\  rfV\ 

Pour  cela,  je  fais 

,la  = x’dx  -+-  y'  dy  + z'  dz  -xdx'  — y dy'  - zdz'. 
et  comme  l’on  a 


r.  ^ r'.  _ r"‘ 
xx'-hyy'  -+■  zz  = 

on  aura,  en  diflérenliant, 

I dx  -y-  yd y -y  z dz’  + x1  dx  a-  y’  dy  + z'  dz  = rdr  -e  r'  dr’  - r 

donc  . , , » t * . t 

rrfr  + r tir  — r tir  -4-  up 
d\ 


dr  : 


d\” 


rdr  -t-  r'dr'  r"  dr’  — dp 


et  ensuite 


dV  — r'dr'  </V, 
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.«avoir 

f/V"  r'  dr'  r" tir"  — r</r  — j/p 

2 

Tout  se  réduit  donc  maintenant  à avoir  la  valeur  «le  dp  ; pour  y par- 
venir, je  difrérentie,  et  j'ai 

f/’p  — x'  d’x  -+-  ii’  ) -b  z'i/'z  — xd1x'  — yd’y'  — zd’z'  ; 

je  substitue  à la  place  (Je  d*x,  d}y,  d"1  . . les  valeurs  tirées  des  eijua- 

tions  f A ) et  ' Il j , et  taisant  les  autres  substitutions  convenables,  je 
trouve 


ÿ = ~ ; (^B  - p>- ~ c (?*  “ p»}^8  (p  - p«)  '*• 


ou  bien 


-A  - i)(rVr’-^|.B  (f,  - --  o. 


Supposons,  pour  mettre  nos  formules  sous  une  forme  plus  simple, 
r” r"’ — r’ 


r’-er' — r'  rJ-4-r’ — r 

=/>>  ; =✓• 


P 


;.î-,-=î.  = ?r-p  = «'=»-»’• 

tt'*  4-  II*»  — #4*  4-  Z#"1  — II'*  _ , Z/5  H-  «**  — m'* 

2 * a * a 


^ -b  Cpq-  B p'q'  - A pV=  n- 


et  l’on  aura  d'abord,  pour  la  détermination  de  rfij.  celle  équation 

(H) 

On  aura  ensuite 

dv=d£  + dl,  dX-=dP^Z_±,  d\  — dPjZj!î. 
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Mais 

doiii’ 


du  = — jr-  4-  ai  dp’-t-dp  i. 

r 

dW  — 4-  q'tdp’-  dp  , 

o r"tlr" 

rfIC  = — — — - 4 -q”(dp  —dp). 


■ 


i rdr  _ dp'  4-  dp”; 


■xrdr 

r** 


xdr 

r’ 


— q'idp'  + dp); 


23!» 


on  trouvera  de  même 

xdr" 

-pr  +q'(<ip'+dp)  s 

de  sorte  qu’en  substituant  ces  valeurs,  et  faisant  pour  plus  de  simplicité 

I dQ  r q'dp'—  q'dp'  — qdo, 

Il  ( rfQ'  — qdp  4-  q'dp'  4-  q'dp, 

( dQ"=  — qdp  — q'dp'  q ’dp. 


xr'  dr' 


xr’dr" 


on  aura 


et  de  là 


il) 


*Ü±!±.C> 

/• 

EiA±»±£UitQ'1 

ai  A 4- B 4- C)  + AQ. 
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Maintenant  on  aura 

= Î - 9'yp'  + /»';• 

donc,  ajoutant  ces  deux  équations,  et  mettant  q*  à la  place  de  ÿ — q\  on 
aura 

rk  + ; (pr  - ^t)  1 r’  + * -«•'»)  = ;-  p'q'  + p q"  ; 

on  trouvera  de  même 


r'l 

r'* 


r"> 

r* 


5(71  -pr.)(p’  -t-r'*-r*>)=  L - pq , 
7(777  - 77)  !r'*+r'*-  r’)  = ^ + pq  + pq'; 


donc,  faisant  toutes  ces  substitutions  dans  les  équations  (G)  ou  (F)  des 
\rtirles  précédents,  elles  deviendront  celles-ci 


(K, 


d*  r*  j 

A + B+  C 

2 rit* 

r 

A + H + C 

ntt 1 

P 

</»tQ 

A -4-  B -4-  C 

2 fit1 

r* 

-C  {p'q  -p"q‘+  Qi=ro, 


— B pq  -t-  p'q"+  Q')=o, 


— — pq—  p'q'  -t-  Q”  1 = o. 


Ainsi  l’on  pourra,  à l’aide  de  res  trois  équations,  déterminer  les  trois 
rayons  r,  r'  et  r"  en  /,  ce  qui  donnera  pour  chaque  instant  la  position 
relative  des  (àirps  entre  eux. 

Il  est  bon  de  remarquer  que,  si  l’on  divise  la  première  de  ces  équations 
par  (’,  la  seconde  par  B et  la  troisième  par  A,  et  qu’ensuitr  on  les  ajoute 
ensemble,  on  aura  (à  cause  de  </Q  -t-rfQ'-w/Q  ' = o.  et  par  conséquent 
Q -t-  Q'  -t-  Q"  = ronst.)  celle-ci 


...  rf-(r-=) 

?C  dP  7 lit//1  2 A dP 


iA  + “ + (;)fe 


Br* 


const.. 


laquelle  pourra  tenir  lieu  d’une  quelconque  des  trois  équations  (Kj. 
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VI. 


On  peut  encore  mettre  les  mêmes  équations  (K  j sous  une  autre  forme 
que  voici. 

Je  multiplie  la  première  de  ces  équations  par  d(r'‘),  et  je  l’intègre  en- 
suite pour  avoir 

TSF  — a(A  + B + C)r—  cj* \p'q‘  — p"q‘)d{r')  — C j'Qd(r')-*-  L — o, 

L étant  une  constante  arbitraire. 

Or 


mais 

</Q  = <]'dp'  — 

de  plus,  à cause  de  ra  = p -+- p ",  on  aura 
(p'q'—p’q’  d(r*)  - r'iq’dp'- q’ dp" ) 

= - P'Y'M 'V-e  (//>" ) -t-  (p'-*-p")(q'dp'~  q”dp"  )—  q{p"dp'-p/dp’)-, 

de  sorte  que  si  l’on  fait,  pour  abréger. 

</P  = qp"  dp'  — p’dp"  — r'dp 

on  aura,  en  négligeant  la  constante  L qui  peut  être  censée  contenue 
dans  P,  et  divisant  toute  l’équation  par  r’. 


dr’  KA  + B+C) 

JF ? + 


O. 


Faisant  de  même 


dV'  = q'{p'dp — pdp"  ■+■  f1  do  ), 

dP"=  q" {pdp'  — p'dp  -+-  r"’dp), 

VI.  3i 
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on  trouvera  par  îles  opérations  semblables  aux  précédentes 


dr  r' 

dr”  alA  + B-t-O 

IF  r ” 


‘(S-»)-' 


El,  si  l’on  retranche  ces  équations  respectivement  des  équations  (K) 
trouvées  ci-dessus,  qu’ensuite  on  divise  les  équations  restantes  par  r,  r'. 
r",  on  aura  ces  trois-ci 


(M) 


(/‘r 

1 'dr 

■4- 

A 4~  B-*-  C 

- c 

(p'q'-pTq- 

p\ 

+ — r | =■  O, 

r, 

\ r 

r'/ 

| d’r' 

4- 

\ + b+ <: 

- B 

(Ei±eHsl 

P*\ 

-1 -)  = », 

\Hr 

r '* 

V r' 

r */  ’ 

f d'r” 

A + B+  C 

-A 

f-pv-p'v' 

l>"\ 

dr 

r*1 

\ r” 

+ r”)  ~ 

VII. 

Nous  avons  donc  réduit  les  six  équations  primitives  (A),  (Bj  qui  ren- 
ferment la  solution  du  Problème  des  trois  Corps  pris  dans  toute  sa  géné- 
ralité à trois  autres  équations  entre  les  trois  distances  r,  r',  r"  et  le 
temps  i.  Il  est  vrai  que  ces  réduites  renferment  chacune  deux  signes 
d’intégration  (ce  qui  est  évident  en  substituant  les  valeurs  de  Q,  Q’,  Q", 
ou  de  P,  P',  P"  et  de  do.,  et  qu’à  cet  égard  elles  sont  moins  simples  que 
les  équations  primitives;  mais,  d’un  autre  coté,  elles  ont  l’avantage  de 
ne  renfermer  aucun  radical,  ce  qui  me  parait  d’une  grande  importance 
dans  ces  sortes  de  Problèmes. 

Supposons  donc  qu’on  ait  détermiué  par  les  équations  (K)  ou  (M)  les 
trois  variables  r,  r',  r"  en  t\  on  ne  connaîtra  encore  par  là  que  la  posi- 
tion relative  des  Corps,  c’est-à-dire,  le  triangle  que  les  trois  Corps  forment 
à chaque  instant;  ainsi  il  reste  à voir  comment  on  pourra  déterminer 
ensuite  l’orbite  même  de  chaque  Corps,  c'est-à-dire,  les  six  variables  x, 
y,  s,  x',  y',  z'. 
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VIII. 


Pour  cet  effet,  nous  remarquerons  d'abord  qu’en  connaissant  r,  r',  r" 
on  connaîtra  aussi  u u',  u“,  et  rfV,  dX',  d\"  par  les  l'orinules  de  l'Ar- 
ticle V.  De  sorte  qu'on  aura  ^en  mettant  p"  à la  place  de 

et  e"  à la  place  de  “ ~f~  “—  'j  les  dix  équations  suivante: 


r1  4-  r ’’  — r"’ 


•r’  4-  y'  4-  2*  = r’, 

x‘‘  4- r'1  4-  z'1  — r'\ 

xx‘  4-  yy'  -+-  2x'  = p"  < 

x dx  4-  ydy  4-  zdz  — rdr, 

x‘  dx’  4-  y’  dy'  4-  2'  dz‘  — r'  dr\ 

x'dx  4 -y' dy  4-  z'  dz  — d\, 

x dx"  y- y dy'  -y  zdz  — dX\ 

dx'  4-  dy'  4-  dx'  = u'dl'. 

dx '*  4-  dy’’  4-  dz’1  = «'■  dt’, 

dx  dx'.  4-  (/>  rfr  ' -y  d zdz' — v"  dt'. 

Or,  en  regardant  les  quantités  x,y,  2,  x',  y',  2',  dx,  dy,  dz,  dx',  dy' , 
dz'  comme  autant  d’inconnues,  il  est  clair  que  les  équations  précédentes 
11e  suffisent  pas  pour  les  déterminer,  puisqu’on  aurait  douze  inconnues, 
et  seulement  dix  équations;  mais,  si  l’on  joint  à ces  équations  les  trois 
équations  (Dj  de  l’Article  II,  on  aura  alors  une  équation  de  plus  qu’il  n’y 
a d’inconnues,  et  la  difficulté  ne  consistera  qu’à  résoudre  ces  équations. 


IX. 


J’observe,  à l’égard  des  équations  de  l’Article  précédent,  qu’elles  ne 
peuvent  tenir  lieu  que  de  neuf  équations,  parce  que,  en  éliminant  quel- 
ques-unes des  inconnues,  il  arrive  que  les  autres  s’en  vont  d'elles-mêmes, 

3i . 
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ait 

île  sorte  qu’on  tombe  par  ce  moyen  dans  une  équation  où  il  n’entre  plus 
que  les  quantités  r’,  r'%,  Pour  le  prouver  de  la  manière  la  plus 

simple  qu’il  est  possible,  je  prends  d’abord  les  trois  équations 

xdx  4-  ydy  -f - zdz  = rdr, 
x'dx  ■+-  y'dy  4-  x ’dz  = rfV, 
dx’dx  -t-  dy'dy  4-  dz'dz  — v"dl', 

et  j'en  tire  par  les  règles  ordinaires  de  l’élimination  les  valeurs  de  dx, 
dy,  dz\  j’aurai,  en  taisant,  pour  abréger, 

axzy'dz' — z'dy',  a.'  = zdy'  — ydz' , x’  — yz'—y‘z, 

(3  = z'dx'  — x'dz',  3'  = xdz'  — Zilx1,  p"  = zx' — z'x, 
y = x’dy‘  —y'dx',  y=ydx'  — xdy',  y -=xy'  — yx\ 
i = x{y'dz' — z'dy')  — y (x'dz'  — z'dx1  ) 4-  *(  x’dy'  —y’dx'). 


j’aurai,  dis-je, 


j a rdr -h  a'd\  4-  a'V'rff’ 

à 

jy  _ |3  rdr  4-  37/ V 4-  (3"e"</l1 


^ y rdr  4-  y'd\  4-  ymv* dl1 

à 


Or  je  remarque  que  l’on  a 

a’  4-  {P  4-  y*  — (■r',4-y'’  4-  *'•)  (dx'1 4-  dy'*  4-  dz'*)—  ( x'dx' •*- y'dy'  *’</*')• 
— r',u,'dl'—(r'dr'Y, 

a'1  4-{3'’  4-  y'1—  (**4 -y'  4-  z,)(dx‘,-b  dy',-+-  dz '*)  — [xdx"  4-  y dy'  4-  zdz' 

= rfV’\ 

a*’  4-|ï*,4-y',=  (•**  -b  y1  4-  j>)  (r'1 4-/*  4-  a”)  — ( xx’  4-  yy'  4-  «')• 

= r'r'  — p"', 

aa'4- j3J3'4-yy'=  (x’dx1 4-  y’dy’  4-  z'dz')(xdx'  -b  ydy'  -b  zdz') 

— [xx1 4 -yy'  4-  zz')(dx’'  4-  dy1'  4-  dz1’) 

= r'dr'dX'  — p"iï'dt\ 
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«*"  ■+■  -+•  yy"  = ( x’dx’  -4-  y'dy'  z'dz'  ) (xx"  -4- yy’  -4-  as'  ) 

— (xdx1  -t-ydy'  -4-  sdz')  [x”  + y1’  -4-  s'1) 

= p”r'dr'  — r'’dV', 

a'tx’-\-  {a'P"-4-  Yy’=.(xdx’ +ydy‘  +■  zdz^ixx1  +yy'  +■  zz') 

— (x’dx'-i-y'dy'+z'dz'){x,+y,+  a’) 

= p'dX’ — r’ddr’; 

de  sorte  que,  s»  l’on  carre  les  trois  équations  précédentes,  et  qu’on  les 
ajoute  ensuite  ensemble,  on  aura,  après  avoir  multiplié  par  5*.  et  fait  les 
substitutions  convenables, 

à*{dx'-\-dy'-¥- di")  =; (r dr)'[r‘x u" dp  — (r”rfr'*)]  -t-  dY’( r‘ u'‘d/'  — dV”) 

-4-  ( v’dt')'  ( rV  — />"■)  -4-  a rdrd\  { r'dr’dX’— p’u‘'dt‘) 

+ 2 rdrv"dt'(p’r'dr‘ — r’'dX')-\-idX  v"  dt'(p"d\" — r'r’dr'). 

De  même,  si  l’on  prend  les  trois  équations 

xx  -4-  yy  -4-  zz  = r*, 
x'x  -h  y'y  ■+■  z'z  = p“, 
xdx'-hydy‘-*-zdz'—  dX', 

et  qu’on  en  tire  les  valeurs  de  x,  y et  s,  il  est  facile  de  voir  qu’on  aura 
pour  x,  y , z les  mêmes  expressions  que  l’on  a trouvées  plus  haut  pour 
dx,  dy,  dz,  en  y changeant  seulement  rdre n r ’,  dX  en p"e t eVr1  en  dX'-, 
donc,  faisant  les  mêmes  opérations  et  les  mêmes  substitutions  que  ci- 
dessus,  on  aura  cette  autre  équation 

{’  x’  -4-  y’  -4-  a1)  = r*[r,,i»',dr’  — (r'rfr')*]  -4-  p’ir'iï'dt'  — dX’’  ) 

4-  dV’Hr’r'*  — p"')  -4-  2 r'p'ir'dr’dX1  — p'iï'dt') 

-4-  zr'dX'(p"r'dr'  — r'*dX')  -4-  2 p'dX'lp'dX' — r'r'dr'). 

Or  on  a 

dx'  -1-  dy’  -4-  dz*  = u‘dt\  et  X1 -t- y1  + 1’ = r* 
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donc  on  aura  les  deux  équations  suivantes 

i'u'dP  — {rdr)'[r’'u"dP  - r’'dr“)  4-  dX‘(r'u'‘dP  - dV") 

-t-(v’dP)‘(r'r‘‘  — p"')  + xrdrdX(d  dr‘  dX‘  — p"u’’dP) 

-I-  a rdrv" dt'-(p“ r' dr“’—  r'3 dV'  ) xdX  d’ dP {p" d V'  — r’r'dr'), 

S’r1  = r,(r"«'»  dP  — r'Jdr")  4-  />'■(  r’u'dP  — dX‘>) 

4-  dX‘’{r’r"  — y»"»)  4-  2 r'p"(  r'dr’dX’  — p’ u"dP 

4-  a r’dX'(p’  r'dr'  — r'*dV')  4-  ip"  dX'  {p*  dX'  — r'r'dr'  . 

D'où,  chassant  d1,  ou  aura  une  équation  entre  les  seules  quantités 
connues  r*,  r'* 

X.  • 

Si  l’on  tire  de  la  dernière  équation  la  valeur  de  d*,  on  aura,  en  rédui- 
sant et  effaçant  ce  qui  se  détruit, 

6'  = r'3( r’ u"dP  — r'dr '*  — d\‘‘  ) 4-  •> p”  r'  dr’ dX’ — p"'u’'dP\ 

et,  crtte  valeur  de  dJ  étant  substituée  dans  l'autre  équation,  on  aura 

r’'{r'u"dP  — r'dr1'  — dX”)u’dP  + (xp" r'dr'dX' - pm'u’'dP)u'dP 
= {rdr)'(r’'u”dP  — r,'dr’')  + dX'(r'tï'dP  — dV") 

4-  ( v* dP)* (r* r,a  — p "')  4-  ardrdV  {r’dr’dX’—  p’  u”dP) 

4-  ar dr e" dP( p’ r' dr'  — r’’dX')  4-  adV v" dP(p"dX'  — r' r'dr'  ); 

ou  bien,  en  ordonnant  les  termes, 

t r 1 r'’  — /j">  ) ( u’  u3’  — e"‘  ) df  4-  ( r dr . r'  dr'  — d V d V'  )■ 

— [r3(r'dr'  )’ — y.p“ r'dr'dX' 4-  r',dX',]u,dP 

— [r's(  r dr)*  — •xp”  rdrdX  4-  r,dV,]«',d/3 

— a [/»" ( rdr. r'dr' 4-  dVdV')  — r’r’ dr’ dX  — r1'  rdrdX'^v"  dP  — o. 

Or  (Article  V) 

dv=4£±4»,  e.  dX’=d-£~dJ. 

2 2 
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de  plus  on  a,  par  les  formules  du  même  Article, 


et  de  même 


r'=p'-*-p",  r''=p+p\  r"'  = p-*-p\ 


«’  = e'-t-t'",  u'1  = v -t-  v",  «'■=  e + c'; 


donc,  si  l’on  fait  ces  substitutions,  et  qu’on  suppose  pour  plus  de  sim- 
plicité 

l’équation  suivante  deviendra,  après  avoir  été  multipliée  par 
( N ) l6( ,V  *V)  _ 4 (Ie-4- IV+ IV)  + 


Il  faut  donc  que  cette  équation  ait  lieu  en  même  temps  que  les  trois 
équations  (K)  de  l’Article  V;  de  sorte  que,  comme  elle  ne  contient  d’ail- 
leurs que  les  mêmes  variables  que  les  équations  (K),  et  qu’elle  est  d’un 
ordre  moins  élevé  d’une  unité  que  celle-ci,  on  pourra  la  regarder  comme 
une  intégrale  de  ces  mêmes  équations  (K),  mais  intégrale  particulière  à 
cause  qu’elle  ne  renferme  aucune  nouvelle  constante;  ainsi,  si  l’on  in- 
tègre les  équations  (K)  en  y ajoutant  les  constantes  nécessaires,  ces  con- 
stantes devront  être  telles  qu’elles  satisfassent  à l’équation  (N).  De  sorte 
que,  si  l’on  ne  veut  pas  se  servir  de  cette  dernière  équation  à la  place  dp 
l’une  des  équations  (K),  il  faudra  néanmoins  y avoir  égard  dans  la  dé- 
termination des  constantes;  mais  pour  cela  il  suffira  d’v  supposer  par- 
tout l = o. 

Au  reste  nous  ferons  toujours  usage  de  cette  équation  pour  détermi- 
ner la  constante  qui  doit  entrer  dans  la  valeur  de  résultante  de  l’inté- 
gration de  l’équation  (H)  de  l’Article  V. 
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XI. 

Reprenons  maintenant  les  équations  (D)  de  l’Article  II , et  faisant, 
pour  abréger, 

À =zydx — xdy,  =y'dx'  — x'  dy',  ï." = y*  dx“  — x"  dy", 
p z=zdx  — xdz,  p'  = l' dx’  — x'dz',  p"=  z"  dx*  — x*dz’, 
y = zdy—ydz,  v'  = z'  dy'  — ÿ dx' , y'  = *'  dy’  — y"  dz’ , 


nn^ura,  apres  avoir  multiplié  part//. 


Or  je  trouve,  comme  plus  haut, 

•+■  u1  -*-v’  — (x’-h  r*  -+-  Z’,  :dx’  -t-  dy-hds1)  — ixdx  •+•  y-dy-*-  z dtY—  r^id  dl‘  — i rdr 

et  par  analogie 

V1  -+-  p"  ■+  v1’  = d'u^dt'  — ( r'dr'Y, 

/'■  -h  p’’  ■+•  y'*=  r,'u"’dl = — ( r’dr’Y; 


je  trouve  de  même 

U'  pj,' -+-*»’  = (xr’-4-  5î')  \dx  tLr~-  dydy*b  dz  r/z’)  — {x'dx-yydy~r  s'dz)  (xdx'-rydt’-r  îrf:') 

= p'ddd - d\d\”  = fddd - (^)'  ^ (v)'’ 


et  par  analogie 

XT  4-  pp*  4-  yy*  = p'v'dP — (î^)’  4-  (J)\ 
>/  >"  -+-  jo-'f»"  -t-  v' v"  = pvdv  — \ + . 
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Donc,  si  l’on  fait,  pour  plus  de  simplicité. 


Il  — r’  u 

/ r</r\* 
-(-*)• 

ü'  = r’’u’ 

'-m- 

U‘—r“‘u‘ 

•-  (T)’ 

= Pv  ~ ( 

T—p'v'-  ( 

È<)  * (ïüi) 

;&)'-(£) 

2V0 


en  sorte  que  l’on  ail 

v -t-  y 4-v>  ~n  ,n\  uy+»v=  'i  di\ 

■+■  y -t-v'1  = IT  fit’,  XX"  ■+•  nn"  ■+■  vv'  = Hr'rf/’, 

X'1  -4- fi"’  + v”=WdP,  XX’  -+-  fiu1  ■+• V »'  =HVf’, 

on  aura,  en  carrant  les  trois  équations  (O)  et  les  ajoutant  ensemble. 


(P! 


n ir 

C*  "+‘  B’ 


iV  a¥'  jT 


A’ 


AB 


AC 


BC 


— = a*  4-  b‘  -t-  c\ 


équation  qui  est  aussi,  comme  l’on  voit,  d’un  ordre  moins  élevé  d’une 
unité  que  les  équations  (K);  et  comme  elle  renferme  la  constante  arbi- 
traire a ’ -t-  b1  -t-c1  qui  ne  se  trouve  point  dans  les  équations  (K),  on 
peut  la  regarder  comme  une  intégrale  complète  de  ces  mêmes  équa- 
tions. 

XII. 


On  pourrait  croire  que  l’équation  (E)  que  nous  avons  trouvée  dans 
l’Article  II  pourrait  ainsi,  en  y substituant  les  valeurs  de  u,  «'et  u",  don- 
ner une  nouvelle  intégrale,  mais  il  est  facile  de  voir  qu’il  n’en  résulterait 
VI.  3a 
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qu'une  équation  identique,  car  l'équation  dont  il  s'agit  se  réduit  d'a- 
bord à 


«’ 

(T 


u’’ 

T 


-+-  — — s ; A ■+•  B -+- 


Br' 


et,  mettant  pour  u,  «'  et  u"  leurs  valeurs  tirées  des  formules  (J),  ou  aura, 
en  rejetant  ce  qui  se  détruit. 


Q + Q'  + Q'=/. 


ec  qui  ne  renferme  aucune  nouvelle  condition,  car  les  quantités  Q,  Q', 
Q"  sont  déjà  d’elles-mémes  telles  que  dQ  -4-  e/Q'  -+-  dQ"  = o (Article  V). 
Au  reste,  si  l’on  combine  l’équation 

Q + Q'-t-Q'=/ 


avec  les  équations  (N)  et  (P),  après  y avoir  substitué  les  valeurs  de  u, 
«'  et  u",  on  pourra,  par  le  moyen  de  ces  trois  équations,  déterminer  les 
trois  quantités  Q,  Q’  et  Q",  lesquelles  ne  renfermeront  par  conséquent 
que  les  variables  finies  r,  r'.  r"  et  leurs  différentielles  premières  dr,  dr', 

dr“  avec  la  quantité  ainsi,  substituant  ces  valeurs  dans  les  équa- 
tions f K ),  on  aura  trois  équations  du  second  ordre  entre  les  variables  r, 
r’  et  r“,  dans  lesquelles  il  n’y  aura  plus  qu’à  substituer  la  valeur  de 
Donc,  si  à l’aide  d’une  de  ces  équations  on  élimine  la  quantité  ^ des 

deux  autres,  on  aura  d’abord  deux  équations  purement  du  second  ordre 
entre  les  variables  r,  r',  r’  et  t;  ensuite,  si  l’on  difTérentie  la  valeur  de 

^ > et  qu’on  mette  la  valeur  de  ^ dans  l’équation  (II),  on  aura  une  troi- 
sième équation  entre  les  mêmes  variables,  qui  ne  sera  que  du  troisième 
ordre.  De  sorte  que  l’on  aura,  par  ce  moyen,  pour  la  détermination  des 
variables  r,  r'ct  r",  deux  équations  différentielles  du  second  ordre  et  une 
du  troisième;  et  ces  équations  suffiront,  comme  on  le  verra  dans  un 
moment,  pour  la  solution  complète  du  Problème  des  trois  Corps. 

Nous  croyons  cependant  qu’il  est  encore  plus  simple  et  plus  commode 
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pour  le  calcul  de  substituer  dans  les  équations  (KJ  les  valeurs  de  Q,  Q' 
et  Q"  tirées  des  équations  (J);  car,  quoique  les  équations  résultantes 
puissent  monter  à des  ordres  plus  élevés  que  le  second,  elles  auront 
toujours  ce  grand  avantage  que  les  variables  s’y  trouveront  peu  mélées 
entre  elles,  et  que  l'analogie  qui  y règne  facilitera  beaucoup  leur  réso- 
lution. 

XIII. 


Des  dix  équations  de  l’Article  VIII  il  n’en  reste  donc  plus  que  neuf, 
et  des  trois  équations  (D)  de  l’Article  II,  ou  (O)  de  l'Article  XI,  il  n’en 
reste  plus  que  deux;  de  sorte  qu’on  n’aura  en  tout  que  onze  équations 
pour  la  détermination  des  six  variables  x,y,  z,  xf, y',  z'  et  de  leurs  diffé- 
rentielles <£r,  dy,...-,  d’où  l'on  voit  qu’il  est  impossible  de  déterminer  ces 
variables  directement  et  par  les  seules  opérations  de  l’Algèbre;  mais  on 
pourra  en  venir  à bout  au  moyen  d'une  intégration,  comme  on  va  le  voir. 

Je  suppose  que  l’on  veuille  connaître  les  valeurs  de  x,y,  z;  on  aura 
d’abord  l'équation 

1 0 ) i'+;’+j'  = r’. 

Ensuite,  multipliant  les  trois  équations  (O)  de  l'Article  XI  respecti- 
vement parX,  jz,  v,  et  les  ajoutant  ensemble,  on  aura 

X’  4-  u'  4-  »’  XV  + au.'  4-  m'  XX'  4-  au  4-  w”  , , , , 

f 1 1 =(0X4-  bu  4-  cv)dt; 


ou  bien,  en  faisant  les  substitutions  du  même  Article, 


(R) 


/n  v*  w>\  , 

( -y  4-  -=-  4-  -j-  J dt  = a(ydx  — xdy)  + bizdx  — xdi)  + c(zdy  — ydi). 


Enfin,  multipliant  les  mêmes  équations  (O)  respectivement  par  z, 
— y,  x,  et  les  ajoutant  ensemble,  on  aura 

).z  — ur  4»i  X'z  — u’y  4-  »'x  X'j-bV-h'i  , , 

b - ^ h = ( ai  -by-*-  cx\dt. 

Or  il  est  aisé  de  voir  que  l’on  a Xz  — fiy  4-  vx  = o,  et  que 

3a. 
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— ).'z  -+-  ti’y  — v'x  est  la  même  quantité  que  nous  avons  désignée  plus 
haut  par  S (Article  IX);  donc,  puisqu'on  a déjà  trouvé  (Article  X ) 

0'=  ( r- r'1  — p"1)u',dl1  — r,r'’rfr'’  -4-  ■xp"  r'  dr'  dX'  — r'1  dX'\ 

on  aura,  en  faisant  les  substitutions  du  même  Article  X, 

(>'*  — p'y  -(-»'*)'  = ("(/>/»'  + pp"  + p’  /»’,«'■  — ]'/<'. 

et  par  analogie 

(1’ z — p’y  + v" x}‘  = ^ pp'  -i-  pp"  p' p'  iU"'  — | dt'-. 

De  sorte  que  l'équation  ci-dessus  deviendra 

(S)  , : vl {pp'+pp'+py, s- _ai  ,r+CJt> 

Ainsi  on  aura  trois  équations  (Q),  (R)  et  (S),  à l'aide  desquelles  on 
pourra  déterminer  facilement  les  valeurs  de  x,y,  z,  dès  qu’on  connaîtra 
relies  de  r,  r'  et  r". 

On  peut  trouver  de  semblables  formules  pour  la  détermination  de  x1, 
y,  - ; et  même,  sans  faire  un  nouveau  calcul,  il  suffira  de  changer  dans 
les  précédentes  B en  G et  C en  B,  d'accentuer  les  lettres  qui  n’ont  point 
d’accent  et  d’effacer  l’accent  de  celles  qui  en  ont  un,  sans  toucher  à 
celles  qui  ont  deux  accents.  Il  faut  seulement  observer  que  la  quantité  dp 
ne  change  point  de  valeur,  mais  seulemeul  de  signe,  lorsqu’on  change 
entre  elles  les  masses  A,  B,  C et  les  lettres  accentuées,  ce  qui  se  voit 
clairement  par  l’équation  (H)  de  l’Article  V. 

XIV. 


Supposons,  pour  abréger. 
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et  l'on  aura  ces  trois  équations 


jt*  -t-  **  = r1, 

ai  — by  -y-  ex  — 'Z, 

a \ydx  — xdy)  -+•  b(idx  — xdz\  ■+■  c(idy  — ydz  ) = T dt. 


Comme  les  constantes  a,  b,  c sont  arbitraires  (Article  11 j et  ne  dé- 
pendent que  de  la  position  du  plan  de  projection  des  orbites  des  Corps  B 
et  C autour  du  Corps  A,  il  est  facile  de  voir  qu’on  peut  prendre  ce  plan 
de  manière  que  l’on  ait  b =0  et  c = o;  car  pour  cela  il  suffira  qu’on  ait 
b = oetc=o  au  commencement  du  mouvement,  c’est-à-dire,  lorsque 
l = o. 

Supposant  donc  6 = o et  c = o,  un  aura 


a îxzZ,  a iydx  — xdy)  = Td<; 


donc 


z —■ 


Z 

— f 

a 


et,  à cause  de  ar*  -+- y*  -t-  a*  = r1,  on  aura 


donc 


de  sorte  qu’en  faisant 


on  aura 


ydx  — xdy  aTdt 
x'  + y'  ~ a'r-  — l” 


, aTdt 


~ = ta"8?. 


et  de  là 


Z ! v II 1 

i = â’  r~  \r'~  â’sin?’  * = V r’-  5icos'?- 
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XV. 

M:iis  si  l'on  nu  veut  pas  s’astreindre  à la  supposition  du  b=o  et  c=o, 
re  qui  oblige  de  prendre  le  plan  de  projection  d’une  manière  détermi- 
née, voici  comment  on  pourra  déterminer  les  quantités  x,  y.  z avec 
toute  la  généralité  possible. 

Soient 

Iz  — my  4-  nx  = X,  /*  — py  ■+■  »x  — Y, 

/,  m,  n,  p.,  v étant  des  coefficients  indéterminés,  et  X,  Y deux  nou- 
velles variables;  on  aura 

Y tfX  — XrfY  = (w/v  — «[«)(,)'  <U  — xHy)  * («Y  — /»)  (s  <ir  — x ilz)  •+■  {lp  — /«Y)(»rf»  — r dz)  ; 

donc,  faisant 

mv  — np  — ka,  n 2 — /v  — kb,  lu  — m'/  — le, 

on  aura  l'équation  (Article  XIV) 

\<!\-\d\  = hTdt. 

Supposons  maintenant  que  l'on  ait 

y(X'4-  Y*)  ■+•  gïf=  x’  a-jc’-r- 1 -, 

substituant  les  valeurs  de  X,  Y et  Z en  x,  y et  ;,  et  comparant  ensuite 
les  termes  qui  contiennent  les  mêmes  puissances  de  x,  y et  z,  on  aura 
ces  six  équations 

/(/’  4-  ) 4-  ga’  = i , film  -t-  ).u  ) 4-  gab  — o, 

f{m,-y-p')  + gb’=z  i,  f(ln  -♦-  Xv)  -+-  gac  — o, 
f{n'  4-  v’)  4-  gc’  = i,  f{mn  4-  f»v)  4-  gbc  — n, 

lesquelles,  étant  combinées  avec  les  trois  précédentes,  serviront  à dé- 
terminer les  neuf  inconnues  l,  m,  n,  a,  v,/,  g , k. 
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XVI. 


Cela  fait,  on  aura  donc,  à cause  de  x1-t-iy3-f-ss=r,f  l'équnlion 


d’où 

donc 


/tX’  + Y')-4-ffZ'=r>, 

/(X’  + Y’)  = r’  — gZ'; 

\<i\  -\<l  Y flïT  rit 

-t-  Y1  “ r'  — gZ 


Donc,  si  l'on  fait 


d<f  = 


fkldt 

r’-gl1' 


on  aura 


Y 


sin<?, 


X 


cos?. 


Ainsi  l’on  connaîtra  les  trois  quantités X,  Y,  Z,  à l’aide  desquelles  on 
pourra  déterminer  x,  y,  s. 

Pour  cela,  on  prendra  les  trois  équations 

/ s — my  + /11T-X,  \z  — py  ■+■  vx  — Y,  az  — by+  ex  = Z, 


et  on  les  ajoutera  cnsemlile  après  les  avoir  multipliées  respectivement  : 
iu  par  fl,f  ).,  ga;  a°  par  gb;  3"  par  fn,fv,  gc;  on  aura  sur-le- 

champ,  en  vertu  des  équations  de  l’Article  précédent. 


z—f(IX  + ÏY)+gaZ,  y= — /(mX+  «Y) — gl>  Z,  r=/(nX+»Y)+p:Z. 


XVII. 


Maintenant,  comme  on  a supposé 

x>  +)J  + ;’=/(X’+Y')  + g Z*. 

on  aura,  en  substituant  les  valeurs  de  x,y,  2 qu’on  vient  de  trouver,  et 
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comparant  los  termes  homogènes, 

f{h  4-  m’  4- 1»*)  = i,  I). +/n/i+nv  = o, 

f(  4-  fi’  4-  »')  = ■ , la  4-  mb  4-  ne  — o, 

g'«l  + l'+e')  = i,  Xn4-  fj.b  4-  vc  = o, 

et  ces  équations  devront  être  identiques  avec  les  six  qu'on  a trouvées  ci- 
dessus  (Article  XV),  et  pourront  par  conséquent  être  employées  à la 

place  de  celles-là  pour  la  détermination  des  inconnues  /,  m 

Or,  comme  il  faut  satisfaire  en  même  temps  à ces  trois  autres  équa- 
tions (Article  XV) 

mv  — nu  — lu.  nx~lv  — kb,  lu  — ml  — kc, 

je  remarque  que,  si  l'on  ajoute  ensemble  ces  dernières  équations  après 
les  avoir  multipliées  respectivement  : i°  par  /,  m,  n;  a"  par  X,  jx,  v,  on 
aura  ces  deux-ci 


kila  4-  mb  4-  ne)  = o,  k ().a  4-  pb  4-  vc)  = o, 


lesquelles  s’accordent  avec  la  cinquième  et  la  sixième  des  précédentes; 
ainsi  l’on  peut  déjà  réduire  à une  seule  les  trois  équations  dont  il  s’agit, 
et  l’on  y satisfera  par  la  détermination  de  l’inconnue  k.  Or,  si  l’on  ajoute 
ensemble  les  carrés  de  ces  équations,  on  aura 


k‘  a’  4-  b'  4-  c1 1 = mv  — ngi)1 4-  [nî.  — Iv)'  4-  (l/x  — ml)' 


= ( P -t-  m'  4-  n’  (X!  -e  fi’  -+•  v’)  — (/X  +•  mu  4-  nvi’  = j.- 


en  vertu  des  six  équations  ci-dessus;  de  sorte  qu’on  aura 


f yfl'  4-  b‘  -t-  c’ 

Donc  il  n’y  aura  plus  qu’à  satisfaire  aux  six  équations  trouvées  plus 
haut  : c’est  ce  qu'on  pourra  exécuter  de  plusieurs  manières  à cause  qu’il 
y a plus  d'indéterminées  que  d’équations. 
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On  aura  d’abord 


ensuite,  si  l’on  chasse  /.  des  deux  équations 

U + mji  + »»  = o,  2a  4-  u6  -i-  vc  sz  o, 

on  aura 

(am  — bl)  p 4-  (an  — cl)  y = a, 
et,  chassant  u,  on  aura  de  même 

( bl  — am  ; 2 4-  ( 6n  — cm)  v = o, 
d'où  je  conclus  qu’on  aura 

>.  = (cm  — bn'i,  p — (an  — cl)S,  y = ,bt  — am  3, 

3 étant  une  inconnue  qu'on  déterminera  par  l'équation 

/(  2’  4-  p'  4-  V’)  = I , 

laquelle  donnera 

f d*[(cm  — bn )> -b  (an  — cl)’  4-  [bl  — ont)1]  = î; 

mais  on  a 

(cm— An  >4-(<»n— cl)'-h(bl— am}’=  1o’4-6,4-c1'(/’4-m’4-B,j-(a/4-ém4-cnf=4-, 

Jg 

à cause  de 

o1  4-  b’  4-  c1  — -,  P+m’+ii'^  i,  al  4-  bm  4-  en  = o 

O J 

par  les  équations  ci-dessus  ; donc  on  aura 


- = l,  6r=Æ= — 

g + A1 


VI. 


33 
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et  il  ne  restera  qu'à  satisfaire  à ces  deux  équations 


/■  P -t-  i»’  -l-  n*)  = i , la  -t-  mb  ■+■  ne  =■  o. 
Supposons,  pour  plus  de  simplicité, 

a — h cosa,  4 =s  A sina  cose,  c = A sina  sine; 


on  aura 


de  sorte  que 

A = y'a’  -t-  A1  -t-  eé, 

et  la  seconde  des  deux  équations  précédentes  deviendra 
/cosa-*-  sin  a (m  cose  + n sine)  = o; 

soit  donc 

/ — sina  sin», 

et  l’on  aura,  en  faisant  pour  plus  de  simplicité t , 

sin’a  sin’»  -*-  rrt’  -*-  n1  = ■ , cosa  sin»  -t-  m cos e -t-  n sine  =;  u. 


Donc 

m cose  -t-  n sine  = — cosa  siny;; 

donc 

m’-t-n’  — (m  cose  -t-n  sin  e)’=(m  sine  — n cose)* 

= t — sin’asin’x  — cos’a  sin’»  = i—  sin’»;  = ros’n  ; 


et,  tirant  la  racine  carrée, 

m sine  — n cose  = cos»  ; 

de  sorte  qu’on  aura 

m = sine  cosa  — cosa  cose  sin», 
n = — cose  cos»  — cosa  sine  sin»  ; 

et  de  là  on  trouvera  les  valeurs  de  X,  u,  v par  les  formules  précédentes. 
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On  aura  do  relie  manière 

I = sina  sinn, 

m = sin«  cusr,  — cosa  ruS!  sinr,, 
n = — cost  cosr,  — cosasinesin^, 

/ =s  sina  cos«, 

fi  = — sine  sin»  — cos«  cose  cos«, 
v = rose  sin*!  — rosa  sine  cosjj. 

Si  l'on  .substitue  ces  valeurs  dans  les  expressions  de  x,  y et  s de  l’Ar- 
ticle XVI,  il  est  facile  de  voir  que  les  quantités  X,  Y et  ^ 11e  sont  autre 

chose  que  les  coordonnées  rectangles  de  la  même  courbe,  qui  est  repré- 
sentée par  les  coordonnées  x,y,  z,  mais  rapportée  à un  autre  plan  de  pro- 
jection, dont  la  position  dépend  des  angles  «,  e et  vj.  En  effet,  si  l’on  consi- 
dère lesdeuxplansdescoordonnéesx.y,  et  descoordonnées  X,  Y,  l'angle  « 
sera  celui  de  l'inclinaison  de  ces  deux  plans,  l'angle  r,  sera  celui  que  la 
ligne  d’interjection  de  ces  plansfait  avec  l’axe  des  abscisses x,  et  l’angle  1 
sera  celui  que  l'axe  des  abscisses  X comprend  arec  la  même  ligne  d’in- 
tersection. Or,  comme  l’expression  des  coordonnées  X,  Y et  | est  plus 
simple  que  celle  des  coordonnées®, y,  z,  il  est  clair  que  le  plan  de  pro- 
jection auquel  appartiennent  les  coordonnées  X,  Y’  et  ^ est  plus  propre 

que  tout  autre  plan  pour  y rapporter  les  mouvements  des  trois  Corps,  ou 
plutôt  le  mouvement  relatif  de  deux  de  ces  Corps  autour  du  troisième. 

On  voit  donc  que  la  position  du  plan  de  projection  n’est  point  du  tout 
indifférente,  et  que,  parmi  tous  les  plans  possibles  qu'on  peut  faire  passer 
par  le  Corps  A,  il  y en  a un  qui  doit  être  choisi  de  préférence,  parce  que 
les  mouvements  des  Corps  B et  C autour  de  A sont  par  rapport  à ce  plan 
les  plus  simples  qu'il  est  possible. 

Cette  remarque,  qui  me  parait  de  quelque  importance  dans  le  Pro- 
blème des  trois  Corps,  n'avait  pas  encore  été  faite,  parce  que  personne, 
que  je  sache,  n’avait  jusqu’à  présent  envisagé  ce  Problème  d’une  ma- 
nière aussi  générale  que  nous  venons  de  le  faire. 


33. 
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XVIII. 

Nous  prendrons  donc,  à la  place  des  coordonnées  x,y,  a,  celles-ci  X.  _ 
Y.  ÿ pour  représenter  le  mouvement  du  Corps  B autour  de  A;  et  comme 
l’on  a,  à cause  de  h = -4=  (Article  XV), 

'Je 

X'-t-  Y‘-t-  =x'+r'  + a*  = #■», 

Y^)  sln?)  X = y/r1-  ^ |)  cos,, 

il  est  clair  que  ? sera  l’angle  décrit  par  le  Corps  B autour  de  A dans  le 

plan  de  projection,  c’est-à-dire,  la  longitude  du  Corps  B dans  ce  même 

Z . . . . , 

plan;  et  que  ^ sera  le  sinus  de  la  latitude.  Ainsi  on  aura  ( Article  XVI), 

à cause  de/=  i, 

lr=  ' =4- 

ya'  + 4'  + c1  " 

Pour  le  Corps  B : 

Rayon  recteur  de  l’orbite r. 

Longitude A - Trf<-~  , - , 

2 

Sinus  de  la  latitude ■ r -• 

Pour  le  Corps  C : 

Rayon  recteur  de  l'orbite r', 

Longitude... Ç — = ,,> 

J ‘I — (?)  ] 

Sinus  de  la  latitude ^ • 

I.es  valeurs  de  T et  de  Z sont  données  par  les  formules  de  l’Artiele  XIV, 
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et  pour  avoir  celles  de  T'  et  Z'  il  n’y  aura  qu’à  changer  dans  celles-là 
l’accent  zéro  en  ' et  ' en  zéro,  et  ensuite  B en  C et  C en  B. 

Quant  à la  quantité  h,  c’est  une  constante  arbitraire  qui  dépend  du 
mouvement  initial  des  Corps;  mais  il  faudra  la  prendre  telle,  qu’elle 
s’accorde  avec  l’équation  (P)  de  l’Article  XI,  dans  laquelle  le  second 
membre  est 

a1  -v-  b'  0*=  A’; 

de  sorte  qu’il  n’y  aura  qu’à  prendre  pour  h la  racine  carrée  de  la  valeur 
du  premier  membre  de  cette  équation  lorsqu'on  y fait  t = a. 


XIX. 


Les  formules  que  nous  venons  de  trouver  servent  à déterminer  les 
orbites  des  Corps  B et  C autour  du  Corps  A par  rapport  à un  plan  fixe 
passant  par  ce  même  Corps;  mais  il  faut  voir  encore  comment  on  peut 
déterminer,  par  leur  moyen,  la  position  mutuelle  de  ces  orbites.  Pour 
cela,  nous  commencerons  par  remarquer  que  si  l’on  considère  le  triangle 
formé  à chaque  instant  par  les  trois  Corps  A,  B,  C,  et  dont  les  trois  côtés 
sont  r,  r'  et  r’,  et  qu’on  nomme  Ç,  £',  Ç"  les  trois  angles  opposés  à ces 
côtés,  on  aura,  comme  on  le  sait,  par  la  Géométrie  élémentaire. 


cos  X,  — 


■ r 1 — rJ 


ir  e r r 

r’  -+-  r'*  — r'1  />' 

— “ 


irr 


rr 


„„  r’  -hr’’  — r*’  0* 

OOS£  = — ; — • 

a rr  rr 


Or  on  a (Article  VIII) 


p"  = xx’  -4 -yy‘  **'; 


donc 


„„  xx'  +rr  + ** 

cosÇ"=  — -^-7 — — ’ 

rr 


5"  étant  l’angle  formé  au  centre  du  Corps  A par  les  rayons  recteurs  r et  r’ 
des  deux  autres  corps  B et  C. 
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Qu’on  imagine  maintenant  deux  plans  passant,  l'un  par  le  Corps  A 
fl  par  les  deux  points  infiniment  proches  dans  lesquels  s’est  trouvé  le 
Corps  B au  commencement  et  à la  fin  du  temps  infiniment  petit  dt , et 
l’autre  par  le  même  Corps  A,  et  par  les  deux  points  infiniment  proches 
où  le  Corps  C était  au  commencement  et  à la  lin  du  même  temps  dt ; ces 
deux  plans  seront  ceux  des  orbites  des  Corps  B et  C autour  de  A,  et  ils  se 
couperont  nécessairement  dans  uuc  ligne  droite  passant  par  le  Corps  A, 
laquelle  sera  donc  la  ligne  des  nmuds  des  deux  orbites. 

Soit  m l’inclinaison  de  ces  deux  plans  l'un  à l’autre,  \ la  distance  du 
Corps  B à l’intersection  des  deux  plans  ou  il  la  ligne  des  nœuds,  c’est-à- 
dire,  l’angle  compris  entre  le  rayon  relia  ligne  des  noeuds,  et  S,'  la  distance 
du  Corps  C à la  même  ligue  des  nœuds,  c’est-à-dire,  l’angle  formé  par  le 
rayon  r’et  la  ligne  des  nœuds;  si  l'on  imagine  une  sphère  décrite  autour 
de  A comme  centre,  et  que  par  les  points  où  les  deux  rayons  r,  r'  et  la 
ligne  des  nœuds  traversent  la  surface  de  cette  sphère,  dont  nous  suppo- 
serons le  rayon  égal  à i,  on  mène  des  arcs  de  grands  cercles,  on  aura 
un  triangle  sphérique  dont  les  trois  côtés  seront  %,  §’  et  Ç",  et  dont 
l’angle  opposé  au  côté  Ç”sera  w;  de  sorte  qu’on  aura,  par  les  formules 
connues, 

cos  ï"  — cos  5 cos  Z'  -4-  sin  \ sin  ; cos u ; 

donc 

, ,,  . , , ,,  xx’  rr'  -+-  a' 

cos  t cos  sin  ç si n Z cos  w — — 

rr 

Supposons  maintenant  que  pendant  le  temps  dt  le  Corps  B décrive  au- 
tour de  A l’angle  infiniment  petit  r/5,  et  que  le  Corps  C décrive  l'angle  r/5'. 
il  est  clair  que,  tandis  que  les  lignes  x,  y,  s,  r croissent  de  leurs  diffé- 
rentielles dx,  dy,  dz,  dr,  l'angle  % croilra  de  d$,  et  l’angle  u demeurera 
le  meme,  parce  qu’on  suppose  que  la  position  des  plans  des  orbites  des 
Corps  B et  C est  la  même  au  commencement  et  à la  fin  de  l’instant  dt ; de 
même,  en  faisant  croître  les  lignes  a:’,  y,  a',  r'de  leurs  différentielles  dx', 
dy’,  dz',  dr',  il  n’v  aura  que  l’angle  ?'  qui  variera  en  croissant  de  d9'.  Or, 
comme  l’équation  précédente  doit  être  identique  et  indépendante  de  la 
loi  des  mouvements  des  Corps  B et  C,  il  est  clair  qu’on  pourra  y faire  va- 


'Digitized  by  Google 


DES  TROIS  CORPS. 


2«3 


rier  les  quantités  x,y,  s,  r et  | qui  appartiennent  au  Corps  B indépen- 
damment des  quantités  x’ , y,  z\  r'  et  Z'  qui  appartiennent  au  Corps  C, 
et  vice  versa  celles-ci  indépendamment  de  celles-là;  d’où  il  suit  qu’eu 
faisant  varier  d’abord  x,  y,  z,  r et  |,  ensuite  af , y,  s',  r et  enfin  les 
unes  et  les  autres  en  même  temps,  on  tirera  de  l’équation  dont  il  s’agit 
les  trois  suivantes 


(— sin?  cos^’-t-cosçsinf  cosMjrfî-;— 


ixx'-t-jT'-t-»  J’V/r 
r’r' 


x’dx-r-y’dy+z'dz 

rr' 


. , ...  ■ xx+yy'  -*-zs)dr  xdx +ydyJ  -t-  zdz 

rr'  rr 

( sin  E sin  E'  -t-  cos  E cosE'  eos  w ) dO  dV 

xx'  4-  yyJ  4-  zz‘ } dr  dr’  [x' dx  - 4-  r1  dy  4-  z’dz)dr‘ 

r’r''  rr'1 

{xdx'  -y  y dy'  -4-  z dz'  )dr  dx  dx1  + dydy'  4-  dz  dz' 
r’r'  rr' 


Donc,  si  l’on  fait  dans  toutes  ces  équations  les  substitutions  de  l’Ar- 
ticle VIII,  on  aura  ces  quatre-ci 

rosïcosÇ'4-  sin!j  sinE’eosw  = 

, r r,  r , r,  |l'(/r+f(/V 

— sinEcost  4- costsinf  cosm  = — c -r-rz — » 

r’r  dO 

— cosEsinE'  4-sinEcosî'  cosm  = — 

.....  , p’drdr'—dV.rdr1—  dV'.r'dr-y  rr'v“dl‘ 

sin  E sin  E'  4-  cosE  cos  E'cos«=  c r’r''d0d9' 


Or  il  est  facile  de  concevoir  que  le  carré  du  petit  espace  que  parcourt 
le  Corps  B dans  le  temps  dt  est  exprimé  également  par  dx' 4-  dy1 4-  dz‘ 
et  par  r’  dO*  4-  dr *,  de  sorte  qu’on  aura 

rdB  = ^dx’  4-  dy'  4-  dz’  — dr 1 

et  par  conséquent  (Articles  VIII  et  XI) 

,,  y 'u’dt'  — dr'  dtJVL 

cl  7 — — = -,  ~ i 

r r* 
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^ u"dt ’ — dr’' dt  y ll' 

r'  r" 

Ainsi  les  seeonds  membres  des  quatre  équations  précédentes  seront 
tous  donnés,  dès  qu’on  connaîtra  r,  r’  et  r*  en  t (Article  cité);  de  sorte 
qu'on  aura  quatre  équations  entre  les  trois  inconnues  Ç,  ? et  u.  par  les- 
quelles on  pourra  non-seulement  déterminer  ces  trois  inconnues,  mais 
encore  avoir  une  équation  entre  les  quantités  r,  r',  r",  u,  h',...,  et  cette 
équation  sera  la  même  que  celle  qu’on  a déjà  trouvée  plus  haut  ( Ar- 
ticle X)  par  une  voie  bien  différente. 


XX. 


Supposons,  pour  abréger,  que  les  équations  précédentes  soient  repré- 
sentées ainsi 

oos|;cos?'-i-  sinlj  sinÇ'rosw  = X. 
sin;  cos£'  — cos£  sin('cos&>  = u, 
cos£  sinf' — sin  s cos  f' cos  « — », 
sin  ; sin£’-»-  cosj  cosj'cosia  ^ — m. 


en  faisant 


, p"  p"  dr  -+-  rdV 

/ — U = ^ , -j  n 1 

r r'rdB 


rr 

— pdrtlr' 


p“  dr'  4-  r'd\‘ 
rr''d6' 


- d\.rdr'-h  dV.  r'dr  — rr'v’dl ’ 

Tv ,rdôW 


il  est  facile  de  réduire  ces  quatre  équations  à ces  deux-ci 

cos!  ; ± £' ) (i  =p  cosm)  = X:±  bj, 
sin  (J-ü-’Hupcosu)  =p±», 

lesquelles,  à cause  de  l’ambiguïté  des  signes,  équivalent  réellement  à 
quatre  équations.  Élevant  ces  deux  équations  au  carré,  et  ensuite  les 
ajoutant  ensemble,  on  a 

(i:pcosu)'  = (X±B  !-e  ;p±»)’. 
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d'où,  à cause  de  l'ambiguïté  des  signes,  on  tire 

— cos«  — 5m  -+-  uv,  i -4-  cos'ta  — •+•  (t1  4-  v1  -t-  «>’; 

de  sorte  qu’éliminant  Costa  on  aura 


2<iS 


I -t-  ( ).ÜJ  -t-  U>  )’  = X’  H-  fn’  -t-  V1  -+-  B*. 


Si  l'on  substitue  dans  cette  équation  les  valeurs  de  >.,  tx,  v,  n,  rom  me 
aussi  celles  de  dO  et  de  dO',  on  aura  une  équation  qui  sera  la  même  que 
l'équation  (N)  de  l’Article  X;  ce  qui  peut  servir  à confirmer  la  bonté  de 
nos  calculs. 

L'équation 

— cosia  = ).nj  -t-  | xv 


donnera 


Costa 


p’v’dt'  - rfVtfV- 
r,r'*</8rf6' 


JF 

v il  if  ’ 


ce  qui  fera  connaître  l'inclinaison  ta  des  deux  orbites. 

Connaissant  u,  on  connaîtra  aisément  | et  car,  en  multipliant  les 
«leux  équations 

cosi£  -t-  f)(i  — Costa)  = X + ra, 
cos(ij  — £') (i  -e  Costa)  = ).  — m 


l’une  par  l’autre,  on  aura  celle-ci 

^(cosa£  -t-  cos  a £')  sin’u  = X’  — ra’: 


et  de  même  les  deux  autres  équations 

sin( { -t-  £')  (i  — costa)  = (t  ■+•  v,  sln(?  — £')  (i  -t-  cosw)  — — v, 

étant  multipliées  ensemble,  donneront 

— £ ( cos  a J — cos  a J’ ) sin’w  — p’~  it’, 

d’où  l’on  tire 


rosaij  — 


A1  — œ1 


sin’w 


cos  a = 


• m!  -+-  p}  — v! 
sin'c.i 


VI. 


34 
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ou  bien,  en  mettant  à la  place  de  o3  sa  valeur 
i -4-  cos’  m — — u*  — v*, 

tirée  de  l’équation  trouvéeci-dessus,onaura,h  cause  de  eos,iu=  i — sinJ’a, 

r al).*  -+-  v*  — i)  ,,  a(>*4-u*  — 1) 

cosa£=;i  + - , ; — — y cosat  — n . ' > 

sin’w  sin'w 

d’où  l’on  tire 


, , v'1  — X’ — »’  i r,  vi  — ** — P‘ 

sin£r=ï — -,  sin£  = — — . — ; 


* — M* 

sin  ci) 


c’est-à-dire,  en  substiluanl  les  valeurs  de  ).,  p.,  v,  et  faisant  attention 
que  r’dû*  = u'di s — dr * et  r'^dO’*  = u!*dtl  — dr'1. 


r‘r'‘  — f>"'  ’ lï’dt'—  r’(  r'dr’y-t-  iff  ( r'dr1 1 d\‘  — r*»  dV‘ 

/r'*sin  «</!>' 

,, v r>r ’’  — j>' : m 'dP  — r'’(r</r)’-t-  a y/’lrdr)  rfV  — r’rfV* 

sin£  _ ’ 

ou  bien  (Article  XIII ) 


sinr  _ VW  + PP"  + P'P" 
aryU'glnu 


sin£'  = V4  W+pf  + pY)*-! 

ir' y II  sin'.i 


XXI. 

Si  l’on  veut  que  les  trois  Corps  se  meuvent  dans  un  même  plan , on 
aura  alors  <4  = 0,  et  par  conséquent  cos-u  = 1 et  sinw  = 0;  donc 

1 = H(pp'  -+- pp"  -+•  p'p’)u\  2'=  4 ipp'  -+■  pp“  -+-  pfp"\ 

et  par  analogie 

X*  = 4(p/>'  ■+■  PP"  -+•  /»>’  î «'*• 

De  sorte  que  les  quantités  Z et  Z'  (Article  XIV)  seront  nulies,  et  par 
conséquent  les  mouvements  des  trois  Corps  s’exécuteront  dans  le  même 
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plan  que  nous  avons  pris  pour  le  plan  de  projection  (Article  XVIII).  Or. 
si  l'on  substitue  les  valeurs  de  uJ,  u'a,  it"a  tirées  des  équations  précé- 
dentes dans  l’équation  (P)  de  l’Article  XI,  on  aura  une  équation  en  r.  r', 

r"  et  par  laquelle  on  pourra  déterminer  cette  dernière 

quantité  substituant  ensuite  la  valeur  de  ~ dans  celles  de  2,  1',  2". 

on  aura  les  valeurs  de  ms,  exprimées  en  r,  r’,  r“  et  'jji  -j;, 

seulement;  ainsi,  mettant  ces  valeurs  de  u'*,  u”a  dans  les  équa- 
tions (F)  de  l’Article  III,  on  aura  enfin  trois  équations  en  r,  r',  r“  et  t, 
lesquelles  seront  simplement  différentielles  du  second  ordre,  au  lieu  que 
les  équations  générales  (K)  de  l’Article  V moulent  au  quatrième  ordre, 
lorsqu’on  les  délivre  des  signes  d’intégration. 

Au  reste  je  crois  que,  dans  le  cas  même  dont  il  s’agit,  ces  dernières 
équations  seront  toujours  préférables,  parce  qu’elles  ont  l’avantage  sin- 
gulier de  ne  renfermer  aucun  radical,  ce  qui  n’aurait  point  lieu  dans  les 
équations  où  l’ou  emploierait  les  valeurs  de  u,  u',  u"  déterminées  par 
les  équations  ci-dessus,  valeurs  qui  renfermeraient  nécessairement  des 
radicaux  carrés. 


RÉCAPITULATION. 


XXII. 


Pour  résumer  ce  qui  vient  d’étre  démontré  dans  ce  Chapitre,  soient 
nommées:  A,  B,C  les  masses  des  trois  Corps;  r,  r',  r"  les  distances  entre 
les  Corps  A et  B,  A et  C,  B et  C;  et  supposant,  pour  abréger, 


r"  r">  — r>  , r*  -t-  r *»  — r"  „ r>  -t-  r’’  — r" 

P = 1 p'= • />  — 

r 2 r 2 r 2 


I I 

1 = 7 ï 


V’=-,-pr^  '/'=777- 

. 34 . 
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ou  aura,  on  prônant  l'élément  du  temps  dt  pour  constant, 
CH)  ^ + Cpq-Bp'q‘-  Kp"q"  = o; 

l <JQ  — q‘  dp'  — q"dp " — q dp. 


1 d1  r1) 

A + B + C 

L idc 

r 

] d'  r"  \ 

A + B + C 

j 1 dC 

r' 

1 d>  r"  M 

A + B+C 

) idt' 

r " 

• dQ' — qdp  -+-  q’dp"-k-  q'dp, 

! dQ"=  — qdp—  q'dp'  +q"dp; 

C{ p q —p  q -+-  Q ; 


— A (— pq  — p'  q'  + 0"  i = 


Ces  équations  serviront  à déterminer  les  valeurs  des  distances  r,  r’.  r' 
en  t;  après  quoi  on  pourra  trouver  directement  et  sans  aucune  inté- 
gration les  valeurs  de  tous  les  autres  éléments,  d’où  dépend  la  détermi- 
nation des  orbites  des  Corps  B et  C autour  du  Corps  A. 

En  elTet,  si  l’on  nomme 


| la  vitesse  du  Corps  < C,  autour  de  J A, 
J ( C,  > B, 


on  aura  d’abord 


5t(  A -4-  B C) 


u " = ^C-  -t-  BQ', 


«">=  + aq". 


Si  l’on  nomme  ensuite 

? l’angle  parcouru  par  le  Corps  B autour  de  A dans  un  plan  supposé 
fixe  et  passant  par  A,  c'est-à-dire,  la  longitude  de  B, 
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'i  l'angle  de  la  latitude  de  B par  rapport  à ce  même  plan, 
y'  la  longitude  de  C, 

Y sa  latitude, 

et  i|u’on  fasse,  pour  abréger, 

P = ppf-trpp"-\-  p’p“îzr,r''  — p"‘  — ±(ar*r'*-t-  ar,e"'4-  ar'’r*’  — r*  — r" — r"‘) 
= — f(r  + r’  + r")(r  -+■  r'  — r') (r  — r'-t-  r")(r  — r' — r'), 


n = r'u»  — 


/ rf(r>)\ * 

la*)’ 

» — (^s?r- 

* e - (ï&)  *(iÿ) 

’■=/'«’-  (&)’*$)'• 

r-f'- (&)'*{&)'• 


en  supposant 

u'*  + a'1  — «' 


«’  -t-  «"*  — m" 


> e = 


il  ■+■  «•«—  u" 


on  aura  sur-le-champ 

i^4P«'--2'-e^ÎPi?^T  d< 


sitl’l  = 


%hr 


il  r r 

d<f  C A B 


hr'  cos’i)» 
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et 


sin  y 


iv'4p"’^ 


ir  v vr 

dff'  _ b a c 

dt  hr1'  cos’^' 


11  faut  remarquer  que  ces  formules  renferment  deux  constantes  qui 
ne  sont  pas  arbitraires,  mais  qui  doivent  être  déterminées  par  des  équa- 
tions particulières;  ce  sont  : l’une  la  constante  h,  et  l’autre  la  constante 

qui  peut  être  ajoutée  à la  valeur  de  ’-jj  déduite  de  l’équation  (H)  par  la 
voie  de  l’intégration. 

Voici  donc  les  équations  qui  serviront  à déterminer  ces  constantes 
N)  .6PU-4,  ve+sv+ro  + 

en  supposant 


L — u’u'1  — e"  = 72  u7  u'1  -4- 1 u’u'1  -t-  a «*—  «'*  — u“‘) 


et 

(P) 


n ir 

c + B' 


II"  / *F  'T 
A>  2 \ÂB  ^ AC 


On  pourrait,  si  l’on  voulait,  employer  ces  équations  à la  place  de 
deux  quelconques  des  équations  f Kj  ; mais,  comme  elles  sont  assez  com- 
pliquées, il  vaudra  mieux  ne  s’en  servir  que  dans  la  détermination  des 
coustanlcs  dont  il  s’agit;  et  pour  cela  il  est  clair  qu’on  y pourra  sup- 
poser partout  / = o. 

Or  si,  pour  plus  de  simplicité,  on  suppose  que,  lorsque  / = o,  un  ait 
,lJ-  = o,  — o,  et  que  de  plus  les  rayons  r,  r'  coïncident,  en  sorte  que 

l’angle  Ç"  compris  entre  ces  rayons  (Article  XIX)  soit  nul,  ce  qui  est 
toujours  permis  lorsque  cet  angle  est  variable,  on  aura,  à cause  de 
r — r*  -b  r'3  — arr'cosÇ”  (Article  cité), 


donc 


r',  = (r'-r)«,  - o; 


dp  dp  dp 

-f-  — o,  -r-  = o,  -4—  =—  o : 

dt  ’ ilt  dt 
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de  sorte  que  l’équation  (N)  deviendra 

16PU  — 4(r'v  -+-  r'V-t- r'1*** ) ■+•  {^jj)  ~ 

mais  à cause  de  r**=  (r' — r)*  on  aura  P=o;  donc  aussi  ^ = <>.  Ainsi 
il  faudra  prendre  la  valeur  de  i en  sorte  qu’elle  devienne  nulle  lorsque 
* = <>(')• 

L’équation  (P)  se  simplifiera  aussi  beaucoup  par  les  mêmes  supposi- 
tions, et  elle  deviendra 


P') 


h'  — 


r*«> 


r'>u'i 

I1‘ 


r”uri 

A’ 


où  il  faudra  prendre  pour  r,  r‘,  r ”,  u , u\  u"  les  valeurs  qui  répondent 
à l = o.  . 

Quant  aux  constantes  qui  pourront  entrer  dans  les  valeurs  de  Q,  Q 
et  Q”,  elles  seront  entièrement  arbitraires  et  ne  dépendront  que  des 
valeurs  initiales  de  u , u",  qui  sont  à volonté. 

Enfin,  si  l’on  nomme  encore 

dû  l’angle  élémentaire  décrit  par  le  Corps  B autour  du  Corps  A dans 
l’instant  dt, 

dO'  l’angle  correspondant  décrit  par  le  corps  C autour  de  A, 

<a  l’inclinaison  mutuelle  des  orbites  des  Corps  B et  C autour  de  A, 

* la  distance  du  Corps  B au  nœud  de  ces  deux  orbites, 
i-'  la  distance  du  Corps  C au  même  noeud. 


on  aura 

dO  vJ  dO'  _ t1F 

dt  r*  ’ dt  ~~  r‘‘  ’ 

V'  Jilft r — l‘  , v'4Pu‘- 2 

v/nn'  4 arsin<av'n'  ar'sinuvIl 


(*)  Il  faut  remarquer  que,  dans  io  cas  dont  il  s'agit  ici,  l'équation  (N)  est  encore  satisfaite 

si  l'on  prend 

(^y=  4(r*e -r  CV-t- r«e*). 


(Note  de  1* Éditeur.  » 
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CHAPITRE  II. 

SOLCT IO  N DE  PROBLEME  DES  TROIS  CORPS  DANS  DIFFERENTS  CAS. 

XXIII. 

Nous  allons  examiner  dans  ce  Chapitre  quelques  cas  particuliers,  où 
le  Problème  des  trois  Corps  se  simplifie  beaucoup  et  admet  une  solution 
exacte  ou  presque  exacte;  quoique  ces  cas  n’aient  pas  lieu  dans  le  Sys- 
tème du  monde,  nous  croyons  cependant  qu’ils  méritent  l’attention  des 
Géomètres,  parce  qu’il  en  peut  résulter  des  lumières  pour  la  solution 
générale  du  Problème  des  trois  Corps. 

XXIV. 

Le  premier  cas  qui  se  présente  est  celui  où  les  trois  distances  r,  r',  r" 
seraient  constantes,  en  sorte  que  le  triangle  formé  par  ces  Corps  demeu- 
rât toujours  le  même  et  ne  fît  que  changer  de  position. 

On  aura  dans  ce  cas 


dr  = o,  dr'—o,  dr" o. 


et  par  conséquent  aussi 


dp  =.  o,  dp'  = o,  dp"  = o ; 


donc  les  trois  équations  (K)  deviendront 

IA  B -f-  C ,,  , , , 

hCipq’  — p }+Q)  = o, 

p -i-  üipq  -+-/>  q’  + Q ) o, 

p t-A (-  pq-pq’  + Q ) — o; 

d’où  l’on  voit  que  les  quantités  Q,  Q',  Q"  seront  pareillement  eon- 
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slanles,  en  sorte  qu’on  aura 

dQ  = o,  dQ'  =:  o,  dQ“  = o, 

moyennant  quoi  les  équations  (I)  se  réduiront  à eelles-ei 
qdp  — o,  q'dp  — a,  q"dp—a, 

lesquelles  donneront  ou  y = o,  q‘=  o,  q”=  o.  ou  dp  = o.  Examinons 
séparément  ces  deux  cas. 


XXV. 

Soit  d’abord 

9 = 0,  q'  — o,  q"  — o; 

donc 

r = r'  = r"  ; 

de  sorte  que  le  triangle  formé  par  les  trois  Corps  sera  équilatère;  les 
équations  (a)  donneront  donc 

CQ=  BQ'=  AQ'—  - — 


et,  ces  valeurs  étant  substituées  dans  les  formules  (J),  on  aura 

j »,  A + B + C 
r 

Maintenant  on  aura 


donc 


p = p'  = p'=— » v = (/  = c"  = — : 
r r r * 2 


P— 3r‘  II—  3“‘. 

P-T’  Ü~T’ 


de  plus  l’équation  (H)  donnera  7^  = o,  par  conséquent 


'li- 
ât ~ 


a étant  une  constante  arbitraire  qui  doit  satisfaire  à l’équation  (N). 


Or  on  trouve 


2 = 2'  = 2'= /•■*■; 


VI. 


35 
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de  socle  que  l'équation  dont  nous  parlons  deviendra 


çjr'u1  — tir’H’x’  -t-  a‘  = o. 


c’est-à-dire, 


(3  r’«* — a’/1—  o, 


d’où 


«'=  3r‘i»'  = 3(A  + B + C,  r. 


Ainsi  l’on  aura  satisfait  à toutes  les  équations  du  Problème;  de  sorte 
que  la  valeur  de  r demeurera  indéterminée;  d’où  il  s’ensuit  que  le  sys- 
tème des  trois  Corps  peut  se  mouvoir  de  manière  que  les  trois  Corps 
forment  toujours  un  triangle  quelconque  équilatéral. 

Ayant  trouvé 

1»=^,  2 = 2’  = 2'=  r’x'  — 3r'W, 


on  aura 
donc 


.{ P «!  — 2 — o,  4 P — 2'  = o,  4 P ~ ~ ; 

sin '4  = o,  sini|f'=o; 


d’où  l’on  voit  que  les  trois  Corps  seront  toujours  nécessairement  dans 
un  même  plan. 

On  trouve  ensuite 

n = ir=ir=r’ii\ 


4 


r*«»  3 r'u* 

4 + 4 


donc,  à cause  de  t|*  = o et  «|/=  o,  on  aura 

r/<p dvf  / i j\  u2 

7ï7~W~\c  + \ + Ti)l: 


mais  l’équation  ;P)  donnera 


ou  bien 


A’=(.C:  + F'  + P + ^ + rc  + Br:)'lH!' 

a’=(ïï  + W) 
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pur  conséquent 


donc 


/,=(ïï  + ï + i)r“: 


</ç fh'  _ K /À  -f-  Il 

rft  <//  r V 


Ainsi  les  Corps  B et  C ne  feront  que  tourner  autour  du  Corps  A avec 
une  vitesse  angulaire  constante  et  égale  à \J — ^ "+"— • 


XXVI. 


. Ho 


examinons  maintenant  l’autre  cas, où  — o sans  que  q.  q\  ^soient 

nuis,  et  substituons  d’abord  dans  les  équations  (J)  les  valeurs  de  CQ. 
BQ'  et  AQ"  tirées  des  équations  [a)  ci-dessus;  on  aura 


<b) 


. A-t-B-f-C  , , , „ „ 

«•  =:  : — C [pq  — p q ), 


1,  A + H + C , , M 

«’=  —, Bi pq  p q ), 


*1  A 4*  B -+-  C , . , , 

' > Tî—  -A {-pq-p'q  >; 


d’où  l’on  voit  que  les  vitesses  relatives  des  Corps  seront  aussi  con- 
stantes, mais  non  pas  égales  entre  elles  comme  dans  le  cas  précédent. 

Or,  puisqu’il  faut  que  -j.  =0,  on  aura  donc  aussi  ~o,  et  l’équa- 
tion (Hj  deviendra 


(e) 


C pq  — B p'q'  — A p'q"  = o. 


Cnsuite  l’équation  (N)  deviendra  (à  cause  de  dr  = o,  dr'  = o,  dr"  = o, 
et  dp  = o,  dp'  = o,  dp"  = 0,  dp  = o) 


savoir 


16  PL’  = o, 

P — o,  ou  U = o; 


35. 
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ainsi,  en  combinant  l’une  ou  l'autre  de  ces  équations  avec  l’équation 
précédente  (c),  on  pourra,  par  leur  moyen,  déterminer  deux  quelcon- 
ques des  trois  indéterminées  r,  r' , r",  et  le  Problème  sera  résolu. 
Supposons  d’abord  P=:o,  on  aura 

(r+rl  + f')(r+rl  — r*)(r  — r'  -t-  r*)  (r  — r'—  r")  = o; 

donc,  puisque  r,  r',  r " sont  supposées  positives,  on  aura  ces  équations 

r-+-r'—  r'=o,  ou  r — r'+r’  — o,  ou  r — r' — r'  = o, 

d’où  l’on  tire 

r'=r-4-r',  ou  r'  = r-4-r",  ou  r 

c’est-à-dire,  que  l’une  des  trois  distances  doit  être  égale  à la  somme  des 
■leux  autres,  ce  qui  montre  que  les  trois  Corps  doivent  être  toujours 
rangés  dans  une  mémo  ligne  droite. 

Imaginons  que  les  trois  Corps  A,  B,  C soient  rangés  de  suite  dans  la 
même  direction,  en  sorte  que  l’on  ait 

r"  — r'—  r, 

et,  faisant  pour  plus  de  simplicité  r'=  mr,  il  n’y  aura  qu’à  substituer 
dans  l’équation  (c)  mr  à la  place  de  r',  et  {m  — i)r  à la  place  de  r"; 
l’inconnue  r s’en  ira,  et  l’on  aura  une  équation  qui  servira  à détermi- 
ner m.  On  trouvera  donc 


m’  + • m — i )•  — i . . 
p — r*  = ( m-  — m r’, 


, i •+■  (m  — i)*  — m’ 

P = 2 - r’  — n-m)  r\ 

, i -e  m’  — (m  — i)’ 
n = — — — — ■ ^ — r*  — mr *, 

4 7. 

r j » 1 i 3m1  — 3m  -4-  i ± 

y [ m1  ( m — i )* J C m’jm  — ij*  r*’ 

1 II  _ ni'  — 3 m’  -+-  3 m i 
( m — l )*  J r*  m — ij*  r’ 

■ — m'  i 

m'  r*’’ 


Î-L,_ 
(s—)? 
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et,  ces  substitutions  étant  faites  dans  l’équation  ( c ),  elle  deviendra,  après 
avoir  été  multipliée  par  m*(m  — i)’r, 

\d)  C(  — 3w’  + 3m-  i)  + Bm1,!»1-  3m  + 3)  — k 'm  — i}’(i  — m1)  = o. 


laquelle  étant  ordonnée  par  rapport  à m montera  au  cinquième  degré, 
et  aura  par  conséquent  toujours  une  racine  réelle. 

Il  est  bon  de  remarquer  ici  que,  quoique  nous  ayons  supposé  r"=  r'—r, 
la  solution  n'en  renfermera  pas  moins  tous  les  cas  possibles,  à cause  que 
les  distances  r,  r\  r",  étant  prises  sur  une  même  ligne  droite,  peuvent 
être  positives  ou  négatives,  suivant  la  différente  position  des  Corps. 

Maintenant,  à cause  de 


on  aura 


dr  — o,  dr‘  = o,  dr"  = o,  dp  = o, 
2 = o,  2'=o,  X'  = o; 


de  sorte  que,  comme  on  a déjà  P = o,  on  aura 
sin  1)1=0,  sin<|>'  = o, 

ce  qui  montre  que  les  trois  Corps  doivent  se  mouvoir  dans  un  plan  tixe. 


XXVII. 


Supposons  maintenant  l’autre  facteur  U égal  à zéro,  on  aura 
U = vv'  -4-  w"  ■+■  t/v"  — u’u'*  — «r"*  = o. 

Or  les  équations  ( b ) donnent 

’jr,  ~ 77  = - <A  + B + C)v"~  il  pq-  ^f'+  jr,  pq  -e  p’ <f  ), 

d’où,  en  multipliant  par  r*r'*,  et  mettant  à la  place  de  ra  et  r'1  leurs- 
valeurs  p'  -+- p"  et  p -+-  p",  on  aura,  à cause  de  q"  = q — q\ 

r'’n’  — r'a'1  = ( — C.q  + Bq'  — A q'  )P  -t-  ( i'.pq  — B p'q'  — \p'  q")p"\ 
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mais 

C pg  — B p'  g'  — Xp’g"  ~o 
par  IV<|uation  (c);  donc  on  aura  simplement 

r'* a’  — r’u’’  ~( — Cg  4-  Bq'  — A g"  P, 
et  l’on  trouvera  de  même  par  analogie 

r"’«’  — r!u’’=:  (Cg  4-  Bq' — \g"  P. 
r"’u'1 — »■’’«"'  = (Cg  4-  Bq'  4-  Kg’  P. 

d’où  il  est  facile  de  tirer 

p"  u*  — r'v"  — — CqP,  p’ u”-  — . — B 7' P, 


et  par  conséquent 


, p'jOjJ^CqV  4-  B,/'  p 


donc 


,t  _ p”u'u'’  4-  p’  Pi  B g'  «’  4-  Oy  u'  4 BCgg'  P' 


et  de  là,  à cause  de  P = rV*  — p 


t.’  = u'u’’  — — [u’K1’  — p‘  Bq' u’  4-  Cqiï- , — Bi'.qq'  P | 


- P7;t  — Cqp’HW'—  Bq’p’\-  BC r'r“qq'  |. 


Mais  les  mêmes  équations  (b)  donnent 

- CÏP  = (-73-  + pi)  r’< 
u -Kg  p = pi)  r i 

donc,  en  substituant  ces  valeurs  aussi  bien  que  celles  de  g et  q , on  aura 

» - "[(A-5!  * *)  1 ^ * £)  -«(i  - *)  (i - *)]• 


Digitized  by  Google 


DES  TROIS  CORPS. 


ou  bien 


•27!» 


I .V  B*  O AB/i  r \ AC/i  i\  BC  / 1 i\| 

| r*p*  + rV>  + iJV'.+  r*  \r" ”f'  »■'•/  + r'*  \r* + r'V  + V1*  •' '7  I 

l>’oû  l’on  voit  que  l’équation  U = o ne  peut  donner  que  celle-ei  P — o, 
l’autre  facteur  de  U ne  pouvant  jamais  devenir  nul,  à cause  que  les 
rayons  r,  r',  r"  et  les  masses  A,  1),  C sont  des  quantités  positives. 


XXVIII. 


L’équation  P = o étant  donc  la  seule  qui  puisse  satisfaire  au  cas  que 
nous  examinons,  ce  cas  n’aura  lieu,  comme  nous  l’avons  vu  plus  haut, 
que  lorsque  les  trois  Corps  seront  rangés  dans  une  même  ligne  droite, 
et  que  leurs  distances  seront  dans  le  rapport  exprimé  par  l’équation  (</  ,. 

Or  nous  avons  déjà  trouvé  que  les  trois  Corps  doivent  se  mouvoir 
dans  un  plan  iixe;  de  sorte  que,  connaissant  la  vitesse  « du  Corps  H au- 
tour de  A,  il  n’y  aura  qu’à  la  diviser  par  r pour  avoir  la  vitesse  angu- 
laire des  Corps  B et  C;  mais,  si  l’on  veut  faire  usage  des  formules  gé- 
nérales de  l’Article  XXII,  on  remarquera  qu’à  cause  île  P — o on  a 
(Article  XXVII) 

«’  _ u'1  «"• 

r’  r''  r”*’ 


mais  les  équations  { h ) donnent 


ïï  + + T - (A  + B + L \~r  * 7 + 7/ ; 


donc,  substituant  les  valeurs  précédentes  de  u ’*  et  u"1,  et  faisant,  pour 
abréger, 

k _* A+B tC)(L"i + . 


r*  r'1  r** 

C + ^ T 


ii’—hr’,  «'»  = Arc'*,  u*’ = A r"; 


ou  aura 


280 
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v = kp,  v’=kp',  v’-^kpT. 
Ainsi  on  aura  (Article  XXII) 

n-Ir,  O'  = kr",  II'=  kr“, 
W=kp',  V=kpn,  V r=kf'i 

mais,  à cause  de  P = o,  on  a 


donc 


<F  = *r'>r",  T — kr'r->,  <E'=  Ar>r!; 


donc  l’équation  (P)  deviendra 


d’où 


» , , /r>  r”  r“'\> 

h =k\C  + B ^t)’ 

,r,  r ; r«.\ 

A = (c  + 


ensuite,  à cause  de  = o et  <}-'  = o, 

_ <V  _ k (f>  , r*1  , r**\  _ y 
dl  ~ dt  ~ A ( C B A J-'*’ 


XXIX. 

Nous  avons  supposé  ci-dessus  que  les  rayons  r,  r\  r"  étaient  constants, 
et  nous  avons  vu  que  cela  ne  peut  avoir  lieu  que  dans  deux  cas,  savoir: 
lorsque  ces  trois  rayons  sont  égaux  entre  eux,  et  lorsque  l’un  d’eux  est 
égal  à la  somme  des  deux  autres.  Supposons  maintenant  que  ces  trois 
rayons  soient  seulement  dans  un  rapport  constant  entre  eux,  et  voyous 
dans  quel  cas  cette  condition  pourra  avoir  lieu.  Soit  donc 
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mi'i  n étant  des  quantité# constantes,  et  l’on  aura  d’abord  (Article  XXII) 
p — f i r\  p'  = p'r',  p"  = p.“  r\ 


en  faisant,  pour  abréger, 


m’ A-  — i . i -t-  n*  — m’  » i + m1  — n‘ 

fi  = - > U = — > t*  = > 

a a * 


Donc  l’équation  (H)  deviendra 

d‘f>  C(t/  CT  — Bfi'ra' — Afi'ar" 
3e  "+_  r 


ou  bien,  en  faisant 
pour  abréger, 
et  intégrant 


).  = Cy  ct  — Bft'ra'  — Afi'cj", 


d’p  ). 

-r1-  h — = o, 
rf/*  r 


rff  J r 


k étant  une  constante  arbitraire  égale  à la  valeur  de  ^ lorsque  t = o. 
Ensuite  on  aura 

, , dr  ( . /VA  rf/ 

rfQ  = a(fi  sé  - fi  ra  ) ^ - m (a  - ).J  — J -pi 
, . -Vr  . /VA  <* 

rfQ'  = a(fisj  -+-fi  a )—  -+-sj  (a  — a / — j 

dr  ,/  , rdt\dt 

</Q'=i(— fisj-fi  gj  ) — -t-s>  [a~XJ  t)7>  '' 


VI. 


36 
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donc,  en  intégrant, 

Q= yl + 

<r=  - al-ire.-i?y>  y*(«  - ifty  * + A-, 

X-,  X'  et  X"  étant  des  constantes  arbitraires. 

Faisant  toutes  ces  substitution!;  dans  les  équations  (K),  et  divisant 
ensuite  la  seconde  par  m*  et  la  troisième  par  n1,  elles  deviendront 
celles-ci 


d’(r’)  A -4-  B C ( i — »'st’ -+■  «"ra")  . /*/  , Cdt\dl  .. 

T3F T + , ra  J (*-lJ  T)  T>  ~ U =°- 

d'ir'i  A -t-C-t-Bfi — (yn  + y*B*)in1  Bra'  Ci  . Çdt\dt  BA' 

■>(lr  m’i  m’  J \ J r*/  r*  m ’ u’ 

rf*(  r‘)  B + C-t- Afi -i- + ,u'o')n]  A g*  CJ  Çdt\dt  AA*_ 

?</<'  n’r  n>  J \ J r / r*  n*  ü’ 


lesquelles  devront  être  identiques;  de  sorte  qu’on  aura  ces  conditions  à 
remplir  : 


„ , . .»  A -4-  C -+-  Bfi  — (u®  + ii'ïn’  ml 

A + B+Ui-u'o  + aV)= 1 ; i 


B + C + A[i  +■  (pro-t-  ü'bi'j/i] 

n*  ’ 

,,  Bd'  A ni"  ..  . 

(,n  = — — — = — — -,  ou  bien  * = o ei  / = o; 
ni’  n’ 


3» 


AX' 

n’ 


Ces  deux  dernières  conditions  peuvent  toujours  se  remplir  par  le 
moyen  des  constantes  indéterminées  X.  X'  et  X";  ainsi  la  difficulté  ne  con- 
siste qu’à  satisfaire  à celles  des  groupes  i"  et  a". 

Or,  si  l’on  fait,  pour  abréger, 

i = fifji  + fifi’  -t-  p'ft's;  — i(i  4-  m n)(i  + m — «)(i  — m •+•  n i — m — n , 
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un  pourra  réduire  les  deux  équations  du  groupe  i°  à celles-ci,  par  des 
transformations  analogues  à celles  de  l’Article  XXVII, 

(e)  ( — Cm  •+•  Bra"  ~ Am")à -i- f*"X  = o,  (Cm  ■+■  Bu'—  Ara"  ) i — fi'X  = o. 

Ainsi  il  n’y  aura  qu’à  combiner  ces  deux  équations  avec  cpIIcs  du 
groupe  a°,  savoir 

..  B ra'  Ara*  . , , 

t.ra  = - = > ou  bien  a = o cl 

m'  n’ 

ce  qui  fait  dpux  cas  que  nous  allons  examiner  séparément. 


Soit  d’abord 


XXX. 


Bcrr 


A ts ' 


donc 


m*Cro  „ /j*Cgt 

m = s — * fil  m = 1 — ; 


mais  on  a (Article  XXIX  ) 


BT  — BT  — BT  = O ; 


donc 


/ ot’C  n*C\ 

mV  + T + — j^0’ 

/ 1 m‘  V\ 

"Ic  + ir -f-Â)=°’ 


Or  il  est  visible  que  la  quantité  ^ ^ -t-  ^ ne  saurait  jamais  de- 

venir nulle,  à cause  que  les  masses  A,  B,  C sont  des  quantités  positives; 
ainsi  il  faudra  que  l’on  ait  w = o,  et  parronséquent  aussi  ra'=o,  ra"=o; 
or,  dans  ce  cas,  on  aura  X =o,  et  les  deux  équations  (e)  ci-dessus  auront 
lieu  d’ellcs-mêmes;  de  sorte  que  toutes  les  conditions  se  trouveront 
remplies,  et  le  Problème  des  trois  Corps  sera  résoluble  exactement  dans 
l’hypothèse  de 
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«■e  qui  donnera 
et  par  conséquent 


n — m - - 1 , 


r=  r'—  r", 


c’est-à-dire,  les  distances  entre  les  Corps  égales  entre  elles,  tomme  dans 
le  cas  de  l’Article  XIV;  mais  avec  cette  différence,  que  dans  le  cas  pré- 
sent elles  peuvent  être  variables. 

Pour  connaître  le  mouvement  des  Corps  dans  ce  cas,  on  reprendra  les 
équations  différentielles  de  l’Article  XXIX,  lesquelles,  en  faisant 

f=Ch  = Bh,=  Klr, 
se  réduisent  à cette  équation  unique 

d’ir’)  A + B-t-C  , 

HdF ^ f==° 


Multipliant  par  d{r*),  et  intégrant  ensuite,  on  aura 
[^i]’-a(A  + B + C)r-/r>=H1 
Il  étant  une  constante  arbitraire;  et  de  là 

, r ih 

y U -4-a(A-4-B-l-C)r  +/r' 

moyennant  quoi  on  connaîtra  l en  r,  et  vice  versa,  r en  l. 
Maintenant,  puisque  o = o,  ®'=o,  ®"=o,  on  aura 


Q = *,  Q'  = *\  0*=*'; 


donc  (Article  XXII) 


_ s i A + B -4-  L ) . 

u’-  u''  — «"’  = — ! -4-/. 


De  plus,  ayant  ).  = o,  on  aura 


dt  ' 
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et  culte  consUnte  a devra  être  déterminée  en  sorte  qu'elle  satisfasse  à 
l’équation  (N);  on  peut  donner  pour  cela  à t telle  valeur  qu’on  voudra: 
mais,  en  ne  faisant  aucune  supposition  particulière,  l'équation  (N)  devra 
être  identique  avec  celle  que  nous  avons  trouvée  ci-dessus  pour  la  déter- 
mination de  r,  et  leur  comparaison  donnera  la  valeur  de  a. 

En  effet,  à cause  de  r = r'=  r",  on  aura 

P = P'=P  =-; 

donc 


et  de  même,  à cause  de  u = a = on  aura 


v = v = v = — ; 

a 


■Inné 


et  l'équation  (N)  deviendra 


ou  liien 


d'où  l’on  lire 


[,  ,/rdr\‘ 

1 •»  l rt^r 

|3r \w)  +r* 

H5U 

■ i> 

L3ru  3 W 

1 — «’  =o; 

_ . _ / rdr y 

L» 

3r “ 3(^r; 

) - *>  = o. 

Or  on  a déjà  trouvé 


«.=  l<a +JL+ÇJ  +/. 
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il  une,  substituant  cette  valeur  et  résolvant  l’équation,  il  viendra 


dt  = 


\R 


rdr 


■+■  a(  A -+■  B -t-  C , r •+•//•’ 


Comparant  donc  cette  équation  avec  la  précédente,  on  aura 


H = - 


«* 

T 


et  par  conséquent 


« = »f-3H: 


d’où  l'on  voit  que  H doit  être  nécessairement  une  quantité  négative. 
On  aura  ensuite 

»-  *■“  *■-  ÏJ  - (îSMï)’-  rH  - f 


et 


donc  l’équation  (P)  deviendra 


d’où  Ton  tire 


a / i i l \ 


Or,  puisqu’on  a déjà  trouvé 

2 = 2'  = 2"=  3r'  (^77  )’■+•  r'*\ 

et  que 

3f’“'-3(ï7-“,=o- 


on  aura 


2~2'  = Z"=3r*u1; 
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d’ailleurs  un  a 

4P  = 3r*,  et 

u=z  u'  — u"  ; 

donc  on  aura 

4Pu’- 

2 = o,  4Pt<"~ 

2'  = o,  4 

et  par  conséquent 

O 

II 

C 

*35 

sln  '4»'  = o, 

c’est-à-dire, 

6 

il 

ce  qui  montre  que  les  Corps  B et  C doivent  se  mouvoir  dans  un  même 
plan  fixe  passant  par  le  Corps  A. 

Maintenant,  si  l’on  substitue  dans  les  expressions  de  ^ et  '-Jt  les  va- 
leurs de  11,  II',  'T,  M/',  'K'  et  de  h trouvées  ci-dessus,  on  aura 

dy dÿ  a 

dl~~di  ~ ^ 3 ’ 


et  par  conséquent,  en  substituant  la  valeur  ci-dessus  de  dl , 


qui  est  l’équation  polaire  d’une  section  conique  rapportée  au  foyer,  el 
dans  laquelle  ^ est  le  grand  axe  et  + le  paramètre. 

Ainsi  les  Corps  B et  C décriront  dans  ce  cas  autour  du  Corps  A deux 
sections  coniques  semblables  et  égales,  dont  l’espèce  et  la  forme  dépen- 
dront des  quantités  arbitraires /et  a,  lesquelles  pourront  se  déterminer 
par  les  équations 


en  donnant  à u,  r e t ^ les  valeurs  qui  conviennent  au  premier  instant. 
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XXXI. 


Rosie  à examiner  le  cas  où  a = o el  À = o;  or  la  supposition  de  >.  = o 
réduit  d’abord  les  équations  («)  à celles-ci 

1—  Cbj  -t-  Bbt*  — AnT  J = o,  (Cro  ■+-  Bra'  — \<a"  i --  o, 

lesquelles  donnent  ou 

6 = o, 


nu  bien 


Cgt  Bsi'  — A®"  = o,  cl  Co  + Bb' — An>"  = 0, 


c'est-à-dire. 


Cb  = » el  Btu’  — Agj'  = o. 


Or  j’observe  d’abord  que  ces  deux  dernières  équations  sont  inutiles; 
car  on  aurait  d’abord  0 = o,  ensuite,  à cause  de  0"=  0 — 0',  on  au- 
rait 0"  = — 0';  de  sorte  que  l'équation  Ho' — Aff"=o  deviendrait 
1 U -+■  A)o'=o,  ce  qui  donnerait  n’=o;  on  aurait  donc  0 = rs'=a"=o, 
ce  qui  rentre  dans  le  cas  que  nous  avons  examiné  ci-dessus. 

Il  faut  donc  faire  9 = o,  de  sorte  que  la  solution  du  Problème  sera 
renfermée  dans  ces  trois  équations 

6 = 0,  ).  = o,  a = o. 


La  première  donnera  (Article  XXIX) 


donc 


i + B+  n'(i  + m — “i'i  — «1  -+-  n )i  — m — n=  o ; 


1 ± m ± n — o, 


et  par  conséquent 


r±r'±r'=o. 


c’est-à-dire,  que  l’une  des  trois  distances  r,  r‘,  r"  doit  être  égale  à la 
somme  des  deux  autres,  et  conséquemment  que  les  trois  Corps  doivent 
être  toujours  rangés  dans  une  même  ligne  droite. 

Ce  cas  est  donc  analogue  à celui  de  l’Article  XXVI,  mais  il  est  plus 
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général,  en  ce  que  les  dislanees  entre  les  Corps  peuvent  être  variables, 
pourvu  que  leurs  rapports  soient  constants. 

On  déterminera  ces  rapports  par  l’équation  X = o,  et  pour  cela  on 
pourra  supposer,  comme  dans  l'Article  cité,  que  les  trois  Corps  A,  B,  C 
soient  disposés  de  suite  dans  une  même  ligne  droite,  en  sorte  que 
r“—r'—  r,  ce  qui  donnera  n = m — on  substituera  donc  cette  valeur 
de  n dans  l’expression  de  X de  l’Article  XXIX,  et  l'on  aura  une  équation 
en  m qui  sera  la  même  que  l’équation  {d)  de  l’Article  XXVI.  Mais  il 
faut  voir  encore  si  la  condition  de  a = o peut  avoir  lieu;  et  comme  la 
constante  a doit  cire  déterminée  par  l’équation  (N),  tout  se  réduit  à 
savoir  si  cette  équation  peut  subsister  en  y faisant  a — a,  c’est-à-dire, 

^ = o,  à cause  de  ^ = a — X j ^ (Article  XXIX)  et  de  X = o. 

Or,  en  supposant  ^ = o,  et  substituant  pour  r',  r"  et  p,  p',  p"  leurs 
valeurs  f Article  cité),  on  aura 

P = ( pp'  -t-  fia"  + p'p’  )r‘, 

(7.rdr\  * 

-nr)  ’ 

( ül  r dr\  * 

2'  = ( p'm‘  -t-  pp“*  ■+•  p"  p‘)  r ’ I ■ j - I , 

, . /a rdr\’ 

X*=(fi“ /»'-*-  f*  ft*  pp')r’  » 

dp  dp'  h-  dp  dp^+ dp' dP- +d? _ 
mais,  par  la  nature  des  quantités  p,  p.',  p",  on  a 

p'  -c  p"  = 1 , p-Pp"—m’,  p -t-  p'  = n’; 

de  plus,  on  a,  en  vertu  de  l’équation  3 = o, 

pp'  -+-  pu"  -t-  p'p"  = o; 

donc  on  aura  aussi 

p -t-  p'p"’  ■+■  p"  p'1  — o,  p'm‘-hpp"’  + p"p’  = o,  p’n'-t-p'p’+pp'^o; 

VI.  37 
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de  sorte  que  toutes  les  quantités  précédentes  P,  1, ...  seront  milles,  et 
conséquemment  l'équation  (N)  se  trouvera  vérifiée  d'elle-méme. 


XXXII. 

Maintenant  il  est  clair  qu’a  cause  de  a = o et  X = o les  trois  équa- 
tions différentielles  de  l'Article  XXIX  se  réduiront  à celle-ci 


dh  r’) 
•xdl' 


F 


r 


— f=o. 


en  faisant,  pour  abréger. 


F = A -+-  B + C 1 1 — (»,bi+  ^"sj"  ), 


f=Ck  = 


BA_' 


A A" 
n' 


Celte  équation  étant  doue  multipliée  par  «/(r*),  et  ensuite  intégrée, 
donnera 

(£')*_, Ff_/r,  = H, 

H étant  une  constante  arbitraire;  d’où  l'on  tire 


j rdr 

V U -+-  a F r -t -fr' 


moyennant  quoi  on  déterminera  t en  r,  et  par  conséquent  r en  t. 

De  plus,  si  dans  les  équations  (J)  de  l'Article  XXII  on  substitue  les 
valeurs  de  Q,  Q',  Q"  de  l’Article  XXIX,  on  aura,  en  vertu  des  équations 
du  groupe  i"  du  même  Article, 


al  , , am’l  an’l  ,, 

«•=  — -* -f,  n = K ni'  f,  u ' = ■+■  «’/; 

r J r J r J 


donc 


auF  , , aiéF  , . „ ik'F  ,, 

* - — + ,“/■  v'=  -T—  -t-  u’f,  — + u'/. 
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Dr  là  on  trouver» 

n=,Fr+/r*-(^y=-H, 

II'=  m'^aFr-t- fr'  — J = — Uni', 

\V-  - H n\ 

f =(i'  ^aFr +//•■-,  (ÇV]=_  II  m»  = — Hm*n', 

r = -Hu'>=-Hn’, 

*F'=  - Hu'’=  - H m'. 


à cause  de 


UfJ.'  -+-  faU*  ■+■  fl'jl'  — O, 


et  par  conséquent 

u1  — m’n’,  fi1'  — n‘,  (*"’  = m*. 


Donc,  si  l'on  substitue  ees  valeurs  dans  l’équation  ÇP),  elle  deviendra 


d'où  l'on  voit  que  H doit  être  une  quantité  négative. 

Or,  à cause  de  P = o et  de  2 = o,  2'=  o,  2"=  o,  on  aura 

sin<J>  = o et  sint|’,=  o. 


ce  qui  montre  que  les  deux  Corps  B et  C doivent  se  mouvoir  dans  un 
même  plan  fixe  passant  par  le  Corps  A,  et  l’on  trouvera  ensuite  pour  les 
angles  de  rotation 

1/9  dÿ — Il  / 1 m’  n’\  _ y1 — U 

Tt~lt~  TF  \c  ■*"  ¥ + A J ~ ~ r>  - 

37- 
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El,  si  l'on  substitue  la  valeur  de  dl,  trouvée  ci-dessus,  on  aura 


do  = - 


tir 


. / Tf  7 


équation  polaire  d’une  section  conique,  rapportée  au  foyer,  dans  la-, 
quelle  y-  sera  le  grand  axe  et  — —■  le  paramètre. 


XXXIII. 

Nous  venons  donc  de  voir  que  le  Problème  des  trois  Corps  est  réso- 
luble exactement,  soit  que  les  distances  entre  les  trois  Corps  soient  con- 
stantes, ou  qu'elles  gardent  seulement  entre  elles  des  rapports  constants, 
et  cela  dans  deux  cas,  savoir  : lorsque  les  trois  distances  sont  égales  entre 
elles,  en  sorte  que  les  trois  Corps  forment  toujours  un  triangle  cquilatère, 
et  lorsque  l'uue  des  distances  est  égale  à la  somme  ou  à la  différence  des 
deux  autres,  en  sorte  que  les  trois  Corps  se  trouvent  toujours  rangés  en 
ligne  droite. 

Or,  si  l'on  suppose  que  les  distances  r,  r\  r"  soient  variables,  mais  de 
manière  que  leurs  valeurs  ne  s'écartent  que  très-peu  de  celles  qu’elles 
devraient  avoir  pour  que  l’un  des  cas  précédents  eût  lieu,  il  est  clair  que 
le  Problème  sera  résoluble  à très-peu  près,  et  par  les  méthodes  connues 
d'approximation;  mais  nous  n'entrerons  pas  ici  dans  ce  détail,  qui  nous 
écarterait  trop  de  notre  objet  principal. 

J'avoue,  au  reste,  qu’on  pourrait  résoudre  les  Problèmes  précédents 
d'une  manière  plus  simple  par  les  formules  ordinaires  du  Problème  des 
trois  Corps  entre  les  rayons  vecteurs  et  les  angles  décrits  par  ces  rayons, 
si  l'on  voulait  se  borner  d’abord  h l’hypothèse  que  les  Corps  se  meuvent 
dans  un  même  plan  fixe;  mais  il  ne  serait  pas  aisé,  ce  me  semble,  d’en 
venir  à bout  par  les  mêmes  formules,  si  l'on  supposait,  comme  nous 
l’avons  fait,  que  les  Corps  pussent  se  mouvoir  dans  des  plans  différents. 
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CHAPITRE  III. 

MODIFICATION  1>8S  FORMULES  DU  CHAPITRE  PREMIER,  POUR  LE  CAR  OÙ  L ON 
RUPPORE  QUE  L’UN  DER  TROIR  CORPR  ROIT  Kl. 01  uni;  DES  D.EUX  AUTRES. 


XXXIV. 


Le  cas  que  nous  allons  examiner  a lieu  dans  le  Système  du  monde,  par 
rapport  à ces  trois  Planètes,  le  Soleil,  la  Terre  et  la  Lune,  dont  les  deux 
dernières  sont  beaucoup  plus  éloignées  de  la  première  qu'elles  ne  le  sont 
l'une  de  l’autre;  mais  nous  ne  considérons  ici  le  cas  dont  il  s'agit  que 
d'une  manière  générale,  et  seulement  pour  voir  quelles  modifications 
cette  supposition  doit  apporter  aux  formules  générales  de  l'Article  XXII. 

Supposons  donc  que  le  Corps  C soit  beaucoup  plus  éloigné  des  Corps  A 
et  B que  ceux-ci  ne  le  sont  entre  eux,  eu  sorte  que  les  quantités  r'  et  r" 
soient  fort  grandes  par  rapport  à la  quantité  r;  pour  cela  nous  prendrons 
une  quantité  i,  que  nous  supposerons  constante  et  très-petite,  et  nous 
ferons 


en  sorte  que  R et  R' soient  des  quantités  Unies  et  comparables  à r.  Or,  si 
l’on  nomme,  comme  dans  l’Article  XIX,  Ç"  l’angle  formé  au  centre  du 
Corps  A par  les  rayons  vecteurs  r et  r'  des  Corps  B et  C,  on  aura 


d’où 
ou  bien 


r"!  = r'1  — ar'rcosï'-f-  r’, 
R’’  = R*  — aiRrcosÇ'-i-  i’<  ’. 


Donc,  si  l’on  fait 


i = rcosi;", 


on  aura 


R'>  = R’—  îiRi  + iV’j 
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■loue 


Dr  là  on  aura 


r'>  = 


R1 

F’ 


iRz 

: 1-  r*. 

I 


I I 

7 ~ ïï’ 

i i é i*(aRz — ir*  3i*(aRz — /r1)’  5i*(aRz  — ir*)* 
7'  ~ R H ÎR>  *"  B K*  ' i6R’ 

i i'z  i*(3z* — r’)  i‘(5z* — 3zr’) 

~ R "‘"F H aïo  1 ÎTÜ 

1 _ ** 

7 ~ R*’ 


i i*  3i‘(aRz — fr>)  _ i5i‘(aRz  — il4)*  _ 35i*(aRz  — ir'f 
P*  “ ÎT*  H âR*  ' 8 R’  iïïîï* 

i*  3»‘z  »‘(i5z'  — 3/-')  i*  35 z’  — i5zr’) 

— — -4 L_  1 -1 -4-  . . . 

R*  R‘  îR*  aR‘ 


Donr  (Article  XXII ) 


P = 


{O 

7* 


i 


„ Hz 
P = T’ 


3i*z  i*|i5z’—  3r’)  i*(35z*  — i5zr>  l 

TT  STt*  âF 


i i*  3i*z  I*(i5z’  — 3r’)  /*(35z’  — i5zr’i 

? ~ r*  ~ F ~ "ÏÏ*  ÏR*  3 R* 


et  de  là 


3i’z  i’ioz’ — 3r3)  f,(aoz*  — i2zr3) 
« =-TF~  alô 1 ÏR* 


Rz  i i*z  i*(3z’—  r’)  _ t*(i5z* — çjr’z,  i‘(35z' — 3oz,/J-*-3r,i 
ïr;4'ëH'FH  R*  + aR*  H âïF~" 


#*v=— 


Rz 

ir* 


Üi 

R’ 
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Or,  comme  pq  esl  une  quantité  très-petite  de  l’ordre  de  •*,  et  que p q\ 
p"q“  sont  des  quantités  fort  grandes  de  l'ordre  de  y,  il  est  clair  qu'en 

substituant  les  valeurs  de  ces  quantités  dans  l’équation  (U)  les  termes 
l'-pq,  B p'q',  A p"q'  ne  pourront  être  homogènes,  à moins  que  la  masse  C 

ne  soit  infiniment  grande  de  l’ordre  ÿ vis-à-vis  des  deux  autres. 

Supposons  donc  C=  jj»  et  l'équation  fH)  de  l’Article  XXII  deviendra, 
après  les  substitutions, 

d’p  i RA  + B)R  31)1  B D(<)z’— 3r’)  i'D(aoz* — îazr’j  _ 

dl!  + i L r‘  R’  J1  r a R*  a R' 


d’où  l’on  voit  que  la  quantité  ^7  est  de  l'ordre  de  ÿ,  de  sorte  que  la 
quantité  j^y  sera  aussi  du  même  ordre. 

Donc,  si  l’on  fait,  pour  abréger, 


j,.  dv  (A-t-B)R  3D1  .TB  3D(3i>— r>) 
1/)37  = [-H--lFjI-i7-K  a R* 


^ j~D  (10  z* — bir’.ij 


4 _ 
37“' 


et  il  faudra  prendre  la  valeur  de  s telle,  qu’elle  soit  nulle  lorsque  t = o. 


XXXV. 


qdp 


6/'z</R  ï*|  (i5z*  — 3r’)</R  — 3zrf  Rz)] 

"Të  R* 


«'  dp’  = 


rfi  Rzî  idr  f,rf(Rz)  #*[ 3 z //( H z)  — - R 

"7?“  + “ + R1  + - îë 

i*f  (i5z’  — 3r’)rf(Rz)  — 6R  z</|  r’)] 
a R* 

i‘f  (35z‘  — i5zr’)  d(  Rz)  — (i5z*  — 3r’)  R d\  r’)] 

— -*-■ 


q‘dp”=  - 


rfjRz) 

»r* 


i*t/(Rz) 

R* 
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De  sorte  que  les  valeurs  de  rfQ,  dQ'  et  dQ " deviendront 


dQ 


arfr  .,f  d r’i  3i[d(Ri)  — o-rf/]! 

+ '[  R*~  "+"  R‘  J 

\ 3*rf(r’’i  £ (i5i* — 3r’  , [</Rz  i — trdt~\ 

+ ' L ïl*  * " 

r (i5i* — 3r,)d{rt)  (35z’ — i5zr*) frf'Ri) — adt]  \ 

* ' L ^R*  1 a R* 

j |~  — 6z  d R -t-  d\ Rz)  4-  a dl 


,,  t f d:  Ri)  -l-  adl  I . f — 6z  t/R  -4-  di RiJ  -4-  a dl  I 

rfQ=-r L — r* — b'L r*  - — b— 

i frf(Rz)  -t-  idr  .f — 6zt/R  -t-  </Rz)  •+-  a dl  I 

*r=7l — ^ — J '[ rî b- 

Donc,  faisant  toutes  ces  substitutions  dans  les  équations  { K ),  elles 
deviendront 


rf’.r*)  A -+-  B ..rîz1  — r’  /*/  rflr’l  3z[</;  Rz)  — odt\ \ 
HF  F-  L K*  + J \ R*  ^ R*  ) 


— »D 


— t’D 


i5z*  — çtr’z  (*{  3zt/(r*)  ;i5z’—  3r’) [</.  Rzj  — <x dl  |\  | 

‘ ~ v r r*  ^ tr‘  ) j 


2 R* 

35 z*  — 3oz'r'  -t-  3r* 
atU  “ 


i5l'-3r'i(/lé  (35z‘— i5zf;[</iRz  —adl\ 


Pj  i5»’— 3 r’>rf( 

J \ 


aR‘ 


— ...=const. 


ifit  R 


ii  _ .L + 5 r*î  _ _ ‘±^-1  consu. 

r*  t'R  tir*,/  r*  J R 


2 11  dt 


rf’(R')  rf'  R z , d‘  r’ i D 
2 i1  dt1  idv  2 <//’  i*R 


i fl>z  , Rz  p d(Rzj  ■+■  a dt 

-7LTF  + A7r  + AJ 


D(3z'  — 
ÏR 


. J 

;*  — r’)  A , f Dl  5z*  — 3zr*J  , A 4- R | 

_ ^ -'j  ïrI  H R J 


oonst., 
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I h) 

rf’.Ri) 

dp 


d'  IP  D 

Ti  -*-,B 

rs*. 

Çd(Hi  -4 - a dt 

1 t*(  A -t-  B) 

" — R — * *4-.*.=  consl.t 

+ Tir  “t-  ( A -+-  B ) [^ 

T+J 

V/  Kx  i -f-  O <!t  J 

.rit  D(  3z’  — 

— -f-  I> 

a </(r’)  3i[«/(Rïj  — »<//]\  1 

| / iR* 

J\  R1 

r*  n 

+ f(_ 

3z  d{r!)  (i5z* 

— 3r»)[rf,  Rz)  — adl]\  1 

• R- ) |— •=COnS‘ 

1 K’ 

J \ 

” R*  +_ 

Ainsi  l’on  aura,  à la  place  des  équations  (K)  de  l’Article  XXII,  les  trois 
équations  (g),  (h)  et  («),  dans  lesquelles  on  n’a  négligé  que  les  quan- 
tités très-petites  de  l’ordre  île  i’  et  des  ordres  suivants,,  et  ces  équations 
serviront  à trouver  les  valeurs  de  r,  R et  z en  /;  moyennant  quoi  le  Pro- 
blème sera  résolu  dans  toute  sa  généralité,  puisqu’il  ne  s’agira  plus  en- 
suite que  de  substituer  ces  valeurs  dans  les  formules  qui  donnent  les 
latitudes  et  les  longitudes  des  Corps  B et  C (Article  XXII).  Or,  comme 
la  supposition  de  i très-petit  simplifie  aussi  beaucoup  les  substitutions 
dont  il  s'agit,  nous  allons  donner  encore  les  valeurs  de  sin^,  sin-i'  et 

, dtf  do'  . 

de  -jjj  -Tj-t  exprimées  en  r,  H et  z;  mais  nous  ne  pousserons  pas  la  pré- 
cision au  delà  des  quantités  de  l’ordre  de  i. 


XXX  VI. 

Pour  cela  nous  commencerons  par  chercher  les  valeurs  des  vitesses  u, 
u . u";  or,  si  dans  les  équations  (J)  on  substitue,  à la  place  des  quantités 
O.Q,  BQ',  AQ",  leurs  valeurs  tirées  des  équations  (K),  on  a,  en  général. 


, rf'(r') 

«J*  i _1_ 

A + B + C 

fVl» 

2dr 

r 

-s?- 

A -t-  B -i-  C. 
r’ 

— B Pf  -•-  !. 

A -4-  B 4-  C 

• 

— A|-/»ï-/»Y> 

r* 

VI.  38 
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Donc,  faisant  ici  les  mêmes  substitutions  que  ci-dessus,  et  supposant, 
pour  abréger, 

il\r’)  A B _ I)  3z*  — r') 
a<//'  r K*’ 

(/'!  R';  ]> 

~*<nr  + R’ 

(/•  R j 1 < A -4-  B i Ht  I>* 

</<■  ”*■  r*  R!  ’ 

on  mira 

. iD(t5i*  — ()r’zj 

« — L .... 

, M Bit* 

«'*  — -r-  -+- 


u - 


/Bi  N 

a , r 

. » + 

\ <•* 

7 1. 

r aH* 

( ir  on  a 


P /)/)'  4-  /)/<"  -t-  /)'/>"  = /))■’  -4-  p'y"  — 


il'. 


donc 


,,  , Llt’  r’  — D(r!-*’  i3*’  — yr’ij 

PH  _ Jt  ~ïiK'  ~ ‘ 


1(_  MR’fr'j-  *>i  BR**  i r'  — *’ 


Pu'*  = 


P«">= 


i*  rr’ 

Mlt'(r'  — *’)  RR*ii  r’  — *’)  Nlt’ir*  — *” 


De  plus,  en  faisant,  pour  abréger, 

R,rrf(*,,)],-4-r,frf(Rï)]*  — aRirf  Rl)«/(r*)  aï[H;rf  r*)  — r’rfiRzij 
i = — —j,, + Tt r> 

, _ R’frftRiJfw-r’f#/  R’)]*  — 9Rzrf(Ri)rf(R')  a»|Jl,</;Ri)  — Ri</{R’  J „ 

dt'  ,IT  * 

R*|  (/(R’irfic’) -»-[</(R*;]r]  — </(R*;  d{H'r')  R*rf  , ( R>)| 

A Tt~  dt -K,a 
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on  aura 


donc,  substituant  ces  valeurs  dans  les  expressions  de  sin-f  et  sin'f’ 
Article  XXII),  et  faisant  encore 


ou  aura,  aux  quantités  de  l’ordre  »’  près, 


U) 


ou  bien 

(P) 


Ÿ h ( A 4-  B ) r ’ 


l it  v7-  iji 

ïjÂ-t-  R;  R’ 


• *Bu 

2.k{  A -+-  B }ry/ï 


sln<]/  = 


iB  y1  X 

*{A-i-B)K’ 


la  quantité  t étant  une  constante  qu’un  déterminera  par  l’équation  (P’), 
comme  on  le  verra  ci-dessous. 

Ainsi  l’on  connaîtra  par  ces  formules  les  latitudes  i}<  et  tj/  des  Corps  H 
et  C par  rapport  à un  plan  fixe  passant  par  A. 

On  voit  par  là  qu’on  aura  à très-peu  près 

sin _ iBr  _ Br 

sin-jT  “ (A-t-B)H  ' (A  + B)r'' 

ce  qui  donne  un  rapport  bien  simple  et  très-remarquable  entre  les  lati- 
tudes des  Corps  B et  C. 

38. 
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XXXVII. 


On  trouvera  ensuite 

Il  = Lr>  — ( lltr,'l\ ’ <POS«*  — _ 

\ a dt  ) a R* 

"■= i | »«-  (3r)'J  ♦$(*?- 


et,  à cause  de 


M i/BRi  N\ 

V = -7  4-  -rt— ; + 

j’  i \ r*  a / 


. N . B 3Df3i*  — r’) 
ai  a r 4 R 

. N B 3D(3z’-r>) 

^r,  + Vr~  ,~V 


on  aura  de  même  (Article  XXII) 

*-  i K - (S>yj*  i fp- - ?- -> “g»  i- •• 


rNRi 

•+£1 

_x_  I 

B 3D(3t'  — r*)\ 

L“  - 

l J 

+ tJ 

+ 7 

,ir  4 K*  / 

Donc,  si  l’on  substitue  ces  valeurs  daus  les  expressions  de  ^ et  • 
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et  que  l'on  fasse,  pour  abréger, 


BR  z 3D(3i>  — r*)* 

1 ir  4^’  * 

, D_  Nr*  , d(Rt) d(r’) 
„_-LRz-  — + 2dl,  -, 


011  aura 


(ml 


= — MR  z — 


NR'  rf(R»)rf(Kx) 
a + a dl'  ’ 


,h  =B+I'(,+  ÂTB”) 

I Ht  kr'  cos’iÿ 

■ B /BR’z  \ 

d9’  _p+  +v) 

\ dt  /rR'  cos’4<’ 


XXXVIH. 


Voyons  maintenant  comment  on  doit  déterminer  la  constante  k et  les 
autres  constantes  du  Problème.  Pour  cela,  on  supposera,  comme  dans 
l’Article  XXII,  que,  lorsque  / = o,  on  ait 

dr  dr' 

,77=°’  Ht=°'  ï=OÎ 

par  conséquent 

dr  d R dt 

Tt  =°’  Hî=0'  I-r*  di~°’ 
à cause  de  z = r cosÇ";  et  l'équation  1 P')  de  l’Article  cité  donnera 


1.  •„ /R’  »MRr+  NR’  \ 

(r’  = MR’  «B  y— ) 
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d’où  l’on  tirera  aisément  la  valeur  de  i,  en  ayant  soin  de  rapporter  les 
valeurs  de  R,  r et  de  M,  N au  point  où  / = o. 

De  plus  ou  se  souviendra  que  la  valeur  de  n doit  être  prise  en  sorte 
qu'elle  soit  nulle  lorsque  t = o. 


XXXIX. 


Au  reste  il  est  bon  de  remarquer  que,  dés  que  l’on  aura  trouvé  les  la- 
titudes 4 et  tV,  on  pourra  avoir  aisément  les  valeurs  des  vitesses  en  lon- 
gitude ~ et  dj-  par  le  moyen  des  vitesses  réelles  u et  u . 

En  effet,  nommant  dj  l'angle  décrit  par  le  rayon  r dans  le  temps  di, 
on  aura,  comme  nous  l'avons  vu  dans  l'Article "XIX, 


«’  dp  — r‘dO'  -t-  dr'\ 


or  il  est  facile  de  voir  que 


donc 

r/0s  = cos1^  dy*  -f*  cty1; 
a*  dO  = r*  cos*^  dy*  ■+■  r-  d*y  -+-  dr*9 

donc 

f u*  1 ,lr  \* 

dy  y r3  \dl)  \rdt) 

dt  cos  4 

\»l')  J 

cl  de  même 

/«’■  /</4'V  ( dr'  V 

dy  V r"  \ dt  ) \ r'  dt  ) 

dt  cos4' 

donc,  en  substituant  les  valeurs  de  u3  et  u -,  un  aura 


dÿ  _ 
Ht  ~ 


. A _ d+l  _ / dr  yZ 

y r*  ///*  \r<//  ! 


cos  y 


M </y'  _ ( d II 
~3p~  \Hrf/ 


COS  4' 


f lll 

ÏÏ7’ 
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Ces  formules  peuvent  quelquefois  être  plus  commodes  que  les  précé- 
dentes, surtout  lorsque  les  quantités  r,  R varient  très-peu,  et  que  les 
latitudes  •},  ’V  sont  fort  petites. 


CHAPITRE  IV. 
ne  la  riiSonie  ne  la  lij.ne. 


§ I.  — Application  des  formules  du  Chapitre  précédent 
a cette  Théorie. 


XL. 

Pour  faire  cette  application,  il  n’y  a qu'à  imaginer  que  le  Corps  A,  que 
nous  avons  regarde  comme  immobile  et  auquel  nous  avons  rapporté  les 
mouvements  des  deux  autres,  soit  la  Terre,  que  le  Corps  H soit  la  Lune, 
et  que  le  Corps  C,  que  nous  avons  supposé  beaucoup  plus  éloigné  du 
Corps  A que  ne  l’est  le  Corps  R,  soit  le  Soleil,  dont  la  distance  à la  Terre 
est  en  effet  très-grande  par  rapport  à la  distance  entre  1a  Terre  et  la  Lune. 
Ainsi  rscra  le  rayon  vecteur  de  l’orbite  de  la  Lune  autour  de  la  Terre, 
r'  le  rayon  vecteur  de  l’orbite  apparente  du  Soleil,  et  r " sera  la  distance 
rectiligne  entre  le  Soleil  et  la  Lune. 

üe  plus  représentera  la  latitude  de  la  Lune  par  rapport  à un  plan 
lixe  que  nous  prendrons  pour  l’écliptique,  et  6’  représentera  la  latitude 
du  Soleil;  y sera  la  longitude  de  la  Lune  et  -J  celle  du  Soleil,  comptées 
à l'ordinaire  dans  l'écliptique. 

Pour  savoir  quel  est  ce  plan  que  nous  prenons  ici  pour  l'écliptique, 
et  que  nous  avons  vu  dans  le  Chapitre  1 être  celui  par  rapport  auquel 
les  mouvements  des  Corps  B et  C sont  les  plus  simples  qu’il  est  possible. 
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nous  remarquerons  que,  d'après  les  suppositions  de  l'Article  XXXVIII. 
»n  trouve,  lorsque  / = o, 

).  = o,  = o,  v — o ; 

de  sorte  qu'on  aura  aussi  [Article  XXXVI,  formule  (/j . 


= o,  i|/=o; 


donc,  puisqu'on  a en  même  temps  (Article  XXXVIII j 


dr 

<77 


o, 


r=o, 


il  s’ensuit  que  le  plan  dont  il  s’agit  est  celui  dans  lequel  le  Soleil  et  la 
Lune  se  trouvent  en  même  temps,  lorsqu’ils  sont  à la  fois  en  conjonction 
et  dans  leurs  apsides. 

Maintenant,  puisque  nous  avons  fait  (Article  XXXIV, 


de  sorte  que,  si  l'on  suppose  (ce  qui  est  permis)  que  les  valeurs  moyennes 
de  r et  de  11  soient  égales  à l'unité,  on  aura  i égal  à la  valeur  moyenne 

de  i c'est-à-dire, 

I 

. parait.  O 

parait,  mov.  G ' 

or,  en  prenant  37' 3o"  pour  la  parallaxe  horizontale  moyenne  de  la  Lune 
et  r )"  pour  celle  du  Soleil,  on  aurait  i—  g h très-peu  près:  d’on 

l’on  voit  que  la  quantité  1 sera  en  ellèt  très-petite. 

Or,  comme  les  observations  nous  apprennent  que  les  orbites  de  la  Lune 
et  du  Soleil  sont  presque  circulaires,  il  est  clair  que  les  variations  des 
quantités  r et  R devront  être  fort  petites;  de  sorte  que,  si  l’on  fait 

r'  = 1 + »,  IV  = 1-1- X, 
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x el  X devront  être  îles  quantités  assez  petites  par  rapport  à l'unité;  et 
de  plus  elles  ne  devront  contenir  aucun  terme  constant;  autrement  les 
valeurs  moyennes  derel  R ne  seraient  plus  égales  à i,  contre  l'hypothèse» 

Donc  le  carré  de  la  vitesse  angulaire  de  la  Lune  “{  sera  à peu  près  égal 
à L,  ou  égal  à 

A + B — 0(3z*  — i , 

U't 

et  le  carre  de  la  vitesse  angulaire  du  Soleil  autour  de  la  Terre  sera 
à peu  près  égal  i»  M,  ou  égal  à D f Article  XXXVI). 

Mais  on  sait  que  la  vitesse  angulaire  de  la  Lune  est  à celle  du  Soleil 
environ  comme  1 3 à i . de  sorte  que  leurs  carrés  sont  à peu  près  entre  eux 
comme  i(x)  à i:  d'où  l’on  voit  que  la  quantité  I)  doit  être  beaucoup  plus 
petite  que  la  quantité  A + B.  et  cela  dans  une  raison  peu  différente  de 
i à i G»).  Donc,  si  l’on  suppose,  ce  qui  est  permis. 


et  que  l’on  lasse 


A -t-  B = i . 

l>  : a'. 


on  aura  «=  ~ environ,  el  a’  sera  presque  égal  à ai;  en  sorte  que  l’on 

pourra  regarder  les  quantités  i et  a1  comme  du  même  ordre. 

De  plus  on  a,  comme  ou  sait. 


G 

© 


le  nombre  ? étant,  par  la  Théorie  de  la  précessiou  des  équinoxes  de 
M.  d’Alembert,  égal  à environ  y et  pur  celle  des  marées  de  M.  Daniel 

.5  . 

Hernoulli  égal  h donc,  puisque  (Article  XXXIV) 

2 = B.  © — C , 

3<l 


VI. 
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on  aura 

B = 6 1)  — : 6 a'  ; 

ainsi  les  quantités  B et  D seront  à peu  près  du  même  ordre  ». 

Au  reste,  pour  ce  qui  regarde  la  vraie  valeur  de  a,  il  faudra  la  déter- 
miner par  le  rapport  connu  entre  le  mouvement  moyen  du  Soleil  et  celui 
de  la  Lune,  rapport  qui  est,  suivant  les  nouvelles  Tailles  de  M.  Mayer,  de 

i is3y".j5'.{o',7  » itio*(j°23'5*-- 

Quant  au  coefficient  S,  qui  est  encore  assez  incertain,  comme  il  se  trouve 
partout  multiplié  par  les  coefficients  très-petits  a1  et  »,  il  suffira  de  le  con- 
naître à peu  près,  puisque  l’erreur  qui  en  pourrait  résulter  ne  serait 
que  de  l’ordre  de 

XLI. 


On  fera  donc  toutes  ces  substitutions  dans  les  formules  (//,  (gj* 
(A),  (i)  du  Chapitre  précédent,  et,  mettant  pour  plus  de  simplicité  v à 
la  place  de  Rz,  on  aura 


f/<7  „i 

l />,  7li~XK,  + x>  ’ — ’ 

— i»'  j^€(i  -t-  x)  1 -t-  ï’i  i 4-  X l | i k ) < i -+-  X i ’J 

— l’a’ [yo»*( ■ -i-  X ) ’ — 6r  is-l)U  + X) 


<l‘x  -y 

<«>  77ln~  l + x: 


(3ï*tl  + Xf--  i-t-*  (i-t-X*’ 


I-/ 


(i  + \fV«  + 3 


/" 


4-  X l 1 f/v  — 7 dt  .1  1 


1 5 .1  o » i 

— v'u  + X -m(i  + x)(i  •+-  X|  ’ 

7 7 


r -i  . . $ r -i 

iV  (-3  t(i  + X)  ’</h I T*(l  4-  X I * u/v  — 7 fit  J / 

J * J i 


-u 


( i -t-  % ) : ■ -t-  X ) T(A  — mit 
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— 1*  14-X)  i5t*(i4-x)(i4-X)  ’ 4- - i4-x)*(i4-X)  'i 

a a 

| — *'(•  "*■  X)  ' d\  4-  ~ j* {i  4-  x)  (i  -f-  X)  * r/x  J 

> 

~~f  f(i  -i-  *)(i  + \)~’{(h  — adl) 


ronsi. 


ir) 


d'X 

nttt‘ 


- a’(i  -f-  X)"‘ 


aPS^Tti-t-x)  ’ 4- J ( 14-x)  '(dx  + vdl)  4-..  = consl-, 


dsx 


0 ^-4-T(l4-X)  ,+  r„  + ,)  '(*+»(/() 

4-  a1  J-(l  4-  X)  ’ 


— ia’ 


€ I 4-  X ’4--T’(l4-X)  ' — - (I  4-  X)(l  4-  X : ’ 
a a 


-J*  (I4-Xf‘</X4-3J  ï(i  4-  X)-*(<fir  — adl) 

' 5t*(i  4-Xf  *—  3t(i  4-  x)(i4-X)‘T. 

— i'a'j-  4-  X)  ' dx-t-  — J T’(l4-X)  '( dx  — odt ) 

— ~J'(l  *J(>  4-  X)  '(dx~odî) 


. — COII-.I. 


Or,  comme  les  quantités  x et  X sont  assez  petites,  on  aura  assez  exac- 
tement 


(l4-X)*T=:l 

X 

3\s 

5x“  35  x‘ 

a 

8 

i(>  + is8 

_ £ 

3x 

i5x* 

35  x* 

(1  4-  X )'*  = 1 

a 

4- 

8 

16 

_ J. 

\ 

3X> 

5X*  35  X* 

1 4-  X)  '=  1 

a 

4- 

8 

16  + 138 

39. 
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1 1 ^ j 

3X 

i5X> 

35  X‘ 

2 

+ 8 

■6 

fi  4-x  r 

5\ 

35  X> 

io5X> 

2 

+ '8 

ïS 

1 14-  X )~ 

* — 

2 

63  X* 
^ “TT  ‘ 

.... 

(14-X)' 

*=: 

-1* 

2 

H 8 

. . • • 

De  sorte  qu’en  substituant  ces  valeurs  dans  les  équations  précédentes, 
et  mettant  de  plus  dans  les  trois  dernières  la  valeur  de  <j  tirée  de  la  pre- 
mière par  l’intégration,  on  aura  trois  équations  en  x,  X.  v et  /.qui  seront 
intégrables,  du  moins  par  approximation,  par  les  méthodes  connues, 
puisque  les  variables  v seront  toutes  sous  une  forme  rationnelle  et 
entière. 

XI.II. 


Ensuite  on  aura  (Article  XXXVI) 


?.dt 


- 4-  ;i-t-x)~'  — x 


[îVCi 


-+-\  * — (l  4-  X i-4-\ 


(/■  T 


fil 


— 4-  v.  i 4-  X ) ’ — a'  V i H-  X)  ’, 


et  de  là 


, , , ...  ! /(/v  V I fl\  I fl\ 

X = M[  . +*U,  ■ ^ (« +X  ^ +•)  + - v T/  ( 7/l 

4-/6*’[v  I 4-x)’  ’(1  4-  X)  — Y*(l  4-  X '], 

1»aII[(l  + t|(,+  X)-V,]-»(»,  + 7JJT  — 

-5(,  + X)î(S+<r)_ï(,  + ,llw(S-,)! 


i >l\ 

4 ,+v  1 


th- 


Digitized  by  Google 


DES  TU  OIS  CORPS. 

moyennant  quoi  on  aura 


(/) 


| sin  ’\i  = 

i 

I sini}»'  — 


i + « 


/ Sa* 

7. 


i 6g»(i-t-X)~^i/l 

i 


enfin  1rs  formules  de  l'Article  XXXIX  donneront 


:loy 


et  quant  à la  constante  A,  on  la  déterminera  par  l'équation 
x)  <*=  M (i  -i-  X — »f a’Sï)  +’ /a’S(H-  X)[(i  + x)  'v  — N J , 


on  y faisant  t = o. 

On  se  souviendra  an  reste  que  les  valeurs  de  x,  X et  v doivent  être 

prises  en  sorte  que  ^Xt  — soient  nulles  lors(|ue  t — o,  et  que  v de- 
vienne alors 

Il e=  (i  -i-  x)’  u -+-  X)*; 

de  plus  il  faudra  aussi  que  la  valeur  de  ? tirée  par  l'intégration  de  l'é- 
quation (p)  soit  telle,  qu’elle  s'évanouisse  lorsque  / = o. 


§ il.  — De  l’ intégration  des  ('quai  ions  qui  donnent  les  mouvements 
de  la  Lune  et  du  Soleil. 


XL1I1. 

Le  Problème  des  mouvements  de  la  Lune  et  du  Soleil  se  réduit  à la 
recherche  des  quantités  x,  X et  v,  lesquelles  dépendent  de  l'intégration 
des  équations  [q).  ( r ),  [s ) de  l’Article  XLI,  à quoi  il  faut  joindre  l’équa- 
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lion  ( p ) comme  subsidiaire.  Si  les  variables  x,  X,  v ne  se  trouvaient 
dans  les  équations  que  sous  la  forme  linéaire,  l'intégration  serait  facile 
par  les  méthodes  connues;  or  il  est  aisé  de  voir  que  les  termes  où  ces 
variables  se  trouvent  multipliées  entre  elles  sont  tous  fort  petits,  à cause 
que  les  coefficients  et  i sont  très-petits  et  que  les  variables  x et  X sont 
aussi  supposées  fort  petites;  ainsi  l'on  pourra  d’abord  négliger  les  termes 
dont  nous  venons  de  parler,  pour  pouvoir  trouver  les  premières  valeurs 
approchées  des  variables,  et  ces  valeurs  serviront  ensuite  à en  trouver 
d'autres  plus  exactes,  et  ainsi  de  suite. 

Pour  donner  un  essai  du  calcul  qu’il  faudra  faire  pour  cet  objet,  nous 
rejetterons  d’abord  dans  les  équations  du  paragraphe  précédent  tous  les 
termes  multipliés  par  i,  et  qui  dépendent  de  la  parallaxe  du  Soleil;  l’er- 
reur sera  d'autant  plus  petite  que  ces  termes  sont  en  même  temps  mul- 
tipliés par  la  quantité  très-petite  a*. 

Dp  celte  manière,  les  équations  (p),  [qj,  (r),  <s)  deviendront 


(/j  — i — i. 

I»)  =1(1 -t-i)  ’ — 3a!v!i -t- Xi  ’, 


, rf'  x - i 

i'  7/F  -*(•  + «) 


3v’(i-*-X)  ' — (i-t-l)ll-t- X ' 


! 

| — J(i  -t-X  i 1 dx  -t-  3 j v i -t-  X i * i.d»  — vdt)^ 


. — consl.. 


c/’X 

y)  ~lt;  — ax'o  + X)  ’ = consl.. 


rf* 


ô ■+■  v( i -t-  x ) '-n'tii  + X!  1 -t-  j : i -t-  x ) * ( rfv  -t-  adt)  consl. , 


où  il  n’v  aura  plus  qu’à  réduire  en  série  les  puissances  de  i -t- x et  i -t-X. 
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Négligeons  encore  les  produits  de  deux  ou  de  plusieurs  dimensions 
de  x et  X,  on  aura,  à la  place  des  équations  précédentes,  celles-ci 


<la  / , 3x  9«’X\ 

ar  = T(.-3«.-T  + S-_). 


</>x  • 3x’ 

_ + ,,  + 4a.)x_ 


• |^3x'  ■+•  3 - atll)  = cousu 


i/*X 

+ «'X  = consl.. 


rf’ï  / , 3x  3«‘X\  /*/  3x\  , . , 

TF  + T - T " — ) •’-J  ('  ~ T) (rft  + rü"sl” 

lesquelles,  en  substituant  la  valeur  de  a,  se  réduisent  à ees  Irois-ei 


-+-  at’X  = consl., 


iPx  , 3x' 

_+  m-4*’)*-  — 


I — Ta’jsx'—  i — 3a”)  ^ j tdl  ) -t-  i j \i/t J vx lit  | 

(Ç)  I • V P 

i (5 x’  — 1>  X ■+•  3 j Xr  il\  ■+■  y*’  j mit  J vX  ilt  j 
+ 3*'!  * " v =.  consl.. 

j — 5(i  — 3a‘)  j' Xx  dt  C x dt  | 

j-*  ■+■  a.  ■+■  x'  ;t  -+-  i — t x‘  ) j dt  j x rit 
(uj  — J xdx  ■+■  j dt  f ixi/l  -+•  (i  — 3«>)  j x <ll  j mit  j 

— 1 Xv  — 3 j lit  j y \ ilt  \ — consl . 
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XLV. 


Comme  les  variables  x et  X sont  supposées  fort  petites  vis-à-vis  de  la 
variable  v qui  est  Unie,  on  peut  d’abord  négliger  dans  l’équation  ( r,  J les 
termes  qui  renferment  x et  X;  on  aura  ainsi  celte  première  équation 
approchée 

•+■  : a ■+■  a';  v -+-  ( i — 3a’)  fdt  Ç \dt  = ronsl., 


laquelle  étant  dill’érentiée  deux  fois  devient 


d‘x 

dr 


-f-  ( a a1 


d’x 

dl1 


-t-d  — 3a’ 


v •—  o. 


i|ui  est  intégrable  par  les  méthodes  connues. 

Pour  en  trouver  l’intégrale,  il  n’y  a qu'à  supposer  y — f cos'  pt+  a>, 

ou  bien,  puisqu'on  veut  que  -jj  lorsque  f = o,  on  fera  simplement 


I =/C0S/l/, 

et  l'on  aura,  après  les  substitutions,  celte  équation  en  p 
p'  — (a  -l-  a?  ■ p‘  -4- 1 — 3a!  — o, 

d’où  l’on  tire  * 

ou  bien,  eu  négligeant  les  puissances  de  a plus  hautes  que  la  seconde, 


Donc,  dénotant  par  p l'une  de  ces  valeurs  et  par  q l’autre,  on  aura 
v — ■ f cospt  ■+■  gcoftql, 

f et  g étant  des  constantes  indéterminées  qui  doivent  être  telles,  que 
lorsque  t = o on  ait  v = Rr=i;  cp  qui  donne  f -f-  g = i . 


Digitized  by  Google 


DES  TROIS  COUPS. 


301 

Cherchons  maintenant,  d'après  ectte  première  valeur  approchée  de  * , 
celle  de  sini}  par  les  formules  (t)  de  l’Article  XU1;  ou  aura  M = a1, 
en  négligeant  les  quantités  x et  X;  donc  aussi  Æs  = a1,  et  k = * 
[équation  (a:)];  done 


et 


Or 


*=*<— »’  - 7 + 


d\ 

ï(d7  + '’ 


sin<|>  = L?. 


■j:  = ~ pfsinpi  - qg sinql. 


donc 


/ sinpt 
P 


gsin  ql 


d\ 

7Tr 


: ^ sinyj/-+-  — -Î--  sinq/  = =pa«i/‘stnp/  — g situ/ 1), 


en  négligeant  les  puissances  supérieures  de  a;  done 


X = a’[i  — {fcospl  -t-  gcosql)'  — (J'sinpl  — gsin  qt j’] 
= a’[i  — g'  — zfg'.cospl  cos  ql  — sw  pl  sinql  ] 

= *’['  - - g’  - *fg cos{p  + q)  t]-. 


donc 
donc 

donc  enfin 
VI. 


f+g=>i 

,=/1+s1  + î/s- 


* = * «’fgl I - cos(/>  + q)  f]  = 4 eûfg  sln * t'j , 

sin4>=  ay/^sin  'j. 


4° 
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Or.  comme  on  doit  avoir  f -+-  g — i,  on  peut  supposer 


et  l’on  aura 


/=H)’’  s=(sin;)’’ 

sin = sin /sin  ^ » 


l'angle  / étant  arbitraire  et  dépendant  de  l'inclinaison  primitive  de  l'or- 
bite de  la  Lune  : eu  effet,  il  est  clair  ijur  la  plus  grande  valeur  de  sim} 
sera  sin/.  de  sorte  que  / exprimera  la  plus  grande  latitude,  c'est-à-dire, 
l’inclinaison  de  l'orbite;  donc,  puisqu’on  sait  par  les  observations  que 
l’inclinaison  de  l'orbite  lunaire  est  assez  petite,  et  d’environ  ri°8’,  la 
constante  g sera  toujours  très-petite  et  la  constante/ presque  égale  à 
l'unité;  car  ou  aura  à peu  près 

K = ; sin  a" 34'  i*  — environ  y1—  : 


de  sorte  que  la  quantité  g est  encore  plus  petite  que  la  quantité  «,  qui 
exprime  le  rapport  des  parallaxes  de  la  Lune  et  du  Soleil  ; d’oit  il  s’ensuit 
que  l’on  pourra  négliger  sans  scrupule  les  termes  qui  se  trouveront  mul- 
tipliés par  le  carré  et  les  puissances  plus  hautes  de  g. 


XL  VI. 

Il  est  facile  de  voir,  par  l’expression  de  sin}  qu’on  vient  de  trouver, 
que  l’angle  t n’est  autre  chose  que  la  distance  de  la  Lune  au  noeud, 

c’est-à-dire,  l’argument  de  latitude;  d’où  il  s’ensuit  que,  si  l’on  retranche 
cet  angle  de  la  longitude  île  In  Lune  dans  son  orbite,  un  aura  la  longi- 
tude du  nœud.  Donc,  si  hi  dénote  la  longitude  moyenne  de  la  Lune,  on 

aura  ( h — i pour  la  longitude  moyenne  du  nœud;  or,  les  longi- 

tudes moyennes  étant  à peu  près  les  mêmes  dans  les  orbites  des  planètes 
et  dans  l’écliptique,  ht  sera  la  valeur  moyenne  de  tf,  et  h sera  par  consé- 
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quent  égale  à ce  t|ii'il  doit  y avoir  de  constant  dans  la  valeur  de  Or 
les  formules  de  l’Article  XL11  donnent,  en  rejetant  * et  4», 


vi,  = vi  — «'(îl1 — l). 


et,  à cause  de  v = f eo»pl,  ou  aura 

A — y i — — i j et'  = i — à |teu  prés. 


Mais  oii  a aussi 


/>■+•«  a' 

1 =1  — -ri 

■>.  4 


d’où  l’on  voit  que  la  position  du  nœud  est  fixe,  du  moins  par  cette  pre- 
mière approximation;  ce  qui  ne  doit  pus  paraître  surprenant,  vu  que  les 
valeurs  de  p et  q ne  peuvent  tout  au  plus  être  censées  exactes  qu’aux 
quantités  de  l’ordre  de  près. 

Pour  savoir  maintenant  laquelle  des  deux  valeurs 


doit  être  prise  pour  p,  ou  remarquera  qu’en  supposant  l’inclinaison  de 
l’orbite  nulle  on  a 

\ =f  cos  pl  = eos/i/; 
mais  on  a (Articles  XXXI V et  XLI) 

v = R ; = R r cost"  — cosï'  ; 


doue 


cosp/ = cos£'  et  = — ç’, 

puisque  Ç"  n’est  autre  chose  que  l’angle  compris  entre  les  deux  rayons  r 
et.r';  donc 

p — A — A1, 


en  nommant  ht  et  h! t les  valeurs  moyennes  de  9 et  de  9';  or  on  a déjà 
trouvé  h — 1 — * et,  pour  avoir  A',  on  prendra  la  partie  constante  de  ^ 1 

4° 
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qui  esl  = y .M  = a;  de  sorte  que  h!  — a,  et  par  conséquent 


donc 


P = i-«-p 


1 = t + 


\insi  il  faudra  toujours  avoir  soin  dans  la  suite  de  prendre  pour/;  une 
valeur  telle,  que  ses  deux  premiers  termes  soient  i — «,  et  pour  q une  va- 
leur dont  les  deux  premiers  termes  soient  i -t-  or,  celte  remarque  esl 
d'autant  plus  importante  que  les  quantités/)  et  q seront  données  doréna- 
vant par  des  équations  particulières  dont  chacune  montera  cependant  au 
quatrième  degré,  comme  on  le  verra  ci-après. 

XLVII. 

Ayant  trouvé  la  première  valeur  approchée  de  v,  on  la  substituera 
dans  l'équation  f£)  qui  donne  la  valeur  de  x,  en  y négligeant  d'abord  les 
termes  où  x et  v sont  mêlés;  ce  qui  la  réduit  à celle-ci 

//lj 

■jp  -4-(i  -+-  4<**ï*  — *’[9Y'—  3(/v «//)*]  — const.; 

or,  puisque 

v =/  cos pl  -t-  gcosql, 
on  aura,  en  négligeant  les  g*, 

— f‘  cos’/)/  4-  ofgrospl  cosqt 

— 4-  COS  a pl)  4-  /fftcosï/)  4-  </  / 4 COS(/)  — g)/], 

et 

frrft  = 

J P ? 


^ Ç xdl^j  — sin ’pt  4-  sin/)/  slng/ 


f ■ tg 

— p (i  — C0S2/)/)  — xA  [cos(/>  4-  q)t—  cos  /)—  q /]; 
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donc,  substituant  ccs  valeurs,  et  rejetant  tous  les  termes  constants,  k 
cause  (ju’il  ne  doit  y en  avoir  aucun  dans  la  valeur  de  x par  l’hvpolhèse, 
on  aura 


__  +4*-Jx 'cosipt 


3 QL^  f 

5 [( 3pq  + 1)  cos! p ■+■  q)t  -f-(3 pq  — i)cos {p  — q \t]  o. 


Ainsi  la  valeur  de  x sera  de  cette  forme 


* = acosmf  4-  cos  -y  pi  -4-  a'fg[B  cosip  -+■  q)l  + B,  cost  p — <])!]. 

et,  la  substitution  faite,  on  aura 


a cosrn/. (—  m’  -e  i 4-  4«’! 

■+■  at’/’cos»/><| ./(—  4/*1  + i -+■  4“’)  — 

■+-x'fgco<Hp-*-q  [-(/»-*-?!’•+-  >-4-4*’]-  3(3^~4~l>j 

-e  a'fg  cos 1 P — q i 1 1 #,[  — (/>—?)’-*-  • -4-  4*1]  — ^ — — j = o. 

Donc,  égalant  à zéro  les  coefficients  de  chaque  cosinus,  on  aura  les 
équations  suivantes 


.4{-4p  + i + 4a‘]  ~ -3<i£±H  = », 

*r 

B [—  if  -+-?  )’  1 4 *']  — 3 ^^pq~  ' = °' 

*[-(/»-«)*+■  + 4*’]  - ■ *Pqp~"  =», 
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iPoù  l'on  tire 
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m = y 1 -t-  4 
.4  - 


3(3/H-t-0 
/»’(— "4p’Vi-t 


,t  = J(iM 

/>?[- (/'  + ?)’ 


«,= 


a p«*u  près» 


— 4, 


h. 


P'/t—  /»  — ^ 4»*] 

b constante  a,  qui  est  demeurée  indéterminée,  dépend  de  l’excentri- 
cité de  l’orliite  lunaire,  et  doit  par  conséquent  être  fixée  par  les  obser- 
vations. 

Ainsi  l’angle  mt  représentera  l’anomalie  moyenne  île  la  Lune,  c’est- 
à-dire,  sa  distance  à l’apogée;  de  sorte  que  ( A — m)l  sera  la  longitude 
moyenne  de  l’apogée,  Ai  étant,  comme  plus  haut,  celle  du  lieu  de  la  Lune; 
mais,  comme  nous  avons  négligé  dans  l’équation  (Ç)  des  termes  où  x se 
trouve  multiplié  par  a5,  on  doit  s’attendre  à ce  que  la  valeur  de  m ne  sera 
exacte  qu’aux  quantités  de  l’ordre  de  a1  près;  c’est  pourquoi  on  aura 
dans  cette  première  approximation  m = i et  m — A = o,  en  rejetant  les  a*  ; 
ce  qui  donnerait  les  apsides  fixes. 

Venons  maintenant  à l’équation  (<j  qui  donne  la  valeur  de  X;  et  connue 
cette  quantité  ne  doit  contenir  aucun  terme  tout  constant,  il  est  clair 
qu’on  aura  simplement 

<I'\ 

¥+,X  = u' 


et  que  la  valeur  de  X sera  de  cette  forme 

X — h cos  ni, 

d’où  l’on  trouvera,  par  la  substitution. 

— n1  -+-  a’  = o,  n — a. 

Le  coefficient  indéterminé  b dépend  de  l’excentricité  de  l’orbite  du 
Soleil,  et  ni  est  par  conséquent  l’angle  de  l’anomalie  moyenne:  de  sorte 
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que  {«  — h'jt  sera  la  longitude  de  l'apogée  du  Soleil,  qui  est  ici  nulle  à 
cause  que 

• h'  — a,  n — a. 

XLVI1I. 

Puisque  l'on  connaît  déjà  la  forme  des  premiers  termes  des  valeurs  y,  \ 
et  X,  on  pourra  aisément  trouver  les  suivants  et  rectifier  en  même  temps 
les  coefficients  de  ceux  qu'on  a déjà  trouvés;  pour  cela,  il  n’y  aura  qu’à 
substituer  dans  les  termes  négligés  des  équations  proposées  les  valeurs 
qu’on  vient  de  trouver,  et  l'on  aura  la  forme  des  termes  qu'il  faudra  in- 
troduire dans  les  nouvelles  valeurs  de  v,  x et  X;  on  donnera  à tous  les 
termes  des  coefficients  indéterminés,  et,  la  substitution  faite,  on  fera 
égaux  à zéro  les  termes  analogues,  c’est-à-dire,  ceux  qui  renferment  les 
mêmes  cosinus;  on  aura  par  là  autant  d'équations  qu'il  en  faudra  pour 
la  détermination  de  tous  les  coefficients. 

Ainsi,  reprenant  l’équation  (13)  et  substituant  dans  les  termes  qui  ren- 
ferment x etX  les  valeurs  de  x,  X et  v trouvées  ci-dessus,  il  viendra  des 
termes  de.  la  forme 

af  cosi  p±m)l, 
a’/,cos(2/>±p)/, 
a.'Pgcos(p±q±p\t, 
bf  cos(/>  ± n)ly 

ou  supposera  donc 

v = f r os  pl  + geosqi  + af  P rosi  p + ni  ) t -+-  af  P,  cos  [p  — ni  l 
-+-  ag(/cos(q  -+-  ni)  t -+-  ag  Q,  cos (q  — m\t  + . . 

■et,  prenant  pour  x et  X les  expressions  de  l’Article  XLVIi,  on  aura  l'é- 
quation suivante,  dans  laquelle  j’ai  négligé  les  quantités  affectées  de  a1, 
de  aa * et  de  à cause  que  l’on  a négligé  dans  l’équation  (yjJ  les  termes 


agcos(q  ±m)l, 
a? f’ g cos{v.  p ±q)t, 
a,f,gcosip±q±q)l, 
bgcosiq±n)t ; 
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où  x se  trouvait  à la  seconde  dimension. 


TJ  , , i-J«'\  WPAf  i i — 3 a*\  *1 

+*—r)  — î-v-—p+— )J 


1 — 3**\ 

3 Jf'gB 

\ P ■ , «-?»" 

_!ï££i 

4 

^ '/  ?'  1*1  J 

k '/  </'  1*1  /J 

- cos(p-t-m)  t T nf  P — — -j')  — -7-  ( < -t-  - ^ ; — ! — r, !■ — -^1 

L \ (/»-M»)V  4 \ p-<-m  {p-*-ni)  P\.P+i><l)  J 

- cos(  ?+m)/[oe  y (-!,«)'««■-  ÎT^)-2^  (,+^-(7^r“7î?Sî)] 


On  égalera  donc  à zéro  les  coefficients  de  ces  différents  cosinus,  et 
l’on  aura  : 


— /ê  + 2 -t-  a’  — 


1 — 3a* 
P' 


a. 


équation  d’où  l’on  tirera  la  même  valeur  de  p que  ci-dessus  (Article  XLV), 
de  sorte  qu'on  aura 

a’ 


P 


a 


V 


et  l’on  sera  maintenant  assuré  que  cette  valeur  est  exacte  jusqu'aux 
quantités  de  l'ordre  de  a1  inclusivement; 

. , , 1-3*’  + i\  3«’é’(ü-i!  )p,-i-+-3st‘ 

' '/  4 \ t)  4 i 

or,  comme  nous  négligeons  les  quantités  de  l'ordre  de  on  aura  (en 
mettant  pour  p et  q leurs  valeurs  approchées) 

P'  — 1 -i-  3 a1 

’ — - IX. 
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do  sorte  que,  à cause  de  U~  — 4 et  fi,  = G (Article  XLVII),  l’équation 
précédente  se  réduira  à 


. , i — 3a>  3a’f>  / i\  . 

- a'  - n + i1 — — * — ( i — — - ) -+•  i5/’a*=-  o, 

9 2 \ 9 / 


ou  bien 


(,  h-  a’-  + ,5/>a>)  t -H  . - 3a’  - = o; 


d’où  l’on  tire  d’abord,  aux  quantités  de  l’ordre  a’  près,  en  ayant  égard 
à la  remarque  de  l’Article  XL VI, 


q7  = i -t- 


a’  3 a»/» 

2 4 


+ 2a 


+ 


i5/’a 

“TT 


aJ 

= 1 + 2«H 

* 


3 a’/* 

^r 


i5/’a’ 

4 


= i + a«H h 3 f*z\ 

2 


Ht  <it*  là 


a1 

9 = '-«-a-t-  j 


3/* »’  _ 4a’  _ , . ^ _ a] 

2 8 _ 4 


if ‘or 


2 


on  aura  donc  ici 


P + 9 — , a‘  . 3/‘a*. 

T “T" 


par  conséquent  le  mouvement  moyen  du  nœud  qui  est  représenté  par 
(A  — - 1 1 (Article  XLVI)  sera  = — - f.  ce  qui  s’accorde  avec 

les  observations; 

, „|  , i — 3a’  I 3 f v i l — 3a’  I 

I"  fil  — /(^-m)’-^-2-^•2,  ; -7  H — . ; ; — l = o; 

| ' p-emj’J  41  p-t-nt  !/>-+-»«  * />  p-*-nt  \ 

vi.  4' 
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i — 3a;  I 31 

p—m  »J  ^1 


_£ 

p — m !p — m)’ 


■z^:Uq 

/>(/>— "iij 


5" 


«l’iiii  l’on  lire  à peu  près 


(J, 


XLIX. 


On  repassera  présentement  à l'équation  (Ç)  pour  trouver  une  valeur 
île  x plus  exacte  que  celle  de  l’Article  XLV11. 

Pour  cet  effet,  on  commencera  par  substituer  dans  les  termes  de  cette 
dernière  équation  qui  suivent  les  deux  premiers,  à la  plaee  de  x,  X et  v, 
leurs  valeurs  trouvées  dans  les  Articles  précédenLs,  et  négligeant  les 
quantités  de  l’ordre  de  g1,  aussi  bien  que  celles  qui  seraient  afl’eetées 
de  «*  multipliée  par  a1,  «a1,  6a,  bot1  et  a*,  à cause  que  nous  avons  rejeté 
dans  la  même  équation  les  termes  de  l'ordre  »a  dans  lesquels  x et  X 
pouvaient  former  ensemble  des  produits  de  deux  dimensions,  on  aura 
par  ces  substitutions  des  termes  de  la  forme 

«’/'  cos  x.pt,  x‘fg  rosi  p ± q t. 

x'  «g/cos  ( p ± m ± q)!,  x'f'  cos  4 pl, 
a’  bf‘  cos(  a p ± n)  / , a’ècosnf, 

c’est  pourquoi  on  supposera 

V — rt  rcismi  -t-  a f’  / cusipl 

-+■  n'fgft  cos  p H-  q l / •+•  x'f  g II,  ros  p — q t 
■+■  x'af'( 'cosi  tp  -+-  ni  l ■+■  x af’C,cos\  tp  — i«  t 
-4-  x'ngfD  cos  p A-  q A-  m)  ! - !-  x'agf  cos  p -4-  q - m I 


x’af’cosi  p ± ni  ±p  I, 
**/>gcos  3 p±q)l, 
x'bgf  cos  pizq±n  l\ 
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cl  substituant  celle  valeur  de  x aussi  bien  que  celles  de  v el  X «les 
Articles  précédents,  nn  aura,  en  négligeant  ce  qu’on  doit  négliger, 

H,1+'  + **’-  ï=ï)+"  ] 

y)«[/e/t  (-(p+,)’+  -afr  - 3/g()~î-*--)  - 

,’c«fp-7)/[.fr  4 (-(p-7)>4-  . +4  »*-  ?Æ(î“ -- 1 - 


/"/ 


rJ^«»(M+»l|/f/’C[-|jll+»)’+l+l«l1-  -—-——y  Op — ^J_L — 

' ‘ L I ' A I SJ  4 JJ  /i(/i-t-w)  4(/h-im)(i/i-c/«) 


L J ‘ /<(/>— mi)  4 |/i— mi)  (»/»”'") 

Ainsi  il  n’y  aura  plus  qu’à  égaler  à zéro  les  coefficients  de  ces  dilfé- 

renls  cosinus,  pour  déterminer  les  inconnues  m,  A,  B,  B’,  C,,  C, 

Le  coefficient  de  eus  ml  donnera  la  valeur  de  m exacte  jusqu'aux 
quantités-  de  l’ordre  de  «s  inclusivement,  et  l’on  aura,  à cause  «le 

i 3 

P = — | et  P,=  | (Article  précédent),  l'équation 


9 /’ 


— MC  -+-  I 4-  4 — 

ou  bien 


3 a’/’ 


9gl/’ 

i f’  - «i’|  4pip  ■+•  »<)  "T"  4p(/'  — mi 

3 a’/’  <)*’/ 


O»’/1  _ «J*1/1  ..  „ 


— m1  4- 1 + 4 a*  - 

l>  [ p -f-  m ) * 

d’oii,  en  mettant  pour /,  p et  /«  leurs  valeurs  approchées  i,  on  tire 


m’  — i — ? a’  el  in  = i — a’; 


3a> 


de  sorte  que  le  mouvement  de  l’apogée  [h  — m)  t deviendra  -,  - à 
cause  de  h = ■ — £-• 

Comine  notre  dessein  n’est  point  de  donner  ici  une  Théorie  complète 
«le  la  Lune,  nous  nous  contenterons  de  ce  léger  essai,  qui  peut  suffire 
pour  donner  une  idée  de  la  méthode  qu'il  faudra  suivre  dans  l’intégra- 
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lion  des  équations  différentielles  de  l'Article  XLI,  auxquelles  nous  avons 
réduit  le  Problème  des  mouvements  de  la  Lune  et  du  Soleil  autour  de  la 
Terre. 


Quand  on  aura  trouvé  les  valeurs  de  x,  X et  y en  t,  c’est-à-dire,  de  r. 
r'  et  r",  on  aura  d'abord  les  latitudes  (j<  et  par  les  formules  (t)  de  l’Ar- 
ticle XLII,  et  ensuite  on  aura  les  longitudes  ? et  par  les  formules  (u) 
du  même  Article;  ou  bien,  comme  Y = RrcosÇ",  en  connaissant  y,  r 
et  II,  on  connaîtra 


rosi;'  — 


^(i  + x)(i  + X) 


or  Ç”  est  l’angle  qui  exprime  la  distance  de  la  Lune  au  Soleil,  de  sorte 
que,  comme  la  latitude  du  Soleil  est  très-petite  et  peut  par  conséquent 
être  négligée,  on  aura,  par  la  propriété  connue  des  triangles  sphériques 
rectangles,  cosÇ"  = cosij*  cos  f ç;  — f'),  et  par  conséquent 


rosfç  — 9')  = 


v 

COSsj/  y’l-t*X*4-X-f*x\ 


Ainsi  l’on  aura  par  ce  moyen  la  distance  ? — f ' de  la  Lune  au  Soleil 
comptée  sur  l’écliptique;  mais  la  longitude  ?’  du  Soleil  est  assez  connue 
par  la  loi  de  Kepler,  que  cet  astre  suit  assez  exactement,  puisque  les  dé- 
rangements que  la  Lune  pourrait  y produire  ne  seraient  que  de  l’ordre 
de  / Il  ou  de  tac’ff,  comme  on  le  voit  par  l’équation  (r)  de  l’Article  XLI; 
donc,  en  ajoutant  cette  longitude  à la  distance  ? — des  deux  astres,  on 
aura  la  longitude  ? de  la  Lune  comptée  à l’ordinaire  dans  l’écliptique. 


la*  Chapitre  premier  du  Mémoire  qu’on  vient  de  lire  mérite  d'ètre  compté  parmi  les  travaux 
les  plus  importants  de  l'illustre  Auteur.  Les  équations  différentielles  du  Problème  des  trois 
Corps,  lorsqu'on  ne  considère,  ce  qui  est  permis,  que  des  mouvements  relatifs,  constituent 
un  système  du  douzième  nrdret  et  la  solution  complète  exige,  en  conséquence,  douze  intégra- 
tions, les  seules  intégrales  connues  étaient  celle  des  force*  vive*  et  les  trois  que  fournit  le 
principe  des  aire*  : il  en  restait  donc  huit  h découvrir.  Kn  réduisant  à * ept  le  nombre  des 
intégrations  nécessaires  pour  l'achèvement  de  la  solution,  Lagrange  a fait  faire  à la  question 
un  pn*  considérable,  et  les  géomètres  qui  se  sont  occujiés  après  lui  du  Problème  des  trois 
Corps  no  sont  pas  allés  au  delà.  Leurs  efforts,  cependant,  n’ont  pas  été  inutiles  : dos  méthodes 
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nouvelles  et  ingénieuses  ont  été  pressées,  comme,  par  exemple,  celle  que  Jacobi  a développée 
dans  son  Célèbre  Mémoire  sur  l* élimination  tirs  nœud*  dans  le  Problème  des  trois  Corps  ; 
mais  ces  méthodes,  comme  celle  de  Lagrange,  font  dépendre  la  solution  du  Problème  de  sept 
intégrations. 

La  méthode  de  Lagrange  est  des  plus  remarquables,  elle  montre  que  la  solution  complote 
du  Problème  exige  seulement  que  l’on  connaisse  à chaque  instant  les  côtés  du  triangle  formé 
par  les  trois  Corps;  les  coordonnées  de  chaque  Corps  se  déterminent  effectivement  ensuite 
sans  aucune  difficulté.  Quant  à la  recherche  du  triangle  des  trois  Corps,  elle  dépend  de  trois 
équations  différentielles,  parmi  lesquelles  deux  sont  du  deuxième  ordre  et  la  troisième  du  tnu- 
sième  ordre;  ces  équations  renferment  deux  constantes  arbitraires  introduites,  l’une  par  le 
principe  des  forces  rites,  l'autre  par  celui  des  aires,  en  sorte  que  les  distances  des  Corps  sont 
des  fonctions  du  temps  et  de  neuf  constantes  arbitraires  seulement.  Parmi  les  douze  arbitraires 
que  l'intégration  complète  doit  introduire,  il  y en  a donc  trois  qui  ne  figurent  pas  dans  les 
expressions  des  distances,  circonstance  que  l'examen  des  conditions  du  Problème  permet  d'ail- 
leurs de  mettre  en  évidence  à priori. 

Préoccupé  assurément  de  l’application  qu’il  voulait  faire  de  sa  nouvelle  méthode  à la  Théorie 
fie  ta  Lime,  application  qui  fait  l’objet  du  Chapitre  IV  de  son  Mémoire,  Lagrange  a négligé 
d’introduire  dans  ses  formules  la  symétrie  que  comportait  son  analyse,  symétrie  qu’un  très- 
léger  changement  dans  les  notations  permet  de  rétablir.  Les  masses  des  trois  Corps  étant 
représentées  par  A,  B,  C,  Lagrange  étudie  les  mouvements  relatifs  de  B et  C autour  de  A,  et  il 
est  bientôt  amené  à introduire  en  outre,  dans  ses  formules,  les  quantités  qui  se  rapportent  au 
mouvement  relatif  du  Corps  C autour  de  B.  Une  telle  direction  des  calculs  est  incontestable- 
ment défectueuse,  au  point  de  vue  de  l’élégance  mathématique,  en  ce  sens  que  les  coordonnées 
des  trois  orbites  relatives  considérées  ne  figurent  pas  symétriquement  dans  les  formules;  mais,  ‘ 
pour  éviter  cet  inconvénient,  il  suffit,  comme  nous  venons  do  le  dire,  d’une  simple  modification 
dans  les  notations  de  l'illustre  Auteur,  cl  cette  modification  revient  à introduire,  au  lieu  des 
mouvements  considérés  : i°  le  mouvement  relatif  du  Corps  B autour  deC;  a*  celui  de  C autour 
de  A ; 3*  celui  de  A autour  de  B. 

Un  habile  géomètre  allemand;  M.  Otto  Hesse,  a repris  récemment  l’analyse  de  Lagrange  en 
se  plaçant  au  point  de  vue  que  nous  venons  d’indiquer,  et  il  a publié  son  travail  dans  le 
tome  LXXIV  du  Journal  de  C relie  (imprimé  à Berlin  en  187a).  M.  Hesse  no  considère  que 
ce  qu’il  nomme  le  Problème  restreint , c’est-à-dire,  celui  qui  a pour  objet  de  déterminera 
chaque  instant  le  triangle  des  trois  Corps;  c’est  à ce  Problème  restreint  que  Lagrange  a ramené 
d’ailleurs,  comme  nous  l’avons  dit  plus  haut,  le  Problème  général.  M.  Hesse,  malgré  son  incon- 
testable talent,  n'a  pas  réussi  à perfectionner  l’analyse  rigoureuse  que  nous  devons  à Lagrange, 
car  une  inadvertance  l a fait  tomber  dans  une  erreur  grave,  que  nous  indiquerons  plus  loin,  et 
qui  infirme  absolument  sa  conclusion.  Ajoutons  que  la  notation  particulière  dont  le  géomètre 
allemand  fait  usage,  pour  abréger  l’écriture  des  formules,  ne  parait  pas  préférable  à celle  de 
son  illustre  devancier. 

Pour  justifier  les  remarques  qui  précèdent,  il  est  nécessaire  d’entrer  dans  quelques  détails, 
nous  le  ferons  d’une  manière  succincte,  en  introduisant  dans  l’analyse  de  Lagrange  les  modifica- 
tions nécessaires  pour  rétablir  la  symétrie  des  formules,  et  en  dégageant  la  solution  de  tout  ce 
qui  n’est  qu’arcessoire. 


t.  Soient  x,  j,  z les  coordonnées  rectangles  du  Corps  B par  rapport  à C ; x\y\  z'  celles  du 
Corps  C par  rapport  à A ; x*,  y’,  z*  celles  de  A par  rapport  à B;  on  aura 

fi)  c -+- x' -+- x*  — o,  y+y'-t- y’so,  j+i'+  z*—  o. 
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:liii 


Soient  aussi 


(al  rc/i'tr'+î1,  r’  = \/x’4  -t-r"  -t-  ï’’,  r*  = '*-*-*'*  * z" . 


Le?  équations  différentielles  du  mouvement  forment  trois  groiqies  dont  l’un  est 


11 


ri'x 


,/r 


dV 


A -t-  B s-  C 


■r  — A 


A T» -ü,._  B 


A +-  B +■  C r _ 

r*i x — L 


o. 


o. 


o. 


et  dont  les  doux  autre*  se  déduisent  du  précédent  en  changeant  r en  y et  en  z.  A cause  des 
formules  (i),  les  équations  de  chaque  groupe  peuvent  être  réduites  à deux  distinctes;  ces 
équations  coïncideraient  avec  les  équations  (À),  {B)T  (C)  de  Lagrange,  si  l’on  y faisait  le  simple 
changement  de  x,^-,  z , x\  ? % s*  en  — x*,  — y',  — — x,  — y%  — s. 

Du  groupe  (3)  et  des  deux  groupes  analogues  on  déduit 

,r  tPy  — yr/1  j xW \y  ' - y'd 1 r xV  'j'—y'd  >x* 

Trfî‘  ■*"  Tijf*  C r/t'  " 


• équation  qui  subsiste  quand  on  exécute  la  substitution  circulaire  (x,  v,  *)  et  qu’on  répété  cette 
substitution.  On  conclut  de  là  les  trois  intégrales  des  aires,  savoir 


y rit  — 5 itr  y’th  ' •—  z'dy*  j'dz* — z'dy* 


Ailt 

«<// 

Crff 

zdx  — xdi 

5*  tir  — j'  dz’ 

i'ilr’-x'ih’ 

A </t 

» rit 

Cril 

xdy  — y dx 

x dy' — y 'tir' 

x*dyr — yadxr 

A lit 

h lit 

Cdt 

n,  é.  c étant  trois  constantes  arbitraires. 
Ensuite,  si  l’on  fait 


(51 


u*  — : 


il-.' 


„ rfx',s-rfr"-e.<fc’î 
" = — li? 


rfj-’-rfi  "-,-  </:  ■ 
rf/’ 


et  que  l’on  ajoute  ensemble  les  équations  du  grou|>e  | 3)  et  des  deux  analogues,  après  avoir 
multiplié  ce*  équations  respectivement  j«»r 


a d.t  a rh 1 a fir’  a dy  idy'  a dv*  At/z  a riz"  a dzT 

~T'  T-'  TT’  ~t'  ~ii  c-’  T’  » ' c 


•m  aura 

(6) 


dr‘  dr 0 \ 

Wr-~C7*)-" 


Digitized  by  Google 


DES  TROIS  CORPS. 

ce  qui  donne,  par  l'intégration,  l'équation  des  forces  vives,  savoir 

,7)  (x  + ¥ + Tr)_l(A  + D'HC)(î>"B^','c7i)=-,; 

/ étant  une  constante  arbitra ire. 
i.  Posons 

(8)  .r  x* -t- -h  z'z"  — — 1>,  x’x  +î':= — xx'  yy' sa'—  - 

ou,  ce  qui  revient  au  mémo, 

(9) 

on  aura 

o*>) 


Mi 


r"  + rn-r'  r"  n-  r'  - r”  , 

= /'■  r =Pf 


r*  -h  r — r 


= /J  . 


r~P -♦-/>, 


= /'  +/'•  > ‘ = !>-+-V  \ 


faisons  en  outre 


. , 11  ii.ii. 

I")  ra  — TT,-  9<  zr>  — p = Y.  p — zn  - •!  1 


ce  qui  donnera 

!■») 


, , 11' 

) + ?+»=».  p + j'r;  + = u 


Si  l’on  diftérentie  deu*  foi»  la  première  équation  I»).  après  l avoir  élevée  au  carré,  on  aura 


iiv>  _ (Td  * , 

l rll1  ~ V <*’  - ,//■ 


rf’s\ 

*7f) 


et  celte  formule  subsiste  quand  ou  y remplace  x,%» , s,  r,  u par  x',  i t\  « ou  par  x*K>  ",  s’, 
r*.  Si  donc  on  multiplie  les  équations  (3)  par  x,  .r*t  x*  respectivement,  et  qu’on  ajoute 
ensuite  chacune  des  équations  résultantes  avec  celles  qu’on  en  déduit  par  le  changement  de  • 
en  » et  en  s,  on  aura,  en  vertu  de  la  formule  précédente. 


(•3) 


i tt\r*)  A v B C 
a tU*  r 

i t£(r2 

I *1  fit1 


+- Al/i'y  //y'  | «5  - «, 


As-B  + C 


B (/l'y" — //y'  ) — «'*  --  o. 


IIXF-  — P — -t-Ci/nr o 


Ces  formules  ' • 3)  répondent  aux  formules  { F)  de  Lagrange,  ou,  ce  qui  revient  au  même,  aux 
formules  |K),  en  tenant  compte  des  formules  (J)  de  l’Auteur. 
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Ajoutons  les  quatre  équations  (lî)  et  (7  ),  après  avoir  divisé  les  trois  premières  par  A,  B,  C 
respectivement;  on  aura 


r J <l'(r'\  _i_  rl'ir”) 

|_aA  rfr*  *"  a B ili‘ 


j_  't’ir”) 

»c 


/. 


Cette  équation  coïncide  avec  l'équation  (L)  de  Lagrange,  quand  on  y permute  les  lettres  r 
et  r*;  c'est  une  transformée  de  l’intégrale  des  forces  vives;  elle  ne  renferme  que  les  seul**.» 
distances  r,  r\  r*. 


3.  D'après  les  formules  (i),  les  trois  quantités 

(x'^-e/W/V  %'ttf)  — {x’dx1  + y 9 dy‘-t-  zmdz'), 

(x" dx  -t-  y’dy  -h  z*dz  ) — (x  t lx*  -*-ydy • z dz*) , 

(xfür'  -h  y <ty' -+-  z (h')  — ( x'dr  -t-y'tty  -+-  z'dz  f 

sont  égales  entre  elles.  Si  l’on  désigne  par  odt  leur  valeur,  on  aura,  par  le  moyen  des  for- 
mules (8  )* 

^ x'  dx*  y'dy*+  z'dz9—  — dp  + p <//  ) , /dr'+yVy'-f  zudz'~  £ ( — dp  — fdt). 

1 1 5 ) » X*dx  -+y*dy  -+•  z* dz  = i ( ~ dp’  •*-  p<//),  x dx”-*-ydy*  -f-  z dz9  — J ( — dp *—  p r//  ), 
f r r4rf  dy*  ■+■  z dz’  = $ ( — p ///),  x'  r/x  j 'r/y  *'</s  = 4 ( — dp*—  p r/f 

I-»  quantité  auxiliaire  p que  nous  introduisons  n’est  autre  chose  que  celle  qui  est  désignée 
do 

par  — dons  le  Mémoire  de  Lagrange;  il  est  évident  que  celte  quantité  peut  être  exprimée 

en  fonction  des  vitesses  ut  «*,  des  distances  r,  r\  r*  et  de  leurs  différentielles  dr . dr  \ dr\ 
En  effet,  considérons  quatre  directions  respectivement  parallèles  è celles  des  rayons  r,  r'  et 
des  vitesses  «,  u*;  soient  L,  M,  N les  cosinus  des  angles  formés  par  la  direction  de  r' avec  les 
directions  de  «,  «\  r;  L,,  M,,  N,  les  cosinus  des  angles  formés  par  les  directions  de  a * et  r.  de  u 
et  r.  de  u et  u\  On  aura  entre  ces  six  cosinus  la  relation  connue 


( i-(L*  + M,  + N’^L»h-MÎ+NÎ)^(L»LÏ  + M,MÎ  + N,NÎ) 

"’  ï -t-  a(  L,MN  M,NL  -t-  N,LM  -r-  L.M.N,  ) — i(LL, MM,  •+■  MM.NN,  ■+•  NN, LL,  ) o. 

On  a d'ailleurs,  par  lus  formules  précédentes. 


L = 

p dt  ■+■  dp* 
•zr'udl  ’ 

u dt  rr 

L,= 

p dt  — dp* 

rfr  «’  + «'■  - „• 

2 ru!  dt 

1 ndt  1 2 un’ 

faisons,  pour  abréger,  avec  Lagrange, 

„» -H  -i-  - «”  , 

H , e,  = p . «■ 
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d ou 

l<9) 

et 

(ao) 


M = V I»  , H * = V 


«'*  = *»• 4-  O , 


)V,  (*p)\ 


(f  M*  ) V(rf-*p)‘ 

l'équation  (i6)  deviendra,  après  la  substitution  des  valeurs  (17), 

1)  ^p*-f-  — ^ ^ — 4 ( le  + SV-4-  ïV)  -+- 16 (.p§t-*-p,pf,+-  p*p ) (w'-f-  rV*f  e*e)  «r  o ; 


c’est  précisément  l’équation  (N)  do  Lagrange.  Si  l’on  suppose  que  «*,  «'*.  «**  y soient  rem- 
placées jwr  leurs  valeurs  tirées  des  équations  (12),  la  quantité  auxiliaire  p ne  détiendra  que 
des  distances  r,  r\  r * et  de  leurs  différentielles  du  premier  et  du  deuxième  ordre. 

i.  Puisque  l’on  a 

(xitr' — jr'dx)  [ydy' — y'dy)  -+-  [zdz'  — z’dz ) = pdt. 

il  s'ensuit,  par  la  différentiation. 

{jcePr* — l’rf’jr)  -h  (yday' — y'day)  -+-  {zdaz' — i!dlz)  = dpdt, 

et,  si  l'on  élimine  les  différentielles  secondes  des  coordonnées  au  moyen  des  équations  (3)  et 
de  celles  qui  s’en  déduisent  par  le  changement  de  x en  y et  en  x,  on  aura 

(**)  | + A^  + B/.y+C/»Y-o; 


cette  équation  ne#  autre  «ju«*  l'équation  ( Il  ) dp  Lagrange.  pii  tenant  compte  du  changement 
dp  notation. 

!t.  Revenons  mnintonant  aux  équations  i j ) : un  a identiquement 

{/f/s  — Sf/v  ) [ydz  — zdy')  -t-  ( s tlx  — x dt  \ { z dj:  — x’r/x' } -o  ( jr(r  — y li.r  ) [jt'f/y — y'dy) 
= («'+v/+  ss')  (<£r  dr'  tfydy'-*-  tlzdz'  ) — {x  d-r* + y dy'  + idz')  [y  tir  y'dy-*-  l'dz), 

pt  cette  formule  subsiste  quand  on  toit  x\  y',  z!  ou  x”,  y",  i " au  lieu  de  x,  >.  s,  ou  bien 
x’,  y",  s"  ou  x.  y,  s au  lieu  do  x',  y',  s'.  D'après  cela,  si  l’on  fait 

tf  + *■  + ('= 

VI.  4» 
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et  que  1 on  ajoute  le»  équations  (4)>aprésles  avoir  élevée*  au  carré, on  aura. en  faisant  uaaiie 
de  la  précédente  formule,  ainsi  que  des  formules  (a),  (5),  (i5)  et  (18). 


(*3H 


A + B*C 
y AUC  f 


ce  qui  est  l'équation  (P)  de  Lagrange. 

Si  maintenant  on  suppose  que  «*,  «*,  u'*  soient  remplacés  partout  par  les  valeurs  tirées 
des  formules  (i3),  et  que,  par  le  moyen  de  l’équation  (ai),  p soit  éliminé  des  équations  (aa) 
et  (a3),  celles-ci  ne  contiendront  plus  que  les  distances  r,  r\  r9\  la  première  sera  du  troisième 
ordre  et  l’autre  du  deuxième;  en  les  joignant  à l'équation  (14  ),  on  obtiendra  le  système  diffé- 
rentiel indiqué  par  Lagrange.  Ce  qui  précède  résume  la  partie  essentielle  du  Mémoire  de 
l’Auteur. 


6.  Différent  ions  les  équations  (5)  et  remplaçons  ensuite  les  différentielles  secondes  par  les 
valeurs  tirées  dtt  équations  (3)  et  des  analogues  : on  aura,  en  faisant  usage  des  formules 
précédentes, 


</(«») 

<n 


d— 


(«4) 


-»(A  -P  B h-  C)  + A (?'*■’ - A?P  = o , 

tyr  - * ' A + B - C)  t!t  + B (’'rfr  ~ * - ■*> = °- 


r/(0 

ru 


Os  formules  coïncident  avec  les  équations  (I)  de  Lagrange,  quand  on  tient  compte  des  équa- 
tions (J)  de  l’Auteur.  M.  Hesse  leur  substitue  les  trois  combinaisons  obtenues  quand  on  les 

ajoute  entre  elles,  après  les  avoir  multipliées  respectivement  par  g,  puis  par  —3» 

jjTïï»  Ce*57  Pu’s  on^n  P*r  P*  P'  P "•  ^ Prointère  combinaison  n’est  autre  chose  que  l’équa- 
tion (8);  la  deuxième  combinaison  donne,  en  se  servant  des  formules  (12), 


(»*) 


I 

Â? 


3T  4‘b7b  ~î 1T  rii 


± 

lit 
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enfin  la  dernière  combinaison,  qui  seule  contient  p,  est,  en  faisant  usage  de  l’équation  (au), 


Supposons  que  l’on  différentic  l'équation  (a3),  ce  qui  fera  disparaître  l’arbitraire  è,  et  que 
de  l'équation  résultante  on  tire  la  valeur  de  p ^ pour  la  substituer  dans  l'équation  (26).  Alors, 

comme «*,  «'î,  «**  représentent  les  valeurs  fournies  par  les  équations  (i3),  les  équations  (6). 
(25)  et  (a6),  qui  sont  toutes  du  troisième  onlre  et  ne  renferment  aucune  arbitraire,  consti- 
tueront, d'après  M.  Hesse,  le  système  différentiel  duquel  dépendent  les  distances  r,  r\  r", 
quand  on  ne  fait  [>aâ  intervenir  les  principes  des  forces  vives  et  des  aires.  Enfin,  si  des  mêmes 
équations  (6),  (a5)  et  (aG)  on  tire  les  valeurs  de  */(«*),  </(«*),  </(«•*),  pour  les  porter  dans 
l une  des  équations  (24),  celle-ci  donnera,  d’après  le  même  géomètre,  une  valeur  de  p qui 
sera  seulement  du  deuxième  ordre;  en  portant  cette  valeur  dans  l'équation  (2.3)  et  enjoignant 
ensuite  cette  équation  aux  équations  (M)  et  (26),  on  obtiendra  un  système  composé  de  deux 
équations  du  deuxième  ordre  ot  d'une  du  troisième  ordre,  dans  lequel  figureront  les  deux 
constantes  arbitraires / et  è. 

Telle  est  la  solution  que  M,  Hesse  propose  dans  son  Mémoire.  Cette  solution  paraît,  à première 
vue,  beaucoup  plus  simplo  que  celle  de  Lagrange,  mais  il  n’est  pas  difficile  de  reconnaître  l’in- 
exactitude de  la  conclusion  de  M.  Hesse.  Effectivement  l'équation  (a6),  après  qu’on  en  a éliminé 

pf-^  par  l'équation  (i3)  différentiée,  n'esl  pas  autre  chose  que  l'équation  (G)  multipliée  par  U1 
r*  rn  r"1  , 

facteur  ■+■  -g*  -ç-$  les  trois  équations  du  troisième  ordre  qui  composent  le  premier  sys- 

tème de  M.  liesse  ne  sont  donc  pas  distinctes.  Le  deuxième  système  du  même  géomètre  ne 
saurait,  on  conséquence,  avoir  d'existence  réelle,  puisque  les  équations  du  premier  système 
sont  impropres  à fournir  les  valeurs  des  différentielles  du  troisième  ordre,  ou,  ce  qui  revient 
au  môme,  les  valeurs  des  différentielles  */(«*),  d[un)t  </(«**).  On  no  saurait  se  dispenser, 
dans  la  recherche  dont  nous  nous  occupons,  de  tenir  compte  de  l'équation  ( 21  ) , comme  Lagrange 
a eu  soin  de  le  faire. 

[Noie  de  r Éditeur.) 


4a. 
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L'ÉQUATION  SÉCULAIRE  DE  LA  LINE1’. 

Net  mm  fiducià  inveuiendi,  nec  sine  upe. 

Sente.,  A 'at.,  quaest.  vil,  M). 


j Mémoires  de  l'Académie  Royale  des  Sciences  de  Taris,  Savant x étranger*, 
I.  Vil;  1773.  (Prix  pour  Tannée  1774  )] 


La  question  proposée  par  l’Académie  Royale  des  Sciences  pour  le 
sujet  du  Prix  de  l’année  1774  est  double  et  renferme,  k proprement 
parler,  deux  questions  différentes. 

Dans  la  première,  on  demande  par  quel  moyen  on  peut  s'assurer  qu’il 
ne  résultera  aucune  erreur  sensible  des  quantités  qu’on  aura  négligées 
dans  le  calcul  des  mouvements  de  la  Lune. 

Et,  dans  la  seconde,  on  demande  si,  en  ayant  égard  non-seulement  k 
l'action  du  Soleil  et  de  la  Terre  sur  la  Lune,  mais  encore,  s'il  est  néces- 


(*)  O premier  essai  de  Lagrange  sur  l'Équation  séculaire  de  la  Lunc,(\ ui  a obtenu  le  Prix  de 
l’Académie  Royale  des  Sciences,  pour  1774,  est  antérieur  de  dix-huit  années  au  Mémoire  sur  le 
même  sujet  que  l'Auteur  présenta  à l’Académie  de  Berlin  ( Œuvres  de  Lagrange , t.  V,  p.  687). 

C'est  en  1787  que  Laplace  lit  connaître  sa  mémorable  découverte  de  la  cause  qui  produit 
l’équation  séculaire  de  la  Lune  ; mais,  dès  1783,  Lagrange  avait  reconnu  que  les  moyens  mou- 
vements des  planètes  pouvaient  être  sujets  à des  variations  séculaires  déjx*ndant  des  excen- 
tricités et  des  inclinaisons;  il  avait  même  fait  l'application  à Jupiter  et  à Saturne,  ce  qui  ne  lui 
avait  fourni  que  des  variations  presque  insensibles  ( OKuvrcs  tle  Lagrange , t.  V,  p.  38i).  Les 
formules  qui  se  rapportent  aux  planètes  sont  applicables  au  cas  de  la  Lune  ; mais  ce  ne  fut  que 
plus  lard,  en  179a,  que  Lagrange  s'occupa  de  cette  importante  application. 

[Note  tle  l 'LtUteur.  ) 


Digitized  by  Google 


336  SUR  L’ÉQUATION  SÉCULAIRE 

saire,  à l’action  des  autres  planètes  sur  ce  satellite,  et  même  à la  ligure 
non  sphérique  de  la  Lune  et  de  la  Terre,  on  peut  expliquer,  par  la  seule 
Théorie  de  la  gravitation,  pourquoi  la  Lune  parait  avoir  une  équation 
séculaire,  sans  que  la  Terre  en  ait  une  sensible. 

Le  Mémoire  suivant  est  destiné  uniquement  à répondre  à la  seconde 
de  ces  deux  questions.  On  y verra  : i°  que  l'équation  séculaire  de  la 
Lune  ne  saurait  être  expliquée  par  la  seule  Théorie  de  la  gravitation,  du 
moins  en  prenant  cette  équation  telle  que  les  astronomes  l'ont  adoptée 
d’après  feu  M.  Mayer;  a°que  les  preuves  que  l’on  a de  l'existence  de  cette 
même  équation  ne  sont  pas,  à beaucoup  près,  aussi  solides  et  aussi  con- 
vaincantes qu’on  pourrait  le  désirer.  Je  serai  suffisamment  récompensé 
de  mon  travail  si  l’illustre  Compagnie,  à qui  j’ai  l’honneur  de  le  présen- 
ter, daigne  l’honorer  de  quelque  attention,  et  surtout  s’il  peut  exciter 
d’autres  plus  habiles  que  moi  à le  pousser  plus  loin,  et  à décider  irrévo- 
cablement l'importante  question  de  l’équation  séculaire  de  la  Lune. 

Quant  à la  première  question,  j’avoue  que,  après  y avoir  médité  long- 
temps et  avec  toute  l'attention  dont  je  suis  capable,  je  n’ai  rien  trouvé 
qui  pût  me  satisfaire,  ou  qu’on  put  du  moins  ajouter  à ce  que  M.  d'Alem- 
bert  a déjà  dit  sur  ce  sujet  dans  les  derniers  volumes  de  ses  Opuscules. 
J’ai  donc  cru  pouvoir  me  dispenser  de  traiter  cette  question,  et  je  me 
flatte  que  l'Académie  voudra  bien  ne  pas  m’en  savoir  mauvais  gré;  en 
récompense,  j'ai  lâché  de  m’étendre  d'autant  plus  sur  l’autre  question, 
et  d’entrer  dans  des  détails  astronomiques  que  cette  illustre  Compagnie 
n'a  pas  demandés,  mais  que  j’ai  «tus  indispensables  dans  la  matière  dont 
il  s’agit. 

1.  Quoique  la  Théorie  de  la  gravitation  universelle  ait  jusqu’ici  par- 
faitement rendu  raison  des  inégalités  périodiques  qu'on  observe  dans  les 
mouvements  des  Corps  célestes  et  surtout  de  la  Lune,  elle  n’a  cependant 
pas  encore  fourni  d'explication  de  l’équation  séculaire  de  cette  planète." 
M.  llalley  est  le  premier  qui  ait  soupçonné  une  accélération  dans  le 
moyen  mouvement  de  la  Lune,  comme  on  le  voit  par  ce  passage  de  la 
seconde  édition  des  Principes  malhcrnalù/ucs  : El  cullalis  quù/ern  obser- 
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vationibus  eclipsium  babylonicis  cum  iis  Albategnii  et  cum  hodiernis,  BaJ- 
leyns  noster  motion  medium  Lunœ  cum  motu  diurno  Terra;  collatum  paula- 
tim  accelerari,  primus  omnium,  quod  sciam,  deprehcndit,  page  481 . Mais, 
soit  que  ce  grand  astronome  n’ait  pas  cru  pouvoir  entièrement  compter 
sur  l'exactitude  des  observations  qui  lui  avaient  donné  l’accélération  de 
la  Lune,  soit  qu’il  ait  regardé  cette  accélération  comme  trop  peu  sen- 
sible pour  qu’on  dût  en  tenir  compte  dans  le  calcul  du  lieu  de  cette  pla- 
nète, il  est  certain  qu’il  n’y  a eu  aucun  égard  dans  les  Tables  qu’il  en  a 
publiées  depuis.  Cependant  la  remarque  de  M.  Hal|ey  n’est  pas  demeurée 
infructueuse  : deux  savants  astronomes,  MM.  Duntborne  et  Mayer,  ayant 
entrepris  d’examiner  de  nouveau  ce  point  important  de  la  Théorie  de  la 
Lune,  ont  non-seulement  reconnu  l’existence  de  l’équation  séculaire  de 
cette  planète,  ils  en  ont  de  plus  déterminé  la  quantité  : le  premier  l’a 
fixée  à 10  secondes  pour  le  premier  siècle,  et  le  second  à 7 secondes  dans 
ses  premières  Tables,  et  ensuite  h 9 secondes  dans  les  dernières;  et 
comme  les  Tables  de  la  Lune  de  M.  Mayer  ont  été  généralement  adoptées 
par  les  astronomes,  l’accélération  du  mouvement  de  la  Lune  est  main- 
tenant regardée  comme  un  fait  dont  il  semble  qu’il  ne  soit  presque  pas 
permis  de  douter. 

M.  de  la  Lande  a néanmoins  remarqué,  dans  son  Astronomie,  qu’il 
restait  encore  quelque  incertitude  sur  les  observations  qui  ont  servi  à 
déterminer  ce  nouvel  élément  de  la  Théorie  de  la  Lune,  et  qui  se  rédui- 
sent à deux  éclipses  de  Soleil  observées  en  977  et  978  près  du  Caire,  par 
Ibn  Jonis,  astronome  du  calife  d’Égypte  Aziz;  comme  ces  observations 
sont  les  seules  que  nous  ayons  pour  servir  de  terme  de  comparaison 
entre  les  anciennes  observations  des  Babyloniens  et  celles  de  ces  derniers 
temps,  il  faut  avouer  que,  si  l’on  était  obligé  de  les  rejeter,  on  perdrait 
les  principales  et  même  les  uniques  preuves  décisives  que  l’on  ait  de 
l’accélération  du  moyen  mouvement  de  la  Lune;  car  je  ne  puis  croire, 
avec  M.  Mayer,  que  cette  question  puisse  se  décider  par  la  simple  com- 
paraison des  observations  du  siècle  passé  avec  celles  de  ce  siècle,  les  va- 
riations qui  peuvent  se  trouver  dans  le  mouvement  moyen  de  la  Lune, 
dans  le  court  espace  d’un  siècle,  étant  nécessairement  trop  petites  pour 
VI.  43 
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pouvoir  être  attribuées  à d’autres  causes  qu’aux  erreurs  des  observations 
et  h l’incertitude  qui  a encore  lieu  dans  quelques-unes  des  équations  de 
la  Lune. 

Quoi  qu’il  en  soit,  en  attendant  que  le  temps  et  les  recherches  des 
astronomes  nous  apportent  de  nouvelles  lumières,  la  Théorie  tst,  ce  me 
semble,  le  seul  moyen  que  nous  ayons  pour  décider  un  point  d’ Astro- 
nomie si  important.  Il  s'agit  donc  d’examiner,  le  plus  soigneusement 
qu’il  est  possible,  si  la  gravitation  universelle  peut  produire,  dans  le 
mouvement  moyen  de  la  Lune,  une  altération  sensible  et  conforme  aux 
observations;  c’est  la  question  que  je  me  propose  de  traiter  dans  ces 
Recherches. 

2.  Pour  que  le  moyen  mouvement  de  la  Lune  soit  assujetti  à une  alté- 
ration croissante  comme  le  carré  du  temps,  ainsi  qu'on  le  suppose  dans 
les  Tables,  il  faut  que  la  formule  générale  du  lieu  vrai  de  cette  planète 
renferme,  outre  le  terme  Z qui  représente  le  mouvement  moyen,  encore 
un  terme  de  la  forme  iZ’,  i étant  un  coefficient  positif  et  très-petit;  ce 
dernier  terme  représentera  donc  l'équation  séculaire,  qui  sera  toujours 
additive  au  mouvement  moyen  avant  et  après  l’époque  qu’on  aura  fixée 
puur  le  commencement  de  cette  équation,  et  qui , dans  les  Tables  de 
Mayer,  tombe  au  commencement  de  ce  siècle.  Donc,  nommant  sr  le  rap- 
port de  la  circonférence  au  rayon,  on  aura  isr  x 36o°  pour  la  valeur  de 
l’équation  dont  il  s’agit  au  bout  d’une  révolution  de  la  Lune;  et,  nom- 
mant ensuite  v le  rapport  du  mouvement  moyen  de  la  Lune  à celui  du 
Soleil,  on  aura  i'ov1  X 36o°  pour  la  quantité  de  la  même  équation  au  bout 
de  la  première  année  après  l’époque;  enfin,  multipliant  cette  quantité 
par  10000,  on  aura  la  quantité  de  l’équation  pour  le  premier  siècle, 
laquelle  étant,  suivant  M.  Mayer,  de  9 secondes,  on  aura  celte  équation 

10000  irav1  X 36o°  = 9'', 

c’est-à-dire,  en  réduisant  aussi  les  degrés  en  secondes, 
ioooo.36o.3<joo/sjv’  = 9; 
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d’où  l’on  tire 

f—  9 , 

i oooo . 3tJo . 36oo  mv‘  ’ 

or  on  a à très-peu  près  a = 6 et  v*  = 1 78;  donc  on  aura  environ 

1 

I 537  cpto  OOO  OOO 

3.  Telle  doit  donc  être  la  valeur  du  coefficient  i de  l’équation  sécu- 
laire, dans  l'hypothèse  que  cette  équation  soit  réelle  et  croisse  constam- 
ment comme  le  carré  du  temps;  niais,  comme  il  peut  se  taire  aussi  qu'elle 
ne  soit  qu’apparente,  et  que  ce  ne  soit  dans  le  fond  qu’une  équation  pé- 
riodique, mais  dont  la  période  soit  très-longue,  il  est  bon  de  voir  en 
particulier  quelle  devrait  être  sa  valeur  dans  ce  cas;  car,  quoique  l'elTet 
de  l’équation  séculaire  puisse  être  sensiblement  le  même  dans  l’un  et 
dans  l’autre  cas,  pendant  un  intervalle  de  temps  peu  considérable,  il 
deviendra  cependant  fort  différent  au  bout  d’un  grand  espace  de  temps; 
de  sorte  que,  si  cette  équation,  au  lieu  d’être  réelle,  n’est  qu’apparente, 
elle  devra  nécessairement  avoir  une  tout  autre  valeur  que  celle  que 
nous  venons  de  trouver,  pour  pouvoir  répondre  à la  fois  aux  observations 
babyloniennes  et  arabes  qui  ont  servi  de  données  dans  la  détermination 
de  cet  élément.  Mais  pour  cela  il  est  nécessaire  de  commencer  par  exami- 
ner, en  peu  de  mots,  comment  on  peut  accorder  ces  observations  par 
l’introduction  d’une  équation  séculaire  réelle;  ensuite  nous  verrons  ce 
qui  doit  en  résulter  dans  l'hypothèse  que  l'équation  séculaire  ne  soit 
qu'apparente. 

4.  Comme  les  observations  les  plus  distantes  entre  elles  sont  celles 
qui  peuvent  fournir  les  déterminations  les  plus  exactes  des  mouvements 
moyens  des  planètes,  on  a employé  dans  la  détermination  de  celui  de  la 
Lune  la  plus  ancienne  éclipse  dont  la  mémoire  nous  ait  été  conservée, 
et  qui  est  celle  que  Ploléméc  rapporte  avoir  été  observée  à Uabylone  le 
19  mars  720  avant  J.-C.  ( Almageste , Livre  IV,  Chapitre  VI).  M.  Cassini 
ayant  comparé  cette  observation  avec  celle  d'une  éclipse  de  l'année  1717, 

43. 
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où  la  Lune  s’est  trouvée  à peu  près  dans  les  mêmes  rirronsiuneos,  a i couvé 
le  mouvement  séculaire  de  la  Lune  de  ios7°'iç)'5a";  or,  si  le  mouvement 
moyen  de  la  Lune  était  tout  à fait  uniforme,  il  est  clair  qu’on  devrait 
toujours  trouver  le  même  résultat  en  comparant  ensemble  d’autres 
observations;  mais  on  a reconnu  dans  ces  derniers  temps  que  les  obser- 
vations arabes,  dont  on  a parlé  ci-dessus,  comparées  avec  les  observa- 
tions de  ce  siècle,  donnent  environ  2’30’i  de  plus  pour  le  mouvement 
séculaire  de  la  Lune.  M.  de  la  Lande,  dans  les  Mémoires  de  l'Académie, 
année  1757,  trouve  qu’en  employant  le  mouvement  moyen  qui  résulte 
des  observations  arabes,  la  lougitudc  de  la  Lune  dans  l’éclipse  de  720 
avant  J.-C.  est  moindre,  de  i“27'  que  l’observation  ne  l’a  donnée;  or, 
comme  M.  de  la  Lande  suppose  le  milieu  de  cette  éclipse  4 7 minutes 
plus  tôt  que  M.  Cassini,  il  s’ensuit  qu’il  faut  ôter  de  i°27'  le  mouvement 
relatif  de  la  Lune  au  Soleil  pendant  47  minutes,  lequel  est  de  23'5a”; 
ainsi  l’on  aura  i°3'8",  qui,  étant  partagés  en  24' , nombre  des  siècles 
écoulés  entre  l'observation  dont  il  s'agit  et  1700,  donne  2'3(i"J,  dont 
le  mouvement  moyen  séculaire  est  plus  grand,  parce  que,  comme  en 
remontant  011  avance  contre  l’ordre  des  signes,  une  longitude  moindre 
indique  un  plus  grand  espace  parcouru.  C’est  ce  qui  a engagé  les  astro- 
nomes à appliquer  au  mouvement  moyen  une  équation  séculaire  propre 
à sauver  cette  différence. 

5.  lin  effet,  soit  x le  mouvement  séculaire  moyen  dont  la  marche  est 
uniforme,  cl  y l’équation  séculaire,  que  nous  supposerons  d’abord  pro- 
portionnelle au  carré  du  temps;  et,  prenant  le  commencement  de  ce 
siècle  pour  époque,  on  aura,  après  m siècles,  le  mouvement  moyen 
= mx  -+-  m’y,  par  conséquent,  en  faisant  rn  négatif,  on  aura,  pour 
m siècles  comptés  en  arrière,  le  mouvement  moyen  = — mx  -h  m’y. 
Soit  maintenant  « le  mouvement  séculaire  moyen  trouvé  par  M.  Cassini 
d’après  l’éclipse  de  720  avant  J.-C.  et  ot  -t-  {S  le  mouvement  séculaire 
moyen  trouvé  d’après  les  observations  arabes  de  977  et  978;  et  comme, 
entre  les  années  720  avant  J.-C.  et  1700,  il  s’est  écoulé  24  £ siècles,  et 
que,  entre  les  années  978  et  1700,  il  s’est  écoulé  environ  7^  siècles,  on 
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aura  — (a4i)«  et  — (7  s)  (ft-+-|3)  pour  les  mouvements  moyens  qui  se 
rapportent  aux  années  720  avant  J.-C.  et  978  : donc,  si  l’on  veut  que 
la  formule  — mx  -t-  m'y  satisfasse  à la  fois  aux  observations  de  ces 
années,  il  n'y  aura  qu’à  supposer  successivement  m = st 4i>  —li< 
former  ensuite  les  équations 


c’est-à-dire, 
d'où  l’on  tire 


- (^4  i)  ■*  + (M  ï )’r = — (’4  î)  «, 

— ( 7i>x  + ( 7 *)*/  = — ( 7i)(«-*-P)i 

* — (*4î)r=®.  * — (7i)r=«  + Pi 
r=  *=*■+■  (*4i)/=  “ +(*4 

* i *7 


Or  on  a trouvé  a = io*7°4f)'5a'  et  |3  = a'36'4;  donc  on  aura 

y = çf,  a,  et  de  là  x=  ios7,,53'34'',64; 

ee  qui  s’accorde  à très-peu  près  avec  les  éléments  que  M.  Mayer  a em- 
ployés dans  scs  dernières  Tables,  où  U fait  le  mouvement  séculaire 
moyen  de  10*7°  53' 35",  et  l’équation  séculaire  de  9 secondes  pour  le 
premier  siècle,  à compter  depuis  1700. 


6.  Supposons  maintenant  que  l’équation  séculaire  ne  soit  pas  con- 
stamment proportionnelle  au  carré  du  temps,  mais  qu’elle  dépende  du 
sinus  d’un  angle  qui  varie  peu,  en  sorte  qu’elle  ne  suive  la  loi  du  carré 
que  pendant  un  certain  espace  (fe  temps;  soit  A pZ  cet  angle,  Z étant, 
comme  ci-dessus,  le  mouvement  moyen  de  la  Lune,  et  p étant  un  coelTi- 
cient  très-petit,  de  manière  que  l’angle  pZ  demeure  encore  très-petit 
vis-à-vis  de  l’angle  fini;  et  comptant  A au  bout  d’un  grand  nombre  de 
révolutions  de  la  Lune,  on  aura  pendant  cet  intervalle  de  temps 

„>jr> 

sin{  A •+■  pZ)  = sln  A-h  pZ  cos  A — sln  A 

à très-peu  près;  d’où  l’on  tire 
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de  sorte  que  l’équation  séculaire  apparente  i Z’  sera  véritablement  re- 
présentée par  la  formule 


_2i_r 

f*  smA  L 


Z cos  A -t- 


sinA  — sin  (A  -4-  fiZ) 
f* 


]• 


et  par  conséquent  s'éloignera  à la  longue  de  la  loi  du  carré  du  temps. 


7.  Voyons  donc  quelle  doit  être,  dans  cette  hypothèse,  la  valeur  du 
coefficient  i,  pour  salissure  aux  mêmes  données  du  n°  4.  Soit  0 la  quan- 
tité de  l'angle  fiZ  au  bout  d'un  siècle,  on  aura  au  bout  de  m siècles 
fi  = rn  rj  ; donc 


Z “ 


m û 
f* 


» 


ainsi  l'équation  séculaire  sera,  pour  m siècles, 


- V—  [mû  cos  A -f-  sin  A — sin(  A -+-  mû)]; 


,gi 

lorsque  m = i,  cette  quantité  devient  (h  cause  de  5 très-petit)  —,  qui 

M 

sera  donc  la  quantité  de  l'équation  séculaire  pour  le  premier  siècle. 
Nommons  donc,  comme  ci-dessus,  y celte  valeur  de  l'équation  sécu- 
laire et  a;  le  mouvement  séculaire  moyen;  ou  aura,  après  m siècles,  le 
mouvement  moyen  égal  à 


mi+  >,2>—  [mû  cos  A -4-  sin  A — sin  (A  -t-  mû  il. 

Û’smAL  1 J 

Faisant  donc  successivement  m — — a4{  et  = — 7-J-,  pour  avoir  les 
mouvements  moyens  qui  répondent  aux  années  720  avant  J.-C.  et  97b, 
on  formera  ces  deux  équations 


— i*4  t)*  [-  C*4  î)  9 COS  A-h  sin  A-  sin  [A-  (24  {)  0] j = — (»4i)  «, 

-(  6,  sin  A [ — ( 7i)*  cos^"*"  sin  A— sin[A— { 7 t)  6]J  = — ( 
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c'est-à-dire,  en  changeant  les  signes, 


a .r  I 

x-t\ 

— COt  A H i-r-z  [ 

(*4ï)ô\ 

sin  [A  — ( *4i)  ®]\ "I 
sin  A y J 

x_irf 

— COtA  4-  , * / ( 

(7i )8  \ 

sin  [A  — (7-5)  9]\  4 

* 1 

sinA  j ] 

d’où  l’on  tirera  aisément  x et  y quand  on  connaîtra  A et  5;  ensuite  on 
aura,  comme  dans  le  n°  2, 

i oooo  i xnv*  X 36o°  = y, 

ifoii  Ton  tirera 

I OOOO  EJ  V 3 X 3oo* 


8.  Supposons,  par  exemple,  que  l’angle  A-t-fxZ  soit  égal  au  double 
de  la  longitude  de  l’apogée  du  Soleil  (on  verra  plus  bas,  aux  n“*  30 
et  suivants,  pourquoi  nous  choisissons  cette  hypothèse);  on  aura  donc, 
en  prenant  toujours  le  commencement  de  ce  siècle  pour  époque,  A égal 
au  double  de  la  longitude  de  l’apogée  du  Soleil  en  1700,  et  S au  double 
du  mouvement  séculaire  de  cet  apogée;  ainsi  l’on  aura,  par  les  nou- 
velles Tables  de  Mayer, 

A = 6* i50a5'  12',  et  0 = 3“4°’ = (en  parties  du  rayon)  0,0639,  >4- 


Substituant  ces  valeurs  dans  les  équations  précédentes,  on  aura 


3-4o-  [ 


col  1 5“  i5'  -e 


coti5“»5'-t- 


ww(l* 


si  ri  7 3°  K)'  \ _ 

sin  i5"a5'/ J *’ 

sm,o»5£\-l 
sin  i5°a5  / J 


c'est-à-dire. 


X 


o,ut.3y;j  \ 

V ( 

o»ot>3yij  \ 


J,.;..;»  - 


X — 
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ou  bien,  en  réduisant. 


d'où 


_ . 1.30788 _ o,ii(868 , a. 

X r 1 ^ ■ OCf  X ■ 't  ^ 01  “H  (Jj 

o^iolyg1'  o.oO.Mig' 


r— 


0,06399  1 , 30788 

t , 5o(>56 l*’  x a 1 , 5o656 


et,  à cause  de  a.  — io87049'52"  et  /S  — a'3a"  (n°  5), 
x = io87‘‘52'4”,  /=  — 6", 456; 


d’où  l’on  voit  que  la  valeur  de  y doit  être  négative  et  égale  à environ 
deux  tiers  de  la  valeur  qu’elle  doit  avoir  dans  le  cas  de  l’équation  con- 
stamment proportionnelle  au  carré  du  temps;  quant  au  mouvement  sé- 
culaire moyen,  il  ne  diffère  que  de  i'a4*  de  celui  qu’on  a trouvé  dans  le 
cas  dont  nous  venons  de  parler. 

Dans  l’hypothèse  présente,  on  aurait  donc  pour  l’équation  séculaire, 
qui  devra  être  ajoutée  au  mouvement  moyen  au  bout  de  m siècles  comp- 
tés depuis  1 700, 


et,  pour  les  siècles  qui  précèdent  1700,  il  n’y  aura  qu’à  prendre  m né- 
gatif. 

Et  la  valeur  du  coefficient  i sera 

6 1 

îr — ïü ; = environ. 

1 0000 . Joo . itwjo  ©y3  ?.  3uo  OOO  000  000 


9.  On  trouverait  des  résultats  differents  si  l’on  adoptait  d’autres 
hypothèses  à l’égard  de  l’angle  A+-p.Z,  et  il  est  clair  que,  tant  qu’il  ne 
s’agira  que  de  satisfaire  aux  données  du  n°  4,  on  sera  le  maitre  de  don- 
ner telles  valeurs  qu’on  voudra  à A et  à p.;  de  sorte  que  le  Problème  de 
l’équation  séculaire  de  la  Lune,  envisagé  sous  ce  point  de  vue,  est  entiè- 
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renient  indéterminé  et  ne  peut  être  résolu  par  le  secours  des  observations 
seules.  Il  est  vrai  que  les  Astronomes  supposent  communément  que  les 
équations  séculaires  des  planètes  ne  peuvent  être  que  proportionnelles 
aux  carrés  des  temps;  mais  il  parait  que  la  simplicité  et  la  facilité  de 
cette  hypothèse  sont  les  seuls  motifs  qu’ils  aient  de  l'embrasser. 

Ce  n’est  donc  que  par  la  Théorie  qu’on  peut  se  flatter  de  déterminer 
la  forme  de  l’équation  séculaire  des  planètes  et  de  la  Lune  en  particu- 
lier; et  la  question  est  de  savoir  si,  parmi  les  inégalités  qui  résultent  de 
l'attraction  mutuelle  des  Corps  célestes,  il  doit  y en  avoir  de  l'espèce  de 
celles  que  nous  avons  supposées  ci-dessus  dans  le  mouvement  de  la 
Lune,  et  dont  l'effet  ne  doit  être  sensible  qu’au  bout  de  plusieurs  siècles; 
or,  pour  ce  qui  regarde  la  Lune,  quoiqu’il  soit  démontré  que  ses  inéga- 
lités périodiques  sont  entièrement  et  uniquement  dues  à l’action  du 
Soleil  combinée  avec  celle  de  la  Terre,  cependant  il  parait  très-difficile  et 
presque  impossible  de  déduire  de  la  même  cause  l'inégalité  séculaire  de 
cette  planète;  du  moins  aucun  de  ceux  qui  ont  travaillé  jusqu'à  présent 
à la  solution  du  Problème  des  trois  Corps  n’a  pu  trouver  dans  la  formule 
du  lieu  de  la  Lune  des  termes  propres  à produire  une  altération  vraie  ou 
même  seulement  apparente  dans  son  mouvement  moyen;  sur  quoi  on 
peut  voir  surtout  les  judicieuses  et  fines  remarques  de  M.  d'Alemberl 
dans  les  volumes  V et  VI  de  ses  Opuscules. 

Mais  il  y a une  circonstance  à laquelle  on- n'a  point  encore  lait  atten- 
tion jusqu'ici  dans  les  calculs  des  mouvements  de  la  Lune  : c'est  la  non- 
sphéricité  de  la  Terre,  laquelle  produit  une  petite  altération  dans  la  force 
qui  pousse  la  Lune  vers  la  Terre,  cil  sorte  qu’il  en  résulte  une  nouvelle 
force  perturbatrice  de  l’orbite  de  la  Lune,  laquelle,  étant  combinée  avec 
celle  qui  vient  de  l’action  du  Soleil,  pourrait  peut-être  produire  des 
termes  qui  donneraient  l’équation  séculaire  de  la  Lune.  Ce  point  mérite 
donc  d’étre  discuté  soigneusement;  c’est  ce  que  nous  allons  faire  avec 
tout  le  détail  que  la  difficulté  et  l'importance  de  la  matière  exigent. 

10.  Soit  x le  rayon  vecteur  de  l’orbite  qu'un  Corps  décrit  dans  un 
plan  fixe  en  vertu  de  deux  forces,  l’une  T dirigée  vers  le  centre  des 

vi.  44 
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rayons  vecteurs,  et  l’autre  11  toujours  perpendiculaire  à ces  rayons; 
nommant  9 l'angle  parcouru  pendant  le  temps  t,  on  aura,  comme  l’on 
sait,  les  deux  équations 

. d'x  xih'  ... 

I.  +1=0, 

lit'  lit' 


II. 


d(x'dif) 

dt- 


-IÜ  = Ü. 


La  seconde,  étant  multipliée  par  a et  ensuite  intégrée,  donne 
k étant  la  valeur  de  —^r , lorsque  jx’lldf  est  nul;  et  de  là  un  lin 


d’abord 

lit. 


dt  = 


x 'ds 


y//r  -t-  ■>.  (xtHdcf 


Ensuite,  substituant  cette  valeur  ilans  la  première  équation  et  pre- 
nant dç  constant,  on  aura 


IV. 


,P- 

x 


fi1- 


Ilrtlr 


k ’ + v.  fllx’dy 


Donc,  si  la  force  f est  composée  d’une  force  -7  et  d'une  force  pertur- 
batrice <l>,  on  aura,  en  faisant  ~ — a. 


V. 


d'u  M 


_ 1ÎL  / ]|.rï(/ç 

a= d 9 k' 


A ’ -t-  î j 11  x*dif 
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Et,  si  les  forces  perturba irices  n ct<l>  sont  très-petites  par  rapport  à la 
force  principale  on  aura  à très-peu  près 


Ces  formules  sont  assez  connues,  mais  nous  avons  cru  devoir  les  rap- 
peler ici  pour  épargner  à nos  lecteurs  la  peine  de  les  aller  chercher 
ailleurs. 

11.  Pour  appliquer  maintenant  ces  formules  au  mouvement  de  la 
Lune,  nous  supposerons  d’abord  que  cette  planète  se  meuve  dans  l’é- 
cliptique, c'est-à-dire,  que  nous  ferons  abstraction  de  l’inclinaison  d<* 
son  orbite,  qu’on  sait  toujours  être  fort  petite;  il  sera  ensuite  aisé  d'y 
avoir  égard  si  on  le  juge  à propos.  Dans  cette  supposition  donc,  si  l’on 
nomme  i le  rayon  vecteur  de  l’orbite  du  Soleil,  S sa  masse  et  r,  la  dis- 
tance ou  l’élongation  de  la  Lune  au  Soleil,  on  trouve  que  l’action  du 
Soleil  sur  la  Lune  produit  deux  forces  perturbatrices,  l'une  dans  la 
direction  du  rayon  vecteur  x de  l’orbite  de  la  Lune  autour  de  la  Terre, 
laquelle  est 

l'autre  perpendiculaire  au  même  rayon  vecteur,  et  qui  est 


3 étant  la  distance  rectiligne  entre  la  Lune  et  le  Soleil,  en  sorte  que 
3 = 2<rx  cos  n -i-  x ’. 

Ür,  comme  i est  environ  quatre  cents  fois  plus  grand  que  x,  on  aura,  avec 
une  approximation  sullisante, 

i i 3xcosïî  (3—  i5cos'n)a:1 

3*  a1  "**  a»1  ’ 

44- 
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donc,  substituant  cette  valeur,  et  faisant  attention  que 


. 14-cosïï!  , 3cosj!  -+-  cos3rj 

eos’a  — > cos’o  — ■ 


, sin»»  . . sinn  -+- sin3*j 

cosr,  sin  » — , cos’r,  sinr,  , , 


mi  aura,  par  l’action  du  Soleil  sur  la  Lune  : 

Força  perturbatrice  dans  la  direction  du  rayon, 

— ■ (i  -t-  3cos2n)at  — 7^7  /^C08>!  i5cos3»A  x\ 

2(7*  4®^  \ a ! 


Force  perturbatrice  perpendiculaire  au  rayon, 

3 S S 

— — - sin2»  x»-  5— r 3sln»  -+-  i5sin3v;  ; x'. 

2<T*  Off' 

12.  A ces  forces  provenant  de  l'attraction  du  Soleil,  il  faut  mainte- 
nant ajouter  celles  qui  viennent  de  l'attraction  de  la  Terre;  et  comme 
on  veut  avoir  égard  à la  non-sphéricité  de  sa  figure,  il  est  nécessaire  de 
considérer  en  particulier  l’attraction  de  chaque  particule  de  la  Terre  sur 
la  Lune  et  d’en  chercher  les  forces  résultantes. 

Pour  faciliter  celle  recherche,  nous  commencerons  par  établir  celle 
proposition  préliminaire,  qui  est  assez  facile  à démontrer  et  qui  peut 
être  aussi  utile  dans  d’autres  occasions  : 

Si  un  point  A attire  un  autre  point  B avec  une  force  quelconque  F,  et 
qu'on  propose  de  décomposer  celle  force  suivant  trois  directions  données 
perpendiculaires  entre  elles;  soit  A la  distance  entre  les  deux  Corps,  et  soit 
dA  l'accroissement  de  celte  distance  en  supposant  que  le  Corps  attiré  B par- 
coure, suivant  l’une  des  directions  dont  il  s'agit,  l'espace  infiniment  petit 

da,  on  aura  — F pour  la  partie  de  la  force  F qui  agit  suivant  cette 
même  direction. 

De  là  il  s’ensuit  que, si  l'on  détermine  la  position  du  point  B,  par  rap- 
port au  point  A,  par  trois  variables  a,  (S.  y,  dont  les  différentielles  du. 
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dp,  rfy  soient  dans  les  directions  suivant  lesquelles  il  s'agit  de  décom- 
poser la  force  F,  en  sorte  que  la  distance  A soit  une  fonction  de  «,  p, 

y et  qu’on  dénote,  comme  à l’ordinaire,  par  ^ ^ ^ lescoelli- 

eients  de  da,  dp,  rfy  dans  la  différentielle  de  A,  on  aura 


- F 


rfA 

lia 


pour  les  trois  forces  résultantes  de  la  force  F. 

Si  F est  proportionnelle  à ce  qui  est  le  cas  de  l’attraction  céleste, 
on  aura 


s-  ik  dA 

Fd*=  — 


d 


A; 


par  conséquent,  les  trois  forces  dont  il  s'agit  pourront  se  représenter  par 
les  coefficients  de  det,  dp,  rfy  dans  la  différentielle  de  en  sorte  qu’il 

suffira  de  trouver  la  valeur  de  ^ et  de  la  différenlier  par  les  méthodes 
ordinaires. 

Si  le  point  B est  attiré  en  même  temps  vers  différents  points  A,  V. 
A",...,  dont  les  distances  à B soient  A,  A',  A',...,  et  dont  les  attractions 
soient 

M M'  M' 

A’*  A'1’  A"’’ 

il  est  visible  qu’il  n’y  aura  qu’à  chercher  la  valeur  de  la  quantité 

M M'  M* 

A A'  A*  ' 


et  la  différentiel'  suivant  a,  p,  y;  les  coefficients  de  rfa,  dp,  rfy  dans  cette 
différentielle  donneront  immédiatement  les  forces  cherchées.  Donc,  en 
général,  si  le  point  B est  attiré  par  un  Corps  de  figure  quelconque  et 
dont  la  masse  soit  M,  en  considérant  chaque  élément  rf.M  de  ce  Corps 
comme  un  point  attirant,  il  faudra  prendre  d’abord  la  somme  de  tous 

les  en  faisant  varier  uniquement  les  quantités  qui  se  rapportent  aux 
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éléments  rf.M,  et  regardant  les  a,  ,9,  y comme  constantes;  dénotant  cette 
somme  par  1,  on  y fera  varier  ensuite  les  quantités  a,  /3,  y relatives  à la 
position  du  point  B,  et  l'on  aura 

il*  <11  <J1 

Tfc'  71$'  T/ 

pour  les  trois  forces  suivant  dv,  d[ 5,  dy  auxquelles  se  réduira  l'elîet  de 
l'attraction  totale  du  Corps  M sur  le  point  B. 

13.  Cela  posé,  pour  pouvoir  appliquer  avec:  facilité  cette  méthode  à 
la  recherche  des  forces  qui  résultent  de  l'attraction  de  toutes  les  parties 
de  la  Terre  sur  la  Lune,  nous  considérerons  le  centre  de  la  Terre,  ainsi 
que  le  plan  de  son  équateur,  comme  fixes;  et  nous  y rapporterons,  tant 
la  position  de  chaque  particule  d. M de  la  Terre  que  celle  du  centre  de 
la  Lune,  en  ayant  altculiou  d'employer,  pour  déterminer  la  position  de 
ce  centre  des  ligues  variables,  dont  les  différentielles  aient  les  mêmes 
directions  qu’on  veut  donner  aux  forces  résultantes  de  l’attraction  totale 
de  la  Terre  sur  la  Lune. 

Nous  supposerons  de  plus  que  l’axe  de  la  Terre  soit  un  de  scs  trois 
axes  naturels  île  rotation,  et  que,  par  conséquent,  les  deux  autres  se 
trouvent  dans  le  plan  de  l'équateur;  car,  quelle  que  soit  la  ligure  de  la 
Terre  et  la  disposition  intérieure  de  ses  parties,  la  rotation  constante  et 
uniforme  qu’elle  a autour  de  son  axe  suffit  pour  nous  convaincre  que 
cet  axe  est  nécessairement  un  de  ses  axes  naturels  de  rotation;  de  sorte 
que,  comme  les  deux  autres  doivent  être  perpendiculaires  à celui-là,  ils 
ne  peuvent  être  placés  que  dans  le  plan  de  l’équateur. 

Donc,  si  l'on  nomme  / la  distance  d’une  particule  quelconque  rfM  de 
la  Terre  au  plan  de  l'équateur,  et  m,  n les  distances  de  cette  même  par- 
ticule aux  (dans  des  méridiens  qui  passent  par  le  deuxième  et  par  le  troi- 
sième axe  naturel  de  rotation  de  la  Terre,  on  aura  d’abord,  par  les  pro- 
priétés du  centre  de  gravité, 
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et,  par  les  propriétés  des  axes  naturels  de  rotation,  on  aura  en  même 
temps 


J'lmJM  = o,  jn  i/M  =1  o,  j'mnd  M = o. 


14.  Dans  le  cas  où  les  deux  hémisphères  de  la  Terre  sont  supposés 
semblables  et  de  densité  uniforme,  il  est  facile  de  voir  qu’on  aura  de 
plus,  en  général, 

f/»PrfM  = o, 

p étant  un  nombre  impair  quelconque,  et  P une  fonctiou  quelconque 
de  m et  de  /*;  et,  si  la  Terre  est  un  sphéroïde  de  révolution,  on  aura 

j'nfQ  r/M  = o,  j'm>  K (/M  = o, 

Q étant  une  fonction  quelconque  de  / et  n,  et  R une  fonction  quel- 
conque de  / et  m;  mais  ces  quantités  ne  seront  plus  nulles  dès  qu'on 
voudra  abandonner  ces  hypothèses  et  regarder  la  Terre  comme  ayant 
une  ligure  quelconque. 

15.  Soient  maintenant  « l’obliquité  de  l’écliptique,  z la  longitude  de 
la  Lune  comptée  depuis  l’équinoxe  du  printemps,  et  y sa  latitude;  nom- 
mant q son  ascension  droite  et  p sa  déclinaison,  on  aura  par  la  Trigono- 
métrie ces  deux  équations 


cos  p cos  q — cosv  rosz, 
sin/»  = cosw  siny  -+-  sinu  cosy  sinz, 

d’où  il  est  facile  de  tirer 

cos  p sin</  = — situa  siny-i-  cosw  cosy  sin  z. 

De  plus,  il  est  aisé  de  voir  que,  si  l’on  nomme  p le  rayon  de  l’orbite 
lunaire,  et  que  X soit  la  distance  de  la  Lune  au  plan  de  l’équateur,  p.  sa 
distance  au  plan  passant  par  le  colurc  des  équinoxes,  et  v celle  au  plan 
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qui  passe  par  le  eolure  des  solstices,  il  est  aisé  de  voir,  dis-je,  que  l’on 

aura 

Â = psin/7,  fi  = pcosp  sin g,  v = pcos/>  cosy. 


et  par  conséquent 

X — p(cos«  sin  v -+-  sinw  rosj"  sin*), 
ju  = — p (sin  v sln r — cosco  rosi-  sin  J . 

> = p eos/cosj. 

Ainsi  l’on  eonnaitra  les  coordonnées  rectangles  X,  u,  v de  la  Lune,  rap- 
portées au  plan  de  l’équateur. 

16.  Or  il  est  clair  que  l'ordonnée  À est  toujours  parallèle  à l’ordon-' 
née  t,  mais  les  autres  ordonnées  pi  et  v ne  peuvent  être  parallèles  aux  or- 
données;?! et  n,  que  dans  le  cas  où  le  deuxième  axe  de  rotation  de  la  Terre 
passerait  par  les  équinoxes;  ainsi  il  faudra  encore  changer  les  coordon- 
nées fi  cl  v en  deux  autres  qui  soient  toujours  parallèles  aux  coordon- 
nées met  n,  ou  bien  on  changera  ces  dernières  en  deux  autres  parallèles 
b celles-là;  ce  qui  est  d’ailleurs  plus  convenable,  à cause  que  la  ligne 
des  équinoxes  est  à peu  près  fixe,  au  lieu  que  le  deuxième  et  le  troisième 
axe  naturel  de  rotation  de  la  Terre  changent  continuellement  de  position, 
à cause  de  sa  révolution  diurne  autour  du  premier  axe. 

Soit  donc  l’angle  que  le  deuxième  axe  de  rotation  de  la  Terre  fait  avec- 
la  ligne  des  équinoxes,  c’est-à-dire,  la  distance  du  premier  méridien  à 
l’équinoxe,  en  nommant,  ce  qui  est  permis,  premier  méridien  celui  qui 
passe  par  ce  même  axe,  et  qui  est,  par  conséquent,  fixe  sur  la  surface  ch- 
ia Terre;  on  verra  aisément  que,  si  l’on  désigne  par  ni  et  n'  les  nouvelles 
coordonnées  dont  l’une  serait  perpendiculaire  et  l’autre  parallèle  à la 
ligne  des  équinoxes  dans  le  plan  de  l’équateur,  on  aura 

m'=  m cosi}<  -+■  n sincjc,  n'  = n cos^  — m sinc}>. 

Et,  comme  les  coordonnées /,  m’,  n'  qui  répondent  à la  particule  c/M  de 
la  Terre  sont  respectivement  parallèles  aux  coordonnées  X,  fi,  v qui  ro- 
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pondent  au  centre  tic  la  Lune,  il  est  clair  que  la  distance  A de  celte  par- 
ticule à la  Lune  sera  exprimée  par  la  formule 


yiï  u — «T-  ( v — n'  )’. 

17.  Soit,  pour  abréger,  /* -t- m’ -+-  n’  = r*  ( r étant  la  distance  de  la 
particule  r/M  au  centre  de  la  Terre);  on  aura  aussi  /*  -4-  m'1  -t-  n r = r1  ; 
et,  comme  on  a déjà  X’-t- )**•+•  v*=p*,  on  aura,  en  substituant  les  valeurs 
de  X,  p,  v et  développant  les  termes, 

A’  — p’  — 3p/(cosa)  siny  4-  si  n (u  cosy  sina) 

4-  2pra'(sinMSin_v—  cosu  rosy  sinz) 

— apn'  cos)-  rosi  4-  r’, 

où  l’on  remarquera  que  le  rayon  p de  l’orbite  de  la  Lune  est  infiniment 
plus  grand  que  les  quantités  /,  m,  n,  r ; en  sorte  qu’on  pourra  exprimer 

commodément  la  valeur  de  ^ par  une  série  fort  convergente. 

Pour  cela  je  suppose 

p=llcoitù  siny-t-sinucosysins)— n»'(sin  u siny— cosu  rosy  sinj)4-n'c09ycosï; 
ou  bien,  en  substituant  les  valeurs  de  m'  et  n'. 


p — l ; cosu  siny  4-  si  n m cosy  sins  ) 

— ni  [(si nu  siii  ) — cosu  cosy  sinz  ) cosij»  4-  eosy  cosz  sini|/] 

— n[  sinusiny  — cosm  cosy  sina)  sin tp  — cosy  cosa  cos<)/]. 

en* sorte  que  l’on  ait 

à = W—*pp  + rii 


et,  regardant  les  quantités  p et  r comme  très-petites  du  même  ordre  vis- 
à-vis  de  p,  on  aura 


c’est-à-dire,  en  ordonnant  les  termes  par  rapport  aux  puissances  de  p,  et 
VI.  45 
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ne  poussant  la  précision  que  jusqu'aux  infiniment  petits  du  troisième 

ordre, 

i i n Sp'  — r'  5 p‘ — 3 /»/■’ 

X = - ■+•  ï -+-  — — : — + — -r1 e 

\ p p'  a p*  ap' 

18.  Faisons  encore,  pour  abréger, 

P = Costa  sinv  -+-  slmueos/sinr, 

Q=  — (sint.)  sin  e — cosw  cos/  sina)  cosi}/  — cos/  rosi  sintj,, 

R = — (sintosln/  — cosm  cos/  sio  : ) sim}  -e  cos/  eosa  ros'}, 

de  manière  que  la  valeur  de  p soit  représentée  par  /P  -t-  rn Q -+-  «R,  et, 
substituant  eette  quantité  h la  place  de  p dans  l’expression  précédente 

de  ^ , on  aura,  à cause  de  r1  = /’  -t-  ni1  -f-  n *, 

i I /P  wQ  + 

5 P " P 

/»(3I»* — ■)  .+.  m’(3Q’—  O n'(3R‘  - i)  * G|//»PQ  -t-  /«PR  + umQ R) 

* ap* 

/'  (5P*  — 3P)  -t-  m^O»  - 3Qj  -e  «'(SR'  - 3R) 

ap* 

3i71«i(.)^-/'«R\'SP*— i)-t-3(»/:/P-.-m1«R){5Ql— i)-t-3(«!/P-e«‘»i Q)  AR1—  .1 

Donc,  multipliant  cette  quantité  par  d M , et  intégrant  en  ne  faisant 
varier  que  les  quantités  I,  m,  n,  on  aura  la  valeur  de  j — ou  de  1 
(n°  12);  ainsi,  en  faisant  attention  que  (n°  13) 


j‘hlM-=o,  J’ ni  il  M = o,  ÇmlM  — o, 

jim  il  M _ o,  Ç lu  il  SI  - o,  J’mndM  — o, 


(‘|  Lagrange  a omis  ici  le  lorme  qUj  (*st  du  même  ordre  que  1er  dernier» 


urines  conserves. 


; Xoie  de  Cftttiteur. } 
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Jl’dM  — «’M,  f'm’tiM  = 4’M,  jn'dM  = c’M, 
jl‘d\\—f'\\,  I lm’dS\  — f‘M,  Jln'dM  = 

j'nd’dW  — g 'M,  Jmn’dM  = g”*M. 
l’n'd M - A1  M,  J n/’rfM  = A'*M,  ^ nm’i/M  = A'*M, 


on  aura 

„ M >f(3t>1  — i)  + f(3Q»—  if-t-tJ(3R’  — 0 M 

“ 7 + »p* 

/»(5P>-  3P  -t-3/»P  r»Q’-i)-t-  S/^PISR1  — i)  M 

2p‘ 

, g>(5Q>-3Q)  + 3g»Q  5P'-.)-t-3g-»Q(5R--i)M 

ap‘ 

/|>  : 5 II*  — 3 II  : -+-  3 /é*  Il  ( f»  P!  — i -H  3/r>Rt50>-  I 

ap‘ 

19.  Or,  comme  p est  la  distance  du  centre  de  la  Lune  au  centre  de  lu 
Terre,  et  que  a,  y sont  deux  angles  dont  l’un  représente  la  longitude  de 
la  Lune  sur  l’écliptique  et  l’autre  sa  latitude,  il  est  clair  qu’en  faisant 
varier  ces  trois  quantités  à la  fois  on  aura  — dp,  p cos ydz  et  pdy  pour 
les  trois  petits  espaces  que  le  centre  de  la  Lune  parcourra  suivant  la  di- 
rection du  rayon  p et  suivant  deux  autres  directions  perpendiculaires  à 
celle-ci,  dont  l’une  parallèle  au  plan  de  l’écliptique  et  l’autre  dans  un 
plan  perpendiculaire  à l’écliptique.  Ainsi,  prenant  ces  trois  quantités 
pour  les  différences  </«,  d[i,  d-/  (n°  12),  on  aura 

_ ’ü.  ■ <j~  > <1- 

dp  ’ p cos  y dz'  p~Sÿ' 

pour  les  expressions  des  forces  résultantes  de  l’attraction  de  toutes  les 

45. 
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parties  de  la  Terre  sur  la  Lune,  et  durit  les  directions  seront  les  mêmes 

que  celles  des  petits  espaces  — dp,  p eos ydz,  pdy. 

Si,  au  lieu  du  rayon  p de  l'orbite  réelle  de  la  Lune,  on  introduisait  le 
rayon  x de  son  orbite  projetée  sur  l’écliptique,  et  qu’au  lieu  de  la  lati- 
tude y on  introduisit  la  distance  perpendiculaire  de  la  Lune  au  plan  de 
l’écliptique  q,  ce  qui  ne  demande  que  de  mettre  partout,  dans  l'expres- 
sion de  X, 

v'x’  -t-  q‘ 

à la  place  de  p,  et  — ? — ■ — x — à la  place  de  sin  y et  cos  y,  alors,  en 
y:r*-4 - q‘ 

faisant  varier  les  trois  quantités  x,  z,  q,  et  prenant  — dx,  xdz  et  dq 
pour  du,  d(i,  dq,  on  aurait  les  trois  forces 

,11  i ,11  ,11 

2r’  x 3z'  dq' 

qui  seraient  équivalentes  aux  précédentes,  mais  dont  la  première  agirait 
suivant  la  direction  du  rayon  x,  la  seconde  perpendiculairement  à ce 
rayon  et  parallèlement  à l’écliptique,  la  troisième  perpendiculairement 
à ces  deux-là. 

Comme  cette  dernière  manière  d’envisager  les  forces  qui  proviennent 
de  l'action  de  la  Terre  sur  la  Lune  est  lieaucoup  plus  convenable,  lors- 
qu’on ne  veut  pas  considérer  l’orbite  réelle  de  la  Lune,  mais  son  orbite 
projetée  sur  l’écliptique,  ainsi  que  nous  l'avons  fait  plus  haut,  nous 
nous  y tiendrons  dans  la  recherche  présente,  et  nous  remarquerons 
d'abord  qu’on  peut  faire  abstraction  de  la  latitude  de  la  Lune  v,  qui 
étant  toujours  assez  petite,  et  étant  d’ailleurs  tantôt  positive,  tantôt  né- 
gative. ne  saurait  influer  que  très-peu  sur  son  mouvement  moyen;  c’est 
pourquoi  on  pourra  simplifier  nos  formules  en  y supposant  d’avance 
y = o et  p = x,  ce  qui  donnera 

1*  = slnoi  sinî, 

Q = ros'Ji  sinx  cosij/  — cosz  sini}/, 
lt  — cosm  sin 2 sin  i -+-  cosj  rosi  ; 
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et  l’on  n'aura  plus  qu’à  considérer  les  deux  forces 

tlZ  i f/l 

3x ’ x dz’ 


parallèles  à l’écliptique  et  dirigées,  la  première  suivant  le  rayon  x,  et  la 
seconde  perpendiculairement  à ce  rayon;  de  sorte  que  si  l’on  fait,  pour 
abréger, 

. rfP 

P = sinu  cos*  = -7- 1 
il  z 


Q'=  eosucos  z cos<|/  -+-  sin*  sim)/  = 


<1Q 

HJ’ 


IV  — cosu  cosi  slns}1  — sin*  cos*|<  = 


JR 

HJ ’ 


ou  aura,  pour  la  force  qui  agit  suivant  la  direction  du  rayon  x,  cette  ex- 
pression 


M + 3 a*(  3P1  — 1)4-  &*(3Q'  — i)  -i-  c’(3 R1-  i) 
x ' ix‘ 

£i5 P'  — 3P)-i- 3/,|P(5Q>—  !)•+■  3/*'P(5Rl  — i)  M 
x* 

+ a g,(5Q»-3Qi4-3g-Q(5P>-l)  + 3g>»Qi5lf-n  M 
x* 

^ a /t'(5R»  — 3K ) + 3A'‘Ri5P'—  i)  -t-  SA^RtSQ1  — i) M 


et,  pour  celle  qui  agit  perpendiculairement  au  rayon,  celle-ci 
a’PP-i-  A’QQ’-f-  c'RR' 

X4  ‘ 

^ 3 /*l5P'— i)  P' -*-/'■[  (5 O1-  i)  P'-t-ioPQQ'  ] -+-/-[(5R'-ij  P'-t-  IO  PR  R'  J M 

2X‘ 

+ g1;3Q'-i,Q  -4- g-[(5P-i)Q'-fioQPP']  + g-[(5R--.  Q'-r-.oQRIV|  M 

2X‘ 

+ A»  (5  R*—  i ) R'-t-A*»  [(5  P'—  i j R'  -n  o RPP 1 -i-  A’,,p  5Q»—  i )R ' + m RQQ'  | ^ 

IX1 


La  première  de  ces  deux  forces  sera  donc  celle  qui  pousse  la  Lune 
vers  le  centre  de  la  Terre,  en  vertu  de  l’attraction  de  toutes  les  parties 
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«le  la  Terre;  et  il  est  visible  que  le  premier  terme  -*  de  l'expression  de 

eette  force  représentera  l’attraction  de  la  Terre  sur  la  Lune,  lorsqu’on 
n’a  point  d’égard  à sa  figure  et  qu’on  la  suppose  toute  concentrée  dans 
un  point;  de  sorte  que  les  autres  termes  de  la  même  formule  exprime- 
ront la  force  perturbatrice  de  la  Lune,  dans  la  direction  du  rayon  vec- 
teur, provenant  de  la  non-sphéricité  de  la  Terre;  ainsi,  joignant  cette 
force  à celle  qu'on  a trouvée  plus  haut  (n°  11)  suivant  la  même  direc- 
tion, on  aura  la  valeur  de  la  force  totale  perturbatrice  ♦ (n°  10). 

La  seconde  des  forces  trouvées  ci-dessus,  agissant  perpendiculaire- 
ment au  rayon  vecteur  de  l’orbite  de  la  Lune,  devra  être  pareillement 
ajoutée  à celle  qu’on  a trouvée  suivant  la  même  direction,  en  vertu  de 
l’action  du  Soleil,  et  l’on  aura  la  valeur  de  l’autre  force  perturbatrice  II 
(numéros  cités). 

20.  Si  la  Terre  était  sphérique  et  composée  de  couches  concentriques 
de  densité  uniforme,  il  est  facile  de  voir  qu’on  aurait  nécessairement 

(n°  18) 

b*  — c1,  el  f‘  =:  o,  f*  = o,  f1  — o,  g‘=  o , . . . ; 

par  conséquent  les  deux  forces  ci-dessus  se  réduiraient  à 

M la -<  I’1  -i-  Q1  -Mf  - -j  3a‘  PP’-k  QQ'  -f-  RIL 

x'  ïx*  ' x • 

mais  on  a 

P’-t-Q’-t-  R’  = i,  PP1  QQ'  -+-  RR'  o, 

comme  on  peut  s’en  convaincre  par  les  valeurs  de  P,  Q,  R,  P’,...;  donc 
la  première  des  deux  forces  précédentes,  celle  qui  agit  dans  la  direction 

du  rayon  vecteur,  se  réduira  à c’est-à-dire,  à ce  qu’elle  serait  si  la 

Terre  était  concentrée  dans  un  point;  et  la  seconde  deviendra  entière- 
ment nulle,  ce  qui  s’accorde  avec  ce  que  l’on  sait  d’ailleurs. 

Au  reste  les  conditions  de 

a’  — b'  — c’  eide  f‘=  o,  i/,'*=o). .. 
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peuvent  avoir  lieu  d’une  infinité  de  manières  différentes,  et  sans  que  le 
Corps  soit  sphérique  et  de  densité  uniforme  dans  chaque  couehe;  mais, 
quoique  ces  conditions  suffisent  pour  rendre  nulles  les  forces  perturba- 
trices que  nous  venons  de  trouver,  cependant,  tomme  les  expressions 
précédentes  ne  sont  qu'approchées,  il  est  clair  que  les  forces  perturba- 
trices ne  seront  réellement  nulles  que  lorsque  tous  les  autres  termes 
qu’on  a négligés  s’évanouiront  aussi  en  même  temps.  Il  n’y  a peut-être 
que  le  seul  cas  où  le  Corps  est  sphérique,  et  de  densité  uniforme  dans 
chaque  couche,  dans  lequel  les  forces  perturbatrices  soient  exactement 
et  rigoureusement  nulles;  mais  c’est  ce  qui  parait  assez  difficile  à dé- 
montrer. 

Si  l’on  suppose  que  la  Terre  soit  un  solide  quelconque  de  révolution, 
en  sorte  que  tous  ses  méridiens  aient  la  même  figure,  et  que  de  plus 
toutes  les  parties  de  même  densité  y soient  distribuées  de  manière 
qu’elles  forment  des  couches  semblables,  supposition  qui  parait  la  plus 
naturelle  et  la  plus  générale  qu’on  puisse  faire,  du  moins,  en  tant  qu’on 
regarde  la  Terre  comme  ayant  été  originairement  fluide,  on  aura,  dans 
cette  hypothèse, 

6»=c»,  et  g»— o,  g-'’  = o,  g"'— o,  A’=o,  A'»=o,  A"’=n, 

comme  il  est  facile  de  s’en  convaincre  avec  un  peu  de  réflexion:  ainsi,  à 
cause  de 

P'  + Q'  + R’=i,  et  PP'  -4-  QQ' •+■  RR'=  o, 

les  deux  forces  perturbatrices  provenant  de  la  non-sphéricité  de  la  Terre 
deviendront 

3;«»-t»)(31»-i)  M + i{f'  — 3/—)  (SP-  — 3P)  M 

7.X1  X‘  ’ 

3(q»—  b',  PP1  M 3(/»-3/'»)(5P»-.)P' 

x*  «'  ’ 

dont  la  première  agira  suivant  le  rayon  vecteur  x,  et  l’autre  perpendi- 
culairement à ce  rayon. 
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En  supposant  que  la  Terre  soit  un  sphéroïde  elliptique  et  homogène, 
on  aura,  en  nommant  a le  demi-axe  et  |S  le  demi-diamètre  de  l'équateur. 


a'  — 


a1 

5’ 


et  le  rapport  de  JS  à a est,  par  la  Théorie  de  la  ligure  de  la  Terre,  égal  à 

i H — et  par  les  observations  égal  à i H — G. 
aio  1 ° i-H 

En  général,  quels  que  soient  la  figure  de  la  Terre  et  l'arrangement  in- 
térieur de  ses  parties,  pourvu  que  b1  = e’,  on  trouve,  par  la  Théorie  de  la 
préeession  des  équinoxes,  que  la  préèession  moyenne  annuelle  des  équi- 
noxes, en  vertu  de  l'action  combinée  du  Soleil  et  de  la  Lune,  est  expri- 
mée par 


3;t'  — 


(i  -f-  cos m X mouv.  diurne  ©, 


? étant  le  rapport  de  la  masse  de  la  Lune  h celle  de  la  Terre,  v le  rapport 
du  mouvement  de  la  Lune  à celui  du  Soleil,  et  u l’obliquité  de  l’éclip- 
tique. Or,  par  les  observations,  on  sait  que  la  précession  moyenne  est  de 
oo";  donc,  exprimant  aussi  en  secondes  le  mouvement  diurne  du  Soleil, 

qui  est  de  5<i'8"=  1548",  on  aura,  à cause  de  cos  y = cos  ai"  29'= 
et  v3  = 178, 

6*  — «*  200000  1 

’ 6*  97Ü0548  I -h  1 78  (T  ) 48,80274  2 


donc,  si  n est  — suivant  M.  Daniel  Dernoulli,  on  aura 
70 


b'— a’  _ - _ 1 

b 1 ijtBBo3^sp  173 


à peu  prés. 


21.  Ayant  donc  trouvé  les  valeurs  des  forces  perturbatrices  <1*  et  II, 
tant  en  vertu  de  l'action  du  Soleil  que  de  celle  de  la  Terre  regardée 
comme  non  sphérique,  il  ne  faudra  plus  que  les  substituer  dans  le» 
équations  VI  et  VII  du  n°  10,  pour  pouvoir  déterminer  les  inégalités  du 
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la  Lune,  qui  résultent  de  ces  deux  causes;  mais,  comme  les  effets  de  la 
première  ont  déjà  été  sullisaniment  examinés  par  les  géomètres  qui  ont 
travaillé  sur  la  Théorie  de  la  Lune,  et  que  notre  objet  n’est  que  de  re- 
chercher si  la  non-sphéricité  de  la  Terre  peut  servir  à expliquer  l’équa- 
tion séculaire  de  la  Lune,  il  suffira  d’avoir  égard,  dans  Jes  équations 
dont  nous  venons  de  parler,  aux  termes  provenant  de  l’action  de  la 
Terre,  soit  seule,  soit  combinée  avec  celle  du  Soleil,  et  même,  parmi  ces 
termes,  à ceux-là  seuls  qui  paraîtront  pouvoir  produire  une  altération 
dans  le  mouvement  moyen.  Nous  ferons,  pour  cet  effet,  les  remarques 
suivantes. 


22.  Nous  avons  déjà  vu  que,  pour  que  la  Lune  ait  une  équation  séeu 
laire  réelle,  il  faut  que  l’angle  du  mouvement  vrai  ç renferme,  outre 
l’angle  du  mouvement  moyen  Z,  qui  est  proportionnel  au  temps  t,  en- 
core le  terme  i'Z3  (n°  2);  et  si  l’équation  séculaire  n'est  qu’apparente, 
alors,  au  lieu  du  terme  (Z3,  il  faudra  qu'il  y en  ait  un  de  cette  forme 


f X Slll 


slll  A \ 


cos  A 


sin  V — sin(  V -t-  /iZ) 


&1), 


‘j.  étant  un  coefficient  très-petit  (n°  6j;  donc  un  aura  dans  le  premier 
cas,  abstraction  faite  des  autres  inégalités. 


ç = Z + / Z*. 


d'où  l’on  lire  à très-peu  près 


et,  supposant  dl  — ndl , 


Z — y — iç’, 


dt  . . 


Dans  le  second  cas,  on  aura 

, 21  , , sinA  — sin(A -t- «Z)  1 

9 = — ; — - ZcosA  H ! ^ , 

u sin  A | fi 


VI. 


Digitized  by  Google 


âtiâ  SU»  L'ÉQUATION  SÉCULAIRE 

d’où  l’on  tire  de  même 


z = ’-1TSÏÏâ[*cosA 


sinA  — sin  : A -i-  11?) 
F 


et  de  là 


dl  T 21  eos  A — cos  A ■+■  py  ) 1 

‘h~  ”L'  sillA  f*  J 


Or  l’équation  VII  donne 

dt i / /’  II  f/9  \ 

d<f  leu'  \ J k'u'  ) ’ 

donc  on  aura  dans  le  premier  cas 

. 1 ÇHd<f 

et,  diiïérentiant,  ou  trouvera 

n 2 nuilu 


l'u'  (ly 


■ (1  — 2/9)  -+•  2 in  u’; 


or,  comme  ravon  vecteur  de  l’orbite  de  la  Lune,  est  une  quantité  à 
très-peu  près  constante,  il  s'ensuit  que  la  valeur  de  contiendra  néces- 
sairement un  terme  tout  constant,  qui  sera  exprimé  par  iink' y*,  y* 
étant  le  terme  tout  constant  de  la  valeur  de  u1. 

Dans  l'autre  cas,  on  aura  l’équation 

,r  ai  cosA  — cos(  A -+-  uç  H 1 Cndu. 

t J 

d’où  l'on  tire 

U _ 7.  nu  du  P 2»  cosA  — cos(A -t-fty)  | , sln(A-t-ny) 

k‘u‘~  df  |_*  sinA  fi  J-+-ain«  sjn^  , 
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île  sorte  que  dans  ce  cas  il  faudra  que  la  valeur  de  — contienne  un 
terme  de  la  forme 


îink'y' 


sim  A + n 9 1 
sin  A ’ 


[j.  étant  un  coefficient  extrêmement  petit. 

On  peut  conclure  de  là,  en  général,  que  l’équation  séculaire  de  la 

Lune  ne  peut  avoir  lieu  à moins  que  la  quantité  ne  contienne  ou  un 

terme  tout  constant,  ou  un  terme  qui  renferme  le  sinus  d’un  angle  qui 
varie  infiniment  peu,  et  qui  soit  par  conséquent  à très-peu  près  constant, 
au  moins  pendant  un  grand  nombre  de  révolutions;  dans  le  premier  cas, 
l'équation  séculaire  de  la  Lune  sera  réelle  et  ira  en  augmentant  comme 
les  carrés  des  temps;  dans  le  second,  elle  ne  sera  qu’apparente  et  ne  dif- 
férera des  autres  équations  du  mouvement  de  la  Lune  que  par  la  lon- 
gueur de  sa  période. 

23.  Tout  se  réduit  donc  à examiner  si  la  quantité  ji  peut  contenir 

des  termes  de  l'espèce  de  ceux  dont  nous  venons  de  parler,  et  pour  cela 
il  n’y  aura  qu’à  considérer  les  difiércnts  angles  dont  les  sinus  ou  cosinus 

entreront  dans  la  valeur  de  et  à voir  s’il  y a quelque  combinaison 

de  ces  angles  qui  puisse  donner  un  angle  constant  ou  à peu  près  con- 
stant; alors  on  n’aura  égard  qu’aux  termes  qui  pourront  donner  de 
telles  combinaisons  dans  les  équations  YI  et  VU , et  il  sera  facile  d’en 
déduire  l’équation  séculaire  cherchée. 

le  remarque  donc  d’abord  que  les  forces  perturbatrices  de  la  Lune, 
qui  dépendent  de  l'action  du  Soleil,  ne  renferment  que  les  sinus  ou  co- 
sinus de  l'angle  ij  et  de  ses  multiples,  avec  les  deux  variables  x ou  et  ç, 

et  que  celles  qui  viennent  de  la  non-sphéricité  de  la  Terre  ne  contiennent 
que  les  sinus  ou  cosinus  des  angles  s et  ÿ avec  la  variable  x;  car,  pour 
ce  qui  regarde  l’angle  u,  qui  exprime  l’obliquité  dp  l’écliptique,  on  doit 
le  considérer  comme  une  quantité  constante. 

46. 
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Je  remarque  en  second  lieu  que,  n étant  le  rayon  vecteur  de  l’orbite  du 
Soleil,  on  aura,  comme  l’on  sait. 


i -+-  e COS(j 

I ’ 


X étant  la  distance  moyenne,  s l'excentricité  et  ? l'anomalie  vraie;  de 
même,  x étant  le  rayon  vecteur  de  l’orbite  de  la  Lune,  on  aurait,  sans  les 
forces  perturbatrices. 


i I 4-  e rosr 


/ 


/ étant  la  distance  moyenne  de  la  Lune,  e l’excentricité  de  son  orbite,  et 
s l'anomalie  vraie;  mais,  à cause  des  forces  perturbatrices,  on  aura 


» i4-  ecos*  -t-  v 

_ _ / 


e étant  une  variable  très-petite  cl  dépendant  uniquement  de  ces  forces. 
De  là  il  est  facile  de  conclure  que  les  inégalités  du  mouvement  de  la 
Lune,  abstraction  faite  de  l’inclinaison  de  l'orbite,  mais  en  ayant  égard 
à la  non-sphéricité  de  la  Terre,  ne  pourront  dépendre  que  de  ces  cinq 
angles  ?,  s,  r,,  z et  <j<;  et  il  est  facile  de  se  convaincre,  en  particulier,  que 

la  valeur  de  — se  réduira  à une  suite  de  termes  de  la  forme 

, A sinfm-  4-m4-pn4-ÿ*4-rt|»!, 

m,  n,  p,  q,  r étant  des  coefficients  indéterminés  exprimés  par  des  nom- 
bres entiers  positifs  ou  négatifs,  en  y comprenant  zéro  et  l’unité;  or,  si 
l’on  se  rappelle  que  l’on  a 

l = anomalie  du  Soleil, 
i — anomalie  de  la  Lune, 
n — distance  de  la  Lune  au  Soleil, 
z — longitude  de  la  Lune  comptée  depuis  l'équinoxe, 

’.}i  — : distance  du  premier  méridien  de  la  Terre  au  colure  des  équinoxes, 

et  qu’on  examine  les  rapports  de  ces  angles  entre  eux,  lesquels  sont  à 
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irès-pcu  près  connus  par  les  observations,  on  verra  aisément  qu’il  n’y  a 
que  celte  combinaison  z — g — uj  et  ses  multiples  qui  puissent  former  des 
angles  presque  constants;  en  effet,  il  est  clair  que  s — % sera  égal  à la 
longitude  de  la  Lune  moins  celle  du  Soleil,  plus  la  longitude  de  l’apogée 
du  Soleil,  c'est-à-dire,  égal  à la  distance  de  la  Lune  au  Soleil  plus  1a 
longitude  de  l'apogée  du  Soleil;  par  conséquent,  nommant  a la  longi- 
tude de  l'apogée  du  Soleil,  on  aura 


donc 


z — £ = » -t-  a; 
z — t,  — v = a. 


Or  on  sait  que  a est  une  quantité  presque  constante,  qui  ne  varie  que 
de  i°5o’  par  siècle,  suivant  les  Tables  de  .Mayer,  de  sorte  que  l'angle 
z — Ç — »i  et  ses  multiples  seront  dans  le  cas  dont  il  s'agit;  ainsi,  dans  la 
recherche  de  l'équation  séculaire  de  la  Lune,  il  siillira  de  tenir  compte 
•les  termes  qui  renfermeront  les  trois  angles  z,  £.  vj  ; d'où  je  conclus 
d'abord  que,  dans  les  expressions  des  forces  perturbatrices  provenant  de 
la  non-sphérieilé  de  la  Terre,  on  pourra  rejeter  les  termes  qui  contien- 
dront les  sinus  ou  cosinus  de  l'angle  <[>;  ce  qui  servira  beaucoup  à sim- 
plitier  ces  expressions. 

24.  De  cette  manière  on  aura  donc,  d’après  les  formules  du  n"  19, 
p,  _ sin1*»',!  — cosas) 


» — sin’Mti  — cosast 
V — « — 1 -* 

sin’w' 3sînz  — sin3s) 

‘ = 4 


PQ’=PR’  = 


' j — 3sio't.i)sinoisin;  -i-  sin’r,isin3: 


et  toutes  les  autres  quantités  Q’,  QPJ,...  seront  nulles. 
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Et  comme 


P_rfP  0'-,/Q  R--rfR 

V~lï’  Q-dl'  R-Ji' 


on  aura,  par  la  différentiation, 
p_,  sin’o,  sinas 


QQ’  i=  RR'=  - 


sinv.)  sinii 

4 ’ 


pip'  _ sin’tiicos»  — cosSj  i 


Qip'  + , pqq.=  R,p.  + aPKR<_  (4-3  g*n*w  ) sin  « cos  « ->-  3 sln‘a>  cos3  a 

H 


toutes  les  autres  quantités  Q3Q',  R3  R',...  étant  nulles. 

Faisant  donc  ces  substitutions  dans  les  formules  du  n"  19,  et  suppo- 
sant, pour  abréger, 

B 

C 

I) 

E 

on  aura,  à cause  de  la  non-sphéricité  de  la  Terre  : 

Force  perturbatrice  dans  la  direction  du  rayon, 

3B-«-Ccosa*  Dsini  ■+-  E sin  3 a 
_ - — a — 

Force  perturbatrice  perpendiculaire  au  rayon, 

Csinar  D cosa  ■+-  3Eri»s3i 
x*  ax* 


- M (,/»_  3/"  - if’1)  /sln«  - |sln'w\, 
= ™ (»/* - a/"-  3/*1  ! sin*w. 
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25.  Il  faut  maintenant  reprendre  les  expressions  des  forees  pertur 
liatrices  résultant  de  l’action  du  Soleil  (n°  11]  et  y substituer  à la 

place  de  a sa  valeur  — mais  il  ne  sera  pas  nécessaire  de  faire 

1 i-eicosij  r 

celle  substitution  en  entier;  car,  par  ce  que  nous  venons  de  remarquer 

dans  le  numéro  précédent,  il  est  visible  qu’il  suffira  d’avoir  égard  aux 

termes  qui  contiendront  des  sinus  ou  des  cosinus  de  l’angle  Ç + n ou  de 

ses  multiples.  Or  la  valeur  précédente  de  a donne  celles-ci 

3«’  . 3.* 

I H 3<  H — , . , 

1 » 4 r 3l’  , 

-,  - — e — jr^-cosl  + jpcoaal-e^cosî?, 

i+3i’+^-  , , 3i’-*--  , , 

i 8 4«-+-3r  _ » .. 

— = — , » “Yi — cosç-f-— — tï—  co$»ç-»-r7e»s3;-t-  ^ co-s 4 ; ; 

donc,  substituant  ces  valeurs  et  rejetant  tous  les  termes  qui  contien- 
draient d’autres  angles  que  f •+-  >j,  on  aura,  par  l’action  du  Soleil  : 

Force  perturbatrice  dans  la  direction  du  rayon, 

S / 3t'  qe1  \ 

— + 3c*)cos(ï-*-ii)-t-  cos3(J  -+-  rj  )^j  a:1; 

Force  perturbatrice  perpendiculaire  au  rayon f 

3S  /3e’  . A 

-^■lTsinali:+,,)r’ 

— gp  (^(4«  ■+■  3t*}sin(£  -en)  -+-  sin 3(Ç  -t-  »)j  x\ 

Joignant  donc  ces  forces  celles  du  numéro  précédent,  on  aura  les 
valeurs  des  quantités  <t>  et  II , lesquelles,  eu  mettant  pour  plus  de  sim- 
plicité ^ il  la  place  de  se  trouveront  exprimées  de  la  manière*sui- 
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vaille 

<t’  = -^(,+  T',-TC08a(S  + ,l)) 

- T^r-  [(3.  cos(S  + »)  -t-  cos 3 (J  -e  ni  | *’ 

311-1- Cens»;  Ilsin; -4- Esin3î 

2 x'  .r1 

n = - ^sin2(J-4-»))x 

~3^[(,+T)sin(ï+fl)+Tsin3l*+r')J*’ 

• Csinxz  1)  cosz  + 3Eros3z 

H 

X * IX 1 

■2fi.  Ou  substituera  maintenant  ers  valeurs  de  <1>  et  de  n dans  réqua- 
tion VF  de  l’orbite  de  la  Lune,  laquelle  deviendra  par  là,  à cause  de 
■ 

x = -i 

U 


VIII. 


d‘u 


u i il  3e’  qe* 

+ 47Fx7‘  | (3  + f)  co*«  + + ¥ cos3(?  + "> 

3 i/*  ?-  w* 

(B  ■+•  C cos 22) -h  -jt  i . D sin z E sin 3 z ) 

9 c*  ^sina(  \ 4-  a)  ^ __  <)£*  sin  ai  J -+-  f/*» 


PvJ  w* 


8v* 


U*  (If 


3t  17  . 3c»\  fsin(ï-HT))  , 5 e*  /*sln  3(£  -h  yj  ï , ] 

-ÎTvs|A,+t)J  — — - TJ  — * 1 

3e  I'/  3c’\  sln(5-t-rj)rf«  5e’  sin3(J  -i-  »)</« 

aA4v,x|  \1"t"  4”/  EE’rfa 


T 


K*  f/ç 


^ (c  j u sin 2 z e/ç  ~ ~ f «‘cos*  f/a  — ^ j'u’cosiz  do) 

i A.  sin  a J . h </k  11  cosi.ti'du  3E  cos3*.n’</u 

/< 1 \ (/a  2 


</? 


f/? 


)=o. 
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J'ai  supposé,  dans  cette  équation,  la  masse  M de  la  Terre  égale  à 
l'unité;  de  sorte  que,  si  l’on  suppose  aussi  (ce  qui  est  également  permis) 
que  la  distance  moyenne  / de  la  Lune  à la  Terre  soit  =i,  on  aura 

jj-  = i ; par  conséquent,  comme  on  a,  par  les  Théorèmes  de  Iluygliens, 

^ ; y/jJ  égal  au  rapport  du  temps  périodique  de  la  Lune  au  temps 
périodique  de  la  Terre,  ou  (ce  qui  est  la  même  chose)  au  rapport  du 
mouvement  moyen  de  la  Terre  à celui  de  la  Lune,  la  quantité  ou 


bien  v,  exprimera  le  rapport  du  mouvement  moyen  de  la  Lune  à celui 
du  Soleil,  lequel  est  environ  de  1 3 : i , ou  plus  exactement  y/ 1 78  ; 1 . 

27.  De  plus  on  aura,  à cause  de  / = 1 fn"  23j, 

« =s  ■ -+-  «reosi  -+-  v, 

I 

et  il  faudra  que  la  quantité  v ne  contienne  ni  aucun  ternie  tout  consladt, 
ui  aucun  terme  affecté  de  cosr;  ainsi,  après  avoir  substitué  cette  valeur 
dans  l'équation  précédente,  on  y fera  disparaitre  tous  les  termes  qui 
renfermeront  cosr,  ainsi  que  ceux  qui  ne  contiendront  aucun  sinus-ou 
cosinus;  ce  qui  donnera  deux  équations  dont  l’une  servira  à déterminer 

le  rapport  ^ qui  est  supposé  constant,  et  l’autre  servira  à déterminer  la 

constante  k\  mais,  comme  l'équation  VII  n’est  pas  exacte,  à cause  des 
différents  termes  qu’on  y a négligés  comme  inutiles  dans  la  recherche  de 
l’équation  séculaire,  on  ne  pourra  déterminer  de  cette  manière  les  deux 
quantités  dont  il  s’agit;  ainsi  l'on  se  contentera  de  rejeter  les  termes  en 
question  sans  faire  attention  aux  conditions  nécessaires  pour  la  destruc- 
tion rigoureuse  de  ces  termes,  et  l'on  pourra  prendre,  sans  erreur  sen- 
sible, pour  k sa  valeur  approchée  1,  et  pour  ~ sa  valeur  donnée  par  les 
observations. 

ds  . ■ 1 f/ï  ■+•  dr,  di 

‘ —— =kt, =o,en sorte 

</o  uo  1 

vi.  4; 


Supposons  donc  soient  de  plus  — ' 
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<|U«;  p—  i désigne  le  rapport  du  mouvement  de  l’apogée  de  la  Lune  à son 
mouvement  moyen  en  longitude,  zs  — i le  rapport  du  mouvement  de 
l’apogée  du  Soleil  au  mouvement  moyen  de  la  Lune,  et  q — i le  rapport 
du  mouvement  des  points  équinoxiaux  à ee  même  mouvement  moyen 
n"  23);  il  est  faeile  de  voir  que  l'équation  VII  deviendra  de  cette  forme 


où 


d-v 

7h' 


n'v  -+-  U = o, 


3t’ 


6 B 

k*  ’ 


et  11  sera  composée  de  différents  termes  de  la  forme  Acosfa  -+-  «?);  et 
l’on  sait  que  chacun  de  ces  termes  donnera  dans  la  valeur  de  v le  terme 

correspondant  ^ ^ cos  (a  -t-  «y);  de  sorte  qu’on  aura  facilement  par 

ce  moyen  la  valeur  complète  de  v. 

• . 

28.  Pour  avoir  les  termes  qui  doivent  composer  la  valeur  de  11,  il  n'y 
aura  qu'à  substituer  dans  les  termes  de  l'équation  VII,  qui  sont  affectés 
de  quelques  sinus  ou  cosinus,  i-t-ecos*  à la  place  de  »,  parce  qu'on 
peut  négliger  dans  la  première  approximation  la  quantité  très-petite  v. 
on  pourrait  même  négliger  aussi  le  terme  ecosr,  qui  est  fort  petit  vis- 
à-vis  de  i , la  valeur  de  e étant  environ  mais  comme  on  sait  que,  dans 
la  Théorie  de  la  Lune,  il  se  rencontre  des  termes  qui  augmentent  beau- 
coup par  l’iutégralion,  il  faut  voir  si  de  pareils  termes  ne  peuvent  pas 
venir  du  terme  eeosr;  or,  comme  les  coefficients  p,  a,  q et  n different 
peu  de  l'unité,  il  est  d'abord  clair  que  les  deux  termes  qui  contiennent 

sin  (§  -t-  vj  ) et  si  n:  sous  le  signe  j,  étant  multipliés  par  cos*,  en  donne- 
ront deux  autres  qui  contiendront  sinf?  -f-  n — s)  et  sin  (*  — s),  et  qui, 
’ étant  multipliés  par  dq  et  intégrés  ensuite,  se  trouveront  augmentés 

dans  les  raisons  de  i à — 1 - et  de  i à — - — ; ainsi  il  sera  bon  de  eonser- 

tB  — n q — n 

ver  ces  termes. 
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De  plus,  les  termes  qui  contiennent  des  sinus  ou  cosinus  de  a(|-t-»ï) 
et  de  as,  étant  multipliés  par  coss,  en  donneront  d’autres  qui  contien- 
dront des  sinus  ou  cosinus  de  a (|  -t-  tj)  — s et  de  a;  et  ces  sortes 
de  ternies  augmenteront  beaucoup  dans  la  valeur  de  v,  puisqu’ils  devront 
être  divisés  par  les  quantités  très-petites  (a®— />)’  — n*  et  (a q—p)*—ntm. 
il  faudra  donc  aussi  avoir  recours  aux  termes  de  cette  espèce. 

A l’exception  des  termes  dont  nous  venons  de  parler,  on  pourra 
mettre  partout  ailleurs  i à la  place  de  u,  et  l’on  trouvera,  toutes  réduc- 
tions faites. 


u = Lcosa(t-«->i)-i-Mcos(5-i  >i)-i-Nros3(Ç-i-«)-l-Pco8an-09ins  -*-Rsin3s 
-*-Scoa[a(5-e>i)  — j]-i-Toos(t+>i  — *)  -t- V cos(»ï  — *)-t-  Xsin(*  — .t), 

où  les  coefficients  L,  M,...  auront  les  valeurs  suivantes 


t»*’ 


y*’ 


SvA*  Sv’A'ro’ 

9t("*~T)  , Ht  + j) 

4v’A',X  iv'k'/.in  ’ 


i5e* 


5t* 


Sv‘k 3 À tJieA^Xa»’ 

P = 1Ç__L, 

2 A’  A ‘q 

o-2U  D 

Q~W~Fq’ 

H _îE  _ A 
R-A>  k‘q' 


8 = - 


9*  ‘ 


y£f£ 


l6ÿ’A!  2»’A\asj — (!)  lôv1  ’ 


i5e 


T = r 


4 v*A'X(bi  — p ) 


^ 3 Ce 


Ce 


X=  - 


_ 

aA’  k'(iq  — p)  ik'  ’ 
a De 


k‘\q-p) 


il- 
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Kt  de  là  on  trouvera 


L OOS  ? ( !;  -4-  J]  ) 

. Mcos(;4-n)  . 

N 

ros3(£  -*-» 

4 m’  — n* 

S) 

T 

9©*  — n* 

Prosas 

Q sin  s 

It  sin  3 s 

l 

S cos[*(£-4-  n ) — s 

+ 4 9* 

q'  — n‘ 

gq‘  — n' 

“T* 

(ara  — p)’ — n’ 

| T cos<;  4-  n 

V cos  (as  — 

11 

Xsin(s  — s! 

(sj 

— -h 
-n’ 

(*v  — P)'~ 

n ' 

*"  (q  — py—  B’ 

20.  Il  ne  s'agit  plus  maintenant  que  de  substituer  à Ta  place  de  u sa 
valeur  i -+-  ecoss  -+- 1\  dans  la  quantité  c’est-à-dire  f n°  25;,  dans 
celle-ci  (x  étant  = ^ j 

qt»  , „ . 

-8^ëSinî{?  + ") Wu,'  - 8ln 


1 5e: 
i6y*X«* 


Dm*  3 E 

sin3((-t-v))  -4-  Gu  sinaz cos* tt*cos3*, 

7 7 


et  de  tenir.compte  uniquement  des  termes  qui  contiendront  des  sinus  ou  j 

cosinus  de  l’angle  § -t- vj  — s ou  de  ses  multiples  quelconques  (n°  23;; 
nous  allons  pour  cela  examiner  séparément  chacun  des  termes  de  la  quan- 
tité dont  il  s'agit,  et  nous  supposerons,  pour  abréger,  l’angle  Ç -t-  vj  — s 
égal  à a,  ainsi  qu'on  l’a  déjà  fait  plus  haut.  Et  : 
i°  Il  est  clair  que  le  terme 


pourra  donner  un  terme  de  la  forme  sin2a,  pourvu  que  la  quantité  ~ 
en  contienne  un  de  la  forme  cosas;  or 


— =:  i — 4(ecosi  -t-  v)  -t-  io(ecoss  -4-  c)*  - 


ainsi  l’on  aura  d'abord  dans  la  valeur  de  en  vertu  du  terme 

u‘ 

celui-ci 


4P 

4î’  — «’ 


cosas; 


I 


— A 
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ensuite  on  trouvera,  en  vertu  du  terme  îo.ae  cosj.e,  cet  autre-ci 

ioeV 

; r. ; COSIï; 

de  sorte  que  le  ternie  dont  il  s’agit  donnera  le  suivant 


a*1 

8v 


2°  Le  terme 


;■/  aP  5eV  \ , 

>’  V 4?’  — »’  + (a?  — S 113 

3‘(‘ + t) 


donnera  un  terme  de  cette  forme  sin«  ou  cosa,  pourvu  que  la  quantité 

— en  contienne  de  la  forme  coss  ou  sini;  or 
u' 

-îj  = i — 5(ecos«  -+-  v)  + i5(e  cosi  ■+■  e)’ — . . . ; 

et  il  est  visible  que  le  terme  — 5e  donnera  d'abord  celui-ci 

5Q 

, : sm», 

q'  — n' 

et  que  le  terme  i5.aecosf.e  donnera  celui-ci 

i5eX 

; sina; 

(î -/»)’-»* 

ainsi  le  terme  en  question  donnera  le  suivant 

3‘(,  + t)/  5Q  i5eX  \ 

— m — r «i?*-»*)  ïi(?^ /.)*-»•]) cosa- 


3°  Le  terme 


»5i*  , 

a n stn3(g-m) 

i6v'*u* 

donnera  un  terme  de  la  forme  sin3ct  ou  cos3a,  pourvu  que  la  quantité 
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I 

7T% 


en  contienne  de  la  forme  cos3z  ou  sin3i;  mais 


= i — 5(ecos»  -t-  v)  -+-  i5(eeosz  -t-  t')’.. 


et  l’on  trouvera  que  le  terme  — 5v  produira  celui-ci 


SR 

9?’  — »’ 


sin3  j. 


et  que  les  autres  termes  n’en  produiront  aucun  de  cette  espèce;  donc  le 
terme  dont  il  s'agit  donnera  simplement  celui-ci 


i5e'  5R 
itâv’X  — n')  C0S'  *’ 


4°  Le  terme  Cu  sin  a z en  donnera  un  de  la  forme  sin  aa,  si  u ou  v en 
contient  un  de  la  forme  cosa(|  -t-  y);  or  le  terme  de  cette  forme  qui  est 
contenu  dans  v est 


L 


4 ta1  — n' 


cosa(£-<-  »); 


ainsi  l’on  aura,  pour  le  terme  dont  il  s’agit,  celui-ci 


5°  Le  terme 


CL 

a(4  ta*  — »■) 


sinza. 


n . 

u- COS  Z 


en  donnera  de  la  forme  cosa,  si  u’  en  contient  de  la  forme  cos(£  -t-  »j); 
mais 

ii'  = i + ie  cosi  -4-  se  -t-  (e  cosz  -t-  e)', 
et  l'on  trouve  que  ae  contient  d’abord  le  terme 


aM 

bj'  — n’ 


cos(£  4-  n), 


Digitized  by  Google 


DE  LA  LUNE. 


et  que  2eeosj.e  contiendra  le  terme 

«T 

{m-pf-H’  ros^  + r»-> 

donc  on  aura,  pour  le  terme  en  question,  celui-ci 
I>  / M eT 


1)  / M e I v 

» \ro’  — n’  2[îb>  — p)’~  «'])  r0Sa' 


Enfin  le  terme 


3E  , , 

u'rosaï 

a 


375 


donnera  un  terme  de  la  forme  cos  3 a,  si  u1  en  contient  de  la  forme 
cos3(§  -+-  ij);  or  on  trouve  que  2e  contient  celui-ci 

*N  COS3(£  -+-  1)  ) 

9 m1  — «■  ’ 

et  que  les  autres  termes  de  la  valeur  de  «*  n’en  contiennent  aucun  de 
celte  espèce  ; ainsi  l’on  aura  simplement  le  terme 


3E 

a 


cos3a. 


Rassemblant  donc  tous  les  termes  qu’on  vient  de  trouver,  on  aura  les 
trois  suivants 


’jir’  / *P  5eV  \ CL 

Hy>  \ Jq>  — n'  (xg  — pj’  — n1/  n'I 


N'+t);  m 

i5«X  \ 

, n(  M , , gT  \] 

Hy*).  \q‘—n- 

(q—p)'—  «V 

2 \b*  — n1  a|!ro — p)* — n1]/  J 

+ (—■ 

5 U 

3E  w W3a. 

\ ifiv’À 

2 9 V*  — **) 

2 <)I3‘  — n‘  1 

qui  seront  contenus  dans  la  valeur  de  et  qui  pourront  par  conséquent 
donner  une  équation  séculaire;  et  il  est  facile  de  se  convaincre,  avec  un 
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peu  de  réflexion,  que  ces  termes  seront  eiïècliveinont  les  seuls  de  cette 
espèce  qui  pourront  entrer  dans  la  valeur  de  du  moins  dans  la  pre- 
mière approximation;  ainsi  il  n’y  aura  qu'à  voir  si  l’équation  séculaire 
qui  en  résulte  est  conforme  ou  non  aux  observations. 


30.  J'observe  d'abord  que,  si  l’on  suppose  que  les  deux  hémisphères 
de  la  Terre  soient  semblables,  supposition  à laquelle  il  u'cst  presque  pas 
permis  de  renoncer,  du  moins  sans  les  raisons  les  plus  fortes  et  les  plus 
décisives,  on  aura  (n°*  4 i et  18) 

f—  O,  f — O,  f"  = o;  g—  o,  g'=o,  g"  = o;  h— a,  h' = o,  A*  = o; 

donc  (n°  24) 

I)  — o,  E = o, 


et  de  là  (n“  28) 

Q = o,  R = o,  \=:o; 

d’où  il  s'ensuit  que,  dans  ce  cas,  les  trois  termes  ci-dessus  se  réduiront 
à celui-ci  unique 

[“ ç)t'  / a P 5e V . CL  I . 

|_Bv*  \ 4 ï’ — — /»)' — n1  J + — «’) J Sl"2a’ 

• 

de  sorte  que,  comme  «exprime  la  longitude  de  l’apogée  du  Soleil  (n°23), 
on  aura  une  équation  séculaire  apparente  et  analogue  à celle  que  nous 
avons  examinée  dans  le  n°  8;  ainsi  il  n’y  aura  plus  qu’à  voir  si  le  coef- 
ficient de  cette  équation  est  tel  qu’il  faut  pour  répondre  aux  observa- 
tions. 

Pour  cela,  je  remarque  que,  suivant  les  observations,  on  a 

_ _ — i 

P 1 i3"io'35  nSj’ 

^ 

ce  qui,  à cause  de  v’  = 178,  ne  diffère  pas  beaucoup  de  ensuite  on 
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a aussi  par  les  observations 

if>"  5o* 

ra—  ' — ~ el  — 3(!5 J(i3«io'35'i; 

d’où  l’on  voit  que  les  quantités  o et  q sont  presque  égales  à l’unité;  du 
moins  la  différence  en  est  si  petite  qu’il  serait  inutile  d’en  tenir  compte 
dans  les  coefficients. 

De  plus  on  a déjà  observé  que  la  constante  k est  aussi  à très-peu  près 
égale  à l’unité;  du  moins  la  différence  ne  peut  être  que  de  l’ordre  de  t“ 

et  de  p;  c’est  pourquoi  on  aura,  sans  erreur  sensible  (n®  27). 


et,  faisant  ces  substitutions  dans  le  coefficient  du  terme  sinaa  trouvé 
ci-dessus,  on  verra  que  tout  se  détruira,  en  sorte  que  ce  coefficient  de- 
viendra nul  de  lui-même. 


31.  Si  les  deux  termes 


jÇ  — a P CL 

8»’ 4ï'  — »'  a(4®’ — 

ne  se  détruisaient  pas,  on  aurait  une  quantité  de  l'ordre  de  de 

même,  si  les  différents  termes  de  la  valeur  de  V ne  se  détruisaient  pas 
entre  eux,  cette  quantité  serait  de  l'ordre  de  Ce,  et  par  conséquent,  à 
cause  de 


(»/>-?)'- 


— 6B  = — -2-:  — 6B, 
a v* 


le  terme 


«>e*  5<V 

8 v*  (a q — ji}*  — nJ 


serait  de  l’ordre  £JeaC,  c’est-à-dire,  du  même  ordre  que  les  autres  termes, 
k cause  que  et  e*  sont  à peu  près  des  quantités  du  meme  ordre. 

VI.  4» 
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Ainsi  le  coefficient  de  sinacr,  dans  la  quantité  — « serait  de  l'ordre 

de  c’est-k-dirc,  de  l’ordre  de  > à cause  de  e égal  environ  à 

v*  (6o)'.i8o  ° fw 

et  de  v*  égal  environ  à 180. 

Dénotons,  pour  plus  de  simplicité,  ce  coefficient  par  en  sorte  que 
la  quantité  ^ renferme  le  terme  jSsinaa;  et,  si  l’on  regarde  l’angle  a. 
comme  constant,  on  aura 


donc  (équation  VII) 


ji  si  n 2 a . o ; 


rf?  psin?a  , 

fit  = TTT,  — ~~  . r a f/9, 

/,  «'  /l  «’  T 


et,  k cause  que  le  terme  tout  constant  de  u’  est  k très-peu  près  égal  k 1 , 
et  que  k est  aussi  presque  égal  k 1 , on  aura,  en  intégrant. 


t 


2 sinocr 


?' 


tZ  étant  l'angle  du  mouvement  moyen  répondant  k l’angle  du  mouve- 
ment vrai  y);  d’où 


j^PsuWa 

a 


donc  ( n°  2) 
et  de  là 


p sinaot  . 9 

- - - 1 — -- 

^ 10000.  Illo.3tio  i.rav' 'inaot1 


/* 

ioooo.3do.3two.rav' 

18 


c'est  la  valeur  que  doit  avoir  le  coefficient  J3  pour  pouvoir  répondre  aux 
observations.  Or  nous  avous  vu  ci-dessus  que,  si  les  termes  qui  com- 
posent la  valeur  de  ce  coefficient  ne  se  détruisaient  pas  entre  eux,  du 

moins  k très-peu  près,  ce  coefficient  serait  de  l'ordre  de  /g— d’où  il 


(*  ) La  lettre!  0,  qui  vient  C M rr  employée  |iour  un  autre  usage,  désigne  ici,  comme  au  n"  2. 
In  rapport  de  la  circonférence  au  rayon.  ( ffote  de  l'jiditeur.) 
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s'ensuit  que  l’on  devrait  avoir  alors  pour  la  valeur  de  C une  quantité  de 

l’ordre  — -Jï . ou  bien  fil  cause  de  c = environ  6)  de  l’ordre 

IUO)’.3tM>.GSMII2  2 ' 

; 1 . ; mais  on  a fu°  2i 

!lOO  i*.  120.5111  2 St  ' 

3 / 4’  -t-  »•*  \ 

C = y--jsin’a.; 


donc  il  faudrait  que  la  quantité  a’  — — fût  de  l’ordre  de 

1 

100 )».  iSo.sinsa.sin’u 

Si  l’on  suppose  la  Terre  elliptique  et  homogène,  on  a fn”  20),  à cause 
que,  la  distance  de  la  Lune  h la  Terre  ayant  été  supposée  égale  à 1,  le 

rayon  de  la  Terre  est  environ  égal  à on  a,  dis-je. 


a'  — 


5t>o 


donc  on  aura  à très-peu  près,  dans  celte  hypothèse, 

4*  c’  1 1 1 

n a 5(6o}’ ^n5  (6o)’.575’ 

or  il  est  visible  que  cette  quantité  est  à peu  près  du  même  ordre  que  la 
précédente,  à cause  de  (ioo)*.f)o  = f)ooooo,  et  (6o)’. 575  = 2070000; 
d’où  l’on  peut  d’abord  conclure  que,  si  les  principaux  termes  du  coeffi- 
cient de  sinaa  ne  se  détruisaient  pas,  ce  coefficient  serait  à peine  suffi- 
sant pour  donner  une  équation  séculaire  conforme  aux  observations. 

Eu  général,  quelle  que  soit  la  figure  de  la  Terre,  pourvu  qu’elle  soit 
un  solide  de  révolution,  on  a,  par  la  Théorie  de  la  précession  des  équi- 
noxes, 

41  — a 1 1 , , 

t,  =773  i peu  près; 


or  il  est  bien  aisé  de  se  convaincre  que  la  quantité  4 2 est  nécessairement 
moindre  que  le  carré  du  rayon  de  l’équateur,  c’est-à-dire,  < ^t,  (la 

48. 
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distance  de  la  Lune  k la  Terre  étant  prise  pour  l’unité);  de  sorte  qu'on 
aura  ( b 1 étant  égal  k c1) 

b'  ■+■  c*  _ i i _ 

a n 1 73.(60  1 622800 

D’un  autre  côté,  on  a trouvé  que,  pour  que  le  coefficient  de  sinaa 
répondit  aux  observations  dans  l’hypothèse  où  les  principaux  termes  de 
ce  coefficient  ne  se  détruiraient  pas,  il  faudrait  que  la  meme  quantité 

^ + c- — a1  fût  de  l’ordre  de : — u — * c'est-à-dire  (à  cause 

2 (100,’.  lOo.Miiaat.sin’td 

que  u est  l'obliquité  de  l'écliptique  et  a la  longitude  de  l'apogée  du 
Soleil),  de  l’ordre  (,oo),,,8o,,ln(,,57j-)^n23.r),  = ^ quantité  qui  est 

de  beaucoup  plus  grande  que  la  précédente;  d'où  il  s'ensuit  que,  méine 
dans  cette  hypothèse,  on  aurait  peine  k expliquer  l’équation  séculaire 
de  la  Lune,  par  le  moyen  du  terme  dont  il  s'agit. 

Mais,  puisque  nous  avons  trouvé  que  le  coefficient  de  ce  terme  est  k 

peu  près  nul,  du  moins  aux  quantités  de  l’ordre  de  ^ près  (car  les  va- 
leurs de p et  de  k,  que  nous  avons  prises  égales  k l’unité,  n’en  diffèrent 
réellement  que  par  des  quantités  de  ce  même  ordre),  il  est  clair  que  la 

vraie  valeur  de  ce  coefficient  sera  nécessairement  de  l'ordre  de  par 

conséquent,  le  terme  dont  nous  parlons  sera  tout  k fait  insuffisant  pour 
produire  l'équation  séculaire  de  la  Lune,  telle  que  les  Tables  de  Mayer 
la  donnent. 

On  trouvera  k peu  près  le  même  résultat,  si  l'on  a égard  k la  variabilité 
de  l'angle  a,  auquel  cas  l’équation  séculaire  ne  sera  qu'apparente  et 
devra  avoir  la  valeur  déterminée  dans  le  11“  8. 

On  conclura  donc  de  Ik  que  l'équation  séculaire  dont  il  s’agit  ne  sau- 
rait venir  de  la  non-sphéricité  de  la  Terre,  tant  qu’on  y suppose  les  deux 
hémisphères  semblables;  mais,  avant  de  prononcer  sur  l'impossibilité 
d'expliquer  cette  équation  par  l’attraction  de  la  Terre  supposée  non 
sphérique,  il  est  k propos  de  voir  ce  que  la  dissimililude  des  hémi- 
sphères peut  donner  sur  ce  point. 
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32.  Pour  cela,  il  ne  s’agit  que  d’examiner  l’effet  des  autres  termes 
de  la  formule  du  n°  29,  c’est-à-dire,  de  ceux  qui  contiennent  cosa  et 
cos3a,  et  que  nous  avons  vus  devoir  disparaître  lorsque  les  deux  hé- 
misphères de  la  Terre  sont  semblables.  Or  on  a (n”  27 j,  aux  infiniment 
petits  de  l’ordre  s’  près, 

M = ™ N = Q = 1),  H = E, 

4 V,À  2rA 

i5 te  a Dp 

I = — 7— V ri  X = 1 

4»*o  — p)  1 — p 

où  l'on  remarquera  que  1 — p est  une  quantité  très-petite,  égale  à ~ 

environ  (n°  30).  Substituant  donc  ces  valeurs  dans  les  deux  termes 
dont  nous  venons  de  parler,  ils  se  réduiront  (en  y négligeant  ce  qu'on 
doit  y négliger)  à celui-ci 

r 3c  5 D D 1 5 e 1 

| 8v’X  1 — n'  2 4v»X(i  — n’)J  C0S*' 

lequel,  comme  l’on  voit,  disparail  de  lui-même. 

Il  arrive  donc  de  nouveau,  par  une  fatalité  singulière,  que  les  deux 
principaux  termes  du  coefficient  de  cosa  se  détruisent.  Si  cela  n’était 

pas,  il  est  clair  que  ce  coefficient  serait  de  l’ordre  de  — . . c’est- 
à-dire,  à cause  de  n,=  1 — ^ à très-peu  près  (n‘’27),  de  l’ordre  de 
or  distance  du  Soleil  à la  Terre,  est  environ  égale  à 4oo(*),  puisque 
celle  de  la  Lune  à la  Terre  est  supposée  égale  à 1 ; donc  ^ sera  de  l’ordre 
de^;  de  plus  il  est  facile  de  voir  que  les  quantités  D et  E (nu  24j 
doivent  être,  généralement  parlant,  plus  petites  que  la  quantité  C dans 


(*)  Le  texte  primitif  porte  aoo  au  lieu  de  4°°i  c’est  assurément  une  simple  erreur  typogra- 
phique que  nous  avions  le  devoir  de  faire  disparaître;  car,  à l'époque  où  Lagrange  publia  son 
Mémoire,  la  parallaxe  du  Soleil  était  déjà  connue  avec  une  certaine  précision. 

(i>We  fie  1* Éditeur.) 
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la  raison  du  rayon  de  la  Terre  à la  distance  de  la  Lune,  c’est-à-dire, 
dans  la  raison  de  i ;6o,  parce  que  les  quantités  a b *,  ca  ne  sont  que  de 
deux  dimensions,  au  lieu  que  les  quantités  sont  de  trois 

I n°  I8j.  Ainsi  on  peut  regarder  les  quantités  de  l’ordre  de  J-  comme 
du  même  ordre  que  celles  de  l’ordre  — ; d’où  il  s'ensuit  que,  si  les  prin- 
cipaux termes  du  coefficient  de  cosa  ne  se  détruisaient  pas,  ce  coeffi- 
cient serait  du  même  ordre  que  celui  de  sin  a«,  dans  le  cas  où  les  ternies 
de  celui-ci  ne  se  détruiraient  pas  (n°  31);  ainsi  on  pourra  faire  ici 
le  même  raisonnement  que  nous  avons  fait  dans  le  numéro  précédent,  el 
en  tirer  des  conclusions  semblables.  Il  est  vrai  que,  comme  les  quan- 
tités sont  indéterminées,  on  pourrait  les  prendre  telles,  que 

les  coefficients  de  cosa  et  de  cos  3 a eussent  la  valeur  requise  pour  don- 
ner l'équation  séculaire  de  Mayer;  mais  il  est  facile  de  se  convaincre 
qu'il  faudrait,  pour  cela,  supposer  aux  deux  hémisphères  de  la  Terre  des 
figures  trop  dissemblables  pour  qu’on  pût  les  accorder  avec  les  mesures 
des  degrés  et  la  Théorie  de  la  précession  des  équinoxes  et  de  la  nutation 
de  l'axe  de  la  Terre. 

33.  Comme,  dans  les  calculs  précédents,  nous  avons  toujours  fait 
abstraction  de  l'inclinaison  de  l'orbite  lunaire  à l’égard  de  l’écliptique, 
on  pourrait  peut-être  douter,  au  premier  aspect,  si  cette  circonstance  ne 
doit  pas  apporter  quelque  changement  à nos  résultats;  mais,  pour  lever 
ce  doute,  il  suffit  de  remarquer  que  l'inclinaison  de  l’orbite  ne  peut 
avoir  d'autre  influence  dans  nos  calculs  que  d’introduire  un  sixième 
angle  Ç égal  à la  distance  de  la  Lune  au  nœud,  lequel  se  combinerait 
avec  les  cinq  autres  que  nous  avons  considérés  dans  le  n°  23;  or,  comme 
le  mouvement  des  nœuds  est  assez  prompt,  étant  à celui  du  Soleil  dans 
la  raison  de  i : 18.  il  est  facile  de  se  convaincre  que  cet  angle  Ç ne  sau- 
rait donner  aucune  nouvelle  combinaison  qui  puisse  servir  à expliquer 
l'équation  séculaire;  de  sorte  qu'on  est,  ce  me  semble,  bien  en  droit  de 
conclure  que  cette  équation,  si  elle  est  réelle,  ne  peut  être  l'effet  de  la 
figure  non  sphérique  de  la  Terre. 
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34.  Après  avoir  examine  l'effet  de  l’action  de  la  Terre  sur  la  Lune, 
eu  égard  à la  non-sphéricité  de  la  Terre,  il  conviendrait  aussi  d’entrer 
dans  un  pareil  examen,  relativement  à la  figure  non  sphérique  de  la 
Lune;  car  il  est  clair  qu’il  doit  résulter  aussi  de  cette  circonstance  de 
nouvelles  forces  perturbatrices  de  l’orbite  de  la  Lune,  et  il  pourrait  ar- 
river que  ces  forces,  combinées  avec  celles  qui  viennent  de  l’action  du 
Soleil,  pussent  servir  à expliquer  l’équation  séculaire.  Aussi  l’Académie 
demande-t-elle  expressément,  dans  son  Programme,  qu’on  ait  égard  à la 
figure  non  sphérique  tant  de  la  Terre  que  de  la  Lune.  D'ailleurs  l'examen 
dont  il  s’agit  ne  peut  avoir  de  difficulté  après  ce  que  nous  avons  démon- 
tré jusqu’ici,  puisqu'il  doit  être  aisé  d’appliquer  à la  Lune  les  formules 
que  nous  avons  trouvées  pour  la  Terre;  mais  il  ne  sera  pas  même  néces- 
saire d’entreprendre  un  nouveau  calcul  sur  cet  objet,  pour  décider  la 
question  de  l'équation  séculaire,  et  l’on  pourra  s'en  dispenser  par  les 
considérations  suivantes. 

Il  est  clair  que,  pour  avoir  les  forces  perturbatrices  de  l'orbite  de  la 
Lune,  provenant  de  la  non-sphéricité  de  celte  planète,  il  n'y  aura  qu’à 
prendre  les  formules  des  n°‘  19  et  suivants  en  sens  contraire,  en  appli- 
quant à la  Lune  les  quantités  qui,  dans  ces  formules,  se  rapportent  à la 
Terre. 

Ainsi  w sera  l'inclinaison  de  l'équateur  lunaire  sur  l’écliptique,  la- 
quelle est  d’environ  a degrés;  z sera  la  longitude  de  la  Terre  vue  de  la 
Lune,  et  comptée  depuis  le  nœud  de  son  équateur;  de  sorte  que,  comme 
on  sait  par  les  observations  que  les  nœuds  de  l’équateur  lunaire  coïnci- 
dent toujours,  du  moins  à très-peu  près,  avec  ceux  de  l’orbite  de  la 
Lune,  l’angle  z sera  égal  à la  distance  de  la  Lune  au  nœud  de  son  orbite, 
angle  que  nous  avons  déjà  nommé  Ç ci-dessus  (n"  33);  sera  la  distance 
du  premier  méridien  de  la  Lune  au  nœud  de  sou  équateur;  et  puisque 
la  Lune  présente  toujours  à la  Terre  la  même  face,  à la  libration  près, 
qui  est  très-petite  et  périodique,  si  l’on  prend,  ce  qui  est  permis,  pour 
premier  méridien  celui  qui  est  dirigé  vers  le  centre  de  la  Terre,  lors- 
que la  libration  est  nulle,  et  qu’on  nomme  A l'angle  de  la  libration, 
on  aura  = Ç-4-  A.  Enfin  la  quantité  y exprimera  la  latitude  de  la  Terre 
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vue  de  la  Lune,  et  aura  par  conséquent  la  même  valeur  que  dans  les  for- 
mules citées,  où  elle  dénote  la  latitude  de  la  Lune  vue  de  la  Terre; 
de  sorte  qu’on  aura,  en  nommant  ■/_  l’inclinaison  de  l’orbite  lunaire, 
langy  = langy sinÇ,  ou,  à très-peu  près,  à cause  de  / très-petit, 
v = £sinÇ.  Quant  à la  quantité  A,  qui  exprime  la  libration  de  la  Lune, 
elle  doit  être  proportionnelle  à l’équation  du  centre  de  la  Lune  ou,  plus 
exactement,  à la  somme  de  toutes  les  équations  qui  affectent  le  mouve- 
ment moyen  de  cette  planète;  il  pourrait,  à la  vérité,  s’y  joindre  encore 
une  équation  provenant  de  la  libration  physique,  supposé  qu'elle  ait  vé- 
ritablement lieu:  mais,  comme  il  n’y  a encore  rien  de  bien  constaté  sur 
ce  point,  ni  par  la  Théorie,  ni  par  les  observations,  on  pourra  se  dispen- 
ser d'y  avoir  égard  ; et  d'ailleurs,  quand  on  en  voudrait  tenir  compte,  on 
trouverait  aisément  qu'il  n'en  pourrait  rien  résulter  pour  l'équation  sé- 
culaire de  la  Lune,  à moins  de  faire  des  suppositions  trop  forcées  et  trop 
peu  admissibles  sur  la  figure  de  cette  planète. 

On  voit  donc  par  là  que  l'expression  des  forces  perturbatrices  de  la 
Lune,  provenant  de  la  non-sphéricité  de  sa  figure,  ne  pourra  ren- 
fermer que  les  mêmes  angles  qui  composent  les  arguments  des  iné- 
galités de  la  Lune,  produites  par  l'action  du  Soleil,  c’est-à-dire,  les 
angles  Ç,  s,  vj,  Ç (n°*  23  et  33);  or  il  n’y  a aucune  combinaison  de  ces 
angles  ni  de  leurs  multiples  qui  puisse  donner  un  angle  constant,  ou  à 
très-peu  près  constant,  à moins  d'admettre  des  multiples  fort  grands, 
auquel  cas  le  coefficient,  qui  affecterait  le  sinus  ou  le  cosinus  d'un  tel 
angle,  serait  d'autant  plus  petit,  et  par  conséquent  insuffisant  pour  l'ex- 
plication de  l’équation  séculaire  (sur  quoi  voir  le  VI*  volume  des  Opus- 
cules de  M.  d'Alembert);  ainsi  on  peut  être  assuré  d'avance  que  la  non- 
sphéricité  de  la  Lune  ne  peut  être  d'aucune  utilité  dans  la  recherche  de 
celle  équation. 

35.  Je  n’entreprendrai  pas  maintenant  d'examiner  si  l’équation  sécu- 
laire de  la  Lune  peut  être  l'effet  de  l'action  des  autres  planètes  : celte 
discussion  nous  mènerait  trop  loin  et  demanderait  même  un  Ouvrage 
particulier,  auquel  le  défaut  de  temps  et  mes  occupations  actuelles 
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m'empêchent  de  me  livrer;  mais  il  ne  parait  pas  impossible  de  pouvoir 
décider  la  question  à priori,  par  des  considérations  analogues  à celles  du 
numéro  précédent.  En  effet,  il  est  facile  de  voir  que  les  expressions  des 
forces  perturbatrices  de  la  Lune,  produites  par  l'action  d’une  planète 
quelconque,  ne  peuvent  dépendre  que  des  angles  *,  vj,  Ç relatifs  à la 
Lune,  et  des  angles  analogues  s\  V,  Ç'  relatifs  à la  planète  ( t ' étant  l’ano- 
malie de  la  planète,  vj'  son  élongation  à la  Terre,  et  Ç'  sa  distance  au 
nœud);  de  sorte  que  ces  expressions  ne  renfermeront  que  des  sinus  ou 
cosinus  d’angles  formés  par  la  combinaison  de  ceux-ci  et  de  leurs  mul- 
tiples; et  l’on  prouvera  aisément  que  la  quantité  — ne  pourra  être  formée 

que  de  pareils  sinus  ou  cosinus;  et  si  l’on  veut  avoir  égard  en  même 
temps  à l’action  du  Soleil,  il  se  joindra  encore  à res  six  angles  celui  de 
l’anomalie  du  Soleil,  qu’on  a nommé  ci-dessus  §.  Tout  se  réduira  donc  à 
examiner  si  l’on  peut  trouver  une  combinaison  des  sept  angles*,  r,,  Ç, 
s',  r)',  Ç',  ï et  île  leurs  multiples,  laquelle  donne  un  angle  tout  à fait,  ou  du 
moins  à très-peu  près,  constant;  or,  d’après  les  valeurs  connues  des  rap- 
ports de  ces  angles,  on  pourra  s’assurer  aisément  qu’il  n’est  guère  pos- 
sible de  former  de  telles  combinaisons,  sans  employer  des  multiples  assez 
grands;  d’où  l’on  peut  conclure  que  les  termes  qui  pourront  produire 
une  équation  séculaire  ne  se  présenteront  qu’après  plusieurs  correc- 
tions de  l’orbite,  et  seront  par  conséquent  d’un  ordre  beaucoup  trop 
petit  pour  pouvoir  donner  une  équation  sensible  et  conforme  aux  obser- 
vations. 

36.  Puis  donc  que  l’équation  séculaire  de  la  Lune,  telle  que  les  Tables 
de  Mayer  la  donnent,  ne  peut  être  l'effet  de  la  non-sphéricité  de  la  Terre, 
ni  de  celle  de  la  Lune,  ni  de  l'action  des  autres  planètes  sur  la  Lune,  et 
par  conséquent  ne  saurait  être  expliquée  par  le  secours  de  la  gravitation 
seule,  il  faut  que,  si  cette  équation  est  réelle,  elle  provienne  de  quelque 
autre  cause,  comme  de  la  résistance  que  la  Lune  éprouverait  de  la  part 
de  quelque  fluide  très-rare,  dans  lequel  elle  serait  mue;  mais  comme, 
d’un  autre  côté,  l'hypothèse  d’un  fluide  très-subtil,  dont  la  résistance 
altérerait  sensiblement  le  mouvement  des  Corps  célestes,  n’est  pas  encore 
VI.  49 
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bien  confirmée  par  les  observations  des  autres  planètes,  que  même  elle 
parait  être  contredite  par  relies  de  Saturne,  dont  le  mouvement  va  en 
se  ralentissant  au  lieu  de  s'accélérer,  comme  cela  devrait  être  en  vertu 
de  la  résistance  de  l'éther,  il  me  semble  qu'on  ne  doit  pas  admettre  cette 
hypothèse  uniquement  dans  la  vue  d’expliquer  par  son  moyen  l'équation 
séculaire  dont  il  s'agit. 

Je  dis  : si  cette  équation  est  réelle;  car  il  me  parait  que  les  preuves  que 
l'on  en  a jusqu'à  présent  ne  sont  pas  bien  décisives,  puisqu'elles  sont 
fondées  uniquement  sur  quelques  observations  faites  dans  des  siècles 
fort  éloignés,  et  sur  l'exactitude  desquelles  on  ne  saurait  guère  compter. 

37.  M.  Dont  boni,  le  premier  après  M.  Halley  qui  ait  adopté  l'hypo- 
thèse de  l’accélération  de  la  Lune,  et  le  seul,  ce  me  semble,  qui  soit 
entré  là-dessus  dans  quelques  détails,  11e  s’en  est  pas  tenu  à la  simple 
comparaison  des  observations  des  années  730  avant  J.-C.  et  977,  978 
après  J.-C.  avec  les  modernes,  pour  prouver  la  nécessité  de  celte  accé- 
lération; il  a aussi  discuté,  dans  le  même  objet,  quelques  autres  obser- 
vations faites  dans  les  siècles  intermédiaires  ( voir  le  volume  XLV1  des 
Transactions  philosophiques );  mais,  quoique  ces  observations  paraissent 
confirmer  en  gros  l'accélération  du  mouvement  moyen  de  la  Lune,  elles 
ne  s'accordent  cependant  pas  entre  elles,  à beaucoup  près,  ni  sur  la 
quantité  de  l’accélération  séculaire,  ni  même  sur  la  loi  de  cette  accélé- 
ration; c’est  ce  que  je  vais  faire  voir  en  empruntant  les  résultats  des 
calculs  de  ce  savant  Astronome. 

Les  observations  qu'il  a examinées  sont,  en  les  rangeant  par  ordre 
chronologique  : 

1“  Une  éclipse  de  Lune  observée  à Babylone  le  9 mars  730  avant  J. -U. 
pt  rapportée  par  Ptolémée  dans  le  IV*  Livre  de  son  Almageste,  Cha- 
pitre VI.  On  ne  sait  d’autres  circonstances  de  cette  éclipse, sinon  qu’elle 
a commencé  plus  d’une  heure  après  le  lever  de  la  Lune,  et  qu’elle  a été 
totale.  M.  Dunlhom,  ayant  fait  à cette  observation  les  réductions  con- 
venables, a trouvé  que  le  commencement  a dû  être  à 6k4b“;  ensuite, 
l’ayant  calculée  par  scs  propres  Tables,  qui  n'ont  jamais  été  publiées. 
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que  je  sache,  il  a trouvé  que  le  commencement  aurait  dû  être  h 8k3a‘“; 
ce  qui  donne  une  anticipation  de  i^ô^de  l'observation  sur  les  Tables, 
et.par  conséquent  une  erreur  de  54  minutes  sur  la  longitude  calculée. 

2“  Une  éclipse  de  Lune  observée  à Habylonc  le  a3  décembre  38a 
avant  J.-C.  (il  faut  remarquer  que  M.  Dunthorn  rapporte  faussement 
cette  éclipse  k l’année  3ia).  Le  commencement  en  a été  observé,  au 
rapport  de  Ptolémée,  une  demi-heure  avant  la  lin  de  la  nuit;  d'où 
M.  Dunthorn  dit  que  ce  commencement  a été  à 6k42“  du  matin,  tandis 
que  les  Tables  ne  le  lui  donnent  qu’a  Hhi  ce  qui  fait  une  anticipation 
de  ik33m,  et  par  conséquent  une  erreur  de  47' • 5"  sur  la  longitude 
calculée. 

3°  Une  éclipse  de  Lune  observée  à Alexandrie  le  22  septembre  200 
avant  J.-C.,  et  rapportée  par  Ptolémée  d’après  Hipparque.  Cette  éclipse 
a dû  commencer  une  demi-heure  avant  le  lever  de  la  Lune,  ce  qui  re- 
vient, suivant  M.  Dunthorn,  à 5k32“,  tandis  que  les  Tables  ne  lui  don- 
nent que  ()*•  1 2m;  ce  qui  fait  une  anticipation  de  4»  minutes,  et  par  consé- 
quent une  erreur  de  20' 20"  sur  la  longitude  calculée. 

4°  Une  éelipse  de  Soleil  observée  par  Tbéon,  à Alexandrie,  le  16  juin 
364  après  J.-C.,  cl  rapportée  dans  son  Commentaire  sur  V A Images  te.  Le 
commcnecinenl  en  a été  k 3h  1 8m ; d’où  M.  Dunthorn  conclut  la  distance 
de  la  Lune  au  Soleil  de  3g'4i",  tandis  que  les  Tables  ne  la  lui  donnent 
que  de  35' 25";  ce  qui  fait  une  différence  de  4 'G",  qui  est  l’erreur  des 
Tables  au  temps  de  l’observation. 

5°  Une  éclipse  de  Soleil  observée  au  Caire  le  i3  décembre  977,  et 
dont  le  commencement  est  arrivé  lorsque  le  Soleil  était  haut  de  i5°43', 
et  la  lin  lorsque  la  hauteur  du  Soleil  était  de  33|  degrés.  .M.  Dunthorn 
conclut  de  Ik  que  le  commencement  de  celte  éclipse  a dû  être  k 8ka5“,  et 
la  fin  k iok45m  du  matin;  et  il  trouve  que  l’erreur  de  ses  Tables  sur  la 
longitude  de  la  Lune  est  de  7' 36",  dont  la  Lune  s’est  trouvée  plus 
avancée. 

6°  Une  éclipse  de  Soleil  observée  dans  le  même  endroit  le  8 juin  978, 
et  qui- a commencé  lorsque  le  Soleil  était  haut  de  56  degrés,  et  fini 
lorsqu’il  était  haut  de  26  degrés.  M.  Dunthorn  trouve  que  le  rommen- 

* 4<j- 
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cernent  de  cette  éclipse  a dû  être  à ah3i“,  et  la  fin  à d’où  il  con- 

clut l'erreur  de  ses  Tables  sur  la  longitude  de  8'45"  dont  la  Lune  était 
plus  avancée. 

Ces  deux  observations  se  trouvent  dans  V Histoire  céleste  de  Tycbo  et 
sont  tirées  d’un  manuscrit  arabe,  qui  renferme  les  observations  de  lbn 
Jonis  et  qui  se  trouve  dans  la  Bibliothèque  de  Levde;  ce  sont  celles 
dont  nous  avons  parlé  au  commencement  do  ces  Recherches. 

Enfin  une  éclipse  de  Soleil  observée  à Nuremberg  par  Walter,  le 
39  juillet  1 478.  laquelle  donne  une  erreur  de  10  minutes  sur  la  longitude 
calculée;  mais,  comme  il  en  résulte  aussi  une  erreur  en  latitude  de 
9' 12',  M.  Dunthorn  croit  cette  observation  trop  inexacte  pour  qu’on 
puisse  s’y  fixer. 

Rassemblant  maintenant  ces  résultats,  on  aura  les  éléments  suivants  : 

do» 

obMnwtion*. 

730  avanl  J.-C 

38a  n 

201»  » 

3Cj  après  J.-C 

977  » 

978  * 

.{78  . 


UREIR« 

des 

Table»  de  Duuthorii. 


—4-  *5 


— 20.30 

— 4.l6 
4-  7.36 
4-  8.45 
4-  10.19 


38.  Il  parait,  en  général,  par  cette  Table,  que  le  mouvement  de  la 
Lune  a dû  s’accélérer  continuellement  depuis  l’année  720  avant  J.-C. 
jusqu’à  présent;  voyons  donc  quelles  doivent  être  la  quantité  et  la  loi  de 
cette  accélération,  pour  répondre  aux  observations  que  nous  venons  de 
rapporter. 

Pour  cela,  je  remarque  qu’entre  la  première  et  la  troisième  observa- 
tion il  y a un  intervalle  de  5ao  ans;  qu’entre  celle-ci  et  la  quatrième  il 
y a un  intervalle  de  5C3  ans;  qu’entre  la  quatrième  et  la  cinquième  il  y a 
un  intervalle  de  fit 3 ans;  qu’enlin  entre  la  cinquième  et  la  septième  il 
y a un  intervalle  de  rioo  ans;  d’où  l’on  voit  que  ces  intervalles  ne  sont 
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pas  fort  différents  entre  eux,  en  sorte  qu’on  pourra,  sans  craindre  de 
grandes  erreurs,  les  prendre  et  les  traiter  comme  égaux. 

De  cette  manière  donc  les  erreurs  des  Tables  de  Duntliorn  seront  à 
peu  près,  dans  des  intervalles  de  temps  égaux, 

— 54',  — 10',  —4',  -t-  8',  4-io'; 

et,  si  l’on  suppose  que  ces  erreurs  soient  dues  à une  équation  qui 
augmente  comme  les  carrés  des  temps,  et  qu’il  faille  de  plus  changer 
l’époque  et  le  mouvement  moyen  des  Tables,  il  est  clair  que  les  diffé- 
rences secondes  seront  constantes,  et  que  la  moitié  de  la  valeur  de  celte 
différence  constante  prise  négativement  sera  l’équation  séculaire  pour 
un  espace  de  temps  égal  à l'intervalle  d’une  observation  à l’autre;  or  je 
trouve,  en  prenant  successivement  les  différences, 


— 54  — ‘20 

- 4 

-+-  8 

-f-  IO 

Premières  différences 

— 34  — iG  — la  — a 

Secondes  différences 

L_  .. 

— «s 

- 4 

— IO 

et  comme  les  différences  secondes  sont  trop  inégales  entre  elles,  je  crois 
pouvoir  en  conclure  qu’on  ne  saurait  sauver  les  erreurs  des  Tables  par 
un  simple  changement  de  l’époque  et  du  mouvement  moyen  combiné 
avec  une  équation  séculaire  qui  augmente  comme  les  carrés  des  temps. 

39.  Mais  voyons  encore  si  l’on  pourrait  concilier  les  observations 
avec  les  Tables,  en  introduisant  dans  celles-ci  une  équation  séculaire 
apparente,  qui  dépende  du  sinus  d'un  certain  angle  qui  croisse  ou  dé- 
croisse uniformément. 

Soient  p le  changement  qu'il  faudrait  faire  à l’époque  des  Tables  pour 
l’observation  de  720  avant  J.-C.;  q le  changement  qu’il  faudrait  faire  au 
mouvement  moyen  pour  55o  ans  environ,  ce  qui  est  l'intervalle  moyen 
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entre  les  observations;  a l'argument  üe  l'équation  séculaire  pour  l'ob- 
servation de  720  avant  J.-C.;  9 le  mouvement  ou  la  variation  de  cet  argu- 
ment pour  55o  ans,  et  f le  coeflicient  ou  la  plus  grande  valeur  de  l'équa- 
tion : on  aura  donc  pour  les  erreurs  des  Tables  dans  les  cinq  observations 
dont  il  s'agit,  supposées  équidistantes,  les  quantités 

p+f  sin  a, 

P -+-  ? -+-/sin(a  4-  9), 
p -h  7 q f sin  la  4-  a 9 J, 
p 4-  3q  4-/ sin  \a  4-  3?), 

P + il  -*-/sin(a-«-4ïi; 

donc 

p /sina  — — 54, 
p +■  </  ■+■  /" sin  ( a 4-  9 , = — 70, 
p 4-  tq  4- /sin  , u 4-  29)  = — 4. 
p 4-  3 q 4- /sin(«  4-  39)  — R, 
p 4-  4 9 -t- / sin  (a  4-  49  i = 10, 

équations  par  lesquelles  on  pourra  déterminer  les  cinq  inconnues  p,  y. 
/,  a,  9.  Pour  cela,  j’ajoute  la  première  et  la  troisième  : j’ai 


7{p  q i + /[sina  a-  sin(«  -t-  *9  | = — 58: 


mais 


sina  4-  sin  (a  4-  *9)  = 2 cos 9 sin  (a  4-  9); 
donc  ou  aura,  en  divisant  par  2, 

p 4-  q 4- /cos 9 sin  (a  4-  9)  = — ty, 


cl  de  là 


fsin;x  + 9)=-'JL±£±lL. 

C OSQ 


or  la  seconde  équation  donne 

f s»n  ( a -+*  9 . =s  — 20  — p — y ; 
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donc,  compara lll  ces  deux  valeurs,  on  aura 


d’où 


au  + p -4-  g 
cosy 


= 20  -t-  p -4-  q ; 


P + 9 


20  cosy  — 7<) 
i — cosy 


De  même,  en  ajoutant  la  seconde  et  la  quatrième  équation,  ou  aura 
2 (p  tq)  -t- /[sin  («  -l-  y)  -4-  sin  («  -4-  3y)]  = — la, 
savoir,  à cause  de  sin  (a  -t-  y;  -1-  siu  (a  -t-  3y  ) — acosy  sin  (a  -4-  29). 
p-¥  29-4-  /cosyslnfa  -4-  ay)  = — 6; 


d’où  l'on  lire 


/sin  ; «-i-  2y  j = 


6 ■+■  p -t-  hq 


cosy 


et,  comme  la  troisième  équation  donne 

/sin  (a  + 2y)  = — 4— p— 2 g, 
on  aura,  par  la  comparaison  de  ces  valeurs. 


I -4-  p -4-  ay  _ 


cosy 


= 4 +/>■+-  ay; 


et  de  là 


4cosy  — fj 

p ■+■  ao  = î 

r 7 1 — cosy 


On  comparera  de  même  entre  elles  les  trois  dernières  équations;  et 
comme  M.  Dunthorn  regarde  l’observation  de  Waller,  qui  a donné  10  mi- 
nutes d’erreur,  comme  un  peu  suspecté,  nous  prendrous,  en  général,  a m 
pour  l’erreur  de  cette  observation;  ainsi  l’on  aura  d’abord,  en  ajoutant 
la  troisième  et  la  cinquième  équation, 

aip  3q  \ -4- /[sin(a  + ay)  -t-  sin(a  -t-  4y)]  = 2 m — 4, 
et,  à cause  de  sin  (*  -t-  29)  -+-  sin  (a  -4-  4y)  = acosy  sin  (et  -4-  3y;. 
p -t-  3y  4-/ cosy  sin(a  -t-  3o'  = m — 2; 
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ni  — 2 — p — 3q 
cos  9 


/sln(at  -t-  3©)  = 
mais  la  quatrième  équation  donne 

/s!n(a ■+■  3 9 ) = 8 — p — "iq; 


donc 


d’où 


8 -p -3 

p + lq-. 


cos  9 
_ m — 2 — 8 ros  9 


i — cos  9 

Ou  a done  maintenant  les  trois  équations 


JO  COS  O — 70 

p-*-  q — 1 1?, 

r 1 I — COS9 


4 C0S9  — fi 

1 — ros  9 ’ 

m — 1 — 8 cos« 

1 — cos  9 ’ 


p-h3q  = 


d’où  l’on  tire  d’abord  celles-ci 


_ - 16  cos  9 -4-  »3  _ ni  - 4-4  — la  coS9_ 

I — COS  9 _ I — COS9 


et  par  conséquent 


d'où 


— 16 cos 9 -f-  j3  — m 4-  4 — 1 a cos 9 ; 
if)  — m 


cos  9 = 


4 


Ou  voit  donc  que  cette  équation  ne  saurait  subsister,  en  adoptant 
10  minutes  pour  l’erreur  des  Tables  sur  l'observation  de  Walter;  car  on 
aurait  alors  2 m — 10  et  m = 5,  ce  qui  donnerait 

'4  ,, 

cos  9 = = 34. 
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En  général,  comme  cos?  doit  être  nécessairement  < i,  il  faudra  que 
l’on  ait  ^ m < i;  donc  19  — m < 4 et  m > i5;  donc  2m  > 3o;  en 

sorte  que  l'erreur  des  Tables  au  temps  de  l’observation  dont  il  s’agit, 
loin  d’être  moindre  que  celle  que  M.  Duntborn  a trouvée,  devrait  être 
au  contraire  trois  fois  plus  grande;  ce  qui  ne  saurait  être  admis,  puis* 
qu’il  faudrait  que  Waller  se  fut  trompé  d’environ  une  heure  sur  le  temps 
de  l’éclipse  qu’il  a observée. 


40.  Si  l’on  désigne  par  — 2 a,  — 2 b,  — 2e,  — 2 d,  — 2e  les  erreurs 
— 54,  — 20,...  en  sorte  que  l’on  ait  les  équations 


p -h fsin  a = — a 
P •+■  9 -t-/sin(a+  9)  = — ai, 
/>-4-29+/sin(a-i-i9)  = — ac, 
p -4-  3 j -+-  /sin  (a  -+-  3?)  = — a d, 
p + 4?  + /sin (a  -t-  4?)  = — ae, 

on  trouvera  ces  trois-ci 


ai  cos 9 — a — c 

P -f-  Q = : » 

r T 1 — COS9 

acrosp  — b — d 

p -h  iq= • , 

r * 1 — COS9 

r 1 I — cos? 


d’où  l’on  tire  sur-le-champ 

_ aÇc  — i) cos?  -+-<!  — i-4-r  — d af  d — ejeos?  -4-i  — c -h  il  — t 
1 I — COS?  1 — COS? 

et  de  là 


a(c  — 6)  cos  9 4 -a  — 6 + c — d — y (d  — e)  cos?  -4-6  — c-t-rf  — e, 
savoir 


COS?  =r  - 


a — ai  + ar— arf-+-e. 
a i — ac  4-  d) ' 


VI. 


5o 
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connaissant  l'angle  7,  on  connaîtra  p et  q,  et  ensuite /et  a par  les  équa- 
tions ci-dessus;  cette  solution  peut  être  utile  dans  d’autres  occasions,  et 
c’est  ce  qui  nous  a engagé  à la  rapporter  ici. 

41.  Au  reste,  comme  M.  Duntliorn  n’a  point  publié  ses  Tables  de  la 
l.une,  et  que  par  conséquent  on  ne  peut  savoir  quel  degré  de  confiance 
elles  méritent;  que  d’ailleurs  les  Astronomes  paraissent  être  convenus  de 
regarder  celles  de  Mayer  comme  les  meilleures,  j'ai  cru  qu’il  était  impor- 
tant de  voir  ce  que  ces  dernières  donneraient,  et  j’ai  prié  en  conséquence 
un  très-habile  Astronome  (M.  B"’)  de  vouloir  bien  calculer  les  lieux  de 
la  Lune,  au  temps  des  observations  rapportées  ci-dessus  d'après  les 
Tables  de  Mayer,  pour  en  déduire  les  erreurs  de  ces  Tables;  je  l'ai  même 
engagé  à entreprendre  ce  travail  deux  fois,  premièrement  en  adoptant 
l'époque  et  le  mouvement  moyen  de  la  Lune  de  Cassini,  et  y appliquant 
les  équations  données  par  les  Tables  de  Mayer,  et  ensuite  en  faisant  le 
calcul  uniquement  d'après  ees  dernières  Tables.;  car,  comme  la  différence 
de  3 /ja",  qui  est  entre  les  mouvements  moyens  séculaires  de  la  Lune 
suivant  Cassini  et  suivant  Mayer,  tient  principalement  à l’équation  sécu- 
laire introduite  par  ce  dernier,  ainsi  qu'on  l'a  vu  au  commencement  de 
ce  Mémoire,  si  l'on  veut  faire  abstraction  de  cette  équation,  il  parait 
naturel  qu’on  rétablisse  le  mouvement  moyen  tel  que  Cassini  l’a  trouvé; 
or  il  ne  sera  pas  inutile,  dans  notre  recherche,  de  connaître  les  erreurs 
des  Tables  dans  cette  hypothèse,  et  de  les  comparer  à celles  qui  ont  lieu 
dans  l'hypothèse  de  l'équation  séculaire. 

Voici  les  résultats  de  ces  calculs;  l’Auteur  m’a  assuré  lès  avoir  faits  et 
revus  avec  beaucoup  de  soin,  et  de  manière  à pouvoir  compter  entière- 
ment sur  leur  exactitude. 
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LIEUX 

de*  oing  étalions. 

HATE 

des  éclipse*  observées. 

ERREURS 

dp# 

Table*  dr  Mayer 
■vec 

IVquation  -etulaire. 

ERREURS 

de# 

Table*  de  Mayer 
UUM 

l'equation  kéculaire. 

Babvlono 

- xl'55" 

— 26. 

Babvlonf* 

38* 

Déc.  ai 

— 1 1 . 3o 

Alexandrie 

•ÎOO 

Sept,  n 

— 17- 

- 1 . 1 5 

Alexandrie 

364  après  J.-C. 

Juin  16 

— 12.40 

12.12 

Caire 

977 

Déc.  11 

— 1 .22 

■+■  20. 42 

Caire 

978 

Juin  8 

+ 0.18 

H-  IÔ.35 

Il  faut  remarquer,  à l'égard  des  deux  premières  observations  de  cette 
Table,  qu’on  a suppose1  dans  le  calcul,  d'après  M.  de  la  Lande  {Mémoires 
de  i Académie,  année  1 7 r>7  j,  que  la  différence  des  méridiens  entre  Paris  et 
Babylonc  n'est  que  de  aMa",  tandis  que  M.  Duntborn  la  fait  de  al,4,a'f> 
à cause  que,  suivant  Ptolémée,  Babylone  est  plus  à l'orient  qu'Alexandrie 
de  5o  minutes,  et  que  la  différence  des  méridiens  entre  cette  dernière 
ville  et  Paris  est  lixée  à ik5i'”J. 

SiJ'un  voulait  adopter  la  détermination  de  Duntborn,  alors  les  erreurs 
des  Tables  au  temps  des  deux  premières  observations,  c’est-à-dire,  eu  720 
et  38a  avant  J.-C.,  deviendraient  d’environ  5 minutes  plus  grandes. 

42.  Si  l'on  prend  les  erreurs  contenues  dans  la  dernière  colonne  de 
laTable  précédente,  mais  en  omettant  celle  de  l'année  38a,  et  substituant 
à la  place  des  deux  dernières  la  valeur  moyenne  i8'£,  on  a cette  suite  de 
nombres  — a3j,  — iÿ,  -t-ia-J-,  -t-i8J,  dont  les  différences  premières 
sont  aaj,  ra-i,  (ij,  et  dont  les  dillcrences  secondes  sont  — 9y,  — 6{, 
lesquelles  sont  trop  inégales  pour  qu’on  en  puisse  rien  conclure  direc- 
tement pour  la  loi  de  l’équation  séculaire  (n°38);  on  pourrait  cepen- 
dant, eu  changeant  seulement  de  quelques  minutes  les  erreurs  dont 
il  s’agit,  rendre  leurs  différences  secondes  constantes  et  égales  à la  va- 

5o, 
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leur  moyenne  —8  des  précédentes;  alors  on  aurait  4 minutes  pour  la 
quantité  de  l'équation  séculaire  dans  l'espace  d'environ  55o  ans,  ce  qui 
donnerait  à peu  près  8 secondes  pour  l'équation  séculaire  au  bout  du 
premier  siècle;  niais  nous  ne  nous  arrêterons  pas  davantage  là-dessus, 
et  nous  passerons  à examiner  les  erreurs  des  Tables  mêmes  de  Mayer, 
qu'on  voit  dans  la  pénultième  colonne. 

Il  est  d'abord  évident  que  le  but  de  ce  savant  Astronome  a été  princi- 
palement de  faire  cadrer  scs  Tables  avec  les  observations  arabes  de  977 
et  978;  mais  011  doit,  ce  me  semble,  être  un  peu  surpris  de  ce  que  ses 
Tables  ne  représentent  pas  mieux  l’observation  de  730  avant  J.-C.,  qui 
a toujours  servi  de  base  dans  la  détermination  des  moyens  mouvements 
de  la  Lune;  cependant,  si  l’on  fait  attention  que  le  calcul  a été  fait  en 
prenant  avec  M.  de  la  Lande  6k  1 im  pour  le  temps  de  l’opposition,  tandis 
que  suivant  M.  Cassini  elle  a dû  arriver  à C’aS"',  on  verra  que  cette  diffé- 
rence de  47  minutes  en  produira  une  d’environ  24  minutes  dans  le  lieu 
de  la  Lune  (n“  A ci-dessus),  ce  qui  réduira  l’erreur  des  Tables  de  Mayer 
à environ  — 1 minute. 

Il  parait  donc  très-probable  que  cet  Astronome  a suivi  le  calcul  de 
M.  Cassini  pour  la  détermination  du  lieu  de  la  Lune  dans  l'éclipse  de  720 
avant  J.-C.,  et  qu’il  a par  conséquent  lâché  d’y  accommoder  ses  Tables 
au  moyen  de  l’équation  séculaire  qu’il  a appliquée  au  mouvement  moyen. 
Mais  si  la  correction  que  M.  de  la  Lande  a faite  au  calcul  de  M.  Cassini, 
et  dont  il  rend  raison  dans  son  Mémoire  sur  les  équations  séculaires 
(Mémoires  de  i Académie,  année  1707),  est  fondée,  il  est  clair  que  le  mou- 
vement moyen  et  l'équation  séculaire  de  Mayer  devront  être  un  peu  al- 
térés pour  que  ses  Tables  puissent  représenter  également  l'observation 
de  730  avant  J.-C.  et  celles  de  977  et  978  après  J.-C. 

Soit  x le  nombre  de  minutes  dont  il  faudrait  augmenter  le  mouvement 
séculaire  de  Mayer,  et  y celui  dont  il  faudrait  augmenter  son  équation 
séculaire  pour  le  premier  siècle,  à compter  depuis  1700;  il  est  clair  que, 
en  gardant  l’époque  du  lieu  moyen  pour  1700,  le  lieu  moyen  pour  978  se 
trouvera  plus  avancé  de  — 7AX-4-  (7 i)’/.  et  pour  720  avant  J.-C.  de 
— 24  4-  (a4  s j’y.  or,  comme  l'erreur  des  Tables  de  Mayer  est  presque 
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nulle  pour  l’observation  de  97#,  il  faudra  faire  d’abord 
— 7t*  +<7î)1/— °’ 

pour  que  le  lieu  moyen  ne  change  pas  en  978;  et  l'on  aura  par  là 

* = 7 ir; 

ensuite,  pour  détruire  l'erreur  de  — a/j'55"  que  les  Tables  donnent  pour 
l’observation  de  730  avant  J. -C.,  on  fera 

— a4i*-t-(*4i)’r  = a4!v. 

ce  qui,  à cause  de  x — 7 -J-/,  donne  à très-peu  près 
r = f,=3"|  et  x = i5"; 

en  sorte  que  l’équation  séculaire  devrait  être,  pour  le  premier  siècle, 
de  ia"£,  et  le  mouvement  séculaire  moyen  de  io*7°5/|'o'. 

43.  Ce  changement  dans  l’équation  séculaire  et  dans  le  mouvement 
moyen  diminuerait  aussi  beaucoup  les  erreurs  des  Tables  dans  les  obser- 
vations intermédiaires;  car  le  lieu  moyen  se  trouverait  plus  avancé 
d’environ  i3  minutes  pour  l’observation  de  38a  avant  J.-C. , d’environ 
17  minutes  pour  celle  de  aoo  avant  J.-C.,  et  d’environ  5 minutes  pour 
l’observation  de  364  après  J.-C.,  de  sorte  que  les  erreurs  trouvées  dans 
la  dernière  colonne  de  notre  Table  précédente  en  seraient  diminuées 
d’autant. 

Il  est  vrai  qu’en  changeant  le  lieu  moyen  les  valeurs  des  équations  doi- 
vent aussi  changer  un  peu;  mais  on  peut  ici  négliger  ces  variations  qui  ne 
peuvent  monter  qu’à  quelques  secondes;  en  effet,  il  est  clair  qu’il  n’y  aura 
que  les  trois  principales  équations  de  la  Lune,  savoir  l’ équation  du  centre. 
V érection  et  la  variation,  qui  puissent  recevoir  un  changement  tant  soit 
peu  sensible,  tandis  que  le  lieu  moyen  augmente  ou  diminue  de  quel- 
ques minutes;  or,  à cause  que  dans  les  observations  dont  il  s’agit  la 
distance  de  la  Lune  au  Soleil  est  o ou  180  degrés,  la  variation  sera  nulle, 
et  l’évection  aura  pour  argument  la  simple  anomalie  de  la  Lune;  de  plus. 
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comme  toutes  les  éclipses  rapportées  dans  notre  Table  ci-dessus,  à l’ex- 
ception des  deux  dernières,  sont  arrivées,  la  Lune  étant  assez  éloignée  de 
ses  apsides,  on  trouvera  aisément  que  la  différence  produite  par  le  chan- 
gement des  équations  dont  nous  venons  de  parler  ne  pourra  guère  mon- 
ter à i minute. 

Il  n'en  serait  pas  de  même  pour  les  deux  éclipses  de  977  et  978,  qui 
sont  arrivées  fort  près  des  apsides  de  la  Lune,.où  un  degré  de  différence 
dans  l'anomalie  peut  donner  jusqu'à  7' J-  de  variation  dans  l'équation  du 
centre;  mais,  puisque  nous  avons  fait  eu  sorte  que  les  changements  du 
mouvement  moyen  et  de  l'équation  séculaire  se  compensent  mutuelle- 
ment au  temps  de  ces  éclipses,  le  lieu  moyen  de  la  Lune  n’a  point  été 
altéré  par  ces  changements. 

44.  Au  reste,  comme  les  observations  qui  nous  ont  été  transmises  par 
Ptolémée  ne  sont  rapportées  que  d’une  manière  fort  vague,  et  que  d'ail- 
leurs on  sait  qu’il  est  très-dillicile  de  fixer  le  commencement  ou  la  fin 
d’une  éclipse  de  Lune,  à cause  de  la  pénombre  et  de  l'atmosphère  de  la 
Terre,  qui  en  rendent  les  phases  douteuses  et  qui  fout  quo  nos  meil- 
leurs Astronomes  s’v  trompent  quelquefois  de  plusieurs  minutes,  malgré 
l'exactitude  de  nos  instruments  et  les  soins  scrupuleux  qu'on  a coutume 
d'apporter  à ces  sortes  d'observations,  il  s'ensuit  qu’il  y a très-peu  de 
fond  à faire  sur  les  observations  que  nous  venons  du  discuter  ci-dessus 
pour  en  déduire  l'équation  séculaire  de  la  Lune;  et  si  l'on  joint  à celte 
remarque  celle  que  M-  de  la  Lande  a déjà  faite  sur  l’incertitude  des  deux 
observations  arabes  de  977  et  978,  au  sujet  desquelles  feu  M.  lievis,  sa- 
vant Astronome  anglais,  qui  avait  entre  les  mains  une  traduction  du 
manuscrit  arabe  d’où  elles  sont  tirées,  lui  dit  qu’il  avait  de  fortes  raisons 
de  douter  si  c’étaient  de  véritables  observations  ou  de  simples  calculs 
( Astronomie , Article  1485),  on  conviendra  sans  peine  que  l'existence 
de  celte  prétendue  équation  séculaire  est  encore  très-douteuse;  de  sorte 
que,  comme  la  Théorie  y parait  en  même  temps  contraire,  le  meilleur 
parti  qu'il  y aurait  à prendre,  du  moins  jusqu'à  ce  que  le  temps  nous 
apporte  là-dessus  de  nouvelles  lumières,  serait  peut-être  de  rejeter  entiè- 
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rement  cette  équation,  en  conservant  néanmoins  le  mouvement  moyen, 
tel  que  Mayer  l’a  établi,  lequel  parait  assez  bien  d’accord  avec  les  ob- 
servations de  ces  deux  derniers  siècles,  pour  lesquelles  l’équation  sécu- 
laire est  d'ailleurs  presque  insensible. 

En  effet  le  savant  Astronome  dont  j’ai  parlé  ci-dessus,  ayant  comparé 
avec  les  Tables  de  Mayer  les  observations  de  quelques  éclipses  de  Lune 
du  xiv*  et  du  xvi*  siècle,  rapportées  par  Riccioli  dans  son  Alrruigeste.  a 
trouvé  les  résultats  suivants 


TtMPS  MOYEN,  A PAR'9,  ERIl  HR* 


de»  oppositions 

observées. 

de*  Tu  l>les  de  Mayer. 

1457 

3 septembre 

Il  IM 

IO  ÎO 

<a 

. . . — 1 

<404 

21  avril 

1 n 3o 

...  -h  1 

i5oo 

5 novembre 

Il5q 

-4-  * 

i573 

8 décembre 

7»' 

. . . — 1 

La  première  de  ces  quatre  éclipses  a été  observée  à Mellieum,  en  Au- 
triche, par  Purbacb  et  Rcgiomontanus,  la  seconde  à Padoue  par  Regio- 
inontanus,  la  troisième  h Rome  par  Copernic,  et  la  quatrième  à Urani- 
bourg  par  Tycho. 

On  voit  d’abord  que  les  erreurs  des  Tables  de  Mayer  sont  très-petites, 
et  que,  de  plus,  elles  sont  les  unes  positives  et  les  autres  négatives;  ce 
qui  prouve  que  l’époque  et  le,  moyen  mouvement  sont  assez  bien  établis; 
il  n'y  a que  l’observation  de  i5oo  pour  laquelle  l’erreur  des  Tables  est 
un  peu  sensible;  mais  je  crois  qu'il  faut  la  rejeter  plutôt  sur  l'observa- 
tion même,  qui  n'est  rapportée  par  Copernic  (De  Revolulionibus  orbium 
ccelestium.  Livre  IV,  Chapitre  IV j que  d’une  manière  un  peu  vague,  d'au- 
tant plus  que,  cette  éclipse  n’ayant  pas  été  totale  comme  les  autres,  il 
lui  aura  été  difficile  d’en  fixer  le  temps  du  milieu. 
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T1IÉ0KIE  DES  PERTE  UIUTIONS 

QVH  LES  COMETES  PEUVENT  ÉPROUVER  PAR  L ACTION  DBS  PLANETES. 


{ Mémoires  des  Savante  tU  ranger*  t |.  X,  1785.  Prix  de  l'Académie  pour  1778. 


Ces  Recherches  sont  divisées  en  quatre  Sections,  que  je  vais  parcourir 
sommairement. 

Dans  la  première  Section,  je  donne  d’abord  les  équations  générales 
du  mouvement  d’une  comète  autour  du  Soleil,  en  ayant  égard  aux  per- 
turbations qu’elle  peut  éprouver  par  l’action  d’une  ou  de  plusieurs  pla- 
nètes, et  en  rapportant  les  lieux  tant  de  la  comète  que  des  planètes  à de> 
coordonnées  rectangles.  Je  simplifie  ensuite  ces  équations  en  parta- 
geant chacune  d’elles  en  deux,  dont  l’une  appartienne  à l’orbite  non 
altérée  et  dont  l’autre  renferme  l'effet  des  perturbations,  et  je  fais  voir 
qu’en  négligeant,  à l’exemple  des  grands  Géomètres  qui  ont  déjà  traité 
la  Théorie  des  comètes,  les  carrés  et  les  produits  des  forces  perturba- 
trices, on  peut  considérer  à part  l’action  de  chaque  planète,  et  prendre 
la  somme  des  effets  de  leurs  différentes  actions  pour  l'effet  total  de  leurs 
actions  réunies.  Enfin  je  montre  comment  on  peut  satisfaire  aux  équa- 
tions différentielles  des  perturbations,  dans  le  cas  où  la  comète  serait  à 
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une  dislance  du  Soleil  infiniment  grande  par  rapport  à la  distance  de  la 
planète  au  Soleil  : d'où  résulte  naturellement  une  transformation  de  ces 
mêmes  équations,  laquelle  en  facilite  beaucoup  l’intégration  relative- 
ment à la  partie  supérieure  de  l’orbite  de  la  comète.  Cette  transforma- 
tion tient  lieu  des  méthodes  synthétiques  proposées  jusqu’ici  pour 
simplifier  le  calcul  des  perturbations  dans  les  régious  supérieures  de 
l’orbite,  et  elle  a en  même  temps  l'avantage  de  conserver  l’uniformité 
dans  la  marche  du  calcul. 

La  deuxième  Section  est  destinée  uniquement  à l’intégration  des  équa- 
tions dilfércntielles  de  l'orbite  non  altérée,  et  contient  une  solution 
complète  du  fameux  Problème  que  Newton  a résolu  le  premier,  et  une 
foule  d’Auteurs  après  lui.  Je  me  flatte  que  mon  analyse  pourra  paraître 
encore  digne  de  l’attention  des  Géomètres  par  sa  simplicité  et  par  sa  gé- 
néralité; elle  est  d'ailleurs  nécessaire  pour  les  calculs  de  la  Section  sui- 
vante, et  fournit  différentes  formules  qui  sont  d'un  grand  usage  dans 
tout  le  cours  de  cet  Ouvrage. 

Dans  la  troisième  Section,  je  m'occupe  de  l'intégration  des  équations 
différentielles  des  perturbations.  Je  fais  voir  comment  leurs  intégrales  se 
déduisent  naturellement  de  celles  des  équations  de  l’orbite  non  altérée, 
en  y faisant  varier  les  constantes  arbitraires  qui  représentent  les  éléments 
de  l’orbite  : ce  qui  conduit  directement  à exprimer  l’effet  des  perturba- 
tions par  la  variation  des  éléments  de  l’orbite  considérée  comme  ellip- 
tique; et  ces  variations  se  trouvent  déterminées  par  des  formules  différen- 
tielles assez  simples,  dont  chacune  ne  demande  qu’une  seule  intégration. 
Je  fais  ensuite  usage  des  transformations  proposées  dans  la  première 
Section  pour  les  parties  supérieures  de  l’orbite;  les  formules  différen- 
tielles dont  il  s’agit  deviennent  par  là  composées  d’une  partie  absolu- 
ment intégrable  et  d’une  partie  non  intégrable,  mais  qui  est  toujours 
d'autant  plus  petite  que  la  comète  est  plus  éloignée  du  Soleil,  en  sorte 
qu'elle  devient  insensible  lorsque  la  comète  est  à une  très-grande  dis- 
tance du  Soleil.  Je  termine  cette  Section  par  les  formules  générales  qui 
expriment  ^altération  de  la  durée  des  révolutions  anomalistiques  et  pé- 
riodiques de  la  comète. 
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La  quatrième  Section  contient  l’application  des  méthodes  et  des  for- 
mules données  dans  les  Sections  précédentes  aux  perturbations  des  co- 
mètes, et  en  particulier  à celles  de  la  comète  de  1 53a  et  de  1G61.  Toute 
la  difficulté  de  cette  application  consiste  dans  l’intégration  des  formules 
différentielles  qui  déterminent  les  variations  des  éléments  de  l'orbite. 
Après  avoir  inis  ces  formules  sous  une  forme  plus  simple  et  plus  com- 
mode pour  le  calcul,  je  montre  les  obstacles  qui  s’opposent  à leur  inté- 
gration générale,  et  qui  obligent  d’avoir  recours  aux  quadratures  des 
courbes  mécaniques.  Comme  la  méthode  de  ces  quadratures  est  assez 
connue  par  les  Ouvrages  de  Cotes  et  de  Stirling,  je  n’entre  là-dessus  dans 
aucun  détail;  mais  je  remarque  qu'il  y a des  cas  où  l’usage  de  cette  mé- 
thode cesse  d’étre  légitime  : c’est  lorsque  la  distance  entre  la  comète  et 
la  planète  perturbatrice  est  fort  petite  et  approche  de  son  minimum.  Je 
donne  pour  ces  sortes  de  ras  une  méthode  particulière,  qui  réduit  l’inté- 
gration aux  logarithmes  ou  aux  arcs  de  cercles,  et  ne  peut  jamais  être 
sujette  à aucun  inconvénient.  Tout  ce  que  nous  venons  de  dire  ne  regarde 
que  la  partie  inférieure  de  l’orbite  de  la  comète;  car,  pour  la  partie  supé- 
rieure de  cette  orbite,  dans  laquelle  la  distance  de  la  comète  au  Soleil 
sera  beaucoup  plus  grande  que  la  distance  de  la  planète  au  Soleil,  je  fais 
voir  que  la  partie  des  formules  différentielles  qu’il  reste  à enregistrer  se 
partage  de  nouveau  en  deux  parties  ; l'une  indépendante  du  lieu  de  la 
planète,  et  qui  est  absolument  intégrable;  l'autre  qui  contient  les  sinus 
ou  cosinus  de  l’angle  du  moyen  mouvement  de  la  planète,  et  qui  n’est 
intégrable  par  aucune  méthode  connue,  mais  dont  je  démontre  que  l'in- 
tégrale est  nécessairement  beaucoup  plus  petite  que  celle  de  la  première 
partie,  en  sorte  qu'on  peut  la  négliger  entièrement;  et,  au  cas  qu'on 
voulût  pousser  l’exactitude  plus  loin,  je  donne  un  moyen  d'approcher 
de  plusen  plus  de  la  vraie  valeur  de  celle  intégrale.  D'où  il  s’ensuit  que, 
dans  les  régions  supérieures  de  l’orbite  des  comètes,  on  peut  déterminer 
leurs  perturbations  par  des  formules  analytiques,  qui  ne  demandent  que 
des  substitutions  numériques  pour  donner  les  résultats  cherchés,  comme 
dans  le  cas  des  planètes.  Je  considère  enfin  la  comète  des  années  1 53a  et 
1661 , que  les  Astronomes  attendent  vers  1789  ou  1790,  et  je  déduis  des 
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éléments  de  cette  comète  toutes  les  données  nécessaires  pour  le  calcul 
de  scs  perturbations.  Comme,  dans  le  Programme  de  1778,  on  n'exige  pas 
que  les  concurrents  donnent  les  résultats  numériques  de  ce  calcul,  je 
m'abstiens  d’entrer  dans  aucun  détail  à cet  égard;  mais  je  me  (latte  qu’il 
n’y  aura  point  de  calculateur  tant  soit  peu  intelligent  qui  ne  soit  en  état 
d’appliquer  à la  comète  dont  il  s’agit  la  Théorie  exposée  dans  cet  Ou- 
vrage. 

Tels  sont  ies  principaux  objets  du  travail  que  je  soumets  au  jugement 
de  l’Académie;  j’en  serai  sullisamment  récompensé  si  relte  illustre  Com- 
pagnie daigne  ('honorer  de  quelque  attention. 


SECTION  PREMIÈRE. 

1.  or  vri  o n s 01  r ré  ne  s Tl  ri.  les  dc  uoUteukmt  d’ume  comète  ai  toi k ou  soceic, 

ES  A ï A A T Ér.Alll)  AUX  SB  R TUS  II  ATI  O MS  ul'ru.l!  PEUT  ÉPROUVER  l*Ad  I.'  ACTION 
OKS  PLANilKS. 


I . Je  prends  la  masse  du  Soleil  pour  l’unité,  et  je  nomme  m la  masse 
de  la  comète,  a,  /a',...  les  masses  des  planètes  perturbatrices.  Il  est  clair 
que  ces  quantités  m,  jx,  a', . . . doivent  être  des  fractions  très-petites, 
puisqu'elles  expriment  les  rapports  des  masses  de  la  comète  et  des  pla- 
nètes à la  masse  du  Soleil:  en  effet  on  sait  que  Jupiter,  la  plus  grosse  de 
toutes  les  planètes,  a environ  mille  fois  moins  de  masse  que  le  Soleil;  et 
quant  aux  masses  des  comètes,  quoiqu’elles  soient  inconnues,  on  ne 
peut  guère  les  supposer  plus  grandes  que  celle  de  Jupiter,  autrement  il 
pourrait  résulter  dc  leur  attraction  des  dérangements  sensibles  dans  les 
orbites  des  planètes;  ce  que  les  observations  n’ont  pas  encore  fait  con- 
naître, et  ce  qu’on  ne  suppose  pas  d’ailleurs  qui  arrive  dans  le  Problème 
des  comètes,  tel  qu’on  l’a  envisagé  jusqu’à  présent. 

Nous  regarderons  donc  dans  la  suite  et  nous  traiterons  les  quantités 
m,  comme  des  quantités  très-petites,  dont  il  sera  permis  de  né- 
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gliger  les  puissances  et  les  produits  de  deux  ou  de  plusieurs  dimensions. 
Cette  supposition  est  conforme  à ce  que  les  Géomètres  ont  pratiqué  jus- 
qu’ici dans  la  Théorie  des  planètes  principales  et  dans  celle  des  comètes, 
et  une  plus  grande  exactitude  ne  serait  peut-être  d'aucune  utilité. 

2.  Je  rapporte  les  orbites  que  la  comète  et  les  planètes  décrivent  au- 
tour du  Soleil  à des  coordonnées  rectangles,  prises  du  centre  de  cet 
astre,  et  parallèles  à trois  droites  lises  et  perpendiculaires  entre  elles. 

Et  je  nomme  ces  coordonnées x,  y,  z pour  l'orbite  de  la  comète;  £,  r,, 
Ç pour  l'orbite  de  la  planète  jx;  £’,  yj ',  Ç'  pour  l’orbite  de  la  planète  pi',  etc. 

Je  nomme  de  plus  r la  distance  de  la  comète  au  Soleil,  ou  le  ravon 
vecteur  de  son  orbite;  p le  rayon  vecteur  de  l'orbite  de  la  planète  a;  a'  le 
rayon  vecteur  de  l’orbite  de  la  planète  u.',  etc. 

Entin  je  désigne  par  R la  distance  de  la  planète  u à la  comète;  par  R 
la  distance  de  la  planète  pi'  à la  comète,  etc. 

Il  est  clair  qu’on  aura 

r=v'x* + >•’-(- i',  p = v£’  -4-  Ç‘,  p’=  -t-r/’-t-  Çr* 

R=  voj’-H*— ï)‘,  R'=v^x— (/*—  V J1-*- (*  — ■ 

3.  Cela  posé,  si  l’on  décompose,  suivant  les  directions  des  trois  coor- 
données rectangles  or,  y,  s,  toutes  les  forces  qui  agissent  sur  la  comète 
pour  lui  faire  décrire  son  orbite  autour  du  Soleil,  savoir  : les  attractions 

—■>  gTi»”  - exercées  par  le  Soleil  et  par  les  planètes  sur  la  comète,  et 

les  attractions  ^ ^ • exercées  par  la  comète  et  par  les  planètes 

sur  le  Soleil,  et  qui  doivent  être  transportées  à la  comète  en  sens  con- 
traire; et  qu’on  égale  la  somme  de  toutes  les  forces  qui  agissent  suivant 

la  ligne  x et  qui  tendent  à diminuer  cette  ligne  à — -j— , la  somme  de 

d'y 

toutes  les  forces  qui  agissent  suivant  y à — •^r,  et  la  somme  de  toutes 

d'z 

. les  forces  qui  agissent  suivant  z à — dl  étant  les  éléments  du  temps 
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lesquelles,  d’après  les  principes  connus  de  la  Dynamique,  serviront  à 
déterminer  le  mouvement  de  la  comète  par  rapport  au  Soleil  regardé 
comme  immobile. 


4.  On  aura  des  équations  semblables  pour  le  mouvement  de  la  pla- 
nète p autour  du  Soleil,  eu  tant  qu’elle  est  dérangée  par  l’action  de  la 
comète  et  des  autres  planètes;  pour  cela,  il  n’y  aura  qu’à  changer,  dans 
les  équations  précédentes,  les  quantités  m,  x,  y,  z,  r,  appartenant  à 
l’orbite  de  la  comète,  dans  les  quantités  analogues  p,  |,  ij,  Ç,  o,  appar- 
tenant à l'orbite  de  la  plançle,  et  vice  versa,  celles-ci  en  celles-là. 

Mais  il  faut  considérer  que  pour  notre  objet  il  n’est  pas  nécessaire  de 
tenir  compte  des  termes  affectés  des  quanl'lés  très-petites  m,  p,  p’,.. . 
dans  les  équations  de  la  planète,  parce  que  les  quantités  §,  ij,  Ç dépen- 
dant de  ces  équations  ne  se  trouvent  dans  les  équations  de  la  comète 
que  dans  des  termes  déjà  affectés  de  la  quantité  très-petite  p. 

On  peut  donc  réduire'les  équations  de  la  planète  p aux  deux  premiers 
termes,  savoir 


rf'Ç 

dt1 

di j 

, (■_-*- _0 

dr 

+ p*  -°’ 

rf*Ç 

O + fOC 

dt' 

p*  -°’ 

et  l'on  réduira,  par  des  raisons  semblables,  les  équations  du  mouvement 
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d'I’ 

1 

dl' 

T 

P'* 

d'n' 

| h 

(i-t-f*')V  _ „ 

dP 

p '* 

d’ï 

Ii+pOI-o 

dP 

p* 
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et  ainsi  pour  les  autres  planètes  perturbatrices. 

Ces  réductions  sont  fondées,  comme  l'on  voit,  sur  la  supposition  que, 
dans  le  calcul  des  perturbations  des  comètes,  on  néglige  les  perturba- 
tions des  planètes  perturbatrices.  Si  cette  supposition  n'est  pas  rigoureu- 
sement exacte,  elle  est  du  moins  permise  dans  la  première  approxima- 
tion, à laquelle  nous  nous  contenterons  ici  de  borner  nos  Recherches,  à 
l'exemple  des  grands  Géomètres  qui  ont  traité  avant  nous  le  Problème 
des  comètes. 


5.  En  considérant  les  expressions  des  quantités  r,  p,  p' R,  R',..., 

il  est  aisé  de  voir  qu’on  peut  mettre  les  équations  précédentes  sous  une 
forme  plus  simple  que  voici  : 

Pour  la  comité. 


d'x 


d'y 

~3p  ~ , + mi?c 


7 <-*)  ,'ti-v) 


+f* 


~w 


Wz=(l  + m)lK+>t-^dï 

Pour  la  planète  tuf 

d'~ 


dl- 


d‘£  " p d'r.  " p rf’Ç  ^ t> 

— = (,  + f‘)ST'  ïï-=(i  + ,*)3f,  ;/7r --=•  C + f*  -/■ 


dt 

VI. 


’ dn  dp 


dX,  ’ 


5a 
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Pour  In  planète  p', 


et  ainsi  des  autres. 


d-  d- 


Dans  ces  formules,  les  expressions  dénotent,  suivant  la 

notation  reçue  parmi  les  Géomètres,  les  coefficients  de  dx,  dy,...  dans 
la  différentielle  de  et  ainsi  des  autres  expressions  semblables. 


6.  Si  l’on  suppose  que  dans  le  mouvement  de  la  comète  on  lasse 
abstraction  des  forces  perturbatrices,  il  faudra  rejeter,  dans  les  équa- 
tions de  la  comète,  les  termes  affectés  de  p,  p', . . .;  on  aura  ainsi 


Pour  l'orbite  non  altérée  de  la  comète, 


, d-  , 

d‘x  r d’r 

+ 777*"  ~ 


<lt‘ 


, d' 

d Z r 

m'dï'  ^r  = (,  + »»)3r 


</- 

r 

dï 


Nous  pouvons  supposer  que  les  quantités  x,  y,  z se  rapportent  à l’or- 
bite non  altérée,  et  sont  par  conséquent  déterminées  par  les  équations 
précédentes;  dans  cette  supposition,  il  est  clair  que  les  vraies  valeurs 
des  quantités  x,  y,  z,  dans  l’orbite  troublée,  ne  peuvent  différer  des  pré- 
cédentes que  par  des  quantités  très-petites  de  l’ordre  de  p,  p',...,  qu’on 
peut  désigner,  pour  plus  de  simplicité,  par  la  caractéristique  d,  à la 
manière  des  différences  ordinaires;  et  la  recherche  des  perturbations  de 
la  comète  se  réduira  à déterminer  les  valeurs  des  différences  à.r,  dy,  Sz. 


7.  Dorénavant  donc  les  quantités  x,  y,  z,  r appartiendront  toujours 
à l’orbite  non  altérée  de  la  comète,  et  devront  par  conséquent  se  déter- 
miner par  les  équations  du  numéro  précédent.  Dans  l’orbite  troublée, 
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ces  quantités  deviendront  x + 5.r,  y -+-  dy,  a + di,  r-i-  $r , et  devront 
être  déterminées  par  les  équations  du  n°  5,  en  metlaut  dans  ces  équa- 
tions ces  nouvelles  quantités  à la  place  des  premières  x,  y,  z,  r.  Or. 

comme  les  différences  àx,  dy,  Hz  sont  très-petites  de  l'ordre  u,  f a ' il 

sullira  de  conserver,  dans  cette  substitution,  les  premières  dimensions 
de  ces  différences  f par  l'hypothèse  du  n"  1 ),  dans  les  termes  non  affectés 
de  ix,  fi.',...;  et,  dans  les  termes  affectés  de  ces  quantités,  on  pourra  né- 
gliger tout  à fait  les  différences  dont  il  s’agit. 


d'x  ... 

Ainsi  donc  le  terme  -j—  de  la  première  équation  du  n"  5 deviendra 


rf’x  d'  Sx 
dO  + dO  ’ 

d'- 

le  terme  (i-t-iw)  de  la  même  équation  deviendra 

« . 

d-  1(0-  d ■-  d'-  \ 

(.  + + (.  + m)  \-£  Sx  + ^ iy  + a)  . 

et  les  autres  termes  demeureront  les  mêmes. 

On  transformera  de  même  la  deuxième  et  la  troisième  équation  du 
mouvement  de  la  comète,  et,  effaçant  ensuite  les  termes  qui  se  détruisent 
en  vertu  des  équations  du  n°  6,  on  aura  ces  trois-ci,  qui  serviront  à dé- 
terminer les  valeurs  des  quantités  Sx,  Sy,  Sz,  dues  aux  perturbations 
de  la  comète  : 

Pour  les  perturbations  de  la  comète. 
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C’est  donc  de  l'intégration  de  ces  équations  que  dépend  la  solution  du 
Problème  des  perturbations  des  comètes.  Nous  allons  nous  en  occuper, 
r après  avoir  fait  quelques  remarques  générales  sur  la  nature  de  ces 
équations. 

8.  J’observe  d'abord  que,  comme  ces  équations  ne  renferment  que 
les  premières  dimensions  des  variables  Sx.  îy.  Hz,  on  peut  chercher  à 
part  les  valeurs  de  ces  variables  pour  les  différents  termes  affectés  des 
quantités  ja,  /a’,...,  et  qui  viennent  de  l'action  des  différentes  planètes 
dont  ces  quantités  sont  les  masses;  car  il  est  visible  que,  si  l'on  réunit 
ensuite  res  différentes  valeurs,  on  aura  les  valeurs  complètes  des  va- 
riables 3x,  <ir,  $z,  qui  satisfont  aux  équations  proposées. 

En  général,  il  est  facile  de  concevoir  que,  lorsqu’on  néglige,  ainsi  que 
nous  l'avons  fait,  les  carrés  et  les  produits  des  forces  perturbatrices, 
l'effet  total  de  ces  forces  doit  être  égal  à la  somme  des  effets  que  chacune 
en  particulier  produirait  si  elle  était  seule. 

. 9.  Je  remarque  ensuite  que  les  termes  multipliés  par  les  niasses  a, 

a',...  des  planètes  perturbatrices  deviennent  d'autant  plus  petits  que 
les  quantités  x, y,  z sont  plus  petites,  c’est-à-dire,  que  la  comète  est  plus 
près  du  Soleil.  En  effet,  en  supposant  x , y,  z des  quantités  très-petites 
vis-à-vis  de  §,  r, . Ç,  on  a à très-peu  près  (n°  2) 


d’où  l’on  voit  que  la  quantité  jj-  — -j->  ainsi  que  ses  différences  divisées 

par  rfÇ,  dr,,  dÇ,  seront  du  même  ordre  de  petitesse  que  les  quantités  x, 
y,  z.  Par  conséquent,  si  l’on  suppose  que  ces  quantités  soient  devenues 
de  l’ordre  des  quantités  (A,  ft',...,  il  est  clair  que  les  termes  dont  il  s’agit 
seront  pour  lors  de  l’ordre  de  tx1,  fx/x', ...  ; de  sorte  qu’on  pourra  les  né- 
gliger, d’autant  plus  que.  dans  ce  cas,  la  quantité  ^ devient  d’autant 
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plus  grande.  Os  termes  disparaissant,  il  est  visible  qu’on  pourra  satis- 
faire aux  équations  proposées  par  la  supposition  de  âx  — o,  ôy  = o, 
Hz  = o.  Ainsi  l’on  peut  regarder  ces  valeurs  comme  les  limites  des  va- 
riables Sx,  9y,  Sz,  du  côté  du  Soleil. 


10.  Voyons  maintenant  quelles  sont  les  limites  des  mêmes  variables 
du  côté  opposé. 

Supposons  donc  les  quantités  *, y,  z infiniment  grandes  vis-à-vis  de  Ç. 
r,,  Ç;  on  aura  ici  (n"  2) 


d-  H- 
i _ ‘ r-  r 

K r dx  dr  ** 


rit 


— i , 

2 ff.'1  ** 


<r- 


a 'dr* 


d' 

î 

2 dx 


d'- 

r 

dx  dr  s 


d *- 
r 

dxdz 


d1- 

r 

t/rds 


«5- 


J'ai  poussé  ici  l'approximation  jusqu'à  la  seconde  dimension  des  quan- 
tités Ç,  >?,  Ç,  parce  que  la  différentiation  par  dt%  dr, , dï  fait  disparaitrr 
une  dimension  de  ces  quantités. 

On  aura  donc 


dl 

*7 

d’-  </■  - 

dF 

ta  f f 

’ dx  dy 11  ' dx  dz 

dn  dr 


</>  - rf-  - <p  - 


d'- 

r 

dz 


d ■ - -/>  - d'~ 

+ JF  ç’ 


Qu'on  substitue  ces  valeurs  dans  les  équations  du  n°  7,  eu  n'ayant 
égard  qu'aux  termes  affectés  de  jx,  par  la  remarque  ci-dessus  fn°  8),  on 
aura  les  équations  suivantes 


d'ix 

dl' 


(l  + "i 


d''- 

d'-  . 

-rr  1 

( tx--£-t 

) +dFTrV}  - rh;') 

dr‘ 

\ 1-+-/»  , 
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.si  l'on  substitue  res  valeurs,  et  qu’on  rejette  les  ternies  qui  auraient 

pour  coefficient  f ' -,  d’après  l'hvpothèse  cta- 

r « -t-  f*  i m : i -e  fi  1 ( i 4-  m ! 1 • r 
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blie  dans  le  n°  1 , on  aura  ees  nouvelles  équations 


VIS 


/ d>-  d' - rf1-  \ 

d'a  . ( r r „ rl 

dF -{,  + m)\-d^  * + dïdï?+dïdî7/' 


d- 

■*dï' 


d'- 


? + dTi;y/  + !ldf' 


d-fi  , (+J  < 

3F  = (,  + m)\^dia+  rfF 

„ ( (/■-  d'-  tf>-  \ d- 

7e  =['  + m\dikx  + drdj  V*  HF  V+',af* 


J'observe  qu’on  peut  satisfaire  à ces  équations  en  faisant  * = k,t, 
(3  = K y,  y = Ki,  K étant  un  coellicient  constant;  car  elles  deviennent 
par  là 


..  d'x 

hrfF  ~(,  + m) 


. rf’r 

Krfïr  = (‘-fm 


..  d'z 

Krfir  = (,  + '") 


dx  dj’J  dx  dz 


d*'-  \ 


d- 


(Ù 

\ dx 7 

( d<-  d* - rf*-  \ 

1?-  r*  Tÿ*  * ) K 

/ d'~  ({•'-  d'j  \ d'~ 

\dz  dx  X ^ dz  dr  * 4 rfa’  / ^ ^ dz 


d- 


Mais  les  équations  de  I orbite  non  altérée  (n“  6)  donnent 


d - . 3-,  rf- 

o’a:  r </'>■  . r d'z  r . 


Ensuite  je  remarque  que  la  i|uantité  £ est  une  fonction  homogène  de  x. 

d1-  d1-  d‘- 

y,  z de  la  dimension  — i,  qu’ainsi  les  quantités  j— , sont  aussi 
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des  fonctions  homogènes  de  x,  y,  z,  mais  de  la  dimension  — a.  Donc, 
par  le  Théorème  connu  concernant  ces  sortes  «le  fonctions,  on  aura 


d'1-  d'-  <t>-  d- 

dx'  X + dx  djr  ? dx  dz  * * dx  ' 

«fi  rf’i  rf- 

dydx  X dy'  ' dydz  Z a dy 


d>-  d>-  d’-  d- - 

dz  dx  X + dz  dy  -r  + dz * * 1 dz 

C'est  de  quoi  on  peut  d’ailleurs  s’assurer  par  la  différentiation  actuelle. 
Ces  substitutions  faites,  on  verra  d’abord  que,  pour  satisfaire  aux  trois 
équations  dont  il  s’agit,  il  suffit  de  satisfaire  h celle-ci 

K(i  -f-  m)  = — 2(1  + m)  K -f- 


laquelle  donne 


Donc  enfin  on  aura 


K^rrJ£ — i 

3(i  m) 


dx=—?—Z 


+ 3(i  m)  ’ 


ir=~J l—  r,+  ~ e v, 

• i + |*  3(i  + m'y 


1 + f*  3 ( 1 + m ) 


Ce  sont  les  limites  cherchées,  dont  les  quantités  ùx,  dy,  dz  s'appro- 
chent d’aulaut  plus  que  la  comète  s'éloigne  davantage  du  Soleil. 
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117 


f.  * -, 

5 ï 

1 ■+■  i*', 

k.3 («  ■+■  fit) 

i + p) 

ar=f*l 

< r 

■+•  tr'< 

^3{i  -f-  m) 

iz  = p\ 

f z 

-t-ix' , 

^3ti  ■+■  mi 

<+/*/ 

qu'on  substitue  ces  valeurs  dans  les  équations  du  n“  7 et  qu’on  y fasse 
les  réductions  enseignées  ci-dessus,  on  aura,  en  n’ayanl  égard  qu'aux 
termes  affectés  de  p.,  et  faisant,  pour  abréger, 


I I 

S r 


I + fX 


d 


di 


dx^“  + dy 


rfï  v’ 


on  aura,  dis-je,  ces  transformées 


rfR 

Dans  ces  équations,  j’ai  mis  à la  place  des  quantités  , -p-  leurs 


K II  K 

équivalentes  — pour  mettre  plus  d’uniformité  dans 

les  formules. 


VI. 


53 
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12.  On  peut  aussi  donner  une  forme  semblable  aux  équations  prime 
tives  du  n"  7.  En  effet,  si  l'on  fait 

(d-  d-  d-  \ 

7~P~  \d(  * + d£ y + dï  Z ) ' 

et  que  l’on  fasse  abstraction  des  termes  affectés  de  p',  on  aura 


</'  ox 

■H»  ■ | . I H,  [ 

1 d'y  d'y  d'y  ") 

\dx'è*+  dxlh  *r  + dPJÏ^) 

!_  Si 

A). 

do 

— t, 1 r n i 

^ dx 

d'6y 

— 1 1 4 Ml  t ^ 

( d'-  d'-  fl'-  \ 

' dÿlbc  ix+df'  ir  + dplz  **} 

il, 

dO~ 

t • *T - Ut  ) 

dy 

d' ci 
dO 

= ( i -4-  m . J 

( ,P'r  rf,7  1 

\ dih ix + irif ir  + dP iz) 

\ 

— U t — 

dz 

A). 

13.  On  voit  que  la  quantité  i contient  les  deux  premiers  termes  de 
la  quantité  développée  en  suite  ascendante  par  rapport  aux  puissances 
de  x,y,  z\  comme  la  quantité  | contient  les  deux  premiers  termes  de  la 
même  quantité  ~ développée  en  suite  ascendante  par  rapport  aux  puis- 
sances de  £,  ij,  Ç,  en  négligeant  (ce  qui  est  permis  ici)  la  différence  inti- 
niment  petite  entre  - et  l'unité  : d’où  résultent  naturellement  les 

1 : -t-  p. 

conclusions  que  nous  avons  trouvées  plus  haut  (nm  10.  1 1 ). 

Il  s’ensuit  aussi  de  là  que,  tant  que  r<p,  il  est  plus  simple  de  se  ser- 
vir des  formules  du  n°  12,  et  qu’au  contraire,  lorsque  r>o,  il  est  plus 
avantageux  d’employer  celles  du  n”  1 1;  d'autant  plus  que  dans  celles-ci 
les  ternies  affectés  de  u,  et  qui  sont  l'effet  des  forces  perturbatrices,  de- 
viennent presque  nuis  lorsque  la  comète  est  à une  grande  distance  du 
Soleil. 
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SECTION  DEUXIÈME. 

INTÉGRATION  DES  ÉQUATIONS  DIE  F É RENTI  ELL  ES  DE  LORDITB  NON  ALTÉRÉE 


14.  Ayant  décomposé  les  équations  générales  du  mouvement  de  la 
comète  en  équations  de  l'orbite  non  troublée  (n“  6 J et  en  équations  des 
perturbations  fn“  7),  nous  allons  nous  occuper,  dans  cette  Section,  de 
l’intégration  des  premières.  Nous  pourrions,  à la  vérité,  nous  en  dis- 
penser, puisqu’on  sait  d'avance,  par  les  Théorèmes  de  Newton,  que, 
sans  les  forces  perturbatrices,  la  comète  doit  décrire  autour  du  Soleil 
une  section  conique  dont  cet  astre  occupe  le  loyer,  et  que  le  temps  doit 
être  proportionnel  à l’aire  parcourue,  divisée  par  la  racine  carrée  du 
paramètre.  Mais,  comme  nous  avons  besoin  de  connaître  les  intégrales 
mêmes  des  équations  dont  il  s'agit,  il  est  beaucoup  plus  court  et  eu 
même  temps  plus  direct  de  chercher  ces  intégrales  par  l'intégration 
effective  que  de  les  déduire  des  propriétés  des  sections  coniques. 

Les  équations  qu'il  s’agit  d'intégrer  sont  celles-ci,  en  mettant  pour 


d-  d-  d - 

r r r , , x y z 

-, — » — , -r—  leurs  valeurs -,  — -, 

dx  dy  dz  r*  r*  r* 


d'x  (i -i- m \x 


Ir 

-h 

r1 

d'y 

(i-t-  m) y _ 

dt‘ 

r* 

d*t 

-f* 

(i  -+-  m ) z 

On  peut  intégrer  ces  équations  par  différentes  méthodes;  celle  dont 
je  vais  faire  usage  m’a  paru  une  des  [dus  simples. 

Je  remarque  d’abord  que,  eu  supposant  les  deux  premières  équations, 
on  peut  satisfaire  à la  troisième  en  faisant 

(Ai  ; = tï  + cr, 
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b et  c étant  deux  constantes  arbitraires;  et  il  est  visible  que  cette  valeur 
de  z est  en  même  temps  l'intégrale  complète  de  la  troisième  équation, 
puisqu’elle  renferme  deux  constantes  arbitraires. 

Je  multiplie  maintenant  la  première  des  trois  équations  différentielles 
proposées  par  a<£r,  la  seconde  par  a dy,  la  troisième  par  a dz;  ensuite 
je  les  ajoute  ensemble,  et  j'intègre  : j’ai 


B) 


d.r'  4-  dy’  -4-  ds' 
d?  — 


9(1  -t-  nt) 


o. 


a étant  une  constante  arbitraire. 

Je  multiplie  ensuite  les  mêmes  équations  par  x,  y,  z,  et  j’ajoute  à 
leur  somme  l'équation  précédente  : j’ai,  è cause  de  r*  = x*  -+-  r*  -t- 


(C) 


1 d'{rl) 
n dt' 


— (1  m 


Cette  équation  étant  multipliée  par  rf(r’),  et  eusuite  intégrée,  donne 
celle-ci 


(D) 


f3nriT“,(,  + ",)(r“  «~A)=0’ 


h étant  une  nouvelle  constante  arbitraire.  Or 


jrf’fr’)  = rd'r  -4-  dr'  et  = r'c/r’; 

donc,  si  l’on  divise  l’équation  (D)  par  r’,  et  qu’on  la  retranche  de  l'c- 
qualion  (C).  on  aura,  après  avoir  divisé  par  r. 


d’r  , , , / 1 *h\ 

— -)=  o. 

équation  qui,  en  faisant  ih  — r=p,  prend  cette  forme 


— - •+■  ( 1 m ; £ = o, 


dp 


qui  est.  comme  l'on  voit,  semblable  aux  équations  primitives. 
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(Test  pourquoi  on  aura  sur-le-champ  cette  intégrale  p~fx  -+-  gy,  ou 
bien 


E> 


ih—  r—fx  -+-  g y. 


/et  pétant  deux  nouvelles  constantes  arbitraires,  en  sorte  que  l’intégrale 
est  complète. 

Les  équations  (A)  et  (E)  offrent  déjà,  comme  l’on  voit,  deux  inté- 
grales finies.  On  trouvera  la  troisième  au  moyen  de  l’équation  (D). 
laquelle  se  réduit  à 


— dt  •;  t H-  m )* 


dont  l’intégrale  est 


\Jr-rl-h  «yÇ-J-A 


F)  arcsin  — — 

Va-4A 


: %t 


va 


ml 


-4-  I, 


i étant  encore  une  constante  arbitraire. 

Cette  équation  détermine  ren  t,  et  les  équations  (A)  et  (E),  combinées 
avec  celle-ci  r*  — x*  s’,  servent  à déterminer  x,  y,  z en  r;  ainsi 

l’on  aura  x,  y,  z en  t.  Mais  ces  valeurs,  pour  être  complètes,  doivent 
renfermer  six  constantes,  parce  que  les  équations  différentielles  propo- 
sées sont  chacune  du  second  ordre.  Or  l’équation  (A)  renferme  deux 
constantes  arbitraires  b et  c;  l’équation  (E)  en  renferme  trois /,  g et  h. 
et  l’équation  (F)  en  renferme  encore  deux  autres  a et  i.  Il  y en  a donc 
en  tout  sept,  et  par  conséquent  une  de  plus  qu’il  ne  faut. 

En  examinant  la  chose  de  plus  près,  il  est  aisé  de  s'apercevoir  que 
cela  vient  de  ce  que  la  constante  a a été  introduite  par  l’intégration  qui 
a donné  l'équation  (B),  équation  dont  nous  n'avons  point  tenu  compte 
dans  la  suite  du  calcul  comme  d'une  équation  intégrale.  11  est  donc  né- 
cessaire d’avoir  égard  à cette  équation,  et  il  eu  doit  résulter  une  équa- 
tion de  condition  entre  les  constantes;  en  sorte  qu’il  n’en  restera  plus 
que  six  d'arbitraires,  comme  le  Problème  le  demande 
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15.  Commençons  par  déterminer x, y,  z en  r.  Les  équations I A , et  !E) 
ilonnent,  en  retenant  p à la  place  de  aA  — r. 


_ es  ~ CP  f*  — bP 

ür  ’ cf- b 


substituant  ces  valeurs  dans  xJ -t-y'-t-  = r’,  et  ordonnant  par  rap- 

port à z,  on  a 

[( cf—  bS )’ ■+■  g’]  l'—z  bf- 1-  cg : pz  4-  (6’ 4-  c')p'  — (cf—  bg  ‘ r’  = o, 


d’où  l'on  tirera  z,  et  ensuite  x et  j. 

Si  l'on  fait,  pour  plus  de  simplicité. 


? = vtlçf—  V)’-*-/1  -t-  g’]  r*—  (i  4-  4*4-  '«*) P’, 


on  trouvera 


G) 


I I/+  r rf  ~ bf(  ]P  ~ «9 
I 'cf-bg\‘-*-J‘  + g- 

) r_  [g~  b cf~  hg^P  ■*-/<!, 

I tbf  -e  cg  /!  + i 

lc/“  *g  ,: g’ 


16.  Maintenant  l’équation  (B)  donne,  en  chassant  <•//.  par  le  moyen 
de  l'équation  ' D;, 

r* 

r 

dx'  4-  rfr’  ■+•  </i’  = : e/r’  : 

r — — — A 
a 

mais  les  équations  précédentes  donnent 


dx'  dy' 


dz'  — 


[ i 4-  !>'  4-  c1 1 dp>  4-  dq' 

'cf-bgY+f'  + g'  ' 


il  faut  donc  que  ces  deux  expressions  de  dx3  4-  dy2  ■+■  dz'  deviennent 
identiques  après  qu'on  aura  substitué  dans  la  dernière  les  valeurs  de  p 
et  q en  r. 
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Ces  substitutions  faites,  on  verra  que  l’identité  aura  lieu  en  effet,  en 
faisant 

H 4A  = i_  ( c/-égV^^-/1-^-g, 

a i + t'  + C' 

C’est  l'équation  de  condition  cherchée. 

Si,  dans  l’expression  de  q du  numéro  précédent,  on  substitue  la  valeur 
de  [c/  — bg)*  ■+-/*  -t-  g'  donnée  par  l’équation  (Gj,  que  nous  venons 
de  trouver,  et  qu'on  y mette  de  plus  pour  p sa  valeur  a h — r,  elle 
deviendra 

y = a ( i -t-  6*  + c*  ) ^ r — ^ — A . 

t7.  Pour  pouvoir  appliquer  les  formules  précédentes  au  mouvement 
des  comètes,  il  faut  connaître  les  valeurs  des  constantes  que  ces  formules 
renferment. 

Pour  cet  effet,  je  remarque  d'abord  que  l'équation  (A)  est  celle  d'un 
plan  dont  la  position,  à l’égard  du  plan  des  coordonnées  x et  j,  dépend 
des  constantes  b et  c.  Ce  plan  sera  donc  celui  de  l’orbite  de  la  comète,  et 
qui  est  déterminé  par  les  observations. 

Soient  u l’angle  que  l'intersection  des  deux  plans,  c’est-à-dire,  la  ligne 
des  noeuds  de  l'orbite  sur  le  plan  des  x et  y,  fait  avec  l’axe  des  x,  et 
<|(  l’inclinaison  de  l’orbite  sur  ce  dernier  plan;  il  est  facile  de  prouver 
qu’on  aura 

c = Ungij<  eosc».  A = — lanjji  sin&i. 

L’équation  (E)  servira  ensuite  à déterminer  la  figure  de  l’orbite;  et  il 
est  aisé  de  conclure  de  la  forme  même  de  cette  équation  que  l’orbite  ne 
peut  être  qu’une  section  conique,  ayant  le  loyer  dans  l’origine  des  coor- 
données, eu  sorte  que  r sera  le  rayon  vecteur  de  l’orbite. 

Les  deux  apsides  seront  donc  aux  points  où  ~ = o;  or,  dans  ce  cas, 
l’équation  (Dj  donne 
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équation  dont  les  deux  racines  sont 

a ± y a’  — 4 ah 

a 


La  somme  de  ces  deux  racines  sera  le  grand  axe,  el  leur  différence, 
divisée  par  la  somme,  sera  l'excentricité.  Donc  le  grand  axe  de  l'orbite 

sera  a,  et  l'excentricité  sera  y/ 1 — (|ue  je  désignerai  dans  la  suite 

par  e. 

Puis  donc  que 


■=y/~ 


1 !l, 

a 


a i — e'  = v4  ha  = au  pelit  axe  de  l'orbite  ; 


par  conséquent,  t[h  sera  le  paramètre  du  grand  axe. 

Or  on  sait  que  le  rayon  vecteur  qui  répond  il  go  degrés  d’anomalie, 
c'est-à-dire,  qui  est  perpendiculaire  au  grand  axe,  est  égal  au  demi-pa- 
ramètre. Donc  on  aura  à 90  degrés  d'anomalie  r=  aA,  et  l’équation  (E) 

donnera  fx  + gy  = o;  d’où  l’on  tire  — A égal  par  conséquent  à 

la  tangente  de  l’angle  que  fait  avec  l’axe  des  ,r,  dans  le  plan  des  x et/, 
la  projection  du  rayon  vecteur  qui  répond  à 90  degrés  d’anomalie  dans 
l’orbite. 

Soit  cet  angle  = 90°  -+-  , , on  aura  donc  j =tange;  donc,  faisant 

/=v(/*  on  aura  g = /sins,  /=/cose;  ces  valeurs  étant  substi- 

tuées dans  l’équation  (H)  du  n°  16,  ainsi  que  celles  de  b et  c trouvées 

ci-dessus,  et  mettant  e 5 à la  place  de  1 — —,  elle  deviendra 

r a 


> = /■ 


1 -+-  tang’i  cos*l u — e) 
1 -+-  tang’ij» 


= Z1  [1  — sin’ijistn’fw  — t)]i 


d’où  l’on  tire 


^1  — siu’ip  sin’(w  — tj 
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île  sorte  qu'on  aura 

ecosi  esine 

V i — sin'i(/siii’(6>  — t V i — sin'ij/  sin’i  w — c) 

18.  Si  l'on  fait  coïncider  le  plan  de  l'orbite  avec  celui  de  x et  on 
aura  v|/  = o,  et  l'angle  t sera  évidemment  celui  que  le  grand  axe  de  l'or- 
bite fait  avec  l'axe  des  x.  Donc,  si  l’on  suppose  de  plus  que  ces  deux 
axes  coïncident,  on  aura  aussi  t = o;  de  sorte  que,  dans  cette  hypothèse, 
b =o,  c = o,y=e,  g = o,  et  les  formules  (G)  du  n"  15  donneront 


savoir 


e 


2 = 0, 


Or  il  est  visible  que,  dans  ce  cas,  x et  y deviennent  les  coordonnées  de 
l’orbite  dans  le  plan  même  de  cette  orbite  ; et  comme  ces  coordonnées  doi- 
vent être  indépendantes  de  la  position  du  plan  de  l’orbite,  il  s'ensuit  que 
les  valeurs  précédentes  de.rety'  exprimeront  toujours,  l'une  l’abscisse 
prise  dans  le  grand  axe  depuis  le  foyer,  et  l’autre  l'ordonnée  rectangle 
dans  le  plan  même  de  l’orbite,  quelle  que  soit  d’ailleurs  la  position  de 
ce  plan. 

Donc,  si  l’on  nomme  9 l’angle  du  rayon  vecteur  r avec  le  grand  axe, 
on  aura,  dans  la  supposition  précédente. 


savoir 


x = rcost?,  y=rrsimp: 


a h — r 
r cos  ç = , 


a » h 

rsmo  = — — 
e 


- 


d'où  l'on  tire 


7 h 

i -t-  e cos  9 ’ 


e y /l  sin? 
i -t-eros9’ 


cette  expression  de  r fait  voir  que  y est 
comptée  de  son  périhélie. 

VI. 


l’anomalie  vraie  de  l'orbite, 
5,j 
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On  aura  donc,  en  général, 

«rsinw 

p—ercoso,  O = r-1, 

r T-  1 fos^ 

cl  l’on  pourra,  par  ers  substitutions,  dans  les  formules  (F)  et  (G),  avoir 
les  valeurs  de  t,  x,y,  z exprimées  par  la  seule  anomalie  f . 

19.  Dans  le  nœud,  on  a z = o:  donc  (équation  G j 

*/+  c&>  P < ef~  9 = o. 

savoir,  en  substituant  les  valeurs  précédentes  de  p et  q, 
bf  ■+■  eg)  cos?  H-  {cf-  bg ) = o, 


où  9 est  l'anomalie  qui  répond  au  nœud. 

Dénotons  eetle  anomalie  par  st,  on  aura  donc 

bf  ■+■  cg)  cosa  cosiji  -t -{cf  — bg)  sina  = o; 


d’où  l'on  tire 


£ _ c si n a -i-  h cos^J.  cosa 
f 6 sina  — c cosij.  cosa’ 


et,  en  mettant  pour  b et  c leurs  valeurs  (n"  17 j. 

g _ — cosu  sina cos<{<  sinu  cosa 
f sinu. sina -t- cosi).  cosu  cosa  1 


mais  ou  a trouvé  plus  haut  (n"  17)  4 = lange;  ainsi  l’on  aura  l’équation 


— cos6i  sina  -t-  ros'Ji  sinu  cosa 

lan®t  sinu  sina  -+•  COS'I  cosu  cosa 


d’où  il  est  aisé  de  tirer 


. — cosu  sina -t- cosili  sinu  cosa  sinu  siua-t- cos4<  cosu  cosa 

sine  — J — , cose  = - — • 


q i — sin*q<  cos’a 


v ■ — sin’<|/  cos’a 
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et,  en  substituant  ces  valeurs  dans  les  expressions  de /et  g du  n°  17.  on 
trouvera 


/ smoisiiia) 

! 

( cos  tu  cos  a H i — ] » 

\ COS+  / 

oos'j)Stna\ 
COS+  / ' 


par  là,  et  par  les  valeurs  de  b et  c.  on  aura 

. , . , * tang  i,  sina 

<'/-*£=;eli,ï'R,4’  «»“•  bf+<-g= ’ 

k i'osw  rosot  H-  sin>.>  sinat  ros<{< 


/-*-  c(cf-bg)  — 


COS'l|< 


...  , e(sinr,>eos«  — rosiislnacosé)  . , ...  . , t' 

g-t(cf-bg)= V’  ('/-»*>'+/■  + (?•= 


de  sorte  que,  à cause  de  p = er  eosç,  q --  , les  formules  (G)  du 

n°  15  deviendront 


x — r[cos<.i  cos,'9  — a)  — siiiMSiiMç  — «)cos<|i], 

X — r[sinu  cos(ij>  — a)  4-  cos«.i  sinl?  — a)  cosij»], 
i=zr  sini{i  sin{<p  — «), 

dans  lesquelles  9 — a est  ce  qu’on  nomme  l'argument  de  latitude. 


20.  Si  l'on  fait 


2 \ / r — h 

■T  ,,,, — = sinu,  ■>!  */ - — i-i  = 9, 

v/a  V «’ 

cl  qu’on  se  souvienne  que  y/ 1—  = e f n°  17),  il  est  clair  que  l'équa- 

tion (F)  du  n"  15  prendra  celte  forme  très-simple 

u — esinu  =s  6, 

dans  laquelle  u sera  évidemment  ce  que  l’on  nomme,  d’après  Kepler, 
l’anomalie  excentrique,  mais  comptée  du  périhélie,  et  où  6 sera,  par 
conséquent,  l'anomalie  moyenne. 

54. 
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Donc,  comme  6 = i lorsque  t = o,  on  voit  que  la  constante  » n'est 
autre  chose  que  l'époque  de  l’anomalie  moyenne. 

En  appliquant  les  formules  au  mouvement  de  la  Terre  autour  du  Soleil, 

et  prenant  la  distance  moyenne  ^ pour  l'unité,  on  aura,  en  négligeant 

m = -.-é  vis-à-vis  de  i , 

3o(3a5 

I -h  i — 0 = l'anomalie  moyenne  du  Soleil; 


d’où  il  s’ensuit  que  t,  exprimé  en  angles,  représentera  proprement  le 
mouvement  moyen  du  Soleil  pendant  le  temps  écoulé  depuis  l'époque 
d'où  l’on  part;  et  qu’ainsi,  en  divisant  la  valeur  de  t par  36o  degrés,  ou 
bien,  si  t est  exprimé  en  nombres  (la  distance  moyenne  du  Soleil  étant 
l’unité),  en  divisant  la  valeur  de  / par  le  rapport  de  la  circonférence  au 
rayon,  on  aura  le  temps  exprimé  en  années  sidérales,  puisque  nous  pou- 
vons faire  abstraction  ici  du  mouvement  de  l'apogée  du  Soleil. 

Or,  puisque 

4 A , / r r’  A 

a ’ va  a’  a 


il  est  clair  qu’on  aura 
donc 

et  comme  (n“  15  et  16) 


ar 

i = ecosa; 


r = - li  — <r  cosu), 
2 


p = i h — r,  q = -h  b’-t-  c‘) 


on  aura,  à cause  de  A : 


«O  - e’) 

4 


« 


D = — 1 (COStt  — € , 
2 


q = — y vi  — e‘i  v‘  -t-  61  •+■  c‘)  sinu. 


De  sorte  que,  en  substituant  ces  valeurs  dans  les  formules  (G/,  on  aura 
aussi  x,  v,  z exprimées  en  u. 
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Dans  la  parabole,  le  grandaxe  a devient  infini,  par  conséquent  l'angle  u 
est  infiniment  petit.  Dans  les  ellipses  très-allongées,  telles  que  sont  les  or- 
bites des  comètes,  la  quantité  a est  seulement  très-grande;  donc  l'angle  » 
sera  très-petit,  du  moins  tant  que  r n’est  pas  fort  grand 
Dans  ce  cas  donc  on  aura 


i . , 3 5 

u = sinu  + ^ sin’u  4-  y-  sio*u  -i sin’u 

(>  4°  ii* 


et  l’équation  entre  5 et  u deviendra 

i 3 5 

0 =s  (i  — e)  sinu  -i-  -«  sin’u  4-  7-  sin’u  H sin’u  4- . . ; 

t>  4°  112 

mais 

_ 1 — e'  .\lt 
1 4-  e a;i  4-  e)  ' 


donc,  si  l'on  met  pour  9 sa  valeur 


al 


m) 


et  qu’on  fasse 


'Vïï=',  9inU=JTa 
V* 


on  aura,  après  avoir  tout 


multiplié  par 


* h 


Iii4-m+j= 

’ J 1 4- 


: «e  • 


«4  . 


3 

2811’ 1 


où  u>  sera  une  quantité  finie,  puisqu'on  aura 


et,  substituant  poui 


r — 


1’ 

a 


h sa  valeur  en  5/  trouvée  ci-dessus,  il 
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viendra 

v a As  in  o 

iv  = — • 

i ■+■  e cos  9 

Pour  la  parabole,  on  fera  a = , et  l’on  aura 

— # n»1 

I v i -+-  m -t-j  — Aie  -4-  g , 

où  ( à cause  de  e = i ) 

w — vair — A)  = y âZ  lang? : 


et  A sera  pour  lors  égal  à la  distance  périhélie. 


21 . Nous  remarquerons  encore  que.  si,  dans  l'équation  différentielle 


entre  dr  cl  dt  du  n"  15,  on  substitue  pour  dre  t pour  \/  r — r—  — h leurs 
valeurs  en  •p  ( n°  18).  on  trouve 


dt  = \ / —j — î r’  do  ; 

y a A 1 o-  m 


et,  si  l’on  différentie  l'équation  qui  donne  la  relation  entre  / et  u n®  20  , 

, a r • 1 • 

et  qu  on  y mette  — pour  i — e cosu,  il  vient 


dt 


= J— °- 

V *0  -+- 


ni 


rdu ; 


dans  la  première  formule,  a est  l'anomalie  vraie,  et  dans  la  seconde  11  est 
l'anomalie  excentrique. 


SECTION  TROISIÈME. 

ISTÉGRSTIOS  DES  ÉQUATIONS  DirVÉDKSTIKI. LES  DES  PERTURBATIONS. 

22.  Nous  avons  vu,  dans  la  première  Section,  que  x,  r.  s étant  les 
coordonnées  de  l'orbite  non  altérée,  et  x -1-  Jx,  y -+-  $y,  s + celles 
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de  i’orbitc  troublée  par  l'action  d’une  planète  u,  ou  a pour  la  détermi- 
nation des  quantités  Sx,  3 y,  $z  les  équations  suivantes 


d' üx 

~dïr 


= (i  -+•  m) 


(*À 

\ dx' 


àx  ■ 


d1  ■“ 
r * 

dxdrV 


d‘- 

r 

dx  dz 


■f*X. 


U Y, 


..  ( d’~  d'-  d’~  \ 
w dr+d^iz)-( 

( <!'-  <P-  d'-  \ 

\rato.+a^^+  rf?  âV“f*z’ 


d'oz 

17 


— ( i -4-  ni  1 1 


en  faisant,  pour  abréger  (n°  12), 


23.  C'est  donc  de  l’intégration  de  ces  équations  que  dépend  la  re- 
cherche des  perturbations  causées  par  l’action  d'une  planète  quelconque 
sur  la  comète.  Or  cette  intégration  dépend,  comme  l’on  sait,  de  celle  du 
cas  où  il  n’y  aurait  aucun  terme  tout  connu,  à cause  que  les  variables 
inconnues  Sx,  Sy,  Sz  ne  paraissent  que  sous  la  forme  linéaire.  Ainsi 
toute  la  difficulté  se  réduit  à intégrer  des  équations  de  la  forme  suivante 


tPix  ( ^ r 

■rfF-“  + m)\  17 


dp 

liiT="  + ml 


<p- 

17  dx  dy 


( d' 7 d'7  \ 

[dllï*1*  17  a-r+  3TÏÏ76î /’ 


(/’  ôz 
dl' 


. i-t-m 


\dj~dx 

(d± 

\ dz  dx 


ix  ■ 


dX 

37 17  **)■ 


d'- 


24.  Si  l'on  se  rappelle  les  calculs  du  n°  7.  on  doit  voir  que  les  équa- 
tions précédentes  résultent  des  équations  de  l'orbite  non  altérée,  en  y 
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faisant  varier  les  quantités  x,y,  z , des  différences  âx,  5v,  qs  regardées 
comme  infiniment  petites.  Donc  les  intégrales  des  équations  dont  il  s’agit 
doivent  résulter  aussi  des  intégrales  des  mêmes  équations  de  l’orbite  non 
altérée,  en  y faisant  varier  non-seulement  ces  mêmes  quantités,  mais 
encore  les  constantes  arbitraires  introduites  par  les  différentes  intégra- 
tions, et  qui,  n’existant  point  dans  les  équations  différentielles,  peu- 
vent, à leur  égard,  être  aussi  regardées  comme  variables. 

Ainsi  donc,  pour  avoir  les  intégrales  des  trois  équations  différentielles 
du  numéro  précédent,  il  n’y  aura  qu’à  différentier  à l’ordinaire  les  inté- 
grales de  l’orbite  non  altérée,  trouvées  dans  la  seconde  Section,  en  y re- 
gardant les  trois  indéterminées  x,  y,  z et  les  six  arbitraires  a,  b,  c,  /, 
g,  i,  comme  variables  à la  fois,  et  marquant  leurs  différences  par  la  ca- 
ractéristique 8 [à  l'égard  de  A,  elle  doit  aussi  être  traitée  comme  variable, 
parce  que  c’est  une  fonction  de  a,  b,  c,  /,  g,  donnée  par  l'équation  (H) 
du  n"  16]  ; les  différences  de  ces  arbitraires  seront  elles-mêmes  les  nou- 
velles constantes  arbitraires  que  les  intégrales  cherchées  doivent  con- 
tenir pour  être  complètes. 

25.  Comme  les  formules  (G)  du  n°  15  donnent  x,  v,  z en  r,  et  que  la 
formule  (F;  du  n°  14  donne  r en  l,  on  pourra  tirer  directement  de  la  diffé- 
rentiation des  premières  les  valeurs  de  ox,  8y,  8z  en  8r;  ensuite  on  aura 
8r  par  la  différentiation  de  la  dernière;  mais,  à la  place  de  r,  il  sera  plus 
simple  d'introduire  l'angle  u,  au  moyen  des  formules  du  n“  20;  et,  pour 
donner  à notre  calcul  toute  la  simplicité  dont  il  est  susceptible,  nous  re- 
marquerons de  plus  que,  la  position  du  plan  desÆ'ct  j,  auquel  nous  avons 
jusqu’ici  rapporté  l’orbite  de  la  comète,  étant  arbitraire,  on  peut,  sans 
nuire  à la  généralité  du  Problème,  supposer  que  ce  plan  coïncide  avec 
celui  de  l’orbite  non  altérée  de  la  comète;  et  l’on  peut,  par  la  même  rai- 
son, supposer  aussi  que  l’axe  des  x coïncide  avec  le  grand  axe  de  la  même 
orbite,  en  sorte  que  les  abscisses  x soient  prises  depuis  le  foyer  et  soient 
positives  en  allant  vers  l’apside  inférieure. 

Ces  deux  suppositions  donneront  {nw*  17  et  19) 

t{/  = o,  c = u;  donc  b = o,  c — o,  f=e,  g — o. 
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ce  qui  simplifiera  beaucoup  les  expressions  finies  de  x,y,  a;  mais,  comme 
les  différences  àb,  Sc,  $g  ne  sont  pas  nulles,  il  ne  faudra  pas  faire  dispa- 
raître entièrement  les  quantités  b,  c,  g;  mais  il  en  faudra  conserver  les 
premières  dimensions  dans  les  expressions  de  x,  y,  z,  afin  de  pouvoir  en 
tirer  par  la  différentiation  les  valeurs  complètes  de  3.r,  Jr,  dî. 

26.  De  cette  manière,  on  aura  donc  (n°  15,  formule  G) 

fp~~ët  , HP  -*-/?  ,-bJLLSÏ, 

- r f 

et  par  les  formules  du  n°  20  on  aura,  k cause  de  e =/, 
p = ^ {cosu— f),  q — “"v'1  — /’  s*n«, 
de  sorte  qu’en  substituant  il  viendra 

U _ rtc  . . 

X = - ( COS  U — /)  — ~ V ■ — f * SIM  II, 

jr=  2 y i — J1  stn u -i-  (cosu  — f ), 

ab  , au  ï-  . 

z = — (cos u — -t-  — \ i — /’smu. 


Différentiant  donc  suivant  la  caractéristique  S,  en  faisant  tout  varier,  et 
supposant  ensuite  les  constantes  b,  c,  g nulles,  on  aura 


cosu  — /-,  a.,  a c i — />  . , a . . 

■ — ia if — sin  u oc sin  u ou, 


ix  = — - ia  — - if ’ " sin  uàg-  ^ 


iy  = — — — sin  u 3a — • sin  » J/+  a C--U- — £l  3g  + ?_?-! — L.  cos  u iu, 

» 2 v,-/-  ' */  * * 


3î  = ■ 


a<cosu  -/  ^ 11  v 1 — /’  cl 


sin  u 3c. 


Mais,  par  le  il0  20,  on  a,  en  mettanl/k  la  place  de  e. 


u—  /sin  ■ = 6 = a<  ■+■  *’> 


VI. 


55 
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donc,  faisant  varier f,  a,  i et  u,  on  en  tirera  la  valeur  île  oit,  laquelle  sera 

, /aii  -4-  /«  i in  . ,,  , 

— il  \ — - **  smu  •+■  01 

ou  = -f — — 

i — J eos« 

Sulistiluant  done  celte  valeur  de  du  dans  les  expressions  précédentes 
de  dx,  dy,  9s,  on  aura  les  valeurs  cherchées,  lesquelles  seront  évidem- 
ment de  cette  forme 

ox  — A -4-  B <3/  -4-  C 3g  -4-  I)  ii, 
or  = E èu  -4-  F 3f  + G ôg  -+■  H ii, 
oz  = K 6b  -i-  Loc. 


en  supposant,  pour  abréger, 


A = 


CO  S U — / il  /211-4-m)  sinii 

a a V a‘  i — /c os«  ' 


a j sln’u  \ 
a\"+'i — /cosu/’ 


C = 


H = — 


aJ\  — f'  . 

— sin  «, 

»/ 


a sin  u 
a i — / cosu 


v i — /’  . ii  /a (i-i- «ni  ii-/* cosu 

— sinu i/ — i — —j* • 

2 2 V a 1 — /COSU 

nf  a i i — T*  sin  u rus  u 

: — si_ — su:  u -4-  — 5 — — -f s 

2 y ■ — /•  * I— /COSU 


H = 


a y i — J'  cosu 
2 i — /cosu’ 


R = - (cosu—/). 


L = 


a K i — f'  . 

— Sllltt. 

1 
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Telles  sont  les  valeurs  complètes  «les  quantités  8x,  8y,  8z,  en  tant 
qu'elles  résultent  des  trois  équations  différentielles  du  n°23:  et  les  quan- 
tités 8a,  8b,  de,  8f,  8g,  ni  sont  les  six  constantes  arbitraires  que  ces  va- 
leurs doivent  contenir  à raison  des  six  intégrations  qu’elles  supposent. 

27.  Voyons  maintenant  comment  on  doit  déterminer  ces  nouvelles 
arbitraires;  il  est  clair  qu’elles  dépendent  des  valeurs  des  quantités 

8x,  8y,  nz,  et  de  leurs  différences  premières  '-'jj-'  -gf- , pour  un 

instant  quelconque  donné.  Il  faudra  donc  différentier  les  expressions 
de  8x,  8y,  8z  trouvées  ci-dessus,  en  y regardant  les  arbitraires  8a. 
8b.  8c,  8f,  8g,  8i  comme  constantes,  c’est-à-dire,  en  y faisant  varier  seu- 
lement les  quantités  qui  sont  des  fonctions  du  temps  t,  pour  avoir  les  va- 
leurs de  -J'- > lesquelles  seront  représentées,  en  général,  par 

les  formulés  suivantes 


tf  or 

t.t 


rl\  , if  B 
-rr  ™ -f  -r- 
t U ift 


f/c  , if i)  s . 

ht *'• 


diy  d E.  f/K  </(î  _ //II,. 

dl  dl  dl  J dl  ® JT 

dos  f/K  f/U  , 

dl  dl  dl 


Ces  trois  équations  étant  combinées  avec  les  trois  du  numéro  précédent, 
on  en  tirera,  par  la  méthode  ordinaire  d'élimination,  les  valeurs  des  six 
inconnues  8a,  8b,  8c,  8/,  8g,  3i;  et  il  est  aisé  de  voir  que  ces  valeurs  se- 
ront de  la  forme  suivante 


. . , . dox  e/oc 

o«  =:  A Sx  + B Jr  + t —j—  4-  I)  -T-i 
dl  dl 


ôf  = E'  ox  -t-  F'  oc  4-  ( 


d S. r ,f/5c 

^ 1ÏÏ" 


dl 


, .»•  * f/  8x  ,„dir 

r.ir—  \ OX  4-  Il  5c-f-  t.  — . — 4-  D — , 

dl  dl 


55. 


Digitized  by  Google 


*3(5 


RECHERCHES  SUR  LA  THÉORIE 


a r r/ax- 


, r~,d3x  ,, 
F or  -+-  G —T- — h II 
lit 


.d6r 

,ll  ’ 


6b  = K'  6z  4- 


, ,diz 

L1 JT' 


6c  — K'3s  -t-  L 


„d  02 
<//  ’ 


les  quantités  A',  B',  C',...  étant  des  fonctions  rationnelles  de  A,  B,  C,... 


. . d A d B 

nt  AedT'liï'- 


28.  Quoique  la  détermination  de  ees  quantités  A',  B',...  ne  soit  pas 
difficile,  elle  pourrait  néanmoins  entraîner  dans  des  calculs  très-longs, 
si  on  l’entreprenait  par  la  méthode  ordinaire;  voici  un  moyen  de  la  sim- 
plifier beaucoup. 

C.e  moyen  consiste  à chercher  d’abord  les  valeurs  des  constantes  a,  b, 
c,/,  g,  i,  enx,  y,  z,  t,  et  en  -*-■>  à quoi  on  parviendra  facilement 

par  le  moyen  des  formules  du  n°  14;  ensuite  à différentier  ces  valeurs 
relativement  à la  caractéristique  d,  c’est-à-dire,  en  faisant  varier  seule- 
ment les  constantes  dont  il  s’agit  et  les  indéterminées  x,y,  z , 

et  marquant  les  variations  par  d;  et  comme  les  différentiations  relatives 
aux  deux  caractéristiques  différentes  d et  d sout  totalement  indépen- 
dantes entre  elles,  on  voit  aisément  que  6d  sera  la  même  chose  que  dS, 
de  sorte  qu’on  aura  ainsi  directement  les  valeurs  de  Sa,  db,  ic,...  en  Sx, 


Nous  allons  donner  ici  les  résultats  de  ce  calcul,  parce  qu’ils  nous  se- 
ront utiles  dans  la  suite. 

29.  On  voit  d’abord  (n°  14)  que  l’équation  (Bj  donnera  la  valeur  de  a, 
et  que  l’équation  (D)  donnera  celle  de  h-,  ensuite  l’équation  finie  (E), 
combinée  avec  sa  différentielle,  formera  les  valeurs  de / et  g;  et  de  même 
l’équation  (A),  combinée  avec  sa  différentielle,  donnera  celle  de  b etc: 
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cntin  l'équation  (F)  donnera  la  valeur  de  i;  on  aura  donc  d'abord 


■ di 1 4-  dy3  ■+■  dz1 
r a(i  -+-  ni)  dp  ’ 


, _ r1  ( dr')' 

r a 8(»  -t-  m)dt*' 


ensuite  on  trouvera 


/= 


( 3 A — r)  dy  -y  y dr 


x dy — ydx 

, z dy — r tlz 

— xdy—ydx' 


laA  — r)dx  y x dr 
ydx  — x dy 

z dx  — x dz 
’ ydx  — x dy' 


or,  si  dans  la  valeur  de  A on  substitue  celle  de  et  qu’on  y mette 
■zi  x dx  -y  y dy  -y  z dz)  à la  place  de  dr3,  on  a 

^ r'{dx'  + dy  y dz1)  — (x  dx  yydyy  z dz )* 
a(i  -y  mTtjn 


ce  qui,  à cause  de  r ' =x 1 -y y*  -t-  s’,  peut  se  réduire  à cette  forme 

^ (x dy  — y dx  ' y lz  dy  — ydz  'f  -y  {x  dz  — z dx)’ 

~a(i  y m)dl' 

mais  on  vient  de  trouver 


2 dy  — ydz  = b(x  dy  — ydx  xdz  — zdx  = c(x  dy  — ydx)-, 

donc,  faisant  ces  substitutions,  extrayant  la  racine  carrée  et  supposant, 
pour  abréger, 

^ V! 

,yb'yc'~  3 

on  aura 

K _ xdy  — ydx  ' 
dt  y a ; i -y  m ) 

et  les  autres  formules  deviendront,  étant  multipliées  par  K, 

a A — r dx  -y  x dr 
dl^zli  -y  mi 

zdx  — x dz 
dt  ^ a ( i -y  m ) 


„ , (aA  — r)dr-y  rdr 

K / — — — . ' - — > 

dtyiit  y m) 


K 4 = 


i dy  — y dz 

— 

dtyj  2 { « -+-  OT) 


K g=~ 


Kc=- 
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Enfin  «n  aura  ( formule  F), 

/ * \j  r — - h > \/r  — A 

f = — 2 / \/7  -“T——  ■+-  arc  sin  V V-  “ — 

V «*  v«  — 4Â  v/ô 

30.  Kn  dilfércntiant  ces  équations  par  rapport  à la  caractéristique  o, 
et  cliaugeaiil  partout  id  en  do,  on  trouvera  les  formules  suivantes 

/or  dx  dix  y-  dy  do\  4-  dz  (I3z\ 
aa~a  ^ H Uy-mfdl'  )’ 


ÔK  = 


dyix  — dx  Ar  -+-  x d à y — r dix 


<it\J 2[l  4-  lll  ) 


dy  fadA — or)  -y  driy  4-(  aA  — r)dir  y- y dix  fi  K 

K i//  y 2 ( i 4-  m / ^ 


°g 


_ dx(i  ih  — ir)  y-  dr  ir  4-  ( aA — r)dir  4-  xdir  ÿ6K 


K dty  ■+■  m)  « 


ôb  = 


dyiz  — ilzir  -4-  zdiy  — yiliz  bi  K 


R dt  d a ; i 4-  /B  ) * 

dx  iz  — dz  ix  y- z dix  — x diz  cAK 


K dtyjz\i  4-  ni)  E 

AA  = a(i  + 4’  + c1)  K AK  4-  aK’{AA6  -I-  cAc  j, 

dans  lesquelles  il  faudra  substituer  pour  dr  sa  valeur 

x ox  vAr  -s  s As 
r 

et  pour  dir  . 

x d ix  y-  r d iv  y-  z d iz  , x , , r , , * . 

£ . + d - ix  4-  d — iry-  d - oz. 

r r r ‘ r 

Quant  à la  valeur  de  di,  pour  la  trouver  plus  aisément,  on  supposera 

r A a dv  — e*  — n 

- = e,  - = n,  — — = V , 

“ V>~ 8» 


Digitized  by  Google 


lequel,  comme  on  l’a  vu  dans  le  n°  17,  devient  nul  dans  les  deux  apsides 
de  l’orbite;  de  sorte  que,  comme  Si  ne  saurait  devenir  infini,  il  faut  né- 
cessairement que  le  numérateur  soit  alors  pareillement  nul;  d'où  il  s’en- 
suit que  la  formule  sera  en  défaut  dans  ces  deux  points. 

Pour  éviter  cet  inconvénient,  il  faut  tâcher  de  donner  une  autre  forme 
à la  valeur  de  Si,  et  qui  soit  telle,  qu'il  n’y  ait  aucune  fonction  des  va- 
riables au  dénominateur;  voici  comment  je  suis  parvenu  à ce  but. 
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Je  considère  que  la  quantité 


est  la  même  chose  que  celle-ci 

v'i-  v»  <3v  - v 

et  qu’ainsi  on  peut  réduire  la  première  expression  de  Si  à celle-ci 

ji  = 3 1 ^ -t-(v^-v5-^i-4»)av-va(^vî-*-v'i-4«); 


: 2 1/  r h 

v » y V — v’  — n V a 

yi — 4n  va  — 4n 


et,  par  le  n°  16  et  à cause  de  h = na , 


. i 1 — 21' 

} j | — v*  = • 

a v i — 4»  y/i(i  + 4*  -4-  c’)  V1  — 4" 

par  conséquent (n° 14) 

I Î7i  / 7 — 4/1  — ae  4A  — ar  >p 

vi  — 4 71  a\i  — 4n  av,“4n 

^1  — V1  + y/l  — 4n  = ; -t-  a y 1 — 4" ; 

ay'l  — 4/1 

donc,  faisant  ces  substitutions  dans  l’équation  précédente,  et  effaçant 
les  termes  qui  viendront  de  la  différentiation  de  la  quantité 

a }J i — 4n> 

laquelle  divise  p et  q,  parce  que  ces  termes  se  détruisent  mutuellement. 


ii=3iW'tm)- 


* -, — ; [ pi  V == ■ Q.  ■=  ( tp  — aa in >1  ■ 

«’(*  — 4»)L  v«(i  -bt’-hc’)  v n(i -4- J 


Digitized  by  Google 


DES  PERTURBATIONS  DES  COMETES.  Wl 

Or  les  formules  (G)  du  n°  15  donnent 

P —fx  g y, 

q = [f-*-c(cf—bg)]y—  [g  — b («/—  %>]*; 

donc,  substituant  ces  valeurs,  on  aura  pour  5i  une  expression  toute  ra- 
tionnelle et  entière,  et  qui  ne  sera  par  conséquent  sujette  a aucun  incon- 
vénient. 

On  remarquera  encore,  h l'égard  de  5f,  5g,  5b,  5c,  qu’on  peut  aussi 
les  exprimer  d'une  manière  plus  simple  et  plus  commode  à quelques 
égards,  en  les  déduisant  directement  des  équations  ( A)  et  (Ej,  différen- 
ciées d'abord  relativement  à la  caractéristique  3,  et  ensuite  par  rapport 
à la  caractéristique  ordinaire  d\  ce  qui,  dans  le  fond,  revient  au  même 
que  si  on  les  différentie  d’abord  par  rapport  à cette  dernière  caractéris- 
tique. et  ensuite  par  rapport  à la  première,  ainsi  que  nous  en  avons  usé 
plus  haut. 

De  cette  manière,  l’équation  (E)  donnera  ces  deux-ci 
iSh  — tr  = x if + y ig -¥■  fix  + giy,  — dir~dxif  -t-  dyig-t-  fdix  4- g diy; 
d’où  l’on  tire,  en  mettant  pour  xdy — ydx  sa  valeur  Kdt  (i  -t-  m) , 

_ dyl-xifi  — jr  ) ■+■  rdir  — fjdyix  — y dix)  — g ( dyày  — ydiy) 

Kdt  y 2 ; i -t-  ni 

^ dxiih — tr)  + xdtr — f{dxix  — xdix)  — g (dxiy  — xdir) 

tvf/(y  ï ; i -+-  ni 

De  même  l’équation  (A)  donnera  ces  deux-ci 

il  = xib  -h  y ic  -l - kix  -t-  co. , dài  = dx  ib  ■+•  dyie  -+•  bd  ix  -+-  ediy  ; 
d’où  l'on  lire 

^ drit  — ydti  — k{drix — y dix  — c\dyiy  — ydiy 

Kdt  y'al  i -+-  m) 

^ _ dxiz  — x diz  — b{dxix  — xdir  — c{dxiy  — xdir) 

Kdt  y a i -t-  ml 

VI.  . 56 
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ce  sont  les  formules  que  nous  emploierons  dans  la  suite,  par  préférence 

aux  autres  trouvées  ci-dessus. 

Enfin  on  observera  que,  comme  n = on  aura,  par  la  formule  H ; 
du  n°  16, 

4»-=,—  » 

1 O*  *+>  C* 

de  sorte  que,  en  diflerentiant  suivant  â,  on  aura  la  valeur  de  5n  expri- 
mée à volonté  par  5h  et  5a,  ou  par  5f,  H g,  51/.  5c. 

31.  Les  formules  précédentes  ont  toute  la  généralité  possible;  mais, 
pour  Jes  appliquer  à notre  cas,  il  _v  faut  supposer  (n“  25) 

b — o,  c o,  g = o, 


ce  qui  donne  f équation  (G) J 


il  z 


s = °,  s=o; 


par  conséquent 

y x _ (x  dy — ydx)y  ,y xdy  — ydx jjr 

r r1  ’ r r’ 


donc 


^ xix  + yiy  J3 xdix  +ydiy  , [xiy —yix){x  dy — ydx  ) _ 

r r r* 

«le  plus  on  aura 


K = i h,  oK  — 


oA 


donc,  faisant  ces  différentes  réductions  dans  les  formules  ci-dessus, 
elles  deviendront 


oh  = ?.  A 


«/r  âx  — rfx  3r  -+-  x ddr  — V </  &x 


lit  V 2 A ( I 4 Ol  ) 

, ,/xéx-hrJr  dxdix  + dydi j»*\ 

_ * r*  « i -+-  m)  ol*  / ’ 
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ar  T a a le.  *\dy&X—ydix 

*f  = =z(xiT-rix)-  (/+  ~.)'ir7=rf^= 

r \ r J <//yiAu  -+-  mi 

y dydy  — yddr  ^ odyoh 
r <it  y a A ( ■ -+-  ni  ) tll  y 2 Ai  i -h  m ) 

, x , , / - x\dxdx  — xdix 

ig=  — - (x3y-ytx'  + (/+  -J 


y dx  3y  — x diy 


dt  y 2 A(i  -t-  m i 
2 dx  dh 


r dt  y j/i  H -m  dt  y > A 1 1 4-  ni  : 


,,  drdz  — rddz 
o6  = — 


de  — 


dt  y/ 2 A (i  4-  m ! 

— dxS s 4-  xddz 


dt  y 2 A ( i + m ) 

,. /a(i4-  ni)  ta  ^o.{p  dq  — qdp)  _ ÿija  — 4aw)^n 

'V  «*  a +<l»(,_4„)yâ  4„  n’  ’ 

mais,  à cause  de  b = n,  c = o,  g = o,  on  aura 

p=fx,  q —fy,  àp—fdx-t-xdf^-ydg,  oq  =fir  -t-ydf—  xig; 


donc 
de  plus 


p oq  — q dp  — f‘  xdy — jrix)  — (x’  4-  y'  fig. 


n __  A _ i -/’ 


, dn  = -m 


donc  la  dernière  formule  deviendra 
, . ..  /ï(  I 4-  ni  ! dn 

y <d  n 


(xdy-rdx-  + r{fx_ih,if 

y a‘  Il  a M‘ 


Kl  l’on  remarquera  que,  s 
encore  cette  équation  entre  Sa,  S/i  cl  df,  savoir 

• •/  h t «*.W 

n oh  — A on  4-  — : = o. 


i A . x fif 

a cause  de  n — - et  de  on  = — « • pu  aura 


56. 
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laquelle  pourra  tenir  lieu  d'une  quelconque  des  trois  premières  for- 
mules. 

Telles  sont  donc  les  valeurs  des  quantités  8h,  8a,  3/,  8g,  3b.  8c.  8i 
en  8x,  8v,  dz,  -^y->  J*- ; par  conséquent,  si  l’on  met  dans  ces  for- 

mules les  valeurs  de  x,  y,  dx,  dy  et  dt  en  u ei  du,  savoir 

x — ” l eoso  — f),  y — ” y 1 ~ J’ cosu, 

et  (n°  21) 

ilt  — l/ — ; rdu  — - - (i  — f cosu)  du, 

V a iH-m)  a v 5(1  + ™ 

à cause  de  e=f,  elles  doivent  devenir  identiques  avec  celles  du  nu  27  : 
de  sorte  qu’on  pourra  trouver,  par  la  comparaison  des  coefficients  de 
8x,  dy,  3z,  d8x, . . . dans  les  expressions  de  8a,  8/,...,  les  valeurs  des 
quantités  A',  B',  C', ...  des  formules  de  ce  numéro;  lesquelles  valeurs 
seront  nécessairement  les  mêmes  que  si  on  les  avait  déduites  des  for- 
mules du  n°  26,  au  moyen  de  l’élimination. 

32.  Revenons  maintenant  aux  expressions  de  3.r,  8y,  8z,  trouvées 
dans  le  numéro  que  nous  venons  de  citer;  comme  ees  expressions  satis- 
font aux  équations  différentielles  du  n°  23,  les  quantités  8a,  3b,  8c,  8f, 
8g,  8i  demeurant  constantes  et  indéterminées,  il  s’ensuit  que,  par  la 
substitution  de  ces  valeurs  de  dx,  dy,  3z  dans  les  mêmes  équations,  tous 
les  termes  doivent  se  détruire  d’eux-mènics,  indépendamment  des  quan- 
tités 3a,  db,...;  donc,  en  général,  les  termes  qui  renfermeront  les  quan- 
tités finies  3a,  3b,...  se  détruiront  toujours  dans  les  équations  dont  if 
s’agit,  soit  que  ces  quantités  soient  constantes  ou  non. 

Donc,  si  l’on  suppose,  ce  qui  est  permis,  que  les  mêmes  expressions 
de  8x,  8y,  8z  satisfassent  aux  équations  du  nu  22  f lesquelles  ne  dif- 
ferent, comme  l’on  voit,  de  celles  du  n"  23  que  parles  termes  — fxX, 
— jiY,  — fxZ  ajoutés  à leurs  seconds  membres),  mais  en  y regardant 
les  six  quantités  3a,  8b,  8c,  8f,  dg,  8i  comme  des  variables  indétermi- 
nées, et  qu’on  en  fasse  la  substitution,  il  est  visible  que  les  termes  qui 
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(/6a  d df  (/og  dii  d6b  ddc 

dt  ’ Ut  ’ dt  rit  dt  ' dt  ' 
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on  déterminera,  par  l'élimination,  la  valeur  de  chacune  de  ces  quan- 
tités; ensuite  il  n’y  aura  plus  qu’à  multiplier  ces  difl’érentes  valeurs 
par  dt,  el  les  intégrer;  on  aura  de  celle  manière  les  valeurs  des  variables 
du,  db,  5c,  df,  5g,  5i  qu'il  faudra  substituer  dans  les  expressions  de  5x, 
5y.  5z;  et  les  équations  du  n"  22,  qui  expriment  les  perturbations  de  la 
comète,  seront  résolues. 

34.  Il  est  important  de  remarquer  que,  si  l’on  dlITérentie  les  expres- 
sions de  5x,  5y,  dz,  on  aura,  en  vertu  des  équations  supposées  ci-dessus, 

dix  — d\  Aa  + düAf-i-  dCAg  -+•  </D  Ai, 
d Ar  df.  Aa  + df  Af  H-  dG  Ag  4-  d H Ai, 
dàz  — d K Ah  -f-  d I.  Ac, 

précisément  comme  si  les  quantités  5a,  df,  dg,  di,  dit,  5c  étaient  con- 
stantes. parce  que  les  termes  dépendant  des  variations  de  ees  quantités 
sont  précisément  ceux  qui  forment  les  équations  supposées.  D’où  il  est 
facile  de  conclure  que,  si  les  équations  différentielles  du  n°  22  conte- 
naient aussi  les  différences  premières  de  o.v.  5y,  dz,  elles  s'intégreraient 
également  par  la  méibodc  du  numéro  précédent,  et  l’on  parviendrait 
aux  mêmes  résultats. 

Il  y a plus,  et  c’est  ici  le  point  essentiel,  dans  l’orbite  non  altérée  on 
a pour  coordonnées  x,  y,  z,  fonctions  du  temps  i et  des  six  constantes 
arbitraires  a,  f,  g,  i,  b,  c,  lesquelles  déterminent  les  six  éléments  de 
l'orbite,  savoir,  le  grand  axe,  l'excentricité,  la  position  du  périhélie, 
l’époque  du  passage  par  le  périhélie,  le  lieu  du  nœud  et  l'inclinaison 
(nul  17,  19.  20).  Dans  l'orbite  troublée,  les  coordonnées  sont  x-t-  5x, 
y -h  îy,  z -h  5z,  les  quantités  dx,  5z  n’étant  autre  chose  que  les  va- 
riations de  x.  y.  z provenant  des  variations  da,  d/,  5g,  5i,  5b,  de  des 
six  constantes  a,  f,  g,  i,  b,  c,  comme  on  l'a  vu  ci-dessus.  Ainsi,  dans 
l’orbite  troublée,  les  coordonnées  sont  exprimées  de  la  même  manière 
que  dans  l'orbite  non  troublée,  c’est-à-dire,  qu'elles  sont  les  mêmes 
fonctions  de  t et  de  a ■+■  5a,  /-t-  5/,  g + 5g,  i -+-  di,  b -t-  5b,  c -+-  de, 
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qu’elles  le  sunt  de  t.  a,  f,  g,  i,  b,  c dans  l’orbite  non  troublée.  Par  con- 
séquent on  peut  à chaque  instant  regarder  l'orbite  troublée  comme 
étant  de  la  même  forme  que  l’orbite  non  troublée,  mais  dont  les  élé- 
ments dépendent  des  quantités  a -t-  âa,/-\-  Sf,  g + Sg,  «+  Si,  b + Sb, 
c- 1-  de,  lesquelles  étant  variables,  il  s’ensuit  que  les  éléments  de  l’or- 
bite troublée  seront  variables  aussi,  et  que  les  quantités  Sa,  Sf,  Sg,  Si, 
Sb,  Sc  serviront  à déterminer  leurs  variations.  Or,  comme  nous  venons 
de  voir  que  les  valeurs  de  ces  quantités  sont  telles,  que  les  différences 
premcrcs  de  Sx,  Sy,  Sz  sont  les  mêmes  que  si  ces  quantités  étaient 
constantes,  il  est  aisé  d’en  conclure  que  les  éléments  de  l’orbite 
troublée,  quoique  essentiellement  variables,  peuvent  néanmoins  être 
regardés  et  traités  comme  constants  pendant  un  instant,  et  qo’ainsi 
non-seulement  le  lieu  de  la  comète  dans  l’orbite  troublée,  mais  encore 
son  mouvement  instantané,  c’est-à-dire,  sa  vitesse  et  sa  direction,  seront 
dans  chaque  instant  les  mêmes  que  l’on  trouverait  en  les  déterminant  à 
l’ordinaire  dans  une  orbite  fixe  dont  les  (déments  seraient  ceux  qui  ré- 
pondent à ce  même  instant. 


35.  La  difficulté  est  donc  réduite  à déterminer  les  valeurs  des  quan- 
tités oa,  Sf,  Sg,  Si,  Sb,  Sc  au  moyen  des  six  équations  du  n°  33. 

Or,  en  examinant  ces  équations  et  en  les  comparant  avec  les  formules 

qui  donnent  les  valeurs  de  Sx,  Jy,  Sz  et  de  leurs  différences -jf'  ’ 
'■ (n“*  26,  27),  il  est  aisé  de  voir  qu'elles  sont  semblables,  et  qu’elles 
peuvent  se  déduire  de  ces  mêmes  formules  en  y changeant  seulement  les 
quantités  Sa,  Sf,  Sg....  en  leurs  différences  « • • • » et  en  \ 

supposant  en  même  temps 


ijr:=o,  dr  ~ o,  oz 


o. 


dot 

tU 


uX,. 


d àz 

~df 


-«Z. 


Donc,  en  faisant  ces  mêmes  suppositions  dans  les  expressions  de  Sa,  Sf, 
Sg,...  en  Sx,  — — • Sy, ....  on  aura  les  valeurs  des  différences  -yr  < 


\ 
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dif 

HT'  •••'’ 


ainsi  l’on  aura  (n°  23) 


dôa 

HT 


= -u(C'X-f-D'V)I 


dif  _ 
dt~ 


.«(G'X-f-  U'V  , 


dig 

dt 


= -(»(  C'X  + D'Y), 


doi 

ilt 


(i(G'X-t-H'Y), 


dib 

dt 


= -f*L'Z, 


die 

dt 


— « L*Z. 


36.  En  général,  il  est  visible  que  les  équations  du  n°  33  ne  sont  autre 
chose  que  les  différentielles  de  celles  qui  donnent  les  valeurs  île  $x, 

d/,...  en  3a,  5f,  3 g en  y faisant  varier  seulement  ces  dernières 

quantités,  ainsi  que  les  dillerences  premières  — — » -£-•>  -j—  * et  met- 
tant à la  place  des  différences  secondes  ~jjr*  ~djr  b‘s  quantités 

— uX,  — ptY,  — piZ;  de.sorte  qu’en  faisant  les  mêmes  opérations  sur 
les  équations  qui  donnent  directement  les  valeurs  de  5a,  5/,...  en  3x, 

~3T’  & on  aura  sur"'e'cliamP  lcs  valeurs  cherchées  de 

-jf-*""  C’est  ce  qu’on  peut  aussi  démontrer  à priori  par  le  raisonnement 
suivant. 

Soit,  en  général, 

A — <t> 


une  quelconque  des  équations  dont  il  s’agit,  A étant  une  des  six  con- 
stantes arbitraires  3<»,  5f,  3 g,  ài,  3 b,  de,  et  0 la  fonction  de  t et  de  3x, 

3 y,  dz,  iI^y  qui  lui  est  égale,  il  est  clair  que  cette  équation 

considérée  en  elle-même  n’est  autre  chose  qu'une  intégrale  première, 
ou  du  premier  ordre,  des  équations  du  n"  23,  dans  laquelle  A est  la  con- 
stante arbitraire  introduite  par  l'intégration;  doue,  en  difTérentiant,  on 
aura  cette  équation  du  second  ordre 

(/0  = o, 
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laquelle,  ne  contenant  plus  de  constantes  arbitraires,  devra  être  iden- 
tique, c’est-à-dire,  avoir  lieu  en  même  temps  que  les  équations  du  nu- 
méro cité;  de  sorte  que  la  différentielle  d<t>  devra  être  telle  que,  si  l’on 

y substitue  à la  place  des  différences  secondes  , -j—  leurs 

valeurs  données  par  ces  mêmes  équations,  tous  ses  termes  se  détruisent 
d’eux-mèmes;  c’est  aussi  de  quoi  on  pourra  se  convaincre  à posteriori 
par  le  calcul. 

Or,  romme  les  équations  du  n°  22  ne  diffèrent  de  celles  du  n“  23  que 

, , , d'ix  d'ir  d'il  . * v v 

parce  que  les  valeurs  de  i -j(t'  ~jjt  ont  Ie®  termes  — p A,  — p l , 

— pZ  de  plus,  il  s’ensuit  que  si,  au  lieu  de  substituer  dans  l’expression 

de  d' I>  les  valeurs  de  -jpr'  ~3p~’  <~UT’'  déduites  des  équations  du  n°  23, 

ou  y substituait  les  valeurs  de  ces  mêmes  quantités,  déduites  des  équa- 
tions du  n°  22,  on  aurait  nécessairement  le  même  résultat  que  si  l’on  y 

substituait  simplement  — pX,  — pY,  — pZ  à la  place  de  ’-jp-’ 

et  qu’on  y effaçât  en  même  temps  tous  les  autres  termes.  Soit  </A 

ce  que  devient  alors  la  valeur  île  <f‘l>  (A  étant  ici  regardée  comme  va- 
riable); on  aura  donc,  pour  les  équations  du  n°  22, 

d'V  = d\,  et  de  là  4>  = A, 


comme  pour  celles  du  n°  23,  mais  avec  cette  différence,  que  A ne  sera 
plus  ici  constante,  mais  une  fonction  donnée  de  /;  et  cette  équation 
4>  = A sera  par  conséquent  aussi  une  intégrale  première  des  équations 
du  n°  22. 

D’où  il  est  aisé  de  conclure,  en  général,  que,  pour  trouver  les  inté- 
grales de  ces  dernières  équations,  qui  sont  proprement  celles  qui  déter- 
minent les  perturbations  de  la  comète,  il  n’y  aura  qu’à  différenlier  cha- 
cune des  formules  A = ‘I’  trouvées  plus  haut  (n“  30,  31),  en  n'y  faisant 

. , , , ..  dix  dir  diz 

varier  que  la  constante  A et  les  dillerences  premières  -^  > -jj-<  -jj-> 

et  y substituer  ensuite  a la  place  de  -p— . -jp-  les  quantités  — pX, 
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— uY,  — yZ:  on  aura  par  ce  moyen  la- valeur  de  </A,  dont  l’intégrale 
sera  celle  de  A. 

Ayant  déterminé  ainsi  les  valeurs  des  différentes  quantités  A qui 

étaient  auparavant  constantes,  et  qui  sont  devenues  maintenant  des 

fonctions  de  t , on  aura  «les  intégrales  premières  de  la  même  forme 

qu'auparavant;  par  conséquent  les  intégrales  secondes  ou  finies  qui 

résulteront  de  celles-là  par  l'élimination  des  différences  premières 

ili.r  <ldr  dôz  . , , . . .. 

~ilT'  "tiT ’ HT  8eronl  encore  de  la  meme  torme;  d ou  il  s ensuit  que 

tant  ces  différences  que  les  variables  finies  3-r,  îy,  5:  seront  aussi  de 
la  même  forme,  c’est-à-dire,  les  mêmes  fonctions  de  t et  des  différentes 
quantités  A que  dans  le  cas  où  ces  quantités  seraient  constantes. 

Et  il  est  facile  de  se  convaincre  qu'il  n’est  pas  nécessaire,  pour  l’exac- 
titude de  cette  méthode,  que  les  différentes  constantes  A soient  dégagées 
tout  à fait  des  variables  dans  les  intégrales  premières  des  équations  du 
n"  23,  ainsi  que  nous  l’avons  supposé  : il  sullit  de  les  imaginer  déga- 
gées, rc  qui  est  toujours  possible,  et  de  les  traiter  comme  toutes  va- 
riables à la  fois  dans  la  différentiation  des  mêmes  équations  intégrales; 
ou  éliminera  ensuite  successivement  les  différentielles  de  ces  différentes 
quantités  A,  pour  avoir  la  valeur  de  chacune  de  ces  différentielles. 

Voilà,  comme  l’on  voit,  un  moyen  aussi  simple  que  direct  pour  dé- 
duire les  intégrales  des  équations  du  n"  22  de  celles  des  équations  plus 
simples  du  n“  23,  et,  en  général,  pour  intégrer  toutes  sortes  d'équations 
linéaires,  en  supposant  qu'on  sache  déjà  intégrer  ces  mêmes  équations 
dans  le  cas  où  elles  ne  contiendraient  aucun  terme  tout  connu. 

37.  Qu'on  différentie  donc,  d’après  la  méthode  précédente,  les  for- 
mules du  tia  31,  en  y faisant  varier  seulement  les  quantités  nh , ùa,  nf, 

âg,  ni,  iSh,  5c,  ainsi  que  les  trois  différences  premières  • -Ji-  • , 

et  qu’on  y mette  ensuite,  à la  place  des  différences  secondes  t ~^i 
les  quantités  — yX,  — ;aY,  — yZ,  c'est-à-dire,  — y X t/l,  —y.  Y dl. 
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— 1x7. fit  à la  place  de  » 0,1  aura  *es  «quations  sui- 


vantes 


dih 


— — fi  ^ ; x Y — y\\dt, 
r i -I - ra 


dia  = ■ 


- a’  l,  X dx  4-  Y dy  , 


•»/ iiydl  *)v  ■ /vl  ■ ^dih 

y'a/lli  -h/m)  L v r / r J dly/th  i 

<%=  -4^L,r(/+iU+£yl ^ 

yaA;i-t-ra>L\  f/  r J d/yaAi  ■ 


- ra 


a dx  f/iA 


rai 


d»6  = 


«r 


\ aA(i  -i-  m ) 


= Zd/, 


« ic  = — 


: Zrft. 


v jïîï+mj 

_ , /a ( i -e  ra  i dia  -xr'dig  y{  fx  — 4 A i y/Af 
Vu*  a f v'a’A  a^aA’ 

et  l’équation  entre  du,  dA,  d/-,  étant  dilTérentiée  aussi,  donnera 

adih  — A r/ia  -+-  — TlfL  = o, 
a 

qui  servira  à déterminer,  si  l’on  veut,  dJ/-,  en  connaissant  ddh  et  ddu. 
Or  je  remarque  qu’on  a cette  combinaison 

x dif  -+-  y dâg=  a J ^ diA  = a </<5A  ; 


de  sorte  qu’on  aura 


ainsi,  comine 


df  v'aA(i  -1-  ra  i 


dig=?di,,-*difi 


dif- 


a ( A — « d 6h  ) 

«7  ’ 


d % = [(  af -i-  x)  dih  - x A J 

valeurs  que  l'on  pourra  employer  à la  place  des  précédentes. 


57- 
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Telles  sont  les  formules  par  l'intégration  desquelles  il  faudra  déter- 
miner les  valeurs  des  quantités  3 h,  da,  db,  3c,  if,  âg,  ài;  et  il  est  visible 
que  ecs  intégrations  ne  demandent  que  de  simples  quadratures,  puisque 
les  quantités  x, y et  X,  Y,  Z sont  censées  données  en  t d’après  les  mou- 
vements supposés  connus  de  la  comète  dans  l’orbite  non  altérée,  et  de  la 
planète  perturbatrice  dans  son  orbite. 

38.  Connaissant  ces  différentes  quantités,  on  aura  les  éléments  de 
l’orbite  troublée,  au  moyen  desquels  on  pourra  calculer,  par  les  mé- 
thodes ordinaire^,  tant  le  lieu  que  la  vitesse  et  la  direction  de  la  comète 
dans  un  instant  quelconque,  ainsi  que  nous  l’avons  démontré  plus 
haut  f n"  34). 

Pour  cet  effet,  on  se  ressouviendra  que  a est  le  grand  axe  de  l’orbite 

non  altérée,  !\h  le  paramètre  du  grand  axe.  et  e = y/i  — l’excen- 
tricité (n"  17). 

Ainsi  a -t-  3a  sera  le  grand  axe  de  l’orbite  troublée,  !\h  -l-  \ nb  le  pa- 
ramètre de  cette  orbite,  et  e-t-de  = e-f-  a — — — son  excentricité. 

ea ’ 

Ensuite,  en  différenliaot  suivant  3 les  valeurs  de  b et  de  c de  ce  même 
n°  17,  et  faisant,  suivant  l’hypothèse  «lu  n"  25,  ^ = o,  on  aura 

34  = — sio  uô'},  oc  — cosvîijc 

ainsi  3tJ/  sera  l’inclinaison  du  plan  de  l’orbite  troublée  sur  le  plan  de 
l'orbite  non  troublée,  et  «a  sera  l'angle  que  la  ligne  des  nœuds  de  ces 
deux  plans  fait  avec  l’axe  des  x,  lequel  est  en  même  temps  le  grand  axe 
de  l'orbite  non  altérée  (n°  25):  de  sorte  que  ;>  sera  proprement  la  longi- 
tude du  nœud  ascendant  de  l'orbite  troublée,  comptée  sur  le  plan  de 
l’orbite  non  troublée  depuis  le  périhélie  de  celte  dernière  orbite. 

En  différentiaul  de  même  les  valeurs  de /et  de  g’  du  n°  17,  et  faisant, 
d’après  le  n“  25,  >4  = o et  t = o,  on  aura 

if=ie,  ig  = f ôî  ; 

et  il  est  clair,  par  les  dénominations  du  n°  13,  que  ç)o"-^  il  sera  la  Inu- 
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gilude  du  point  de  l’orbite  troublée  qui  est  à 90  degrés  du  périhélie, 
comptée  sur  le  plan  de  l'orbite  non  troublée,  depuis  le  périhélie  de 
celle-ci  ; mais,  à cause  que  ces  deux  orbites  ne  font  entre  elles  qu'un 
très-petit  angle  3’J>,  et  que  nous  négligeons  ici  les  3<J/*,  il  est  très-facile 
de  prouver  que  3-  sera  la  longitude  même  du  périhélie  de  l’orbite  trou- 
blée, la  projection  d’un  arc  de  90  degrés  11e  pouvant  différer  de  90  de- 
grés que  par  des  quantités  de  l'ordre  de  «fy1-  Ainsi  le  petit  angle  3e 
exprimera  proprement  le  mouvement  du  périhélie  en  longitude,  en 
vertu  des  perturbations. 

Enfin  on  se  rappellera  que  / est  l'époque  de  l'anomalie  moyenne  dans 
l’orbite  non  troublée,  c'est-à-dire,  la  valeur  de  cette  anomalie  lorsque 
t = o (n"20);  donc/  -+-  Misera  aussi  l’époque  de  la  même  anomalie  dans 
l’orbite  troublée;  en  sorte  qu'ajoutant  à cette  époque  le  mouvement 
moyen  pendant  le  temps  1,  dans  une  orbite  dont  le  grand  axe  serait 
a-e  da,  00  aura  l'anomalie  moyenne  qui  servira  à déterminer  le  lieu  de 
la  comète  dans  l’orbite  troublée. 

Ainsi 


1 = 7 / y/- 


2 ( 1 4-  m ) 


4- 1 


étant  (numéro  cité)  l’anomalie  moyenne  dans  l’orbite  non  troublée,  on 
aura  9 4 -39  pour  l’anomalie  moyenne  dans  l'orbite  troublée,  et  l’on 
trouvera  la  valeur  de  35  par  la  différentiation  de  l’équation  précédente, 
en  y faisant  varier  a et  1 seulement,  en  sorte  qu’on  aura 


05 


3/ 


/i{  i + rni  6 a 

y a*  a 


H-  ài. 


Comme  3 a et  3/  sont  ici  des  quantités  variables,  si  l'on  differenlie  à 
l'ordinaire  cette  valeur  de  35.  on  aura 


• ,H9  = -3  >tt 


j 2114-  ni  1 ou 

V «’  « 


j ai  1 -t-  ni , il  6a 
y a - a 


■ tf  'ii  ; 


et  substituant  pour  d 3/  sa  valeur  trouvée  dans  le  numéro  précédent, 
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on  aura 

J» 0 = - 3 dl  + m ™ 

V a*  « /yâêïï  ïvaA* 

dont  l'intégrale  donnera  directement  la  valeur  de  55,  qui  est  l'altération 
de  l'anomalie  moyenne  causée  par  les  perturbations. 


39.  Nous  avons  donné,  dans  la  première  Section  (n“  10,  11^,  unp 
manière  de  transformer  les  équations  générales  des  perturbations,  en 
sorte  que  les  forces  perturbatrices  deviennent  très-petites  lorsque  la 
comète  est  à une  grande  distance  du  Soleil;  comme  cette  transformation 
est  d'une  grande  utilité  pour  le  calcul  des  perturbations  dans  la  partie 
supérieure  de  l’orbite,  il  faut  voir  maintenant  comment  elle  peut  s’appli- 
quer aussi  aux  formules  que  nous  venons  de  trouver. 

La  transformation  dont  il  s'agit  consiste  en  ce  que,  si  l’on  fait 


et  de  plus 


’ = H 

! x 

+ 5 Y 

| Sx', 

3 i -+-  ni) 

i -t-  fi  J 

.-„i 

{ 

+ » ' 

) ■+■  Sy', 

— r 1 

^3(1  «ij 

1 “*■  f*  / 

> = 1 

| s 

-H  C ' 

| +■  Sz', 

y 3(1  JM) 

I -4-  jl 

ü, 

r-‘A 

L-l) 

S R ! 
!..  » 

z- A 

on  aura  entre  Sx',  Sy,  S:'  et  X',  Y’.  Z'  les  mêmes  équations  qu’entre  Sx, 
Sy,  Sz  et  X,  Y',  Z,  c’est-à-dire,  des  équations  de  la  même  forme  que  celles 
du  n°  22,  en  y marquant  seulement  les  quantités  Sx,  Sy,  Sz,  X,  Y'.  Z. 
chacune  d’un  trait. 

On  peut  donc  appliquer  à ces  équations  les  mêmes  raisonnements  et 
les  mêmes  opérations  que  nous  venons  de  faire  dans  cette  Section  sur  les 
équations  du  n"  22,  et  en  tirer  des  conclusions  semblables.  Ainsi,  si  l’un 
dénote  par  Sa',  Sb',  Sc,  S/',  Sg',  S/i,  Si'  des  quantités  analogues  aux 
quantités  Sa,  Sb,  Sc,...,  on  aura  des  formules  semblables  à celles  des 
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u°*  31  el  37  ci-dessus,  en  y marquant  d’un  trait  les  quantités  Sa,  üb,  3c, 
Sf,  Sg,  SA,  Si,  Sx,  3v,  3a,  X,  Y,  Z.  Par  les  premières,  on  aura  les  valeurs 
dùx1 

de  3a' , Sb',...  en  Sx",  —r~'  Sy et  par  les  autres  les  valeurs  de  d Sa 

dSb\...  en  X',  Y'.  Z'. 

Supposons  maintenant  qu’on  substitue  dans  les  formules  du  n“  31  les 
valeurs  précédentes  de  Sx,  S y,  3a;  il  est  aisé  devoir  (à  cause  que  ces  quan- 
tités n’entrent  dans  les  mêmes  formules  que  sous  une  forme  linéaire)  que 
les  valeurs  des  quantités  âh,  Sa,  âf....  deviendront 

ot  = fiU  ■+•  Sh’. 
ôa  = g A -t-  Sa', 
if  — fit  -4-  if, 

ig=gG  + Sg', 

Si  = g B -+■  St', 

Sczx.  gC  -I -oc'. 

Si  = ul  ■+■  Si1, 


en  dénotant  par  uH.  uA.fiF,...  les  valeurs  de  SA,  Sa,  n provenant 
de  la  simple  substitution  de  g ~J  à la  place  de  Sx,  de 

g ( T-  * H — - 1 à la  place  de  Sy,  el  de  a ( =-7— î — h — ) à la 

place  de  3a. 

De  sorte  qu’en  faisant 

</a 

; — O,  -7-  = o, 

,tl 


et  mettant  à la  place  de  xdy — ydx  sa  valeur  + m n"’â9,  31  ), 

on  aura 

4 h 1I1  Idy  — t,  ih  -t-  xdr,  — )•«/- 

.til-t-m)  t -t- f»  i/ty1» /i(i -t- ni  1 

n’  il  <ix  -t-  <iy  \ a’  , .r  î )r.  <ix  >/;  -t-  dr  dt,  \ 

3 ; 1 -4-  ni  t \ r **"  ( 1 -4-  ni  ) dV  ) 1 -4-  g \ r‘  ( 1 -t-  ni  1 rf/’  ! ' 


11  = 
\ = 
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b’  — 

r x y , 

f+j 

(/*? 

— ydi  j </)*—  )•<//; 

r 

2 II  rf) 

3(i  ■+*  m)  i -f -u 

(iH-p 

l)  <//  y a A t>  +dij 

dt\ih’,iX-m) 

(2  = 

V x „ 

— -t  IXï] — K?) 

r r*  * ’ 

('*7 

—xdl  4-  — !r,dx—xdr, 
r 

2 II  i/r 

3(i  -t-m 

{l  + fl)  d(  \2fl  1 -4-  fll) 

di\2/i  i -t-  ni) 

B = 

Ç i/>-  —,r<fc 

( 1 -4-  U ) dt  y 2 h ( 1 -f-  m ) 

x #/Ç  — Ç f/jr 

i -+  jx)dl\  a A i -f-  m i 

1 ? ? : 

-v? 

r’G  \ 

- 

1 =r 

3 / 4 [2 m 1 4 \ i -4-  p 

77 

, ,)-/x-4A  F 

n V fl* 

V a*  A 

2 v'fl* 

De  plus  un  aura,  par  les  formules  du  n°  37.  en  y marquanl  d'un  trait 
les  quantités  à/i,  da X,  Y,  Z. 


rfôA'  = — n~~—  (jf — > V dt, 

i + ii 

dia'  = — a'  X'dx  -t-  Y ’dy), 

i -i-  m 


</  o/*'  = - 

fiydt 

r(/+f\  v + £r' 

idydih' 

yîA.i  4-  m) 

Lr  «7  <■  . 

1 rf/  y 2 A ( 1 4-  ni  ) 

dog'  = 

fix  dt 

ya/i(i  4-  m) 

f(/+')v+7r 

2 </jT  f/âA' 

1 dt  |?  A i 4 ni  1 

dib’  = 

u.r 

T dt. 

y2  A 1 4-  ni) 

die'  = - 

Z'dt, 

^?h{i  -t-  mj 


d ii'  = 3/ 


2 ( t 4-  m ) d èa" 

«*  a 


ar’rf 

/yrt’A 


,n/y— ij/ndif' 
i \ a A ’ 


Dune,  si  l’on  dilférentie  les  valeurs  de  5A,  •}<»,...  données  ei-dessus,  et 
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qu’on  y substitue  ensuite  les  valeurs  précédentes  de  dSh',  doa1,...,  il 
viendra 


dta=  fid\ — — - a'(X‘dx  -4-  Y' f/y). 


dxr-,..dv  17  r^*\ 

1 V*7V] 

a dydi  A' 

h \ i h-  m ) L \ r ) 

dl  y a/n, i •+■  m) 

dig=  adG  + -=Ë^L^\  (/■*■*) 
y'îAl  i m)-L  v r) 

fi  àh  = pii  R -i — 7/  i!t , 

V’aA(i  +m) 

y»  1 1-1 

2 dx  d àh' 

r J 

dt  ^aA{i  ■+•  m) 

die  — u.  dC — 7.' dt. 

v'a/i(i  ni) 

• 

dii-utdl  dia' 

a r*  d èg' 

r{fx  — 4/r  dof 

^ y a3  a 

f'jrtTt 

i y ah3 

formules  qu’on  pourra  employer  à la  place  de  celles  du  n°  37,  avec  les- 
quelles elles  sont  identiques  dans  le  fond. 

40.  En  comparant  les  formules  précédentes  avec  celles  du  nu  37,  il 
est  aisé  d’en  tirer  cette  conclusion  générale,  qu’il  est  permis  de  changer 
dans  ces  dernières  les  quantités  X,  Y,  Z en  X',  Y',  Z',  pourvu  qu’on 
ajoute  en  même  temps  aux  valeurs  de  dih,  d8a,  dàf,...  les  quantités 
pu/H,  fndA,  pu/F 

De  là  il  s’ensuit  que,  soit,  par  exemple,  p.n  dt  la  valeur  de  ddh  dans 
les  formules  du  n°  37,  on  aura,  en  intégrant. 

Ht  = ^*«11 

cette  intégrale  étant  supposée  commencer  au  point  où  8h  = o.  Suppo- 
sons maintenant  qu’à  commencer  d’un  point  donné  de  l’orbite  on  veuille 
employer  les  quantités  X',  Y',  Z'  à la  place  des  X,  Y,  Z,  et  qu’on  dénote 
VI.  5H 
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par  o/i'  la  valeur  de  oA  pour  ce  point,  c’est-à-dire,  la  valeur  de  l'inté- 
grale f fill  dl  étendue  jusqu'à  ce  point;  soit  fl'  ce  que  devient  n en  y 

changeant  X,  Y,  Z eh  X',  Y',  Z'  : on  aura,  en  général,  par  les  formules  du 
numéro  précédent, 

dàh  — fxt/U  + u II'  i II; 


donc,  intégrant, 


oh  ~ u II 


U'dt  + const. 


Soit  11’  la  valeur  de  II  dans  le  même  point  de  l’orbite,  et  supposons  que 
l’intégrale  f ail' dt  commence  aussi  à ce  point  dans  lequel  on  a supposé 

que  finit  l’intégrale  j ptll  dl:  on  aura  donc  dans  ce  point 


4A'  = uH'+  con*i„  donc  const.  = d/i'  — j*H' ; 


donc  on  aura,  en  général, 

ÔA  = a H — u II’  -4-  d/l'  ■+■  I u II' dl, 


savoir 


ôh  — uH  — u II'  -h  J ju  II  lit  -f-  [x  II'  dl. 


•Supposons  ensuite  que,  dans  un  autre  point  quelconque  de  l’orbite,  on 
veuille  changer  de  nouveau  les  quantités  X',  Y',  Z'  en  X,  Y,  Z,  et  soient 
dénotées  par  dA"  et  par  II"  les  valeurs  de  5h  et  de  H pour  ce  second  point  : 
on  aura  donc  dans  ce  point 

J/i'  = u U’  — ;j  II'  + J*  u II  rf/  + j u II'  dl, 

l’intégrale  j ftM'dt  étant  supposée  étendue  jusqu’à  ce  second  point,  ür, 
lorsqu'on  emploie  les  quantités  X,  Y,  Z,  on  a,  en  général, 


il  àh  = u H dt, 


donc 


-4-  const.  ; 
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supposons  que  l’intégrale  j /xTI  di  commence  à ce  second  point  dans  le- 
quel àh  devient  âh",  et  l'on  aura  9A"  = const.;  donc,  en  général. 

à/i  = j ult  dt  + à/i", 
et.  substituant  la  valeur  de  à h", 

àh  = g H*  — fi  tt'4- fuit  dt  4-  f'fxû'di  h-  f pli  dit 

dans  cette  formule,  la  première  intégrale  f 11  II  di  est  supposée  com- 
mencer au  point  de  l’orbite  où  àh  est  nul  et  s’étendre  seulement  jusqu'au 
point  où  les  quantités  X,  Y,  Z se  changent  en  X’,  Y’,  Z';  la  seconde  intë- 

gralej  fiïi'dl  est  supposée  commencer  h ce  point  et  s’étendre  jusqu’à 
l’autre  point  où  les  quantités  X',  Y',  Z'  redeviennent  X,  Y.  Z:  enfin  la 
troisième  intégrale  ^cfl  dt  commence  à ce  dernier  point  et  s’étend  indé- 
finiment; de  sorte  que  ces  différentes  intégrales  ne  forment  proprement 
qu’une  seule  intégrale,  qui  commence  au  point  où  àh  est  nul  et  qui 
s’étend  indéfiniment,  mais  avec  cette  condition  que  la  quantité  fl  se 
change  en  II'  dans  une  certaine  étendue. 

On  voit  par  là  que,  dans  l’intégration  de  la  valeur  de  dàh  du  n°  37, 
on  peut  changer  à volonté  les  quantités  X,  Y,  Z en  leurs  analogues  X’, 
Y',  Z',  et  rétablir  ensuite  celles-là  à la  place  de  celles-ci,  pourvu  qu’on 
ajoute  en  même  temps  à la  valeur  finie  de  âh  la  quantité  (u.H"  — pH',  qui 
est  la  différence  des  deux  valeurs  de  ;xH,  dont  l’une  ulf  se  rapporte  au 
point  où  X,  Y,  Z se  changent  en  X',  Y',  Z’,  et  dont  l’autre  H"  se  rap- 
porte au  point  où  X',  Y',  Z'  redeviennent  X,  Y,  Z. 

On  fera  le  même  raisonnement  sur  chacune  des  autres  formules  du 
il"  37,  et  l’on  tirera  des  conclusions  semblables.  Ainsi,  dans  l’intégration 
île  la  valeur  de  dàa,  on  pourra,  pour  un  certain  espace  à volonté,  chan- 
ger X,  Y.  Z en  X',  Y',  Z',  pourvu  qu’on  ajoute  ensuite  à la  valeur  finie 

58. 


Digitized  by  Google 


RECHERCHES  SUR  LA  THÉORIE 


4t>0 

<1<‘  Sa  l'excès  de  la  valeur  de  uA  qui  répond  à la  fin  de  cet  espace  sur  la 
valeur  de  uA  qui  répond  au  commencement  du  même  espace,  etc. 

Et,  si  l’on  voulait  substituer  à plusieurs  reprises  les  quantités  X'. 
V,  Z'  à la  place  de  X,  Y,  Z,  on  ferait  la  même  opération  pour  chaque 
nouvelle  substitution. 


41.  Une  des  déterminations  les  plus  importantes  de  la  Théorie  des 
perturbations  des  combles  est  celle  de  l’altération  du  temps  périodique. 
Rien  n’est  plus  facile  que  de  trouver  cette  altération  par  le  moyen  de  la 
formule  que  nous  avons  donnée  (nu  38)  pour  l’anomalie  moyenne  dans 
l’orbite  troublée.  En  effet,  9 exprimant,  en  général,  l’anomalie  moyenne 
dans  l’orbite  non  altérée,  et  5 + 39  l’anomalie  moyenne  qui  a lieu  en 
même  temps  dans  l’orbite  troublée,  on  aura,  pour  l’instant  du  périhélie 
dans  l’orbite  troublée,  5 + d5  = o;  d’où  5 = — 35,  ou  (ce  qui  revient  au 
même),  5 = 36o° — 35.  D’où  l’on  voit  que,  lorsque  la  comète  passera  au 
périhélie  dans  son  orbite  troublée,  une  comète  fictive,  qu’on  suppose- 
rait se  mouvoir  dans  l’orbite  non  altérée,  serait  encore  éloignée  de  son 
périhélie  de  la  quantité  qui  répond  à l’anomalie  moyenne  35  dans  cette 
même  orbite.  Donc,  comme  on  a,  en  général  (n°  20), 


5 — *t 


'J 


alu-ffi' 

«J 


« étant  une  constante  dans  l’orbite  non  altérée,  si  l’on  dénote  par  ùt  le 
temps  qui  répond  à l’anomalie  r)0  dans  cette  orbite,  on  aura 


s,  /j.i  m 

07  = 210/  1 / : 

v «* 


donc 


it 


-V* 


39, 


c’est  le  temps  dont  le  passage  au  périhélie  de  l’orbite  troublée  précé- 
dera le  passage  au  périhélie  de  l’orbite  non  altérée,  ce  temps  étant  ex- 
primé par  le  mouvemeut  moyen  tlu  Soleil  qui  y répond  (numéro  cité). 
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Dénotons  par  3 6 ' et  86“  les  valeurs  de  3 0 qui  répondent  à deux  péri- 
hélies consécutifs,  et  par  8t',  3z"  les  valeurs  correspondantes  de  3/,  en 
sorte  que.  l’on  ait 


a* 

Ô(i  -4-  m) 


36"; 


soient  de  plus  l' et  t les  temps  des  passages  par  les  deux  périhélies  con- 
sécutifs dans  l’orbite  non  altérée  : on  aura,  pour  les  temps  de  ces  pas- 
sages dans  l’orbite  troublée,  t—  3/’,  f — 8(’\  donc  la  différence  de  ces 
temps,  e'est-a-dire,  l’intervalle  de  temps  entre  deux  passages  consécu- 
tifs au  périhélie  de  l’orbite  troublée,  sera  — t' - 1-  8l'  — 8t“,  où  C — /' 
est  le  même  intervalle  pour  l’orbite  non  altérée.  D’où  il  s’ensuit  que  la 
durée  de  la  révolution  anomalistique  dans  l’orbite  troublée  surpassera 
la  même  durée,  dans  l’orbite  non  altérée,  du  temps  exprimé  par 


c’est  l’altération  produite  par  les  perturbations. 

Il  faut  remarquer  que,  pour  avoir  les  valeurs  de  80'  et  35",  il  fau- 
drait à la  rigueur  supposer,  dans  35,  t — t — 8t,  t — ? — 8l“  ; mais, 
comme  nous  négligeons  les  carrés  et  les  produits  des  forces  perturba- 
trices, et  par  conséquent  aussi  de  toutes  les  quantités  résultant  de  ces 
forces,  il  suffira  d’y  faire  t = t'  et  t — t". 

Nous  venons  de  déterminer  l’altération  de  la  révolution  anomalis- 
tique de  la  comète;  si  l’on  voulait  avoir  l’altération  de  sa  révolution 
périodique,  il  faudrait  défalquer  de  l’altération  précédente  le  temps  dû 
au  changement  du  périhélie.  Or  nous  avons  vu  (nu  38  j que  le  périhélie 
de  l’orbite  troublée  est  plus  avancé  que  celui  de  l’orbite  non  altérée  de 

l’angle  3s  = donc,  si  l’on  dénote  par  3e’  et  3e"  les  valeurs  de  3e  qui 

répondent  à / = /'  et  l = t,  on  aura  Je"  — 3e'  pour  l’angle  dont  le  péri- 
hélie de  l’orbite  troublée  aura  avancé  pendant  une  révolution;  ainsi  la 
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quantité  à défalquer  de  l'altération  de  la  révolution  anomalislique. 
pour  avoir  celle  de  la  révolution  périodique,  sera  le  temps  qui  répond  à 
l'angle  ou  à l'anomalie  vraie  dî"  — Si. 

Pour  trouver  ce  temps,  on  pourra  employer  la  formule  différen- 
tielle < il"  2l . 

Il  — 

ya  A 1 1 -t-  ni  ) 

en  luisant  il-,  — oY  — ni  et  r égal  à la  distance  périhélie  dans  l’orbite 
non  altérée,  laquelle  est 

n — ne  n n i — *’  y h 

y a a i -i-  e i + e 

de  sorte  qu'uu  aura,  pour  le  temps  cherché,  la  quantité 


i 7 h y 6i"  — 6i 
V*  ■+■  e/  y \]t  i ■+■  m 


Donc  la  durée  de  la  révolution  périodique  de  la  comète  dans  l’orbite 
troublée,  c’est-à-dire,  le  temps  qu’elle  mettra  à faire  une  révolution 
entière  depuis  son  départ  du  périhélie  jusqu’à  ce  qu'elle  revienne  sur 
la  ligne  du  même  périhélie,  surpassera  le  temps  de  la  révolution  entière, 
dans  l'orbite  non  altérée,  de  la  quantité 


(W-an- 

+ y a A 1 1 - 


laquelle,  en  substituant  pour  d5  et  n 5"  leurs  valeurs  déduites  de  la  for- 
mule du  n"  38,  et  dénotant  par  da',  ni'  et  par  na",  ni"  les  valeurs  de 
na,  «îi,  qui  répondent  à t — l'  et  l = t",  se  réduit  à celle-ci 


3 t" oaf  — /' o/i'  / K.t  { t. h it  — 6s' 

*«  V rj<  ~ yrré ) >7a,, + 
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SECTION  QUATRIEME. 

APPLICATION  DES  THÉORIES  PRÉCÉDENTES  AU  CALCUL  DES  PERTURBATIONS  DES 

COMÈTES,  ET  EN  PARTICULIER  AU  CALCUL  DES  PERTURBATIONS  DE  LA  COMÈTE 

DE  l53?  ET  DE  lGGl. 

>i2.  Cette  application  se  présente  d’elle-même;  il  ne  s’agit  que  de  trou- 
ver les  valeurs  des  quantités  3/i,  3a,  3/,  3g,  3b,  3c,  âi,  par  l'intégration 
des  formules  du  n°  37,  et  l'on  aura  immédiatement  les  altérations  des 
éléments  de  l’orbite  de  la  comète  dues  aux  perturbations  fnu  38]  ; mais 
la  grande  dillieulte  consiste  dans  ces  intégrations,  lesquelles,  à cause  de 
la  grande  excentricité  de  l'orbite  des  comètes,  ne  peuvent  s'exécuter, 
en  général,  par  aucune  méthode  connue  et  demandent  nécessairement 
des  quadratures  de  courbes  mécaniques. 

Nous  allons  proposer  les  moyens  qui  nous  paraissent  les  plus  propres 
pour  arriver  à ce  but. 

Je  commence  par  substituer,  dans  les  équations  du  n"  37,  les  valeurs 
de  X,  Y,  Z (nu  22],  lesquelles,  en  eflectunnt  les  difTérentiations  indi- 
quées, deviennent 


v_  * .*-1 

X~F 


z=?  + 


je  substitue  de  plus,  à la  place  des  quantités  x, y,  z,  r,  dt,  leurs  valeurs 
exprimées  par  l'anomalie  excentrique  u,  parce  que  l’emploi  de  relie 
anomalie  rend  tout  à la  fois  les  formules  plus  simples  et  plus  faciles  à 
calculer;  ces  valeurs  sont  ?en  faisant  b = o,  c = o.  f — e,  g — o,  par 
l'hypotbèsc  du  nu  25) 

x = -(cos«— /t,  v=c'«Asin«,  z = o (n*26, 

7. 

r = -(i  — fcosu),  - rdu  n”‘20,21j. 

a ■'  V a 1 1 -t-  n»  ) 

Ces  substitutions  faites,  si  l'on  suppose,  pour  plus  de  simplicité. 


n_p’  H*’  R'* 
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on  aura  des  équations  de  la  forme  suivante 


dil%  ~ + 
dSa=  77^7 0A)n 

di6  = 7 ^77;  [(G)  n ■+•  (^)ro]  du, 
dii  = T~[^)n  + (b)a]du, 

rfac  = 7^;[(C)II+(c)  ®]rfu- 

dii  = TV  „,['!)  n -h(i)m]du, 

dans  lesquelles  on  aura  les  valeurs  suivantes  des  quantités  (H),  (A). 

(A),  (a),... 


>H)  = v'aA(/î  — x«)r,  (A)  = o, 

(A)  — a’  (2  { sinu  — Jah  » cosuj,  (a)  = — ■^/•slnu, 

<F'  — ~ + x»)COSU,  (/)  = — \l~0hry, 

(G)=  ^/p[(/r  + x)J-(-r«]a:H-aÇrÇ_x„)sinUt  [g  )z=y/dhrx, 

(B) =  ^/pr^-Ç,  [b)  = o, 

(C)  = — y/^  rxÇ,  (c)  = o, 

(1)  = 31 1 (A)-  £É°U (F), 

’ a f \ a‘ h i\t  a /i* 

(0  . rf/*-  4* 

V a‘  / L a JuS* 
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Dans  ces  expressions,  j’ai  conservé,  pour  plus  de  .simplicité,  les  lettres 
x,  y,  r à la  place  de  leurs  valeurs  en  sinn  et  cosu;  il  est  facile  de  les  y 
substituer  si  on  le  juge  à propos. 

43.  Il  est  visible,  par  les  formule» précédentes,  que  les  quantités  (H,, 
(A)',  (A),  (a;,...  sont  toutes  exprimées  pardes  fonctions  rationnelles  et 
entières  de  sinu,  cosu,  £;,  rj,  Ç;  de  sorte  que,  si  l’on  pouvait  exprimer 

de  même  les  quantités  f,  tj,  Ç,  ^ et  ^ par  des  fonctions  rationnelles  et 

entières  de  sinu  et  cosu,  l’intégration  des  équations  diflèrentielles  dont 
il  s’agit  n’aurait  aucune  difliculté.  Voyons  quels  sont  les  obstacles  qui 
s’opposent  à cette  réduction  dans  la  Théorie  des  comètes. 

On  se  rappellera  d’abord  que  les  quantités  §,  »},  Ç sont  les  trois  coor- 
données rectangles  du  lieu  de  la  planète  perturbatrice,  dont  la  masse 
est  fi,  que  p est  son  rayon  vecteur,  et  R la  distance  rectiligne  entre  le 
lieu  de  la  planète  et  le  lieu  de  la  comète  dans  l’orbite  non  altérée 
f n‘”  2.  7);  ou  se  rappellera  ensuite  que  nous  prenons  pour  le  plan  de 
projection  celui  de  l’orbite  non  altérée  de  la  comète,  et  pour  l’axe  des 
abscisses  la  ligne  du  périhélie  de  cette  orbite  (n°  25). 

Nommons  T l’inclinaison  du  plan  de  l’orbite  de  la  planète  sur  le  plan 
de  l’orbite  non  altérée  de  la  comète,  et  ü la  longitude  du  nœud  ascen- 
dant de  l’orbite  de  la  planète,  comptée  sur  le  plan  de  l’orbite  de  la  co- 
mète depuis  le  périhélie  de  cette  orbite. 

Soit,  de  plus,  X l’argument  de  latitude  de  la  planète,  c’est-à-dire,  1a 
longitude  dans  s >n  orbite,  moins  la  longitude  de  sou  nœud  avec  l’orbite 
de  la  comète. 

Il  est  facile  de  comprendre  que  l’on  aura  pour  t),  £ des  expressions 
semblables  à celles  de  x,  y,  z du  n°  19,  en  y changeant  r en  p,  a en  li, 
t]i  en  *F  et  <?  — a en  X;  on  aura  donc  ainsi 

• £ = p(cosü  cosX  — sinti  cos4'sinX), 
n = p(siniX  cosX  -+-  cosll  cos  4’  sinXi. 

Ç = p sin  4'  sinX. 

VI  5g 
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Or  un  sait  que  dans  les  orbites  des  planètes,  à cause  de  la  petitesse  de 
leur  excentricité,  on  peut  exprimer  tant  l’équation  du  centre  que  le 
rayon  vecteur  par  des  suites  très-convergentes,  qui  procèdent  suivant 
les  sinus  cl  cosinus  de  l'anomalie  moyenne  et  de  ses  multiples  (on  trouve 
ces  suites  développées  d’après  les  principales  Tables  astronomiques, 
dans  le  premier  volume  du  Hecueil  des  Tables,  publié  par  l'Académie  de 
Berlin);  on  pourra  donc  représenter  par  de  semblables  séries  les  valeurs 

de  if,  vj,  Ç et  de  ^ pour  chaque  planète,  et  il  n’v  aura  plus  qu'à  expri- 
mer l’anomalie  moyenne  de  la  planète  par  l'anomalie  excentrique  u de 
la  comète. 

Pour  faire  cette  réduction,  soient  a le  grand  axe  de  l’orbite  de  la  pla- 
nète, et  M son  anomalie  moyenne  comptée  à l’ordinaire  depuis  l’aphé- 
lie; soit,  de  plus,  T la  valeur  de  l’anomalie  moyenne  0 de  la  comète  pour 
l'instant  du  passage  de  la  planète  par  l'aphélie;  il  est  visible  que  M et 
6 — T seront  les  anomalies  contemporaines  de  la  planète  et  de  la  comète, 
lesquelles  doivent  être  entre  elles  en  raison  réciproque  de  la  durée  de 
leurs  révolutions,  et  par  conséquent,  par  les  Théorèmes  connus,  eu  raison 
de  y a3  : yV:  d'où  il  suit  qu'on  aura 


où  il  n'y  aura  plus  qu’à  substituer  pour  5 sa  valeur  u — esinu  (n°  20  ,. 

Comme,  dans  l'orbite  des  comètes,  l'excentricité  e est  peu  différente 
de  l'unité,  il  est  clair  que  les  sinus  et  cosinus  de  M et  de  ses  multiples  ne 
sauraient  s’exprimer  par  de  simples  sinus  et  cosinus  de  u et  de  ses  mul- 
tiples; par  conséquent,  il  est  impossible  d’exprimer,  en  général,  if,  Ç 


et  — par  des  fonction 

P 1 


ationnelles  et  entières  de  sinu  et  de  cosu.  C’est 


la  première  difliculté  qui  s'oppose  à l'intégration  des  équations  du  nu- 
méro précédent. 

La  seconde  difficulté  vient  du  dénominateur  irrationnel  R3;  en  effet  il 
est  d’abord  impossible,  par  la  raison  précédente,  de  réduire  l'expression 
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rationnelle  de  R*,  laquelle  est  (»“  2),  z étant  = o, 

R’=r>—  a(x£+j-ji)  + p», 

à une  fonction  rationnelle  de  sinn  et  cosu;  à plus  forte  raison  le  sera-t-il 
d’y  réduire  la  quantité  irrationnel le^et  rompue  -jG 

ii.  Ou  est  donc  forcé,  dans  la  Théorie  des  comètes,  de  renoncer  à 
l’avantage  de  parvenir  à des  formules  analytiques  qui  expriment  les  iné- 
galités de  leur  mouvement  pour  un  temps  quelconque,  telles  que  celles 
que  l’on  trouve  pour  les  inégalités  des  planètes,  et  la  seule  ressource 
qui  reste  est  de  déterminer  ces  inégalités  par  parties,  en  partageant 
l'orbite  de  la  comète  en  différentes  portions,  et  calculant  séparément 
l'cfTel  des  perturbations  pour  chacune  de  res  portions. 

En  effet,  tant  que  l'angle  0 ne  sera  pas  trop  grand,  on  pourra 

exprimer  son  sinus  et  son  cosinus  par  les  séries  connues  qui  procèdent 
suivant  les  puissances  de  l’arc,  et  par  là  on  remédiera  au  premier  incon- 
vénient. 

Ensuite  on  observera  que,  tant  que  le  rayon  r de  la  comète  sera  beau- 
coup moindre  que  le  rayon  p de  la  planète  perturbatrice,  et  que,  par 
conséquent,  x et  y seront  moindres  que  p,  on  pourra  réduire  la  quan- 
tité en  une  série  convergente,  en  prenant  p pour  le  premier  terme. 

De  cette  manière,  on  pourra  donc  intégrer  les  valeurs  île  do/i , d'là.... 
du  n°  12,  depuis  le  périhélie  de  l’orbite  de  la  comète  jusqu'à  un  point 

de  cette  orbite  dans  lequel  5 y/  ^ et  soient  des  quantités  encore 
assez  petites. 

Soit  maintenant  «'  l’anomalie  excentrique  qui  répond  à ce  point;  ou 
fera,  en  général,  u = u'  + a,  et.  tant  que  l’angle  y sera  assez  petit,  on 
pourra  mettre  les  quantités  à intégrer  sous  la  forme  rationnelle 

(L-t-Mu-»-Ny’-t-...)tfy; 
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nn  intégrera  donc  derechef  depuis  u = u'  jusqu’à  u = «",  en  supposant 
l’are  «" — u'  assez  petit,  et  ainsi  de  suite. 

V5.  On  peut  faciliter  beaucoup  ce  calcul  par  la  méthode  connue  des 
courbes  paraboliques;  niais,  pour  pouvoir  employer  celle  méthode  en 
loule  sûreté,  il  faut  que  les  quantités  qu’on  veut  exprimer  par  des  for- 
mules paraboliques  ne  souffrent  pas  de  trop  grandes  ni  de  trop  fré- 
quentes irrégularités;  autrement  il  arriverait  que,  parmi  les  coefficients 
de  la  série  parabolique,  il  s’en  trouverait  de  très-grands,  ce  qui  dimi- 
nuerait la  convergence  de  la  série  et  obligerait  à la  pousser  à un  grand 
nombre  de  termes.  Il  est  donc  nécessaire  d’examiner  à priori  la  nature 
des  quantités  auxquelles  on  veut  appliquer  la  méthode  des  courbes  pa- 
raboliques. 

De  ce  que  nous  avons  dit  dans  le  n°  43,  il  s'ensuit  que  les  différentes 

quantités  (U),  {h),  (A),  (a) ainsi  que  les  quantités  ^ et  R’,  peuvent 

être  exprimées  par  des  fonctions  rationnelles  et  entières  de  sinus  et  de 
cosinus  des  angles  u et  c'est-à-dire,  de  l’anomalie  excentrique 

île  la  comète  et  du  mouvement  moyen  correspondant  de  la  planète; 
donc,  si  l’on  suppose  que  ces  deux  angles  varient  en  même  temps  des 
angles  contemporains  JS  et  y,  chacune  des  quantités  dont  il  s'agit  pourra 
être  représentée,  pendant  ces  variations,  par  une  formule  algébrique  de 
la  forme 

L + Mjî-i-Ny-f-  O -l-  l\3y  -+-  Qy> , 
dans  laquelle  les  quantités  I,,  M,  N,...  seront  toutes  aussi  des  fonctions 
rationnelles  et  entières  de  sinn,  cosu,  sin5y/^>  cos5  Or 

/st* 

0 — u — esinw;  donc,  faisant  croître  u de  ^ et  0 de  W — , nn  aura 

. /a*  T,  « esinu  1 

r=  y ^[(>-«cosuj3-4-  - - — P’-1-...J. 

Si  donc  on  substitue  cette  valeur  de  y dans  la  formule  précédente,  elle 


Digitized  by  Google 


DES  PERTURBATIONS  DES  COMÈTES.  Vfi» 

prendra  cette  forme  plus  simple 

l + mp-4-np*+..., 

dans  laquelle  les  quantités  L,  M,  N,...  seront  pareillement  des  fonctions 

toutes  rationnelles  et  entières  de  sinu,  cos u,  sinff  • cos5v/p: 

en  sorte  que  ces  quantités  ne  pourront  jamais  augmenter  au  delà  d'un 
certain  terme.  Et  il  est  clair  que  la  formule  précédente,  n’étant  poussée 
que  jusqu'au  second  degré,  sera  exacte,  aux  quantités  près  des  ordres  de 
et  de  y’. 

Il  semble  qu’il  faudrait  faire  une  exception  à l'égard  des  quantités  (Ij 
et  {«)  qui  contiennent  des  termes  multipliés  par  t,  et  qui  par  conséquent 

ne  sont  pas  uniquement  des  fonctions  de  sinus  et  cosinus  de  u et  de  $ y/ ^ 

mais  renferment  aussi  l’angle  même  u;  mais  il  est  facile  de  se  convaincre 
que  cette  circonstance  ne  peut  apporter  aucun  changement  à la  conclu- 
sion précédente. 

Si  donc  011  dénote,  en  général,  par  V une  quelconque  des  quantités 
dont  il  s'agit,  et  que  V»,  V,,  V,  soient  les  valeurs  de  V qui  répondent  à 

u — u„  u = u,  = u,  4-  (3,  11  — u,  — u,  + p, 

il  résulte  de  ce  que  nous  venons  de  démontrer  que,  pour  u = «,  4-  n jS 
(n  étant  un  nombre  quelconque  compris  entre  zéro  et  1),  on  aura,  aux 
quantités  près  des  ordres  de  fi'  et  de  y’. 

V = V,  4- V.n-t-Y'n’, 

formule  qui  pourra  servir  aussi  par  la  même  raison,  en  faisant  n négatif 
depuis  zéro  jusqu’à  — 1 . 

Or,  comme  Y=\,  lorsque  n = — i,  et  V=V,  lorsque  n = 1,  on  aura 


V.  = V,  -V',  -t-  V*„  V,  = V,  4- V,  4- V'; 


d’où  l’on  tire 


V,= 


V.-V. 


v*  — v*  — *v.  4-  v. 


16.  Cela  posé,  séparons,  dans  les  équations  différentielles  du  n°  12, 
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les  termes  divisés  par  K*  des  autres,  et  représentons,  en  général,  cha- 
cune de  ees  équations  par 


d A = — 

i -4-  m 


du. 


R étant  égal  à A étant  une  des  quantités  oh,  8a V étant  respec- 
tivement -— > y!,-..,  et  U étant  (A)  — (II),  (a)  — (A) 

Qu'on  (-aïeule  les  valeurs  des  quantités  V,  U et  R pour  trois  anomalies 
excentriques  u = u„,  u,,  u„  dont  la  commune  différence  soit  (3.  et  qu’on 
marque  ces  valeurs  respectivement  par  V,,  L„,  R,\  Y,,  U,,  R,;  V,,  U,,  R,  : 
qu’on  en  déduise  ensuite,  par  les  dernières  formules  du  numéro  précé- 
dent, les  valeurs  de  V, , V' , ainsi  que  celles  de  If, , U", , I(, , If, , et  qu’on 
substitue  partout  dans  l’équation  précédente  u,  ■+■  fin  à la  place  de  u, 
on  aura  donc,  en  regardant  maintenant  n comme  variable,  la  trans- 
formée 


dà 


u3  »,  ,r.  , U,  -t-  IT,  n ■+■  U*. »’  \ 

= / V,  + V,  n -i-  V,  «■  -t - 1 — ; \ 

(R,  + K,n  + R\n‘)~’  J 


dn. 


(|ui,  étant  intégrée  depuis  n — — i jusqu'à  n = i,  donnera,  aux  quan- 
tités près  de  l'ordre  de  et  de  uy’,  la  valeur  de  A ou  plutôt  l'accrois- 
sement de  A,  depuis  l’anomalie  excentrique  ua  jusqu’à  l'anomalie 
n,  = «,  -i-  ajS  ; en  sorte  que,  désignant  par  A„  et  A,  les  valeurs  de  A qui 
répondent  à ces  deux  anomalies,  on  aura  A,  — A,  égale  à l’intégrale  du 
second  membre  de  celte  équation,  prise  depuis  n = — i jusqu'à  n = i . 
L’intégration  de  la  partie 

( V , -f-  V,  n ■+•  V*  n’  dn 

n'a  aucune  difficulté,  et  l’on  trouve  sur-le-champ  pour  l'intégrale  totale 

aV.-t-fV*. 

A l'égard  dt  l’autre  partie 

U,  + f,  » + li*  n1  , 

, du, 

i R,  -t-  K,  n ■+-  R\  n*i! 
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elle  dépend  de  la  quadrature  de  1'hvprrbole  ou  du  eerrle.  suivant  que 
/f,  est  une  quantité  positive  ou  négative. 

Pour  en  trouver  l'intégrale,  on  supposera  cette  différentielle  égale  à 


. K -+-  L n M iin 

y a,  -f-  a . a + n 1 y ii,  +■  /é,  « -+-  h* 

et  l'on  trouvera  par  la  comparaison  des  termes,  après  avoir  réduit  au 
même  dénominateur. 


iU.ff,  — tr,  + 


K — 


L = 


tr  K If, 
■*R" 


R.  If,  -\K\' 

u./f.  — iir.ir.— i 


R.  K 


M = 


tr 

K 


or  l'intégrale  de  la  première  partie  est  évidemment 

K •+-  Ln 

Y /ti  -4-  tf,  n -4*  r 

et  celle  de  la  seconde  est,  en  faisant,  pour  abréger,  " = 

M , i -4-  N v 

_=  log 

ayA*  i — N V /T 

si  /f",  est  positif;  mais  si  /T,  est  négatif,  celte  intégrale  devient 
— arc  tang (No—  ffî,  ). 


On  fera  maintenant  dans  ces  formules  n = i et  n = — i , et  l’on  retran- 
chera la  seconde  valeur  de  la  première  pour  avoir  l'intégrale  complète;  or, 
en  faisant  /i  = i,  la  quantité  sous  le  signe  y devient  R,  4- R,  -t-Zr,  = fl,, 
et,  en  faisant  n = — i,  elle  devient  R,  — /f,  -+-  ff,  = R,.  Donc  la  valeur 
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complète  de  l’intégrale  de  la  différentielle  dont  il  s'agit  sera  représentée 
par 

h J-  i k _ I M 

P, 


K + I,  k - L 

- vS 


A, 


M 

>.  y ± A' 


en  taisant 


P — loe  ’ _ io"  ,lf-  h’‘  v 11  • 

l^  + iT.-y  K K >,  A,  + A*,  - ’ 

si  /r,  est  positif,  ou  bien 

„ . y^~0^  . y — /C/C 

P = arc  tang  - arc  tang  , 

si  Jft  est  négatif. 

Donc  enfin  on  aura,  aux  quantités  près  des  ordres  de  fi/5’  et  fxy’, 

. . *3  / ...  K -+-  L K - 1.  MP  \ 

A,  — A.  = | aV  -t-  |V*  H = -l ! • 

■ \ VA,  y A»  S y ± te,  ) 

47.  Il  n’v  a que  deux  cas  où  la  formule  précédente  ne  puisse  pas 
servir  : l’un  est  celui  de  if,  — o,  et  l’autre  celui  de  A,  A',  — = o. 

Soit  : 1^1=0;  on  aura  à intégrer  celte  différentielle 

U,  -4-  U',  n ■+■  U*  n=  j 

(A,  + A,/i)* 

et.  supposant  son  intégrale  de  la  forme 

K -t-  l./i  ■+•  M n ‘ 


y A,  -I-  H,  n 

on  trouvera  par  la  différentiation  et  par  la  comparaison  des  termes 

K _ _ *U.  , 4 U’.ft  _ ifiU'J»; 

K,  te,’  3 te,’  ' 

_ aU,  H H*  A, 

L _ 3A’,’  ’ 

M = — ' • 

3 A, 

Complétant  donc  rette  intégrale  de  la  manière  que  nous  l'avons  dit, 
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48.  Ayant  trouvé  ainsi  la  valeur  de  A, — A„  pour  une  portion  d’ano- 
malie excentrique  a,  — u„,  on  trouvera  de  même  la  valeur  de  A,  — A, 
pour  une  portion  suivante  d'anomalie  a,  — a,,  et  ainsi  de  suite;  et  ces 
differentes  valeurs  seront  exactes,  aux  quantités  près  de  l’ordre  de  ptjS* 

et  fi  y*.  étant  = - “*>  ^ • • • » et  7 étant  la  partie  correspon- 

dante de  l’anomalie  moyenne  de  la  planète.  Ajoutant  donc  successive- 
VI,  60 
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ment  cps  valeurs  ensemble,  on  aura  la  valeur  totale  de  — A„  répon- 
dant à une  anomalie  excentrique  quelconque  et,  faisant 

«.  — u„  = '46o°,  on  aura  la  valeur  de  Aç  — A,,  c’est-à-dire,  l’accroisse- 
ment de  la  quantité  A pour  une  révolution  entière  de  la  comète. 

Au  reste  il  est  bon  de  remarquer  que  les  formules  précédentes  ne 
doivent  proprement  être  employées  que  pour  les  parties  de  l’anomalie 
excentrique  relativement  auxquelles  la  quantité  R sera  assez  petite  et 
du  même  ordre  que  les  différences  finies  K,  If,  ce  qui  arrivera  vers  les 
minimum  de  distance  entre  la  comète  et  la  planète;  dans  ces  cas,  les 
formules  dont  il  s’agit  ne  sont  sujettes  à aucun  inconvénient,  et  résol- 
vent le  Problème  avec  toute  l'exactitude  qu’on  peut  désirer;  au  lieu  que 
la  méthode  ordinaire  des  quadratures  par  les  lignes  paraboliques  serait 

trop  inexacte,  à cause  que  les  valeurs  de  4 seront  fort  grandes  et  que 

IC 

leurs  différences  seront  fort  inégales. 

Dans  tout  autre  cas,  c’est-à-dire,  lorsque  la  distance  entre  la  comète 
et  la  planète  sera  assez  grande  et  que  les  variations  de  cette  distance 
seront  fort  régulières,  on  emploiera  avec  succès  la  méthode  ordinaire, 

tant  pour  intégrer  la  partie  V du  que  pour  intégrer  l’autre  partie  ~~  ; 

R’ 

et,  comme  celte  méthode  est  très-connue  et  très  en  usage  parmi  les 
Géomètres,  nous  ne  croyons  pas  devoir  nous  arrêter  ici  à l’expliquer; 
les  Ouvrages  de  Cotes  et  de  Stirling  renferment  tout  ce  que  l'on  peut 
désirer  sur  ce  sujet. 

49.  Quoiqu’on  puisse,  au  moyen  de  ces  différentes  méthodes,  calculer 
les  variations  des  quantités  A pour  telles  portions  de  l'orbite  qu’on  vou- 
dra, il  ne  sera  cependant  nécessaire  de  les  employer  que  pour  la  partie 
inférieure  de  l'orbite,  dans  laquelle  la  distance  de  la  comète  au  Soleil 
sera  moindre  ou  ne  sera  pas  beaucoup  plus  grande  que  la  distance  de  la 
planète  au  Soleil;  car  pour  la  partie  supérieure  de  l’orbite,  dans  laquelle 
la  distance  de  la  comète  au  Soleil  surpassera  de  beaucoup  la  distance  de 
la  planète  au  Soleil,  il  sera  bien  plus  avantageux  d'employer  la  méthode 
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des  n"*  39  et  suivants,  laquelle  abrège  et  simplifie  considérablement  le 
calcul  des  perturbations  dans  cette  partie. 

Pour  faire  usage  de  celte  méthode,  il  ne  s'agit  que  de  substituer  dans 
les  équations  du  n°  37,  à la  place  des  valeurs  de  X,  Y,  Z qu’on  a em- 
ployées dans  le  n”  42,  celles  de  X',  Y',  Z'  (n°  39);  or  nous  avons  déjà 

remarqué  dans  le  n°  13  que  la  quantité  ^ n’est  autre  chose  que  les  deux 
premiers  termes  de  la  quantité  réduite  en  série  ascendante  par  rap- 
port aux  quantités  f-,  ij,  Ç;  donc,  comme  (n°  2) 

R’  = r’  — a(x£  -t-yn  -t-  + p’, 

p’  étant  égal  à Ç1  •+•  ij*  +-  on  aura,  par  la  formule  connue, 

i i jî-era-t-tÇ  p’  3(.rÇ  + m-*-»?)’  5(x5-e.)  n-t- st)’ 

R r r‘  ir  ir  ir‘  ir 1 , 

donc 

i i xÇ  -\-yit  -t-  iÇ 

, 

et  par  conséquent 

i i _ p*  3(x^  -4-  y y -4-  ij)'  3|  xg  -h  _ 5(^^-»-yii4-sC)* 

SK  ar’  sr1  ar’  ar’ 

On  différentiera  maintenant  cette  quantité  en  faisant  varier  seule- 
ment x,y,  s,  et  les  coefficients  de  dx,  dv,  dz  seront  les  valeurs  de  X', 
Y',  Z';  donc,  en  supposant,  pour  abréger, 

_ 3p’  | iStx^-j-yiî-t-agj1  _ i5;.rg-i-  m -t-jQp»  + 35(xj  -t-yn  •+-*£)*  _ 

ar1  atr*  ar’  ar* 

3(x£-+-y»4-sÇ)  , 3 p*  i5(*£-t-.r»)  -h  zî>*  . 
u 7.  î7»  ï? 

ou  trouvera 

X’=  D'5  + o’x,  Y'= n*»i  ■+■  m*/,  z'=n#ç-»-B ït. 

60. 
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En  comparant  ces  expression»  de  X',  Y',  Z'  avec  celles  de  X,  Y,  Z du 
n°  42,  il  est  visible  qu’elles  n’en  diffèrent  qu’en  ce  que  les  quantités  n 
et  a se  trouvent  changées  en  II'  et  b'.  D’où  il  est  aisé  de  conclure  que, 
par  la  substitution  dont  il  s’agit,  on  aura  les  mêmes  équations  différen- 
tielles que  dans  le  n°  42,  en  y changeant  seulement  11  et  o en  II'  et  n’. 

Il  n’v  aura  donc  qu’à  employer  dans  les  équations  du  n“  42,  à la  place 
de  n et  b,  les  quantités  II’  et  o';  et  l’on  pourra  continuer  à les  employer 
pour  telle  portion  de  l’orbite  qu’on  voudra  et  reprendre  ensuite  les  pre- 
mières quantités,  pourvu  qu’on  ajoute  aux  valeurs  totales  de  Sh,  Sa,... 
les  quantités  respectives  jA(li"  — H'),  p.(  A"  — A'),...;  H',  A',...  étant  les 
valeurs  de  H,  A,...  du  n°39  qui  répondent  au  point  de  l’orbite  où  l’on 
change  II,  b en  II',  u';  et  II",  A",. ..  étant  les  valeurs  des  mêmes  quan- 
tités pour  le  point  où  l’on  reprendra  11  et  b à la  place  de  II'  et  b'  (n°  40  . 

50..  Le  grand  avantage  de  la  transformation  précédente  consiste  en 
ce  que  les  quantités  II'  et  b',  qu’on  substitue  à la  place  de  II  et  b,  de- 
viennent très-petites  lorsque  la  distance  r de  la  comète  au  Soleil  est 
beaucoup  plus  grande  que  la  distance  p de  la  planète  au  Soleil,  ce  qui  est 
visible  par  les  expressions  des  quantités  II'  et  b'  (numéro  précédent); 
tandis  que  la  valeur  de  II  (n°  42)  demeure  toujours  finie,  quel  que  soit 

l’éloignement  de  la  comète,  à cause  du  terme  qui  ne  dépend  que  de 

la  distance  de  la  planète  nu  Soleil,  et  qui  est  l’effet  de  l’action  de  la  pla- 
nète sur  le  Soleil. 

Or,  si  l’on  considère  que  l’on  a,  en  général, 

X’ 4-y’ + a’)  (?’  -t-fl’  + C’) 

~{x\  +-yn  ■+■  *?)•  + (*»)  — r£)’-t-(*Ç  — *5)’  + (yC  - in)'. 

et  que,  par  conséquent,  -+-  zÇ  est  toujours  nécessairement  ren- 

fermé entre  -t-  rp  et  — rp,  on  verra  que  le  premier  terme  de  la  quan- 
tité IT  sera  de  l'ordre  de  •£»  et  les  deux  autres  de  l’ordre  de  — et  que 

les  deux  premiers  termes  de  b'  seront  de  l’ordre  de  et  les  deux  sui- 


Digitized  by  Google 


DES  PERTURBATIONS  DES  COMÈTES.  «T 

vanls  de  l’ordre  de  ~t  et  ainsi  de  suite.  Donc,  lorsque  r est  assez  grand 
vis-à-vis  de  p,  en  sorte  que  ~ différé  peu  de  ~i  le  rapport  de  II'  à II  sera 
de  l’ordre  de  et  celui  de  ta'  à o de  l’ordre  de  la  quantité  a étant 
déjà  elle-même  très-petite  de  l’ordre  de  p- 

Donc,  lorsque  £ sera  devenu  j ou  on  pourra,  du  moins  dans  la 

première  approximation,  négliger  les  quantités  II'  et  w'  comme  nullcs; 
ou,  si  l’on  veut  absolument  y avoir  égard,  il  suffira  d’y  tenir  compte  des 
premiers  termes.  Dans  ce  cas,  on  pourra  en  toute  sûreté  employer  la 
méthode  ordinaire  des  quadratures  mécaniques  pour  intégrer  les  quan- 
tités dâh,  rffîa, . . .;  mais  on  pourra  aussi  les  intégrer  analytiquement, 
du  moins  par  approximation;  c’est  ce  que  nous  allons  faire  voir. 


51 . Pour  cet  effet,  on  commencera  par  remettre  dans  les  expressions 
des  quantités  (H),  (A),  (A),  (a),...  du  n°  42,  à la  place  de  cosu  et  sinu, 
leurs  valeurs  en  x et  y,  savoir 


cos  «==—+/,  sinu  = 

« VAA 


moyennant  quoi  ces  quantités  deviendront  des  fonctions  rationnelles  et 
entières  de  x,y,  r et  de  §.  ij,  Ç,  dans  lesquelles  les  quantités  x,  y,  r ne 
passeront  pas  la  seconde  dimension,  excepté  les  expressions  de  (I)  et 
de  («),  où  ces  quantités  monteront  à la  quatrième  dimension;  mais  je 
remarque,  à l’égard  de  l’expression  de(I),  qu’on  y peut  réduire  les 
dimensions  de  x,y,  r à la  troisième.  Eu  effet  il  est  visible  que  les  termes 
qui,  dans  cette  expression,  peuvent  donner  des  dimensions  de  x , y,  r 
plus  hautes  que  la  troisième,  sont  ceux-ci 


U1 

f y1  a'  h 


(G)  + 


fyx 
2 y «A1 


(F). 


autant  que  les  valeurs  de  (F)  et  (G)  contiennent  a;,/,  r,  élevées  à la 
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seconde  dimension.  Or,  en  faisant,  pour  un  moment, 

y/p[(/»,+*>ï- «-/»>] =2,  yl-xn  = r, 

on  a 

(F)  = — E.r-t-  ^4x  t/-  -f-  Y,  (G)=eS*  -t-  y/j  > T; 

donc  les  termes  en  question  seront 

l , fr'x  \ _ , f sr>r 

V/^Â  a v.«/7*  J l /«A  «A  } ■ 

Maintenant,  à cause  que  nous  prenons  le  grand  axe  de  l’orbite  pour 
celui  des  abscisses x,  et  que  e=f  { n"  25),  on  aura  (n"  18} 

a A — r *\/Ti  / r* 

x=__„,  r=„v. 

donc,  substituant  cette  valeur  de  y dans  le  coefficient  de  Z,  il  deviendra 

2r'x  ix  i r’  ,\  2x!  r — A ) 

— ■=  -+-  — = r A I = - — ■ ■'  ; 

f^a’h  /y  «A  • a f 

et,  substituant  la  valeur  de  x*  dans  le  coellicient  de  V,  il  deviendra 

ar’r  jr’r  8(A  — r)y 8,/i  — ri  r 

ftih  **"  fah  fa  ~Ja 

Donc,  puisque  S et  T ne  contiennent  que  la  première  dimension 
de  x,  y,  r,  il  s’ensuit  que  les  termes  dont  il  s'agit  de  l’expression  de  (I), 
lesquels  paraissent,  au  premier  aspect,  devoir  contenir  la  quatrième 
dimension  de  ces  quantités,  n’en  contiendront  réellement  que  la  troi- 
sième. 

Cela  supposé,  on  mettra,  tant  dans  les  expressions  de  (H),  (h),  (A), 
(a),...  du  numéro  cité  que  dans  celles  de  TT  et  ta'  du  n°48,  à la  place 
de  x et  y.  les  valeurs  r eosy,  rsiny  (n°  18),  i p étant  l’anomalie  vraie  de 
la  comète  dans  son  orbite  non  altérée;  on  verra  : 

i“  Que  les  expressions  de  (U),  (A),  ( A),  (a),...  deviendront  des  fonc- 
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lions  rationnelles  et  entières  de  Ç,  ij,  Ç et  de  sinp,  cos?  et  r,  dans  les- 
quelles r no  montera  au  plus  qu’au  second  degré,  à l’exception  des 
quantités  (1)  et  (*')»  dont  la  première  contiendra  r’,  et  dont  la  seconde 
contiendra  r*; 

a°  Que  les  expressions  de  II'  et  w'  deviendront,  à cause  de  z = o, 

II'—  3(5 CO* ? -4- n tin  y)  3a*  — a(?cogy  -f-nsiny)* 

r«  r> 

, _ — 3o*  •+•  issin?)*  — i5(çcos®  r,  sinylp’-t-  35(Çcotv  -*■  «sin»)* 

a — 1 r H — 1 — : ■ * — -t-  . . . . 

r*  r* 


On  substituera  maintenant  ces  valeurs  de  (H),  (A),  (A),  (a),...  dans  les 
expressions  des  différentielles  dnh,  d Ha,  dâf,...  du  n°  42,  et  l’on  y met- 
tra, à la  place  de  n et  a.  les  valeurs  précédentes  de  n'  et  a':  enfin  on 

mettra  pour  du  sa  valeur  déduite  de  l’équation  (n°  21  ) 
dah 


dl  = 


r’rfo 


r*A(i 


ï)  " V^ad-t- 


m) 


rdu. 


52.  Il  est  aisé  de  voir  que,  par  ces  différentes  substitutions,  les  va- 
leurs des  différentielles  d Hh,  d Ha,  dàf,...  du  n“  42  se  trouveront  com- 
posées de  différents  termes  de  la  forme 

2cos"?  sin"9  df 
r? 


m,  n,  p étant  des  nombres  entiers  positifs  ou  zéro,  et  1 étant  une  fonc- 
tion rationnelle  et  entière  de  i;,  rj,  Ç;  j’en  excepte  seulement  les  termes 
de  la  valeur  de  dii,  qui  seront  multipliés  par  l’angle  t,  et  que  nous  exami- 
nerons plus  bas.  Et  il  n’est  pas  difficile  de  prouver  que  m -h  n -h  p ne 
sera  pas  >5  pour  les  premiers  termes  de  sr'  et  11',  ni  > 7 pour  les  termes 
suivants,  et  ainsi  du  reste. 

Or  ' nu  18  ) 

0.  h 

~ I -t- / COSÿ’ 

à cause  de  e=/;  donc,  si  l’on  substitue  cette  valeur  dans  la  formule 
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précédente,  on  n’aura  dans  les  valeurs  de  ddh,  doa,  dàf,...  que  des 
termes  de  cette  forme  X cos^f  sinV?,  tx  et  v étant  des  nombres  entiers 
positifs,  tels  que  p.  ■+■  v non  > 5 pour  les  premiers  termes  de  H'  et  o', 
ni  > 7 pour  les  termes  suivants;  j’excepte  toujours  les  termes  affectés 
de  / dans  la  valeur  de  dSi  (voir  ci-après  le  n°  56). 

Qu’on  substitue  maintenant  dans  X,  à la  place  de  %,  it,  Ç,  leurs  valeurs 

en  sinus  et  cosinus  de  6 (n°  *3;;  et  pour  cela  on  remarquera  que, 

à cause  de  la  petitesse  des  quantités  II'  et  a',  on  peut  sans  scrupule  né- 
gliger l’effet  de  l’excentricité  de  la  planète,  et  faire  simplement 


a 


X = M-A  = (6-T;,y/j 


— A, 


en  dénotant  par  A l’anomalie  vraie  de  la  planète  qui  répond  au  nœud 
ascendant  de  son  orbite  sur  l’orbite  non  altérée  de  la  comète;  mais,  si 
l’on  voulait  absolument  avoir  égard  à l’excentricité  de  l’orbite  de  la  pla- 
nète, il  n’y  aurait  qu’à  ajouter  aux  valeurs  moyennes  de  p et  de  ).  les  iné- 
galités du  rayon  vecteur  et  de  la  longitude  de  la  planète,  inégalités  dont 
les  premières  sont  représentées  par  une  suite  très-convergente  de  termes 
qui  procèdent  suivant  les  cosinus  de  M,  aM,...,  et  dont  les  autres  sont 
représentées  par  une  semblable  suite,  mais  qui  procède  suivant  les 
sinus  des  mêmes  angles.  ( Voir  les  pages  6 et  8 des  Tables  astronomiques 
de  Berlin,  où  a dénote  l’anomalie  moyenne  que  nous  désignons  ici 
par  M.) 

Ces  substitutions  rendront  la  quantité  X de  la  forme 


A ■+-  B sinu  -+-  C cosu  -+-  Dsimo  -t-. . . , 

les  coefficients  A,  B,  C,...  étant  constants,  et  l’angle  u étant  = 5 y/^- 

Ainsi  les  valeurs  des  différentielles  ddh,  dàa,...  se  trouveront  com- 
posées de  deux  sortes  de  termes:  les  uns  indépendants  de  l’angle  u,  c’est- 
à-dire,  du  mouvement  moyen  de  la  planète,  les  autres  affectés  des  sinus 
ou  cosinus  de  cet  angle  ou  de  ses  multiples. 
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53.  A l’égard  des  ternies  de  la  première  espèce,  il  est  clair  qu’ils  se- 
ront de  la  forme 


cos1* 9 sin"9  do, 


et  par  conséquent  tous  intégrables,  fi  et  v étant,  par  l’hypothèse,  des 
nombres  entiers  positifs. 

Quant  à ceux  de  l’autre  espèce,  ils  seront  évidemment  de  la  forme 
cos'?  sin’9  sinNu  </?,  ou  cos1*?  sin'?  cosNu  (/?, 


N étant  un  nombre  entier.  Ces  termes  ne  sont  intégrables  par  aucune 
méthode  connue;  mais  nous  allons  faire  voir  que,  dans  la  partie  supé- 
rieure de  l’orbite  de  la  comète,  h laquelle  est  destinée  la  méthode  que 
nous  exposons,  ces  termes  seront  considérablement  plus  petits  que  les 
précédents;  en  sorte  qu’on  pourra  le  plus  souvent  les  négliger  sans 
scrupule. 

Pour  cet  effet,  je  remarque  que 


mais  (n°  20) 
et  ( n°  21  ) 
donc 


du 


dO 


dt~ 


yaAti  -t-  m ) 

, ar’rf®  . , i dutjâdJi 

du  — ->  et  de  la  do—  ■ — 

V'«»A  lr 


Si  l’on  substitue  cette  valeur  de  dtp  dans  les  termes  dont  il  s'agit,  et 
qu’on  fasse,  pour  abréger, 


ils  deviendront 


^cos^sin;?^ 

î«r’ 


— «PrfcosNu,  fo'stiiNo, 


dont  l’intégrale  est 

— <t>cosNo -t-  J cosNu  4>sinNu—  J"  sinNurfd1. 


VI. 


6< 
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Les  expressions  f eos^îu</<I,  et  f sinNo</4>  représentent,  comme  l’on 

voit,  les  aires  des  courbes  qui  auraient  <l>  pour  abscisse  et  eosNu  ou 
sinNu  pour  ordonnée;  et  il  est  facile  de  concevoir  que  l’aire  totale  de 
chacune  de  ces  courbes  sera  toujours  moindre  ( abstraction  faite  du  signe) 
que  le  produit  de  l'abscisse  totale  par  la  plus  grande  ordonnée,  laquelle 
est  égale  à i;  de  sorte  que,  dénotant  par  (4>)  cette  abscisse  totale,  on 
aura  ± (<I>)  pour  les  deux  limites  entre  lesquelles  seront  nécessairement 

renfermées  les  aires  f cos  N it  d<\>  cl  f sinNorf<l>. 

ür,  dans  la  partie  supérieure  de  l'orbite,  la  distance  rde  la  comète  au 


■Soleil  est  supposée  beaucoup  plus  grande  que  la  distance  moyenne  * de 

ih 

la  planète  au  Soleil  ; de  plus  la  distance  périhélie  | • égale  à A à très- 

peu  près,  est  dans  la  plupart  des  comètes,  et  surtout  dans  celles  dont  on 
attend  le  retour,  moindre  que  l'unité,  distance  moyenne  de  la  Terre  au 

Soleil;  de  sorte  que  la  quantité  sera  nécessairement  fort  petite.  Par 


conséquent  les  quantités  4>  et  (♦)  seront  beaucoup  plus  petites,  généra- 
lement parlant,  que  la  valeur  de  f cos^y  si  n’y  </y. 

Il  faut  remarquer  au  reste  que.  pour  avoir  la  valeur  de  (4>)  pour  toute 
la  partie  supérieure  de  l'orbite,  c’est-à-dire,  la  valeur  totale  de  l’intégrale 
de  «AI»  pour  cet  espace,  il  faut  prendre  les  éléments  d<l>  toujours  avec  le 
même  signe.  Si  donc  dans  tout  cet  espace  la  quantité  4*  n’a  ni  maximum 
ni  minimum,  on  prendra  l’intégrale  à la  manière  ordinaire,  et  l’on  aura 
pour  (4>j  la  différence  entre  les  deux  valeurs  extrêmes  de  4>.  Mais  si  entre 
ces  valeurs  extrêmes  il  se  trouve  des  maximum  et  des  minimum,  alors 
la  valeur  exacte  de  (<l>)  sera  égale  au  double  de  la  différence  entre  la 
somme  de  toutes  les  plus  grandes  valeurs  de  <t>  et  la  somme  de  toutes  les 
plus  petites,  en  regardant  les  maximum  négatifs  comme  des  minimum  et 
les  minimum  négatifs  comme  des  maximum,  et  comptant  les  deux  valeurs 
extrêmes  de  4>  parmi  les  maximum  ou  minimum,  suivant  que  <f>  va  en 
diminuant  ou  en  augmentant,  mais  en  ne  prenant  que  la  moitié  de  cha- 
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cune  du  ces  valeurs.  C’est  de  quoi  l’on  peut  se  convaincre  aisément  par 
l’inspection  d’une  figure  parabolique  quelconque  qui  aurait  différents 
maximum  et  minimum. 

Or  je  dis  que,  si  r > (a  -f-  p.)A,  la  quantité  <t>  n’aura  ni  maximum  ni 
minimum  lorsque  v sera  impair,  et  qu'elle  aura  un  seul  minimum  au 
périhélie  où  5 = 180"  lorsque  ji  sera  pair.  En  effet,  h cause  de 


on  aura 


ih 

1 -+-  f cos  9 


en  sorte  que,  si  r > (a  +■  u) A,  cosy  sera  négatif  et  ne  changera  point  de 
signe,  mais  sinç  sera  positif  eu  deçà  de  l’aphélie  et  deviendra  négatif  au 


delà.  Or 


7.  Nr’ 


y'g'À  / 7h\  11  sin’9 

1 — y pa N \ 1 r ) r’ 


mais  la  quantité 


diminue  à mesure  que  r augmente,  et  vice  versâ,  du  moins  tant  que 
r>  f fi  -t-  a )h,  puisque  sa  différentielle  est 


, f iu-t-a)A  ]rfr 

-*1'"“)  l ' ê J r7’ 

donc,  si  r est  impair,  ta  quantité 


sln*9 

r’ 


ira  en  diminuant  jusqu'à  l’aphélie  où  elle  sera  nulle,  et  continuera  à 
diminuer  au  delà  de  l’aphélie  où  elle  sera  négative;  mais,  si  v est  pair, 
la  même  quantité,  après  avoir  diminué  jusqu'à  l'aphélie,  augmentera 
de  nouveau  au  delà  de  l’aphélie,  en  demeurant  toujours  positive. 

Donc,  si  l'on  suppose  que  la  partie  supérieure  de  l'orbite  commence 

Bi. 
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au  point  où  y = r 
delà  de  l’aphélie  où 
r’  > (a  -t- ja)A. 


= r',  et  finisse  au  point  semblablement  situé  au 
y = ’36o"  — y'  et  r = r',  on  aura , pourvu  que 


si  v est  impair,  et 


<I»  ) = v a’/i 


[ 


cos'  o'sin'o' 

ros'  i8o°sin'  1 80"  | 

Ne” 

«(^y  J 

si  v est  pair,  e étant  la  valeur  de  r dans  l’aphélie. 

A l'égard  de  la  condition  de  r'>  (a  •+■  fi)h,  comme  nous  avons  vu 
(n"  51  ) que  [i  ne  peut  être  > 5 pour  les  premiers  termes  de  II'  et  m', 
auxquels  il  suffira  le  plus  souvent  d’avoir  égard,  il  est  clair  que  cette 
condition  aura  toujours  lieu  dans  la  partie  supérieure  de  l’orbite  où  l’on 

suppose  r beaucoup  plus  grand  que  puisque  pour  Jupiter  et  Saturne, 

qui  sont  les  seules  planètes  qu’on  ait  à considérer  dans  la  Théorie  des 
perturbations  des  comètes,  on  a à peu  près  * = j ou  9 j . 


54.  Si  les  limites  ± (4>j  n’étaieut  pas  assez  petites,  en  sorte  qu’on  ne 
crût  pas  pouvoir  négliger  les  quantités  renfermées  entre  ces  limites,  on 
pourrait  les  resserrer  davantage  de  la  manière  suivante. 

Les  deux  différentielles 


cosN^*/<l>,  sinNv</4>, 


riant  mises  sous  la  forme 


,/<!> 

cos  N udy. 


^7  sinNuf/tp, 


se  changent,  par  la  substitution  de  — à dy,  et  par  la  supposition  de 

i s’/i  <M>  -,  ,. 

H. r-  = «p  , en  celles-ci 

aNr’  a y 


— •P'»/ cosNu,  «è'rfslnNi), 


Digitized  by  Google 


UES  PERTURBATIONS  DES  COMÈTES.  485 

ilont  l'intégrale  est 

— <ProsNu4-  Ç cos  N u <f'sinN  u — Ç sinNürf4>'; 

et  l’on  pourra  appliquer  aux  quantités 

f cos  N u </4>',  Ç sin  N u </4>' 

les  mêmes  raisonnements  que  nous  avons  faits  dans  le  numéro  précé- 
dent; ainsi,  dénotant  par  (♦')  la  valeur  totale  de  l’intégrale  de  </<!>',  prise 
comme  nous  l’avons  dit  dans  ce  numéro,  on  aura  de  nouveau  :fc(#)  pour 
les  limites  entre  lesquelles  seront  renfermées  les  valeurs  des  quantités 
dont  il  s’agit. 

Or  il  est  facile  de  se  convaincre  que  la  quantité  4*'  est  nécessairement 
beaucoup  plus  petite  que  la  quantité  4*  lorsque  r 2 est  assez  grand  vis-à-vis 
de  y'a’A;  ainsi,  en  négligeant  les  intégrales  renfermées  entre  ces  der- 
nières limites,  on  commettra  une  erreur  bien  plus  petite  que  celle  qui 
pourrait  résulter  de  l’omission  des  intégrales  renfermées  dans  les  limites 
du  numéro  précédent. 

On  voit  par  là  comment  on  pourrait  s’y  prendre  pour  pousser  cette 
approximation  plus  loin,  et  diminuer  à volonté  l’erreur  résultant  des 
intégrales  qu’on  négligerait;  mais  il  suffira,  dans  la  plupart  des  cas,  de 
s’en  tenir  à l’approximation  du  numéro  précédent. 

55.  Il  nous  reste  encore  à examiner  les  termes  multipliés  par  l’angle  / 
dans  la  différentielle  dSi,  termes  que  nous  avons  expressément  excep- 
tés ( n°  51  ).  Or  on  voit,  par  la  valeur  générale  de  ddi  du  n°  37  (Section 
précédente),  que  les  termes  dont  il  s’agit  ne  peuvent  venir  que  du 
terme 

, . . /a(i  -+-  m)  dôa 

V a‘  a ’ 

il  sulfit  donc  de  considérer  ce  terme  et  d’en  chercher  l’intégrale,  eu  sup- 
posant que  l’on  mette  dans  la  valeur  de  d Sa  les  quantités  X',  Y',  Z'  à la 
place  des  quantités  X,  Y,  Z f n°  48). 
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Je  reprends  pour  cela  l’expression  générale  de  la  différentielle  delà  du 
méine  n°  37,  laquelle  est 

t lia— ^ — a’( X dx  -t-  Y dr), 

i -+-  m * 

et,  pour  embrasser  en  même  temps  toute  la  généralité  possible,  je  re- 
marque que,  si  l'on  n’avait  pas  supposé  2=oet^|=o,  et  qu’on  eut 

par  conséquent  employé  dans  les  calculs  de  ce  numéro  la  valeur  complète 
de  da  du  n°  30  à la  place  de  celle  du  n"  31 , on  eût  trouvé  cette  expres- 
sion plus  générale. de  dda,  savoir 

d ia  — ^ — a'IXdx  ■+■  Y dr  ■+■  Z dz). 

i -t-  m J 


Qu'on  change  maintenant,  dans  cette  expression,  les  quantités  X,  Y,  Z 
en  X’,  Y',  Z',  et  qu’on  y substitue  ensuite,  à la  place  de  ces  dernières 

quantités,  leurs  valeurs,  lesquelles  ^en  faisant,  pour  abréger.  ^ — ^ = P) 
sont  exprimées  ainsi  (n°  39  j 


X'  = 


dP 
dx ' 


il  est  visible  que  la  différentielle 

X'  dx  -4-  Y 'dy  + Z'  dz 

ne  sera  autre  chose  que  la  différence  de  P prise  en  faisant  varier  seule- 
ment les  quantités  x,  y,  z,  qui  appartiennent  à l’orbite  de  la  comète,  et 
en  regardant  comme  constantes  les  coordonnées  §,  y,  Ç de  l’orbite  de  la 
planète. 

De  sorte  que,  si  l’on  désigne  par  la  caractéristique  D cette  différence 
partielle,  on  aura,  en  général, 

dèa  — - — a’  DR. 

i -t-  m 
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Or  on  a,  par  le  n°  48. 

J,  _ 3(arj4-/i»  -Mi;!1  3t  g$4-,»-»4-  a g i p*  _ 5i  + JS)*  + 

a r*  ar*  a r*  ar’ 

Et  si  l’on  substitue,  dans  cette  expression  de  P,  les  valeurs  de  Ç,  »,  Ç,  p 
en  sinus  et  cosinus  de  u (n°  51  ),  il  est  visible  qu'elle  deviendra  de  celte 
forme 

R -t-  R sin  u 4-  Srosu  ■+■  T sinau  4-  V'  cos  au  -4-. . 

dans  laquelle  R,  R,  S,...  seront  des  fondions  rationnelles  et  entières 
de  x,  y,  z,  et  dont  chaque  terme  sera  de  plus  divisé  par  une  puissance 
de  r,  dont  l’exposant  surpassera  de  trois  unités  ou  davantage  la  somme 
des  dimensions  de  x,  y,  z dans  le  numérateur. 

Or,  comme  l’angle  u dépend  uniquement  des  quantités  f,  »,  ï qui 
doivent  être  regardées  comme  constantes  dans  la  différence  partielle  DP, 
et  qu’au  contraire  les  quantités  H,  R,  S,...  dépendent  uniquement  des 
quantités  x,y,  z qui  sont  les  seules  variables  dans  cette  différentielle,  il 
est  clair  qu’on  aura 

DP  — ri  R -t-  sin  u (/R  -4-  eosu  rfS  4-  sinau  rfT  -t-  cosaurfV 

dR,  d R,  dS,...  étant  des  différences  ordinaires  et  totales  des  quantités  R, 
R.  S 

Donc  on  aura,  en  général, 

IX  fl* 

dia  — IdR  4-  sin  u dit  4-  cosu  </S  4-  sinau  rfT  4-  . . . 

i -t-  m 

et  cette  valeur  de  d 3a,  en  y faisant  x = rc os?,  v = rsin^s,  el  z = ci,  de- 
viendra identique  avec  celle  du  n°  50,  mais  elle  sera  toujours  d’une  forme 
plus  simple  et  plus  commode  pour  l’intégration. 

56.  En  effet  on  voit  d’abord,  par  l’expression  précédente  de  d 3a,  que 
la  partie  indépendante  de  l’angle  u est  intégrable,  son  intégrale  étant 

— fl.  où  R est  la  partie  indépendante  de  u dans  la  valeur  de  P, 
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laquelle  sera  par  conséquent  une  fonction  rationnelle  et  entière  de  sin? 
et  cos?,  en  faisant 

x = rcosç,  r=rsin?,  * = o,  '=7^^' 

De  là  on  tire  cette  conclusion  importante,  que  la  valeur  de  &a,  c’est- 
à-dire,  l’altération  du  grand  axe  de  l’orbite  de  la  comète,  un  tant  qu'elle 
vient  des  perturbations  de  la  partie  supérieure  de  l'orbite,  ne  contient 
aucun  terme  proportionnel  à l'angle  ?,  et  qui  puisse  par  conséquent  aug- 
menter continuellement. 

A l'égard  des  autres  termes  de  la  valeur  de  dèa,  il  est  clair  qu’après 
la  substitution  des  valeurs  de  x,  y,  r en  ? ils  deviendront  de  la  forme 

cos'çsin’çsinMurf?,  ou  cos^ipsin’?  cosNvi/?, 

et  pourront  être  traités  par  la  méthode  des  n0’  52  et  suivants. 

57.  Venons  maintenant  au  terme 

ali  -t-  m d 6a 
a‘  a 

de  la  valeur  de  d9i.  En  y substituant  d’abord  pour  d 9a  la  quantité 
— [ a%  dR  indépendante  de  u,  on  aura  la  différentielle 

— 3 p t / — - — t dH, 

r V a t -t-  m) 

dont  l’intégrale  est 

- 3 ut/  - 

V a(i  -r-  m ' 

Or  on  a ( n°  21  ) 

di  = — - 

ya/i(i  -t-  m, 

donc,  comme  dans  l'expression  de  R les  exposants  négatifs  de  r surpas- 
sent de  trois  unités  ou  davantage  la  somme  des  exposants  positifs  de  x, 
y,  z (n°  54),  il  est  visible  qu’en  mettant  dans  Rr*,  pour  x et  y,  r cos? 
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et  rsinç  ( z étant  égal  à zéro),  la  quantité  rnc  s’y  trouvera  encore  qu'au 
dénominateur;  en  sorte  que,  substituant  ensuite  pour  r,  la 

quantité  Rr 1 deviendra  une  fonction  rationnelle  et  entière  de  sinç  et 
eos?;  d'où  il  s'ensuit  que 


iM,  = 

v»nj  1 -t-  m ) 


sera  tout  à fait  intégrable. 

Quant  h l'autre  partie  de  la  valeur  de  dda,  elle  sera  composée,  comme 
nous  l’avons  vu  ci-dessus,  de  termes  de  la  forme 


cos1^  sin'9  sin  Nu  t/9,  ou  — cns*V  sin'9  cosNu  t/9; 


donc  les  termes  qui  en  résulteront  dans  la  valeur  du  dii  seront  de  la 
forme 


~îfV^TT  — f cos^sin’çsInNtyJcj», ou  — a{i^m  slirçcosNurfç. 

Ainsi  il  sullira  de  considérer  les  différentielles 

- fros|‘9sin*9SinNut/9  et  / cosf?  sin'9  cosNu  t/9. 

A l’imitation  de  ce  qu’on  a fait  plus  haut  (n°  52),  on  substituera,  dans 
ces  différentielles,  au  lieu  dette,  et  faisant,  pour  abréger  cause 

de  dt  = 1/ 77 — - — — tte') , 

V 8(1  + tu)  )' 

V=J  < s.n  N u . N t/u  = — / cosN  u -t-  y/  ^ÎT+nTi  ~1T' 

W=  fl  cosN  u.Nt/u  = t sinNu  — t/ 57—^ — -■  > 

J V «U  -+-  rn  N 

on  aura  ces  transformées  <I>rfV  et  4>rf\V,  en  conservant  la  valeur  de  $ du 
numéro  cité. 

VI.  6% 
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Intégrant  par  parties,  on  aura 


<1>V 


et 


4>W 


Wrf4>, 


et  l’on  démontrera,  par  un  raisonnement  analogue  à relui  de  ce  numéro, 
que  les  valeurs  des  intégrales  f \ d<t>  et  j" \Vr/<t>  seront  renfermées  entre 


les  limites  ± (V)($)  et  ± (W)  (4>),  en  désignant  par  (V)  et  (W)  les  plus 
grandes  valeurs  de  (V)  et  (VV)  dans  la  partie  supérieure  de  l’orbite,  et 
conservant  la  valeur  de  (<J>)  de  l’endroit  cité.  Or  les  maximum  de  V et  W 
ayant  lieu  lorsque  dS  = o ou  d W = o,  c’est-à-dire,  lorsque  sinNu  = o 
ou  cosNu  = o,  il  s'ensuit  que  les  plus  grandes  valeurs  des  quantités  V 
et  W seront  égales  à / (abstraction  faite  du  signe).  Si  donc  on  désigne 
par(t)  la  valeur  de  t qui  répond  à toute  la  partie  supérieure  de  l’orbite, 
c’est-à-dire,  la  valeur  de/  pour  le  point  où  finit  celte  partie  de  l’orbite,  on 


aura  (V)  = (/)  et  (W)  = (l):  et  les  valeurs  des  intégrales  J\d<\>,  f W d<t>, 

pour  toute  la  partie  supérieure  de  l’orbite,  seront  renfermées  entre  ces 
limites  ± (t)  (<t). 


58.  Si  l’on  ne  jugeait  pas  les  limites  assez  approchées,  surtout  à cause 
que  la  valeur  de  (/)  peut  être  assez  considérable,  on  pourrait  les  res- 
serrer davantage  par  une  méthode  analogue  à celle  du  n°  53. 

En  effet,  en  conservant  la  valeur  de  4>’  de  ce  numéro,  et  faisant,  pour 
abréger, 


V,  = Ç VN  du  =— W—  y 

/ “* 

cos  N a 

/ 8(i  -4-  m) 

N ‘ 

W,=  fwKd„=  V-  ^ 

! * 

sinNu 

J 8(i  + m) 

N 1 

on  transformera  les  différentielles  V</<b  et  W </<î>  en  celles-ci  Q>'d\,  et 
<l>'rf\V,,  dont  l’intégrale,  prise  par  parties,  sera 


<J>'V 


-/V- 


<M>‘  cl  <!>'  W 


-/ 


W 
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et  l'ou  démontrera  de  la  même  manière  que,  si  (V,)  et  (NV,)  sont  les 
plus  grandes  valeurs  de  V,  et  de  W,  dans  la  partie  supérieure  de  l'orbite, 

on  aura,  pour  les  valeurs  des  intégrales  f Y,  t>'  et  f" W,  <M>'  dans  cette 

partie,  les  limites  ± (V,)  (<!>’)  et  ± (\V,}(4>').  Or,  sans  chercher  les  valeurs 
exactes  de  (V,)  et  (W,),  il  suffira  de  considérer  que,  les  plus  grandes  va- 
leurs de  V et  YV  étant  égales  à t (abstraction  faite  du  signe),  et  les  plus 
grandes  valeurs  de  sinNi»  et  cosNu  étant  i,  les  plus  grandes  valeurs  de  V, 

et  de  W,  ne  pourront  jamais  être  plus  grandes  que  / -l-  ^ ^ ^ ; en 

sorte  qu’on  pourra  prendre  dans  les  limites  précédentes  (V,  ) et  (YYr,) 


I i * • 

égales  à (<)•+•  ^ y/  g , + • El  comme  la  quantité  0'est  nécessairement 

moindre  que  <J>  dans  la  partie  supérieure  de  l’orbite,  il  est  clair  que  ces 
nouvelles  limites  seront  plus  approchées  que  les  premières,  et  qu’ainsi 

l'erreur  qu’on  commettrait  en  négligeantlesintégrales  j ' YVAt>’el  f YV,  </<!>' 
sera  beaucoup  moindre  que  celle  qui  résulterait  de  l'omission  des  pre- 
mières intégrales  J YV<J>,  J' YV  d<t> ; et  ainsi  de  suite. 


59.  De  ce  que  nous  venons  de  démontrer  depuis  le  n"  48  jusqu’ici,  il 
est  aisé  de  conclure  que  les  perturbations  que  la  comète  doit  éprouver 
dans  la  partie  supérieure  de  son  orbite  peuvent  être  déterminées  analy- 
tiquement sans  avoir  recours  aux  quadratures  mécaniques,  sinon  par 
des  formules  rigoureuses,  du  moins  par  des  formules  très-approchées  et 
dont  on  peut  pousser  l'approximation  aussi  loin  que  l’on  veut.  Si  ce  Mé- 
moire n’était  peut-être  pas  déjà  trop  long,  je  présenterais  ici  ces  formules 
toutes  développées,  en  sorte  qu'il  n'y  eut  plus  que  les  substitutions  nu- 
mériques à faire;  mais,  comme  cela  ne  demande  plus  qu’un  travail  mé- 
canique et  de  calcul,  nous  croyons  pouvoir  nous  en  dispenser  et  nous 
contenter  d'avoir  exposé  les  principes  de  cette  analyse  avec  tout  le  détail 
et  la  clarté  nécessaires. 

Nous  allons  donner  maintenant  une  idée  de  la  manière  dont  on  doit 
faire  usage  des  Théories  précédentes,  en  moulrant  comment  on  doit  les 

6a. 
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appliquer  à la  comète  des  années  i53a  et  1G61 , que  les  Astronomes  atten- 
dent vers  1789  ou  1790. 

tîO.  La  comète  de  l’année  i53a  a été  observée  par  Âppien,  et  calculée 
par  Halley;  ses  éléments  sont  (la  distance  moyenne  du  © étant  = 1): 


Temps  moyen  du  périhélie,  à Paris,  19  octobre 

Longitude  du  périhélie 3‘»i°7'o' 

Distance  périhélie 0,50910 

Longitude  du  nœud  ascendant 2*20“  37' o' 

Inclinaison  de  I* orbite 3a°36'o' 

Sens  du  mouvement direct. 


Celle  de  l’année  1661  a été  observée  par  Hevelius  et  calculée  par 
Halley;  ses  éléments  sont: 


Temps  moyen  du  périhélie,  à Paris,  26  janvier 23k42“°* 

Longitude  du  périhélie 3*2.5"  W 4“’ 

Distance  périhélie 0,4  J. S 5 1 

Longitude  du  nœud  ascendant 2*22"  3o'  3o” 

Inclinaison  de  l’orbite 3a"35'5o" 

Sens  du  mouvement direct. 


Comme  les  éléments  de  ces  deux  comètes  sont  à très-peu  près  les 
mêmes,  on  est  fondé  à prendre  ces  astres  pour  une  même  comète,  donl 
la  révolution  serait  d’environ  ta8  ans,  et  qui  devrait,  par  conséquent, 
reparaître  en  1789.  Dans  cette  hypothèse,  on  peut  attribuer  les  diffé- 
rences qui  se  trouvent  entre  les  éléments  de  i53a  et  de  1661  en  partie 
à l’inexactitude  des  observations,  du  moins  de  celles  de  t53a,  et  en 
partie  à l’effet  des  perturbations  que  la  comète  a dû  éprouver  pendant 
la  révolution  de  i 53a  à 1G61  par  l’action  des  planètes;  et  l’on  ne  saurait 
fixer  au  juste  le  retour  de  cette  comète  qu’en  calculant  d’avance  l’effet 
des  perturbations  qu’elle  doit  éprouver  dans  la  révululiou  de  1661  il 
1789. 

61.  Comme  les  observations  de  1GG1  ont  été  faites  par  Hevelius,  011 
peut  les  prendre  pour  exactes,  ainsi  que  les  éléments  que  Halley  en  a 
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déduits.  On  peut  supposer  de  plus  t|ueces  éléments  soient  ceux  de  l’orbite 
non  altérée,  puisque,  en  faisant  abstraction  des  perturbations  qui  ont. 
précédé  et  suivi  l'apparition  de  cette  comète  en  1661,  elle  aurait  dû  se 
mouvoir  toujours  dans  le  même  plan  et  avoir  le  périhélie  placé  dans  le 
même  lieu  du  ciel. 

, Nous  prendrons  donc,  pour  plus  de  simplicité,  le  temps  du  passage 
par  le  périhélie  en  1GG1 , iVcst-à-dire,  le  ai  janvier  a3k5oro,  temps  moyen 
de  Paris,  pour  l’époque  du  temps  t,  en  supposant  1 positif  après  cette 
époque  et  négatif  avant  elle,  et  en  se  souvenant  que  t exprime  l'angle 
du  mouvement  moyen  du  Soleil  (n°  20). 

Nous  prendrons  de  plus  le  plan  qui  coupe  l’écliptique  à 2!iaa03o'3a", 
et  sous  un  angle  égal  à 3a"35'5o'  (cet  angle  doit  être  du  côté  du  Nord 
et  sur  la  partie  de  l’écliptique  comprise  entre  as230  3o'3a"  et 
8saa°3o'3a*)  pour  le  plan  fixe  des  coordonnées  x et  y;  et  nous  pren- 
drons l’axe  des  a?  dans  la  ligne  menée  du  Soleil  au  point  de  ce  plan  qui 
répond  à 3sa5"58'4o"  de  longitude  comptée  depuis  le  lieu  de  l’équinoxe 
en  1GG1.  Nous  rapporterons  ensuite  à ce  même  plan  et  à ce  même  axe 
les  lieux  des  planètes  perturbatrices  au  moyen  des  coordonnées  rectan- 
gles ?,  >j,  ».  Ces  déterminations  s’accordent  avee  les  suppositions  des 
u“  2 et  25. 

62.  Cela  posé,  soient, comme  dans  la  Section  deuxième,  <2  le  grand  axe 
de  l’orbite  non  altérée,  4^  le  paramètre  de  ce  grand  axe,  et  e l’excentri- 
cité de  l’orbite,  égale  à y/i  — la  distance  périhélie  sera 

a — ne  _ a a(i  — e1) a A 

a a a 1 1 -2-  e ) I -f-  k 

Or,  par  les  observations  de  1661,  on  a conclu  la  distance  périhélie 
= o,4485i  (la  distance  moyenne  du  Soleil  à la  Terre  étant  = t);  on 
aura  donc 

2 h .. 

= fi,  14021. 

I -t- e 

Mais  j’observe  que,  comme  les  éléments  de  1GG1  ont  été  calculés  dans 
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l'hypothèse  de  l’orbite  parabolique,  il  parait  naturel  d’adopter  aussi 
cette  hypothèse  dans  la  détermination  de  A;  or,  dans  la  parabole,  on  a 
a = ao  , donc  e = i,  par  conséquent  h = o,  4485 1 . 

Au  reste,  nous  verrons  ci-après  que  cette  valeur  de  A ne  serait  tout 
au  plus  diminuée  que  d’un  centième,  si  l'on  voulait  la  déterminer  dans 
l’hypothèse  elliptique  (n°  64). 

• 

63.  Il  faut  déterminer  maintenant  le  grand  axe  a ; ce  qu'on  fera  par 
le  principe  connu  que,  dans  les  orbites  elliptiques  décrites  par  une 
même  force  tendant  au  foyer  et  variant  dans  la  raison  inverse  des  carrés 
des  distances,  les  temps  des  révolutions  sont  comme  les  racines  carrées 
des  cubes  des  moyennes  distances.  Or  l’intervalle  entre  le  passage  par 
le  périhélie  en  t53a  et  le  passage  par  le  périhélie  en  1661  est  de 
128  années  99'  ikai“;  mais  il  faut  remarquer  que,  comme  en  i58a  on  a 
retranché  10  jours,  il  faut  aussi  les  retrancher  du  nombre  précédent,  ce 
qui  réduira  le  vrai  intervalle  entre  les  deux  passages  par  le  périhélie  à 
1 a8  années  89'  ikain‘,  parmi  lesquelles  années  il  y en  a 32  de  bissextiles. 

déduisant  ce  temps  en  jours  et  en  décimales  de  jour,  on  aura  donc, 
pour  l’intervalle  dont  il  s’agit,  !j684i1,o5t>25. 

Si  les  deux  périhélies  étaient  placés  dans  le  même  lieu  du  ciel,  il  est 
clair  que  l’intervalle  qu’on  vient  de  trouver  serait  en  même  temps  la 
durée  de  la  révolution  de  la  comète;  mais,  comme  les  lieux  des  deux 
périhélies  different  un  peu  entre  eux,  il  faut  défalquer  de  l'intervalle 
trouvé  le  temps  que  la  comète  a mis  à aller  du  lieu  du  périhélie  de  i53a 
à celui  du  périhélie  de  166t. 

Pour  cela,  j'observe  que  le  périhélie  de  1661  est  plus  avancé  en  lon- 
gitude que  celui  de  i53a  de  3u5i'4o";  mais  l’équinoxe  a reculé,  dans 
l’espace  de  128*89',  de  i#45'3C";  donc,  retranchant  cette  quantité  de  la 
précédente,  on  aura  2°4»'4a"  pour  le  vrai  espace  dont  le  périhélie  de 
1661  était  plus  avancé  par  rapport  aux  étoiles  fixes  que  celui  de  i53a; 
donc  la  comète,  après  avoir  atteint  en  1 53a  son  périhélie,  a dit  parcou- 
rir encore  autour  du  Soleil  un  angle  de  2"4i'4*  pour  arriver  au  lieu  du 
périhélie  de  1661,  parce  que  le  mouvement  de  celte  comète  se  fait  sui- 
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vant  l'ordre  des  signes;  ce  serait  le  contraire  si  la  comète  était  rétro- 
grade. 

Il  faut  donc  chercher  le  temps  qui  répond  à l’anomalie  vraie  2u4i'4" 
dans  une  parabole  dont  la  distance  périhélie  est  0,50910.  Or,  dans  la 
Table  générale  du  mouvement  des  comètes  (cette  Table,  calculée  d’abord 
par  Halley,  rendue  ensuite  plus  commode  par  l’abbé  de  la  Caille,  a été 
étendue  davantage  dans  le  Recueil  des  Tables  publié  par  l’Académie  de 
Berlin,  t.  III,  p.  2 et  suiv.),  on  trouve  que  pour  l’orbite,  dont  la  dis- 
tance périhélie  serait  1,  ce  temps  serait  de  iJ,  g3;  il  faut  donc  multiplier 
ce  nombre  par  la  racine  carrée  du  cube  de  0,50910,  et  l’on  aura 
0^,70107  pour  le  nombre  qu’il  faudra  retrancher  du  nombre  de  jours 
trouvé  plus  haut,  pour  avoir  la  durée  de  la  révolution  de  la  comète  par 
rapport  aux  étoiles  fixes,  laquelle  durée  sera  donc  4G84oi,  355 1 5. 

Or  la  durée  de  la  révolution  périodique  de  la  Terre,  c’est-à-dire, 
l’année  sidérale,  est  de  365i6l9" io*.  ou,  en  décimales  de  jour,  de 
365^,25636.  Donc,  puisque  la  distance  moyenne  de  la  Terre  au  Soleil 


est  prise  pour  l’unité,  et  que  la  distance  moyenne  de  la  comète  est 
on  fera  cette  proportion 

365, a5636  : 46840, 355i5  = 1 : ) , 

d’où  l’on  tire 

a /4<»4 o,355i5\*  r „ , 

365,25636  ) =a5*4îo.3. 


C’est  la  distance  moyenne  ou  le  demi-grand  axe  de  l’orbite  elliptique 
de  la  comète. 


64.  Il  est  aisé  de  conclure  de  l’équation  précédente  que,  si  le  temps 
périodique  de  la  comète  était  plus  long  ou  plus  court  d’un  petit 

nombre  n d’années  sidérales,  la  distance  moyenne  ^ serait  augmentée 
ou  diminuée  à très-peu  près  de  la  quantité 


0,1 3220 n; 
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de  sorte  qu'il  faudrait  que  n fût  plus  grand  que  7,  pour  que  la  distance 
moyenne  fût  changée  d'une  unité. 

Or,  quoique  les  observations  de  i53a  laites  par  Appien  ne  soient  peut- 
être  pas  tout  à fait  exactes,  cependant,  comme  la  comète  dont  il  s'agit 
n’a  été  observée  que  pendant  un  mois,  dans  lequel  temps  elle  a passé  par 
le  périhélie,  il  est  visible  qu'on  ne  saurait  admettre  une  erreur  de  1 5 jours 
dans  le  passage  au  périhélie,  et  qu’ainsi,  à cet  égard,  on  est  assuré  que 

la  valeur  de  “ est  exacte  à o,o5  près. 

Mais  il  y a une  autre  source  d’erreur  qui  est  bien  plus  considérable: 
je  veux  parler  de  l'effet  des  perturbations  que  la  comète  a dû  éprouver 
dans  la  période  de  i53a  à 1661,  et  qui  ont  pu  allonger  ou  diminuer  cette 
période  de  quelques  années.  En  eiret,  la  détermination  précédente  du 
grand  axe  étant  fondée  sur  l'hypothèse  que  la  comète  a décrit  une  orbite 
régulière  autour  du  Soleil  en  vertu  de  la  seule  attraction  de  cet  astre, 
cette  détermination  cesse  d’élre  exacte  dès  qu’on  admet  l'action  des  pla- 
nètes sur  la  comète;  dans  ce  cas,  il  est  clair  qu'on  ne  saurait  chercher  le 
grand  axe  de  la  véritable  orbite  décrite  par  la  comète,  puisque  cette  or- 
bite n'est  plus  une  ellipse;  mais  on  doit  chercher  plutôt  le  grand  axe 
de  l'orbite  que  la  comète  aurait  décrite  sans  les  perturbations,  et  que 
nous  avons  nommée,  dans  le  cours  de  ce  Mémoire,  orbite  non  altérée;  et 
pour  cela  il  est  visible  qu'on  ne  doit  pas  employer  la  durée  observée  de 
la  révolution,  mais  cette  durée  corrigée  de  l’effet  des  perturbations. 

Supposons  que  cet  effet  consiste  à allonger  ou  à raccourcir  le  temps 
périodique  de  l'orbite  non  altérée  d’un  petit  nombre  n d'années  sidérales 
pendant  la  période  de  i53a  à 1661  ; il  est  clair  que  ce  temps  périodique 
sera  plus  court  ou  plus  long  de  n années  que  la  durée  observée  de  la 
révolution  de  la  comète;  par  conséquent  la  distance  moyenne  de  l'orbite 
non  altérée  sera  à très-peu  près  a5,43oi3  o,  i32aon. 

Or  on  ne  peut  déterminer  la  valeur  de  n que  par  le  calcul  même  des 
perturbations,  calcul  dans  lequel  la  quantité  a entre  comme  élément; 
mais,  comme  la  valeur  de  n ne  peut  être  que  de  quelques  unités,  il  sera 
permis  de  prendre  pour  la  valeur  de  a la  quantité  25,43oi3  qui  aurait 
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lieu  sans  les  perturbations,  du  moins  dans  le  calcul  de  ces  perturbations. 
L'erreur  qu'on  pourra  commettre  par  cette  supposition  ne  sera  que  de 
l’ordre  des  carrés  des  forces  perturbatrices,  quantités  que  nous  avons 
toujours  supposées  qu'on  néglige  dans  la  Théorie  des  perturbations  des 
comètes. 


65.  En  faisant  donc  “=  a5,43oi3,  et  prenant  pour  h la  valeur  dé- 
terminée ci-dessus  (u“  62),  savoir  /i  = o,4485i,  on  trouvera  d’abord 
l'excentricité  (n°  25) 

r P 

e — y = 0,1)0232  = f. 

Employant  cette  valeur  de  r.  dans  l’équation 


= o,4485i 


du  numéro  cité,  on  trouvera  h = o, 4445a  : c'est  la  valeur  de  h dans  la 
supposition  que  la  distance  périhélie,  déduite  des  observations,  soit  la 
véritable  distance  périhélie  dans  l’ellipse;  et  l’on  voit  que  cette  valeur 
4 

différé  à peine  de  de  celle  que  donne  la  supposition  de  l’orbite  pa- 
rabolique; c’est  pourquoi  on  pourra  sans  crainte  employer  la  première 
valeur  de  h dans  le  calcul  des  perturbations. 

Comme  le  demi-petit  axe  de  l’ellipse  est  \'ah,  on  trouvera  pour  ce 
demi-petit  axe  4.7761a. 

Et,  si  l’on  cherche  l'angle  dont  le  cosinus  sera  e,  on  trouvera  io°49'io': 
c’est  la  valeur  de  l’anomalie  excentrique  qui  répond  à 90  degrés  d’ano- 
malie vraie,  à compter  du  périhélie,  et  c’est  aussi  la  valeur  de  l’ano- 
malie vraie  comptée  de  l’aphélie  pour  les  points  de  la  distance  moyenne. 

Enfin,  comme  nous  prenons  le  périhélie  de  1661  pour  l’époque  d’où 
l’on  doit  compter  le  temps  l,  et  que  nous  supposons  que,  dans  ce  péri- 
hélie, l’orbite  troublée  coïncide  avec  l’orbite  non  troublée  (n“  60),  il 
s'ensuit  qu’on  aura  non-seulement  £=20,  ty  = o,  i=o,  mais  aussi  3s  = 0, 
34»  = o,  3i  = o,  et  de  plus  34  = o dans  le  même  périhélie  ( n°  38;  ; donc 
VI.  63 
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les  cinq  variables  âh,  ùg,  dh,  de,  di  devront  être  milles  lorsque  t = o, 
de  sorte  que,  en  faisant  commencer  dans  ce  point  les  intégrations  des  dif- 
férentielles d dh,  ddg,  ddb,  ddc  et  ddi  (n°  42),  il  n'y  aura  point  de 
constantes  à y ajouter. 

Nous  remarquerons  encore  que,  à cause  de  1 = 0,  on  aura  simple- 
ment (nu  20) 


9 


1 1 


■+-  m ) 


cl  par  conséquent 


et  les  angles  t,  5,  «,  -j  seront  tous  nuis  k la  fois  dans  le  périhélie  de  1661  ; 
ils  seront  positifs  après  ce  périhélie,  et  négatifs  avant. 

A l’égard  de  la  quantité  à«,  elle  devrait  aussi  être  nulle  lorsque  / — o, 
si  la  valeur  de  a était  exactement  égale  au  grand  axe  de  l'orbite  non 

altérée  de  la  comète;  mais,  ayant  supposé  ci-dessus  ? = a5,43oi3,  on 
aura  (nu  63),  pour  la  vraie  distance  moyenne  de  l’orbite  non  altérée. 

*5,43oi3  :po,i322o/t, 

laquelle  doit  être,  par  l'hypothèse,  la  même  que  celle  de  l’orbite  trou- 
blée dans  le  périhélie  de  i06i , où  t = <>.  Or  le  grand  axe  de  l’orbite  trou- 
blée étant,  en  général,  a ■+■  oa  (n“38j,  on  aura  donc,  lorsque  t = o. 


donc 


a 4-  '.il 
a 


= a.5 .43oi  3 zf:  o,  1 3220/1; 


ta 

3 


— rp  o,  i324on. 


D’où  l’on  voit  que  cette  valeur  de  <ta  dépend  du  nombre  n qui  est  l'elFet 
des  perturbations  dans  la  période  précédente. 

6').  Considérons  maintenant  le  retour  de  la  comète  au  périhélie;  il 
est  visible  que,  en  faisant  abstraction  des  perturliations,  il  n'y  aura 
qu'a  ajouter  l'intervalle  trouvé  ci-dessus  '110  62)  de  1 28*89! ikai“,  k 
l’époque  du  passage  par  le  périhélie  de  1661 , pour  avoir  le  temps  du  re- 
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tour  au  périhélie:  et  il  viendra  (en  se  souvenant  que  l’année  1700  n’a 
pas  été  bissextile)  le  a 6 avril  1789  t*i  1”,  temps  moyen  au  méridien  de 
Paris.  Mais,  pour  avoir  exactement  le  temps  du  retour  de  la  comète  au 
périhélie  dans  l'orbite  elliptique  dont  le  demi-grand  axe  serait  a5,43oi3, 
tel  qu’on  l’a  déterminé  dans  le  numéro  cité,  il  faudra  retrancher  du 
temps  qu'on  vient  de  trouver  o1, 70107,  c'est-à-dire,  iGViçj"’^  par  la 
raison  expliquée  dans  ce  même  numéro,  ce  qui  donnera  le  a5  avril  1789 
8hain,i. 

Cette  détermination  serait  entièrement  exacte,  même  en  ayant  égard 
aux  perturbations,  si  les  deux  révolutions  consécutives  de  i53a  à tfiGi, 
et  de  iGfii  à 1789.  étaient  parfaitement  égales,  et  par  conséquent  si  l'effet 
des  perturbations  était  le  même  dans  ces  deux  périodes.  Donc,  si  l’alté- 
ration de  ces  deux  périodes  n'est  pas  la  même,  il  est  clair  qu’il  ne  faudra 
qu'ajouter,  au  temps  déterminé  ci-dessus,  l’excès  de  l'altération  de  la 
seconde  période  sur  l'altération  de  la  première. 

Or  nous  avons  donné,  dans  le  n"  41,  la  formule  qui  exprime,  en  gé- 
néral. l’altération  de  la  révolution  périodique  de  la  comète;  appliquant 
donc  ici  cette  formule,  et  marquant  par  un.  deux,  trois  traits  les  quan- 
tités qui  répondent  aux  trois  périhélies  consécutifs  de  i53a,  16G1.  1789. 
on  aura  cette  quantité,  dans  laquelle  j’ai  substitué  au  lien  de  ôi  sa  va- 
leur (n-  38 j. 


r'Sa') 

Ift 


[or— 


'-(&y 


y • ■>«*-  > . 

e v 2 h ( 1 m ) 


c'est  la  correction  du  temps,  c'est-à-dire,  le  temps»  qu’il  faudra  ajouter 
au  a5  avril  1789  pour  avoir  l’instant  du  passage  de  la  comète 

par  la  ligne  du  périhélie  de  i6(ii,  dont  la  longitude  était  alors  de 
3sa5°58'4o",  et  sera,  en  1789  (à  cause  de  la  précession  des  équinoxes), 
de  3s27u4G'  16". 

il  est  bon  de  remarquer  que  la  dernière  partie  de  la  quantité  précé- 
dente, celle  qui  contient  les  quantités  àg',  à g",  âg",  dépend  uniquement 
du  déplacement  du  périhélie,  comme  on  peut  le  voir  par  le  n°41;  de 

63. 
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sorte  qu'en  rejetant  cette  partie  la  quantité  restante  sera  la  correction 
<lu  temps  pour  le  passage  île  la  comète  par  le  vrai  périhélie  de  1789; 
mais  il  faudra  alors  ajouter  celle  correction  au  26  avril  1789  1*11*, 
temps  du  passage  par  le  périhélie,  dans  le  cas  où  la  révolution  anoma- 
lislique  de  1661  à 1789  serait  égale  à celle  de  i53a  à 1661 . 

Pour  réduire  ces  quantités  en  temps,  on  se  souviendra  que  nous  expri- 
mons le  temps  par  le  mouvement  moyen  du  Soleil  ( n°  20);  de  sorte 
que,  si  la  quantité  à réduire  en  temps  est  exprimée  en  angles,  en  la 
divisant  par  36o  degrés,  on  aura  des  années  sidérales  de  365^,25636; 
et,  si  elle  est  exprimée  en  nombres  absolus  (la  moyenne  distauce  du 
Soleil  étant  l'unité  J,  il  faudra  la  diviser  par  le  rapport  de  la  circonfé- 
rence au  rayon,  c’est-à-dire,  par  6,a83i85...,  pour  la  réduire  de  même 
en  années  sidérales. 


67.  La  formule  précédente  est  générale;  mais,  dans  notre  cas,  on 
aura,  par  ce  qu'on  a établi  dans  le  n°  64. 

/*=  o,  3i"  — o,  3g"  = oj 


de  plus,  à cause  de  1 — S 
la  comète),  on  aura 


O * 

Ô ( 1 -t-  m j 


(0  étant  l'anomalie  movenne  de 


’=  360°  t ! - — - — , t — — 360"  t j - 

V 8;n-«)  V ! 


«■ 


81 


de  sorte  que  la  première  partie  de  la  formule  dont  il  s'agit  se  réduira  à 


3.36o" 

4 


v/ 


i ( 1 ■+■  m ) 


[oaT  — 3d), 


où  Sa"  sera  l’intégrale  totale  de  la  différentielle  dàa  pour  la  période 
entière  de  1661  à 1789,  en  faisant  t positif,  et  où  Sa'  sera  de  même  l'in- 
tégrale totale  de  dSa  pour  la  période  de  1G61  à i532,  en  faisant  1 néga- 
tif; de  sorte  que,  comme  il  n'y  a que  la  différence  de  ces  deux  intégrales 
qui  entre  en  ligne  de  compte,  il  n’y  aura  point  de  constantes  à y ajou- 


» 
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lcr,  et  I*oh  pourra  prendre  chaque  intégrale  en  sorte  qu’elle  commence 
au  périhélie  de  16G1,  où  / = o. 

Les  deux  autres  parties  de  la  même  formule  deviendront 


- v/i 


a’ 


8 1 1 -+  m ) 


(âi'-t-ii') 


h \’  ig"  -+■  ig' 

1 el  e y ?.A(i  -t-  m i 


où  (à  cause  de  di"  = o et  âg”  = o)  il  faudra  prendre  pour  il"  et  âg“  les 
intégrales  des  quantités  ddi  et  dàg  depuis  le  périhélie  de  ■ 66 1 jusqu’à 
celui  de  1789.  et  pour  &ï  et  i g'  les  intégrales  des  mêmes  quantités, 
mais  depuis  le  périhélie  de  iGtii  jusqu’à  celui  de  i53a,  en  supposant 
t négatif. 

L’altération  du  temps  périodique  est  celle  qu’il  est  le  plus  important 
de  déterminer  dans  la  Théorie  des  perturbations  des  comètes. 

Quant  aux  altérations  des  autres  éléments  de  l’orbite,  on  les  détermi- 
nera directement  par  l’intégration  des  quantités  ddh,  dda,  ddg,  dSb, 
d$c  (n°*  38,  42  et  suivants),  en  faisant  commencer  les  intégrales  au  pé- 
rihélie de  1661,  et  les  étendant  jusqu’au  périhélie  de  1789  ou  de  i53a, 
suivant  qu’on  voudra  déterminer  ces  altérations  pour  la  dernière  pé- 
riode de  la  comète  ou  pour  la  période  précédente. 


G8.  Voilà  toutes  les  données  et  les  formules  nécessaires  pour  calculer 
les  perturbations  causées  à l’orbite  de  la  comète  dont  il  s’agit  par  l’action 
des  planètes.  Or,  parmi  toutes  les  planètes,  il  n’y  a que  Jupiter  et  Sa- 
turne dont  l’action  sur  la  comète  puisse  être  sensible,  tant  parce  que  les 
masses  des  autres  planètes  sont  trop  petites,  que  parce  qu’elles  sont 
trop  proches  du  Soleil.  Ainsi  l’on  prendra  successivement  Jupiter  et 
Saturne  pour  la  planète  perturbatrice  dont  on  a supposé  la  masse  p,  et 
dont  le  rayon  vecteur  est  p,  et  les  coordonnées  rectangles  nj,  Ç.  Les 
Tables  astronomiques  de  Halley  donneront  toutes  les  valeurs  des  quan- 
tités qui  dépendent  des  lieux  de  ces  planètes  dans  un  temps  quelconque; 
et  nous  ne  croyons  pas  qu’il  soit  nécessaire  d’entrer  là-dessus  dans  aucun 
détail. 

Comme  la  distance  de  Jupiter  au  Soleil  est  environ  5,  et  celle  de  Sa- 
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turne  environ  g|,  il  est  clnir  que,  si  l’on  fait  commencer  la  partie  supé- 
rieure de  l’orbite  de  la  comète  aux  points  de  la  moyenne  distance,  c’est- 
à-dire,  aux  extrémités  du  petit  axe,  alors  r sera  toujours  beaucoup  plus 
taraud  que  p,  et  la  méthode  des  n“'  48  et  suivants  aura  toute  l’exactitude 
qu’on  peut  désirer,  en  négligeant  même  tout  à fait  les  termes  qui  dé- 
pendent du  mouvement  moyen  de  la  planète  perturbatrice  dans  les  for- 
mules des  quantités  différentielles  d nh , dâa et  en  ne  tenant  compte 

que  des  termes  indépendants  de  l’angle  u,  que  nous  avons  vus  être  tou- 
jours intégrables  ( n“*  52  et  56). 

Il  y aura  encore  un  autre  avantage  à prendre  ainsi  la  moitié  supé- 
rieure de  l’orbite  pour  ce  que  nous  appelons  la  partie  supérieure,  car 
ou  aura  alors,  pour  le  commencement  de  cette  partie,  « = ±90,  et, 
pour  la  fin,  u = ± 370;  de  sorte  que,  à cause  de 

fl  — y . n , , . / fl  . 

jr=~  rosfl  — /?  , r=  - (1  — coskï,  ut  = \ / rau 

2 * 2 V 9(1  -f»  m) 

u étant  l’anomalie  excentrique  comptée  depuis  le  périhélie),  on  aura, 
pour  le  commencement  de  la  partie  supérieure. 


x — r = ± sj'a/i , r= 

dx  . /l(i  + mi  dy  dr  /ali  -+ - m 

dï=*V~a  Tl  = °’  T,=±e\—a 


et  pour  la  fin 


x——  — , y — r=-, 

2 • ’ 2 


dx  , /a  1 1 -+-  m 1 dy  dr  /a  i 1 -t- 

27=±V— « — • di=^ey  —â 


m | 


( les  signes  supérieurs  étant  pour  le  cas  où  l’on  prendra  les  angles  < et  u 
positifs,  c’est-à-dire,  pour  la  période  qui  suit  le  périhélie  de  1661,  et  les 
signes  inférieurs  étant  pour  le  cas  où  l et  « seront  négatifs,  c’est-à-dire, 
pour  la  période  qui  précède  ce  périhélie),  ce  qui  simplifiera  beaucoup 
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les  valeurs  des  quantités  U'.  H",  A',  A" c'est-à-dire,  les  valeurs  de 

H,  A,...  pour  le  commencement  et  pour  la  lin  de  la  partie  supérieure 
de  l'orbite  (n"  48). 

Quant  à la  masse  m de  la  comète,  que  nous  avons  conservée,  pour  plus 
d'exactitude  et  de  généralité,  dans  les  formules  de  ce  Mémoire,  elle  est 
inconnue,  et  rien  ne  saurait  conduire  à la  déterminer;  mais  il  est  natu- 
rel de  la  supposer  très-petite  vis-à-vis  de  la  masse  du  Soleil;  de  sorte 
qu'on  pourra  négliger  partout  la  quantité  m vis-à-vis  de  l'unité. 
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I Mémoires  du  l'Académie  Royale  (1rs  Sciences  de  Paris,  année  177a.) 


On  s’occupe  depuis  longtemps  à rechercher  à priori  les  inégalités  des 
mouvements  des  planètes  d'après  les  principes  de  la  gravitation  univer- 
selle; mais  personne,  que  je  sache,  n’a  encore  entrepris  de  donner  des 
méthodes  directes  et  générales  pour  trouver  ces  mêmes  inégalités  à pos- 
teriori. c'est-à-dire,  d’après  les  observations  seules.  C’est  à remplir  ce 
dernier  objet  dans  toute  son  étendue  qu'est  destiné  le  Mémoire  que  j'ai 
l'honneur  de  présenter  à l'Académie  Royale  des  Sciences;  heureux  si 
cette  illustre  Compagnie  daigne  recevoir  avec  indulgence  ce  fruit  de  mon 
travail  sur  une  matière  qui  a,  à la  vérité,  plus  d’utilité  que  de  difficulté, 
mais  qui  ne  me  parait  par  là  que  plus  digne  de  son  attention. 

HYPOTHÈSE. 

1 . Les  inégalités  des  mouvements  des  planètes  peuvent  être  représen- 
tées par  une  suite  de  termes  de  la  forme  A sinç,  A étant  un  coeiïicienl 
constant,  et  y un  angle  qui  augmente  uniformément. 

64- 
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Remarque  I. 

'i.  C’est  sur  ce  principe  que  sont  fondées  toutes  les  Tables  des  pla- 
nètes; chaque  terme  tel  que  A sinp  s'appelle  une  équation,  dont  A est  le 
coefficient  ou  la  plus  grande  valeur,  et  o l'argument. 

Les  Anciens,  qui  ne  voulaient  admettre  dans  le  Système  du  monde 
que  des  mouvements  circulaires  et  uniformes,  représentaient  toutes  les 
irrégularités  des  mouvements  des  Corps  célestes  par  des  cercles  excen- 
triques et  par  des  épicyclcs;  or  il  est  facile  de  prouver  que,  tant  que  l'ex- 
centricité est  assez  petite  et  que  les  rayons  des  épicyclcs  sont  aussi  assez 
petits  par  rapport  à celui  du  cercle  principal,  les  irrégularités  que  l’on 
trouve  par  ce  moyen  peuvent  toujours  s’exprimer  par  une  suite  de  termes 
de  la  forme  A sin?. 

En  effet,  si  l’on  considère  un  cercle  dont  le  rayon  soit  a,  et  qui  soit 
chargé  d'un  épicycle  dont  le  rayon  soit  ma,  et  qu’on  suppose  que,  tan- 
dis que  le  centre  de  cet  épicycle  se  meut  sur  la  circonférence  du  cercle 
principal  en  décrivant  autour  de  son  centre  l'angle  t,  un  corps  se  meuve 
sur  la  circonférence  de  l’épicycle  en  décrivant  autour  de  son  centre 
l'angle  y,  on  trouvera  que  ce  corps  décrira  autour  du  rentre  du  cercle 
principal  un  angle  t -hx,  où  a-  sera  tel  que 


m slnap 

la  ni;  jr  =: — * 

1 4-  m cos<p 


en  sorte  que  l'angle  x exprimera  l’inégalité  du  mouvement  provenant 
de  l’épicycle.  Or,  si  l’on  suppose  le  rayon  ma  fort  petit  par  rapport  au 
rayon  a,  on  aura  pour  m une  fraction  fort  petite,  et  l’on  aura  par  les 
séries 

tangx  = m sin?(i  — m cosç  -+-  m’cos’ç  — . . 


mais 


x=  langx  — 


lang’Æ' 

3 


Donc,  substituant  la  valeur  de  tanga;,  et  réduisant  les  puissances  et  les 
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produits  de  siny  et  de  cos?  en  sinus  et  cosinus  d’angles  multiples  de  y, 
on  aura  pour  a:  cette  série  assez  simple 

m’sinîo  m*  sin3y  m’siiiijo 
x = m si  11  y H ^ 1 — >-■— 

a 5 4 

Si  l’on  imaginait  un  second  épicyclc  dont  le  rayon  lut  na,  et  dont  le 
centre  décrivit  la  circonférence  du  premier  épicycle,  landisque  le  mo- 
bile décrit  la  circonférence  de  ce  second  épicycle,  en  parcourant  autour 
de  son  centre  des  angles  y dans  le  même  temps  que  sont  parcourus  les 
angles  t et  y,  on  trouverait  que  l'angle  parcouru  par  le  mobile  autour 
du  cercle  principal  serait  t-t-x,  où  l’angle  x,  qui  représente  l'inégalité 
du  mouvement,  sera  tel  que 

m sin  y -t-  n sin  i y -t-  y ) 

tanga:= - -1 ’-rr» 

■ •+  m cosy  -+-  n cos  (y  -i-  y) 


d'où,  en  supposant  m et  n fort  petits,  il  est  facile  de  tirer  la  valeur  de  x 
exprimée  par  une  suite  de  sinus. 

S’il  y avait  un  troisième  épicycle  dont  le  rayon  fût  pa,  et  sur  la  cir- 
conférence duquel  le  mobile  lût  mû  en  parcourant  autour  de  son  centre 
des  angles  |,  on  trouverait  que  l'inégalité  * serait  déterminée  par  l’é- 
quation 

m sin  y -+-  n sin  (y  4-  y)  -+-  p sin  (y  + y ■+-  î) 

i -t-  mcoso  -t-  n ros(y  -t-  y>-+- /icosiy  ■+•  y -t- 


et  ainsi  de  suite. 

Si  l'on  suppose  un  cercle  excentrique  dont  le  rayon  soit  a et  l’excen- 
tricité ma,  on  trouvera  que,  tandis  que  le  mobile  parcourt  autour  du 
centre  du  cercle  l’angle  l,  il  parcourra  autour  du  point  qui  est  pris  pour 
le  centre  du  mouvement  apparent  un  angle  t + x,  en  sorte  que 


lang  x — 


i + racosl' 


d’où  l'on  voit  que  c’est  la  même  chose  que  si  le  cercle  était  suppose 
homocentrique,  et  qu’il  portât  un  épicycle  dont  le  rayon  fût  ma,  et  dont 
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la  circonférence  fût  parcourue  par  le  mobile  d'un  mouvement  angulaire 
égal  à celui  dont  le  centre  de  cet  épicycle  parcourt  la  circonférence  du 
cercle  principal;  c’est  ce  qui  a déjà  été  remarqué  par  Ploléinée. 

De  là  on  voit  aussi  que  le  cas  d'un  épicycle  porté  par  un  excentrique 
sera  le  même  que  celui  d’un  liomoccntrique  qui  portera  deux  épicycles, 
et  ainsi  de  suite. 

ItKMARQUF.  II. 


3.  Dans  l’Astronomie  moderne,  on  explique  les  principales  inégalités 
des  planètes  par  la  figure  elliptique  de  leurs  orbites  et  par  la  loi  des 
aires  proportionnelles  au  temps,  d’où  résulte  l’inégalité  qu'on  appelle 
aquation  du  centre,  et  qui  est,  comme  l’on  sait,  exprimée  par  la  série 


5ta  . 

— a«  sin?  -t-  -y-  suis 9 + 

4 


e’  . i3t»  . 

r sin? sm3o  -t-, . ., 

4 12 


s étant  l’excentricité,  et  ç l’angle  de  l’anomalie  moyenne  qui  est  pro- 
portionnelle au  temps.  La  loi  de  cette  série  n’est  pas  facile  à trouver, 
surtout  en  employant  la  méthode  ordinaire,  suivant  laquelle  on  cherche 
d'abord  l'anomalie  moyenne  par  la  vraie,  et  ensuite  on  déduit  celle-ci 
de  celle-là  par  le  retour  de  la  série;  mais  on  peut  y parvenir  par  la  mé- 
thode que  j’ai  donnée  ailleurs  Mémoires  de  fferiin,  i/tif)  (*)]. 

Quant  aux  autres  inégalités  des  planètes,  c’est  par  le  principe  de  la 
gravitation  universelle  qu’on  tâche  de  les  déterminer,  et  les  calculs  laits 
d’après  ce  principe  donnent  toujours  des  équations  dont  les  arguments 
dépendent  des  lieux  moyens  des  planètes,  de  ceux  de  leurs  aphélies  et 
de  leurs  noeuds. 

En  général,  la  figure  presque  circulaire  des  orbites  des  planètes  fait 
que  les  forces  perturbatrices  qui  viennent  de  leur  attraction  réciproque 
peuvent  être  exprimées  par  des  séries  plus  ou  moins  convergentes  et 
composées  uniquement  de  sinus  ou  cosinus;  circonstance  sans  laquelle 
il  serait  comme  impossible  de  déterminer  d’une  manière  générale  l'effet 
île  ces  perturbations. 


('  O/ùtrrrs  ttr  iMgnwgv,  t.  III,  p.  ii3. 
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Remarque:  111. 

4.  Il  y a cependant  une  espère  d'inégalités  qui  parait  faire  une  excep- 
tion à la  règle  générale  : je  parle  des  inégalités  séculaires  qui  aug- 
mentent comme  les  carrés  des  temps;  mais,  d'un  côté,  il  parait  très-pro- 
bable que  ces  sortes  d'inégalités  ne  sont  qu’apparentes  et  ne  viennent 
que  de  quelques  équations  dont  les  arguments  ne  varient  que  très-peu, 
en  sorte  que  leur  période  est  très-longue;  de  l'autre,  elles  ne  sont,  à 
proprement  parler,  que  des  cas  particuliers  de  la  formule  générale, 
comme  nous  le  ferons  voir  dans  la  suite  de  ce  Mémoire.  D’ailleurs  il  est 
toujours  possible  de  se  débarrasser  d’avance  de  ces  sortes  d'inégalités, 
et  nous  fournirons  pour  cela  des  moyens  aussi  simples  que  commodes. 

PROPOSITION  I. 

Théorème. 

5.  Toute  série  dont  un  ternie  quelconque  est  représenté  par  la  formule 

Asin(fl-+-mat)-4-B  sin  [6  -t-  mp)  ■+■  Csin(c  + my)  4- . . ., 

m étant  le  nombre  des  termes  précédents,  est  une  série  récurrente  dont 
l'échelle  de  relation  dépend  uniquement  des  angles  u,  /S,  y,.... 

Dénotons,  en  général,  par 

T,  t-,  T",  T*,...,  T<->, 

les  termes  de  la  série  proposée,  en  sorte  que  l’on  ait 

Ti»)  = A sin  (a  -+-  m«l  + B sin (6  -e-  m ji)  -t-  C sin  (c  ■+■  my  ) -t- . . . , 
et  examinons  la  nature  de  la  suite  infinie 

T -t-  Tx  -+-  T'ar'  -t-  Tmx'  -*-...  + a-  -t- . . . . 
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On  sait  que 


smç  = — 


^v'-1  — e— tv'“» 


— I 


e étant  le  nombre  dont  le  logarithme  hyperbolique  est  l'unité;  doue, 

p = W-',  q — e-*/-*. 


faisant,  pour  abréger. 

A e*v'r: 

— ' 

on  aura 

A sin(o  + mat)  = 

de  même,  si  l’on  fait 

„ Be”4'  -t 

iy-i 

»v-> 

p=*Æ, 

* V — 1 

Q=_£Tfî, 

sy-i 

r—e**-',  # = e->v' 


on  aura 

B sin  (6  -t-  mjjj  = M r"-4-  Ni", 

C sin(c  -+-  my)  = Pc  + Qu", 

♦•••••••••••••*• » 

et  le  ternie  général  T1*'  prendra  celte  forme 

l't")  K p*  H-  Lç"  -f-  M rm  N *■  -f-  P #*  + Qu*  -+- . . . . 

D'où  l’on  voit  que  la  suite 

T + Î1  + TV+TV+... 

n’est  autre  chose  que  la  somme  de  plusieurs  séries  géométriques,  dont 
les  premiers  termes  sont  K,  L,  M,...  cl  dont  les  raisons  sont px,  qx, 
rx , ....  de  sorte  qu’en  sommant  chacune  de  ces  séries  géométriques  on 
aura  la  valeur  de  toute  la  série 

t + ri  + T"x’  -t-  T'x1 
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T+î,i+T'i‘+,|'V+T"r'+,..= 


r — qx  i—rx 


et  il  est  clair  qu’en  réduisant  au  même  dénominateur  les  fractions  qui 
composent  le  second  membre  de  cette  équation,  et  dont  nous  suppose- 
rons que  le  nombre  soit  n,  ce  second  membre  se  transformera  en  une 
fraction  unique  de  la  forme 


[o]-v[i]x-)-[a]x!-t-[3]jr*-t-...-(-[n  — i] 
( •>.  ) -r’  -t-  ( 3 ) .r*  -r-  . . . -I-  ( n ) x" 


où  les  nombres  o,  i,  a,  3,...,  renfprmés  dans  des  crochets  carrés  ou 
ronds,  désignent  des  coefficients  différents  qui  dépendent  des  quantités 
K,  L,  M,  N,...,  p,  q,  r,  s lit,  comme  le  dénominateur  de  cette  frac- 

tion doit  être  égal  au  produit  des  n dénominateurs  i — p.r,  i — qx, 
i — rx,  i —ix il  est  d'abord  évident  qu'on  aura 

(0) = 

< I ) — — p — q — r—*  — .. 

(1)  — pq  -+-  pr  •+•  ps  ■+• . . . 4-  qr  -4-  qs  -i- . . , 

(3)=  — pqr  — pqt  — qn  — . ., 


de  sorte  que  les  coefficients  (o),  (i),  (2),  (3),...  du  dénominateur  de  la 
fraction  dont  il  s'agit  seront  donnés  uniquement  par  les  quantités  p,  q. 
r,  s,.... 

Ainsi  la  série  proposée  sera  égale  à cette  dernière  fraction,  que  nous 
appellerons  par  conséquent  fraction  génératrice  de  la  série;  d'où  il  est 
facile  de  conclure  que  la  même  série  sera  du  genre  de  celles  qu’on 
nomme  récurrentes,  et  dont  la  propriété  est  qu'un  terme  quelconque  se 
forme  de  l'addition  d'un  certain  nombre  de  termes  précédents,  multi- 
pliés chacun  par  un  coefficient  donné;  car,  en  multipliant  la  série 

T + T x h-  T'x> 

VI.  C5 
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par  le  dénominateur 

i-4-(i)i-t-  i)  j:' + . . . + (n)x', 

et  comparant  les  termes  du  produit  avec  le  numérateur 
[o]  + [,]4f-t-[alx*  + ...  + [n  — l]jr— 
on  a les  équations 
T =[o], 

r =-(.)T  +[.], 

T*  = — <*)  T*  — (a)T  + [*], 

T*  = — (i)T'— (a)T’  — (3)T-«-[3], 


T<— •>  = — ( i ) T<— » - (a)T<— » — ...-(n-i)T-4-[n  — i ], 
T<*>  ™ — (i)T<— •>  — (a)T<*  — . . . — (n)T, 

XC+»=_(,)T<»)  — (a)T<— » — — («JT, 


cl,  en  général, 

T<->=-(i)T(— (>_(a)T(—) T*—>, 
où  les  coellicients 

-(■).  -(3) -(«) 

forment  ce  qu’on  appelle,  d’après  M.  Mnivre,  l'échelle  de  la  série  récur- 
rente. 

Corom-aibe  I. 

6.  Puisque  q = e-*^ , ou  aura 

p + q =«•/->  e~*é=>  = aoosa,  pq  — i; 

de  même 

H- j = acosJJ,  rt  = t, 
t+u  = icosy,  tu  — i, 
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et  ainsi  de  suite;  dune  on  aura 

(i  — px)\t  — qx)  = i — ax  cosa  -4-  x % 

(i  — rx)(i  — nj  = i-ix  cos  3 -4-  x’, 

(i  — Ix)  (i  — ux)  = i — ix  cos  y ■+■  x 

Par  conséquent  le  dénominateur 

i-4-(i)x-4-(2)x*-l-(3)xJ-4-...-4-(n)x“ 

sera  le  produit  de  ces  ” facteurs  doubles 

I — 2X  cosa  -4-  x', 
i — 2.x  cos  ,3  -4-x’, 

■ — ix  cosy  -4-  x*, 

D'où  il  est  facile  de  conclure  qu’on  aura  nécessairement 

* 

(»)='.  («  — ')  = ('). 

c’est-à-dire,  que  les  coefficients  des  termes  extrêmes,  ainsi  que  ceux  des 
termes  équidistants  des  extrêmes,  seront  les  mêmes  : ce  qui  est  la  pro- 
priété des  polynômes  qu’on  appelle  réciproques. 

Or,  pour  trouver  facilement  les  valeurs  des  coefficients 

(i),  (’)’  (3)i  -("J  en  cosa,  cosfi,  r.osy,..., 

on  mettra  le  polynôme  en  question  sous  la  forme  suivante,  en  faisant, 
pour  plus  de  simplicité,  n = 2v, 

(i  + x*  + (i)x(i  -4-  x1'-’)  -4-  (2)x'(i  -4-  x1'-*)  -l-  ..-4-(v)x'; 

ensuite  on  supposera 
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et  l’on  remarquera  que 

(i  -i-  x’)'  — i -t-  zx’-t-  x,  = x’i’,  d'où  i -t-  x*  = jr’(ï’  — a), 

(i  -t-  jr*)*  = i 4-  X*  -+-  3a?’(i  -+-  x’)  = jr1!*,  d'où  i -+-  x‘  = x*(*‘  — 3*), 

et,  en  général, 

.+  x- = ^ p - FI- + effiiil)  z-  _ eîiî.^4He^*i j , 

en  ne  continuant  eette  série  que  tant  que  l'on  aura  des  puissances  posi- 
tives de  z. 

On  fera  donc  ces  substitutions,  et,  divisant  ensuite  tous  les  termes 
par  x',  il  viendra  un  polynôme  en  z de  la  forme 

**+  [(>)]”"'  + [(»)]*-*+  [(S)]*""'  + •••■*■  [(»)]. 

où  l’on  aura 

[(>)]  = (')- 

[(*)]  =(*)  — ». 

. [(3)]  = (3)- <v  — •>(.>, 

[(4)]  = (4)  ~ (r  — *)(*)■*■ 

[(5)]  = (5)  - < v - 3 (3)  -4-  ~ (■). 


De  même,  si  l'on  substitue  xz  à la  place  de  i -f-x1  dans  le  produit 
des  v trinômes 

i — ax  cosa  -+-  x\  ■ — ax  cos|3  -t-  x', . . . 

et  qu’on  divise  ce  produit  par  x",  on  aura  celui-ci 

s — a eosa ) (s  — a cos  (3}  (ï  — a cosy). . 

lequel  devant  être  identique  avec  le  polynôme  précédent,  on  en  conclura 

aisément  les  valeurs  des  coefficients  [(i)j,  f(a)J,  f(3)j et  de  là  celles 

des  coefficients (i).  (a),  (3) 
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Quoique  les  formules  précédentes  soient  connues  depuis  longtemps, 
j’ai  cru  devoir  les  donner  ici,  parcç  que  j’aurai  occasion  d’en  faire  usage 
dans  .la  suite. 

Quant  aux  coefficients  [o],  [i],  [a],...  du  numérateur,  il  est  très- 
facile  de  les  déterminer  par  le  moyen  des  équations  trouvées  dans  le  nu- 
méro précédent,  lesquelles  donnent 

[°]  = T, 

[,]  = !' +(QT. 

[a]  = T"  + (i)T'-t-  (*)T, 

[3]  = T"-f-  (i)T"-t-  (a)T'-t-  (3)T, 


C.onOI.l.AIIIK  II. 


7.  On  voit,  par  l’analyse  du  Problème  précédent,  que  non-seulement 
toute  suite  composée  de  sinus  d’angles  qui  croissent  en  progression 
arithmétique,  mais,  en  général,  toute  suite  composée  de  termes  qui 
procèdent  en  progression  géométrique,  est  récurrente  d’un  ordre  égal 
au  nombre  de  ces  termes. 

Il  est  facile  de  prouver  de  même  que  toute  suite  algébrique  qui  a des 
différences  constantes  d’un  ordre  quelconque,  multipliée,  si  l’on  veut, 
terme  à terme  par  une  série  géométrique  quelconque,  est  une  suite  ré- 
currente d’un  ordre  supérieur  d’une  unité;  et  qu’en  général  toute  suite 
formée  par  l’addition  de  deux  ou  de  plusieurs  suites  de  cette  espèce  sera 
pareillement  récurrente  d’un  ordre  égal  à la  somme  de  ceux  de  chaque 
suite  particulière. 

En  effet,  on  sait  que  la  somme  d’une  suite  infinie,  dont  le  terme  gé- 
néral sera  [m  + \ , pf'x*,  est  exprimée  par  ^ _*  que  celle  dont  le 


terme  général  sera 


■ * : ( "i 


celle  dont  le  terme  général  sera 


px? 

pmx*  est  exprimée  par  que 

//"aé"  est  expri- 


m -t-  i)( m -4- 1.) \m  -)-  3) 
a. 3 
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méc  par  - — — -,  et  ainsi  de  suite;  donc  In  somme  de  la  suite  qui  aura 

e (i—pxf  1 

le  terme  général 


,,  ..  ,,  m+i  im-M  ..  m + n m + j;  m + 3 

k,-e  k,im  + i 4-  K, 1-  K,  — , 

2 2..Ô 


..  (n  + i)(/n  + a)(m  + 3)..  .(m  + ft-i  I „ 

K'-  a.3..  _K' 


sera  égale  k 


■ — px  (i  — px)’  (I  — px  t’  t ■ — )•*  * 

c'est-à-dire,  k la  fraction  simple 

K.j i — px)*-'  -4-  K,  (i  — px)*-'  + K,(i  — px }>-*  -4-  . . . •+- 
(i  —pxr 

d'où  il  s’ensuit  que,  si  l’on  a une  série  dont  le  terme  générai  soit  repré- 
senté par  la  formule 


(K  K/m  -♦-  K'm’-t-  K'm*  -t-  k 

il  n'y  aura  qu'a  chercher  les  quantités  K0.  K,.  K en  sorte  que 

l’on  ait  l’équation  identique 


„ ...  ....  „ , „ ,,  l|»+l]{fll  + î) 

K+K'm+Km,+...+  = 

2 

v f m 1)  Im  ■+•  a). . .(m  -+-  p — i 

-4-  IV  i s ■+■•••“♦“  Kj»-t  = ; i 

2.3  r i .3. . .(f*  — i) 

et  l’on  aura,  pour  la  somme  de  la  série,  la  fraction  ci-dessus,  dont  le 
numérateur  est,  comme  l’on  voit,  un  polynôme  du  degré  p — i et  dont 
le  dénominateur  est  la  puissance  fi''”'  du  hinûmc  i —px;  de  sorte  que 
la  série  proposée  sera  une  série  récurrente  de  l'ordre  p,  et  dont  l’échelle 
de  relation  sera 


PP» 


P'<P  — ■> 
2 


P'*' 


pi  u — i)(u  — ai 
a. 3 p' 
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Quant  aux  coefficients  Ks,  K,,  Ka,...,  il  est  facile  de  les  trouver  de  la 
manière  suivante.  Qu'on  suppose,  en  général, 

K 4-  K'm  4-  K"m‘ -4-  K"«i’ -H. . .4-  = S, 

et  qu’ou  dénote  par  S',  S",  S”,...  les  valeurs  de  S lorsque  m—  — \ , — a, 
— 3,  ..;  on  aura  doue,  en  vertu  de  l'équation  supposée, 

S’  — K„ 

S'  = K.  — K„ 

SF  — K,  — a K,  4-  K„ 

S‘*=  K,  — 3 K,  4-  3 k,  — K„ 


d’où  l’on  tire 

K,  = S', 

- K,  = S'  - S\ 

K,  = S’  — ».S"4-S', 

— K,  = S”—  3S*4-  3S"—  S', 


en  sorte  que  les  coellicients  K0,  K,,  Ka.  Ka,...  ne  seront  autre  chose  que 
les  différences  successives  des  quantités  S'.  S".  S',...  prises  alternative- 
ment en  — et  en  4-. 

Enfin  il  est  clair  que,  si  la  suite  proposée  est  composée  de  plusieurs 
suites  de  la  forme  précédente,  il  n’y  aura  qu’à  ajouter  ensemble  les 
fractions  qui  expriment  la  somme  de  chacune  de  ces  suites  continuées  à 
l’infini,  et  l’on  aura  une  fraction  unique  qui  sera  égale  à la  série  pro- 
posée, et  dunt  le  dénominateur  sera  de  la  forme 

I l — — q jr)\  . . . 

De  sorte  que  cette  série  sera  récurrente  de  l’ordre 

JI4-V4-..., 

ayant  pour  échelle  les  coefficients  pris  négativement  des  puissances  a-. 
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x*,  x*....  du  polynôme  qui  résultera  du  développement  de  la  formule 
(i  — pxy(i  — qx)’ 

En  général,  si  l’on  a une  suite  récurrente  quelconque 

T -4-  T'x  -+-  T'x*  -I-  T'x*  H-  T‘’x*  -+-  T'x*  -t-. . . , 

et  qu’en  dénotant  par  9 une  fonction  rationnelle,  et  sans  diviseur,  d’une 
ou  de  plusieurs  quantités,  un  forme  les  nouvelles  séries 

o(T)  -t-  ç(T')x  ■+■  o(T")x*  -1-  9(T')x*  . ., 

9 (T,  T' ) + 9 ' T , T'ix  + ffT*.  T')x*-r-o(T',  T”)x*  -t- . . 

9(T,  T',  T'J  + 9(T',  T",  T*)x  + ç(T\  T',  T-')x*  + . . . , 

et  ainsi  de  suite,  toutes  ces  séries  seront  pareillement  récurrentes,  et 
l’on  pourra  en  trouver  l’échelle  de  relation,  dès  qu’on  en  aura  formé  le 
terme  général  h l’aide  de  celui  de  la  série  proposée;  et  ces  nouvelles 
échelles  pourront  toujours  s’exprimer  par  les  seuls  termes  de  l’échelle 
de  la  proposée;  car  la  dilliculté  ne  consistera  qu’à  chercher  les  coeffi- 
cients d’une  équation  dont  les  racines  dépendent  de  celles  d’une  équa- 
tion donnée.  Problème  dont  l’Algèbre  fournit  plusieurs  solutions. 

De  plus,  si  dans  la  série  proposée  on  ne  prend  les  termes  que  de  deux 
en  deux,  ou  de  trois  en  trois,...,  les  séries  résultantes 

T -e  T"x’  -I-  T'’x‘  -t-  T'1  x*  -e . . 

T -t-  T'x*  -t-  T"x*  -+-  T'‘x* 


seront  aussi  récurrentes  et  du  même  ordre  que  la  proposée;  cl  il  est  fa- 
cile de  voir  que.  si  l'échelle  de  relation  de  celle-ci  est  représentée  par 
le  polynôme 

U — pxiH»  — qx  :*..., 

celles  des  séries  dont  il  s'agit  le  seront  par  les  polynômes 

1 — p*x’i'(i  — q'x')'. . . , 

(1  — p'x'ŸU  — ç’x* 


Digitized  by  Google 


D'APRÈS  LES  OBSERVATIONS. 


S'il 


ainsi,  incitant  a;  à la  place  de  x‘,  ou  x3,...,  les  séries 

T -+-  T'x  4-T,’,x’-4-T,,x*4-..., 

T -+-  T".r  -i-  P"x1-f-T‘x* 


seront  récurrentes  et  auront  pour  échelles  de  relation  les  polynoiues 

i — p'x/(i  — q'xy..., 

(i  — p'x)f(i—  q‘x)\... 


Enfin,  si  l’on  a différentes  séries  récurrentes,  telles  que 

T + T'jr+ra'+r^  + T"*'-!-..., 

V + V'i  + rr>  + V"x*  + \,,x'  + ..., 

X -4-  X'x  -4-  X'x>  +-  X'x1  + X-'x*  H , 


et  que  l’on  en  compose  une  nouvelle  de  la  forme 

ç(T.  V,  X, . . .)  -t-  o(T',  V',  X', . . .)x  -+-  9(T",  V*f  X',. 

celle-ci  sera  encore  récurrente,  et  son  échelle  dépendra  uniquement 
de  celles  des  séries  particulières  d’où  elle  est  formée;  et  la  difficulté  de 
trouver  cette  échelle  ne  consistera  qu’à  trouver  l’équation  dont  les  ra- 
cines seront  des  fonctions  données  de  celles  de  quelques  équations  don- 
nées, Problème  toujours  résoluble  par  les  méthodes  connues. 

CoilULLAlRK  111. 

8.  De  même  que,  lorsqu'on  connaît  le  terme  général  d’une  série  récur- 
rente, on  peut  trouver  la  fraclion  génératrice  de  la  série,  de  même,  en 
connaissant  cette  fraction,  on  pourra  en  déduire  l’expression  du  terme 
général;  car  il  n’y  aura  d’abord  qu’à  chercher  tous  les  facteurs  du  déno- 
minateur, et  à décomposer  ensuite,  par  les  méthodes  connues,  la  frac- 
VI.  lit» 
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lion  proposée  en  autant  de  fractions  partielles  qu'il  y a de  fadeurs,  et 
dont  chacune  ait  un  de  ces  facteurs  pour  dénominateur,  en  observant 

rependant  que,  s'il  y a des  facteurs  doubles  ou  triples ou  pc"plr‘, 

chacun  de  ces  facteurs  donnera  p.  fractions  partielles,  dont  les  dénomi- 
nateurs seront  successivement  la  première,  la  deuxième,  la  troisième 

la  a""nr  puissance  du  même  facteur. 

De  celte  manière,  la  fraction  dont  il  s’agit  se  trouvera  décomposée  en 

autant  de  fractions  simples  de  la  forme - — - que  le  dénominateur 

1 (i  — px  * n 

aura  de  facteurs,  et  chacune  de  ces  fractions  donnera  une  série  dont  le 
terme  général  sera 


m -t- a)(m -t- 3). , .( 

i ?.. 3 ...  î,  — I! 


X — i) 

— — tl  p-jr; 


de  sorte  que,  en  ajoutant  ensemble  tous  ces  différents  termes,  on  aura  la 
valeur  du  terme  général  cherché.  Tout  cela  est  trop  connu  pour  que  je 
doive  m’y  arrêter  davantage;  je  crois  cependant  qu’on  me  permettra  de 
donner  ici  une  formule  générale  et  fort  simple,  pour  trouver  tout  d’un 
coup,  à l’aide  du  Calcul  différentiel,  la  partie  du  terme  général  qui 
vient  d’un  facteur  multiple  quelconque  du  dénominateur  de  la  fraction 
donnée. 

Soit  fi  — px f ce  facteur,  et  dénotons  par  X la  fraction  proposée, 
après  en  avoir  retranché  par  la  division  le  même  facteur,  en  sorte  que 

— ^ — soit  égale  à la  fraction  donnée;  on  cherchera,  en  faisant  varier ,r 

t — pxf^ 

et  regardant  dx  comme  constante,  la  valeur  de  la  quantité 


x'itf- '(Xar—'j 

i .a.3. . .(p  — 1){ — dxY  1 " 

ensuite  on  y mettra^  à la  place  de  .r,  et  la  quantité  résultante  sera  le 

coefficient  de  .vm  dans  le  terme  général  de  la  série  provenant  du  facteur 
eu  question. 

Je  supprime  la  démonstration  de  ce  Théorème,  parce  qu’elle  n'est  pas 
difficile  à trouver  d'après  les  principes  connus. 


Digitized  by  Google 


D'A  PRÈS  LES  OBSERVATIONS. 


5i:t 


Cqhoixaihr  IV. 

9.  Concluons  de  là  que  chaque  facteur  simple  du  dénominateur  de 
la  fraction  génératrice  proposée,  tel  que  i — px.  donnera,  dans  l'expres- 
sion du  terme  général  de  la  série,  le  terme  K/?"x™,  et  que  chaque  facteur 
multiple,  tel  que  f i — px f,  y donnera  les  termes 

(K  4-  K'/n  4-  k"m’  4-  k"m‘  4- ...  4- 

Si  p est  imaginaire,  il  sera  réductible  à la  forme  t -t-  u y — i , et  il  y aura 
nécessairement  un  facteur  correspondant  i — qx,  où  q sera  de  la  forme 
t — u\'—  i ; de  là  on  trouvera  que  les  coefficients  K.  K',  K",...  seront 
chacun  de  la  forme 

k + k'+tq—i,  h'  + /*  q — i,  ... 

et  les  quantités  correspondantes,  provenant  de  l'autre  facteur  i — qx, 
seront  de  la  forme 

/,  - h'—l'y/—i,  h"  - r v^7 

Or  soient 

— « 

v'<’4-u’  = r,  - - tanga, 

/ p 

V A>  4-  t‘=f,  j = tango,  \/ï‘-t -/'■=/',  p = tanga',. ..  ; 

on  aura 

/>  = rfcosa  4- sin*v  — •)> 
pr  = rB(cosna  4-  sin  ma  q — i ). 

K =/  (cos a 4-  sin«  y1 — i J, 

K'= /'fcosa'4-  sina'y  — i 

Donc 

K p”  = frm  cos  (a  4-  ma)  4-  sin  la  4-  ma  y — i J, 

K ’/f  --/■'/*(  cos  a'  4-  ma)  + sin  ( a'  4-m  a y — i J , . . . , 

66. 
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el  les  quantités  correspondantes  ne  différeront  de  celles-ci  que  par  le 
signe  du  radical  y — i ; de  sorte  qu’en  rassemblant  toutes  ces  quantités 
on  trouvera  que  les  facteurs  multiples  imaginaires  (i  — (i  — qæf 
donneront,  dans  l'expression  du  terme  général  de  la  série,  les  termes 
suivants 

[f  cos  la  -l-  ma)  +f  m cos  a'  -t-  ma  -t-fm'  cos  (a"  + »n)-t-.,.]  r“.r", 

el  chaque  autre  couple  de  facteurs  imaginaires  donnera  des  termes  sem- 
blables. 

Quoique  toutes  ces  choses  soient  assez  connues,  j’ai  cru  devoir  les 
rappeler  à mes  lecteurs,  parce  qu’elles  donnent  lieu  à des  conséquences 
importantes  dans  la  matière  qui  fait  l’objet  de  ce  Mémoire.  Une  des  prin- 
cipales, c’est  que,  quelque  dérangement  que  les  Corps  célestes  puissent 
éprouver  en  vertu  de  leur  action  mutuelle,  el  même  de  la  résistance  d'un 
lluide  très-rare  dans  lequel  ils  nageraient,  leurs  mouvements  en  temps 
égaux  seront  toujours  représentés  par  des  séries  du  genre  des  récur- 
rentes; car  les  termes  les  plus  compliqués  que  la  Théorie  puisse  jamais 
donner  dans  l’expression  du  mouvement  vrai  d’une  planète  quelconque 
seront  de  la  forme 

k r'ï  cos  a + 69 

o étant  l’are  du  mouvement  moyeu  et  a,  b,  c,  m,  n,  K des  coefficients 
constants  quelconques;  or  il  est  clair,  par  ce  qu’on  a vu  ci-dessus,  que 
toute  série  qui  naitra  de  celle  formule  ou  de  la  somme  de  plusieurs  for- 
mules semblables,  en  donnant  successivement  à 9 des  valeurs  qui  aug- 
mentent en  progression  arithmétique,  sera  toujours  récurrente. 

Donc,  si  l’on  a une  suite  d’observations  d’une  planète  quelconque, 
faites  h des  intervalles  de  temps  égaux,  on  est  en  droit  de  regarder  les 
résultats  de  ces  observations  comme  formant  une  suite  récurrente  d'un 
ordre  quelconque,  et  toute  la  difficulté  se  réduira  à trouver  la  loi  de  la 
série;  c'est  l’objet  du  Problème  suivant. 
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PROPOSITION  II. 


Problème. 

10.  Étant  donnée  une  suite  de  termes  dont  les  valeurs  soient  connues, 
trouver  si  cette  suite  est  récurrente,  et  déterminer  dans  ce  cas  la  forme 
générale  de  ses  termes. 

Soient  les  termes  donnés  et  connus 

T.  T',  T",  T*.  T”....; 

on  en  formera  la  série 


T +-  T'x  ■+•  T"x’  •+■  T’x*  •+-  T"xJ 


que  je  supposerai  égale  à s,  pour  abréger;  et  il  n'y  aura  qu'a  chercher  si 
cette  série  peut  résulter  du  développement  d’une  fonction  rationnelle 
quelconque,  où  la  plus  haute  puissance  de  x dans  le  numérateur  soit 
moindre  que  dans  le  dénominateur. 

Supposons  d'abord  que  la  série  proposée  soit  récurrente  du  premier 
ordre;  on  aura,  dans  ce  cas, 


donc 


h X 


i a -+-  bx 
- = - — -, — = 11-1-  qx, 

s a ' ’ 


d’où  il  s'ensuit  que.  si  l’on  divise  l'unité  par  le  polynôme  s,  en  ordon- 
nant dans  l’opération  les  termes  suivant  les  puissances  dex,  on  trouvera 
nécessairement  un  quotient  fini  de  deux  termes p ■+■  qx. 

Supposons  ensuite  que  la  série  proposée  soit  récurrente  du  second 
ordre;  on  aura,  dans  ce  cas. 


donc 


a ’ -+-  b’ x 
a -h  bx  ■+■  ex1  ' 

i a -4-  bx  ■+■  cj' 

s a'  -t-  b'  x 
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qu’on  divise  le  numérateur  trinôme  a -+-  bx  -+-  ex7  par  le  dénominateur 
binôme  «'  h-  b'x,  on  aura  un  quotient  binôme  p - t-  qx  et  un  reste  a" x7  : 
donc 


= P -*-<!*  -h  -T— TT- 


b'  x ’ 


d’où  je  conclus  d’abord  que,  si  l’un  divise  l’unité  par  le  polynôme  s,  et 
qu’on  pousse  la  division  jusqu’à  ce  que  l’on  ait  dans  le  quotient  deux 
termes  tels  que  p -+-  qx,  re  qui  ne  demande  que  deux  opérations,  on 
aura  un  reste  qui  sera  nécessairement  divisible  par  x1  et  que  je  repré- 
senterai par  s' x 7,  s'  étant  une  nouvelle  série  de  la  forme 


Doue 


V •+■  V’j 


V-J 


s’ x ■ 

1-T+ — 


P -*-9  ’ 


a x ’ 


par  eonséquenl 


et  de  là 


P _ a" 
s a'  ■+■  b'  x ’ 


5 a'  ■ 4-  b'x 

s'  ~ a" 


= p'  + q'x. 


Donc,  si  l’on  divise  le  polynôme  s par  le  polynôme  s',  on  aura  nécessai- 
rement un  quotient  fini  «le  deux  termes  tels  que  p'- 1-  q'x. 

Supposons  que  la  série  proposée  soit  récurrente  du  troisième  ordre, 
on  aura  alors 

a"  ■+•  b'x  «Ç jr! 
a -t-  bx  ■+■  ex ’ -f  dx‘‘ 


donc 


i a ■+-  bx  ■+■  ex'  ■+■  </•*■* 
s af  -î-  b'  x -+■  c’ x' 


qu’on  divise  le  numérateur  de  cette  fraction  par  son  dénominateur,  on 
aura  un  quotient  de  la  forme  p + qx  et  un  reste  de  la  forme  a'  x7  -+-  b" x7  ; 


donc 


i a"x’  -t-  A"  x' 
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De  là  il  s'ensuit  aussi  que,  si  l’on  divise  l’unité  par  le  polynôme  s,  et 
qu’on  continue  la  division  jusqu’à  ce  qu'on  ail  dans  le  quotient  deux 
termes  tels  que  p 4-  qx,  le  reste  sera  tout  divisible  par  x1  et  pourra  être 
représenté  par  s'x'1,  s'  étant  une  série  de  la  forme 

, \ + \’x  + V'x‘+X“x*  + 

On  aura  donc 

i s'x’  a’x’  b"  x‘ 

donc 

j ' a”  4-  b"  x 

s a'  ■+•  b'  x 4-  c'x 1 

et  de  là 

J «’  4-  6'  X 4-  c'  ar’ 
s ' a"  4-  b"  x 


Or.  en  divisant  le  numérateur  île  cette  fraction  par  le  dénominateur,  il 
est  clair  qu’on  aura  un  reste  de  la  forme  a~ x *,  en  sorte  que 


-=,/4-v'4-4 


a“x' 

a“  4-  b”  x 


Donc,  si  Ton  divise  le  polynôme  s par  le  polynôme  s\  et  qu'on  pousse 
la  division  jusqu’à  ce  qu'on  ait  dans  le  quotient  deux  termes  tels  que 
p 4-  q'x,  le  reste  sera  nécessairement  divisible  par  x1  et  pourra  être  re- 
présenté par  s"x',  s"  étant  une  nouvelle  série  de  la  forme 

X + X,»  + X'r'4-XV  + 


Ainsi  on  aura 


j , , t"  x‘  , 

? = f + qx+-r=p- 


d’où 


à" 

s'  a"  -f-  b*  x 
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et  de  là 


s' 

.! 


a"  ■+■  b“  x 

? 


= p‘+<fx. 


D'où  il  s'ensuit  qu'en  divisant  le  polynôme  s'  par  le  polynôme  s",  on  aura 
nécessairement  un  quotient  fini,  tel  que  p”+  q’x. 

Si  la  série  proposée  était  récurrente  d’un  ordre  quelconque  supérieur, 
on  y pourrait  faire  des  raisonnements  et  des  opérations  semblables.  De 
là  je  conclus,  en  général,  que,  pour  reconnaître  si  la  série  proposée  s 
est  récurrente  d’un  ordre  quelconque,  il  n’y  a qu’à  diviser  d’abord  l'unité 
par  s jusqu'à  ce  qu’on  ait  dans  le  quotient  deux  termes  tels  que  p qx, 
et,  dénotant  le  reste  par  s'x ’,  on  divisera  ensuite  s par  ï jusqu'à  ce  que 
l’on  ait  aussi  dans  le  quotient  deux  termes  comme  p + q’x-,  dénotant 
de  même  le  reste  par  fx*,  on  divisera  encore  s par  r"  jusqu'à  ce  que  l’on 
ait  dans  le  quotient  deux  termes  comme  p" -t-  qx"-,  et  ainsi  de  suite.  Si 
la  série  s est  véritablement  récurrente  d'un  ordre  quelconque  n,  l'opé- 
ration se  terminera  nécessairement  à la  «"""division;  en  sorte  que  le 
reste  fw.rî  sera  nul;  sinon  l’opération  ira  à l'infini. 

Lors  donc  qu’on  sera  parvenu  à une  division  qui  ne  laissera  aucun 
reste,  on  sera  d’abord  assuré  que  la  série  proposée  est  récurrente  d’un 
ordre  égal  au  quantième  de  cette  division;  et,  de  plus,  les  quotients 
trouvés  donneront  la  fraction  même  d'où  la  série  tire  son  origine. 

Car  on  a les  équations  suivantes 


--p+qx 


s , , s"  X1 

-=p  +Î*+T . 


7=P  +«,+T’ 


=P  -+-</ * 


i 
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d’où 


p + qx  + — x' 

s'  _ i 

p‘  + q'x  + y x • 


' ? ’ 
p’+q  * + p 


i<— *)  ~ p<—> + q<—»x' 

Donc 


P + qx  + 


p'  -k-  q'  x - 1- 


X1* 


/>"  4-  q”  x ■+■ 


x ’ 


p + q x 4- . 


p<m~'1  4-  q>"~^x 


Ainsi  il  n'y  aura  plus  qu’a  réduire  cette  fraction  continue  en  une  frac- 
tion ordinaire,  qui  sera  par  conséquent  la  fraction  cherchée;  et  il  est 
clair  que  celte  fraction  aura  pour  numérateur  un  polynôme  du  degré 
n — i,  et  pour  dénominateur  un  polynôme  du  degré  n,  dont  les  coef- 
ficients donneront  l’échelle  de  relation  de  la  série. 

Ayant  trouvé  ainsi  la  fraction  génératrice  de  la  série,  on  en  déduira 
aisément  l'expression  du  terme  général  de  la  série  par  les  méthodes 
connues. 

. Corollaire. 


1 1 . Pour  faire  avec  facilité  la  réduction  dont  il  s’agit,  il  n’y  aura  qu’à 
considérer  la  suite  des  quotients 

p 4-  qx,  p'-^q'x,...,  pi"-’)  4-  q’-'-'lx, 

VI.  67 
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et  les  disposer  à rebours,  de  celle  manière 


4-  qt’-'lx,  q(—Ox,  pi—*)  ■+■  ql—>x, . . . , p + qx; 

ensuite  on  formera  par  leur  moyen  les  quantités  suivantes 
5=0 

£'  = p<—>  4-  qt—Ox, 

î"  = (/,(-»  4-  f(-»4r)C  4-  x’5, 

J'  - ( 4-  x*-', 

{■»—  (/»<—•!  4-  ql— *>X)  £*4- 


ri*!=  (j>  4-  qx  ) Jl— 1 1 4-  x’ 


- " 1 

et  l’on  aura  pour  la  fraction  génératrice  de  la  série  récurrente. 


Exemple  I. 

1 2.  Étant  proposée  la  suite  des  nombres 

i,  a,  3,  3,  7,  5,  i5,  9,  3i,  17,  63,  33,  157,  65,..., 

dont  on  ignore  la  loi,  on  demande  si  cette  suite  est  récurrente,  et  quelle  est, 
dans  ce  cas,  l'expression  de  son  terme  général. 

Ayant  formé  la  série 

ixi  + îi  + 3x’  -t-  3x*  -+-  7x*  -1-  5x‘  -t-  i5x*  4-  9X’ 

4-  3i  x*  4-  I7X*  4-  63x"  4-  33x"  4-  137X"  4-  65X11  4- . . . , 

on  divisera,  par  la  méthode  ordinaire,  l’unité  par  cette  série,  et  l’on 
trouvera  le  quotient  1 — ix  et  le  reste  x*  4-  ix'  — x'  4?...,  qui  est, 
comme  l’on  voit,  tout  divisible  para?1  ; on  divisera  donc  ce  reste  par  x’, 
et  l’on  aura  la  nouvelle  série 

*'=14-  3 x — x!  4-  gx’  — 5x‘  4-  31  x'  — i3x* 

4- 45x’ — agx*  4-g3x* — 61  x“  4-i8x‘  4-  ., 
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par  laquelle  il  faudra  maintenant  diviser  la  série  s;  la  division  faite,  on 
aura  le  quotient  i — x et  le  reste  7X2  — 7 xJ  -4-  ai  x*  -t-...,  lequel,  étant 
divisé  parx*,  donnera  la  série 

y=  7 — 7-r  -4- 9.1  .r'— ai  x*  + 4*jx*— 49x‘-e  io5x*  — io5x’4-ai7x*—  217.1* -K..; 
on  continuera  donc  l'opération  en  divisant  l’avant-dernière  série  par  s", 

1*  , , 1 4x  . 

et  I on  trouvera  le  quotient  - -t-  comine  ensuite  il  ne  reste  rien,  ce 

sera  une  marque  que  l'opération  est  terminée,  et  que  la  suite  proposée 
est  effectivement  récurrente  du  troisième  ordre. 

Pour  en  trouver  maintenant  la  fraction  génératrice,  on  considérera 
les  trois  quotients  qu’on  vient  de  trouver,  et  on  les  rangera  ainsi  par 
ordre,  en  commençant  du  dernier. 


-,  1 — x,  1 — ir; 


ensuite  on  en  formera  les  quantités!,  !',  de  cette  manière 


7 7 


...  i + ï-jï’-ai1 
l“=  (l-ll  ){*  -t-  X'%= ! 


et  la  fraction  génératrice  de  la  série  s sera  savoir 


■ -t-  3x  -i-  3jc’ 

1 -+■  x — vx'  — ir1’ 


d’oii  l’on  voit  d’abord  que  l’échelle  de  relation  est 


— I,  -1-2,  -t-a, 
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en  sorte  que,  si  i,  ( , t ",  t“  sont  quatre  termes  consécutifs  quelconques 
de  la  série  proposée,  on  aura 

r=  — il' -h  il. 


Pour  trouver  maintenant  l’expression  du  terme  général,  on  cherchera 
d’abord  les  facteurs  du  quadrinôme 


I ■+■  X — 2X‘  — 2X\ 


lesquels  sont 


l-t-x,  l-t-jryî,  I— Xy'î, 

et  l’on  décomposera  ensuite  la  fraction 

i -+-  3 x -t-  3x* 


(l  -t-  JT)(l  -4-Xyï;  (l  — lyl) 


en  ces  Irois-ci 


a y 2 a y a 


1 "+‘ x 14-xyi  I — Xya 
d’où  l’on  tirera  sur-le-champ  le  terme  général 


Rimuioii:  1. 

13.  Dans  l’analyse  du  Problème  précédent,  nous  avons  observé  que 
les  restes  desdilférentes  divisions  devaient  être  nécessairement  divisibles 
par  x’,  ce  qui  suit  de  la  nature  même  de  la  division,  et  nous  avons  pres- 
crit de  diviser  chacun  de  ces  restes  par  x*  pour  avoir  les  polynômes  s', 

s“ qui  doivent  servir  de  diviseurs  à leur  tour.  Or  il  peut  arriver  que 

quelqu’un  de  ces  restes  soit  divisible  par  une  puissance  de  x plus  baille 
que  le  carré,  auquel  cas,  après  la  division  par  x’,  on  aura  un  polynôme 
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dont  le  premier  terme  contiendra  encore  a-;  en  sorte  que  dans  la  division 
suivante  il  viendra  des  puissances  négatives  de  x au  quotient,  ce  qui 
pourrait  causer  quelque  embarras;  mais  il  sera  aisé  de  l’éviter  en  divi- 
sant le  reste  dont  il  s'agit  par  la  plus  haute  puissance  de  x dont  il  est 
divisible,  et  mettant  ensuite  cette  puissance  à la  place  de  dans  les  for- 
mules du  n"  2. 

En  général,  soient 

r'xx  -e  l'x 1+1  -t- . . . , 
r“xf  -+-  l“a :**'  + . . . , 
rV  -t-  -l- . . . , 


r -+-  /<*-*> 

les  restes  provenant  de  la  première,  de  la  deuxième,  de  la  troisième,..., 
de  la  (n  — i )>tmt  division  ; on  divisera  d’abord,  pour  plus  de  facilité,  cha- 
cun de  ces  restes  par  les  premiers  termes 

r'xK  r"  x*%  r"x\  .., 

pour  avoir  dés  polynômes  dont  les  premiers  termes  soient  l’unité,  et,  ces 
polynômes  étant  nommés 

on  continuera  l’opération  comme  on  l’a  enseigné  dans  le  n°  10. 

De  celle  manière,  on  trouvera  la  série  s exprimée  par  la  fraction 
continue 


qx 


■qx 


r’x- 

■ q x ■+•  — _ = 

' pT-\-q“x  -e 


•) X" 

^>{—0  4.  • 


et.  pour  la  réduire  h une  fraction  ordinaire,  on  cherchera  les  valeurs 
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dos  quantités  |w  de  la  mauiferc  suivante 

S =>. 

— p("-‘ ) ■+■ 

ï"  — ( pi—')  ■+■  g(*-»x)4'  + x*|j, 

ï'  = (/><—»  -+-  7*— *>x)  J'-t-  r<*~’>xf  J', 

. 5"=  (/>(*■*)  + 

* 

5(,,=  (p  -+-  q x ] -4-  r xx £(*— O ; 

Cf»— O 

ensuite  de  quoi  on  aura  ~p-  pour  la  traction  génératrice  de  la  série, 
où  il  est  lion  de  remarquer  que  le  polynôme  l'**  sera  du  degré 
n -M»  — a)  -Mp  — i)  + (o  - a)  -t-.  — a), 

en  sorte  que  l’ordre  de  la  série  récurrente  sera  aussi  marqué  par  ce 
même  nombre. 

Exkmplk  II. 

14.  Soit  pro/>osée  la  série  des  nornl/res 

i,  i,  i,  z,  4<  •’>  7,  7>  7»  R,  m,  12,  i3,  1 3,  ■ 3,  >4. 

dont  la  loi  est  assez  claire  ; on  demande  si  cette  série  est  du  genre  des  ré- 
currentes, et  quelle  doit  être,  en  ce  cas,  i expression  de  son  terme  général. 

On  formera  pour  cela  la  série 

» = 1 -t-  2 X*  -t-  4 X*  -f-  6x*  + J e + 5 I1  + 7 X*  -1-  8 X’  -t-  , 

et  l’on  divisera  d’abord  i par*,  ce  qui  donnera  le  quotient  i — x et  le 
reste 

— x’  — ax*  — ».r*  — x*  * * — x'  — ax1*  — ax"  — x"  * * — x"  — . . . ; 
qu’on  divise  ce  reste  par  le  premier  terme  — xs,  et  l’on  aura  le  polynôme 
s'  — i + sx  + ijr'  + x**  x*  ax’  + ie  + ï’**  -+- x" 
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par  lequel  ou  divisera  maintenant  le  polynôme  1,  ce  qui  donnera  le  quo- 
tient 1 — x et  le  reste 


x 4-3x’4-5x*4-6x’4-6x'4-6x’4-7x,4-9x*4- 1 1 xl,4-iax,,4-i2x,,4-i2x',4-...; 

on  divisera  donc  ce  reste  par  le  premier  terme  x*  pour  avoir  le  po- 
lynôme 

s‘~-  1 -f.  3x4-  5x’  4-6x'  4-t>x‘4-6x‘4-  7x*  4-gx’  4-1 1 i,  + uj*  + iix"+..., 


et  ensuite  on  divisera  le  polynôme  s'  par  le  dernier  pplynûme  ce  qui 
donnera  le  quotient  1 — et  un  reste  nul;  d’où  l’on  conclura  d’abord 
que  la  série  proposée  est  effectivement  récurrente. 

Pour  en  trouver  maintenant  la  fraction  génératrice,  il  n'y  aura  qu’a 
considérer  les  quotients  1 — x,  1 — x.  1 — x,  et  les  premiers  termes  des 
restes  — x*,  x1;  et,  prenant  tant  les  uns  que  les  autres  à rebours,  on  en 
formera  les  quantités  suivantes 


t = 'i 

? = <-*. 

( I — x)  5'  — X1  J = ■ — 2X  4-  IX*, 

!■*=  (1  — x)  5'—  x*5'=  i-  Jx4  4x>  — 3x*  -+-  x‘, 


dont  les  deux  dernières  donneront  la  fraction  cherchée 


r 

r 


savoir 


I — 1 X 4-  2 x’ 

1 — 3x  4-  4.*'  — 3x*  4-  x‘ 


l)'où  l’on  voit  que  la  série  proposée  est  récurrente  du  quatrième  ordre, 
ayant  pour  échelle  de  relation  les  coefficients  3,  — l\,  3,  — 1 . Or,  comme 
le  dénominateur 

1 — 3x  4-  4 x*  — 3x*  4-  x* 
se  résout  dans  les  facteurs 


(l  — X)*,  I — X 4 x', 
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et  que  ce  dernier  se  résout  encore  dans  ces  deux  facteurs  imaginaires 


ou  bien 

i — ( cosGo"  -+-  V— 1 sin6o*)x,  i — f costki'  — y — i sin(io°jx, 
ou,  ce  qui  revient  au  même, 

. , — e»-  V=5x,  i - 

on  pourra  décomposer  la  fraction  génératrice  en  ces  quatre-ci 

K K,  L M 

i — X (i  — x>’  V-i*  I — e x 


et  l'on  trouvera 


K = — i,  K,  = i. 


| 


_ x 


^v.v'-i e *»*  V-i 

e-w  v^i 


= e*‘*CÎX 


i 


(S»-  V3 
i cos  :to°  ’ 


et  de  même 

M = 

2 COSio0 

de  là  on  trouvera  le  terme  général 

(K-Hm  + i)K1  + L<”"'lCi  + Mt  "•r*cijx*, 


c’est-à-dire,  en  substituant  les  valeurs  des  coefficients  K,  K,,  L,  M et 
réduisant, 

r COS  ( 3o“  -t-  m . (io°  : I 
m H i — -,  „ x“. 
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Remarque  II. 


15.  Au  reste  il  serait  peut-être  encore  plus  simple  et  plus  commode 
d'employer  dans  le  calcul  les  restes  tels  qu’ils  se  trouvent,  sans  les  di- 
viser par  leurs  premiers  termes,  comme  nous  l'avons  dit  ci-dessus;  il 
est  vrai  que,  de  celte  manière,  les  quotients  renfermeront  nécessaire- 
ment des  puissances  négatives  de  x;  mais  il  n’y  aura  alors  qu’à  faire 


E(a-I) 

disparaître  les  puissances  négatives  de  la  fraction  génératrice  • ■ » en 

multipliant  le  haut  et  le  bas  par  la  plus  haute  puissance  négative  qui  s’y 
trouvera. 

Ainsi  l'on  peut  réduire  la  solution  du  Problème  précédent  à cette  règle 
fort  simple  : 


Divisez  l’unité  parla  série  proposée  s.  et  continuez  la  division  jusqu'à  ce 
qu'il  y ail  dans  le  quotient  deux  termes  qui  renferment  deux  puissances 
consécutives  de  x,  comme  px*  -+-  q.c’^'  ; divisez  ensuite  la  série  s par  le  reste 
de  cette  division,  et  avec  les  mêmes  conditions  ; divisez,  après  cela,  le  second 
reste  par  le  premier,  et  continuez  ainsi  en  divisant  1e.  nouveau  reste  par  le 
précédent,  de  manière  qu’il  y ait  toujours  dans  chaque  quotient  deux  termes 
de  la  forme  précédente  ; si  la  série  s est  récurrente,  on  parviendra  nécessai- 
rement à une  division  exacte  ; et  alors,  nommant 


px'-t-qx'*".  p' x*  -v-  q' x'*’ , p“  x’  •+■  q‘  x”*1 , . . . , q i*-Ujr** 

les  quotients  trouvés  dans  les  n divisions,  on  aura 


pxl  -v  qx‘-'-' 


p’x * 4-  if  a***  -4- 


p"x'  -V  q"x'*' 


VI. 


ni*— O jp*  + y*"  xM*' 
68 
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Donc , faisant 

!■"  = (/><*-1>x*  4-  qi‘-nx**‘  l'  4 
!•*=  : x"  4 fl(*-*)x’+' ) £*4  j', 


on  aura 


£<«)=  (pxk  4 fl  ik+'  );(*-')  4 


Exemple  III. 


16.  Pour  eonlirmer  la  règle  précédente  par  mi  Exemple,  soit  proposée 
la  série 

i,  4,  'o,  >9,  3 1 , 46,  64,  85,  109,  i36,  166,  199,..., 

on  en  formera  la  série 

1 = 1+  -4-  ioj^  -+  iijx1  -4-  3i  jf  -+-  + 6i(x<+  8$^  + 109 -r*  + i3tix*-4-  iG6.rl#-+ 

et  l'on  fera  l’opération  suivante,  qui  est  analogue  à celle  qui  sert  à trou- 
ver le  plus  grand  commun  diviseur  de  deux  quantités.  Divisant  d'abord 
1 parr,  on  trouvera  le  quotient  1 — 4^1  Pt  Ie  reste 

s'  — 6x*  4 ai  x1  4 45 x‘  4-  78 x*  4- 1 îox'  4 1 7 1 x'  4 a3i  x*  4 3oox*  4 . . . 


continuant  ainsi  à diviser  s' par  s",  on  aura  le  quotient  8 4 4#,  et  comme 
il  ne  reste  rien  de  cette  division,  l’opération  sera  terminée;  en  sorte  qu'on 
sera  assuré  que  la  série  proposée  est  véritablement  récurrente. 
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ou  fera 


i — 4-r.  2— ; -t — — i 8 + 4*. 

6x*  nr 


ï =«. 

= 8 + 4*-, 

?'=  (bïî  + ïïï)  P + 5 = 3T>  + A + 3’ 

r=u-4*)r+r=3^-^4-ÿ. 

t"  # # 3 j» 

el  l’on  aura  c’est-à-dire,  en  multipliant  le  haut  et  le  bas  par 

i x ■+-  x’ 
i — 3x  4-  3x*  — x*’ 


pour  la  fraction  génératrice  de  la  série  proposée.  On  voit  par  là  que, 
comme  le  dénominateur  de  cette  fraction  est  le  eube  de  i — x,  la  série 
ne  peut  être  autre  chose  qu’une  série  algébrique  du  second  ordre;  c’est 
aussi  ee  que  l’on  aurait  pu  reconnaître  d’abord,  puisque  les  différences 
secondes  sont  constantes. 


Kkmarquk  III. 


£(•—  > 

17.  Quoique,  généralement  parlant,  dans  la  fraction  génératrice  tôt-’ 

le  dénominateur  doive  être  un  polynôme  d’un  degré  plus  grand  que 
celui  du  numérateur,  cependant  il  peut  arriver  que  quelques-unes  des 
plus  hautes  puissances  de  x s’évanouissent  dans  le  dénominateur,  eu 
sorte  qu'il  se  trouve  abaissé  par  là  à un  degré  égal  ou  moindre  que  celui 
du  numérateur;  dans  ce  cas,  la  série  récurrente  qui  en  résultera  sera 
aussi  d'un  ordre  moindre  qu'elle  n’aurait  dû  être;  mais  elle  contiendra 
au  commencement  un  certain  nombre  de  termes  irréguliers,  après  les- 
quels seulement  elle  commencera  à être  véritablement  récurrente.  Ainsi 

68. 
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notre  règle  sert  également,  soit  que  la  série  soit  récurrente  dès  son  com- 
mencement, ou  qu’elle  contienne  d’abord  quelques  ternies  irréguliers. 
Éclaircissons  ceci  par  un  Exemple. 


Exemple  IV’. 


18.  Soit  pro/xtséc  la  série 

i,  i,  3,  7,  18,  47»  i*3,  3sï,  843,  320 7,  5778...,; 
on  en  formera  d'abord  celle-ci 


» — 1 4-  x 4-  3x»  4-  7-r*  4-  i8x*  4-  47  x‘  4-  i23x‘  -1-  3aïx’  a-  84 3 x*  4- . . ., 

et  l’on  procédera  comme  dans  l’Exemple  précédent.  Divisant  donc 
1 par  s.  on  a le  quotient  1 — x,  et  le  reste 

!'=  — 2X1—  4x*  — 1 ix1  — 2ç)x*  — 76X4  — 199X’  — 5a  1 x*  — . . .; 
divisant  ensuite!  pari'.  011  a le  quotient !-  4-  — . et  le  reste 

Hl’’  •XX 


,»=  _ £ _ ilfl  _ _ 38x-- 


divisant  encore  i par  s",  on  trouve  le  quotient  4 — dar,  et  le  reste 
— 5x'  — i5x‘—  4ox*  — io5x’  — . . . ; 


enfiu,  divisant  î"  par  1",  on  a le  quotient  — 1 — -t — — . et  il  ne  reste  rien: 

1 1 IOX’  lox 

d’où  il  s’ensuit  que  la  série  proposée  est  nécessairement  récurrente. 
Ayant  donc  trouvé  les  quatre  quotients 

1 1 . „ 1 1 

1 — x , — — — 4-  — , 4 — 8x,  -+-  — » 

2X*  2X  IOX*  IOX 
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on  en  formera  les  quantités  suivantes 

5=1, 

,,  _ i i 

’ IOX*  IOX  ' 


r 


(4  — 8*}  5'  +1  = 


2 2 
5 x3  5x 


5’ 


2 

5x* 


I 

5xs 


i 

5i’ 


5"=(.-x)5'4-Ç'= 


5x* 


J i_ 


dont  les  deux  dernières  donnent  la  fraction  génératrice 


5*  _ I — )x  + x'  — jr* 
5"  ~ i — ïx  + x‘~ ' 


or.  comme  x est  élevé  à une  puissance  plus  haute  dans  le  numérateur 
que  dans  le  dénominateur,  il  s’ensuit  qu'en  divisant  celui-là  par  celui-ci, 
jusqu’à  ce  qu’on  arrive  à un  reste  où  l'exposant  de  x soit  moindre  que  2, 
qui  est  le  plus  grand  exposant  du  dénominateur,  la  fraction  se  réduira  à 


x — 2 ■+• 


3 — -x 
i — 3x  ■+■  x‘  ' 


d’oii  l’on  voit  que  la  série  s n’est  autre  chose  qu'une  suite  récurrente 
provenant  de  la  fraction 

3 — rx 
1 — 3x  + x' 

à laquelle  on  a ajouté  au  commencement  les  deux  termes  arbitraires 

— 2,  — x; 

de  sorte  qu’en  retranchant  ces  deux  termes  de  la  série  s on  aura  celle-ci 
3 -e  s x -t-  3 x‘  -1-  7 x ’ i8x‘-e . . 
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<| ui  sera  récurrente  dès  le  commencement;  ou  bien  on  pourra  diviser  le 
numérateur 

i — ir  + ï1—  ** 


par  le  dénominateur 


i — 3 jr  -4-  x 


en  commençant  par  le  terme  i,  et,  continuant  la  division  jusqu'à  ce 
que  l’on  arrive  à un  reste  qui  renferme  un  nombre  de  termes  moindre 
d'une  unité  que  le  diviseur,  on  aura  ainsi  le  quotient  t -t- x et  le  reste 
— axs;  en  sorte  que  la  fraction  deviendra 


d’où  il  est  facile  de  conclure  qu’en  retranchant  de  la  série  * les  deux 
premiers  termes  i -+-  x,  et  divisant  les  autres  par  x%,  on  aura  une  série 
récurrente  régulière,  dont  la  fraction  génératrice  sera 

3 ix 
i — 3 x! 


Remabqie  IV. 

19.  La  solution  du  Problème  précédent  n’est,  comme  l’on  voit, 
qu’une  simple  application  de  la  Théorie  des  fractions  continues;  mais, 
quoique  cette  Théorie  ait  déjà  été  traitée  par  plusieurs  grands  Géo- 
mètres, il  parait  que  l’application  dont  il  s'agit  peut  néanmoins  être 
regardée  comme  neuve  à plusieurs  égards,  et  surtout  relativement  au 
point  de  vue  sous  lequel  nous  venons  de  l'envisager.  En  effet  on  n’avait 
point  encore  de  méthode  générale  pour  reconnaître  si  une  série  pro- 
posée, dont  on  ne  connait  que  la  valeur  de  quelques  termes  consécutifs, 
est  du  genre  des  récurrentes,  et  pour  trouver  en  même  temps  la  loi  de 
ses  termes.  Le  seul  cas  où  l’on  put  trouver  à posteriori  la  loi  d’une  série 
était  lorsque,  en  prenant  les  différences  successives  de  ses  termes,  on 
parvenait  à des  différences  constantes;  or  il  est  clair  que  ce  cas  n’est 
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qu'un  cas  particulier  de  notre  Théorie  générale,  car  on  sait  que  toute 
série  qui  a des  dilTérenccs  coustantes  d’un  ordre  quelconque  n'est  autre 
chose  qu’une  série  simplement  algébrique  du  même  ordre;  par  consé- 
quent ce  n'est  qu’une  espèce  de  séries  récurrentes  dont  l’échelle,  au 
lieu  d’ètre  un  polynôme  quelconque,  est  une  puissance  du  binôme  par- 
ticulier i — x (n°7).  J’avoue  que  la  méthode  des  différences  est  plus 
simple  et  plus  commode  que  celle  des  fractions  continues  que  nous  ve- 
nons d’exposer:  aussi  est-elle  préférable  pour  trouver  la  loi  des  séries 
qui  ont  des  différences  constantes  d'un  ordre  quelconque;  mais,  si  en 
prenant  les  différences  successives  des  termes  d'une  série  on  ne  parvient 
jamais  à des  différences  constantes,  il  faut  alors  avoir  recours  à notre 
méthode,  pour  voir  si  la  série  est  au  moins  du  genre  des  récurrentes. 

Au  reste  il  est  bon  de  remarquer  que,  si  l'on  prend  les  différences 
successives  des  termes  d'une  série  récurrente  quelconque,  ces  diffé- 
rences formeront  elles-mêmes  une  autre  série  récurrente  du  même 
ordre  ; car  soit  la  série  récurrente 

T + Ti  + ri,  + ri'  + T''i,+T'i,+..., 
laquelle  résulte  de  la  fraction 

[o]  + [’  J x ■+■  [»]x*  ■+■ . . . -4- 

qu'on  mette,  tant  dans  la  série  que  dans  la  fraction,  à i»  place 

de  x,  et  qu'on  divise  ensuite  l'une  et  l'autre  par  i -+-  a-,  il  est  clair  que 
la  série  deviendra  celle-ci 

T T'x  T"  x'  T"x' 

-4- -f- — — -f* — rr  *4*  • • « » 

I -f-  JT  I -4-  X I*  I 4-  X )*  1 1 -h  X )4 

laquelle,  en  développant  les  puissances  de  i -+-  x,  suivant  les  règles 
connues,  et  ordonnant  les  termes  suivant  x,  se  réduit  à cette  forme 

T+(T  — T)i  + ir— + + 

c'est-à-dire,  à 

T -t-  AT.x-i-  A’T.x1  ■+■  A’T.x*-t- . . ., 
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•■ri  marquant  par  AT,  A*T,  A’T,...  les  différences  successives  des  pre- 
miers ternies  de  la  série  T,  T',  T",...,  c'est-à-dire,  les  différences  pre- 
mière, deuxième,  troisième,,.,  de  ses  termes,  en  sorte  que  l'on  ait 

A T _ T _ t, 

A’T  = r— iT’+T, 

A*T  = T'-3T'4-3T'-T, 


A'T  — uT^-e-f.  Si**-*11  T'1*-1’  — . . . ±T. 

2 

Celte  nouvelle  série  sera  done  égale  à la  fraction 

[o]  (i  -+-  «r’i*-  1 4-  [i  |arti  4-  :r)*-’4-  [al**1 1 4-  xy—‘  4- . . . 4-  [«  — ijx*-1 
(o)  ( ■ -t-  xf  -e  (i) x i ■ 4-  jr  -t-  (2  x1  ( i -i-  x ;*”* -4- . . . 4-  ( n x"  ’ 

dont  le  numérateur  et  le  dénominateur,  étant  développés  et  ordonnés 
suivant  les  puissances  de  x,  seront  aussi  des  polynômes,  l’un  du  degré 
n — i , l'autre  du  degré  n,  comme  ceux  de  la  fraction  génératrice  de  la 
série  primitive;  d’oii  il  est  aisé  de  conclure  que  la  série  des  différences 

T 4-  AT.j  + A'T.x’s-  A*T 

sera  également  une  série  récurrente  du  même  ordre  n que  la  proposée 
T 4-  T' x + T*  je*  4- . . . . 

On  pourra  donc  aussi  appliquer  noire  méthode  à la  série  des  diffé- 
rences dont  nous  venons  de  parler,  et  dès  qu’on  en  aura  trouvé  la  frac- 

lion  génératrice,  si  elle  en  a une,  il  n’y  aura  qu’à  y substituer  — — à la 

place  de  x . et  la  diviser  en  même  temps  par  i — x;  on  aura  sur-le-champ 
la  fraction  génératrice  même  de  la  série  proposée. 

Si  la  série  proposée  est  purement  algébrique  de  l’ordre  n — i,  alors 
on  sait  que  les  différences  de  l’ordre  n — i doivent  être  constantes,  et 
par  conséquent  celles  des  ordres  suivants  nullcs;  en  sorte  qu’on  doit 
avoir  dans  ce  cas 

A*T  = o,  A**'T  = o, ...; 
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or  c’est  aussi  ce  qui  résulte  de  l’analyse  précédente;  car  dans  ee  cas  la 
fraction  génératrice  de  la  série  aura  pour  dénominateur  fi  — x)",  et  il 
est  facile  île  voir  qu’en  y faisant  les  substitutions  et  les  réductions  indi- 
quées pour  avoir  la  fraction  génératrice  de  la  série  des  différences,  celte 
dernière  fraction  ne  contiendra  plus  x h son  dénominateur,  de  sorte 
qu'elle  deviendra  un  simple  polynôme  du  degré  n — i;  d’où  il  s’ensuit 
que  les  termes  affectés  de  x ",  jr"*1,...  dans  la  série  des  différences  de- 
vront être  nuis:  ce  qui  donnera  donc 

A”T  = o,  A^+’T  = o,. . . . 

En  général,  si  la  série  proposée 


T + T'ï  + ri'+.,., 

qu'on  suppose  toujours  de  l’ordre  n,  contient  une  partie  purement  algé- 
brique de  l’ordre  m — i,  le  dénominateur  de  sa  fraction  génératrice 
aura  nécessairement  pour  facteur  la  puissance  fi  — x)m,  laquelle  s'éva- 
nouira par  la  substitution  de  | ^ à la  place  de  x ; en  sorte  que  la  série 

des  différences  se  trouvera  rabaissée  d’elle-méme  à l'ordre  n — m\  mais 
elle  aura  au  commencement  m termes  irréguliers,  après  lesquels  elle 
deviendra  régulière  de  l'ordre  n — m,  comme  on  l'a  expliqué  ci-dessus 

nn  18). 

Ainsi,  en  rejetant  les  termes  irréguliers 

T,  AT.*,  A'T.x- A-'T.jt-  •, 

et  divisant  les  autres  par  x"",  on  aura  la  série  régulière 

A*— T -+-  -i-  A*'”’T.i'  + ..., 

laquelle  sera  donc  récurrente  de  l’ordre  n — m et  ne  contiendra  plus  de 
partie  algébrique. 

VI  69 
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Kkm\rqi;e  V. 

20.  Il  est  encore  bon  de  remarquer  que  l’on  peut  toujours  simplifier 
une  série  récurrente  et  la  rabaisser  à un  ordre  inférieur,  en  y détruisant 
quelques-unes  des  séries  partielles  dont  elle  est  composée,  pourvu  qu’on 
connaisse  seulement  l’échelle  de  relation  de  ces  séries,  c'est-à-dire,  le 
dénominateur  de  leur  fraction  génératrice;  car,  comme  ce  dénominateur 
doit  être  un  facleur-de  celui  de  la  fraction  génératrice  de  la  série  totale, 
il  s'ensuit  que,  si  l’on  multiplie  cette  série  par  le  même  facteur,  la  série 
résultante  deviendra  nécessairement  plus  simple,  puisque  sa  fraction 
génératrice  n’aura  plus  pour  dénominateur  que  l’autre  facteur,  en  sorte 
que  les  séries  partielles  dépendant  du  premier  facteur  se  trouveront 
entièrement  éteintes. 

Il  faut  seulement  observer  que,  dans  ce  cas,  la  nouvelle  série  contien- 
dra, au  commencement,  autant  de  termes  irréguliers  qu’il  y a d'unités 
dans  le  degré  du  multiplicateur;  de  sorte  qu’il  faudra  retrancher  ces 
termes  et  diviser  ensuite  les  autres  par  la  plus  haute  puissance  de  a-, 
dont  l’exposant  sera  le  nombre  des  termes  retranchés. 

Soit,  par  exemple,  la  série  de  l’ordre  n 

T + T'j'  + T'i’  + T'c1-(-T,'jr*  + .,  , 

P 

dont  la  fraction  génératrice  soit  - . P étant  un  polynôme  du  degré  n — i , 
et  Q un  polynôme  du  degré  n,  dont  les  « facteurs  soient 
r — px,  i —qx.  i — rx,  i — 
on  aura,  pour  l'expression  du  terme  général  de  la  série, 

TW  = K/»’  -t-  l.f  + Mr  + NV  + . . . . 

Maintenant,  si  l’on  suppose  qu’on  connaisse  les  deux  quantités  p et  y. 
on  pourra  simplifier  la  série  proposée  et  la  rabaisser  à l’ordre  n — a,  en 
y détruisant  la  partie  qui  répond  aux  termes  K//“,  Ly'“;  car  pour  cela  il 
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n’y  aura  qu'à  la  multiplier  par  le  polynôme  formé  des  faeteurs  i — px. 
i — qx,  c’est-à-dire,  par 


et.  désignant  par 


i — {p  + q)x  + pqx', 
t -4-  i’x  ■+■  l“x*  4-  1“ x>  4-  l"x‘  4- . . . 


la  série  résultant  de  cette  multiplication,  il  est  clair  que  cette  série  aura 
. P 

pour  traction  génératrice  jj,  en  supposant 

Q = (i  — pjc)(i  — ça-iQ*, 


en  sorte  que  Q'  sera  un  polynôme  du  degré  n — a,  formé  par  le  produit 
des  autres  facteurs  simples  i — rx,  i — sx Qu’on  retranche  main- 

tenant de  part  et  d’autre  les  deux  premiers  termes  t-\-  l'x  de  la  série, 
on  aura 


l"x‘-h  -+-  l'x‘+...= 


Q' 


— (I  4-  l’x)  — 


P — (t  4-  l'x)  Q' 

(Y 


Or,  P étant  un  polynôme  du  <legré  n — i et  Q'  un  polynôme  du  degré 
n — a,  il  est  clair  que 

P — (<4-  l'x)Q’ 


sera  aussi  un  polynôme  du  degré  n — i;  et,  comme  toute  la  série  est 
divisible  par  x’,  il  s'ensuit  que  ce  dernier  polynôme  devra  l'être  aussi, 
et  qu’il  manquera  par  conséquent  de  ses  deux  premiers  termes,  en  sorte 
qu’il  sera  de  la  forme  x’  P',  P'  étant  un  polynôme,  du  degre  n — 3 ; donc, 
divisant  de  côté  et  d’autre  par  x’,  on  aura  la  série 


t“+fx  4-  /"x’-t-  rx,  + . . 


P' 

dont  la  fraction  génératrice  sera  en  sorte  que  le  terme  général  de 
cette  nouvelle  série  sera  de  la  forme 


M'r-4-N's-4-..., 

de  manière  qu’elle  sera  récurrente  de  l’ordre  n — a. 


<*) 
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Or,  si  l’on  traite  eette  série  par  notre  méthode  et  qu’on  en  détermine 
la  traction  génératrice  on  pourra  retrouver  la  fraction  primitive  ~ 
de  la  série  proposée;  car  on  a d'un  côté 


Q = (■  — P*)  O — ç-»‘)Q'. 

et  de  l’autre  on  a 

P -((-+-  l'x  0'  = P'i,) 

et,  par  conséquent, 

P = ( / -+-  l'x) Q -t-  P’x'. 


En  général,  soit  it  le  facteur  connu  de  Q,  lequel  soit  du  degré/*,  en 
sorte  que  Q=RQ',  Q'  étant  un  polynôme  du  degré  n—p\  on  multipliera 
la  série  proposée  par  R,  ensuite  on  en  retranchera  les  p premiers  termes 
que  je  désignerai  par  S,  et  le  reste,  étant  divisé  par  xp,  sera  une  série 
récurrente  de  l’ordre  n — p:  en  sorte  que  la  recherche  de  la  fraction 
génératrice  sera  beaucoup  plus  simple  que  celle  de  la  fraction  de  la  série 
. . . .P' 

primitive.  Or  soit  — ; la  fraction  génératrice  de  cette  nouvelle  série;  on 
fera 

U = RQ  et  P = SQ'-t-*rP', 

P 

et  la  fraction  - sera  celle  de  la  série  proposée 
T -+■  Tx  -+-  T'x’ 


PROPOSITION  lit. 

PnODLÈMB. 

21 . Étant  donnée  une  suite  récurrente  dont  on  connaisse  déjà  la  frac- 
tion génératrice,  on  propose  de  trouver  la  fraction  génératrice  de  la  même 
iérie  continuée  en  arriére. 

Soient 

T,  T',  T’,  T" T<->,  T<~~  .... 
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le»  termes  de  la  série  donnée,  et  supposons  que,  en  continuant  la  même 
série  en  arrière,  on  ail  les  termes 

T,  'T,  ”T,  <->T,  ... 

de  sorte  que  la  série  continuée  des  deux  côtés  soit  représentée  ainsi 

...<~*'>T,  <->T, . . . , “T,  *T,  'T,  T,  T'.  T',  T',..„  TM, 

où  les  termes  en  allant  de  la  gaucbc  à la  droite  soient  tous  formés  les 
uns  des  autres,  suivant  une  même  loi  générale. 

Soit  de  plus 

[o]  -+-  [ 1 1 .r  + |Y]  x‘  [3]  x*  ■+- . . . [ n — i ] x"~‘ 

(o)  ■+■  (i ) x -t-  (a|x’+  (3)x*-*-.. .+  («i).«* 

la  fraction  génératrice  de  Ht  série 

T -I-  T'x  -+■  T"x’ -t-  T'x*  -4-  ...j 


la  question  est  de  trouver  la  fraction  génératrice  de  la  série 
T+  Tï-,Tx1+*T^  + ”Tr'  + .... 


Pour  la  résoudre,  supposons  que  la  fraction  donnée  soit  décomposée 
en  ces  n fractions  simples 

K L M N 

— • -f-  - + 

i—  px  \ — qx  i — rx  i — sx 
ou  aura,  pour  l'expression  du  ternie  général  T",1x-'",  celle-ci 


d’où 


( K i>“  -+-  Lq"  ■+■  M r " -t-  .N  j*  -e . . . x", 
T'"i  = K/>*+  Lq-  •+■  Mr  + Nr  + 


Or,  comme  celte  expression  de  T'™'  doit  être  générale  pour  tous  les 
termes  de  la  série,  il  est  visible  que,  pour  avoir  les  valeurs  des  termes 

T,  "T,  "T - T 


Digitized  by  Google 


vw 


FORMATION  UES  TABLES  UES  PLANÈTES 


qui  précèdent  le  terme  T°,  il  n’y  aura  qu’à  faire  successivement 
m = — i,  — a,  — 3,...,  — m; 


de  sorte  qu’ou  aura 

<*  T = K p~“  +■  \.q~m  ■+■  M r—  -i-  Ni-*  -t- 

donc  le  terme  général  '“"  T xm  de  la  série 

T + 'Tr +'Tj’  + ’Tr,  + ... 

sera  représenté  par  la  formule 

(k/)-” -+-  Ly-“  4-  Mr~"  -e  Nf  -t- . x“; 

d’où  il  est  facile  de  conclure  que  cette  série  résultera  du  développe- 
ment des  n fractions 

KLM 
-4- 1-  — - ■ — -4-..., 

XXX 

' — ~p  1 ? 1 ~ ë 

lesquelles  étant  réduites  à une  fraction  unique,  on  aura  la  fraction  gé- 
nératrice cherchée. 

(lousidérons  donc  l'equation  identique 

H 4-  f i]x->-  fa]x*-»-.. . 4-  [w  — i]x*-'  K + L M 

(o) -+- (i)x-(- (î)x*4- ...*+■  l«).C  I — jix  i — qx  i - ri 

et  voyons  quelle  transformation  on  doit  faire  subir  au  premier  membre, 
pour  que  le  second  se  change  en  celui-ci 

KLM 

4- 1 

XXX 

' ~ P 1 ~ </  ' ~ 7 

Je  remarque  d’abord  qu’en  faisant  x = o on  a 
M = k +L-4-M 

(o) 
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ensuite,  si  l’on  met  --  à la  place  de  x,  et  qu’on  fasse  les  réductions  or- 
dinaires. on  aura 

[o]x"-t-  [ i ]r"  ' Kx  Lx Mx 

(o)x"-t-  (l)x"  1 -+-  . ..-t-  («  “ p — X 1/ — x r—r 

retranchons  cette  équation  de  la  précédente,  et  l'on  aura  celle-ci 

[p]  [o]x"-c  [llx-'f  [a]x*-N-...-t-f/» -ijx  K p | Le  M r 

(o)  I«)j*  + (lj?:,+  (»i7 '••-...  + (»)  P~x  '/  — x r — x~"' 

K_  ^ M 

X X X 

I I I 

p <!  r 

On  aura  donc 

[oj  _ [.,]x-  + (i]y-  -h  !»]*•-»+  • ■•-[» -i]x  = T ^ ,Tj  + ,Tjl+.Tx,  „ . 

|<>)  (o)x*  t-  (i)x*  ' ■+•(*).**  ‘ + 

or,  faisant  a = o,  on  a =T;  donc,  retranchant  cette  équation  de  la 

(O)  1 

précédente  et  divisant  le  reste  pai  x,  on  aura,  en  ordonnant  les  termes 
suivant  les  puissances  croissantes  de  x,  • , 

_ . Jg-  ']  - fr-  ')*..+  * = ’T  x *Tx  t-  *Tx‘  -t-  ' -T x-  + .... 

Ainsi  le  Problème  est  résolu. 


Rf.marquf.  I. 

22.  Quoique  l’analyse  précédente  soit  fondée  sur  la  décomposition 
de  la  fraction  génératrice  donnée  dans  les  fractions  simples 

K L 

I — f>x  I — qx  ” ’ 

décomposition  qui  suppose  que  les  facteurs  binômes  i — / >x , i — qx,... 
soient  tous  inégaux,  cependant  il  est  facile  de  se  convaincre  que  notre 
démonstration  n’en  subsistera  pas  moins  quand  il  se  trouvera  des  fac- 
leurs  doubles,  ou  triples ; car  on  sait  que  le  cas  des  facteurs  égaux 
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pout  toujours  se  ramener  à celui  «les  facteurs  inégaux,  en  regardant  les 
quantités  égales  p.  q. . . . comme  infiniment  peu  differentes  entre  elles; 
de  sorte  que,  comme  la  conclusion  à laquelle  nous  sommes  arrivés  est 
indépendante  de  la  forme  même  des  facteurs  i — p.v,  i — qx il  s’en- 

suit qu’elle  aura  lieu,  soit  que  ces  facteurs  soient  tous  inégaux  ou  non. 

Remarque  II. 

23.  J’appellerai,  pour  plus  de  simplicité,  polynômes  contraires  ceux 
qui . étant  du  même  degré,  ont  aussi  les  mêmes  coefficients,  mais  dis- 
posés en  sens  contraire. 

Ainsi  les  deux  polynômes 

(o)  -+■  (l)  x -1-  (a  i x'  -t-  . 3 i x’  -+- H-  ( n ,r\ 

(«'+(«  — i)jt  -+-  ! n — 2:r‘-t-(n  — 31a4  4-  o)  ( r t* 

seront  des  polynômes  contraires. 

Donc,  si  l'on  a 

(o)  = (n),  -,!)=:(n  — i),  (*l  = m — a),..., 

ce  qui  est  la  propriété  des  polynômes  qu’on  appelle  réciproques  ( n°  (i  ) , il 
est  clair  que  les  deux  polynômes  contraires  seront  les  mêmes;  vice  rersâ. 
il  est  visible  que  tout  polynôme,  qui  sera  le  même  que  son  polynôme 
contraire,  sera  nécessairement  réciproque. 

De  ces  définitions  des  polynômes  contraires  et  réciproques,  il  est  facile 
de  déduire  les  propriétés  suivantes  de  ces  mêmes  polynômes  : 

i°  La  somme  de  deux  polynômes  contraires  est  un  polynôme  réci- 
proque  du  même  degré. 

Et,  en  général,  si  P et  Q sont  deux  polynômes  contraires  «lu  degré  i», 
le  polynôme  P-t-Qir*  sera  un  polynôme  réciproque  du  degré  n -h  m. 

a“  Le  produit  de  deux  polynômes  contraires  est  un  polynôme  réci- 
proque d’un  degré  double:  ainsi  tout  polynôme  réciproque  d’un  degré 
pair  peut  être  regardé  comme  le  produit  de  deux  polynômes  contraires. 
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3°  La  somme  ou  la  différence  de  deux  polynômes  réciproques  du 
même  degré  est  aussi  un  polynôme  réciproque  d'un  pareil  degré. 

El  le  produit  de  deux  polynômes  réciproques  de  quelque  degré  que 
ce  soit  est  toujours  un  polynôme  réciproque  d’un  degré  égal  à la  somme 
des  degrés  de  ces  polynômes.  De  même  le  quotient  de  deux  polynômes 
réciproques,  lorsque  l’un  est  divisible  par  l'autre,  sera  un  polynôme  ré- 
ciproque d'un  degré  égal  à la  différence  de  ceux  des  deux  polynômes. 

4°  Tout  polynôme  réciproque  d’un  degré  impair  est  divisible  par 
i + x,  et  le  quotient  sera  aussi  un  polynôme  réciproque;  car  il  est 
visible  qu’en  Taisant  x = — i les  deux  termes  extrêmes  du  polynôme 
se  détruiront  l'un  l’autre,  ainsi  que  les  autres  termes  équidistants  des 
extrêmes;  et,  comme  i -+-  x est  lui-même  un  polynôme  réciproque,  il 
s'ensuit  que  le  quotient  le  sera  aussi. 

5°  La  différence  de  deux  polynômes  contraires  est  divisible  par  i — x, 
et  le  quotient  est  un  polynôme  réciproque;  car  soient  P et  Q deux 
polynômes  contraires  de  quelque  degré  que  ce  soit,  il  est  clair  qu’en 
faisant  x = i on  aura  P = Q ou  P — Q = o;  donc  P — Q sera  divisible 
par  i— je.  Maintenant,  si  l’on  multiplie  la  différence  P — Q par  i — je, 
on  aura 

P — Q — Px  + Qt, 

qui  sera,  par  conséquent,  divisible  par  (i  — x)1;  or  P-t-Qx  est  un  poly- 
nôme réciproque,  et  Q -+-  Px  en  est  un  aussi  du  même  degré  (i°);  donc 
la  différence  P -4-  Qx  — Q — Px  sera  un  polynôme  réciproque  (3"};  d'un 
autre  côté, 

(l  — X)‘=  l-ÎI+Jt1 

est  aussi  un  polynôme  réciproque;  donc  le  quotient  de  ces  deux  poly- 
nômes, c’est-à-dire,  le  quotient  de  P — Q par  t— x,  sera  encore  un  poly- 
nôme réciproque  (3°). 

On  peut  démontrer  de  la  même  manière  que  P — Q je"  sera  divisible 
par  i — x,  et  que  le  quotient  sera  un  polynôme  réciproque. 

Ces  propriétés  des  polynômes  contraires  et  des  polynômes  réciproques 
vont  nous  servir  pour  tirer  différentes  conséquences  de  la  solution  du 
Problème  précédent. 

VI.  70 
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Corollaire  I. 

M . 

24.  Soit  -p-  la  fraction  génératrice  de  la  série  récurrente  de  l'ordre  n 

(A)  T T' jr  -i-  T'x1  ■+■  T"jr*  •+■  T'’x'  -t-  . . . , 

Pétant  un  polynôme  du  degré  n,  et  M un  polynôme  du  degré  n — i . 

Que  Q soit  le  polynôme  contraire  à P.  et  N le  polynôme  contraire  à M, 

N . 

on  aura  — — pour  la  fraction  génératrice  de  la  série 

l B)  ’T+’Tj  + 'T x1  + "T x‘  ■+■  ’T x'  + 

Donc,  si  l’on  ajoute  ensemble  les  deux  séries  (A)  et  (B),  ou  qu’on  les 
retranche  l’une  de  l’autre,  on  aura  la  nouvelle  série 

(C)  (T ±'T)  + (T'±’T)jt  ■+■  ( T* i’T) ar’-l-  T'±  "Tl*1 -t-. . 

dont  la  fraction  génératrice  sera  égale  à 

M N 

p T«r 

Supposons  que  le  polynôme  P soit  le  produit  d’un  poltnôme  réci- 
proque Il  d’un  degré  quelconque  pair  av  par  un  autre  polynôme  P',  qui 
sera  par  conséquent  du  degré  n — av,  en  sorte  que  l’on  ait 

p = np\ 

Soit  Q'  le  polynôme  contraire  à P’;  comme  il  est  un  polynôme  réci- 
proque, il  est  clair  qu’on  aura 

Q=  HQ'. 

Ainsi  l’on  aura 

M N 
DP  ^ IIQ'  ’ 


Digitized  by  Google 


D’APRÈS  LES  OBSERVATIONS. 


555 


c’esl-a-dire,  en  réduisant  au  même  dénominateur, 

VIO’^pNP' 

IIP'O' 

piVir  la  fraction  génératrice  de  la  série  (C). 

Or,  connue  M et  N sont  deux  polynômes  contraires  du  degré  n — i , 
et  P',  Q'  deux  polynômes  aussi  contraires  du  degré  n — îv,  et  que  d’ail- 
leurs II  est  un  polynôme  réciproque  du  degré  av,  il  s’ensuit  de  ce  qu’on 
a démontré  dans  le  n"  23  : 

i°  Que  le  dénominateur  II  P'Q"  de  la  fraction  dont  il  s’agit  sera  un 
polynôme  réciproque  du  degré  pair 

2 (b  — av)  -*-av  = a(n  — v); 

2“  Que  le  numérateur  MQ'  =p  KP  de  la  même  fraction  sera  égal  à un 
polynôme  réciproque  du  degré  pair  a(n  — v — i),  multiplié  par  i +x. 


Corollaire  II. 


25.  Si  l’on  ajoute  à la  série  (A),  ou  qu’on  en  retranche  la  série  (B) 
multipliée  par  or,  il  viendra  celle  ci 

•|D)  T-HT'±'T)*-MT'±,T)*’-l-(T'±*T).r>-i-..., 

dont  la  fraction  génératrice  sera  donc  égale  à 

M _ Njr 
P ■+•  Q 

Soil,  comme  ci-dessus. 


on  aura  donc 


P =11  P'  et  Q = I1Q'; 


M ■'U 

DP’  Tny’ 


c'est-à-dire, 


MQ'  zç.  NP'  i 
nP’Q' 


pour  la  fraction  génératrice  de  la  série  (D);  d’où  l’on  voit  : 

i°  Que  le  dénominateur  de  cette  fraction  sera  le  même  que  celui  de 
la  fraction  génératrice  de  la  série  (C),  c’est-à-dire,  un  polynôme  réci- 
proque du  degré  pair  a (n  —v)\ 

70. 
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a"  Que,  si  l’on  prend  le  signe  supérieur,  la  fraction  aura  pour  numé- 
rateur un  polynôme  réciproque  du  degré  a(n  — v — i)  multiplié  par 
i — x *;  car  ce  numérateur,  étant  égal  à MQ  — NP'x,  sera  représenté  par 
un  polynôme  du  degré  i(n  — m)  divisible  par  % — x,  et  qui,  par  cette 
division,  deviendra  un  polynôme  réciproque  du  degré  a(n  — vJ  — t 
fn°23,  5°);  or  ce  dernier  polynôme,  étant  d’un  degré  impair,  sera  en- 
core divisible  par  i ■+■  x,  et  deviendra,  par  cette  division,  un  polynôme 
réciproque  du  degré  a(n  — v)  — a (numéro  cité,  4°)i  donc,  etc.  ; 

3°  Que,  si  l’on  prend  le  signe  inférieur,  le  numérateur  de  la  même 
fraction  sera  un  polynôme  réciproque  du  degré  a(n  — v),  c’est-à-dire, 
du  même  degré  que  son  dénominateur;  ce  qui  est  évident  par  ce  qu’on 
a dit  dans  le  n°  23  (i°).  Donc,  si  l’on  retranche  de  la  fraction  le  premier 
terme  T de  la  série,  la  fraction  restante,  après  avoir  réduit  au  même 
dénominateur,  aura  encore  pour  numérateur  un  polynôme  réciproque 
de  même  degré  (n®  23,  3°);  mais  ce  numérateur  doit  être  divisible  par  x; 
donc  il  faudra  que  son  premier  terme,  où  x n’entre  pas,  soit  nul;  par 
conséquent  le  dernier  terme,  qui  renferme  x'"l~'‘'  et  qui  a le  même  coef- 
ficient que  le  premier,  sera  nul  aussi;  effaçant  donc  les  deux  termes  ex- 
trêmes du  numérateur,  et  divisant  les  autres  parx,  ou  aura  un  polynôme 
réciproque  du  degré  a(n  — v)  — a pour  le  numérateur  de  la  fraction  gé- 
nératrice de  la  série 

T'  -7)  ■+-  (T'  - *T)x  -t-  iT"-"T)x-  -t-, . . . 


Corollaire  III. 

26.  Donc,  si  l’on  divise  la  série  (C)  du  Corollaire  I par  i + x,  ou,  ce 
qui  revient  au  même,  qu’on  la  multiplie  par  la  série 

i±x-»-.r,±x*-t-*,±..., 

ou  aura,  en  prenant  successivement  les  signes  supérieurs  ou  les  infé- 
rieurs, deux  séries  dont  l’une  sera 

E)  t ■+■  i‘xa-  /"x’-t-  i“x‘  -+-  i"x‘  -t-  r r1  -t-, . , 
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t ss  T -t-'T, 
f = T'  ■+■  T -t-  ’T  -+-"T, 

('  = T'  + T’  + T+‘T  + ’T+*T, 
r=T'-t-  T"  + T'-t-  T -t-  'T.  -t-  "T  -t-  "‘T  -t-  "T, 


et  dont  l’autre  sera 

(F)  (I)  -H  {f  )*-t-  (/'>»»+(/•)*•  -*-(»••)»*  -t-  (T)  JT* 

dans  laquelle 

(t)  = T -‘T. 

(!’)  =T'  — T -t-'T  — ’T, 

(/”)=: T'—  T'  -t-  T — 'T  + ’T  — "T, 

(f)  = T*_  T'-t-  T'—  T + 'T-’T+’T-  *T, 


Et  ces  deux  séries  auront  l’avantage  de  tirer  leur  origine  de  fractions 
génératrices  qui  auront  pour  dénominateur  un  même  polynôme  réci- 
proque du  degré  pair  a(/i  — v — i)  et  pour  numérateur  des  polynômes 
aussi  réciproques  et  du  degré  a(n  — v — - i). 

De  même  le  Corollaire  II  fournira  deux  autres  séries  qui  auront  les 
mêmes  propriétés,  et  dont  l’une  sera  la  série  (D),  prise  avec  les  signes 
supérieurs  et  divisée  par  r — x ’,  ou,  ce  qui  revient  au  même,  multipliée 
par  la  série 

i-v-x*  -t-jr*-+-x*-t-..., 

et  dont  l’autre  sera  la  même  série  (D),  prise  avec  les  signes  supérieurs 
et  divisée  par  x,  apijgs  en  avoir  retranché  le  premier  terme  T. 

Ainsi  la  première  de  ces  séries  sera  de  la  forme 


G'; 


t t'x  -f-  rx*  -4-  rx> -+•  t"x*  -+-  n’+.o, 
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où 

l = T, 

/'  = T -t-  'T, 
f = T"  •+•  T -*-’T, 
r=r+  t+t, 


et  la  seconde  sera  de  la  forme 

(H)  t/)-M<'ix  + (/")x’-(-  T)jr,+  (/"!i'  + 'l'jX>  + 

OÙ 

(0  = T — T, 

(/’)  = T"  — ’T, 

(<*)  = T-  - 'T, 

(/*)  — T’*  — "T, 


On  a donc  par  là  le  moyen  de  transformer  une  série  récurrente  d’un 
ordre  quelconque  n en  d’autres  de  l’ordre  a(/»  — v)  qui  aient  les  condi- 
tions dont  on  vient  de  parler.  Or,  quoique  ces  transformées  soient  en 
elles-mêmes  d’un  ordre  supérieur  à la  proposée,  elles  peuvent  néan- 
moins être  abaissées  à un  ordre  inférieur;  car  nous  allons  faire  voir, 
dans  le  Problème  suivant,  que  toute  série  récurrente  dont  la  fraction 
génératrice  a pour  numérateur  et  pour  dénominateur  des  polynômes 
réciproques  de  degrés  pairs  peut  être  transformée  en  une  autre  aussi 
récurrente,  mais  d’un  ordre  moindre  de  la  moitié;  d’où  l’on  pourra  con- 
clure que  les  séries  transformées  de  l’ordre  a (n  — v)  seront  réductibles 
à d’autres  de  l’ordre  n — v,  lequel,  tant  que  v n’est  pas  nul,  sera  tou- 
jours moindre  que  celui  de  la  série  primitive  proposée. 
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PROPOSITION  IV. 

Problème. 

27.  Étant  donnée  une  suite  récurrente  d'un  ordre  pair , dont  ta  fraction 
génératrice  ait  pour  dénominateur  un  polynôme  réciproque  d un  degn 
pair,  et  pour  numérateur  un  /lolynôme,  aussi  réciproque,  d 'un  degré  pair  et 
moindre  de  deux  unités  que  celui  du  dénominateur,  on  propose  de  trans- 
former cette  série  en  une  autre  pareillement  récurrente,  mais  d’un  ordre 
moindre  de  la  moitié. 

Soit  proposée  lit  série 

/ -t-  t’x  -t-  l'ï'+fr'  a-  fx*  + . ... 

dont  ht  fraction  génératrice  soit  représentée  par  la  formule 

• . [o]  -t-  [i]x  [a]  x*  -t-  ■ . . -t-  [3]  J'*  1 -f-  [■]**-»  -I-  [o] x'1*  ' 

(o)  -t-  (1)*  -+-  (a)  x’  -t-. . (dx’1'-’  -t-  (Ox'’-1  ■+•  (o)x’? 

en  sorte  que  la  série  proposée  soit  de  l’ordre  afi,  et  supposons  que  cette 
série  soit  transformée  en  une  autre,  telle  que 

9 -h  d’y  -h  V y'  -t-  &*r*  -1-  9" y'  A-.. ., 

laquelle  ne  soit  que  de  l'ordre  g,  et  dont  la  fraction  génératrice  soit  re- 
présentée par  la  formule 

a A-  b y -+-  er’A-.  . -t-  hy'  ' 

À A-  Br-t-  0 v1  A-  . . .a-  Kyr‘ 

Je  fais,  pour  obtenir  cette  transformation, 

x 


et,  substituant  cette  valeur  de^  dans  la  dernière  fraction,  j’ai,  après 
avoir  multiplié  le  haut  et  le  bas  par  fi  -t-  x’;1*. 

1 1 -+-  x’)  [«(i  -t-  x*  -t-  Ax{i  -t-  x1  )^“*  A-  ex1 1 A-  x’yr—A-  ...A-  hx'-‘  | 

A ( I A-  X1  (S  A-  Bx!  I -4-  X*)1*-'  A-  Cx=  ( I A-  X’  I'-'  A-  ...  A-  K X' 
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et  cette  fraction  sera,  par  conséquent,  égale  à la  série 


O'x  ô\r>  6*x‘ 

+ (14-x’)’  (i  4-x')* 

et,  divisant  tant  la  fraction  que  la  série  par  i-4-x’,  j’aurai  celte  fraction 

a(i  4-  4-  6 x (i  -e  xJ)l‘-»4-  cx>(i  4-x,t>‘-*4-. . . 4-  A xi—1 

A(l  4-  X,)l“4-  B(1  4-x1r':^C(i  4-X^'*-‘4-..  .4-  Kxï" 


qui  sera  égale  à la  série 


9 S'x 

I 4-  X1  ( I 4*  X’  )’ 


0-x'  9*x» 

(l  + l'i1  + (14-  X’)* 


Maintenant,  si  l'on  développe  les  puissances  de  i 4-  x’,  tant  dans  le 
numérateur  que  dans  le  dénominateur  de  cette  dernière  fraction,  et 
qu’on  ordonne  ensuite  par  rapport  aux  puissances  de  x,  on  verra  que  le 
dénominateur  sera  un  polynôme  réciproque  du  degré  ap,  et  que  le  nu- 
mérateur sera  aussi  un  polynôme  réciproque  du  degré  ap  — a;  en  sorte 
qu’on  pourra  comparer  terme  à terme  ces  polynômes  à ceux  qui  forment 
la  fraction  génératrice  de  la  série  proposée;  et  cette  comparaison  servira 
à déterminer  les  p coefficients 

a,  b,  c,. . .,  A 


par  les  coefficients 


[•].  [•].  [»].-••.  [*-«]. 


ainsi  que  les  p 4-  i coefficients 

A,  B,  C,  K 

par  les  coefficients 

(o).  <«),  (a),...,  (p). 


Les  deux  fractions  étant  donc,  par  ce  moyen,  devenues  identiques,  il 
faudra  que  les  séries  qui  en  dérivent  le  soient  aussi;  mais,  comme  la 
dernière  série  n’est  pas  ordonnée  suivant  les  puissances  de  x,  il  faudra, 
pour  pouvoir  la  comparer  à la  proposée,  l'ordonner  auparavant  suivant 
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ces  mêmes  puissances;  et  pour  cela  il  n’y  aura  qu’à  y substituer,  à la 
place  des  fractions 

■ i i 

l+I'1  (14- X*)*’  (l-t-x')*’  ’ 

leurs  valeurs  en  séries 

■ r =1—  X1  4-  X*—  X*  -H  X*— 

I 4-  X* 

; — = I — JI1  4-  4-** — 4X*  4-  5x‘— .... 

( ■ -4-  x*  )»  ’ ’ 

...  = i — 3x’ 4- 6x*  — io  x*  4- i5x* — . 

(l  + x')> 


et,  après  avoir  ordonné  les  termes  par  rapport  à x,  on  aura  la  série 

84-8'x4-  (fi"-9)x>4-(9'-2fi')x>4-(fi"— 3fi',4-0)x‘4-(9*-49*4-38')x‘ 
4- (fi*1—  5 fi"-4-6 V—  8) x* 4- . . . , 


dans  laquelle  chaque  terme,  comme  * \ aura  pourcoelTicient  la  quantité 

Q-»c>-3>  _ a - 3) ,< l - 4) a _ 

2 2.3 

Comparant  donc  maintenant  terme  à terme  cette  série  avec  la  série 
proposée,  on  aura 

I =6, 

/'  =8', 

/'  = 9*  — 9, 

/'  =9' -28', 

3fi*  4-  9, 

r =8'  —49*4-39', 

et,  en  général, 

K‘>  — 8(0  — ( X — 1 ) 8fv-‘>  4-  0<v-.)  _ $(>--•)  + 

2 2.3 

VI.  71 
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d’où  l’on  tire  réciproquement 

6 = /, 

9'  =t\ 

0"  —r  + 1, 

6*  = /'+2/', 

0"  = /'*  + 3 t’-t-il, 

B’  =/*  + 4r  + 5(', 

6"  = /"  + 5/,'  + 9<"+ 5/, 

6'"  = /"• +6/*+ i4<”+ i4/’, 

7»"  -t-  îo/'*+  a8 r + 14/, 

9"  —t"  + 8<'“  + a7r  + 48r+4a/'. 


où  la  loi  de  la  progression  est  évidente:  car  on  voit  que  le  coefficient 
de  chaque  terme,  dans  un  rang  horizontal  quelconque,  est  égal  au  coef- 
ficient du  terme  qui  lui  est  au-dessus  dans  le  rang  horizontal  précédent, 
plus  à celui  qui  est  à gauche  dans  le  même  rang.  Ainsi,  dans  la  valeur 
'de  on  a 

l = i + o,  8 = 7 + 1,  *7  = a 0 + 7,  48  = 28  + ao,  4*==,4  + ,R; 

et  ainsi  des  autres. 

D’où  il  est  facile  de  conclure  qu’on  aura,  eu  général, 

&(»>  = /(*>-+.  i x — i)  /<*-’>  + ---  ~ /(*-•> -t-  ~~  ^ ((+•! 

a 2.3 

, *(>  — i)fX—  a) 0 — 7)  ia_.,  , 1)(>  — »)(>  — 3)(X  — i»)  . 

2.3-4  a. 3. 4-5  • 


Corollaire. 

28.  Donc,  si  l’on  a une  série  telle  que 

t + /'x+  i“x’+i"'x'  + <•’*•+. . ., 

et  qu’on  demande  si  elle  est  récurrente  d’un  ordre  pair,  et  produite  par 
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une  fraction  génératrice  dont  le  numérateur  et  le  dénominateur  soient 
l’un  et  l'autre  des  polynômes  réciproques  de  degrés  pairs,  au  lieu  d em- 
ployer immédiatement  la  méthode  générale  de  la  Proposition  II  pour 
résoudre  cette  question,  il  y.aura  de  l’avantage  à transformer  d’abord 
cette  suite  en  une  autre  de  la  forme 

I 

0 + 0 'r  + v )■'  ■+■  0”  r 1 0"r* 

et  à opérer  ensuite  sur  cette  dernière  série  par  la  méthode  citée:  car,  de 
cette  manière,  ou  aura  la  moitié  moins  d’opérations  à exécuter,  puisque 
cette  série  sera  d’un  ordre  moindre  de  la  moitié  que  celui  de  la  série 
proposée. 

Quand  on  aura  trouvé  la  fraction  génératrice  de  la  série  transformée 
5 + 0'x+  b" y'  -t-  . ., 

il  n'y  aura  qu’à  y mettre  partout  j à la  place  de  y,  et  diviser  en- 
suite toute  la  fraction  par  i -4-  xJ;  on  aura  par  ce  moyen  la  fraction  gé- 
nératrice même  de  la  série  primitive 

/ -4-  tx  -4-  t’x ' 4-  . . . . 

Cette  transformation  a d'ailleurs  encore  un  autre  avantage,  c’est 
qu’elle  facilite  la  recherche  du  ternie  général  de  la  série  proposée;  car, 
ayant  trouvé  la  fraction  génératrice  de  la  série  transformée  et  l’ayant 
décomposée  en  ses  fractions  simples,  telles  que 

F G II 

- — -4  — ■ — H 

, — »r  •«  — pr  * — *y 

il  n’y  aura  qu’à  mettre  dans  chacune  de  ces  fractions  — à la  place 
dey',  et  la  diviser  ensuite  par  i H-  x*;  on  aura  ainsi  les  fractions 

F G II  + 

i — raj-4-.r’  i — px  -t-  x1  i — ax  4-  x' 

V- 
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d’où,  en  faisant 


on  aura,  pour  l’expression  du  terme  général  tm , 


, , Vm”  , 

m J — i 

Gp*’  , 

H - 

p'>  — I P 

H»'1 


ra"— i 


G 

p'>  — i p 


<7*  — I 


y— 


Exemple. 


29.  Soit  proposée  la  série 

i -+-  3x  -4-  5a’’-»-  6jt*  -t-  ix*  gj^  + ui4  + iii’  + ..,j 

on  trouvera  que  la  transformée  sera 

i -t-  3_r-t-  t>y‘  ■+■  i»_r’-i-  ‘(ti/*  -t-  ig»/'1  -t- . . . , 

laquelle,  a commencer  du  second  ternie,  est  une  progression  géomé- 
trique dont  la  raison  est  a;  de  sorte  qu’on  aura  sur-le-champ  la  formule 

3r  , ...  i ■+■  r 

i h = — i c est-a-dire,  — — 

t — zx  i - iy 

pour  la  fraction  génératrice  de  cette  dernière  série;  d’où  l’on  voit  que 
cette  série,  quoique  du  premier  ordre  seulement,  est  cependant  essen- 
tiellement une  série  du  second  ordre,  mais  dans  laquelle  le  coeflicient 
du  terme  v*  dans  l’échelle  de  relation  est  évanoui  (n°  18);  de  sorte  que 
la  série  proposée  sera  nécessairement  du  quatrième  ordre. 

En  effet,  mettant  -~~p  ^ *a  place  de_y,  et  divisant  ensuite  la  fraction 
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par  i -t-  a?’,  on  aura  celle-ci 

i -+-  x ar’ 

(i  ■+■  *’)  (i  — ix  ■+■  x’j 

pour  la  fraction  génératrice  de  la  série  primitive 
i -+-  3x  ■+■  Sx'  -t- . . 

et  il  est  clair  par  là  que  si  l’on  avait  voulu  opérer  immédiatement  par 
cette  même  série,  suivant  la  méthode  de  la  Proposition  II.  il  aurait  fallu 
procéder  jusqu’à  la  quatrième  division  avant  que  l'opération  fût  ter- 
minée. 

PROPOSITION  V. 

PROBI.èME. 

.'10.  Les  mêmes  choses  étant  supposées,  comme  dans  la  Pro/msition  IV, 
on  demande  une  méthode  plus  simple  que.  celle,  de  la  Proposition  II.  pour 
trouver  immédiatement  la  fraction  génératrice  de  la  série  proposée. 

On  voit,  par  l’analyse  du  Problème  précédent,  que  la  fraction  généra- 
trice de  la  série  (E),  laquelle  a pour  dénominateur  un  polynôme  réci- 
proque du  degré  2p,  et  pour  numérateur  un  polynôme  réciproque  du 
degré  2p  — a,  étant  multipliée  par  i •+-  x’,  peut  se  transformer,  par  la 
substitution 


en  une  autre  fraction  qui  ait  pour  dénominateur  un  polynôme  en  y du 
degré  p,  et  pour  numérateur  un  polynôme  en  y du  degré  p — i . 

Or  il  est  clair  que,  par  la  méthode  de  la  Proposition  II,  cette  dernière 
fraction  peut  se  réduire  en  une  fraction  continue  de  la  forme 


p + qy- 


P +-  VT  ' 


y 3 


p"  + q\r  -t- 


P •+-  î 7 •+•  • 


r* 


-f.  qVf-Oy 
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Donc,  si  l’on  remet  dans  cette  expression  ; à la  place  de  y,  et 

qu’on  la  divise  par  i -t-ar1,  elle  deviendra  égale  et  identique  à la  frac- 
tion génératrice  de  la  série  donnée  (E). 

Or  il  est  facile  de  voir  que,  par  ce  moyen,  la  fraction  continue  précé- 
dente deviendra  celle-ci 


tf. r-H 


//(h-tî|-k//+  -jr -tt 

' 1 //(!-+-  X*)- 


'/  x 


J (|-*-x*)  -f-  X 


D'où  je  conclus  que  la  série  (E)  peut  se  réduire  elle-même  aussi  en 
une  fraction  continue  de  cette  forme,  c'est-à-dire,  dans  laquelle  les 
quotients  provenant  des  divisions  successives,  au  lieu  d’être  simplement 
de  la  forme 

p-4-qx,  p'-t-q'x,  pf  -t-  q“x, . . . , 
comme  dans  la  Proposition  II,  soient  de  la  forme 

p -t-  qx  -+-  px‘,  p‘  ■+•  q'x  -e  p'x’,  p"  -t-  q’x  -+-  p'x’  ■+■ . ; 

et  comme  les  termes  px*.  p'x*,  p"x dont  ces  quotients  different 
de  ceux  de  la  Proposition  citée,  n’inlluenl  point,  dans  l’opération  de  la 
division,  sur  les  termes  précédents  p-\-qx,  p' -h  q'x, , il  s’ensuit 
que,  pour  réduire  la  série  (E)  en  une  fraction  continue  de  la  forme  ci- 
dessus,  il  n’y  aura  qu’à  faire  sur  celte  série  les  mêmes  opérations  que 
dans  la  Proposition  II,  avec  celte  seule  différence  qu’après  avoir  trouvé 
les  deux  premiers  termes  de  chaque  quotient  il  faudra  y ajouter  encore 
le  premier  terme  multiplié  par  x*.  et  tenir  compte  ensuite  de  ce  nou- 
veau terme  dans  la  soustraction.  De  cette  manière,  l’operation  se  termi- 
nera après  p divisions,  au  lieu  qu’en  employant  la  méthode  de  la  Pro- 
position Il  elle  exigera  au  divisions. 
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Corollaire. 

31.  Lorsqu’on  aura  ainsi  trouvé  les  quotients  successifs 

p 4-  qx  -b  px\  p' -b  q'x -b  p'x’,  p"  -b  q"x  -+-  p"x',... , 

on  pourra  en  déduire  la  fraction  génératrice  de  la  série  par  la  méthode 
du  n°  2,  en  prenant  ces  quotients  à la  place  des  quotients 

p + qx.  p'-bq'x,  p’-bq’x, 

Mais  il  sera  encore  plus  simple  cl  plus  commode  de  prendre  pour 
quotients  les  simples  quantités 

p -t-  qr,  p'  + q'r.  p’  ■+-  q’y, . . . , pir~')b  q(f-'>r; 
car,  ayant  formé  par  leur  moyen  la  fraction  en  y,  il  n'y  aura  plus  qu'à 
y substituer  à la  place  dey,  et  à la  diviser  ensuite  par  1 -+-x*, 

comme  on  l’a  vu  dans  le  n°  28. 

Kem arque  I. 

32.  La  méthode  précédente  est  donc  très-utile  pour  reconnaître  si 
une  série  quelconque  proposée  est  récurrente  et  due  à une  fraction  gé- 
nératrice dont  le  numérateur  et  le  dénominateur  soient  des  polynômes 
réciproques  de  degrés  pairs;  car  elle  réduit  à la  moitié  le  nombre  des 
opérations  que  demanderait  la  méthode  générale  de  la  Proposition  II. 

Si  la  fraction  génératrice  de  la  série  devait  avoir  pour  dénominateur 
un  polynôme  réciproque  de  degré  pair,  et  pour  numérateur  le  produit 
d’un  polynôme  réciproque  de  degré  pair  par  un  polynôme  quelconque 
donné,  alors  on  pourrait  encore  résoudre  la  question  par  la  même  mé- 
thode, avec  cette  seule  différence,  qu’au  lieu  de  prendre  l’unité  pour  le 
premier  dividende,  comme  dans  les  opérations  de  la  Proposition  II,  il 
faudrait  prendre  pour  premier  dividende  le  polynôme  même  donné;  car 
il  est  visible  que,  de  cette  manière  toute  la  fraction  continue  se  irou- 
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vera  multipliée  parce  même  polynôme,  et  que,  par  conséquent,  la  frac- 
tion résultant  de  la  réduction  de  cette  fraction  le  sera  aussi.  C'est  pour- 
quoi, après  avoir  trouvé  dans  ce  cas  les  quotients  des  divisions  succes- 
sives, il  n'y  aura  qu’à  chercher,  à l’aide  de  ces  quotients,  la  fraction 
génératrice  de  la  série,  en  faisant  abstraction  du  polynôme  donné,  et 
ensuite  multiplier  le  numérateur  de  cette  fraction  par  le  polynôme  dont 
nous  parlons. 

Exemple. 

33.  Je  prendrai  pour  exemple  la  suite  que  nous  avons  déjà  examinée 
dans  le  n"  29,  d’après  la  méthode  de  la  Proposition  IV,  savoir, 

■ -t-  3 -t-  5x‘  -+-  6x‘  -t-  hx‘  -l-  gx4  -t-  1 1 x*  -t-  iax’  -(-  1 3x‘ 

■+■  i5x* -+-  17X” -I-  i8x" -*-  îgx11  + aix“  + ..., 

et  voici  comment  je  procède. 

Je  commence  par  diviser  l’unité  par  la  série  donnée 

1 -+-  3x  -t-  5x‘  -t- . . . , 

que  j’appelle  r,  et  je  trouve  dans  le  quotient  le  terme  t,  à la  place  du- 
quel j’écris  tout  de  suite  1 -1-  x1;  je  multiplie  1 -1-  x*  par  la  série  s,  et  je 
soustrafs  le  produit  de  l'unité,  ce  qui  me  donne  le  reste 

— 3x  — 6x’—  gx4  — iax*  — i5x‘—  t8x"  — six1  — . ... 

Je  continue  à diviser  ce  reste  par  la  série  s,  et  il  me  vient  dans  le  quo- 
tient le  nouveau  terme  — 3x,  qui,  étant  multiplié  par  le  diviseur  r et 
soustrait  du  reste  précédent,  donne  le  reste 

3x’  -t-  6x*  ■+•  6x*  -t-  6x’  -+-  gx*  -t-  iax’  + . . . . 

Ainsi  le  premier  quotient  est 

1 — 3x  -t-  x1. 

Maintenant  je  divise  le  dernier  reste  par  son  premier  terme  3x*  pour 
avoir  la  série 

1 + jj  + îï'  + jj's-  + + , 
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que  j’appelle  s',  et  par  laquelle  je  divise  la  série  s,  qui  a servi  de  divi- 
seur dans  l’opération  précédente. 

Celte  division  me  donne  d’abord  le  quotient  i , à la  place  duquel  j’écris 
de  nouveau  i + x*\  la  multiplication  et  la  soustraction  faites,  j’ai  le 
reste 

x -4-  ix1-*-  ir‘+  ix 1 4-  3x‘4-  4 x*  4-  4*'  4-. . • , 

qui,  étant  divisé  derechef  par  la  série  s,  produit  dans  le  quotient  le 
terme  a:;  et  ce  terme,  étant  multiplié  par  le  diviseur  s et  soustrait  du 
reste  précédent,  ne  laisse  plus  rien;  d'où  je  conclus  que  l’opération  est 
terminée,  et  que  la  série  proposée  est  récurrente  du  quatrième  ordre,  en 
sorte  que  sa  fraction  génératrice  a pour  dénominateur  un  polynôme  ré- 
ciproque du  quatrième  degré,  et  pour  numérateur  un  polynôme  réci- 
proque du  second  degré. 

En  vertu  de  l’opération  précédente,  la  série  proposée  s est  donc  égale 
à la  fraction  continue 


i — 3x  4-  j 


3 j* 


I -4-  X 4-  X’ 


laquelle,  en  meltanty'à  la  place  de  — c’est-à-dire,  j'fi  -+-X1)  à la 
place  de  x,  se  réduit  à celle-ci 


savoir 


(14- *•)(!  — 3.r)4- 


3(i  4- x’)1/»  ’ 
(14-  x>)(i->-y) 


I 


:{!  4-  *■); 


d’ou  l’on  voit  que  l’expression  de  jeny  est  la  même  que  celle  en  x,  en 
réduisant  les  quotients 


VI. 


I — 3 jr  4-  x1,  I4i4i! 


7a 
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aux  deux  premiers  termes 

■ — 3x,  i -t-  x, 

changeant  ensuite  x en  y,  et  divisant  le  tout  par  i -+-  x7. 

Ainsi,  pour  avoir  la  fraction  génératrice,  on  considérera  les  quotients 

i — 3x,  i -t-  x 


avec  le  premier  terme  Sx7  du  reste  de  la  première  division,  par  lequel 
ce  reste  a été  divisé;  et  l’on  en  formera  (n°  I3j  les  quantités 

f = i,  f=i  + x,  5'=(i-3x)5'-t-3x*E  = i-ax; 


C' 

on  changera  x en/  dans  la  fraction  p> 
on  aura  celle-ci 


et,  la  divisant  ensuite  par  i -t-x*. 


i -t-  r 

(i  -t-  x*)(«  — */) 


pour  la  fraction  cherchée,  dans  laquelle  il  n’y  aura  plus  qu’à  mettre 
[ à la  placé  de/,  ce  qui  la  transformera  en 

I -4-  X -f-  X1 

(i  -4-  ar*  ) 1 1 — a x *+-  x*  ) * 


ce  qui  s’accorde  avec  le  résultat  du  n°  29. 


Rkmarque  II. 

34.  Si,  dans  le  cas  du  Problème  précédent,  il  arrivait  que  la  fraction 
génératrice  eût  pour  numérateur  un  polynôme  réciproque  d’un  degré 
égal  ou  plus  grand  que  celui  du  dénominateur,  alors  ta  série  aurait  au 
commencement  un  certain  nombre  de  termes  irréguliers,  comme  on  l’a 
vu  dans  le  n°  18;  or,  si  l’on  se  contentait  d’effacer  ces  termes,  la  série 
restante  serait  à la  vérité  régulière,  mais  elle  n’aurait  plus  une  fraction 
génératrice  dont  le  numérateur  et  le  dénominateur  fussent  des  poly- 
nômes réciproques  de  degrés  pairs,  comme  auparavant.  Comme  il  peut 
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néanmoins  être  quelquefois  utile  de  couserver  a la  série  celte  propriété, 
nous  allons  voir  ce  qu'il  faudra  faire  pour  cet  effet. 

Considérons  donc  la  fraction 

a 4-  h x ■+•  ex'  -t-  . . 4-  -e  bt r’t-er-1)— 1 4-  11 

A + Bx  + Cj,  + ...  + Lr’— 1 -t-  Bar'—'  -t-  A x“ 

laquelle  soit  supposée  donner  naissance  à la  série 

/ -a-  t'x  -4- f"  x‘  -t-  r*  x‘  ■+•  t”  JT*  -+- . . . . 

Je  dis  que  l’on  peut  diviser  le  numérateur  de  cette  fraction  par  son  dé- 
nominateur, en  sorte  que  tant  le  quotient  que  le  reste  soient  aussi  des 
polynômes  réciproques  de  degrés  pairs;  en  effet,  si  l’on  suppose  qne  le 
quotient  soit 

P 4-  Qx  4-  R x 4-. . .4-  Ri’le'H  4-  Qx'<t—‘-'  4-  Pjt’O-o 
et  que  le  reste  soit 


x>[p  + (/x  + rx ' 


q x"" 


>]• 


il  est  facile  de  prouver  qu’en  multipliant  ce  quotient  par  le  diviseur 
A 4-  B j-  4-  Cx’  4-, . . 

et  y ajoutant  ensuite  le  reste,  il  viendra  un  polynôme  réciproque  du 
degré  a (v  4-  p — i J ; et,  comme  le  nombre  des  coefficients  indéterminés 
P.  Q,  R,...  est  p,  et  celui  des  coefficients  indéterminés  p,  q,  r,...  est  v, 
le  polynôme  dont  il  s’agit  contiendra  v 4 - p quantités  indéterminées;  par 
conséquent  ce  polynôme  sera  comparable  au  polynôme 

a 4-  bx  4-  cx'  4-. . . , 

où  le  nombre  des  coefficients  donnés  a.  b,  c,...  est  aussi  v -h  p. 

Maintenant,  puisque  le  reste  est  divisible  par  x*.  il  est  clair  que  les 
p premiers  termes  de  la  série 

I 4-  t'x  4-  t"x’  4-,  . . 
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devront  être  les  mêmes  que  les  p premiers  termes  du  quotient 

P -4-  Q.r-+-  R*' 

afin  que,  ces  termes  étant  effacés  de  part  et  d'autre,  ce  qui  restera  soit 
tout  divisible  par  x*;  ou  aura  donc  ainsi 

P = /,  Q = I',  R = 

donc,  après  avoir  effacé  ce  qui  se  détruit,  et  divisé  le  tout  par  x*1,  on 
aura  l'équation 

fit)  + ttr+i)x+  ■+■  «H-O*» +...=  /(»-»  -+-/«-'>  x ■+•!<  *-*>*’  +...+  fx*"’ 

p g x -f-  rx2  . . . H- 

+ A ■+-  B-r  -t-Cx’  + . Bi*’1  A*1’  ’ 

d’où  il  s'ensuit  qu’on  aura 

[<if>  - /(f— j>  j _ ut-»  jx  4-  [(!»+•<  — /tr— «)  Jjc»  H- . . . 

p qx  ■+■  rx1  -4-  ■ . . 4-  gx' px1!*-11 

A + Br  +■  Cx’  + Car”-*  -F-  Bxi-_l  ■+■  A x" 

On  voit  donc  par  là  que,  pour  rendre  la  série 

/ -t-  /'x  -F  i"  x'  -e  <"x'  -4- . . . 

régulière,  et  en  même  temps  originaire  d'une  fraction  qui  ait  pour  nu- 
mérateur et  pour  dénominateur  des  polynômes  réciproques  de  degrés 
pairs,  il  faut  non-seulement  y effacer  les  p premiers  termes,  et  diviser  les 
restants  par  x*,  mais  encore  retrancher  des  coefficients  de  ceux-ci  les 
coefficients  de  ceux  des  premiers  termes  qui  sont  également  éloignés 
du  terme  p*""',  c’est-à-dire,  en  retrancher  respectivement  les  coeffi- 
cients des  termes  effacés  disposés  à rebours,  à commencer  par  le  pé- 
nultième. 

Si  la  série  proposée  avait  pour  fraction  génératrice  la  fraction  ci- 
dessus,  mais  dont  le  numérateur  lut  de  plus  multiplié  par  i -hæ,  ce  qui 
le  rendrait  un  polynôme  réciproque  du  degré  a(v  -+-  p — i ) -t-  i , on 
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trouverait  par  un  raisonnement  semblable  que,  pour  débarrasser  lu  série 
des  termes  irréguliers  et  conserver  en  même  temps  h sa  fraction  géné- 
ratrice la  même  forme,  il  faudrait  y effacer  les  p premiers  ternies,  diviser 
les  autres  para?,  et  retrancher  ensuite  respectivement  des  coefficients  de 
ceux-ci  ceux  des  termes  effacés,  disposés  it  rebours,  à commencer  par 
le  dernier;  c’est  le  cas  de  la  seconde  des  deux  séries  (C)  du  n°  2i. 

Mais,  si  le  numérateur  de  la  fraction  au  lieu  d’étre  multiplié  par 
i -t-  x devait  l’être  par  i — x,  ce  qui  est  le  cas  de  la  première  des  mêmes 
séries  (('.),  alors  on  opérerait  comme  dans  le  cas  précédent,  mais  en 
changeant  la  soustraction  en  addition. 

Enfin,  si  l’on  avait  le  cas  de  la  première  des  séries  ( Dj  du  n°  25,  oü  le 
numérateur  de  la  fraction  doit  être  multiplié  par  1 — x2,  il  est  facile  de 
voir  qu’après  avoir  effacé  les  p premiers  termes,  et  divisé  les  autres 
par  a?,  il  faudrait  ajouter  respectivement  aux  coefficients  de  ceux-ci,  à 
commencer  seulement  par  le  second,  les  coefficients  des  termes  effacés 
disposés  à rebours. 


PROPOSITION  VI. 

Problème. 

Étant  donnée  une  suite  de  nombres  dont  la  loi  de  la  progression  soit  in- 
connue, on  propose  de  trouver  si  chaque  terme  de  cette  suite  peut  être  repré- 
senté par  la  somme  d'un  certain  nombre  de  sinus  d’angles  qui  varient  d'un 
terme  à t’ outre  par  des  différences  constantes  quelconques,  chacun  de  ces 
sinus  étant  d'ailleurs  multiplié  par  un  coefficient  constant  quelconque. 

Les  principes  posés  ci-dessus  fournissent  différentes  manières  de  ré- 
soudre ce  Problème. 

Première  Solution. 

35.  De  ce  que  l’on  a démontré  dans  les  n®’  5 et  6,  il  s’ensuit  que,  pour 
que  la  suite  proposée  soit  de  la  nature  dont  il  s’agit,  il  faut  qu’elle  soit 
récurrente  d’un  ordre  pair,  et  que  de  plus  la  fraction  génératrice  ait 
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pour  dénominateur  un  polynôme  réciproque  d'un  degré  pair,  lequel 
soit  résoluble  en  facteurs  trinômes  de  la  forme 

i - îicosj  + ï',  i — ax  cosj3  . 

Ainsi,  pour  résoudre  le  Problème  proposé,  il  n’y  aura  qu’à  faire  usage 
de  la  méthode  générale  de  la  Proposition  II,  et  chercher  par  son  moyen 
la  fraction  génératrice  de  la  série.  Celte  fraction,  si  la  série  en  a une, 
étant  trouvée,  il  n’y  aura  plus  qu’a  voir  si  elle  a pour  dénominateur  un 
polynôme  qui  ait  les  propriétés  dont  nous  venons  de  parler;  c’est  de  quoi 
on  pourra  s'assurer  aisément  par  les  formules  du  n°  6;  car.  d'abord,  il 
faudra  qu'en  égalant  le  dénominateur  à zéro  on  ait  une  équation  réci- 
proque de  la  forme 

i -+-  (i)æ  -+-  (a)x’  -+-  (3)x*  -t- . . . -t-  (3)ar!’”*  -+-  (a)x”-’  -I-  -t- 1*  = o; 

ensuite  il  faudra  que  la  transformée 

r -t-  [(i)]*— * -+-  [(2)]a—  [(3)]i-‘  a- . L(v)  | = o 

ait  toutes  ses  racines  réelles,  inégales  et  comprises  entre  les  limites  — a 
et  -t-  a.  On  trouve,  dans  les  Mémoires  de  l'Académie  de  Berlin,  pour  les 
années  17^7  et  1 7<>8  (’),  des  méthodes  directes  et  faciles  pour  recon- 
naître si  celte  condition  a lieu,  et  pour  trouver  en  même  temps  la  valeur 
de  chaque  racine  aussi  approchée  que  l’on  veut. 

Supposons  que  at,  p,  7,...  soient  les  racines  dont  nous  parlons;  on  fera 

bj  . 0 a 

cosa=-,  cos3=t-,  cosv= ->•••* 
a a a 

et  l'on  en  conclura  sur-le-champ  que  le  terme  général  T1"1  de  la  série 
proposée  sera  de  la  forme 

A sinja  + mj)+  B sim  6 h-  m$)  -t-  C sin(c  + myj+..., 

m étant  l’exposant  du  rang,  et  A,  B,  C a,  b,  c, ...  des  constantes 

qu’on  déterminera  aisément  par  les  méthodes  connues. 

(*}  Œuvres  de  Lagrange,  t.  llk  p.  5îg  et  58 1 . 
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En  effet  il  est  clair,  par  les  formules  du  nu  6,  que  le  dénominateur  de 
la  fraction  génératrice  aura  alors  pour  facteur  les  trinômes 

i — ax  cosa  -t-  x*,  i — îx  cosjâ  H-  x%.  . ., 

en  sorte  qu’on  pourra,  par  les  méthodes  connues  décomposer  cette 
fraction  en  autant  de  fractions  partielles,  telles  que 


F + Gx 


H-t-Ix 


i — ax  cosa  -+-  x i — axcos|S-4- x’ 

Or  on  sait,  et  il  est  d’ailleurs  très-facile  de  démontrer  que  toute  frac- 
tion de  la  forme 


i — ax  cosa  -r-  x’ 

donne  une  série  dont  le  terme  général  est 
sinim  + r)a 


sma 


doue  la  fraction 


F+  Gx 


■ — ax  cosa -e  x' 


produira  une  série  qui  aura  pour  terme  général  la  quantité 
Fsin(m  4-  ija  -t-  G sia  ma 


- x"; 


sin  ,'m  4-  ij  a = sium  a cosa  4-  cosma  sina; 


donc,  si  l’on  fait 


„ . . F cosa  -t-  G 

r = A sina, r = A cosa, 

sina 


et  par  conséquent 


F sina 

llllga  = ■=, y;, 

F cosa  4-  G 


_ y F’  4-  aFG  cosa  4-  G’ 
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le  terme  général  de  la  série  provenant  de  la  fraction 

F -4-  Gz 

t — iz  cosa  -t-  x ’ 

se  réduira  à la  forme 

A sin (a  -+■  m a)  x“. 

Ainsi  l’on  connaîtra  les  valeurs  des  constantes  A et  a,  et  l’on  déter- 
minera de  même  celles  des  constantes  B et  b,  à l'aide  des  quantités  H,  I, 
et  sin/3,  cos/3;  et  ainsi  des  autres. 

Deuxième  Solutioh. 

36.  Puisque  la  question  est  de  savoir  si  la  suite  proposée  résulte 
d’une  fraction  génératrice,  dont  le  dénominateur  soit  un  polynôme  ré- 
ciproque d'un  degré  pair  av,  supposons  que  cela  soit  ainsi,  et  il  est  clair 
qu'on  aura  dans  ce  cas  f n°  24) 

P = n,  n=  i», 

par  conséquent 

P'  = i,  Q'  = i,  P = Q. 

D’où  il  s’ensuit  que  chacune  des  séries  transformées  du  n°  26  sera  de 
l’ordre  a(av  — v)  = av,  c’est-à-dire,  du  même  ordre  que  la  proposée; 
en  sorte  que,  par  la  méthode  de  la  Proposition  IV,  on  pourra  les  trans- 
former de  nouveau  en  d’autres  qui  ne  seront  que  de  l’ordre  v,  et  par 
conséquent  d’un  ordre  moindre  de  la  moitié  de  celui  de  la  série  pro- 
posée; moyennant  quoi  la  recherche  de  la  fraction  génératrice  devien- 
dra beaucoup  plus  simple  et  plus  facile. 

Soit  donc  T un  des  termes  du  milieu  de  la  suite  proposée,  et  soient 

t,  r,  t*.... 

les  termes  qui  suivent  celui-là, 

T,  "T,  ’T,... 

ceux  qui  le  précèdent.  On  formera,  par  les  formules  du  n“  26,  les  deux 
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sériés  transformées  (E)  et  (F),  ou  bien  les  deux  autres  (G)  et  (U), 
qu'on  représentera,  comme  dans  le  numéro  cite,  de  celte  manière 

t + 1' x + r x’ + iV  -+-  /"x* 

(f)  +-  {l')x  -b  {t’)x*  4-  (t“)x'-b  (/”)x<  +. . 

ensuite  on  transformera,  par  les  formules  du  n"  27,  ces  deux  séries 
dans  ces  deux-ci 

( 1 ) 9 -t-  9'r  •+■  6"  >*>  ■+■  T y'  + 0"y'  + . . 

(K)  (9)  -b  (<?))■ -b  (6r)y'  + (0m;r,+  (9**  )/•'  + •••> 

et  l’on  opérera  sur  l’une  ou  l’autre  de  ces  deux  dernières  séries,  suivant 
la  méthode  de  la  Proposition  II,  pour  trouver  sa  fraction  génératrice,  si 
elle  en  a une.  Cette  fraction  étant  trouvée  pour  l’une  des  deux  séries 
dont  il  s’agit,  il  sera  facile  d’avoir  la  fraction  de  l’autre  série,  puisque 
les  deux  fractions  génératrices  doivent  avoir  le  même  dénominateur 
(sur  quoi  voyez  la  Remarque  I,  au  n"  38),  car  la  diiliculté  ne  consistera 
qu’à  trouver  le  numérateur  de  la  fraction  inconnue;  et  pour  cela  il  est 
clair  qu’il  n'y  aura  qu'a  multiplier  la  série  elle-même  par  le  dénomina- 
teur déjà  trouvé,  et  prendre  pour  numérateur  autant  des  premiers 
termes  de  ce  produit  qu’il  y en  a dans  le  dénominateur,  moins  un,  les 
termes  suivants  devant  d’ailleurs  s’évanouir  d’eux-mèmes,  ce  qui  peut 
servir  de  confirmation  à la  bonté  du  calcul. 

Connaissant  ainsi  les  fractions  génératrices  des  deux  séries  (I)  et  (K  ), 
il  faudra  examiner  d'abord  si  leur  dénominateur  commun , étant  égalé 

à zéro,  donne,  en  y faisant  y = une  équation  en  s de  la  même  na- 
ture que  celle  du  n°  35,  c’est-à-dire,  dont  les  racines  soient  toutes  réelles 
inégales,  et  comprises  entre  les  limites  a et  — a,  en  sorte  qu’on  puisse 
les  supposer  égales  à 

acosa,  ncosfî,  acosy,..., 

auquel  cas  on  pourrait  décomposer  les  fractions  dont  il  s’agit  dans  les 
VI.  73 


JS78  formation  des  tables  des  planètes 

fractions  partielles 


— A H 

I — 2 J-  cosa  I — COS p I — 2_r  cos  y 


_ (F) 

i — 2 y cos  a 


«) 


(H) 


i — 2 r cos  fi  t — a y eos  y 


On  mettra  ensuite  dans  ces  fractions  - ■ à la  place  de/,  et  on  les  di- 

visera par  i -t-  xs,  ce  qui  les  changera  en  celles-ci 

F 

I — 2 x cos  a -t-  x‘  i 

^ 

■ — iï  cos  a ■+•  x’  i 

qui  seront  par  conséquent  égales  aux  séries 

t -4-  I'  * + t"  X'  -¥■  l"x‘  -t-  . . . , 

(/)-+-  (F)*  -t-  (/')*■  +•  

Il  faut  maintenant  distinguer  deux  cas,  suivant  que  ces  sériés  répondent 
aux  séries  ,'E)  et  (F),  ou  aux  séries  (G)  et  (H)  du  il”  26. 

Dans  le  premier  cas,  il  n'est  pas  diflicile  de  voir  que  si  l’on  multiplie 
la  série 

I -t-  t'x  -t-  t"  x'  -t-  y’x'-h . . . 

par  i — x,  et  la  série 

(/)+■  tt';x-i-i/")x,  + (f*)x’-t-.. . 

par  i -t-  x,  et  qu’on  les  ajoute  ensemble,  il  en  résultera  celle-ci 
a T + 5T'i  + 2T'j:i+  »T"x’  -4- . . . . 


G Il 

— IX  COS  j - X1  I — 2J  <05/  -t-  X’ 

(Ç1 (H) 

— aacos^  + ï'  i — 2XCOS/-4-X1 


On  aura  donc  dans  ce  cas 


T + T'i  + r.r’  + TV  + T'V  + ..,= 


F -MF)  F—  (F)  r 
2 2 
I—  2.TC08a-+-  JT1 


G -t-  (G)  U — i G ) 
2 2 
i—  2-rcos^-f -j-1 
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d’où  l’on  tirera  aisément  l'expression  du  terme  général  T*"’1,  comme 
dans  la  solution  précédente. 

Dans  le  second  cas,  la  série 

/ -i-  l'x  + t"  x'  •+■  r jt*  •+■ . . . , 

étant  multipliée  par  1 — xs  et  ensuite  ajoutée  à la  série 
( / j 4-  ( /'  ) x X-  ( f ) x’  -+-  ( r ; x*  . . . 
multipliée  parx,  donnera  celle-ci 

T -t-  sT'i  -+-  îT'x’+  ij’x’-t-. . 
en  sorte  que  l’on  aura 

T . iF+IFU-FP  iGâ-|G)x-Gx* 

- + rxtTV+rr-,T'  V + ...  = s-»- . 

2 2 1 — 2X CÜS  2 X*  2 1“  2 X COS p -4-X1 

Or,  si  l’on  fait  dans  cette  équation  x = o,  on  a 

T F 

n a a 


Donc,  ajoutant  cette  équation  à celle-là,  il  viendra 

T . F + ri«F)-F*o»2]x  G + [|(U]-Gco«pJ^ 

T T x+T  /'+  T j:  -+  T*  or  -h...  = *•' — i — — - — z ^ *- 

i — axcusa-f*x*  i— axeoap-f-x3 

d'où  il  est  facile  de  trouver,  pour  le  terme  général  T”',  l’expression 

F cos  ma  A-  1 1 sium  a -t-  G cosm3  -+-  ■ g sinm3  -t- . . ., 

asm»  ssinp 

qu'on  réduira  aisément  à la  forme 

Asin(a-l-ma  ■+■  B sinté  -+■  mÇi)  -t- . . ., 

en  faisant 

ïFsina  (F)* 

. (*)  V 4s,n’a 

. 2 G sin3  7 ' (GP 

(G)  V 4siu‘3 


73- 
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Troisième  Solution. 

37.  Ayant  nommé,  comme  ci-dessus, 

1,  ’T,  t,  t,  r,  r,  r,... 

les  termes  de  la  suite  proposée,  on  en  formera  ces  deux  séries  (24j 

/ (T  4-  'T)  4-  (T'-4-T):r  -i-  IT"  -t-TJx’-t-  (T'-*-  "Ti-r1 

fC> 

( |T-T)  + (T,-,T)ï  + (T'-'T)r!  + (r-'T|.t'  + ..., 
ou  bien  ces  deux-ci  fn°  25) 

{ T + (T'  + 'T)i+  r+'Tl*'  + |T'+"T) 

(Ri 

I (T'  — ’T  ) 4-  (T"  — ”T  i x +(T,+'T)r'  + .,.; 

ensuite  on  opérera  sur  une  quelconque  de  ces  quatre  séries,  suivant 
la  méthode  de  la  Proposition  V,  en  ayant  seulement  attention  32)  de 
prendre  pour  premier  dividende,  au  lieu  de  l'unité,  la  quantité  i — x 
si  l’on  choisit  la  première  des  deux  séries  (C),  la  quantité  i -t-x  si  l’on 
choisit  la  seconde  de  ces  séries,  ou  la  quantité  i — x1  si  Ton  veut  opérer 
sur  la  première  des  deux  séries  (D);  mais,  à l'égard  de  la  seconde  des 
séries  D),  il  ne  faudra  prendre  que  l'unité,  comme  à l’ordinaire. 

On  pourra  donc  trouver,  par  cette  méthode,  la  fraction  génératrice 
de  la  série,  si  elle  en  a une;  et  pour  cela  il  faudra  se  souvenir  de  multi- 
plier ensuite  le  numérateur  de  la  fraction  qu’on  aura’ trouvée  directe- 
ment, par  la  même  quantité  qui  aura  servi  de  premier  dividende,  pour 
avoir  la  véritable  fraction  génératrice  cherchée  (numéro  rite). 

Ayant  trouvé  ainsi  la  fraction  génératrice  de  l'une  des  deux  séries  (C) 
ou  (D),  il  faudra  chercher  encore  celle  de  la  série  compagne,  et  pour 
cela  on  pourra,  si  l’on  veut,  s’y  prendre  de  la  même  manière;  mais, 
comme  on  sait  d'avance  que  ces  fractions  doivent  avoir  le  meme  déno- 
minateur, il  suffira  de  chercher  le  numérateur  de  la  nouvelle  fraction, 
en  multipliant  la  série  correspondante  par  le  dénominateur  déjà  trouvé, 
et  ne  prenant  dans  le  produit  qu'un  nombre  de  termes  moindre  d'une 
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unité  que  celui  du  dénominateur;  on  pourra  même  se  contenter  de  cher- 
cher ainsi  les  v premiers  termes  du  produit  (av  -+-  1 étant  supposé  le 
nombre  des  termes  du  dénominateur);  car,  comme  on  sait  que  les  deux 
séries  (C)  doivent  avoir  pour  numérateurs  de  leurs  fractions  génératrices 
des  polynômes  réciproques  du  degré  av  — a multipliés  par  i — x ou 
par  i+a:,  il  s'ensuit  que  la  seconde  des  séries  (C)  aura  pour  numérateur 
un  polynôme  réciproque  du  degré  av  — i,  et  que  la  première  aura  pour 
numérateur  un  polynôme  du  même  degré  av  — i,  dont  les  termes  ex- 
trêmes, ainsi  que  les  équidistants  des  extrêmes,  auront  les  mêmes  coef- 
ficients. mais  avec  des  signes  contraires,  polynôme  qu’on  pourra  appeler 
anti-réciproque.;  de  même,  puisque  la  première  des  deux  séries  (D)  doit 
avoir  pour  numérateur  de  sa  fraction  génératrice  un  polynôme  réci- 
proque du  degré  av  — a,  multiplié  par  i — a;’,  il  est  facile  de  voir  que 
ce  numérateur  ne  sera  autre  chose  qu’un  polynôme  anti-réciproque  du 
degré  av;  et,  quant  à la  seconde  des  mêmes  séries  ( D ; , elle  aura  naturel- 
lement pour  numérateur  un  polynôme  réciproque  du  degré  av  — a. 
D’où  l’on  voit  qu’il  suffira  toujours  de  connaître  la  première  moitié  des 
termes  du  numérateur  cherché,  puisque  les  termes  restants  seront  les 
mêmes  avec  les  mêmes  signes,  ou  avec  des  signes  contraires.  Sur  quoi 
voyez  encore  ci-dessous  la  Remarque  11  (39). 

Dès  qu’on  connaîtra  les  fractions  génératrices  des  deux  séries  (G) 
ou  (D),  on  pourra  achever  la  solution  du  Problème,  comme  dans  le 
numéro  précédent;  car  il  est  visible  qu’en  faisant 

x 


on  pourra  mettre  les  doux  fractions  génératrices  des  séries  (C)  sous  la 
forme 

i — x V i x ( V j 
i + x ■*  *Y  ’ i -*-  x*  Y ’ 

et  les  deux  fractions  génératrices  des  séries  (D)  sous  la  forme 

t — x*  V i (V) 
i-t-jr*  Y’  i +x'  Y ’ 
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V,  ( Vj  el  Y étant  des  polynômes  en  y,  dont  les  deux  premiers  seront  du 
degré  v — i,  et  le  dernier  du  degré  v;  et  il  est  facile  de  se  convaincre 

que  les  fractions  y et  y-  ne  seront  autre  chose  que  les  fractions  géné- 
ratrices des  séries'I j et  (KJ  de  la  seconde  solution;  en  sorte  qu’en  opé- 
rant sur  ces  fractions,  comme  nous  l’avons  enseigné  dans  cet  endroit, 
on  eu  tirera,  pour  l’expression  du  terme  général  T'"),  les  mêmes  for- 
mules que  nous  avons  trouvées  il  la  fin  de  la  Solution  précédente,  en 
remarquant  que  le  premier  des  deux  cas  que  nous  y avons  distingués 
répond  à celui  où  l’on  aura  employé  les  séries  (C),  el  que  le  second 
répond  à celui  où  l’on  aura  fait  usage  des  séries  ' D;. 


Remarque  I. 

38.  Nous  avons  dit,  dans  la  seconde  solution  du  Problème  précédent, 
que  les  fractions  génératrices  des  deux  séries  {Iy  et  ; K > doivent  avoir  le 
même  dénominateur.  Ola  est  vrai,  en  général,  comme  on  peut  s’en 
convaincre  en  relisant  les  n“'  2A,  25  el  20;  mais  il  peut  arriver  que  le 
dénominateur  ait  un  facteur  commun  avec  le  numérateur  d’une  de  ces 
fractions,  auquel  cas  ce  facteur  s’évanouira  de  lui-méme,  et  la  fraction 
deviendra  plus  simple.  Dans  ce  cas  donc,  si  l’on  multiplie  par  ce  déno- 
minateur l’autre  fraction,  on  aura  encore  après  la  multiplication  une 
fraction  dont  le  numérateur  sera  le  même  qu’auparavant,  el  dont  le 
dénominateur  sera  le  facteur  commun  qui  s’était  évanoui  dans  la  pre- 
mière fraction.  Par  conséquent  cette  fraction  donnera  aussi  une  série 
récurrente,  mais  dans  laquelle  il  y aura  au  commencement  autant  de 
termes  irréguliers  qu’il  y a d’unités  dans  le  degré  du  polynôme  par 
lequel  elle  aura  été  multipliée  (17j.  D’où  il  est  facile  de  conclure 
que,  si  après  avoir  trouvé  la  fraction  génératrice  de  l’une  des  séries  (I) 
ou  (K)  on  multiplie  l’autre  série  par  le  dénominateur  de  celte  fraction, 
et  qu’après  avoir  pris  autant  de  termes  de  ce  produit  qu’il  y en  a dans 
le  multiplicateur,  moins  un,  on  trouve  que  les  termes  suivants  ne  sont 
pas  nuis,  ce  sera  une  marque  que  la  fraction  trouvée  est  dans  le  cas 
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dont  nous  venons  de  parler;  alors  il  faudra  considérer  ces  derniers 
termes,  et,  après  les  avoir  divisés  par  la  puissance  de  y qui  multiplie  le 
premier  d’entre  eux,  on  cherchera  de  nouveau,  par  la  méthode  géné- 
rale, la  fraction  génératrice  de  la  série  qui  en  est  formée;  on  multi- 
pliera ensuite  cette  fraction  par  la  puissance  de  y,  par  laquelle  on  avait 
divisé  les  termes  de  la  série,  et  l’on  y ajoutera  les  premiers  termes  dont 
on  a parlé;  on  aura  ainsi,  apres  avoir  réduit  le  tout  au  même  dénomi- 
nateur, une  fraction  qui,  étant  encore  divisée  par  le  dénominateur  de 
la  première  fraction  trouvée,  sera  la  véritable  fraction  génératrice  de 
l’autre  série  en  question. 


Remarque  11. 

39.  Il  est  visible  que  la  même  difficulté,  qui  vient  de  faire  l’objet  de 
la  Remarque  précédente,  pourra  se  rencontrer  aussi  dans  la  troisième 
Solution;  et  cela  arrivera  lorsque  les  termes  du  produit  de  la  série  par 
le  dénominateur  trouvé  ne  formeront  pas  un  polynôme  réciproque  ou 
anti-réciproque,  comme  nous  l’avons  supposé  dans  retle  Solution.  Dans 
ce  cas  donc,  il  faudra  chercher  de  nouveau  la  fraction  génératrice  de  la 
série  formée  par  le  produit  dont  nous  parlons;  mais,  comme  cette  série 
contiendra  au  commencement  autant  de  termes  irréguliers,  moins  un, 
qu’il  y en  a dans  le  dénominateur  déjà  trouvé,  il  faudra  se  débarrasser 
de  ces  termes  par  la  méthode  du  nu  34.  Voici  donc  comment  on  s’y  pren- 
dra. Ayant  trouvé  la  fraction  génératrice  de  l'une  des  deux  séries  (C) 
ou  (D),  pour  avoir  celle  de  la  série  compagne,  on  multipliera  cette  série 
par  le  dénominateur  de  la  fraction  trouvée,  et,  retenant  les  premiers 
termes  de  ce  produit,  on  retranchera  des  termes  suivants  ce  qu'il  faut 
pour  qu’il  en  résulte  un  polynôme  réciproque  ou  anti-réciproque  de  la 
forme  et  du  degré  dont  devrait  être  le  numérateur  de  la  fraction  cher- 
chée, si  elle  avait  le  môme  dénominateur  que  l'autre  fraction.  On  divi- 
sera tous  les  termes  de  cette  partie  retranchée  par  la  puissance  de  x qui 
en  affecte  le  premier  terme,  et  l'on  opérera  ensuite  sur  la  série  résul- 
tante comme  on  aurait  opéré  sur  la  série  elle-même,  si  l’on  en  avait 
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cherché  directement  la  fraction  génératrice  sans  supposer  son  dénomi- 
nateur connu. 

Dès  qu’on  aura  trouvé  la  fraction  génératrice  de  la  série  en  question, 
il  n'v  aura  plus  qu'à  la  multiplier  par  la  même  puissance  de  x,  par  la- 
quelle on  avait  divisé  auparavant  tous  ses  termes,  et  à y ajouter  ensuite 
le  polynôme  réciproque  ou  anti-réciproque  dont  on  vient  de  parler;  la 
fraction  qui  en  résultera,  après  avoir  réduit  le  tout  au  même  dénomi- 
nateur et  multiplié  de  plus  ce  dénominateur  par  celui  de  la  première 
fraction  déjà  trouvée,  sera  la  fraction  génératrice  de  la  série  compagne 
de  la  première. 

Cette  règle  se  démontre  facilement  par  les  principes  du  numéro  cité; 
nous  ne  nous  y arrêterons  pas,  d'autant  que  dans  la  pratique  il  parait 
beaucoup  plus  utile  d'employer  toujours  la  méthode  directe  pour  l’une 
et  l'autre  série  ; car,  quoique  de  celle  manière  le  calcul  devienne  un  peu 
plus  long,  il  y a néanmoins  cet  avantage  que  l'opération  qu'on  fera  sur 
la  seconde  série  servira  de  preuve  à celle  qu'on  aura  faite  pour  la  pre- 
mière, puisqu'il  faut  nécessairement  que  le  dénominateur  de  la  fraction 
génératrice  de  celle-ci  soit  le  même  que  celui  de  la  fraction  génératrice 
de  celle-là.  ou  qu'il  en  soit  du  moins  un  diviseur  exact. 


Conclusion  . 

40.  Comme  la  troisième  Solution  mérite  d’être  employée  de  préfé- 
rence, à cause  de  sa  simplicité  et  de  sa  facilité,  je  vais,  pour  la  commo- 
dité de  ceux  qui  voudront  en  faire  usage,  récapituler  en  peu  de  mots  les 
procédés  qu’elle  demande.  Pour  cela  je  distinguerai  les  deux  cas  qui 
répondent  aux  séries  (C)  ou  (D),  sur  lesquelles  on  est  libre  d’opérer  : ce 
qui  fournira  deux  méthodes  différentes  de  résoudre  le  Problème. 


Première  Méthode. 

Soit  T un  des  termes  du  milieu  de  la  série  proposée;  T,  T",  T',... 
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les  termes  suivants,  et  'T,  "T,  "T,  "T,...  les  précédents;  on  en  formera 
d'abord  la  série  des  sommes 


T -t-‘T}4-  iT  + 'Tjjr-t-  (T  + *T)*,  + (T”-t- "T  x*  + . ... 


et,  pour  rendre  le  calcul  plus  commode,  on  commencera  par  diviser 
tous  les  termes  de  celle  série  par  son  premier  terme  T -t-  'T.  que  j’appel- 
lerai en  général  p,  en  sorte  que  la  série  résultante  que  je  nommerai  * 
ait  pour  premier  terme  l'unité. 

Cette  préparation  laite,  on  divisera  i — x par  *,  et,  au  lieu  de  i , ou 
écrira  d'abord  i -t-  x*  dans  le  quotient;  ensuite,  après  la  multiplication 
et  la  soustraction  ordinaires,  on  continuera  la  division,  et  il  viendra  dans 
le  quotient  un  terme  de  la  forme  qx\  après  quoi  on  aura  un  reste  dont 
le  premier  terme  sera  de  la  forme  p'x*. 

On  divisera  ce  reste  par  son  premier  terme p'x*,  pour  avoir  un  poly- 
nôme dont  le  premier  terme  soit  l'unité,  et  qu’on  nommera*';  après 
quoi  on  divisera  * par  *',  et,  au  lieu  de  1,  on  écrira  de  nouveau  i -+-  x’ 
au  quotient;  ensuite,  continuant  la  division  comme  à l'ordinaire,  on 
aura  dans  le  quotient  un  terme  tel  que  q'  x,  et  il  viendra  un  reste  dont 
le  premier  terme  sera  de  la  forme  p’x*. 

On  divisera  donc  aussi  ce  reste  par  son  premier  terme  p’x1,  et  l’on  dési- 
gnera le  polynôme  résultant  par*”;  on  divisera  maintenant*'  par*”,  en 
écrivant  d'abord  au  quotient  i -t-x*  au  lieu  de  i ; on  continuera  la  di- 
vision, et  l'on  aura  dans  le  quotient  un  nouveau  terme  de  la  forme  q’x; 
ensuite  de  quoi  le  reste  aura  pour  premier  terme  p’x*. 

On  opérera  sur  ce  reste  comme  sur  les  précédents,  et  l’on  continuera 
ainsi  jusqu’à  ce  que  l'on  parvienne  à un  reste  qui  soit  exactement  ou  à 
très-peu  près  nul;  dans  le  premier  cas,  on  aura  une  solution  exacte; 
dans  le  second,  ou  n'en  aura  qu'une  approchée. 

Maintenant,  soit  n le  nombre  des  quotients  trouvés,  en  sorte  que  I’oii 
ail  les  deux  suites  de  nombres 

p,  p,  p",  p1'-11,  et  q.  q\  q’,  q",...,  q<— •>; 
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f = 1 + ï<— >.n 

= i 4-  (g1"'''  -t-  î(*-,))T‘4-  4- 

' +*=(!  4-  </!—!_,•) +'4- 

= i 4-  (çl*-1*  4-  qt*-‘>  + qt—V')jr+  qi*-OqC>-ri  + g(»-Oÿ(*-»i  qi—'qi*  •>  )_»■* 
4-  ( q<*  -• 1 *~o  q(*-,i  ^ q(m  i**f 


(14-  ^ 4-  /»’  J'*»}/'*- 

El  l'on  considérera  la  fraction  ^ > dont  le  dénominateur  <il"!  sera 

y1*;  * 

toujours  un  polynôme  en  y du  degré  n,  dans  lequel  le  premier  terme  sera 
i'uuité;  en  sorte  qu'il  pourra  être  résolu  en  n facteurs  simples  de  la 
forme 

i — ey,  i — py 

On  cherchera  donc  ces  facteurs  par  les  méthodes  connues,  et  ensuite 
on  décomposera  la  fraction  elle-même  en  autant  de  fractions  simples, 
telles  que 

F G 


Ces  opérations  achevées,  on  reprendra  la  série  proposée,  et  l’on  en 
formera  la  série  des  différences 

(T  — T )4-  (T  — *T)jr  4-  (T"  — *T)jr’ 4-  lT»-  ,*T)x*  4- . . . , 

qu’on  traitera  de  la  même  manière  qu’on  l’a  fait  h l’égard  de  la  série  pré- 
cédente des  somines,  avec  celte  seule  différence  que,  au  lieu  de  prendre 
i — x pour  premier  dividende,  il  faudra  prendre  maintenant  t 4-  x. 

En  suivant  donc  les  mêmes  procédés,  on  parviendra  aussi  à une  frac- 

lion  telle  que  '■  ^ ■ dont  le  dénominateur  devra  être  exacte- 
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meut  ou  à très-peu  près  le  même  que  celui  de  la  fraction  trouvée  d'après 
la  première  série;  ce  qui  pourra  servir  de  confirmation  a la  bonté  du 
calcul.  Ainsi  on  pourra  décomposer  pareillement  cette  dernière  fraction 
en  n fractions  partielles  de  la  forme 

i — toy  i — py 

Ayant  trouvé  de  cette  manière  les  valeurs  des  quantités 


c,  p F,  G,...,  (F),  (G), 

il  n’y  aura  plus  qu’à  faire 


KJ  F •+■  ( F ; .1  , , a.  ..  , , a 

= ->  langa  = 1 , A = - i/ Pséc'- ■+•  P l'rosec’-i 

a ° a „ a 2 V » * 

F)  col-  — r long  - 


cosjà=£»  tangé  = — — 5’  D = - l/G’séc* - -*-(G)* coséc’-i 

(Glcoi- — Glana-  3 ’ 


(G)  col  - — G lang ! 
2 2 


et  l'on  aura  pour  le  terme  général  Tl”,)  de  la  série  proposée  l’expression 
suivante 

T<“*  — Asin(d  + mj)+  B s»in(6  -+•  m[i)  ■+■ 


Seconde  Méthode. 


On  formera  d’abord  la  série  des  sommes 

T + (r+’T)*  + «T"-i-’T)**+<T'  + “T)**-t-.... 


et  l’on  opérera  sur  celte  série  suivant  les  mêmes  procédés  prescrits  ci- 
dessus,  en  ayant  seulement  attention  de  prendre  i — x ’ pour  premier 
dividende.  On  trouvera  ainsi  les  fractions  partielles 


Ou  formera  ensuite  cette  autre  série  des  différences 

( T'  — ’T)  -+-(  T"  — *T  )*  -i- 1 T'  — *T  ) x>  -h . . . , 
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et,  la  traitant  de  même  que  la  précédente,  mais  en  prenant  simplement 
l’unité  pour  premier  dividende,  on  obtiendra  pareillement  ces  fractions 
partielles 

(Fj  t (G)  t 

| — ®r  •— pr 

ensuite  on  fera 


cosa  = i 
a 


COSji 


ft—  P. 


tanga  = 


tang6  = 


2 F sina 


(F)' 


irr  a=Vf’4'î^’ 

B 

V 4 sin’p 


(«J 


y 


et  l’on  aura,  comme  ci-devant, 

T'"1  = A sin(«  -t-  ma)  4-  K sln  A 4-  mj3)  +. . . . 


Exkmplk  I. 

41 . Pour  montrer  l’usage  des  méthodes  précédentes,  par  un  exemple 
relatif  à l’Astronomie,  je  prendrai  la  Table  de  l’équation  du  temps 
de  Mayer  (Tabula;  solarcs,  etc.,  p.  T 1 1),  dont  la  marche  est  assez  irrégu- 
lière, et,  supposant  qu’on  ne  me  donne  qu’un  certain  nombre  de  termes 
de  cette  Table  pris  à des  intervalles  égaux,  je  me  propose  de  trouver  la 
loi  de  ces  termes,  et  de  connaitre  par  là  la  formule  générale  d’après  la- 
quelle la  Table  est  formée. 

Supposons  que  les  ternies  donnés  soient  ceux  qui  répondent  à 
o*,  2*  I o®,  4»ao“,  ys  I o“, . . . , 

dont  l’intervalle  constant  est  a*iou,  et,  réduisant  les  minutes  en  se- 
condes, on  aura  la  série  des  nombres  suivants  (voir  le  Tableau  ci-contre, 
première  case) 

4-456,  — 168,  +274,  — y33,  4-2*0,  4-63i,  — *32,  +34y,  — 8*3,  —72. 
4772,  —237,.  4-358,  — 657,  — 36o,  1-860,  — 181,  4-3o5,  —457,  —616,. . . , 

dont  il  s’agira  de  trouver  la  loi. 
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Pour  y parvenir,  je  suivrai  donc  les  procédés  détaillés  ci-dessus  (40;, 
et  j’emploierai  la  première  méthode  en  opérant  sur  les  séries  formées 
des  sommes  et  des  différences  des  termes  de  la  proposée  équidistants  du 
milieu. 

Prenant  donc  le  terme  +773,  qui  répond  à 1 1*10°  pour  T,  et  les  sui- 
vants — 237,  4-358,...  pour  T',  T" ainsi  que  les  précédents  — 72, 

— 8a3,...  pour  'T,  "T,...,  il  faudra  chercher  les  sommes 


et  les  différences 


T4'T,  T^’T,... 
T-'T,  T’  — *T, . . . , 


et,  pour  les  trouver  plus  aisément  et  sans  craindre  de  se  tromper,  il  n’y 
aura  qu’à  écrire  de  nouveau  les  mêmes  termes,  comme  on  le  voit  dans 
les  lignes  troisième  et  quatrième  de  la  première  case,  et  prendre  ensuite 
les  sommes  d’un  côté  et  les  différences  de  l’autre.  On  aura  ainsi  cette 
série  des  sommes 

-t-  700,  —1060,  4 707,  — 889,  4371,  41080,  — 1 1 1^,  4579,  — 6a5,  —160,..., 
et  celle  autre  série  des  différences 


4844.  -+  586,  +9,  —435,  —991,  4640,  475a,  43i,  — 389,  —1072,..., 
sur  chacune  desquelles  il  faudra  opérer  séparément. 


Opération  sur  la  première  série. 

Celte  série  sera  donc  représentée  ainsi 

700  — uiôo.r  -+■  707X1  — 88<jx'  37 1 x*  -4-  10S0  x*  — 1 1 îtx4-»-  579.C'  — faix*  — iliox’—  . . . , 

et  l'on  aura  d’ahord 

P=-  700; 

ensuite,  divisant  tous  les  termes  par  p,  et  faisant  le  calcul  par  les  loga- 
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rithmes,  comme  on  le  voit  dans  la  deuxième  case,  on  aura  la  nouvelle 
série 


i = I — i, 5i4:î8 .r  -4- 1, 01000 x* — 1,270002* -4-  0,387142“ 

-4-  1,542862:*—  1, 5g i43 -4- o, 8271 4 ■*’  — o ,89186 2“  — 0,228572'  — . . ., 

par  laquelle  il  faudra  diviser  le  binôme  1 — a\  Le  procédé  de  cette  divi- 
sion est  détaillé  dans  la  quatrième  case,  et  les  calculs  subsidiaires  pour 
les  multiplications  se  trouvent  dans  la  deuxième  case. 

On  a donc  ce  premier  quotient 

I -4- X* -4- 0,5l428x,  • 


en  sorte  que 
ensuite  011  a le  reste 


q = 0,51428; 


— 1 , 23 1 23 2*  -t-  2,264852*  — . . 

donc 

p'  = — i,i3ii3; 

et,  comme  ce  reste  n’est  ni  nul  ni  fort  petit,  il  faut  continuer  l'opé- 
ration. 

On  divisera  donc  tous  les  termes  du  reste  dont  il  s’agit  par  p , et  l’on 
aura  la  série 


1 — i,5i4*#x  i.oiooox1  -t- 0,38333 .r*  — 0*33367 1,46017.**—  1,67413  -4- 0,1 1495 j-'. 


qui  devra  maintenant  servir  de  diviseur  à la  série  ». 

Les  quatrième  et  deuxième  cases  contiennent  aussi  le  détail  de  cette 
nouvelle  division,  ainsi  que  les  calculs  subsidiaires  qu'elle  demande;  et 
l’on  voit  que  le  quotient  est 


ce  qui  donne 
et  que  le  reste  est 


I -4-  2’  -4-  O,  3x5222, 
q'—  0,3x522, 


0,003972*  — 0,010342'  — 0,0081  22*  -4-  0,007902*  — 0.00464 -V4  — 0,002  142’. 
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Or,  comme  les  coefficients  numériques  sont  ici  fort  petits,  on  pourra 
négliger  ce  reste  et  regarder  l’opération  comme  achevée;  on  aura  de 
cette  manière,  non  la  véritable  loi  de  la  série,  mais  une  loi  fort  appro- 
chée, qu’il  sera  facile  de  rectifier  ensuite. 

La  première  série  donne  donc  ces  valeurs 

p — 700,  q = 0,51428, 

p'=  — I,a3ia3,  ÿ'=o,  3a5aa, 

qu’il  faudra  substituer  dans  les  formules  du  n°  40;  mais  auparavant 
nous  chercherons  celles  qui  doivent  résulter  de  l’autre  série.  • 

Opération  sur  la  seconde  série. 

Celte  série  sera  représentée  ainsi 

S44  586x  +-  gx’  — 4*5x*  — 991  x"  64ox‘-t-  75ax*  •♦.  Jix’  — sBgy  — loi**’  4- . .., 

en  sorte  (|u’on  aura  d’abord 

p = 844; 

divisant  donc  tous  les  termes  par  p,  et  faisant  le  calcul  par  les  loga- . 
rilhmes,  comme  on  le  voit  dans  la  troisième  case,  on  aura  celte  nou- 
velle série 

s = 1 -+■  o,Gy  (3i  x -+-  o , omlitij1  — 0,50355.x1 — ■ , 174* 7-*'* 

-4-  o.^Waqx*-*-  o.Sqioox*  -+■  o,o3663x’  — o, 34242 x*  — o, 27014 x*  -H . .., 

par  laquelle  il  faudra  diviser  le  binôme  1 ■+-  x. 

On  trouve  dans  la  cinquième  case  le  détail  de  cette  division,  et  dans 
la  troisième  case  les  calculs  subsidiaires  qu'elle  demande;  et  l’on  voit 
que  le  quotient  est 

1 4-  x1  -+-  o,3o569x, 

ce  qui  donne 

q — o,3o569, 

et  que  le  reste  est 

— i,222gox" — o,i94°ax*'+'-.-,  • 

VI.  75 
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de  sorte  que  l’on  aura 

ft'  =3  — I , lïMJO. 

Continuant  donc  l'opération,  on  divisera  ee  reste  par  p,  et  l’on  aura 
la  nouvelle  série 


1 o, 1 5865 or  — 1,07730^-  o^^ig-r1  — 0,0420 1 x*  -+-  0,87284 -r*  ■+•  0,45777^ — 1 ,og4f6jrT  -v..., 

par  laquelle  il  faudra  diviser  la  série  s. 

La  division  faite  comme  on  le  voit  dans  la  cinquième  case,  on  aura  le 
quotient 

1 + x‘  o,53566.r, 

par  conséquent 

q‘  — o, 53566; 

et  ensuite  on  aura  ce  reste 

o.ooagS.r’  -4-  o,ooo5x‘  — 0,00923  .r1  — 0,006861' 0,007692^-4-  0,0 1084  je 

lequel,  n'ayant  que  des  coefficients  fort  petits,  pourra  être  négligé,  en 
sorte  qu'on  pourra  regarder  l’opération  comme  finie. 

Ainsi  les  valeurs  résultant  de  la  seconde  série  seront 

p — 844,  q — 0,30569, 

p — — 1,22290,  q — 0,53566. 


Hésullats  déduits  des  valeurs  précédentes. 


Puisque  nous  n'avons  eu  que  deux  quotients  dans  chaque  opération, 
on  fera  n = 2,  et  la  fraction  à considérer  sera  dans  laquelle  on  aura 


•y  = 1 -4-  q'y, 

{q  + \qq’  -*-p'  „>  ’• 


Ur,  si  l'on  représente  par  1 — sry,  1 — py  les  deux  facteurs  simples 
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,=  _ + V ( g — g’  — 4 p\ 


_ _ q + q'  _ y i ? — g'  i’  — 4/1'  t 


et  la  fraction  décomposera  en  ces  deux-ci 


1 _ y | _ py 


en  faisant 


F = _ = £ T,  _ 1-  f 1 , 

f — ® 1 [ ~ ?'j’—  4/1  J 

pW  + p>-p\-  ■ f-**  _ -1 

0>  — P Vtÿ—  </')'_  4/''  I 

Introduisons  maintenant  dans  ces  formules  les  valeurs  trouvées  ci- 
dessus,  et  prenons  d’abord  celles  qui  résultent  de  la  première  sérié. 

On  aura  donc 

q -f-  q'  = 0,83950, 

'/  — q'  =0,18906,  log  = 9,  *765997,  ïlog  = 8,5531994. 
q — q'  ’=  0,03574. 

— 4/»  — 4. 9*49*. 

. log  = o,6955394,  4108  = 0,3477697. 


Donc 


}/(q  — q’ y — ip'—  a,  117*5, 

q -f-  q'  — o , 83950 . 

Somme 3,06675. 

Différence  1,38775. 

51  = 0,69387,  p = —1,53337; 


75- 
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de  plus 

|og(9  — ?')  = 9, 2765997, 

— g’  )’—4/»'  = °.:'477697> 

Différence-...  8,9188300.  Nombre  corr.  = 0,08488. 
Iogo,gi5i2=:  9,9614780, 
log  1,08488  = o,o3538i8, 

log  ^ = log35o  = a,544o68o, 

» log  F = at5o554t>o, 

logG  = 2, 5794498. 

Donc 

F = 3ao,3o,  (1  = 379,70. 

Employons  maintenant  les  valeurs  données  par  la  seconde  série,  et 
l’on  aura 

q •+■  q'  =0,84*35, 

f—  f'=o,aa  997,  log  = g,36i67i2,  2log  = 8,7233424, 

( q — q')'—  0,05288, 

— 4/>’  = 4 > % 1 6<> , 

4.9444**.  log  = <1,6941 206,  —j  log  = 0,3470603. 

qi.q  — q’)'  — 4/>'  — 2,22362, 
q + q'  =0,841 35. 

Somme 3,06497. 

Différence  .....  1 , 38227  • 

Donc 

10  = 0,69113,  p=  — 1,53248; 

ensuite 

•ogt?'—  q\  =9,3616712, 
logyiÿ  — q’  )*—  4/»'  = 0,3470603. 

Différence 9,0146109.  Nombre  corr.  = 0,10342. 
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Donc 


log  i , io34s  = o,r>4*74°9> 

log  o , 89658  = 9 , 9.535890 , 

log  — = log4*a  = 2,6253i25, 

2 

log  ( F ) = 2 , 668<>534 . 
log(G)  = 2,5779015. 

(F)  = 465,64,  (0  = 378,36. 


Il  faudra  maintenant  substituer  ces  valeurs  dans  les  formules  du  n°  40, 
pour  en  déduire  celles  de  «,  (3;  a,  b;  A,  B;  mais  auparavant  il  est  bon 
de  remarquer,  à l’égard  des  quantités  o et  p,  que  les  valeurs  trouvées 
d’après  les  résultats  de  la  première  opération  ne  sont  pas  tout  à fait  les 
mêmes  que  celles  qui  résultent  de  la  seconde  opération;  ce  qui  ne  doit 
pas  paraître  surprenant,  attendu  que  les  restes  que  l’on  a négligés 
comme  nuis  ne  l’étaient  pas,  mais  étaient  seulement  très-petits.  On  peut 
même  observer  que,  comme  les  coefficients  numériques  de  ces  restes 
n’ont  de  chiffres  significatifs  que  dans  la  troisième  place  décimale  et 
dans  les  suivantes,  les  valeurs  de  s et  p ne  peuvent  être  exactes  que 
jusqu’à  la  troisième  place  décimale  exclusivement;  aussi  voit-on  que  les 
deux  valeurs  de  a,  ainsi  que  celles  de  p,  s’accordent  entre  elles  dans  les 
deux  premières  décimales. 

Nous  donnerons,  au  reste,  à tz  et  à p des  valeurs  moyennes  entre 
celles  qu'on  a trouvées  ci-dessus;  ainsi  l'on  aura 

ra=  0,69250,  cos«=^  = 0,34625, 

0 =—1,53292,  cosfî  = ■2,  = — 0,76646; 

donc 

a = 69“45',  3 = 180"— 3g’58' = i4o“2.'. 
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Maintenant  on  aura 


donc 


logeot  j = o,  1567915, 
log(Fi  = 2,G68o534, 

2 , 8248449  • Nombre  eorr.  — 668 ,10. 
Iogung  j = 9,8432085, 
log  F'=  2 , 5o5546o , 

2,3487545.  Nombre  corr.  = 223,a3 . 

Différence...  444  • ®7  • 

F = 3ao, 3o, 

(F)  = 465,64, 

785,94,  log  = 2,8953894- 
Otez  log 444-®"  = 2,6482331 , 

o , 247 1 563  = log  tang  a ; 

a — 6o°3o'. 


Ensuite  on  aura 


log  séc  ï = 0,0859736, 
log  F = 2 , 5o5546o , 

2,5915196 . 

Double....,  5,i83o392.  Nombre  corr.  = 152419. 

logcoscc-  =0,2427650, 

2 • 

log  ( F ) = a , 668o534  » 

2,9108184. 

Double 5,821 6368.  Nombre  eorr.  =663 1 88. 

4 A1  = 8 1 5607 . 

2 À = go3,  A = 45». 
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On  aura  de  même 


donc 

ensuite 


logeoi^  = 9,5606737, 

log(G  ! = 3,5779015, 

3,138574*.  Nombre  corr.  = 1 37 , 58 . 

log  tang  ^ -=  0,4393*73, 
logG  = 3,5794498. 

3,0187771.  -Nombre  corr.  = 1044,  >8. 

Différence...  -906,60. 

G = 379.7°' 

(G  ) = 378.36. 

758,06,  loga, 8797036. 

Otez  loggo6,6o  = 3,9574157 , 

9,9333879  = log  — tang  A); 

b = 180“—  39'  54'  = i4o“6' ; 

logséc  Ç = 0,4662956, 
logG  — 3.5794498, 


3,o457454. 

Double 6,0914908.  Nombre  corr.  = i3345oo. 

logeosée  ^ = 0,026968a, 

logG  = *,5779015, 

3,6048697 . 

Double 5,2097394.  Nombre  corr.  = 162084. 

4 B’  = 1 396584 . 

2 B 3=  1 18a,  B 3=  591 . 
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Connaissant  donc  les  angles  a,  b ; a,  |3,  et  les  coefficients  A,  B,  on 
aura,  pour  le  terme  général  de  la  série  proposée,  l’expression 

Asin(a  4-  ma)  4-  B sin(A  -t-  mf3), 

où  m est  la  distance  d'un  terme  quelconque  au  terme  77a  qu’on  a pris 
pour  T,  c’est-à-dire,  le  quantième  à compter  depuis  ce  même  terme. 


Exemple  II. 

12.  Je  reprendrai  la  série  de  l’Exemple  précédent,  et  je  la  traiterai 
suivant  la  seconde  méthode  du  n"  40,  afin  que  l’on  ait  en  même  temps 
un  exemple  de  l'usage  de  cette  méthode  et  une  confirmation  de  sa  bonté 
par  la  comparaison  de  ses  résultats  avec  ceux  de  la  première  méthode; 
mais  je  n'entrerai  pas  dans  le  détail  des  opérations  et  des  calculs  qu’il 
faut  faire,  parce  qu’on  le  trouve  dans  les  deux  Tableaux  ci-joints. 

La  première  case  contient  les  termes  de  la  série  proposée  écrits  deux 
fois  les  uns  au-dessous  des  autres,  pour  pouvoir  en  prendre  aisément  les 
sommes  et  les  différences,  et  en  former  les  deux  séries 

-1-772,  — 3oc),  — 405,  — 3o8,  —59*,..., 

— i65,  4-1181,  — iouO,  — 128,  4-229 

Ensuite  la  quatrième  case  contient  le  Tableau  des  opérations  qu’on 
doit  faire  sur  la  première  de  ces  deux  séries,  et  la  deuxième  case  con- 
tient tous  les  calculs  subsidiaires  que  ces  opérations  demandent. 

ün  s’est  arreté  ici,  comme  dans  l'Exemple  précédent,  après  la  seconde 
division,  parce  que  le  second  reste  n'a  que  des  coefficients  numériques 
très-petits,  qu’on  peut  par  conséquent  négliger  sans  erreur  sensible. 

Les  résultats  des  opérations  faites  sur  la  première  série  sont  donc 

p = 772,  9=0,40026, 

p'  — — 1,23746.  q'  = o, 44o43. 
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De  même  la  cinquième  case  contient  le  tableau  îles  opérations  à faire 
sur  la  seconde  série,  et  la  troisième  case  les  calculs  subsidiaires;  on 
•voit  aussi  que  le  second  reste  n’a  que  des  coefficients  très-petits,  en 
sorte  qu'il  peut  être  négligé,  et  que  l'opération  peut  être  regardée 
comme  achevée  après  la  seconde  division. 

Il  résulte  donc  de  cette  série  les  valeurs  suivantes 


p = — i(i5,  ^;=  7,15728, 

p'—  44,<33g4,  ÿ'=  — 6, 3i33B. 

Ayant  trouvé  ces  valeurs,  on  cherchera  par  leur  moyen  celles  des 
quantités  n,  p:  F,  G;  {F},  (G),  comme  on  l'a  lait  dans  l’Exemple  précé- 
dent, et  en  employant  les  mêmes  formules. 

On  aura  donc,  en  prenant  d'abord  les  valeurs  résultant  de  la  pre- 
mière série. 


q -+-  q*  — 0,84069, 

q — qr  —0,04017,  log  — 8,6039018,  2 log  = 7,2078036, 

(q  — q'  )*  = 0,00161, 

-4  p’  4.>j49»4. 

4,<)5i45,  log  = 0,6947323,  j log  = u,3473tüii, 

vj-  q'  i‘  — 4 p'  — 3,aa522, 

q -r  q'  — o , 84069. 

Somme 3, 06591. 


Donc 
De  plus 


Différence 1, 38453. 

m — o ,69226,  p — — 1 , 53395 


I°819  — ï)  — 8,6039018. 
logvt,</  — q')'—  4 P'  — o,34j366i. 

Différence....  8,256535;.  Nombre  corr.  = 


— o,oi8or>. 
76. 
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log i .oi8o5  = 0,0077692, 
logo  >98195  = 9,9930894, 

log£  = log386  = *,5865873, 

log  F = 2,5;>43565, 
logG  = *,5786767. 

Donc 

F = 392,97,  0 = 379.03. 

Employant  maintenant  les  valeurs  trouvées  d’après  la  seconde  série, 
on  aura 

? -* -ï'~  0,844*0, 

V ~ 1 1 3.4709*>>  log  = 1 , 1*93986,  * log  = 2,2*87971, 

\g  — q'\’~  181,467*0, 

— 4 P'  — — 176,53576, 

4,93144,  log  = 0,6929746,  4 log  = 0,346487*, 

V ( 9 — 9* )’  — 4/>'  = a, 32069, 

9 4-  9'=  0,844*0. 

Somme 3,0(3489. 

Différence. .. . 1,37649. 

Donc 

ra  = o,688*4,  p = — 1,53244. 

Ensuite 

'08,9  — 9')=  1,1293986, 
iogv'19  - 9'  4?  = 0,3464873. 

Différence....  0,7829113.  Nombre  corr.  = 6,06612. 

log  5,06613  = 0,70.46755, 
log7, 0661*  = 0,8491800, 

log — ^ = log  82, 5 = 1 ,9164539, 

logi  F)  = 2,611 1294, 
log  1 G)  = 1,7656339. 
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Donc 


(F)  = 4*7  »î>5,  (G  ) = — 582,9s. 


Avant  trouvé  doux  valeurs  de  at  et  deux  de  p,  qui  ne  soin  pas  tout 
à fait  identiques,  comme  elles  le  devraient  être  si  la  solution  était  rigou- 
reuse, au  lieu  qu’elle  n’est  qu’approchée,  nous  prendrons,  comme  dans 
l’Exemple  précédent,  les  moyennes  arithmétiques;  moyennant  quoi, 
on  aura 

<0  = 0,69055.  p = — 1,53569. 

Donc 

cos  a = ” = o, î45ia,  cos^  = ? = — 0,76634, 

et  de  là 

X = 69”  49%  j3  = 180"  — 39*59'  = l4o*l'. 


valeurs  qui  s’accordent,  à quelques  minutes  près,  avec  celles  de  l’Exemple 
précédent. 

On  substituera  donc  ces  valeurs  ainsi  que  celles  de  F,  G;  (F),  (G), 
dans  les  formules  de  la  seconde  méthode  du  n°  40,  pour  en  déduire  les 
valeurs  de  A,  B;  a et  b. 

On  fera  donc  le  calcul  suivant 


Donc 


logF  = 2,5943565, 
logasinz  = 0,2735075. 

2,6676640, 
log(F)  = 2,621 1294. 

0,2467346  = log  tanga. 
a = 60“  28'. 


Ensuite  on  aura 


Donc 


2 logF  = 5, 1887120.  Nombre  corr.  = 154423. 

2 log:  F)  = 5,2422588, 

2 log  2 sin  x = o ,54701 5o, 

4,6952438.  Nombre  corr.  = 4;*573, 

203996  - A*. 


A = 45 1 . 
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On  aura  de  même 

logG  2,5786767, 

Ion  a sin,î  = o,  1089469, 

2,1187*123*1, 

loÿ  — ( G)  = a , 7656339, 

9,9219897  = log  — langé  . 

Donc 

b — 180“  — 39*53'  i4o"7'. 

Ensuite 

» log  G — 5, 1573534,  Nombre  eorr.  =■  i43666. 

2 log  — (Gi  — 5,5312678, 

2log2sinj3  0,2178938, 

5, 3 133740.  Nombre  corr.  — 205766, 

34.9437  =-■  B-, 

Donc 

B r;  5.J  1 . 

On  voit  donc  que  les  valeurs  de  a,  />;  A,  B,  s’accordent  aussi  avec 
celles  de  l'Exemple  précédent;  ce  qui  prouve  l'exactitude  de  nos  deux 
méthodes. 

Uemcrql'f.  I. 

13.  Au  reste  il  est  clair  que  les  valeurs  qu’on  vient  de  trouver  ne 
peuvent  être  qu'approchées,  de  sorte  qu’il  est  nécessaire  de  chercher 
les  moyens  de  les  rectifier;  mais  il  est  hon  de  remarquer  que  les  coef- 
ficients A.  B.  et  les  angles  a.  b n’exigent  pas  une  aussi  grande  exacti- 
tude que  les  angles  a et  /3;  parce  que,  ces  derniers  angles  se  trouvant 
multipliés  par  le  nombre  des  termes  m,  dans  l’expression  du  terme  gé- 
néral, les  erreurs  qu'on  y peut  commettre  doivent  aller  en  augmentant 
d'un  terme  à l'autre:  au  lieu  que  les  erreurs  des  coefficients  A,  B,  et  des 
angles  a.  b.  demeurent  les  mêmes. 

Ainsi  on  doit  surtout  tâcher  de  déterminer  avec  précision  les  angles  a 
et  jS;  c'est  de  quoi  on  pourra  venir  si  bout  lorsqu’on  connaîtra  un  grand 
nombre  de  termes  de  la  série  proposée;  il  se  présente  différents  moyens 
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pour  cela,  mais  celui  que  je  vais  employer  me  parait  tout  à lu  luis  le  plus 
simple  et  le  plus  exact;  il  est  fondé  sur  cette  considération  que,  si  Fou 
cherche  les  valeurs  des  angles  a et  b pour  des  termes  de  la  même  série, 
assez  distants  entre  eux,  et  qu’on  nomme,  par  exemple,  a',  b'  les  va- 
leurs de  a,  b pour  le  terme  T’1  pris  à la  place  de  T,  et  a",  b " les  valeurs 
de  a,  b pour  le  terme  T11*'  pris  de  même  à la  place  de  T,  on  aura  néces- 
sairement 

a'  = a 4-  Xa,  br  b -+■  >.|3, 


et  de  même 
donc 
et  de  là 


a"—  a «a,  b“—  b -t-  pjà; 

a — n'—(_u  — ).  a,  b" — b’  = (u  — À 3; 


d’où  l’on  voit  que  les  erreurs  qui  pourront  se  trouver  dans  les  valeurs 
de  a et  [i  ne  seront  qu’à  la  ( ji  — X)i,mr  partie  de  eelles  des  valeurs  de  a', 
a";  b',  b";  ainsi  l’exactitude  de  ces  déterminations  sera  d’autant  plus 
grande  que  le  nombre  p — sera  plus  grand,  c'est-à-dire,  que  la  distance 
entre  les  termes  Tf>l  et  TfW  sera  plus  grande. 

Pour  trouver  les  valeurs  de  a',  b'  et  de  a",  b ",  il  faudra  faire  un  double 
calcul,  en  suivant  l’une  des  deux  méthodes  ci-dessus;  et  il  sera  bon  de  pré- 
férer la  seconde,  qui  est  en  quelque  manière  plus  simple.  D'ailleurs  il  ne 
sera  pas  nécessaire  de  faire  le  calcul  eu  entier,  comme  dans  l'Exemple  II, 
en  opérant  successivement  sur  les  deux  séries:  mais  il  sullira  d’opérer 
sur  la  série  des  sommes,  et  d'en  déduire  les  valeurs  de  F et  de  G:  car, 
comme  les  coefficients  A et  B sont  déjà  connus,  on  peut  s’en  servir  pour 
trouver  les  valeurs  de  tanga  et  tangA,  sans  connaître  celles  de  (Fj  et 
de  (G  j:  en  effet  on  aura,  par  les  formules  de  la  seconde  méthode  (n"  tO), 


d’où  l’on  tire 


P G 

UiiUrt  = — - laiif!»r  

i A!  — F1  v'B’  — G 


F . , G 

sino  — ■ • sin  l>  ■ 

A D 
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Dr  plus,  comme  on  sait  déjà  que  l'opération  ne  doit  pas  aller  au  delà 
de  la  seconde  division,  et  qu'il  est  clair  que  chaque  division  n’emporte 
que  deux  termes  de  la  série  sur  laquelle  on  opère,  il  s'ensuit  qu'il  suffira, 
dans  le  cas  présent,  d'avoir  quatre  termes  de  la  série  des  sommes,  de 
sorte  que  l’on  n’aura  besoin  que  de  sept  termes  consécutifs  de  la  série 
proposée,  dont  celui  du  milieu  sera  pris  pour  T,  et  les  adjacents  de  part 
et  d'autre  pour 

r,  T , T”,  ei  T.  “T,  "T, 
pour  avoir  la  série  des  sommes 

T,  T'-t-’T,  T'-t-'T,  T’-t-T. 

On  choisira  donc  à volonté  sept  des  premiers  termes  de  la  série  donnée 
et  sept  des  derniers,  et,  pour  avoir  une  plus  grande  exactitude,  on  aura 
soin  de  les  choisir  de  manière  que  ceux  du  milieu  soient  les  plus  grands 
qu’il  est  possible;  car  il  est  facile  de  démontrer  que  l’on  aura  toujours 
des  résultats  plus  approchés  lorsque  le  terme  du  milieu  T sera  un  maxi- 
mum que  dans  tout  autre  cas,  et  c’est  aussi  pour  cette  raison  que,  dans 
l’Exemple  II,  nous  avons  pris  pour  T le  terme  772,  qui  est  un  des  plus 
grands  de  la  série. 

Nous  prendrons  donc  les  sept  premiers  ternies 

-I-  456,  — itiH,  -f-  274,  — 1(33,  a- 220,  -eti.li,  — a3a, 

et  les  sept  autres 

■4-  358,  — 65^,  — 3(jo,  4-  3tio.  — 181,  -t- 3o5,  — Ü7» 

et  Cou  en  formera  les  deux  séries  des  sommes 

— p33.  4<>4.  4,;3.  »*4. 

860.  — 54i.  — 35a.  — i|t|, 

sur  chacune  desquelles  on  opérera  comme  on  l’a  pratiqué  dans 
l'Exemple  II. 
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Le  Tableau  ci-eontre  contient  les  détails  et  les  résultats  de  ces  opéra- 
tions; les  trois  premières  cases  appartiennent  à la  première  série,  et  les 
trois  dernières  à la  seconde,  où  l’on  voit  que  la  première  série  donne 
ces  valeurs 

P — — f>33,  q = 0,52948, 

p'—  ~ 1 ,22341,  q' ~ o,3i332, 

et  que  la  seconde  donne  celles-ci 


p — 8Go, 

p - 1,19493. 


Ainsi  l'on  aura  ; 


q = 0,62907, 
q‘  — 0,20920. 


I"  q + q'  =0,84280, 

q — q'  —o,  21616,  log  = 9, 334'753,  2log  = 8,6695506. 

J [q  -q')'—  0,04673, 

—4^  = 4,89304. 

4>94°37,  ^ = 0,6937595,  jlog  = 0,3468797. 


Donc 

Ensuite 


Jîq  — — 4/>'  =2,22269, 


q q'  =0,84280. 

Somme..  3,06549. 

Différence 1,37989. 


<0  = 0,68994,  p=  — 1,53274. 
log(?  - q')  =9,3347753, 


log  v't  q — q'  >* — 4 ? — 0.3468797 . 

Différence 8,9878956.  Nombre  corr.  = 0,097251. 


log  o , 902749  = 9 , 9555670 , 
log  1,097251  . o,o4o3o6o, 

log  — ^ — log 466 , 5 - 2,66885i6. 

log  — F = 2,6244*86,  F =—421, 
log  — C = 2,7091576,  G - — 5i2. 
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Or  on  a (n°  42) 

A = 45i,  logA  2,6541765, 

B — 5<ji,  logB-  2,7715875. 

Donc 

log  — y = 9,9701421  = log  - sino\ 

Q 

log  — - =9,9375701  — - log  — sini'. 

Donc 

a'  — 180°  4-  69" 2'=  249*2',  ou  36o'  — 69“!'  = 290" 58’, 

4'=  180“ -t-  60”  = 240",  ou  36o“  — 6o°  = 3oo°. 

A quoi  on  pourra  encore  ajouter  ou  en  retrancher  tel  multiple  de 
36o  degrés  qu’on  voudra. 

2°  q -+-  q'  =0,83827, 

q — f =0,41887,  log  = 9,6220793,  2log=  g,a44i586. 

(f  — fl')’=°,  ,7546» 

- 4p'-4.7'97a- 

4,955i8,  log  = 0,6950594,  4 log  =0,3475297. 


tAfl  — q'Y  ~ — 2,22603, 

q -i-  q'  — 0,83827 . 

Somme 3,o643o. 

Différence 1,38776. 


Donc 


10=0,69388,  p=  — i,532i5. 


Ensuite 

log{?  - q')  =9,6220793, 
log \J(q-  q’7--ïF  — 0.34:5297 . 

Différence.......  9,2745496.  Nombre  corr.  = 0,18816. 

Tl- 


Digitized  by  Google 


612 


FORMATION  DES  TABLES  DES  PLANÈTES 


ut  de  là 


Donc 


log  o,8i  184  = 9,9094704, 
log  1,18816  — 0, 0748750 , 

log  ^ = log  4^0  — a,  6334685. 

log  F — 1,5419389, 
logG  — 1,7083435; 

F 

log  — 9.8887614  — logsino", 

log  — 9,9367560  — logsinft". 

<i"=;5o”43',  ou  180”—  5o”43'~  ng°i7', 
h"  - 5if5o',  ou  180" — 5gT  5o'  1 20°  1 o' . 


A quoi  on  pourra  aussi  ajouter  ou  en  retrancher  des  multiples  quelcon- 
ques de  36o  degrés. 

Maintenant  je  remarque  que,  si  l’on  rapporte  les  deux  termes  moyens 
ci-dessus  —933  et  8G0  au  terme  moyeu  77a  de  l’Exemple  II,  on  aura, 
en  nommant  ce  dernier  T,  et  ces  deux-là  T<>J,  TiW,  on  aura,  dis-je, 

>—  — 7,  et  fi  — 5, 


parce  que  dans  la  série  proposée  le  terme  — 933  précède  de  sept  places 
le  terme  77a,  et  que  le  terme  8G0  le  suit  au  contraire  de  cinq  places; 
d’où  il  s'ensuit  que  si  les  valeurs  de  a,  j3  et  de  a,  b,  trouvées  dans 
l’Exemple  II,  étaient  tout  à fait  exactes,  et  que  celles  de  a' , b',  a ",  b", 
qu’on  vient  de  trouver,  le  fussent  aussi,  on  devrait  avoir 

a — 7 a — a',  6 — 7 J3  — A', 

o + 5«^/,  ft  -1-  5 ^ 
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or  on  a,  après  les  substitutions, 

a — 73  = — 4,8“ *5'  = — a.36o“ -t-  2gi“45', 

6 — 7(3=  — 84o"  ' = — 3 . 36o°  -i-  a4°“' 
a + 5a  — 4°9*33'  = 36o°  -t-  4îï<l33', 

6-*-  5(3=  84o“ia'=  a.36o”  ■+■  110*19'. 

D’où  l’on  voit  : i°  que  ces  valeurs  diffèrent  un  peu  de  celles  de  a',  b', 
a",  b"\  20  que  les  valeurs  de  ces  dernières  quantités  doivent  être  expri- 
mées ainsi 

a'  — — 2.360“-!-  2go“58', 
b'  — 3 . 36o“  -+-  240”, 
a*  — 36o“-*-  5o“43\ 

6“  -r  2..  360“ -t-  120"  10'. 


De  sorte  qu’en  faisant  ces  substitutions  dans  les  formules  ci-dessus 
on  aura,  à cause  de  p = 5,  X = — 7,  et  par  conséquent  p — X = 1 2, 


a"  — a!  83g“45'  „ , , 

a = 2=  — ‘ — txj  CH) , 


. b"  — li‘  i68o“io'  . 

P=-— =— — -^,40“ 


Cette  valeur  de  (3  est  la  même  que  celle  qu’on  a trouvée  directement 
dans  l’Exemple  II;  mais  la  valeur  de  a diffère  de  10  minutes  de  celle  de 
cet  Exemple;  or  on  verra,  dans  la  Remarque  suivante,  que  les  valeurs 
de  a et  p,  qu’on  vient  de  trouver,  ne  diffèrent  que  de  1 minute  de  la 
vérité,  ce  qui  prouve  l’utilité  de  la  méthode  précédente. 

Ayant  ainsi  déterminé  assez  exactement  les  valeurs  de  a et  p,  on 
pourra  s’en  servir  pour  approcher  davantage  des  véritables  valeurs  de  a 
et  b;  car,  puisqu’on  a 

a — 7a  = a',  b — 7(3  = 6';  a + 5» -•a",  6 + 5(3=  6”, 

on  aura 

2 (a  — a)  = a'  + a',  2^  — (3)  = 6' +6"; 
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il’où 


c’est-k-dire, 


a -t-  a . _ b -h  b 

a — «t  H — -»  o :=  3 -i > 

2 r J 

a — — — -1-?.  = 6o05o', 

b = i^où  r' — - ° ™ 1 39° 56' , 


et  ces  valeurs  sont  aussi  plus  conformes  à la  vérité  que  celles  qu’on  a 
trouvées  dans  l’Exemple  II,  comme  on  le  verra  ci-après. 


Remarque  II. 

M.  Pour  pouvoir  maintenant  juger  de  l’exactitude  des  résultats  pré- 
cédents, il  faut  réduire  en  formule  la  Table  de  l’équation  du  temps  d’où 
la  série  proposée  est  tirée. 

Pour  cela  je  remarque  que  l’équation  du  temps  n’est  autre  chose  que  ’ 
la  différence  entre  la  longitude  moyenne  du  Soleil  et  son  ascension 
droite,  convertie  en  temps  k raison  de  i5  degrés  par  heure.  Or  soient  9 
la  longitude  vraie  du  Soleil,  / la  longitude  moyenne,  x l’ascension  droite 
vraie,  a le  lieu  de  l’apogée,  e l’excentricité  du  Soleil  et  w l’angle  de 
l’obliquité  de  l’écliptique;  on  aura  d’abord,  comme  l’on  sait, 


et  ensuite 


2, 

(t  — e‘)‘  d(f 
— ecos;tf>  — a)]’’ 


tang.r  = cos<a  langij; 


ainsi  il  n’y  aura  qu’a  déduire  de  ces  formules  les  valeurs  de  / et  x en  9, 
et  la  différence  x— t (laquelle  ne  contiendra  plus  que  des  cosinus  d’angles 
multiples  de  9),  étant  multipliée  par  l’arc  égal  au  rayon,  lequel  est 
57°i7'44”.  et  divisée  ensuite  par  i5  degrés,  donnera  la  valeur  de  l’équa- 
tion du  temps  en  heures,  pour  la  longitude  9 du  Soleil;  par  conséquent, 

si  l’on  multiplie  la  valeur  de  x — t par  - - < dont  le  logarithme  est 
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4,i383338,  on  aura  l’équation  du  temps  en  secondes  de  temps,  comme 
nous  l’avons  employée  dans  les  Exemples  ci-dessus. 

Je  commence  par  chercher  la  valeur  de  /,  et,  pour  y parvenir  d’une 
manière  générale,  je  remarque  que  l’on  a 


dy 


i — n cos  y 
d'où  il  s’ensuit  que 


, ( n slny  \ _ (i  — n')dy 
\i  — n cosÿj  — JT—  ifcôs.r)' : 


/(i  — tf''dy  Ç - n’dy 

(i  — ncosy)1  i — n cosy 


a'dy  n y'  > — n‘  sinr 

i — n cos  y 


Or  on  sait  que  la  fraction  " se  réduit  en  une  série  de  la  forme 
1 i — ncosy 

i -+-  3 K cosy  ■+-  aK'cosay-t-  2K’cos3y  •+• . . .. 

en  faisant,  pour  abréger, 

K=  ■ 

ainsi  l’on  aura  : 

i°  En  multipliant  par  dy,  et  intégrant, 

Ç JT-  n'dy  „ iK’  . aK’  , , 

J i — n cos  y •'a^3-' 


. _ i — y i — n' 
n 


a°  En  multipliant  par  nsiny. 


nvj — n sinr  — »(t  — K’) (sinr •+•  K sinar ■+■  K1  sin3y  h-  . .); 
i — «cosy  >'  j . j 

donc,  réunissant  ces  deux  séries,  on  aura 

y-,  [»K  + «(i-  K’JJsroy-r-  (-«(i— K’)J  Ksinay-t-^-^  K’)J  K’sinïy-t-... 

pour  la  valeur  de  l'intégrale  ncosy)' ' 

Maintenant  il  est  visible  que  l'on  aura  la  valeur  de  la  longitude 
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moyenne  I,  si  l’on  met  dans  la  série  précédente  e à la  place  de  n,  et 
<p  — a à la  place  d ey,  et  qu’ensuite  on  y ajoute  la  constante  a,  qui  est  la 
longitude  de  l’apogée;  on  aura  donc,  en  faisant 


i -+-  v i — «’ 


et  observant  que 
on  aura,  dis-je,  cette  formule 


aK 

h = i. 


I — 9H-iesin(ç— *}-)-»  yj  K sina(o— K’sin3(?— a)-t-  ... 

Il  ne  reste  donc  plus  qu'à  trouver  la  valeur  de  l’angle  x exprimée  par 
une  formule  semblable;  or  l’équation 

tanga:  — cosw  langtp 

donne  celle-ci 

. Costa  d Utngç  cosm  d<f  a Costa  do 

i -e  cos'ta  tang‘9  cos’9  -4-  cos’<»sin'9  1 -+■  cos'ta  sin'tucosif’ 


de  sorte  qu’en  faisant,  pour  abréger, 


resta 


1 -t-  COS't.) 


sin'ea 
-+-  cos'ta  ’ 


on  aura 


</x  - 


1 A </o 

1 -t-  B cos  a 9 


Cette  formule  se  rapporte  évidemment  à celle  que  nous  avons  intégrée 
ci-dessus,  et  il  est  clair  qu’en  faisant 

B = — n cl  )'  — 29, 

on  aura  sur-le-champ 

oK  / „ K’  . , K’  c \ 

x = ■ I 9 e K stni9  -t SU149  + -y  sinb9  + ...]; 

^/i  -•  n'  \ 3 3 / 
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mais,  puisque 


n — B = — 


SllllM 
1 -ir  COS'lc’ 


on  aura 


v'  i — «' 


v'i  -I-  2 ros’r.l  -T-  COS*M  — sill’61 
i ■+■  cos’w 


donc 


île  plus  on  aura  * 


a cos  m 
i -t-cos’w' 


k =s  LzJL—HL 

a 


(l  — cosut1 
sin’u 


I — COSM  î.1 

= — une—* 

i -t-  cos',i  a 


Donc  enfin  on  aura 


i = 9~  ^lang  sin  is  4-  ~ ^tang  -- j sin4y  — ^ ^ung  sinëif  -e . . . 

Donc  l’équation  du  temps  sera  représentée  par  la  différence  de  ces 
deux  séries,  où  j’ai  fait,  pour  abréger,  i = savoir 

— lie sln( y --  a)  — i lang’  ■—  sim? 

— a » ’^e  — — ^ K sim  (9  — a)  +■  j lang'  ^ sin 4 9 

(iK\  i « . 

e j-1  K'sm3!  9 — a ; — j lang‘  — sin(>9  -t- . . . , 

et  il  ne  s’agira  plus  que  de  substituer  dans  cette  formule  les  valeurs  nu- 
mériques des  quantités  i,  e et  des  angles  a et  w. 

Or  je  trouve,  par  la  Table  de  l'équation  du  centre  du  Soleil,  de  Mayer, 
que  l’excentricité  du  Soleil  est 

e = 0,0168022, 

dont  le  logarithme  est 

8,225366a; 

VI.  78 
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ajoutant  donc  à ce  logarithme  celui  de  ai,  qui  est 

4,43<)3638, 

on  aura  le  logarithme  de  a ie,  savoir 

a,664"3oo, 

auquel  répond  le  nombre  46a. 

Ensuite  on  a 

m a3°  28'  1 5", 

et  par  conséquent 

=i.*44'7*s 

d’où 

logtang  — ^ 9,3175040,  et  logtang' j r=8,635oo8o, 

à quoi  ajoutant  le  logarithme 

logir.- 4, .383338, 

on  aura 

2,77334.8, 

auquel  répond  le  nombre  5g3. 

Ainsi  les  deux  premiers  termes  de  notre  formule  seront 

— 46a  sin{?  — a)  — 593  sinay, 

où  a,  longitude  de  l’apogée,  pst  — 3*9°  = 990,  cl  9 est  la  longitude  vraie 
du  Soleil. 

Or  il  est  facile  de  se  convaincre  que  ces  deux  termes  répondent  pré- 
cisément à ceux  que  nous  avons  trouvés  à posteriori  d’après  nos  calculs. 
E11  effet,  ayant  pris  pour  T,  dans  les  Exemples  ci-dessus,  le  terme  de  la 
Table  de  l’équation  du  temps  qui  répond  à la  longitude  1 i’io°,  et  ayant 
mis  70  degrés  de  distance  entre  un  terme  et  l’autre,  il  est  clair  que  l’on 
aura,  pour  un  terme  quelconque  dont  le  quantième  est  m, 

9 1 . • 1 o"  -+-  m . 70°  ; 
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ainsi  l’on  aura 

9 — o — 8‘  i " «1.70"; 

donc 

sin(9  — a)  — — sin(6i"  -t-  «1.70°), 
et 

a 9 - ~ ai*  20”  -1-  m . 1 4o“, 

d’où 

sina9  — — sin{i4o“4-  m.  i4o“)  ; 
de  sorte  qu’on  aura  la  formule 

46a  sln(6il,4-  ni. 70")  -i-  5g3sin(i4<>°  +■  m.  140"  . 

Or  la  formule  trouvée  « posteriori  est 

A sin(  a ■+•  ma)  B sin [b  -t-  m p), 

c’est-à-dire,  à cause  de  A = 45i,  B = 5gi (n°  42),  et  a = 6f)°5<)', 
)3  = i4o°  1',  a = 6o°5o',  b = i39°56'(n°  44), 

45i  sin(6o”5o'  -e  m. 6g”5g')  ■+-  5gi  sinOJo'Sô'  -1-  m.  i4o*i'), 

laquelle  s’accorde,  comme  l’on  voit,  à très-peu  près  avec  la  précédente. 
On  voit  aussi  par  là  que  les  vraies  valeurs  de  A,  B ; a,  b;  ce  et  (2  sont 

A - 462,  B“5g3;  a — 61“,  6:=i4o0;  x : - 70“,  ,3  — 14°"> 

d’où  l’on  peut  juger  combien  les  résultats  de  nos  méthodes  approchent 
de  la  vérité. 

A l’égard  des  autres  termes  de  la  formule  ci-dessus,  il  est  facile  de  se 
convaincre  d’abord  qu’ils  seront  nécessairement  très-petits  vis-à-vis  des 
deux  premiers,  puisque  ces  termes  décroissent  dans  des  raisons  moin- 
dres que  1 : e et  1 : tangJ  — • En  effet,  si  l’on  suppose 
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ou  aura 

or,  ayant 
on  trouvera 
d'où 

et  de  là  on  aura  pour  le  coefficient  de  sin  2(9  — a)  le  nombre  2,  9;  en- 
suite on  trouvera  pour  celui  du  terme  sin 4 ? le  nombre  12,  8;  d’où  l'on 
voit  que  ce  dernier  terme  est  le  plus  considérable  après  les  deux  pre- 
miers, mais  qu’en  meme  temps  il  est  extrêmement  petit  à leur  égard,  de 
sorte  qu’on  sera  en  droit  de  négliger  tous  les  suivants;  c'est  pourquoi 
l’équation  du  temps  pourra  être  représentée  avec  toute  l’exactitude  re- 
quise par  cette  formule 

— 46a"sin(9  — a)  — 5f)3”sinay  — 3"stna{ç  — a)  •+  i3  "sin4  9. 

Rkmabqce  III. 

45.  Puisque,  dans  les  Exemples  ci-dessus,  on  n’a  poussé  le  calcul  que 
jusqu’à  la  seconde  division,  et  qu'on  a ensuite  négligé  le  reste  de  cette 
division  comme  nul,  quoiqu'il  ne  fût  que  très-petit,  il  n’est  pas  surpre- 
nant que  les  valeurs  trouvées  par  ce  moyen  diffèrent  un  peu  des  véri- 
tables; en  effet  on  voit,  par  la  formule  précédente,  qu’outre  les  deux 
équations  proportionnelles  à sin(ç  — «)  et  à sinay,  qui  sont  les  plus 
considérables,  il  y en  a encore  deux  qui  montent  à quelques  secondes, 
et  dont  l'une  est  proportionnelle  à sin 4 y et  l'autre  à sina(y  — a);  il  est 
vrai  que  cette  dernière,  outre  qu'elle  est  très-petite,  peut  être  combinée 
avec  la  seconde,  de  manière  qu’il  n’en  résulte  qu’une  seule  de  la  forme 
Psin(jM-  ay);  car,  puisque 

sin  2 (9  — a)  = sin 2 9 cosaa  — COS29  sin  2 a, 


..  sine  c 

K = = tans  - : 

l-rCOS£  *2’ 


loge  = 8,2253662, 

* = 56’ 46*, 

!ogK  = Ioglang28'23"=7, 9167994, 
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il  n’y  aura  qu’à  faire  pour  cela 

P cosp  = 5y3"~  3"cosia,  P sin p — — 3"  sin  a a, 


ce  qui  donne 


et 


«ang  p — - 


3 sintta 
5y3  -t-  3 c os  2 a 


P — èl  ô>>3  1 -i-  5<)3.3  cos?.*  -4-  3’; 


et  en  faisant  le  calcul  on  trouve 

p — 5'  et  P — 5^0  ; 

de  sorte  qu’au  lieu  du  terme  (Remarque  précédente) 
5c)3  sin(i4o°-4-  m.  1 4°”) 

il  faudra  mettre  celui-ci 


5gosln(i4o“5'-t-  iw.i4o”), 

ce  qui  altère  un  peu  les  valeurs  de  B et  de  b,  et  les  change  en  celles-ci 
I)  r=  5<)o,  ci  b = i4o”5'. 


Il  ne  restera  donc  ainsi  que  l’équation  1 3" sin /| ç>  ; et  il  est  clair  que, 
pour  trouver  celte  équation  « posteriori,  il  aurait  fallu  continuer  l’opé- 
ration et  en  venir  à une  troisième  division;  on  aurait  pu  par  là  trouver 
les  trois  équations  à la  fois,  avec  toute  l'exactitude  requise;  mais  il  y 
a ici  une  observation  importante  à faire. 

Lorsque  les  termes  donnés  d'une  série  récurrente  sont  exacts  et  rigou- 
reux, on  est  assuré  de  trouver  toujours  par  nos  méthodes  la  vraie  loi 
générale  de  ces  termes;  c’est  de  quoi  on  a vu  plusieurs  exemples  dans 
tout  le  cours  de  ce  Mémoire;  mais  il  n’en  est  pas  toujours  de  même  lors- 
que les  valeurs  des  termes  donnés  ne  sont  qu'approchées;  car,  dans  ce 
ras,  il  est  clair  qu’il  doit  y avoir  des  limites  au  delà  desquelles  l'opéra- 
tion ne  saurait  être  continuée  sans  craindre  de  s'égarer;  et  voici  com- 
ment on  pourra  déterminer  ces  limites. 
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Supposons,  pour  plus  de  généralité,  que  les  termes  de  la  série  sur 
laquelle  il  s'agit  d’opérer  soient  composés  d’entiers  et  de  décimales,  et 
que  leur  exactitude  s’étende  jusqu’à  la  liime  décimale  inclusivement; 
supposons  de  plus  que  le  premier  terme  p de  la  série,  par  lequel  on  di- 
vise préalablement  tous  les  autres  (n°  VO)  pour  avoir  la  série  s,  dont  le 
premier  terme  soit  l'unité,  supposons,  dis-je,  que  ce  terme  p ait  une 
valeur  qui  soit  renfermée  entre  ion  et  ion*‘,  ce  qu’on  peut  connaître 
d’abord  par  la  place  de  son  premier  chiffre  significatif;  il  est  clair 
qu’après  la  division  par  p les  termes  de  la  série  s ne  seront  exacts  que 
jusqu’à  la  place  décimale  (X-t-w)w'"'  inclusivement.  Ainsi  tant  le  quo- 
tient que  le  reste  de  la  première  division  ne  seront  exacts  que  jusqu’à 
cette  limite. 

Soit  maintenant  le  coefficient  p'  du  premier  terme  du  reste  dont  nous 
parlons,  renfermé  entre  io°'et  ion''*'',  et  comme  ce  coefficient  doit  servir 
de  diviseur  à tous  les  autres,  il  s'ensuit  qu’après  la  division  les  termes  de 
la  nouvelle  série  s',  sur  laquelle  on  devra  opérer,  seront  exacts  jusqu’à 
la  (X  -+-  et  -+-  rs' )' place  décimale,  mais  non  pas  au  delà,  de  sorte  que  le 
second  quotient,  ainsi  que  le  second  reste,  n’auront  pas  non  plus  une 
exactitude  plus  grande;  et  ainsi  de  suite. 

De  là  il  sera  facile  déjuger,  dans  chaque  cas  particulier,  jusqu’où  l’on 
peut  continuer  l’opération  avec  sûreté  ; car  il  est  clair  qu’il  faudra  néces- 
sairement s'arrêter  dès  qu’on  sera  parvenu  à un  reste  dont  les  termes  ne 
contiendront  plus  que  des  chiffres  douteux. 

11  est  clair  que  les  termes  de  la  Table  de  l'équation  du  temps  ne  sont 
qu'approchés,  puisqu’ils  sont  exprimés  en  nombres  ronds  de  secondes; 
ainsi  les  séries  que  nous  avons  examinées  dans  les  Exemples  précé- 
dents sont  dans  le  cas  dont  nous  venons  de  parler.  Considérons  le  cas 
de  l'Exemple  II,  et  l’on  aura  d'abord  X = o;  ensuite,  dans  la  première 
série,  on  a (à  cause  de  p = 772)  n—  2,  d'où  il  s’ensuit  que  le  premier 
reste  n'est  exact  que  jusqu’à  la  seconde  place  décimale  inclusivement; 
de  plus  (à  cause  de  p'  = — 1,  a3. . .)  on  a s'  = o;  de  sorte  que  le  second 
reste  n’aura  aussi  que  le  même  degré  d’exactitude?  mais  la  plupart  des 
termes  de  ce  second  reste  ne  contiennent  de  chiffres  significatifs  que 
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dans  la  troisième  place;  ilonc  ce  reste  doit  être  regardé  comme  douteux, 
et  par  conséquent  doit  être  rejeté.  On  appliquera  le  même  raisonnement 
aux  autres  cas,  et  l’on  en  conclura  que  l’on  ne  doit  pas  aller  au  delà  de 
la  seconde  division,  de  crainte  que  l’opération  ne  donne  faux. 


Remarque  IV. 

46.  L’inconvénient  que  nous  venons  d’exposer  empêche  donc  sou- 
vent qu’on  ne  puisse  trouver  directement  la  loi  exacte  d’une  série  pro- 
posée; c’est  pourquoi  il  est  très-important  de  chercher  des  moyens  d’y 
remédier.  Un  des  meilleurs  est  de  tâcher  de  simplifier  la  série,  en  la  dé- 
gageant de  la  partie  dont  la  loi  est  déjà  à très-peu  près  connue,  ainsi 
qu’on  l’a  déjà  fait  voir  dans  la  Remarque  du  n°  20. 

Ce  moyen  réussira  d’autant  mieux  que,  comme  le  dénominateur  de 

la  série  ne  dépend  que  des  angles  a,  fi il  sufTira  de  connaître  avec 

précision  quelques-uns  de  ces  angles  pour  pouvoir  détruire  dans  la  série 
la  partie  qui  dépend  de  ces  mêmes  angles;  or  nous  avons  donné,  dans  la 
Remarque  I,  une  méthode  pour  approcher  autant  que  l’on  veut  de  la  vraie 
valeur  de  ces  angles;  ainsi  l'on  pourra  toujours  employer  avec  succès  la 
transformation  dont  nous  venons  de  parler. 

Lorsqu’on  emploie  la  première  ou  la  seconde  solution  des  n°*  35,  36, 
alors  il  n’v  a qu’à  faire  usage  de  la  méthode  du  n"  20,  sans  aucune  pré- 
paration; mais  il  n’en  est  pas  de  même  quand  on  emploie  la  troisième 
solution  du  nu  37,  ou  (ce  qui  est  la  même  chose)  les  méthodes  du  nu  40, 
ainsi  que  nous  l'avons  fait  dans  les  Exemples  ci-dessus.  Dans  ce  ras,  il 
faudra  modifier  la  règle  du  n°  20,  d’après  ce  que  nous  avons  démontré 
dans  le  n”  34. 

Pour  cela  on  remarquera  que  les  séries  des  sommes  ou  des  différences, 
dont  il  s’agit  dans  les  deux  méthodes  du  n°  40,  ont  des  fractions  généra- 
trices dont  le  dénominateur  commun  est  un  polynôme  réciproque  formé 
du  produit  des  trinômes 

i — axeosa  x',  i — nx  cos^  -s-ar!,  i — ir  cosy  -+■  x\. . ., 
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et  dont  les  numérateurs  sont  aussi  des  polynômes  réciproques  d'un 
degré  moindre  de  deux  unités,  mais  qui  sont  en  même  temps  multipliés 
par  i — x,  s’il  s’agit  de  la  série  des  sommes  de  la  première  méthode; 
par  i -+-  x,  s’il  s’agit  de  la  série  des  différences  de  la  même  méthode;  et 
par  i — x1,  s’il  s’agit  de  la  série  des  sommes  de  la  seconde  méthode. 
Donc,  si  l’on  suppose  qu’on  connaisse  déjà  assez  exactement  la  valeur 

de  quelques-uns  des  angles  a,  [3,  7 et  que  le  nombre  de  ces  angles 

connus  soit  p,  il  n’y  aura  qu’à  former  le  produit  des  trinômes  corres- 
pondants 

1 — axeosa -t-x1,  1 — 2 x cos 3 -+-  x1, . . 


que  j’appellerai,  pour  plus  de  simplicité.  If,  et  l'on  multipliera  par  ce 
polynôme  connu  II  la  série  des  sommes  ou  des  différences  qu’on  se  pro- 
pose d'employer;  ce  qui  donnera,  après  avoir  ordonné  tous  les  ternies 
par  rapport  aux  puissances  de  x,  une  nouvelle  série,  qu’on  partagera  en 
deux  parties,  l’une  que  je  désigne  par  R et  qui  contiendra  les  p premiers 
termes;  l’autre,  que  je  désignerai  parais  et  qui  contiendra  les  termes 
suivants,  lesquels  seront  tous  divisibles  par  xp,  en  sorte  que,  après  cette 
division,  ou  aura  la  série  S. 

On  formera  maintenant  le  polynôme  contraire  au  polynôme  R (nu  23), 
et  le  dénotant  par  (R)  on  distinguera  quatre  cas,  suivant  la  forme  de  la 
série  que  l’on  aura  employée. 

i°  Si  l’on  fait  usage  de  la  série  des  sommes  de  la  première  méthode, 
on  ajoutera  le  polynôme  (R)  à la  série  S,  et  la  série  résultante  S -t-  (R) 
sera  de  la  même  nature  que  la  série  primitive  des  sommes;  mais  elle  en 
sera  plus  simple,  puisqu’elle  sera  débarrassée  de  la  partie  qui  dépendrait 

des  angles  connus  a,  fi, O11  traitera  donc  celte  nouvelle  série  suivant 

les  règles  prescrites  pour  la  série  des  sommes  de  la  première  méthode, 


et  l'on  en  déduira  la  fraction  en/, 


que  nous  désignerons  ici 


par 


V 

y 


• Ayant  trouvé  cette  fraction  en/,  pour  avoir  celle  de  la  série  pri- 


mitive, on  prendra  la  différence  R — (R)x<“  des  deux  polynômes  R et 
(R)x?,  laquelle  sera  nécessairement  divisible  par  1 — x (n°23,  5°),  et 
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apres  la  division  on  aura  un  polynôme  réciproque  du  degré  p — 2,  que 
nous  désignerons  par  P,  en  sorte  que 

P(i  — x)=  K -(H)**; 

p 

on  considérera  maintenant  la  fraction  g»  dont  le  numérateur  est  un  po- 
lynôme réciproque  du  degré  ap  — 2 et  dont  le  dénominateur  en  est  un 
du  degré  ap,  et,  l’ayant  multiplié  par  1 -4-  xa,  on  le  transformera,  par  la 

substitution  déjà  la  place  de  — , en  une  simple  fraction  en  y,  ayant 

pour  numérateur  un  polynôme  Q du  degré  p — 1 et  pour  dénominateur 
un  polynôme  H'  du  degré  p (n°  27).  Pour  faire  cette  transformation  avec 
facilité,  il  n’y  aura  qu’à  employer  les  substitutions  enseignées  dans  le 

nu  6,  changer  ensuite  s en  y et  multiplier  le  bas  et  le  haut  par  y1;  ou 
bien,  ce  qui  sera  encore  plus  simple,  on  fera  d’abord 

¥ = <1- 2 j cos  a)  (1  — ïjcosP)...  ; 


ensuite  on  retranchera  du  polynôme  P les  p — 1 premiers  termes,  et  l’on 

mettra  dans  les  p derniers,  à la  place  de  aP,  aP*',  x?** aP^,  les 

quantités 


jP,  y* 


et  l’on  aura  le  polynôme  Q;  en  sorte  que  ^ sera  la  fraction  en  y qu’on 
cherche. 

Il  ne  restera  plus  maintenant  qu’à  ajouter  cette  fraction  ~ à la  frac- 

tion  ~ divisée  par  *P,  et  la  somme,  c’est-à-dire,  la  fraction  - ^ sera 

la  véritable  fraction  en  j,  qui  répond  à la  série  des  sommes,  et  qu’on 
aurait  dû  trouver  directement  en  faisant  toutes  les  opérations  requises. 
On  traitera  donc  celte  fraction  de  la  manière  prescrite  à l’égard  de  la 

fraction  dans  la  première  méthode  du  n°  40. 

VI.  79 
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2“  Lorsqu’on  fera  usage  de  la  série  des  différences  de  la  méthode,  il 
n’y  aura  d’autres  changements  à faire  aux  procédés  qu'on  vient  d’ensei- 
gner, sinon  qu’h  la  place  de  la  somme  S ■+■  (R)  on  prendra  la  différence 
S — (R)  pour  avoir  une  série  de  la  même  nature  que  la  primitive,  et 
susceptible  des  mêmes  opérations;  et  qu’ensuite  à la  place  de  la  diffé- 
rence R - - (R)a^  il  faudra  prendre  la  somme  R -F-  (R)**,  qu’on  divisera 
par  i ■+■  x,  pour  avoir  le  polynôme  réciproque  P. 

3°  Dans  le  cas  où  l’on  emploie  la  nouvelle  méthode  et  où  l’on  veut 
opérer  sur  la  série  des  sommes,  on  suivra  encore  les  mêmes  procédés,  si 
ce  n’csl  qu’on  prendra  S-*-  (R)x  pour  la  série  qui  doit  être  de  même 

V 

nature  que  la  primitive  et  qui  doit  fournir  la  fraction  en  y,  et  qu’en- 
suite, pour  avoir  le  polynôme  réciproque  P,  on  prendra  le  polynôme 
R — (R)x^1,  qu’on  divisera  par  i — 

4”  Enfin,  lorsqu’il  s’agira  de  la  série  des  différences  de  la  même  mé- 
thode, il  faudra  prendre  pour  (R)  le  polynôme  réciproque  de  R diminué 
de  son  dernier  terme,  c’est-à-dire,  le  polynôme  réciproque  de  celui  qui 
est  formé  par  les  p—a  premiers  termes  de  la  série  après  qu'elle  aura  été 
multipliée  par  fl  ; ensuite  on  procédera  comme  ci-dessus  (20),  avec  cette 
seule  différence  qu’il  faudra  prendre  immédiatement  P -+-  (R)#?  pour  le 
polynôme  P. 

Nous  ne  nous  étendrons  pas  davantage  sur  cette  matière,  et  nous  ne 
chercherons  pas  non  plus  à l'éclaircir  par  des  Exemples,  parce  que  cela 
nous  mènerait  trop  loin,  et  que  d’ailleurs  elle  ne  doit  plus  être  sujette  à 
aucune  difficulté,  après  tout  ce  que  nous  avons  démontré  dans  le  cours 
de  ce  Mémoire. 

Remarque  V. 

47.  Au  reste,  quoique  les  méthodes  exposées  ci-dessus  soient  prin- 
cipalement destinées  pour  les  séries  composées  de  sinus  et  de  cosinus 
d’angles,  elles  peuvent  néanmoins  être  appliquées,  en  général,  à toutes 
sortes  de  séries  récurrentes;  et  il  suffit  pour  cela  de  remarquer  que, 
lorsque  parmi  les  racines  73,  p,  s,...  qu'on  a supposées  égales  à 2 cos». 
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a cosjS,  a cosy,...  il  s’en  trouvera  d’égales  ou  de  plus  grandes  que  l’unité 
ou  d’imaginaires,  alors  la  série  ne  contiendra  plus  simplement  des  sinus 
et  cosinus,  mais  elle  contiendra  une  partie  algébrique  ou  des  exponen- 
tielles réelles;  et  il  sera  facile  de  résoudre  ces  différents  cas  par  des  mé- 
thodes connues. 

Enfin  je  dois  remarquer,  en  finissant  ce  Mémoire,  que  les  différentes 
méthodes  que  nous  y avons  données  peuvent  aussi  être  d’un  grand  usage 
dans  la  Physique,  lorsqu’il  s’agit  de  découvrir  la  loi  des  phénomènes 
d’après  les  résultats  de  plusieurs  expériences;  et,  en  général,  elles  pour- 
ront servir  pour  résoudre  un  grand  nombre  de  questions  dont  on  ne 
pourrait  venir  à bout  qu’en  tâtonnant,  et  d’une  manière  très-imparfaite, 
sans  le  secours  de  ces  méthodes. 


79- 


Digitized  by  Google 


Digitized  by  Google 


LETTRE  DE  LAGRANGE  A LAPLACE, 

RELATIVE  A LA 

THÉORIE  DES  INÉGALITÉS  SÉCULAIRES  DES  PLANÈTES. 


Digitized  by  Google 


LETTRE  DE  LAGRANGE  A LAPLACE, 


RELATIVE  A LA 
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(Mémoires  de  l'Académie  Royale  des  Sciences  de  Paris,  année  177a.) 


Je  prends  la  solution  du  Problème  des  trois  Corps  de  M.  Clairaut 
( Théorie  de  la  Lune,  p.  6),  et  j’observe  que,  puisque 

■jjj-j;  — 1 — siau^g—J' fl  du  cosu j — cosu  f fl  dusinuj  , 

si  l’on  fait 


on  a 


du  cosu  = esinl. 


e 


rfusinu . - e cosl. 


II 

M / 


1 — e cos(u  — I): 


en  sorte  que  e sera  l’excentricité  et  I le  lieu  de  l'aphélie,  et  il  est  re- 
marquable que  les  quantités  e et  I peuvent  être  regardées  comme  con- (*) 


(*)  Laplaco,  en  reproduisant  cette  lettre,  A la  suite  de  ses  Recherches  sur  les  inégalités 
séculaires,  insérées  dans  le  volume  de  1771,  la  Tait  précéder  des  lignes  suivantes  : 

• Ayant  envoyé  A M.  de  Lagrange  mes  Recherches  sur  les  inégalités  séculaires  des  planètes, 
lorsqu'elles  furent  imprimées,  ce  grand  Géomètre  me  communiqua,  dans  une  Lettre  datée  du 
10  avril  177Î,  qu'il  me  fit  l'honneur  de  m’écrire  A ce  sujet,  une  méthode  très-élégante  et  que 
les  Géomètres  verront  avec  plaisir,  pour  trouver  directement  les  équations  différentielles  de 
l'excentricité  et  de  l’aphélie;  la  voici  telle  qu’il  me  l’a  envoyée.  » 
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stantcs,  pendant  que  tes  quantités  r et  « varient  de  dr  et  du-,  car,  comme 
f > 

■n—  = i — esinl  sinu  — ecosl  cosu, 

Me 


il  suffit  de  démontrer  que  la  diiïércntielle  de  cette  équation  est  nulle, 
en  ne  faisant  varier  que  les  deux  quantités  esinl,  ecosl;  c’est-à-dire, 
que 

sinu.rffe  sinl)  -t-  cosu. die  rosi)  ^ o; 


mais 


</{esinI)  = — Q du  cosu,  cl  rf(ecosl)  — R du  sinu, 


donc,  etc.  Je  fais  donc 


J «' 


x = esinl,  yr=  ecosl; 
f > 

•i=—  = i — x sinu  — y cos  u, 
Hr 


et  ensuite  j’ai,  eu  différentiant,  les  équations 

dx  — — Q cosu  du,  dy=  JJ  sinu  dut 

si  l’on  substitue,  dans  ces  équations  et  dans  les  autres  semblables,  les 
valeurs  de  r et  de  u en  x,  y et  t,  et  que  l’on  ne  conserve  que  les  termes 
où  x, y,  x',  y',...  seront  linéaires  et  multipliés  par  des  coefficients  con- 
stants, on  aura  les  équations  clierchées;  il  faut  seulement  avoir  soin  de 
ne  pas  rejeter,  dans  la  quantité  Q , les  termes  de  la  forme 


j'xsinudu,  J" x cosu  du, 


j y sinu  du, 


j y cos  « du. 


et  les  autres  semblables;  ear  ces  termes,  étant  transformés  en 
x cos  u -t-  fdx  cos  u, produiront,  dans  les  équations  différentielles, 
des  termes  de  la  forme  demandée;  à l’égard  des  quantités  f dx  cosu,..., 

on  pourra  les  négliger  entièrement,  parce  que  dx  est  déjà  très-petit  de 
l’ordre  des  masses  des  planètes  perturbatrices. 
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«CH  u»:* 


ÉQUATIONS  SÉCULAIRES  DES  MOUVEMENTS  DES  NŒUDS 


ET 


DES  INCLINAISONS  DES  ORBITES  DES  PLANÈTES. 


Mémoires  (if  lAiariémic  Royale  des  Sciences  do  Paris.  année  177I.) 


O Mémoire  contient  une  nouvelle  Théorie  «les  mouvements  îles 
nœuds  et  des  variations  des  inclinaisons  des  orbites  des  planètes.  et 
l'application  de  cette  Théorie  à l’orbite  de  chacune  des  six  planètes 
principales.  On  y trouvera  des  formules  générales,  par  lesquelles  on 
pourra  déterminer  dans  un  temps  quelconque  la  position,  absolue  de 
ces  orbites,  et  connaître  par  conséquent  les  véritables  lois  de»  change- 
ments auxquels  les  plans  de  ces  orbites  sont  sujets. 

J’invite  les  Astronomes  à faire  usage  de  ces  formules  et  a examiner 
si,  par  leur  moyen,  on  peut  rendre  raison  du  peu  d’accord  que  je  trouve 
entre  les  observations  anciennes  et  les  modernes,  les  formules  que 
d’autres  Auteurs  ont  données  pour  cet  objet  étant  insuffisantes,  puis- 
qu'elles ne  représentent  que  les  variations  différentielles  des  lieux  des 
nœuds  et  des  inclinaisons;  de  sorte  que  ces  formules  cessent  d’élre 
exactes  au  bout  d'un  certain  nombre  d’années,  au  lieu  que  les  nôtres 
peuvent  s’étendre  à tant  d'années  qu’on  voudra. 

«o.- 
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Enfin  on  trouvera,  dans  ce  Mémoire,  des  Tables  des  variations  sécu- 
laires de  l'obliquité  de  l’écliptique  et  de  la  longueur  de  l'année  tro- 
pique, avec  les  formules  nécessaires  pour  calculer  les  variations  sécu- 
laires des  étoiles  lixes  en  longitude  et  en  latitude;  ces  Tables  s’étendent 
jusqu'à  vingt  siècles,  tant  avant  qu'aprcs  i7(m>. 


Article  I".  — Formules  générales  du  nutuvenwnt  des  nœuds,  et 
de  la  variation  de  l' inclinaison  de  l’orbite  que  décrit  un  corps 
animé  par  des  forces  quelconques. 


t.  Soient  x,  y,  z les  trois  coordonnées  rectangles  qui  déterminent 
dans  chaque  instant  la  position  du  corps  par  rapport  à un  plan  lise 
quelconque;  supposons  que  toutes  les  forces  qui  agissent  sur  le  corps 
soient  décomposées  suivant  les  directions  des  lignes  x,  y,  z,  et  soient 
réduites  à ces  trois  X,  Y,  Z;  on  aura,  en  prenant  l’élément  du  temps  dt 
pour  constant,  les  (rois  équations 

rf’  r „ d’r d-z  _ 

~3F~  ' dë~~*' 


qui  serviront  à déterminer  le  mouvement  du  corps. 

2.  L)e  ces  trois  équations  je  tire  celles-ci 

xd’r—yd'x  ..  ..  xd'z  — zd'x  ..  yd’z  — zd’y 

— =Xr^\x,  J ? = \z-Z*. ‘-xzYz  — ly, 


de 


de 


lesquelles,  étant  multipliées  par  dt  et  ensuite  intégrées,  donnent,  en 
faisant,  pour  abréger. 


P=  f(\ z — Zy)dt,  Q ü:  f I Xi  — ’tx)  dt,  R=nXy—Yx) 


dl. 


ces  trois  autres-ci 


xdy  — y d r x ili  — z dx  . ydz  — zdy 

= K’  dt ~y’ 7i  “ = P: 
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d’où  je  lire  sur-le-champ  celle  équatiun  finie 
Vx  — Q r + llj  = o. 

3.  Si  les  quanlités  P,  Q.  R étaient  constantes,  ou  du  moins  dans  des 
rapports  constants  entre  elles,  il  est  visible  que  celte  équation  serait 
celle  d’un  plan  fixe  passant  par  le  point  qui  est  l'origine  des  coordon- 
nées*,^, i,  et  dont  la  position  dépendrait  des  mêmes  quantités  P,  Q,  II. 
Et  il  est  très-aisé  de  démontrer  que,  dans  ce  cas,  l’intersection  du  plan 
dont  il  s’agit  avec  celui  des  coordonnées*  etj,  c’cst-à-dire,  la  ligne  des 
nœuds  de  ces  deux  plans,  fera,  avec  l’axe  des  abscisses  *,  un  angle  dont 

la  tangente  serait  et  que  l'inclinaison  mutuelle  des  mêmes  plans 

serait  égale  à l’angle  qui  a pour  tangente  - • 

i.  Or  les  quantités  P.  Q,  R ne  peuvent  être  constantes  qu’en  faisant 
leurs  différentielles  nulles,  ce  qui  donne 

Yî-Z)'=o,  Xx  — Z*  = o,  X)'—  Yx  = o; 

d’où  l'on  tire 

X = II  x,  V = n.r,  Z=Ili, 

n étant  une  quantité  quelconque;  ce  qui  fait  voir  que  les  trois  forces 
X,  Y,  Z se  réduisent  il  une  seule  égale  à 

II  z\ 

et  toujours  dirigée  au  point  fixe  qui  est  l’origine  des  coordonnées. 

Mais,  si  l’on  veut  seulement  que  les  rapports  de  ces  quantités  soient 
constants,  en  sorte  que  l’on  ail 

P =s  m R,  y = /iR 

m et  n étant  des  coefficients  quelconques),  alors  il  faudra  que  l’on  ail 
ces  deux  équations 

Yj-Zr  = r»(Xf-Yïl,  X s — Z x = « X)-  - V ij. 
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Or,  si  dans  l'équation 

t’ x — Qy  + Il  i = o 

on  met  à la  place  de  P et  Q leurs  valeurs  ci-dessus,  elle  devient 
mx  — nr  -t-  2 — o, 

et  si  ensuite  on  substitue  dans  les  deux  équations  précédentes  ny  — mx 
au  lieu  de  z,  on  trouve  qu’elles  se  réduisent  à celle  équation  unique 

m \ — n Y + Z = o, 

On  aura  donc,  entre  les  forces  X.  Y,  Z,  une  équation  semblable  h celle 
qui  doit  être  entre  les  coordonnées  x,  y,  z,  et  de  là  on  conclura  aisé- 
ment que  ces  forces  doivent  être  telles  que  leur  résultante  soit  toujours 
dirigée  dans  le  même  plan  qui  est  représenté  par  les  coordonnées  doni 
il  s'agit  : c'est  ce  qui  est  d'ailléurs  de  soi-uiéme  évident;  mais  nous 
avons  cru  qu'il  n'était  pas  inutile  de  le  déduire  aussi  de  nos  formules. 

5.  Voilà  donc  les  seuls  cas  dans  lesquels  un  corps  puisse  se  mouvoir 
dans  un  plan  fixe;  dans  tout  autre  cas,  c’est-à-dire,  lorsque  l'équation 

mX  — jt  Y -+-/:=  n 

n’aura  pas  lieu,  le  corps  sollicité  par  les  forces  X,  Y,  Z décrira  nécessai- 
rement une  courbe  à double  courbure. 

Cependant,  si  l’on  fait  attention  que  les  trois  équations  différentielles 
du  n"  2,  d’où  l’on  a tiré  celle-ci 

Px  — Q.i  -+-  K*  = <i, 

donnent  egalement  cette  a litre-ci 

l’rfx  — Qifr  ■+■  Br/ï  — o, 

qui  n’est  autre  chose,  comme  l'on  voit,  que  la  différentielle  de  celle-là. 
dans  la  supposition  où  les  quantités  P,  Q,  R seraient  constantes,  ou  au 
moins  dans  des  rapports  constants,  on  verra  que,  quoique  les  rapports 
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de  ces  mêmes  quantilés  ne  soient  pas  justement  constants,  ils  pourront 
néanmoins  être  regardés  comme  tels  pendant  que  le  corps  parcourt  les 
espaces  infiniment  petits  dx,  dy.  dz  ; d'où  il  suit  que  le  plan  représenté 
par  l'équation 

l’x  — 0 >'  + Ri=o 

sera  celui  dans  lequel  le  corps  se  meut  dans  l’instant  où  il  décrit  ces 
espaces  infiniment  petits:  mais  la  position  «K1  ce  plan,  au  lieu  d’être 
fixe,  changera  d’un  instant  à l’autre,  à cause  de  la  variabilité  des  quan- 


6.  Nommant  doue  w l'angle  de  la  ligne  des  nœuds  avec  l'axe  des  ab- 
scisses x,  et  5 la  tangente  de  l'inclinaison  du  plan  de  l'orbite  avec  celui 
des  coordonnées  x et  y,  un  aura,  d’après  les  déterminations  du  n°  3,  ces 
formules  fondamentales 


langu 


_2i  y P’  + Q- 


qu’on  peut  réduire  à celles-ci 


„ , 1*  Q 

0 SIUM  = g,  8cOS(.>—  g-- 


7.  Puisque,  dans  l’Astronomie,  on  a coutume  de  représenter  le  mou- 
vement des  planètes  par  les  longitudes  et  les  latitudes,  nous  supposerons 
que  le  plan  des  coordonnées  x,  y soit  celui  de  l’écliptique,  en  regardant 
l’écliptique  non  pas  comme  l’orbite  réelle  de  la  Terre,  mais  comme  un 
plan  fixe  qui  passe  toujours  par  les  mêmes  étoiles,  et  nous  prendrons 
l’axe  desx  pour  In  ligne  des  équinoxes,  ou  plutôt  pour  la  ligne  qui  passe 
par  le  premier  point  d'Aries  supposé  fixe,- duquel  nous  compterons  les 
longitudes;  nous  nommerons  ensuite  q la  longitude  du  corps,  p la  tan- 
gente de  sa  latitude,  et  r le  rayon  vecteur  projeté  sur  l’écliptique:  il  est 
visible  qu'on  aura 

r = rcosq,  y—r%inq,  zz=rp, 
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ci-  qui,  étant  .substitué  dans  l’équation 

P*  — Q_v  -t-  Ri  = o, 

donnera  celle-ci 

P cos q — Q siny  -+-  Rp  — o. 
laquelle  servira  à déterminer  p. 

Si,  de  plus,  on  met  dans  cette  équation  pour  P et  Q leurs  valeurs 
RS  sin»,  RS  eus»  (6),  on  aura,  en  divisant  par  R et  réduisant. 

p = 0 sia(q  — ai), 

équation  qu'on  peut  aussi  tirer  immédiatement  de  la  Trigonométrie 
sphérique. 

8.  Pour  rendre  nos  formules  plus  simples  et  plus  commodes  pour  le 
calcul,  nous  ferons 

«=?5sinr,i,  u = 6 cos w, 
ce  qui  donnera  (numéro  précédent  j 

p = u sin  q — i eos^, 

et  les  deux  équations  du  n°  6 deviendront 
Rj=  P,  R«  = Q, 


lesquelles  étant  différentiées  pour  faire  disparaître  les  intégrations  des 
quantités  P et  Q deviendront  celles-ci 


„ rit  </R  .. 


n du  d R v 

R -, ; — U--  \ Z — Lx r, 

dt  dt 


équations  qui  serviront  a déterminer  les  deux  variables  s et  u,  d'où  dé- 
pend la  solution  du  Problème.  En  effet,  ces  deux  quantités  étant  con- 
nues, on  aura  sur-le-champ  le  lieu  du  nœud  et  l’inclinaison  par  les 
formules 

i , 

taiik'4i  = -,  5 = vj‘-e«-. 

. u 
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Pour  faire  usage  des  équations  précédentes,  il  n’y  aura  qu’à  y substi- 
tuer à la  place  des  quantités  x, y,  z leurs  valeurs 

rcosy,  / sim/,  ru  siny  — rs  cosy : 

et,  comme  dans  la  recherche  du  mouvement  des  nœuds  et  de  la  variation 
de  l'inclinaison  on  peut  regarder  l’orbite  projetée  sur  l’écliptique  comme 
déjà  connue,  du  moins  à très-peu  près,  les  quantités  r et  q seront  don- 
nées en  t,  et  il  ne  restera  d’inconnues  que  s et  u. 

Il  est  bon  de  remarquer  encore,  à l’égard  de  la  quantité  R,  qu’elle  est 

égale  k qui  est  ce  que  devient  la  quantité  * ^ ’ — > en  y substi- 

tuant, pour#  et_y,  leurs  valeurs  ci-dessus,  de  sorte  qu’on  pourra  regar- 
der aussi  cette  quantité  R comme  déjà  connue. 

9.  Tous  les  Géomètres  qui  se  sont  occupés,  jusqu’à  présent,  de  la  re- 
cherche du  mouvement  des  nœuds  et  des  variations  de  l’inclinaison  des 
orbites  planétaires,  ont  cherché  immédiatement  les  valeurs  de  la  tan- 
gente 0 et  île  l’angle  <a;  leurs  formules  sont  faciles  à déduire  des  précé- 
dentes, mais  nous  ne  nous  y arrêterons  pas,  parce  que  d'un  côté  elles 
sont  très-connues,  et  que  de  l'autre  elles  sont  peu  propres  à la  recherche 
dont  il  s’agit  lorsqu’il  est  question  de  déterminer  à la  fois  les  mouve- 
ments des  nœuds  et  des  variations  des  inclinaisons  de  plusieurs  planètes 
qui  s’attirent  mutuellement.  [ Voir  plus  bas  (23).]  C’est  par  cette  raison 
que,  dans  les  essais  que  j'ai  donnés  ailleurs  sur  la  Théorie  des  satellites 
de  Jupiter  et  de  Saturne,  j’ai  fait  abstraction  des  nœuds  et  des  incli- 
naisons des  orbites,  et  je  n'ai  considéré  que  les  tangentes  de  la  lati- 
tude (');  mais  la  méthode  que  nous  proposons  ici  est  préférable,  parce 
qu'elle  conduit  à des  équations  beaucoup  plus  simples  et  plus  faciles  à 
résoudre. 

( * j OEuvrcs  de  Lngra/tge,  1. 1,  p.  ting,  cl  l.  VI,  p,  6-, 
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Article  II. — Application  des  formules  précédentes  à la  recherche 
du  mouvement  de s nœuds  et  des  variations  des  inclinaisons  des 
orbites  des  planètes. 

10.  Il  faut  commencer  par  chercher  les  valeurs  des  forces  X,  Y,  Z, 
qui  agissent  sur  une  planète  quelconque  T,  en  vertu  de  l'attraction  du 
Soleil  S,  et  des  autres  planètes  T,,  T,,....  Pour  cela  nous  regarderons  le 
Soleil  comme  immobile,  et  nous  le  prendrons  pour  l'origine  des  coor- 
données qui  déterminent  la  position  de  chaque  planète  par  rapport  à 
l’écliptique;  nous  nommerons  ces  coordonnées  x,  y,  z pour  la  pla- 
nète T;  x, , y,,  z,  pour  la  planète  T,  ; x,.  vs,  z,  pour  la  planète  T,,  et 
ainsi  des  autres,  et  nous  désignerons,  pour  plus  de  simplicité,  les  dis- 
tances de  ces  planètes  au  Soleil  par  (TSj,  (T,S),  (T,S),...,  et  celles  des 

mêmes  planètes  entre  elles  par  (TT,),  (TT,) (T,  T,) de  sorte  que 

l'on  aura 

IT  S)  = ^r*  v’  -h  z’, 

(T,s)  = v'ïi  +.»•;  + *:, 

(T.S)  = v'ïf+TT+T;, 


(T  T.;  = v'(x  — X,  —y.  )’  + {z  — z,)’, 

iT  T,)  =v'(x  — *,;•  -i-  (.r —.»>)’  -*-(■*  — *>)’, 


(T,T,)  = v,(x,— xQ’  + fr,— v,  )’  + (*,—  z,)’. 


1 1 . Cela  posé,  le  corps  T étant  attiré  vers  les  corps  S,  T,,  T.,,...  par 
les  forces  d’attraction 

S T,  T, 

(TS)*’  (TT.j*’  (TT,)’ 

si  l’on  décompose  ces  forces  suivant  les  directions  des  trois  lignes  x,  y,  z 


Digitized  by  Google 


DES  MOUVEMENTS  DES  NOEUDS,  ETC.  BM 

perpendiculaires  entre  elles,  on  aura  celles-ci 


Sy 

T,  (y  — x,) 

T,(y  — y,) 

(TSj» 

+ (TT,  • 

(TT,)» 

S y 

. T.tr— r<) 

T, (.r—.nl 

(TS/ 

(TT.)» 

(TT,)» 

H- 

S* 

T,(s  — *.) 

T,{3  — Z,) 

ÏW» 

TT,)» 

(TT,)» 

-f 

Mais  le  corps  S est  attiré  de  même  par  les  corps  T,  T,,  T, avec  les 


forces 


lesquelles,  étant  décomposées  suivant  les  mêmes  directions,  donnent 
celles-ci 

T. v »T,y,  _ T, y, 

(TSj*  (T,  S)»  (T,  S)*  ’ 

Te  _ T,  y, T,r, 

(TSj*  (T, Sj*  T,S>» 

T z T,  z,  T,z, 

~ rrsT» “ <TsT>  ~ prTs"* — •••  • 


Retranchant  donc  ces  forces  des  précédentes,  on  aura  les  véritables 
forces  qui  font  décrire  au  corps  T son  orbite  autour  du  corps  S,  regardé 
comme  immobile,  c’est-à-dire,  les  valeurs  des  quantités  X,  Y,  Z;  on  aura 
donc 


c-T, 

r_j 

x,h-T, 

r_j 'i 

UTSf  (TT,)»  (TT,)»  "J 

L(T,  S)»  (TT,)»  J 

LPTSP  (TT,)J 

["S-+-T  T,  T; 

LiWH(Tr,i*  ' (TTd5 

Z+T, 

.iTTSP  “ (TTJi_ 

r.-eT, 

.(Trs)'-(rb] 

z -t-T, 

r_j * i 

z -+-T 

r_i l,i 

L(IS|»^(TT,|»  + !TT,|*^-J 

Lit,  si»  (TT,)  •] 

L(T,  S)  (TT,)1  J 

et  par  conséquent 

\z  — ij  = T. [ (TTsf*  " t'rïTT1]  T' [{ïTs? - (tt,!1]  (J'»*  ~rs»* • ’ 

x'~  Zj  “T,[îT^? " îttj] (*,*-«.)-•- T, ~ rtt1),^x’* ~ + •••■ 

Hi. 
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fiH  RECHERCHES  SUR  LES  ÉQUATIONS  SÉCULAIRES 

1 i.  On  .substituera  donc  les  quantités  précédentes  dans  les  deux  équa- 
tions du  n“8;  ensuite  on  mettra  it  la  place  de  x,y,  z leurs  valeurs 

rcoaq,  rsiny,  r(usiny — icosy), 

et  à la  place  de  x,,  y,,  s,  les  valeurs  analogues 

r,  cosy„  r,siny,,  r,(«,  siny,  — »,  cosy,), 

et  ainsi  des  autres,  en  supposant  généralement  que  les  mêmes  lettres, 
sans  indice,  ou  avec  l’indice  i,  ou  a,...,  représentent  les  mêmes 
quantités  relativement  à l’orbite  du  corps  T,  ou  du  corps  T,,  ou  du 

corps  Tj On  aura  donc,  en  développant  les  produits  des  sinus  et  des 

cosinus, 

(«  — «,)[aw(</— y,}- 003(7  +■  '/,)]-*- y' (* Y (*—  ’1)8int'/'’  Vi), 
r.x  — X»,-  — — «,)[C0S(</  — y,)  + eoe(y-t- y,)]  a-  2 (n-t-«,)liB(7  — y,)-i- 2 (a  — 

et  ainsi  des  autres  quantités  semblables.  Ensuite  on  aura  ( 1 0) 

(TSirrr^'-efusiny  — » cos q 
(T, S)  — r.y1,  + (u,  siny,  — J.cosy,)*, 



( TT,)  = qP  — a rr,  cos  [q  — q ,)  ■+■  r’  -t-  ( ru  sin  q — rt  cos  q — r,  u,  sin  q,  ■+•  r,  s,  cos  q,)’, 

( TT,  — y’r1  — 1 rr,  cos(  y — y,  H- rj  -4-  ( ru  sin  q — r»  cosy  — r,  u,  sin  q , -t-  r,*,  cosy,  ’, 


13.  On  remarquera  maintenant  que,  comme  les  orbites  des  planètes 
sont  fort  peu  inclinées  à l'écliptique,  les  quantités  0,  et  par  con- 

séquent aussi  lus  quantités  u,  »,  u,,  s,,...  (8)  seront  nécessairement  des 
quantités  très-petites;  de  sorte  qu'on  pourra,  du  moins  dans  le  premier 
calcul,  négliger  les  termes  affectés  de  ces  quantités  dans  les  expressions 
des  distances  (TS),  (T, S},...;  l’erreur  sera  même  d’autant  moindre  que 
les  quantités  à négliger  sont  très-petites  du  second  ordre. 
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1 1.  De  plus  on  pourra  regarder,  du  moins  dans  la  première  approxi- 
mation, les  orbites~comme  circulaires,  et  par  conséquent  les  rayons  r, 
r,,  r,....  comme  constants,  et  les  angles  q,  q,,  qt,...  comme  proportion- 
nels au  temps,  en  sorte  que  l'on  ait 

q — [II,  q,  — u,l,  q,  = 

ii,  (X, , i x,, ...  étant  des  constantes  telles  que  jxf,  ;x,  l,  rx, /, ...  soient  les 
mouvements  moyens  des  planètes  T,  T,,  T3....  qui  répondent  au  temps  t. 

Donc,  comme  (8)  R on  aura,  dans  cette  hypothèse,  R = fxr3, 

et  de  même  R,  = fx,rj,  R,  = pur*....:  de  sorte  que  ces  quantités  seront 
aussi  constantes. 

Enfin  on  sait  que  la  quantité  rompue  et  radicale 
[r;  — 2rr,cos(qi  — q,)  + r|]  ’ 


Digitized  by  Google 


tiif,  RECHERCHES  SUR  LES  ÉQUATIONS  SÉCULAIRES 
peut  se  réduire  à une  expression  de  eette  forme 

( r,  <*,  ) H-  ( r,  r,)ieos(fl  — q,)  -+-  (r,  r,)>  C0S2 !q  — q,)  + (r,  r,  i,cos3  v q — q,)  -t- . . . , 

où  les  coefficients  (r,  r,  ),  (r,  r,  ),,  <r,  r,  )„  (r,  r,  ) sonl  des  fonctions 

de  r et  r,,  qu’on  peut  trouver  par  différentes  méthodes  connues;  de 
même  la  quantité  ( 

[ r’  — i rr,  ros [q  — q , ) -t-  rj ] ' 

se  réduira  à la  série 

r,  r,j  H-  (r,  r,),cos  q ~ q,)  -+-  (r,  r,i,  C0S2  q — q,)  •+-  ir,  r,  , cos3(ÿ  — q,)  , 

et  ainsi  des  autres  quantités  semblables. 

Donc,  si  l’on  fait  ees  substitutions  dans  les  deux  équations  ci-dessus, 
et  qu’on  sépare  les  termes  qui  contiennent  les  variables  t et  u,  sans  aucun 
sinus  ou  cosinus,  de  ceux  où  ces  mêmes  variables  sont  multipliées  par 
des  sinus  ou  cosinus,  on  aura  deux  équations  de  cette  forme 


dt 

1 T, r,(, 

«.)->- 

T,r,(r,  r,  , 

(tt  — ut) 

. s-  ri  = 

Tt  “ 

4 ç*  r 

4«r 

du 

T, #%(#*,  r.i. 

L.  N * t 

r,)- 

T,r,(i%  r,  ), 

< i — tj  ) -+- . . 

. -+-  v = 

37* H 

r ÿ * — 

4ur 

dans  lesquelles  les  quantités  fl  et  4'  dénotent  la  totalité  des  termes  qui 
contiennent  les  variables  « et  s mêlées  avec  des  sinus  ou  cosinus. 

On  aura  des  équations  semblables  pour  chacun  des  autres  corps  T,. 
T,,...:  il  n’y  aura  pour  cela  qu’il  marquer  de  l’indice  i,  ou  a,...  les 
lettres  qui  n’en  ont  aucun,  et  d’effacer  en  même  temps  ceux  des  lettres 
qui  sont  marquées  à la  fois  de  l’indice  i ou  u 

15.  Pour  intégrer  les  équations  précédentes,  on  commencera  par  né- 
gliger les  quantités  II  et  H',  et  l’on  aura  des  équations  linéaires  en  u,  s, 
u,,  j,,.  ..  qu'on  pourra  intégrer  par  les  méthodes  connues;  ensuite  ou 
substituera,  si  l’on  veut,  ces  premières  valeurs  de  u,  s.  dans  les 

différents  termes  des  quantités  11  et  ‘t,  et  l'on  intégrera  derechef,  et 
ainsi  de  suite:  or,  comme  dans  les  quantités  fl  et  l' il  n'y  a aucun  terme 
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qui  ne  soit  multiplié  par  le  sinus  ou  le  cosinus  d’un  de  ces  angles  q,  q,. 
q±q,,...,  il  est  clair  que  ces  quantités  ne  pourront  produire  dans  les 
valeurs  de  s et  de  u que  des  inégalités  dépendant  des  lieux  des  planètes 
dans  leurs  orbites;  de  sorte  que,  lorsqu’on  voudra  faire  abstraction  de 
ces  sortes  d’inégalités  et  chercher  uniquement  les  mouvements  des 
nœuds  et  les  variations  des  inclinaisons  en  tant  qu'ils  sont  indépendants 
des  mouvements  mêmes  des  planètes  dans  leurs  orbites,  ou  pourra  re- 
jeter d’abord  les  quantités  dont  il  s'agit,  ce  qui  rendra  les  équations  dif- 
férentielles en  s,  u,  s,,  u très-simples  et  très-faciles  à intégrer.  C’esI 

ainsi  que  nous  en  userons  dans  la  suite  de  ces  Recherrhes,  dont  l’objet 
n’est  que  de  déterminer  la  loi  des  équations  séculaires  des  mouvements 
des  nœuds  et  des  inclinaisons  des  orbites  planétaires. 

16.  Supposant  donc,  pour  plus  de  commodité. 


T,  r, ( /•.  r,  i, 

4 ur  ’ 


T,  r,  r,  r,), 

4,«r  ’ ’ 


■ . T / r..  r),  T,  r,  r„  r,  , 

1,0  = 1 <1,2  = , 

4 4f*i  r, 

T rir„r),  T,  r,(r„  r,), 

12,0)=:—  7 > a,  l)= 2 -»•••» 

4 Jl.  O 4f»>  r> 

et  ainsi  de  suite,  on  aura  les  équations  suivantes 


-Mo,  i) («-«,)•+- (o,  a) (u  — «,)  h = o, 

‘jj  — (o,  i)(f  — i,)  — (o,  a)  U = o, 

~ +(i,  o)(«,—  «)  + (i,  a)(o,  — u,)  -t-...=  o, 

du, 

-gj (i,  o) (*,  — *)  — (!,  a){*.  — o, 

^ +(î,0)(U,-ll)  + |3,  !)(«,— II,)-*-.  . .=  o, 

du , 

( a, o) (*,—  i)  — (a,  !)(*,  — =o. 
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«18  RECHERCHES  SUR  LES  ÉQUATIONS  SÉCULAIRES. 

C’est  par  l’intégration  de  ces  équations  qu’on  pourra  parvenir  à une 
seule  solution  exacte  du  Problème  qui  concerne  le  mouvement  des 
nœuds  et  la  variation  des  inclinaisons  des  orbites  de  plusieurs  pla- 
nètes T,  T,,  Tj,...,  en  vertu  de  leurs  attractions  mutuelles.  Nous  allons 
nous  en  occuper,  après  avoir  l'ait  quelques  remarques  qui  serviront  à 
jeter  un  plus  grand  jour  sur  cette  matière. 


Article  ITT.  — Remarques  sur  les  équations  qui  donnent  les 
mouvements  des  nœuds  et  les  variations  des  inclinaisons  des 
orbites  planétaires. 

17.  Imaginons  qu'il  n’y  ait  que  deux  planètes  T et  T,,  et  que  l’orbite 
«le  cette  dernière  soit  iixe  et  immobile  : on  pourra  alors  regarder  le  plan 
de  cette  orbite  comme  celui  de  l'écliptique,  et  y rapporter  l’orbite  mo- 
bile de  la  planète  T.  De  cette  manière,  0 sera  la  tangente  de  l'inclinaison 
et  co  la  longitude  du  nœud  de  l’orbite  du  T sur  l'orbite  de  T,;  la  tan- 
gente 5,  de  l’inclinaison  de  cette  dernière  orbite  sera  nulle  : par  con- 
séquent on  aura  î,  = o,  u,  = o,  et  toutes  les  autres  quantités  r„  u„... 
seront  aussi  nuiles,  parce  qu’on  ne  considère  que  les  seules  planètes  T 
et  T,. 

Donc,  dans  cette  hypothèse,  les  équations  du  n°  16  se  réduiront  à ces 
deux-ci 

<ts  du 

-t-(o,  i)u  = o,  — (o,i)*  = o; 

d’oii  l’on  tire  sur-le-champ  celle-ci 


laquelle  donne 
et  de  là 


'777  -Mo,i)»«=o, 


i = A sin[a  — (o,  i)t\, 
u — A cos[a  — (o,  i) /]; 
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donc 


langw  = - = tangfa  — (o,  i) /], 


•«40 


c’est-à-dire. 


oi  = x — (o,i)/,  et  0 = <Ja’  -t-  «'  = A, 


où  a et  A sont  deux  constantes  arbitraires. 

On  voit  par  là  que  l'inclinaison  des  deux  orbites  sera  constante,  et 
que  le  nœud  de  l'orbite  mobile  de  la  planète  T aura,  sur  l’orbite  fixe  de 
la  planète  T,,  un  mouvement  rétrograde  dont  la  vitesse  sera  exprimée 
par  la  quantité 


(o,  i = 


T,  r, 1 r,  r, 
4‘ér 


ou  bien 


T,  r,  r’(  r,  r,  ), 

= — *5 — * 


c 

à cause  de  pt  = ^,  par  les  Théorèmes  connus;  c’est  ce  qui  s’accorde  avec 
le  résultat  des  méthodes  ordinaires. 

18.  En  appliquant  le  même  raisonnement  à toutes  les  orbites  consi- 
dérées successivement  deux  à deux,  et  supposées  alternativement  l’une 
mobile  et  l’autre  fixe,  on  en  conclura,  en  général,  que  les  quantités 
(o,  i),  (o,  a),  (o,  3j,...  ne  sont  autre  chose  que  les  vitesses  rétrogrades 
des  nœuds  de  l'orbite  de  la  planète  T sur  les  orbites  des  planètes  T, , Ta, 
T,,...,  considérées  comme  lixes;  que,  de  même,  les  quantités  (i,o), 
(i,  a),  (i,  3),...  expriment  les  vitesses  rétrogrades  des  nœuds  de  l’or- 
bite de  la  planète  T,  sur  les  orbites  des  planètes  T,  Ta,  Ta, . . . considé- 
rées comme  fixes;  que  les  quantités  (a,  o),  (a,  i),  (a,  3),...  expriment 
pareillement  les  vitesses  rétrogrades  des  nœuds  de  l’orbite  de  la  pla- 
nète Ta  sur  celles  des  planètes  T,  T,,  T,,...,  et  ainsi  de  suite. 

D'où  il  s'ensuit  qu’il  suffit  de  connaître  les  mouvements  particuliers 
des  nœuds  de  chaque  orbite  sur  chacune  des  autres,  regardée  comme 
fixe,  pour  pouvoir  déterminer  les  véritables  mouvements  des  nœuds  et 
les  variations  des  inclinaisons  des  mêmes  orbites,  relativement  à l’éclip- 
VI.  8a 


650  RECHERCHES  SUR  I.ES  ÉQUATIONS  SÉCULAIRES 
tique;  mais  il  faut  pour  cela  intégrer  deux  fois  autant  d'équations  de  la 
forme  de  celles  du  n°  16  qu'il  y a d’orbites  mobiles  b considérer. 

19.  M.  de  Lalande  a donné,  dans  les  Mémoires  de  l'année  1 7 0 8 , le 
calrtil  du  mouvement  annuel  des  nœuds  de  l'orbite  de  chacune  des  six 
planètes  principales  sur  les  orbites  de  toutes  les  autres,  regardées 
comme  fixes;  on  aura  donc  par  là  les  valeurs  des  coefficients  (o,  i), 
(o,  2)....;  mais,  comme  M.  de  Lalande  a adopté  pour  les  masses  des  pla- 
nètes les  déterminations  de  M.  Euler,  lesquelles  sont  un  peu  différentes 
île  celles  qui  résultent  des  dernières  observations  du  passage  de  Vénus, 
nous  avons  cru  devoir  changer  les  valeurs  des  mouvements  des  nœuds, 
trouvées  par  M.  de  Lalande,  en  sorte  qu’elles  répondent  aux  valeurs  des 
masses  établies  par  ces  observations,  et  qui  se  trouvent  dans  la  Connais- 
sance des  Temps  de  l’année  1774. 

Les  logarithmes  des  fractions  qui  représentent  les  masses  de  Mercure, 
Vénus,  la  Terre,  Mars,  Jupiter  et  Saturne  (celle  du  Soleil  étant  prise 
pour  l'unité),  telles  que  M.  de  Lalande  les  a employées  dans  l'endroit 
cité,  sont 

3,37345,  4.39467.  4.77’ 39,  3,oi666,  6,97184,  6,51985; 
mais,  d'après  la  Connaissance  des  Temps,  je  trouve  ceux-ci 

3,58g3o,  4,5o567.  4.437*1,  3,779!  1,  6,96870,  6,466*0. 

i 

Donc,  comme  les  mouvements  des  nœuds  sont  (les  temps  périodiques  et 
les  rapports  des  distances  au  Soleil  demeurant  les  mêmes)  proportion- 
nels aux  masses  des  planètes  qui  les  produisent  (17),  il  faudra  multi- 
plier respectivement  ceux  que  M.  de  Lalande  a trouvés  par  les  nombres 
dont  les  logarithmes  sont  les  différences  des  précédents,  savoir 

0,21 585,  o,mao,  9,66583,  0,75*76,  9,99686,  9,94635, 

Supposant  donc  que  le  terme  l soit  exprimé  en  années  tropiques,  et 
que  T,  T,.  Tj,  T,,  T,.  T3  soient  les  six  planètes  premières,  suivant  l’ordre 
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üc  leur  grosseur,  savoir  : lii|>iter,  Saturne,  la  Terre,  Vénus,  Mars  et 
Mercure,  on  aura  les  valeurs  suivantes 


(0,1)  = 7’,  564, 

{o,  a)  = o,o3o, 

(0,  3)  = o'ou5, 

(o,4)  = 

O/47I  , 

{0. 5)  = 0,000a, 

(1,0)  =17,773, 

(1  ,a)  = 0,0009, 

(i,3)  =0,0007, 

K4)  = 

0,040, 

(i,5)  = o.ooona 

(»,<>)  = 6,874, 

(a,  1)  s o,334  » 

(a,  3)  = 6,646, 

(a,  4)  = 

o,53a, 

(a,  5)  =0,077, 

II 

■i*. 

i 

(3,  l)  =e  o,ao3f 

(3,  a}  = 6,703, 

(3,4)  = 

o , 5 1 5 , 

(3,5)  = o,33o, 

(4, 0)  = 14,060. 

(4,  0 = 0,645, 

(4, a)  - i,773. 

(4,3)  = 

1,701, 

T 

c 

0 

UJ 

(5, 0)  = 1 .564 , 

(5,  l)  = 0,080, 

(5,i)  = 0,867, 

(5,3)  = 

3.748, 

|(5,4)  = o,o5i, 

Au  reste,  comme  il  n’y  a que  les  masses  de  Saturne,  de  Jupiter  et  de 
la  Terre  qui  soient  bien  connues,  et  que  les  autres  n’ont  été  déterminées 
que  d’après  l’hypothèse  que  les  densités  sont  comme  les  racines  des 
moyens  mouvements,  on  ne  doit  regarder  comme  vraiment  exactes  que 
les  valeurs  des  quantités  où,  après  la  virgule,  il  y a un  de  ces  chiiTres 
o,  i,  a entre  les  deux  parenthèses. 

20.  Les  mouvements  particuliers  de  chaque  orbite  sur  chacune  des 
autres  étant  donnés,  il  est  clair  que  c’est  un  Problème  purement  analy- 

' tique  de  déterminer  le  changement  de  position  des  orbites  au  bout  d’un 
temps  quelconque.  Les  équations  du  n"  16  renferment  la  solution  com- 
plète de  ce  Problème  dans  l’hypothèse  que  les  inclinaisons  des  orbites 
soient  très-petites;  mais,  comme  ces  équations  ont  été  déduites  immé- 
diatement de  la  Théorie  de  la  gravitation  universelle,  il  ne  sera  peut- 
être  pas  inutile  de  faire  voir  comment  on  y peut  parvenir  directement, 
par  la  simple  considération  des  mouvements  particuliers  des  noeuds  de 
chaque  orbite  sur  chacune  des  autres,  regardée  comme  fixe. 

21.  Considérons,  pour  cet  effet,  deux  orbites  seulement,  pour  les- 
quelles les  lieux  des  nœuds  sur  l'écliptique  soient  ta,  u,,  et  les  tangentes 
des  inclinaisons  0,  5,,  et  supposons  que  la  longitude  du  nœud  de  la 
première  de  ces  orbites  sur  la  seconde  soit  et  que  la  tangente  de  l’in- 
clinaison mutuelle  de  l’une  à l'autre  soit  vj;  on  sait  que  la  tangente  de 
(a  latitude  correspondant  à une  longitude  quelconque  9 sera,  pour  la 

83. 
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première  orbite,  égale  à fl  sin  (ç  — «),  et,  pour  la  seconde,  égale  à 
fl,  sin  (9  — u,);  et  de  même,  en  rapportant  celte  orbite-là  à celle-ci,  la 
tangente  de  la  latitude  correspondant  à la  longitude  9,  comptée  sur 
cette  dernière  orbite,  sera  exprimée  par  r,  sin  (9  — ■ ■ t|> ) . 

Or,  à cause  que  les  deux  orbites  sont  supposées  très-peu  inclinées  à 
l'écliptique,  il  est  clair  que  les  tangentes  des  latitudes  doivent  être,  à 
très-peu  près,  égales  aux  latitudes  elles-mêmes;  de  plus  il  est  facile  de 
voir  que  le  cercle  de  latitude,  correspondant  à la  longitude  9 comptée 
sur  l’écliptique,  se  confondra  aussi,  à très-peu  près,  avec  le  cercle  de 
latitude  correspondant  à la  même  longitude  9,  mais  comptée  sur  l’une 
des  orbites.  De  là  il  est  aisé  de  conclure  que  la  tangente  de  latitude 
« sin  (9  — iji)  sera  à très-peu  près  égale  à la  différence  des  deux  tangentes 
de  latitude  Ssin(y  — u)  et  $,sin(ip  — &>,),  de  sorte  qu’on  aura  celle 
équation 

«sin  (9  — 1},)  = fl  sin  (9  — m)  — S,  sin  (9  — u,i, 

laquelle  devra  avoir  lieu,  en  général,  quelle  que  soit  la  longitude  9;  on 
aura  donc  nécessairement  ccs  deux  équations  particulières 

« sin  <|<  = fi  sin  u — ô,  sin  w„ 

71  cos  <]/  = 0 cosm  — 6,  cos  G), , 

lesquelles  serviront  à déterminer  le  lieu  du  nœud  commun,  et  la  tan- 
gente de  l'inclinaison  mutuelle  de  deux  orbites  dont  on  connaît  les 
lieux  des  nœuds,  et  les  inclinaisons  sur  l’écliptique.  On  aura,  en  effet, 
par  les  deux  formules  précédentes, 

, flsini»  — fl,  sinia, 

laiiL’d/  = r -x — * 

DT  0 COSto  — 0,  COSû», 

71  = ^[5’"+  0])  — ïOS,  COS(M  — M,i. 

22.  Cela  posé,  imaginons  que  la  première  des  deux  orbites,  celle  à 
laquelle  répondent  les  éléments  fl  et  m,  se  meuve  sur  l’autre  orbite  re- 
gardée comme  fixe,  en  sorte  que  l'inclinaison  demeure  constante  et  que 
le  nœud  rétrograde  avec  une  vitesse  représentée  par  (o,  1);  il  est  clair 


Digitized  by  Google 


DES  MOUVEMENTS  DES  NŒUDS,  ETC. 


053 


que,  dans  cette  hypothèse,  la  quantité  rj  sera  constante,  et  que  l'angle  | 
variera  de  la  quantité  — (o,  t )dt,  en  sorte  qu’on  aura 

é/(H  siiup)  “ *î  COS [ — (°,  O d<]« 

rf(r i cos  (J1)  = — « sin  4>  [ — (o,  0 rf/]î 

mais,  par  le  numéro  précédent,  on  a 

n sin = 9 sinu  — B,  sinu,,  n cosijf  = 8 cosu  — 9,  cosu,; 

et,  comme  l’orbite  à laquelle  répondent  les  éléments  0,  et  u,  est  regar- 
dée comme  immobile,  pendant  que  l’autre  orbite  est  supposée  rétrogra- 
der sur  elle  de  la  quantité  (o.  i )dt,  il  est  clair  qu’il  faudra  regarder, 
dans  la  différentiation,  les  quantités  6,  et  o,  comme  constantes,  et  les 
quantités  3 et  w comme  seules  variables;  c’est  pourquoi  on  aura  donc 

d( n sin ) = d{8 sinu),  d(ri  cos<j<}  = d(B  cosu). 

Substituant  donc  ccs  valeurs  dans  les  deux  équations  précédentes,  elles 
deviendront 

d[Q  sinu)  = — (o,  i)  (8  cosu  — 8,  cosu,)  di, 
d(8 cosu)=  (o,  i)(8  sinu  — 9,  sinu,)rft. 

S'il  y avait  une  troisième  orbite  pour  laquelle  le  lieu  du  nœud  fût  u, 
et  la  tangente  de  l’inclinaison  0,,  et  qu’on  supposât  que  la  première 
orbite  dût  rétrograder  sur  celle-ci,  regardée  comme  immobile,  avec  une 
vitesse  égale  à (o,  a),  et  en  gardant  la  même  inclinaison  mutuelle,  on 
aurait  pareillement,  en  vertu  de  ce  mouvement, 


d[  8 sinu)  = — (o,  a) (8  cosu  — 9,  cosu»)  dt, 
d\  0 cosu  ! = (o,  a)  (9  sinu  — 9,  sinu,)  dt. 

Donc,  si  l'on  suppose  que  la  même  orbite  soit  mobile  à la  fois  sur  les 
deux  autres,  il  est  clair  que  les  différentielles  de  6 sinu  et  de  6 cosu 
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auront  pour  valeurs  la  somme  des  valeurs  particulières  qui  répondent 
aux  vitesses  (o,  t),  (o.  a);  par  conséquent  on  aura,  pour  lors,  en  divi- 
sant par  dt, 

r/{9sinu)  , ,,, 

= — (o,  i)(9  cosu  — 9,  cosu,)  — (o, a) (9 cosu  — 9, cosu,), 

rf(?cos«)  _ (o,  i)  sînu  — 9,  sinui)  4-  (o,  a )(9  sinu  — 9,  sinu,). 

Il  est  aisé  maintenant  d’étendre  ces  formules  à tant  d’orbites  mobiles, 

à la  fois,  qu'on  voudra,  et,  si  l’on  y mets,  s à la  place  de  dsinu, 

5, sinu,,...,  et  «,  à la  place  de  Scosu,  S,  cosu,,...,  suivant 

tes  dénominations  établies  plus  haut,  on  en  verra  naitre  les  équations 
du  u°  16. 

23.  Comme  l'on  a 

V/  9 sinu)  = 9cosu</u  4-  sinu</9,  </  9cosu)  = — 9sinw</u  4- cosurf9, 

il  s'ensuit  que,  si  l’on  prend  la  ditfércuee  et  la  somme  des  deux  équa- 
tions ci-dessus,  après  les  avoir  multipliées  respectivement  par  cosu  et 
sinu  dans  le  premier  cas,  et  par  sinu  et  cosu  dans  le  second  cas,  on  aura 

^-j~-  — — (o,  i)[9  — 9,  cos(u  — u,)]  — (o,  a)  [9  — 9,  cos)u  — u,  ], 

^ = (o,  i)  9,  siniu  — u,  ) 4-  (o,  a)9,sin(u  — u,  ; 

et  l’on  aura  des  équations  semblables  pour  les  valeurs  de  du,,  d'j, 

Ces  équations  sont  surtout  utiles  pour  déterminer  les  changements 
instantanés  dans  les  lieux  des  nœuds  et  dans  les  inclinaisons  de  plu- 
sieurs orbites  mobiles  les  unes  sur  les  autres;  mais  elles  seraient  fort 
difficiles  à intégrer  sous  cette  forme. 

24.  Au  reste  on  doit  se  ressouvenir  que  les  équations  précédentes 
sont  fondées  sur  l'hypothèse  que  les  inclinaisons  des  orbites  à l’éclip- 
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tique  soient  très-petites;  ainsi  elles  ne  peuvent  être  regardées  comme 
exactes  qu'autant  que  cette  hypothèse  a lieu.  Si  l'on  voulait  résoudre  le 
Problème,  en  général,  pour  des  inclinaisons  quelconques,  il  faudrait 
suivre  un  autre  chemin,  ainsi  que  nous  l’avons  fait  dans  un  Mémoire 
particulier  sur  celte  matière,  que  nous  avons  donné  ù l’Académie  de 
Herlin,  et  qui  renferme  la  solution  complète  du  cas  où  il  o’y  a que 
deux  orbites  mobiles  (’);  quant  au  cas  où  il  y aurait  trois  orbites  mo- 
biles, uous  avons  trouvé  qu’il  dépend  de  la  rectification  des  sections 
coniques,  de  sorte  que  la  solution  de  ce  cas,  et  à plus  forte  raison  celle 
des  cas  plus  compliqués,  échappe  nécessairement  à toutes  les  méthodes 
analytiques  connues.  Mais,  comme  les  orbites  des  planètes  sont  toutes 
à peu  près  dans  un  même  plan,  et  qu’il  en  est  de  même  de  celles  des 
satellites  de  Jupiter  et  de  Saturne,  la  solution  générale  du  Problème 
dont  il  s'agit  serait  plus  curieuse  qu’utile  dans  le  Système  du  monde. 


Article  IV.  — Intégration  des  équations  qui  donnent  les  mouve- 
ments des  nœuds  et  les  variations  des  inclinaisons  des  orbites 
planétaires . 

25.  Les  équations  qu’il  s’agit  d’intégrer  sont  celles  du  n°  16,  dont  le 
nombre  est,  comme  l'on  voit,  double  de  celui  des  orbites  mobiles;  or. 
pour  peu  qu’on  considère  la  forme  de  ces'  équations,  on  verra  aisément 
qu’on  y peut  satisfaire  par  les  valeurs  suivantes 

* = A sin(a< -t- a),  » = A cos(o(  + i), 

‘ »,=  A,sin(af  «),  «,  = A,  cos  In/  ■+■  a), 

j,=  A,sin (at -h  a),  u,=  A, costal  a). 


où  a,  «et  A,  A,,  A,,...  sont  des  constantes  indéterminées.  Les  subslitu- 
(*)  OEuvrcs  de  Lagrange,  t.  IV,  p.  ni. 
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tions  faites,  on  aura  ces  équations  de  condition 

a A -+-  (o,  i)  (A  — A,)  -4-  (o,  a)  (A  — A,)  = o, 

a A,  -4-  (i,o)(A,  — A)  + (i,a)(A,  — Ai)  . ,=  o, 
a Ai -4-  (a,o)(A,—  A)  -4-  (s,  i)(A,  — A,)  -t-. . .=  o, 


dont  le  nombre  est  égal  à celui  des  quantités  A,  A,,  A, et  n’est  par 

conséquent  que  la  moitié  de  celui  des  équations  différentielles,  en  sorte 
qu’il  est  égal  au  nombre  des  orbites  mobiles. 

Supposons  que  ce  nombre  soit  n\  on  aura  donc  n constantes  indéter- 
minées A,  A,,  A, et  n équations  entre  ces  constantes;  mais,  en  éli- 

minant successivement  ces  mêmes  constantes,  on  verra  toujours  que  la 
dernière  s’en  ira  d'elle-mêmc,  en  sorte  qu’il  en  restera  nécessairement 
une  d’indéterminée;  et  l’on  trouvera  pour  équation  finale  une  équation 
en  a du  degré  n'imc,  laquelle  servira  par  conséquent  k déterminer  la 
constante  a. 

Il  restera  donc  deux  constantes  indéterminées  A,  par  exemple,  et  a; 
et,  comme  l’équation  qui  doit  donnera  est  du  n,eme  degré,  on  en  pourra 
tirer  n valeurs  différentes  de  a;  moyennant  quoi  on  aura  n valeurs  par- 
ticulières de  chacune  des  m variables  s,  s,,  t,,...,  u,  u,,  les- 

quelles satisferont  toutes  également  aux  équations  différentielles  don- 
nées; et  il  est  facile  de  voir,  par  la  nature  même  de  ces  équations,  que, 
pour  avoir  la  valeur  complète  de  chacune  des  variables  dont  il  s'agit,  il 
n’y  aura  qu’a  prendre  la  somme  des  n valeurs  particulières  de  la  même 
variable,  en  donnant  différentes  valeurs  aux  constantes  arbitraires. 

Si  donc  on  dénote  par  a,  b,  c, ...  les  n racines  de  l'équation  en  a,  et 
qu'on  prenne  n coefficients  arbitraires  A,  R,  G,...  et  autant  d’angles 
arbitraires  «,  JS,  7 on  aura 

» = A sim  al  -4-  a)  -4-  B sim  ht  -4-  Jl)  •+■  C sinic/  -t-  y -(-..., 

1,=  A.simat  -4-  ae  t -+-  B.  sim  ht  -t-  (3)  4-  C,sin (cl  -t-y)  -t-. . ., 
j,  = Aisinia/  -t-  a -4-  It, sin \bt  -4-  (i)  -f-  C,sin(c/  -4-  y)  -t- . . 
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n — A cosln/  -+  a)  -+-  B cosl  ht  -4-  (})  -1-  C cos(e/  + /)  + ..., 
u,  — A,  cos  al  •+-«)-+-  B,  cos (6/  -+■  (3)  -4-  C,  cos(c<  •+•  y)  + . . ., 
u,—  A, cos [at  -4-  a)  -4-  B,cos{6f  -t-  P)  •+■  C,  cos(c/  -4-  y)  -6. .., 


les  quantités  B,,  B,,...  devant  être  données  par  B et  b,  et  les  quan- 
tités C,,  C devant  l'étre  par  C et  c,  et  ainsi  des  autres,  de  la  même 

manière  et  par  les  mêmes  équations  que  les  quantités  A,,  A„...  le  sont 
par  A cl  a. 


26.  Pour  déterminer  maintenant  les  an  constantes  arbitraires  A,  B, 

C,...,  a,  [j,  y il  faudra  supposer  que  l’on  connaisse  les  valeurs  des 

an  variables;,  s, u,  u,.  pour  une  époque  quelconque,  par 

exemple,  lorsque  l — o,  et,  désignant  ces  valeurs  données  par  S,  S,, 
St,...,  U,  U,,  L',. . . . , on  aura  les  équations 


S = A sina  -t-  H sin JS  ■+•  C siny  -t-. . ., 
S,=  A,sina-+-  B,sinj3-t-C, slny-l-..., 
S,=  A, sina  -t-  B,sin|3  -+-  C.siny  + . . . , 


U = A cos«  -t-  B cosJJ  ■+•  C cosy  -4-. . ., 
U,  = A.cosat-4-  B.cosji  ■+■  C,  cosy  -4-. . ., 
U|=  A,cosa  -4-  II,  cos  £ -4-  C,  cosy  -4- . . ., 


lesquelles,  étant  aussi  au  nombre  de  an,  serviront  à déterminer  toutes 
les  constantes  dont  il  s'agit. 

Quoique  cette  détermination  soit  toujours  facile  dans  les  cas  particu- 
liers, an  moyen  des  règles  connues  de  l’élimination,  cependant,  si  l’on 
voulait  traiter  la  question,  en  général,  pour  un  nombre  quelconque 
d’orbites  mobiles,  on  tomberait  nécessairement  dans  des  formules  très- 
compliquées  et  dont  la  loi  serait  ditlicile  à apercevoir;  c'est  pourquoi 
VI.  83 
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j'ai  cru  devoir  chercher  une  méthode  particulière  pour  remplir  cet  objet, 
et  je  me  datte  que  celle  que  je  vais  donner  pourra  mériter  l’attention 
des  Géomètres,  tant  par  sa  simplicité  et  sa  généralité  que  par  l’utilité 
dont  elle  pourra  être  dans  plusieurs  autres  occasions. 

27.  Considérons  les  n équations 

S — \ sin*-»-  Il  sin  3 4-  C sin/  . ., 

S,  = A, sin*  4-  B,  sin  3 4-  C,  sin  y -t-, . . , 

S,  = Aislna  -+-  B, sin3  ■+■  C,siny 


Il  est  visible  que  toutes  les  opérations  qu’on  fera  sur  celles-ci  pourront 
s’appliquer  aussi  aux  autres  équations,  en  changeant  seulement  les 
quantités  S,  S,,  S,,...  en  U,  U,,  U,,...,  et  sina,  sinjS,  sin en  eos». 
eus  (3,  cos  y 

On  formera  d'abord  les  quantités  suivantes 

S10  = — (o,  i)  (S  — S.) — (o,a)(S  —S,)  — 

S*,"  = — [i,  o)  (S,  — S)  — (i , a) , Si  — Si>  — .... 

8,’*  = — (a,  o)  ;S,  — S)  — (a,  i)  (Si  — 8.)  — . . 


dont  la  forme  est,  comme  l'on  voit,  analogue  à celle  des  équations 
différentielles  proposées  ( 16);  il  est  aisé  de  prouver,  en  substituant  les 
valeurs  ci-dessus  de  S,  S,,  S,,...  et  ayant  égard  aux  équations  de 
condition  du  n°  25,  lesquelles  doivent  avoir  lieu  également  entre  les 

quantités  a,  A,  A,,  A, b.  B,  B,,  Bs c,  C,  C,,  C,,...,  il  est  aisé 

de  prouver,  dis-je,  qu’on  aura 

S1'^  a A sin*  -t  b B sin  3 4-  cC  sin-/  4- . . ., 

S;1’  — «A,  sin*  -t-  6 B,  sin  3 4-  et,  sin  y 4- . . . , 

S1,*— a A,  sin*  4-  b B,  sin  3 4-  c Ci  sia  y 4- . . . , 
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Ensuite,  de  la  même  manière  que  les  quantités  S ' , S ’ , S, . sont 
formées  des  quantités  S,  S,,  S,,...,  je  forme  les  quantités  S ' , S,1,  Sj ,... 
de  celles-ci  S',  S 'j , Sj,...,  et  pareillement  je  forme  les  quantités 
S1’*,  S' , Sa’,...  des  quantités  précédentes  S!",  S1*1,  S',',...,  et  ainsi  de 
suite;  j’aurai,  en  vertu  des  mêmes  équations  de  condition,  les  équations 
suivantes 

8 — a*  A sina  + é‘ll  sin£  -+-  c’O  siny  -t-. . 

S1,’  = a'  A,  sina  A’ B,  sinfs  -t-  c’C,  siny  -t- . . ., 

S,1  — a’ A,  sina  A’  B,  sin  ’i  -h  c’C, siny  -t- . . ., 

•♦••••*••  • * * i 

S‘  =a*A  sina-t-A’B  sinp-i-c'C  siny  + ..., 

S,’  — a’A.sina  -+•  6*11,  sinjï  c’C, siny  -h. . ., 

S,a  = «’  A, sina  -+■  A B, sill  (3  -s-  c’C, siny  -t- . . . , 


et  ainsi  de  suite. 

Il  faudra  continuer  ces  suites  d’équations  jusqu’à  la  nu”"  inclusive- 
ment, laquelle  sera  donc  représentée  ainsi 

a*-1  A sina -t- A*-' B sin  £ -t- c*  ■' C siny-e..., 

= A, sina  -+■  A'-'B,sinj3  -+-  c"-'C,siny  ■+..., 

S1*"'1  _ a*-'  A, sina  -+-  A*-’  B, sin  5 -t-  c"^  C.siny  ■+• . . ., 


Cela  posé,  je  considère  l’équation  dont  les  racines  sont  a,  b,  c,...,  et  je 
la  représente,  en  général,  par 

X"  -t-  À X"-1  -+-  U x"-’  -t-  V X*-*  -+•  XB  X"-*  -t-  ...  — O, 

en  mettant  x à la  place  de  a pour  plus  de  généralité.  J’élimine  de  cette 
équation  une  des  racines,  comme  a,  en  la  divisant  par  x — a,  ce  qui 

«3. 
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inc  donne  le  quotient 

x“~'  -4-  (a  ■+■  X)x“  ' 4-  (a1  -t-  Xa  -4-  ja)  jr~*-4-  (a*  -4-  Xa’ -+-  /ia  -t- v)  a*  ' -4- . . . 

■+•  (a*-1  -4-  Xa*-’  -t-  fia^‘  -4-  va*  * 4-  ,.)  = o. 

Cette  équation  n’aura  donc  plus  pour  racines  que  les  n — i quantités 

b,  c de  sorte  que  son  premier  membre  ne  deviendra  égal  à zéro 

qu'en  faisant  x=b,  ou  x—c,  ou  mais,  en  faisant x=a,  il  deviendra 

na"  '-♦-(«  — i)Xo*  ’+ (n  — a) ,»a*  ’-4-.... 

Si.  dans  l'équation  précédente,  on  change  a en  b ou  eue,  ou  on 
aura  une  équation  qui  sera  vraie  pour  toutes  les  racines,  excepté  b, 
ou  c 

Je  suppose  maintenant  que  je  veuille  déterminer  les  valeurs  des 
n quantités  Asina,  Bsin|3,  C siny....;  je  n’aurai  qu’à  prendre  les 
n équations 

S = Asina -f-  BsinfJ-4-  Cslny  + ..., 

S°*  = a A sina  -4-  b Bsin(3  -t-  c Csiny  -4-, . 

S1’’  = a’A  sina  -4-  6:It  sm3  -4-  c’Csiny  -4-. . ., 


S1*-"  = a*~' A sina  -4-  h’-' B sinjî  ■+■  c*_'Csinji  + . . ., 

et  les  ajouter  ensemble  après  les  avoir  multipliées  respectivement  par 
les  coeflicients  de  l’équation  ci-dessus  pris  à rebours,  c’est-à-dire,  en 
commençant  par  le  dernier 

a*  ‘ -4- Xa"1  -4- 

Il  s’ensuit  de  ce  que  nous  avons  dit  sur  la  nature  de  cette  équation  que 
le  coefficient  de  la  quantité  Asina  deviendra 

ncf  ~'  -4-  (n  — i ) À n*1  -4-  (n  — a)  u a*  * -4-  . . . , 

et  que  les  coefficients  des  autres  quantités  Bsin^S,  Csiny levien- 

dronl  tous  nuis  à la  fois;  de  sorte  que,  divisant  toute  l'équation  par  le 
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coefficient  de  Asina,  on  aura  sur-le-champ  la  valeur  de  cette  même 
quantité.  Donc 

A sina  = (a”"1  -+■  X a"”’  -t-  « a*  -H  va*  ‘ -t-. . .)S 
-6  (a*"’  -i-  Xa*~*  -4-  fi  a*~<  + . . . )S<'> 

■+■  (a*-* -4-  X a*-*  . .JS*1’, 


-4-  (a  -e  X) S<*-’> -t-  S*'-'’, 

divisée  par 

no*-'  -4-  (n  — i) Xa*-’-4-  (»  — a) fia*-* -*-(»  — 3)  va*-4 ■+■ . . . . 

On  trouvera  de  même  les  valeurs  des  quantités  Rsin/S,  Csiny et 

il  n’y  aura  pour  cela  qu’à  changer,  dans  l’expression  précédente  de 

Asina,  la  racine  a successivement  en  A,  c, 

Si  l’on  traite  d'une  manière  semblable  les  n équations 

S,  = A,  sina -t-  B,  sin^-+-  C,  siny  -4-. 

S = a A,  sina  -h  b B,  sin(5  -4-  c C,  siny 
S,‘  = a’ A,  sina  -t-  A’ B,  sinjî  -t-  c’C,  siny 

on  déduira  les  valeurs  des  n quantités 

A,  sina.  B,  sinp,  Ci  siny,...; 
et  il  est  clair  que  ces  valeurs  ne  différeront  de  celles  de 
Asina,  Bsin£,  Csiny,..., 

trouvées  ci-dessus,  qu’en  ce  que,  à la  place  des  quantités  S,  S1'1,  S(” 

il  y aura  les  quantités  S,,  S,' . S,' 

De  là  il  est  facile  de  conclure  que,  si  dans  les  mêmes  valeurs  de 

Asina,  Bsin|3,  Csiny,... 

on  met  à la  place  des  quantités  S,  S10,  S1*1. ...  les  quantités  Sa,  S'.j . 


«02  RECHERCHES  SUR  LES  ÉQUATIONS  SÉCULAIRES 
S'2',...,  ou  S,,  S,  . S* ou  ....  on  aura  les  valeurs  des  quantités 


ou 

ou 


A,  sina,  Bi'sin^,  C,  sin/,., 
A,  sina,  B,sinj5,  Ca  siii/, . . , 


lin  tin,  si  dans  les  valeurs  précédentes  on  change  les  quantités 


S,  S„  Ss,...;  S’1,  S,',  S,1,...!  S11,  S* , ÿ‘ 


U,  U„  U,,...;  U',  U?’,  u(,‘.  .-i  U’,  U,*,  U,’. 


(ces  quantités  U',  U,',  U3  , . . . ; U’,  U1,’,  L’ J ....  : . . . étant  formées 

des  quantités  U.  UM  L'j de  la  même  manière  que  les  quantités 

S ‘ , S,1',  S,' S S'*',  S2 le  sont  des  quantités  S,  S,,  Ss....). 
on  aura  les  valeurs  des  quantités  correspondantes 

A cosa,  B eos,5,  C cosy,.  . 

A.cosa,  B,  cosjS,  C,cosy. . -, 

A, cosa,  B,cosj5,  C.cosy 


28.  Au  reste,  dès  qu'on  aura  trouvé  les  valeurs  des  quantités 

A sina,  Bsin^,  Csin/, ....  et  A cosa,  Bcosji,  Ccosy,  ... 

ou  pourra  d’abord  déterminer  celles  des  coellicicnts  A,  B,  C,...  et  des 
angles  et,  jS,  y,...;  après  quoi  il  suffira  de  chercher  encore  les  valeurs  des 
quantités 

A, sina.  B,sinj3,  C.siny,..  ; A, sina,  B,sin3,  C,siny,... 

pour  pouvoir  déterminer  celles  des  autres  coefficients  A,,  B,,C, Aa, 

B,,Cj ou  bien  on  pourra,  si  on  l’aime  mieux,  employer  les  équations 

de  condition  du  n”  25  pour  déterminer  les  quantités  A,,  A,,...  en  A; 
cl,  comme  les  mêmes  équations  doivent  avoir  lieu  entre  les  quantités  B, 
B,.  Bj,...,  ainsi  qu'entre  les  quantités  C,  C,,  C3 en  changeant 
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seulement  a en  A ou  en  c,...,  on  aura  également  les  valeurs  de  B,, 
en  B.  de  C,,  C„...  en  C,  et  ainsi  des  autres. 

£9.  S'il  n’y  a que  deux  orbites  mobiles,  les  équations  de  condition 
du  n"  25  seront 

[«  -s-  (o,  i)]  A — (o,  i)  A,  = o, 

(l,  o)  A — [a  -+-  (i,  o)]  A,  = o; 

d'où  l’on  tire  cette  équation  en  a ou  en  # (en  changeant  a en  x) 

[x-4-(o,  0]  [•*-»-('.  o)]  — (o,  i)(i,  o)  =o, 

laquelle  est  évidemment  du  second  degré. 

Si  les  orbites  mobiles  sont  au  nombre  de  trois,  on  aura  ces  trois  équa- 
tions de  condition 

[«  + (o,  i)  -+-  (o,  *)]  A — (o,  i)  A,  — (o,  a!  A,  = o, 
i,  o)  A — [a  ■+■  (i,  o)  -i-  (i,  a)]  A,  +■  (»,  a)  A,  = o, 

(a,  o)  A + (a,  i)  A,  — [a  -+-  (a,  o)  -4-  (a,  i)]  A,  = o; 

d'ou  l’on  tirera  par  les  formules  connues  cette  équation  finale  en  a ou 
en  x 

[x-t-(o,  i)  -4-(o,  a)]  [jr-t-  (i,o)-4-(i,  a)]  [x-t-  (a,  o)-t-(a,  i)] 

- f-r  s-  (o,  i ) * (o.  a)]  ( i , »)(a,  i)  — [x-*-  ( i , o)  s-  ( i , a)]  (o.  a)  (a,  o| 

— [.r-e  (a,  o)-*-(a,  i)(i,  o)  — (o,  i)  (i,  a) (a,  o)  — (i,  ol(a,  i)  (o,  a)  = o. 

laquelle  est,  comme  l’on  voit,  du  troisième  degré. 

S’il  y avait  quatre  orbites  mobiles,  on  aurait  alors  ces  quatre  équa- 
tions de  condition 

[«  -+-  io,  il  ■+■  (o,  al  -i-  (o,  3i]  A — (.<>,  i ) A,  — (o,  a)  A,  — o,  3)  A,  :=  o, 

(l,  O)  A - [n  •+•  (i,  oî  -h  (I,  a 3)]  A,  il,  a)  A,  ■+■  (i,  3)  A,  = o, 
la,  o)  A -l-  (a,  i)  A,  — [a  a,  oj  ■+•  (a,  i)  -l-  (a,  3)]  A,  -4-  (a,  3)  A,  = o, 

(3,  o)  A (3,  i)  A,  -t-  ( 3,  a)  A»  — [a  ■+■  (3,  o)  -t-  (3,  i ) -t-  ( 3,  a i]  A,  rr  o, 
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lesquelles  donneraient  sur-le-champ  celle-ci  en  a ou  en  x, 

[x-Ho,  i )-*-(«,  »)-t-(o,  3)][x-t-(  1,0)4-  (i,  a)  3)] 

X [x-t-  (a,  o)-4-(a,  r)  + (s,  3)][x-t-(3,  o)-t-(3,  i )-♦-  (3,  ij] 

— [x-t-(o,  i)  + (o,  a)-t-(o,  3)]fx-t-(i,o)-4-(i,a)-+-(ip3)](2,  3) (3,  z) 

— [x-t-(o,  i ) -t-(o,  a)  -4-(o,  3)][x-t-(a,  o)-t-(a,  l )-t-  (»,  3)](  t,  3)(3,  i ) 

— [x-t-(o,  i)-t-(o,  a)  -<-{o,  3)][x-*-(3,  o)  -*-(3,  i)  -+-  (3,  a)](  i,  a)(a,  ■ ) 

— [x-t-(i,  o)  -4-  (i,  *)  + ( i,  3)][x  ( a,  o)  -t-  (a,  î ) 4- (a,  3)]{o,  3) (3,  u) 

— [x-t-(  i,o)-t-(i,  a)  3J[x-t-(3,  o)  + (3,  i)-t-(3,  a)J(o,  a)(a,o) 

-[x  + u,ol4  a,  i ) ■+■  (a,  3)]|x 4- ( 3,  o)  4-  (3,  i)-t-(3,  a)](o,  ■)(.<»  o) 

— [x  + (o,  i)-t-(o,  a)-t-(o,3)][(i,a){a,  3) (3,  i )-+-<»,  i)(3,  a)(«,3)] 

— [x-t- ( i,o)  4-(  ■,  a)  4- ( i,  3)][(o, a) la,  3) (3, o)  + (a, o ){3, a) (o,  3)] 

— [x-4-(a,o)-t-(a,  i )-t-(a,  3)][{o,  i i(  i,  3)(3,  o)  4- ( i, o)(3,  i )(o,  3)] 

— [x-i-(3,  o)  4- 13,  • ' -t-  (3,  a)][fo,  i)(  i,  a) (a,  o)  4-  ( i,  o :(a,  ■ )(o,  a)] 

— !o,  i)(i,  a) (a, 31(3,  o)  — (o, a) (a,  3) (3,  i)(i,o)  — (o,  3)  (3,  i)(i,a)(a,  o) 

— (i,  o)  (a,  il  (3,  a)  (o,  3;  — (a,  o)  (3,  a)  <i,  3) (o,  i : — (3,  o)  ( r , 3)  fa,  i)  (o,  ai 

-t-  (o,  i ; < i , o) (a,  3) (3,  a)  -i-  (o,  a)  (a,  o)  fi,  3)  3,  i)  4-  io,  3 3,  o;  (i,  a)  (a,  i J — o, 

équation  qui  étant  ordonnée  par  rapport  à l'inconnue  a:  montera  au  qua- 
trième degré;  et  ainsi  de  suite. 

30.  Si  l'on  développe  les  équations  précédentes,  on  verra  que  leur 
dernier  terme  disparait  toujours  par  la  destruction  mutuelle  des  quan- 
tités qui  le  composent;  d'où  il  suit  que  chaque  équation  sera  divisible 
par  x,  et  aura  par  conséquent  x = o pour  une  de  ses  racines.  C'est  de 
quoi  on  peut  aussi  se  convaincre,  à priori , par  la  forme  même  des  équa- 
tions de  condition  du  nu  23.  car  il  est  clair  qu'on  peut  satisfaire  à ces 
équations  en  faisant 

o = o et  A = A,  = A„...; 

de  sorte  que  a = o sera  nécessairement  une  des  racines  de  l'équation 
en  a.  On  voit  aussi  par  là  que  les  valeurs  de  A,  A,,  A,,....  qui  répondent 


Digitized  by  Google 


DES  MOUVEMENTS  DES  NOEUDS,  ETC.  605 

à cette  racine  a- -o,  sont  toutes  égales  entre  elles.  Par  conséquent  les 
expressions  de*,  *,,  s2,  ..,  u,  u,,  deviendront 

s = A sin»  4-  B sin(Af  4-  (3)  4-  C sin(c/  4-  y)  4- . . , 

*,=  A sin»  4-  B,  sin(A/  4-  J3)  4-  C,  sin{c/  4-  y)  4- ... , 

*,=  A sina  -4-  B,  sin ( 6/  -+•  (3)  4-  C,  sin{c/  4-  y)  4-  , 

u — Acosa  4-B  cos(é<  4-  (3)  4-  C eosfc/  4-  y)  4-  . , 

Acosa  + B,cos(6<  + ?)-!-  C,cos(cf  4-y)  4-  . . , 
w,=  Acosa-i-  B,cos(6f  4-  (3)  4-  C,cos(c/4-  y)  4-. . . , 


dans  lesquelles  b,  c,...  seront  les  racines  des  équations  ci-dessus  en  x, 
après  qu’elles  auront  été  rabaissées  par  la  division  par  x. 

Ainsi,  dans  le  cas  de  deux  orbites  mobiles,  la  quantité  b sera  donnée 
par  l’équation  du  premier  degré 

x ■+■  (o,  i)  -t-  (<,  o)  — O. 

Dans  le  cas  de  trois  orbites  mobiles,  les  quantités  b et  c seront  données 
par  l’équation  du  second  degré 

t 

x'  4-  [(o,  i)  4-  (o,  2)  -1-  (1,  o)  -t-  (1,  3)  4-  (3,  o)  4-  (7,  i)]ar 

4-(o,  i)(i,a)  4-  (o,  a) (1,0)  4-(o,a)(i,  a)  4-  {o,  i)(a,o) 

4-  (o,  «)(a,  1)  4-  (o,  a) (a,  1)  4-  (1,  o)  (a,  o)  4-  (1,  o)(a,  1)  4-  (1,  a) (a,  o)  =-  o, 

et  ainsi  de  suite. 

31.  Avant  de  terminer  cet  Article,  nous  devons  encore  remarquer 
que,  quoique  nous  ayons  supposé  que  toutes  les  racines  a,  b,  c,...  de 
l’équation  en  x soient  réelles  et  inégales,  il  peut  néanmoins  arriver  qu’il 
y en  ait  d’égales  ou  d’imaginaires;  mais  il  est  facile  de  résoudre  ces  cas 
par  les  méthodes  connues  : nous  observerons  seulement  que,  dans  le  cas 
des  racines  égales,  les  valeurs  des,  s,,  u,  u,,  u,,...  contiendront 

des  arcs  de  cercle,  et  que  dans  celui  des  racines  imaginaires  ces  valeurs 
contiendront  des  exponentielles  ordinaires;  de  sorte  que,  dans  l’un  et 
l’autre  cas,  les  quantités  dont  il  s’agit  croîtront  à mesure  que  t croit;  par 
VI.  8{ 


CGC  RECHERCHES  SCR  LES  EQUATIONS  SÉCULAIRES 

conséquent  la  solution  précédente  cessera  d’être  exacte  au  bout  d'un 
certain  temps  (23);  mais  heureusement  ces  cas  ne  paraissent  pas  avoir 
lieu  dans  le  Système  du  inonde  (*). 

Article  V.  — Remarques  sur  les  mouvements  des  nœuds  et  les 
variations  des  inclinaisons  qui  résultent  des  formules  trouvées 
dans  / 'Article  prérédent. 

32.  Puisque  f 

langue—  et  0 = ■+■  u’, 

par  le  n"  8 on  aura,  en  substituant  les  valeurs  de  s et  de  u (30), 

tin-n  ^ sin*  ® s’n(^  " f') + Csin(r»  +■’/)  + . . . 

Acte* -t- Bcos(êf -t  {>) -t- Ccos(i7  t- 7) -t- . . . ’ 

0 yA ' ' B’-t-CN-...^-aÀBcos(if  t-ji— *)+aACoos(rt+7—  *)t-...^-»BCcos[(A— e)n-f— 7J+...; 

par  la  première  de  ces  équations,  on  connaîtra  donc  la  longitude  u du 
nœud  de  l’orbite  de  la  planète  T,  rapportée  à l’écliptique  ou  au  plan  fixe 
qui  en  tient  lieu,  et  par  la  seconde  on  aura  la  tangente  6 de  l’inclinaison 
de  la  même  orbite.  * 

On  aura  des  formules  semblables  pour  le  lieu  du  nœud  et  la  tangente 
de  l’inclinaison  de  l’orbite  de  chacune  des  autres  planètes  T,,  T,,...;  il 
n’y  aura  qu’a  marquer  les  lettres  A,  B,  C,...  de  l’indice  1,  ou  2,  ou.... 

33.  Si  l’on  voulait  déterminer  directement  la  longitude  w du  nœud, 
il  n’y  aurait  qu’à  substituer  la  valeur  de  tangu  dans  l’équation 

d,,= 

i -h  lang*  «.I 

ce  qui  donnerait,  après  les  réductions,  cette  équation  différentielle 

4 h»  AB1  rC’-f-... -r-AABco?  f/>M- -g  - *)-!  cACcoejcH-y-  a]  •K..4*(^)BCo08[(^ — c)  f*4*P— y]  +... 
rit  (V  1 b*  -Î  C’-t- . . . H-  *2  Ail  cos  [ùi+  p a) a AC  cos  ♦•4-aUCc©sl(é— — «yj  ' 

(*)  U convient  de  rappeler  ici  que  les  résultats  qui  précèdent  ont  été  reproduits  avec  des 
développements  étendus  dans  la  Théorie  ries  variations:  séculaires  des  éléments  des  planètes 
insérée  dans  les  Mémoires  de  V Académie  de.  Berlin , année  1761.  Koir  le  tomo  V des 
OEuvrr*  de  Lagrange , p.  ia5.  ( IVote  rie  l* Éditeur.) 
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d’où  l’on  pourra  tirer  par  l’intégration  la  valeur  de  l’angle  Si  l’on 
suppose 

AB’ +cC,-t-...-t-4ABcos(Af-t-(:— a)-+-r AC cos(cf  t-7— -t-(i-t-r)BCco«[i,6 -<■)<--£ — 7J  o, 

on  a l'équation  qui  donne  les  maxima  et  miniina  de  l'angle  u;  si  donc 
cette  équation  est  possible,  l’angle  u>  sera  renfermé  dans  des  limites  don- 
nées, et  le  nœud  n'aura  par  conséquent  qu’un  mouvement  de  libration; 
mais,  si  l'équation  dont  il  s'agit  est  impossible,  il  n’y  aura  alors  ni  maxi- 
mum ni  minimum;  l’angle  u croîtra  donc  continuellement,  et  le  nœud 
aura  nécessairement  un  mouvement  continu  et  progressif. 

34.  Pour  mettre  ce  que  nous  venons  de  dire  dans  un  plus  grand  jour, 
considérons  le  cas  où  il  n’y  a que  deux  orbites  mobiles;  on  aura  dans 
ce  cas 

A sina  II  sinf  bt  H-  fi  t 

tangu—  À cos  a -i-  B cos  (4/  H-  P)’ 

et  de  là 

(/'•) b II | Il  -t-  A coslbt  -+■  p — a l] 

dt  ~ ' A’ -+■  11= -1-  aABcos(é(  -t- (T-  a)’ 

l’équation  du  maximum  ou  minimum  sera  donc 

Il  -+•  A cos [bt  -i-  0 — a)  =0, 

laquelle  donne 

cos(  bl  -h  fi  — x)  — — — • 

Cette  équation  n’est  possible,  comme  l’on  voit,  que  lorsque  B = ou 
< A,  abstraction  faite  des  signes  : dans  ce  cas  donc  le  nœud  de  l’orbite 
de  la  planète  T n'aura  qu’un  mouvement  de  libration;  mais  si  !!>A, 
alors  l’équation  deviendra  impossible,  et  le  nœud  aura  par  conséquent 
un  mouvement  progressif  sur  l'écliptique. 

35.  Pour  déterminer  ces  mouvements  du  nœud,  nous  allons  chercher 
la  valeur  de  l’angle  o>  par  l’intégration  de  l'équation  ci-dessus.  Faisant, 
pour  abréger. 
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on  aura  donc  à intégrer  l’équation 

! _ li'+ABcoso  j rfo  i (B1— A’)rfç 
<M  A’ 4-  B!4-  2 AB  cos  9 ' ? ~ a 1 i .V  -t-  B‘  2 AB  cos  ? ’ 

or  j’observe  que,  si  l’on  prend  un  angle  <j<  tel  que  l’on  ait 

. B-A.  * 
un8+=  Bh-A^Ï’ 

on  trouve,  par  la  différentiation, 

..  i (B1  — A1)  rfç  . 

*•  2 A‘  4-  B J 4 2 AB  cos  y ’ 

d’où  il  s'ensuit  qu’on  aura 

j01~fh  + ,/a, 

2 

et,  en  intégrant, 

U =r  - 4-  J/  4-  m, 

2 


m étant  une  constante  qui  sera  égale  à la  valeur  de  <u  lorsque  f — o,  parce 
que  | est  aussi  égal  à zéro  dans  ce  cas;  or,  en  faisant  j = o,  on  a 

bt  4-  ji  = a, 

et,  substituant  celte  valeur  dans  l'expression  ci-dessus  de  tangu,  il  vient 


langui  — 


si  n a 
cos  a 


tanga; 


donc  4)  = a;  par  conséquent  m = a;  de  sorte  qu’on  aura,  en  général, 

A 

co  — H-  d»  -t-  a. 

2 T 

Maintenant  il  est  clair  que,  si  B>  A (abstraction  faite  des  signes),  la 
quantité  sera  toujours  positive,  quels  que  soient  les  signes  de  B 

et  A;  de  plus,  si  A et  B sont  de  même  signe,  cette  quantité  sera  toujours 
<i;  au  contraire  elle  sera  >i,  si  A et  B sont  de  signes  différents. 
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Dans  le  premier  cas,  un  pourra  donc  supposer 


et  l'on  aura  l'équation 


B \ 
Il  -H  A 


COS  II, 


tailg'}  cos  A lang 


laquelle  fait  voir  que  l’are  est  la  base  d’un  triangle  sphérique  rectangle, 
dont  | est  l’hypoténuse  et  A l'angle  compris.  On  pourra  donc  regarder 


l'arc  ? comme  l’argument  de  latitude,  l'arc  >}•  comme  la  distance  au  nœud, 
en  prenant  A pour  l'inclinaison  de  l’orbite,  et  alors  la  différence  | 


sera  ce  qu'on  appelle  la  réduction  à l'écliptique,  dont  la  valeur  est  alter- 
nativement positive  et  négative.  Désignant  donc  cette  réduction  parp, 
on  aura 


? 

a 


- 1 -p; 


donc 


et  par  conséquent 


M — q + a — p = 6/  (3  — p; 


d’où  l’on  voit  que  la  valeur  moyenne  de  w,  c’est-à-dire,  le  lieu  moyen 
du  nœud,  sera  bt  + { 3. 

Dans  le  second  cas,  c’est-à-dire,  lorsque  A cl  B sont  de  signes  différents, 
on  pourra  faire 

B - A i 
B À — cos  A* 


et  l'on  aura  l'équation 

lang  ^ - . cosA  tang^. 

Dans  ce  cas  t|i  sera  l’argument  de  latitude,  ^ la  distance  au  nœud,  et, 
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nommant  la  réduction  <7,  on  aura 


doue 


cl  par  conséquent 


ü>  9 + a+j-i(  + p+t; 


de  sorte  que  le  lieu  moyen  du  nœud  sera  aussi  bt  -+•  jS. 

Mais,  si  U < A (abstraction  faite  des  signes),  la  quantité  Jj  £ sera 

toujours  négative,  par  conséquent  la  quantité  ''  ( Jj  sera  toujours  po- 
sitive; ainsi  il  n’y  aura  qu’à  prendre  l'angle  négativement,  et  l'on 
aura  l'équation 

i A — R o 
A + B tang-. 


dans  laquelle  A > B,  et  qui  donnera  comme  ci-devant 


si  A et  B sont  de  même  signe,  ou 


si  A et  B sont  de  signes  différents;  mais,  en  faisant  ÿ négatif,  la  valeur 
de  o>  deviendra 

9 , , 

H a ; 

2 T 

donc,  substituant  la  valeur  de  <j>,  on  aura,  dans  le  premier  cas, 

u a + p, 

et  dans  le  second 

ot  — ce  — 7; 

d’où  l’on  voit  que  le  lieu  moyen  du  nœud  sera  «,  et  par  conséquent  fixe. 


Digitized  by  Google 


DES  MOUVEMENTS  DES  NOEUDS,  ETC. 


071 


Enfin,  si  B = A,  on  aura  tang<{i  = o;  donc  4 — o et 


9 bt  + 0 + j 

u ~ - -b  « ; 

a a 


et,  si  B = -A,  on  aura  tangt|>  — * ; donc  go°,  cl 


Vl  = 90"  -+- 


bt  -i-  p 
a 


a 


36.  On  peut  encore  trouver  la  valeur  de  l’angle  &>  par  le  moyen  de  sa 
tangente,  sans  employer  aucune  différentiation  ni  intégration.  En  effet 
on  a,  comme  l’on  sait, 

2 u 1 — loge*/-*  — loge  log(cos<ki4-sin«y  — 1)—  log(cosu  — sinu^  — 1 J 

, cosu  4-  si n toi/—  1 , 1 + taneui/ — 1 

-log — 7---  log — v-_; 

coso»  — sinc<)y/ — 1 1 — tanguer— -t 

qu*on  substitue  donc  dans  cette  forniule  la  valeur  de  tanga,  en  faisant, 
pour  abréger, 

bl  -l-p=ç, 

on  aura 

1 , A (cosar  4-  sina , 1 ) -4-  Rfrost  H sinï»/— t ) 

«a  — — log— j 7 — 

2 y — 1 Afcosa  — sinay— 1 1 1 Ufcosî;  — sin?v'  'J 

1 . AW-*  4-  BeV  1 

a ^”1  °6  A e- V :i+lle-tir: 

Supposons  d’abord  B > A ; on  mettra  la  valeur  de  w sous  cette  forme 


2^—1 


• - v | 

1+  g 

= C + 


log  [' 4-  — log£i 
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réduisant  ccs  deux  logarithmes  en  série,  on  aura 

A -ii  “ — A'  p'i« - -i v'-  — 

« 2 y — I 'J  S(/ — t 

ou  bien 

y Asin(a  — ï)  A’sina(a— Ç)  A’stnîla  — Ç) 

n , lu  ‘ W — - 4'"' 


Comme  ^ est  supposée  une  quantité  moindre  que  l’unité,  il  est  clair 

que  la  série  précédente  sera  toujours  convergente,  et  par  conséquent 
d’autant  plus  exacte  qu’on  la  poussera  à un  plus  grand  nombre  de 
termes;  d’où  il  est  aisé  de  conclure  que  la  valeur  moyenne  de  u sera  Ç 
ou  bien  bt  + fi,  comme  on  l’a  trouvé  ci-dessus.  Mais,  si  B<  A,  alors  il 
n’y  aura  qu’à  changer,  dans  l’expression  précédente  de  u,  A en  B,  a en  Ç, 
et  vice  vend,  ce  qui  ne  change  rien  à la  valeur  de  langu,  et  l’on  aura 
par  ce  moyen 

Bsin((  — al  B’sin2(Ç-a)  R’sin3(Ç  — a) 

M = a+ ~A, + jp +.... 

Cette  série  sera  aussi  convergente  à cause  de  - < r;  par  conséquent 

on  aura  dans  ce  cas  a.  pour  la  valeur  moyenne  de  u,  ainsi  qu’on  l'a  déjà 
vu  plus  haut. 

37.  On  peut  aussi  appliquer  la  méthode  précédente  à la  formule  gé- 
nérale du  n°  32,  et  l'on  trouvera,  en  faisant  ht  t-  jS  - Ç,  et  i-  y — E 

log(Af*‘  Ce»  _ log (Ar~*,''î - Br  _ Q-t 

•t/— ' 2V~i 

on  réduira  ces  logarithmes  en  séries,  en  commençant  par  le  terme 
dont  le  coelficient  sera  le  plus  grand,  pour  avoir  des  suites  convergentes, 
et  il  n’y  aura  plus  qu'à  substituer  les  sinus  à la  place  de  leurs  valeurs 
exponentielles  imaginaires;  mais  il  faut  remarquer  qu’on  n'aura  de 
cette  manière  une  série  véritablement  convergente  dans  tous  les  cas,  à 
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moins  que  le  plus  grand  coefficient  ne  surpasse  la  somme  de  tous  les 
autres  pris  positivement. 

Supposons,  par  exemple,  que  A soit  plus  grand  que  la  somme  de  B, 
C,...;  alors  on  réduira  le  logarithme  de 

Ae**  ~ Be'v'-1  4-  Cesv 

dans  la  série 


A H-  — ( 


Br11*'*1  r • 

A 


BV(*->  *“  , ■>. BOf1"1'1*1  ’ ' i-CV({  *1'' 

.-y 


donc,  changeant  le  signe  de  \--i  et  prenant  la  différence  des  deux 
séries,  on  aura,  après  l'avoir  divisée  par  a y'—  1 . et  y avoir  substitué 
les  sinus  à la  place  des  exponentielles,  on  aura,  dis-je, 

B sin  (C — *)  -+-Csin(Ç— B’sina(Ç— a)  -+*aBC  *ot)-f*C*«ina(Ç— 

X J ' 2ÀJ 

Cette  série  sera,  comme  il  est  facile  de  le  voir,  toujours  convergente, 
et  approchera  d'autant  plus  de  la  vraie  valeur  de  « qu’on  y prendra  plus 
de  termes;  d'où  il  s'ensuit  que  a sera  la  valeur  moyenne  do  w.  En  géné- 
ral, on  peut  conclure  de  là  que,  lorsque  l’un  des  coefficients  A,  B,  C,... 
surpasse  la  somme  des  autres,  la  valeur  moyenne  de  l’angle  w sera 
égale  à l’angle  même,  dont  le  sinus  et  le  cosinus  seront  multipliés  par 
ce  coefficient  dans  la  valeur  de  tangu. 

38.  Pour  ce  qui  regarde  la  tangente  5 de  l’inclinaison  de  l’orbite,  il 
est  clair  qu’elle  sera  toujours  nécessairement  renfermée  dans  de  cer- 
taines limites,  à moins  que  les  racines  b,  c, . . . ne  deviennent  égales  ou 
imaginaires  (31 , 32). 

S’il  n’y  a que  deux  orbites  mobiles,  on  aura 

6 - y'Â!  + l):  + iAB cos [bt  + p — *): 

et  il  est  visible  que  les  deux  limites  de  0 seront  A -t-  B et  A — B. 

En  général,  il  est  facile  de  voir  que  la  valeur  de  6 sera  toujours  néces- 
VI.  85 


674  RECHERCHES  SUR  LES  ÉQUATIONS  SÉCULAIRES 
saircment  renfermée  entre  la  plus  grande  et  la  plus  petite  des  valeurs  de 
la  quantité 

±A±B±C±..., 

en  prenant  les  signes  à volonté;  niais,  si  l’on  voulait  déterminer  exac- 
tement les  maxima  et  les  minima  de  0,  il  faudrait  résoudre  l’équation 

b AB  — a)  -+-cACsin(r/-f- y — a)  -4-  (b  — r)  BÜÿin[(£* — r}/-»-  ^ — y]  -t-  ...  = o, 

ec  qui  ne  sera  pas  facile  lorsqu’il  y aura  plus  d’un  terme. 

39.  Tout  ce  que  nous  venons  de  dire  ne  regarde  que  la  position  de 
l'orbite  de  la  planète  T rapportée  à l’écliptique;  mais  ou  peut  l'appli- 
quer immédiatement  aux  orbites  des  autres  planèlesT,,  T,,...,  en  sub- 
stituant seulement  à la  place  des  quantités  A,  B,  C,...  les  quantités  A,, 

B,,  C,,...,  Aj,  B,,  Cj Enfin  il  est  facile  d'appliquer  la  même  Théorie 

à la  position  relative  des  orbites,  d’après  ce  qu’on  a démontré  dans 
l’Article  III  (21). 

En  effet,  pour  déterminer,  par  exemple,  la  position  de  l’orbite  de  la 
planète  T à l'égard  de  celle  de  la  planète  T,,  ou  aura,  en  conservant  les 
dénominations  du  numéro  cité,  les  deux  équations 

r,  sin<{<  — 0 sinw  — 6,  sinu,  — » — i,, 

1)COSt|>:  flcOSft»  — 0|  cosu,  — « — 

donc (30) 

n sint)<  i-  (B  — B,)  sin(6f  4-  fi)  ■+•  (C  — Ci)  sin (cl  4-  y)  + . ., 
ïicosiji  — (B  — B,)cos(&/  + P)  -a-  (C  — C,)cos(cf 4-  y)  + . . ., 

où  (ji  est  la  longitude  du  nœud,  c’est-à-dire,  de  la  ligne  d’intersection  des 
deux  orbites,  et  t)  la  tangente  de  leur  inclinaison  mutuelle. 

Comme  ces  expressions  de  r,  sin  J/,  >3  co8<j/  sont  entièrement  semblables 
à celles  de  0sinu=*,  0 cosu  = u,  avec  cette  seule  différence  que  les 
termes  multipliés  par  A 11c  s’v  trouvent  point,  et  que  dans  les  autres  il 
y a B B,,  C — C à la  place  de  B,  C il  est  facile  de  conclure,  en 
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général,  que,  pour  appliquer  les  déterminations  du  lieu  du  noeud  et  de 
l'inclinaison  de  l’orbite  d'une  planète  quelconque!,  rapportée  à l’éclip- 
tique, à celles  du  lieu  du  nœud  et  de  l’inclinaison  de  la  même  orbite 
par  rapport  à l'orbite  d'une  autre  planète  quelconque  Tt,  il  n’y  aura  qu’à 
fairo  A = o,  et  changer  B,  C,...  en  B — B, , C — C ; ainsi  nous  n'en- 

trerons dans  aucun  nouveau  détail  sur  ce  sujet. 

40.  Voici,  au  reste,  une  manière  fort  simple  de  trouver  la  position  de 
chaque  orbite  au  bout  d’un  temps  quelconque,  et  d'en  représenter  les 
divers  mouvements.  Ayant  tracé  sur  la  surface  de  la  sphère  un  grand 
cercle  qu’on  prendra  pour  l'écliptique,  on  décrira  un  autre  grand  cercle 
qui  coupe  celui-là  en  sorte  que  la  longitude  du  nœud  soit  tt,  et  la  tan- 
gente de  l'inclinaison  A;  on  décrira  ensuite  un  troisième  grand  cercle 
qui  coupe  le  second  en  sorte  que  la  longitude  de  son  nœud  sur  ce  même 
cercle  soit  ht  -+-  j3,  et  la  tangente  de  l’inclinaison  B;  on  décrira  de  même 
un  quatrième  grand  cercle  qui  coupe  le  troisième  de  manière  que  la 
longitude  du  nœud  soit  et- i-y,  et  la  tangente  de  l'inclinaison  C,  et  ainsi 
de  suite;  le  nombre  des  cercles  inclinés  au  premier  devant  être  égal  à 
celui  des  orbites  mobiles,  le  dernier  de  tous  ces  cercles  déterminera  la 
position  de  l’orbite  de  la  planète  T,  et  son  intersection  avec  le  cercle  de 
l'écliptique  donnera  le  lieu  du  nœud  et  l’inclinaison  cherchée  de  cette 
orbite. 

On  fera  la  même  chose  pour  l’orbite  de  chacune  des  autres  planètes 
T,,  T,,...,  en  conservant  les  mêmes  longitudes  des  nœuds,  mais  en  pre- 
nant, pour  les  tangentes  des  inclinaisons,  les  quantités  A,,  B,,  C 

A j,  B»,  Cj , . . . . 

De  cette  manière,  on  voit  que  le  mouvement  du  nœud  et  la  variation  de 
l’inclinaison  de  chaque  planète  peuvent  être  regardés  comme  le  résultat 
des  seuls  mouvements  des  nœuds  des  différentes  orbites  dont  chacune 
serait  mue  uniformément  sur  la  précédente  en  gardant  toujours  la  même 
inclinaison;  et  ces  mouvements  particuliers  des  nœuds  seront  les  mêmes 
pour  les  orbites  de  toutes  les  planètes,  mais  les  inclinaisons  devront 
être  différentes  pour  chaque  planète. 

85. 
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La  démonstration  de  celle  construction  est  très-faeile  k déduire  des 
expressions  (30)  des  quantités 

J=:ÇsinM  et  «_-0cos» 

par  le  moyen  des  Théorèmes  du  n°  21 . Ainsi  nous  ne  croyons  pas  devoir 
nous  arrêter  davantage  sur  cette  matière. 

Article  VI.  — Des  équations  séculaires  des  nœuds  et  des 
inclinaisons  des  orbites  de  Jupiter  et  de  Saturne. 

41.  Pour  appliquer  la  Théorie  précédente  aux  orbites  des  planètes 
principales,  il  n'y  aura  qu’a  employer  les  données  du  n°  19.  Nous  sup- 
poserons donc  que  les  planètes  T,  T,,  T-,  T,.  T,,  Ts>...  soient  Jupiter, 
Saturne,  la  Terre,  Venus,  Mars  et  Mercure,  moyennant  quoi  les  lettres 
sans  indice  se  rapporteront  k l'orbite  de  Jupiter,  celles  avec  l'indice  i 
k l'orbite  de  Saturne,  celles  avec  l'indice  a h l’orbite  de  la  Terre,  et 
ainsi  de  suite.  Ainsi  u sera  la  longitude  du  nœud  de  Jupiter,  Q la  tan- 
gente de  l’inclinaison  de  son  orbite,  u,  la  longitude  du  nœud  de  Saturne, 
0,  la  tangente  de  l’inclinaison  de  son  orbite,  et  ainsi  des  autres. 

42.  Cela  posé,  je  remarque  que,  parmi  les  quantités  (o,  i),  (o,  a),... 
de  la  Table  du  n°  19,  ces  deux-ci  (o,  i)  et  (i,  o)  ont  des  valeurs  consi- 
dérablement plus  grandes  que  les  suivantes,  où  il  y a aussi  les  chiffres  o 
ou  i avant  la  virgule;  d’oii  il  s'ensuit  qu'on  pourra  négliger  toutes  celles- 
ci,  et  les  regarder  comme  nulles  vis-à-vis  de  celles-là. 

De  cette  manière  les  quatre  premières  équations  différentielles  du 
n"  16  deviendront 'Simplement 

ds  , . , , <lu  , 

Jï  + (o.  |)(«  - U,)  — O,  - Ko,  l)(«  -*,)  — o, 

^ -f  (i,o)(u,  — II)  =o,  - (i,o)(i,—  >)  = o, 

lesquelles,  ne  renfermant  que  les  quatre  variables  s,  u,  s,,  pourront 
être  traitées  k part  et  indépendamment  de  toutes  les  autres. 
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C'est  le  cas  où  il  n’y  aurait  que  deux  orbites  mobiles,  et  ees  orbites 
seront,  comme  l'on  voit,  celles  de  Jupiter  et  de  Saturne,  dont  les  niasses 
sont  en  effet  trop  grandes  par  rapport  à celles  des  autres  planètes,  pour 
que  celles-ci  puissent  produire  des  dérangements  sensibles  dans  la  posi- 
tion des  orbites  de  celles-là. 

On  aura  donc  (30) 

t = A sin»  -t-  B sin  ( ht  + p), 
n — A cos*  -i  B cos(bl  -+-  P), 
s,  A sin*  -t-  B,  sin  [h!  -1-  P), 
n,  = A cos»  B,  cos (A/  -f  P), 

et  la  quantité  b sera  la  racine  de  l'équation 

X -+-  (o,  i)  -t-  (i , o)  — o. 


en  sorte  qu’on  aura  (19) 

b = — (o,  i)  — (i,  o)  = — i5'',33^. 


On  pourrait  maintenant  employer  la  méthode  générale  du  n"  2G  pour 
déterminer  les  constantes  A,  B,  B,,  a,  |3;  mais  il  parait  encore  plus 
commode,  dans  le  cas  présent,  de  faire  usage  de  la  méthode  ordinaire 
d’élimination. 

On  commencera  donc  par  déterminer  la  valeur  de  B,  en  B à l'aide  de 
l'équation  de  condition  (27  et  28) 

[6  ■+■  (o,  i)1  B - (o,  i>  B,  — o, 


laquelle,  à cause  de 
donnera 


b=  — (o,  i)  — (i,  o). 


= -*,34978. 

(o,  i)  7',5f»4 


Après  cela  on  n'aura  plus  que  quatre  constantes  à déterminer,  ce  qui 
demande  qu’on  connaisse  les  lieux  des  nœuds  et  les  inclinaisons  de  Ju- 


678  RECHERCHES  SUR  LES  ÉQUATIONS  SÉCULAIRES 
piler  et  rlc  Saturne,  pour  une  é|K>que  quelconque  donnée,  pour  laquelle 
nous  prendrons  le  commencement  de  l’année  1760. 

Or  on  a,  suivant  les  dernières  Tables  de  M.  de  Lalande, 


8 o * * 

Longitude  du  nœud  de  Jupiter  pour  1760 3.  8.26.  o. 

Longitude  du  noeud  de  Saturne 3.21.36.17, 

Inclinaison  de  l'orbite  de  Jupiter 1 . 19. 10, 

Inclinaison  de  l’orbite  de  Saturne 2.30.20. 


Donc 

u . — pS-aô'o",  ai,  = 11 i“36'  17", 

6 — tangi-ig'  10'',  0,  = iang2"3o'2o"  ; 

d’où  l’on  lire 

» - 0 si n m —0,022783,  n — 0 co» ai  — -0,003378, 

»,  = 6,  sinai,  — 0,040684,  «,  = 0,  cosai,  ~ — 0,0161 12. 

Ce  sont  là  les  valeurs  qui  répondent  à l’époque  de  17G0;  par  conséquent, 
si  l’on  suppose  que  / désigne  le  nombre  des  années  écoulées  depuis 
relie  époque,  ou  bien  de  celles  qui  la  précèdent  en  prenant  t négatif,  il 
faudra  que  l’on  ait,  lorsque  / = o,  res  quatre  équations 

A sin  a -t-  B sin  (3  — 0,022783, 

A eosa  1 Bcos(î  = — 0,003378, 

A sin  2 — 2,3497  B sin  (3  — 0,040684, 

Acosa  — 2,349"Bcos3  tz  — 0,016112; 

d’où  l’on  lire 

A sin  a — 0,028127,  Bsinjî  = — o,oo5344>, 

A cosa  — — 0,0071800,  B cos(3  o,oo38oi5; 

donc,  à cause  de  II,  - — a, 3/197 B, 

B,  sin  jî  — 0,012557,  B,  cosp  ~ — 0,0089324  ; 

et  de  là 

A =0,029029,  B = o,oo6558,  B,  = — 0,01 54 10, 
a - i8o«  - 75-40' 46*,  (3  = 3 60”  - 54-34' 25". 
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De  sorte  qu’il  n’y  aura  plus  qu’à  substituer  ces  valeurs  dans  les  expres- 
sions ci-dessus  de  s,  u,  s,,  u,  ; car,  connaissant  les  valeurs  de  ces  quan- 
tités pour  un  temps  quelconque,  on  trouvera  aisément  les  longitudes  u 
et  u,  des  nœuds  de  Jupiter  et  de  Saturne,  ainsi  que  les  inclinaisons  de 
leurs  orbites,  dont  0 et  0,  sont  les  tangentes,  et  cela  par  le  moyen  des 
formules 

langu  = -,  0 + 

langw,  = — i (i, -—}/•]■*- u\- 

43.  Comme 

sin  (j3  + bt)  = sinJ3cos bl  -i-  cospsin bl, 
cos(P  + bl)  — cosp  cosfct  — sinpsinft/, 

on  pourra  mettre  les  valeurs  de  s,  u,  s,,  u,  sous  la  forme  suivante,  qui 
est  en  quelque  façon  plus  commode,  tant  que  bt  est  un  petit  angle. 

Pour  Jupiter, 

s = 0,028117  — o,oo53.{4  cos  (a5“,3Î7t)  — o,oo38oi  sin(25",  337/). 

u—  —0,007180  -i-  o,oo38oa cos(a5', 337/)  — o,oo5344  sin (25", 337/). 

Pour  Saturne, 

s,  — 0,028127 0,012557  cos(a5'', 337/) -t- o,oo8;)32  sin(a5”, 337/), 

u,  — 0,007180  — 0,008932  cos (25", 337/)  4-  0,012557  sin (i5",  337 1). 

Il  faut  se  souvenir  que  les  années  dont  le  nombre  est  marqué  par  1 sont 
des  années  tropiques,  dont  la  durée  est  de 

365i5l48»45*, 

et  qu’elles  doivent  être  comptées  depuis  le  1“  janvier  17G0  à midi 
moyen,  à cause  que  cette  année  est  bissextile. 

On  doit  remarquer  de  plus  que  les  longitudes  u et  &>,  doivent  toujours 
se  compter  depuis  le  lieu  de  l’équinoxe  de  1760,  en  sorte  que,  pour 
avoir  les  vraies  longitudes  des  nœuds  des  orbites  de  Jupiter  et  de  Sa- 
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lurne  sur  l'écliptique  pour  un  temps  quelconque,  il  faudra  ajouter  aux 
longitudes  données  par  les  formules  précédentes  la  précession  des  équi- 
noxes 5o",33Gf. 

44.  Comme  la  valeur  de  A est  plus  grande  que  celle  de  B et  que  celle 
de  B,,  il  s'ensuit  de  ce  qu’on  a démontré  dans  le  n°  35  que  le  lieu 
moyen  des  nœuds  des  orbites  de  Jupiter  et  de  Saturne  sera  fixe,  sa 
longitude  comptée  depuis  l’équinoxe  de  1760  étant  a,  c’est-à-dire, 
k>4°i9'i4";  en  sorte  que  les  nœuds  de  ces  deux  planètes  n’auront  que 
des  mouvements  de  libration  autour  de  ce  point  de  l’écliptique.  La  plus 
grande  libration,  ou  excursion  des  nœuds,  aura  lieu  lorsque 

cos(^  — a -t-  bl)  — — — 

pour  l’orbite  de  Jupiter,  ou 

cos  O — a t bt  ) — — ^ 

A 

pour  l’oibite  de  Saturne. 

De  là  on  trouvera  pour  Jupiter 

180"  -i-  n“6'ai"—  î5",337 ( = i8or ± 76*56' 36"-h  36o”/2 

(jjl  étant  un  nombre  quelconque  entier,  positif  ou  négatif,  ou  zéro); 
donc 

a5”,337  / — 55"5o'i5'' — 36o0at  ou  g8“2'57"  — 36o*p; 

par  conséquent,  en  négligeant  les  fractions, 

f — — 7g33  — 5i  i5ofi,  ou  — i3g3i  — 5i  i5ofi, 

ce  qui  donne  les  années  de  la  plus  grande  et  de  la  plus  petite  libration; 
et  l’on  voit  que  la  période  entière  d’une  libration  sera  de  5i  i5o  ans,  ou 

plus  exactement  de  ans. 

1 25,337 

Si  l’on  substitue  ces  valeurs  de  t dans  l’expression  de  la  tangente  ^ 
de  la  longitude  du  nœud,  ou  trouvera  que  les  longitudes  qui  y répondent 
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sont,  en  négligeant  les  secondes,  91°! 6'  et  1 17° 23';  de  sorte  que  l’éten- 
due de  la  libration  du  nœud  de  Jupiter  sur  l’écliptique  sera  de  a6°7'. 

On  trouvera  de  même  pour  Saturne 

i8o,,-i-  ji’ffn’  — s5",335  t — 56'  i4"  •+•  36o"fi, 

d’où  l’on  tire 

a5",  337/ 
ou 

a5",  337 < 

par  conséquent  on  aura 

< = 20342  — 5n5ofi,  ou  t 368o6  — 5n5oji 

pour  les  années  de  la  plus  grande  et  plus  petite  libration,  en  sorte  que 
la  période  d’une  libration  sera  la  même  que  ci-devant. 

De  là  on  trouvera,  pour  les  longitudes  correspondantes  du  nœud, 
7a°i6'et  i36°a4';  en  sorte  que  l’étendue  de  la  libration  du  nœud  de 
Saturne  sur  l’écliptique  sera  de  64°  8'. 

45.  Si  l’on  veut  connaître  les  inégalités  mêmes  des  mouvements  des 
nœuds  de  Jupiter  et  de  Saturne,  on  pourra  employer  la  série  du  n°  36; 
il  n’y  aura  pour  cela  qu’à  y substituer  io4°i9'i4"  à la  place  de  «,  et 
i8o°h- ai°6'ai"— a5",337<  à la  place  de  Ç — a = ,3  —a -+•&<,  et 
faire  ensuite 

B 

- = 0,22.591 

pour  Jupiter,  ou 

B nr.  Bt 

— - = — o,53o85  ^ -• 

A A 

pour  Saturne;  après  quoi  il  faudra  encore  multiplier  les  coelRcients  des 
différents  sinus  par  l’arc  égal  au  rayon,  lequel  est  de  aoGaG5",  à très- 
peu  près. 

De  cette  manière,  si  l’on  fait,  pour  plus  de  simplicité, 

? = ai*6'u” — a5”,337<, 

VI.  86 


180"  — 36°  4g'  53"—  360"  fi, 
— 1 80"  -t-  79“  a'  35"  ■ - 36o“  u ; 
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on  aura  la  longitude  du  nœud  de  Jupiter  égale  à 

3’  1 4”  1 9'  1 4'  — 465o8*  gin  y — 5260"  sin  2 y — 79»'  sin  î ? — 1 34  ' sin  4 y — a4  'sin  5 y — S*sin  6 y — 1 ’ sin  7 y, 

et  celle  du  nœud  de  Saturne  sera  égale  à 


3*  1 J“ 19*1 4*-t-  logigj'siny  — 79062' sin2y-t-  io28i'gin3y  — 4092' sin  jy i739’sm5y 
— 769"sinGy 35o"sin7y  — iGa'sin8y  t- 77' sim,  y — 17* sin  loy 
-+•  i8'sin  11?  — g* sin  13?  -t-  J' sin  i3y  — »'sin  14?  -t-  l'sin  Oy. 

16.  A l'égard  de  l’inclinaison,  le  maximum  et  le  minimum  auront 
I ieu  lorsque  l’on  aura  (38) 

COS  <3  — «+il)  = ±l, 

ce  qui  donne  dans  notre  cas 

iBo"  -t-  ai*6'9i”  — a5',337/  = 36o',ft,  ou  = 180"  + 36o*p; 
d’où  l’on  tire 

t — 28574  — 5i  iSofi,  ou  ==  2999  — 5i  i5ofi. 

Dans  les  années  marquées  par  la  première  de  ces  deux  valeurs  de  t, 
l’inclinaison  de  l’orbite  de  Jupiter  sera  la  plus  grande,  et  aura  la  tan- 
gente 

A ■+■  B = 0,035587, 

à laquelle  répond  l’angle  3°a'i8";  et  l’inclinaison  de  l’orbite  de  Saturne 
sera  la  plus  petite,  et  aura  pour  tangente 

A ■*-  B,  n 0,Ol36l9, 

k laquelle  répond  l’angle  4^49” • Au  contraire,  dans  les  années  mar- 
quées par  la  seconde  valeur  de  t,  l’inclinaison  de  l’orbite  de  Jupiter  sera 
la  plus  petite,  ayant  pour  tangente 

A - - B n 0,022471, 
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à laquelle  répond  l’angle  i°  1 7'  1 5" ; et  l’inclinaison  de  l’orbite  de  Sa- 
turne sera  la  plus  grande,  ayant  pour  tangente 

A — B,  =-  0,044439, 

à laquelle  répond  l'angle  2°3a'4i". 

D'où  l’on  voit  que  la  variation  totale  de  l’inclinaison  de  l'orbite  de 
Jupiter  sera  de  45' 3",  et  que  la  variation  de  l’inclinaison  de  l’orbite  de 
Saturne  sera  de  i°45'5i".  Quant  à la  période  de  eps  variations,  elle  sera 
aussi  de  5n5o  années.  , 


47.  Si  l’on  voulait  déterminer  les  mouvements  annuels  des  nœuds, 
ainsi  que  les  variations  des  inclinaisons  de  Jupiter  et  de  Saturne,  il  est 
clair  que,  à cause  de  ce  que  le  coefficient  de  1 est  très-petit  dans  les  ex- 
pressions de  s,  u,  il  n’y  aurait  qu’à  chercher,  par  la  diflerentia- 

tion,  les  valeurs  de  c/u,  et  <10,  dO,,  et  y supposer  dt  = 1;  mais,  sans 
se  donner  cette  peine,  on  pourra  faire  usage  des  formules  trouvées  dans 
le  n°  23. 

On  aura  donc  pour  Jupiter,  en  substituant  la  valeur  du  coefficient 
(o,  1)  et  négligeant  les  autres  comme  nuis,  le  mouvement  annuel  par 
rapport  aux  étoiles  fixes 

I • cCfT  COSfu  ~ U,n 

(h,  — , 564 li 5 I » 

et  la  variation  annuelle  de  l’inclinaison 


dO  - 7“, 5640,  sin  (u  — u,). 

On  aura  de  même  pour  Saturne,  en  changeant  u en  ta,,  0 en  0,, 
(o,  1)  en  (t , o),  et  substituant  pour  cette  dernière  quantité  sa  valeur,  le 
mouvement  annuel  des  nœuds  par  rapport  aux  étoiles  fixes 


</».=  -17', 773 


0 C OS  61,  — u)1 

*.  J’ 


et  la  variation  annuelle  de  l’inclinaison 


di  1 = i7",7735sin{<a,  — «). 

86. 
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Ou  n’aura  donc  plus  qu’à  substituer,  dans  ccs  expressions,  les  valeurs 
des  quantités  &>,  a,,  0,  0,,  correspondant  au  temps  donné  pour  lequel 
on  cherche  les  variations  annuelles  du  nœud  et  de  l’inclinaison. 

Si  l’on  adopte  celles  qui  répondent  à l’époque  de  1760,  on  trouvera 

dta  z=  6", 4*8,  drJ  =;  — o'.o^S, 

r/w,  s=  - 8",G65,  dû,  = o'.ogî, 

et  ces  valeurs  pourront  être  regardées  comme  exactes  pendant  tout  le 
siècle  courant. 

Article  VII.  — Des  équations  séculaires  des  nœuds  et  des 
inclinaisons  des  orbites  de  la  Terre,  de  V cruts  et  de  Mars. 

48.  Comme  l’action  de  Mercure  sur  les  autres  planètes  ne  peut  pro- 
duire que  des  effets  très-petits,  ainsi  qu’on  le  voit  par  la  Table  du  n"  19, 
où  les  quantités  qui  renferment  le  chiffre  5 après  la  virgule  sont  toutes 
très-petites,  nous  n'aurons  aucun  égard  à cette  action,  et  nous  regarde- 
rons, par  conséquent,  comme  nuis  tous  les  termes  des  équations  diffé- 
rentielles du  n°  16,  qui  seront  multipliés  par  quelqu'une  des  quantités 
dont  il  s'agit.  Or,  ayant  déjà  examiné,  dans  l’Article  précédent,  les 
quatre  premières  de  ccs  équations,  il  ne  restera  plus  qu’à  considérer  les 
six  suivantes 

(2,  o)  [ u,  — u)  -f-  (a,  t)  («,  - u,)  -*-  (a,  3)  («,  — u ,)  -4-  (a,  4)  (u,  - u.)  = o, 
^ - (*.  o)  (<>  — *>  - (a,  1)  (#,  — I.)  — (a,  3)  (f,  - *,)  - (2, 4)  (»,  - *,)  — o, 

-t-  (3,  o)  (u,  — u)  -4-  (3, 1)  («,  - u,)  -4-  (3,  a)  (#,  - «,)  -t-  (3, 4)  (u,  - u.)  = o, 

- (3,  o)(i,  - s)  - (3, 1)  (»,  -s,)-  (3,  a)  [s,  - .,)  - (3, 4)  («,  - t.)  = o, 

■+■  (4.  o)  (u,  — u)  -4-  (4, 1)  («.  — «.)  -4-  (4,  a)  (u,  — u,)  -4-  (4,  3)  (il.  — «,)  = o, 

-jf  — C4. o) (•*•  — *)  — (4, 1) (**  — *1)  — (4.»)(*.  - *.)  — (4. 3) {*«  - f,)=:  o. 
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Dans  ces  équations,  les  quantités  s,  u,  s,,  u,  sont  déjà  connues, 
ayant  été  déterminées  dans  l’Article  précédent  : ainsi  ces  équations 
suffiront  pour  déterminer  les  six  inconnues  r2,  us,  s,,  u„  u,,  dont 
les  premières  se  rapportent  à l'orbite  de  la  Terre,  les  deux  suivantes  à 
l'orbite  de  Vénus  et  les  deux  dernières  à celle  de  Mars. 

Si,  pour  intégrer  ces  équations,  on  voulait  employer  la  méthode  gé- 
nérale de  l’Article  IV,  il  faudrait  les  combiner  avec  les  quatre  de  l’Ar- 
ticle précédent,  pour  avoir  autant  d’équations  que  de  variables  s,  u, 
s,,...;  mais  cela  allongerait  inutilement  le  calcul,  puisque  les  quatre 
premières  de  ces  variables  sont  déjà  connues  : c’est  pourquoi  il  sera 
plus  à propos  de  traiter  ces  équations  à part. 

On  commencera  donc  par  y substituer  les  valeurs  de  s,  u,  s,,  u,,  dé- 
terminées dans  l’Article  précédent;  ensuite  on  remarquera  qu’on  peut 
satisfaire  à ces  équations,  en  faisant 

s,  A sina  -i-  B,  sin  (6/  -+-  |3)  -t-  C,  sin  [cl  ■+■  y), 
u,  — A cosa  -i-  B, cos (bt  (3)  C, eos(c<  -+-  y), 

t,  — A sina  -t-  B,  sin(6f  •+•  (3)  -+•  C,  sin{cf  -t-  y), 
u}  — A cosa  -i-  B,  cos {bt  •+-  P)  -i-  C,  cos  (et  -+•  y), 
t,  = A sina-4-  B.  sin(6/  -I-  jî)  -t-  C,  sin(cf  ■+■  y), 

«i  = A cosa  -t-  B,  cos  {ht  -t-  P)  -4-  C,  cos  {et  -+-  y), 

où  Bj,  Bj,  B,;  Cj,  C,,  C4;  cet  y sont  des  quantités  indéterminées. 

Ces  substitutions  faites,  on  comparera  les  termes  analogues,  et,  fai- 
sant, pour  abréger, 

(a)  = (a,  o)  -t-  (a,  i)  -f-  (a,  3)  -t-  (a,  4), 

(3)  = (3,o)+(3,i)  + |3,a)  + (3,4), 

(4)  = (4>  °)  ■+■  (4*  0 ■+■  (4> a)  ■+■  (4>  3)» 

on  aura  les  équations  de  condition  suivantes 

[6  + (a)]B,  — (a,  o)  B — (a,  i)B,  — (a,  3)  B,  — (a,  4)  B,  = o, 

[6  (3)]  B,  — (3,  o)  B — (3,  i)  B,  — (3,  a)  B,  — (3, 4)  B,  — o, 

[6  + (4)]B,  - (4,  o}  B - (4,  i)  B,  - (4,  a)  B,  - (4, 3)  B,  = o, 
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[c  -i-  (2)]  C,  — (a,  3}  C,  — (1, 4)  C,  — o, 
[c  -1-  (3)]  Ci  — (3,  a)  C,  --  (3, 4)  C,  o, 
[c-r-(4)]C.-(4.l)C,-  (4.3)C,-  o. 


Comme  les  quantités  B,  B,  et  b ont  déjà  été  déterminées  dans  l'Article 
précédent,  il  est  clair  que  les  trois  premières  des  équations  précédentes 
serviront  à déterminer  les  trois  quantités  B,,  BJt  B,;  à l’égard  des  trois 
dernières,  il  est  visible  qu’en  éliminant  deux  des  trois  quantités  C„  C,. 
C,,  la  troisième  s’en  ira  d’clle-niéme,  et  l’on  aura  une  équation  finale 
en  c,  qui  sera  de  cette  forme 

[c-t-(j)][c  + (3)][t  + (4j]— • (3, 4)  (4,  3)[c-i-(a)|  — (a,4)(4,  a)[c-4-;3)] 

— (a,  3)(3,a)[c-t-(4)]  — ti,3)(3,4)(4.  »)— (3,  a)(4.3)(a,4)  — o- 

Ainsi  il  faudra  déterminer,  par  cette  équation,  la  quantité  c;  ensuite  on 
déterminera  deux  quelconques  des  trois  quantités  C, , C,,  C,  par  le 
moyen  de  deux  des  trois  dernières  équations  ci-dessus,  et  la  troisième 
de  ces  quantités  demeurera  indéterminée,  ainsi  que  la  quantité  y. 

49.  Je  remarque  maintenant  que  l’équation  précédente  en  c,  étant 
du  troisième  degré,  donnera  trois  valeurs  différentes  de  c,  qui  satisfe- 
ront également  aux  équations  différentielles  proposées;  d’où,  et  de  ce 
que  ces  équations  sont  simplement  linéaires,  il  est  facile  de  conclure 
que,  si  l’on  désigne  par  c,  d,  e les  trois  racines  de  l’équation  dont  il 
s'agit,  et  qu’on  prenne  six  autres  constantes  D2,  D,,  D,  et  E,,  E,,  E,, 
telles  qu'il  y ait  entre  les  trois  premières  et  la  quantité  d,  ainsi  qu’entre 
les  trois  dernières  et  la  quantité  e,  la  même  relation  que  nous  avons 
trouvée  entre  les  constantes  Cj,  C,,  C4  et  la  quantité  c;  qu’enfin  on 
prenne  encore  deux  autres  indéterminées  o,  e,  on  en  conclura,  dis-je, 
que  les  valeurs  complètes  de  st,  u2;  s,,  u, ; s,,  u,  seront  de  la  forme  sui- 
vante 

s,  — A.  sina-t-B,  sin{ft/-t-jî)-t-C,  sin(ct-i-y)-i-I)i  sin(rf/  -+- <3 ) -r-  E,  sin'et-i-e), 

u,  = A cosa  -r  B,  cos (bl  |3)  -t-  C,  cos  et- t-y)  ■+■  I),  cos [dl  -+- 3)  -t- E,  cos(e<  -+-  e), 
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»,  =■■  A sin  a 4- B,  sin(&/-t-|3)-+-C,  sin(c<H-y)4-D,  sin  (dt-b  & )4-  E,  sin(e/4-e), 
u,  t=  A cosa->-  B,  cos  (6/ 4- 3)  4- C,  cos(c/4-  y)  + D,  cos(tf/  -t-ô)  -+-  E,  cos  (et  4- 1), 
»,  = A sin  a -t-  B,  sin(i/4-|3)4-C,  sin  (c/ 4- y)  4-  D,  sin  (ilt  +3)  -h  E,  sin  [et  e ) , 
u,  — A cos  a 4-  B,  cos  fit  4-  P)  4-  C,  cos  [cl  4- y ) 4-  D,  cos  (rfi  -+■  3)  ■+■  E,  cosfe/  4-c) . 

En  effet  il  est  facile  de  voir  que  ces  expressions  doivent  satisfaire  aux 
équations  différentielles;  et,  comme  elles  contiennent  d'ailleurs  six  con- 
stantes arbitraires,  il  s’ensuit  qu’elles  sont  aussi  générales  que  la  nature 
du  problème  l’exige,  puisqu’on  peut,  par  le  moyen  de  ces  constantes, 
donner  aux  six  quantités  s2l  u,,  s,,...  des  valeurs  initiales  quelconques. 

Il  ne  reste  donc  plus  qu’à  faire  les  substitutions  numériques;  et  d’a- 
bord on  trouve,  d'après  les  valeurs  de  la  Table  du  n°  19, 

(a)  = i4",386,  (3)  = i i",5ii,  (4)=i8',i^9; 

de  sorte  que,  mettant  ces  valeurs,  ainsi  que  celles  de  6 = — a5",337, 
B,  = — 3,3497!!  (Article  précédent),  dans  les  trois  premières  équations 
de  condition  (48),  elles  deviendront 

lo.qSi  B,  -t-  6,646 B,  4-  o,53aB,  4-  6,o8gB  = o , 
i3,8i6B,  4- 6, 703 B, 4-  o,5i5B,  4-  3,6aî.B  — o, 

7,i58B,  4-  i,773B,  4-  i,7oiB,  4-ia,544B  o; 

d’où  l’on  tire 

B.  - — o,5o?.35B,  B,  = 0,042600  B,  B,—  — i,638oB, 

et  par  conséquent,  en  substituant  les  valeurs  de  B sin, S et  B cos^  de 
l’Article  précédent, 

B,  sin  p = 0,0026845,  B,  eosjî  --1  —0,0019097, 

B,  sin  — 0,00022766,  B,cos^=  0,00016195, 

B,sinj3  = 0,0087535,  B,  eos£  = — 0,0062261); 

ensuite  l’équation  en  c (48)  deviendra,  en  y changeant  c en  x, 

(x  4-  i4,386)(x4-  1 1,521)  (x  4- 18,179)  ~ 0,876 (x  4- 14, 386) 

— 0,943  [x  4-  I 1,521)  — 44,547  ( x 4-  <8,179)  ~ ia,l3o  = o, 
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laquelle,  en  faisant 

j—/— 14,695, 

pour  en  faire  disparaitre  le  second  terme,  se  transforme  en 

(y—  0,309)  (/—  3,174)  {y  ■+■  3,484)  — 0,876  {y—  o,3og) 

— 0,9^3  (y  — 3,174)  — 44. 5^7  (/-*- 3,484)  — iï,i3o  = o, 

c’est-à-dire,  en  développant  les  termes, 

y'  — 57,520  y — i6o,653  — o. 

Cette  équation  étant  comparée  avec  celle-ci 

y‘  — 3r’y  — 2 r*  cos  9 = o, 
dont  les  racines  sont,  comme  l’on  sait. 


arcos 


— 2TC0S 


— arcos 


on  trouve 
d'où 


r-- 4,3787,  cos 9 0,9568, 

9 — 16"  54'  ; 


de  sorte  qu’on  aura  pour  les  trois  valeurs  de/ 
8,715,  — 5,io3,  -?3,6i3; 


par  conséquent  celles  de  x seront 

— 5,980,  —19,797,  — i8,3o8j 

de  sorte  qu’on  aura 

c — — 5", 980,  d — — >9", 798,  e-  — 1.8", 3o8. 

On  prendra  maintenant  deux  des  trois  dernières  équations  de  condi- 
tion (48),  et,  y substituant  la  valeur  de  c,  on  en  tirera  les  rapports  des 
trois  quantités  C,,  C,,  C,  ; ensuite,  changeant  successivement  cen  d et 
en  e,  on  en  tirera  de  même  les  rapports  des  quantités  Da,  D,,  D,,  et  ceux 
des  quantités  E,,  E,,  E,. 
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Or  quoique,  à lu  rigueur,  il  soit  indiffèrent  lesquelles  de  ces  équa- 
tions de  condition  on  choisisse  pour  ees  déterminations,  il  y a cepen- 
dant une  observation  importante  à faire,  laquelle  peut  être  appliquée  à 
tous  les  cas  semblables  : c’est  qu’il  peut  arriver  que  les  équations  qu’on 
emploie  pour  l'élimination  des  inconnues  donnent  pour  les  valeurs  de 
ces  inconnues  des  fractions  dont  le  numérateur  et  le  dénominateur 
soient  à la  fois  des  nombres  très-petits,  auquel  cas  une  erreur  très-petite 
dans  ces  nombres  en  produirait  une  beaucoup  plus  grande  dans  la  va- 
leur de  leur  rapport,  et  rendrait  par  conséquent  fautive  la  valeur  de 
l'inconnue  cherchée.  Cet  inconvénient  aura  lieu  dans  la  question  pré- 
sente si,  parmi  les  trois  équations  de  condition  dont  il  s'agit,  on  prend 
les  deux  premières  pour  déterminer  les  rapports  des  quantités  C2,C,,  C,, 
ainsi  que  ceux  des  quantités  Da,  D,,  D,,  et  une  des  deux  premières  avec 
la  troisième  pour  déterminer  ceux  de  E2,  E,,  E4,  comme  il  est  facile  de 
s’en  convaincre  par  le  calcul.  Il  conviendra  donc  de  combiner,  dans  le 
premier  cas,  une  des  deux  premières  équations  avec  la  troisième,  et, 
dans  le  second  cas,  la  première  avec  la  deuxième;  de  cette  manière,  les 
équations  à résoudre  seront  les  suivantes 

8,4o6C,  — 6,646C,  — o,53>  C,  =0, 
lî.HtçjC,  — 1,773c,  — 1,7016,  =0, 

5,4 1 al),  4-  6,6461),  4-  0,53'.*.  D,  = o. 

1,619!), -e  1,7730,  4-  1,701  0,  = o, 

3,g7.a  E,  4-  6,646  E,  4-  o,53ï  E,  — o, 

6,787  E,  4- 6,703  E,  4-  o,5 i5E,  = 0, 

d’où  l’on  tire 

C,  a=  i,a3g4C„  C,  = o,3i8oC„ 

D,  = — 0,79350,,  D,  — — 0,761 3 0„ 

E,  zr  o,oio5E„  E,  — — o,o863  E,  ; 

et  les  trois  quantités  C,,  D„  E,  resteront  indéterminées. 

50.  Pour  les  déterminer,  ainsi  que  les  autres  quantités  7,  ü.  t,  il  faut 
connaître  les  lieux  des  nœuds  et  les  inclinaisons  des  orbites  de  la  Terre, 
VI.  87 


li»0  It  ECU  ERCHES  SUR  LES  ÉQUATIONS  SÉCULAIRES 
de  Vénus  el  de  Mars,  pour  la  même  époque  que  nous  avons  employée 
dans  l’Article  précédent  pour  Jupiter  et  Saturne,  c'est-à-dire,  pour  le 
commencement  de  l'année  1760,  afin  de  pouvoir  en  déduire  les  valeurs 

correspondantes  des  quantités  ,t2.  «s,  r, 

A l’égard  de  l’orbite  de  la  Terre,  il  est  clair  qu’on  doit  la  supposer 
dans  le  plan  même  que  nous  prenons  pour  l’écliptique;  mais,  comme 
nous  regardons  ce  plan  comme  fixe,  tandis  que  celui  de  l’orbite  de  la 
Terre  est  réellement  mobile,  il  s’ensuit  que  la  supposition  dont  il  s'agit 
ne  peut  avoir  lieu  que  pour  un  instant,  qui  sera  donc  celui  de  l'époque 
eu  question;  de  sorte  que  le  plan  île  notre  écliptique  fixe  sera  celui  de 
l'écliptique  réelle  et  mobile,  au  commencement  de  l'année  1760;  ainsi 
l'inclinaison  de  l’orbite  de  la  Terre  sera  nulle  pour  celte  époque  : par 
conséquent  la  quantité  îa  qui  eu  exprime  la  tangente  sera  nulle  aussi; 
ce  qui  dounera 

s,  = 8,  sin  >.ii  = 0,  u,  = 6,  cosnh  — o. 

Quant  aux  orbites  de  Véuus  et  de  Mars,  on  trouve,  par  les  dernières 
Tables  de  M.  de  la  Lande,  les  éléments  suivants 


Longitude  du  nœud  de.  Vénus,  pour  1760 2.14.31.28, 

» de  Mars,  » 1.17.43.  H, 

Inclinaison  de  l’orbite  de  Vénus,  » 3.a3.ao, 

» de  Mars,  » 1 .Si . o. 

Donc 


«,=  74"  ou  = 4 7 11  i 3’  8" , 

8,  = rang  3"23'2o",  8,  = lang  i“5i'o"; 

d’où  l’on  tire 


*,  — 9,  sin  01,  = 0,057070,  u,  — 8 , cos  01,  = 0,0 1 58o  1 , 

s,  — S,  sin  01,  = 0,033867,  u,  = 0,  cosoi,  = 0,021731. 

Comme  ces  valeurs  sont  celles  qui  répondent  à l'époque  de  17Ü0, 
depuis  laquelle  nous  comptons  les  années  marquées  par  l (Article  pre- 
cedent J,  il  faudra  donc  les  substituer  dans  les  formules  générales  du 
numéro  précédent,  en  y supposant  en  même  temps  t — o;  de  celte 
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manière,  après  avoir  fait  aussi  les  autres  substitutions  du  même  nu- 
méro, cl  mis  pour  Asinar,  A cos  a,  H sin  ?,  Hros,?  leurs  valeurs  trou- 
vées plus  haut  (42),  on  obtiendra  les  six  équations  suivantes 

C,  siny  4-  D,  sini  -+-  o,oio5E,  sine  4-  o,o3o8;2  =o, 

C,  cosy  4-  D,  rosi  4-  o,oio5 E,  cosi  — 0,009090  = o, 
i ,3394c,  siny  — 0,7935  D,  sini  — o,o863E,  sine  — 0,029171  = o. 

1 ,23i)4  C,  cos  y — 0,7935  D,  cosi  — o,o863  E,  rose  — 0,022819  = o, 
o,3i8oC,  siny  — 0,261  3 I),  sini  4-  E,  sine  4-  0,012984  =0, 
o,3i8oC,  rosy  — 0,261 3 D,  cosi  4-  E,  cose  — o,o35i3S  = o, 

qui  serviront  à déterminer  les  six  inconnues  C,  siny,  C,cosy,  D,sini 

et  l'on  aura 


C,  siny  — 

0,001 48.jo, 

C,  cos  y =: 

o,oi5857, 

D,  sini  = — 

o,o3ao68. 

D,  rosi  = 

— 0,0070630, 

E,  sine  = — 

0,0a  18  36, 

E, COS£  = 

0,028249* 

d'où  l'on  lire  ( numéro 

précédent  j 

C,  siny  — 

0,0018393, 

C,  cos  y 2- 

0,019653, 

C,  siny  = 

0,00047191, 

C, cosy  =: 

0,00 5o425, 

b, sini  - 

0,025447, 

D,cosi s= 

o,oo56o44» 

D,  sini  = 

0,00*83795, 

D.  cosi  = 

o,ooi8455, 

E,sine  = — 

0,00022894, 

E, cose  = 

0,00029618, 

E,  sine  = 

0,0018845, 

E,  cose  — 

— 0,002.4379, 

On  peut  déduire,  s,i  l’on  veut,  de  ces  valeurs  celles  des  coellicients  C,, 
D,,...  et  des  angles  7,  3,...,  mais  on  n’en  aura  pas  besoin  si  l’on  trans- 
forme, ainsi  que  nous  en  avons  usé  plus  haut,  les  sinus  et  cosinus  des 
angles  bt  4-  Çi,  et  4-  y,...  en 

sin?  cos  4/  4-  ros?  sinèt, . . .,  cos?  cos  bt  — sin?  sin  bt, . . ., 

ce  qui  est  plus  commode  pour  le  calcul,  lorsque  bt  et  «sont  de  très-petits 
angles. 
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51.  Faisant  donc  toutes  ces  substitutions  dans  les  formules  géné- 
rales (49),  on  trouvera  les  expressions  suivantes 

Pour  la  Terre. 

s,  = 0,028127  -t-  0,002685  cos( *5", 337/)  -4-  o, 001910  slni  35',  337/) 

0,001484  cos(  5', <)8ot)  — <1,01585;  sin(  5", 980/) 

— o,o3xo68ros(  19", 75)8 1)  ■+■  0,007063 sinl  19", 79HO 

— o. ooo?ag cos(  18', 3o8f ) — 0,000396 sin(  18". 3o8t  , 

'•<—  — 0,007180  — 0,001910 cosl 35", 33;/)  -4- 0,002685  sin  (25',  337 /j 
•+-  0,01 5857 cos ( 5', <)8o /)-+-  0,001484 sin(  5", 980/1 

— 0,007063  cos(  19',  798/)  — o,o3au68sin;  19',  798 1 
-4-  0,000396 rosi  i8",3o8<)  — 0,000939 si n(  i8",3o8/j; 

Pour  Ténus. 

I,  =_  0,038137  — 0,0007.38  cos(35*,  337 /)  — o,oooi63sin(35",337t 

■+■  o,ooi83ycos(  5', 980/)  — 0,019653 sini  5", 9804) 

-4-  0,03544"  cos(  *9”i 798O  — o,oo56o4  sin(  19", 798 O 
-1-  0,001884  cos(  i8",3o8f)  -4-  o, 007.438 sin ( 18", 3o8/), 

«,  — — 0,007  ’8o  -+-  0,000163  cos  (35",  33;/  — 0,000338  sin  (35",  33;  I) 

-f  0,019653 rosi  5",;)8o/) -4- o,ooi839sin(  5", 980/1 
-4-  o,oo56o4  rosi  19", 798/)  -4-  0,035447  sin(i9",  798/} 

— 0,003438 cos(  i8",3o8/)  -4-  0,001 884  sin ( i8",3o8/l; 

Pour  Mars. 

s , = 0,038137  -1-  0,008754  ros(25",  337 1)  -4-  0,006337  sin (3.5", 337/) 

-4- o,ooo4;3 cos(  5',<)8o/)  — o,oo5o43sin(  5", 980 t) 

-4-  o,oo838o  ros(  19", 798/)  — 0,001846 sin (19', 798/) 

— 0,0218.36 cosi  i8",3o8/  ) — 0,038249 sin ( '8”,  3o8/) , 

II.  — — 0,007180  — 0,006227  cos(25",337t)  -4-  0,008754  sin (25  ,33;/ 

-4- o,oo5o43 cos(  5", 980 /)  -4-  0,000472 sin ( 5", 980/ 

-4-  0,001846 cos ( 19*, 798/)  -+-  o, oo838o  sin(  19", 7981) 

-4-  0,038249  cos(i8",3o80  — 0,021836  sin  ( 18",  3o8/). 
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Ainsi,  prenant  / pour  le  nombre  des  années  tropiques  écoulées  depuis 
le  i"  janvier  1760  à midi  moyen,  ou  bien  pour  le  nombre  des  années 
qui  précèdent  cette  époque,  en  faisant  t négatif,  il  n'y  aura  qu'a  calculer 
par  les  formules  précédentes  les  valeurs  correspondantes  des  quantités 
s,,  u,,  s,,...,  et  l’on  en  pourra  déduire  sur-le-champ  les  longitudes  «,, 
des  noeuds  des  orbites  des  planètes  dont  il  s’agit,  par  rapport  au 
plan  de  l’écliptique  de  17G0,  regardé  comme  fixe,  ainsi  que  les  inclinai- 
sons des  memes  -orbites  par  rapport  à ce  plan,  dont  5,,  0,,...  sont  les 
tangentes;  car  on  a 

J,  s, 

tango»,  = — , tango»,  — — * • • » 

«*  «» 

9,  = »*;  + «!,  0i  = y»! -t- • 


Au  reste,  à cause  de  ce  que  les  expressions  des  quantités  s„  s,,  s,  con- 
tiennent plusieurs  termes,  il  sera  assez  difficile  de  déterminer  si  les 
angles  u,,  u,,  <üa  ont  des  limites  ou  non,  et  d'en  trouver  les  valeurs 
moyennes,  ainsi  que  nous  l'avons  fait  à l'égard  de  Jupiter  et  de  Saturne 
dans  l’Article  précédent;  c’est  pourquoi  nous  n'entrerons  pas  dans  cette 
discussion  qui  pourrait  nous  mener  trop  loin. 


52.  Nous  terminerons  donc  cet  Article  par  donner  les  formules  des 
mouvements  unnuels  des  nœuds  et  des  variations  annuelles  des  inclinai- 
sons des  orbites  de  la  Terre,  de  Vénus  et  de  Mars,  formules  qui  se  dé- 
duisent facilement  de  celles  du  n“  23,  en  y faisant  les  substitutions  con- 
venables, et  supposant  dt  = 1 . 

Ayant  donc  égard  à l'action  mutuelle  de  toutes  les  planètes,  excepte 
Mercure,  ainsi  que  nous  en  avons  usé  dans  les  recherches  précédentes, 
on  trouvera 

Pour  ta  Terre. 


du  t = — 6"  ,874)1  — 


| * 0 <*os  i u,  — 0)  ) 

-o',334  ^ 

0,  COSi  (U,  — 6»,  ) I 

0, 

0,  I 

5,  COS(OH  — Ui) 

— o",53» 

0,cos(u,  — toi)  I 

I.'  S- 

— —6,  J 

ilO,  =6",  8740*111  <■>,—«)  4- o",  334  0i  sin(Mj—  ».)  + 6',  6460»  sin(<e,—  41,) 

h-o",  53»  0,  sln  tin, — «ifs 


Digitized  by  Google 


694  RECHERCHES  SUR  LES  ÉQUATIONS  SÉCULAIRES 


Pour  fènut. 

du»  = - 4',  ,oo  | LC0*.K-»lj  _ 0',ao3  [ i-  9lf0S ' -o  J 

9,cosi<u,  — ut, ; | 

~f,  J 

rffl»  =4  » ioo9  sin(u, — au3fl,  sin('„, — u,  ) -1-6”, 703 fl,  sin{&>, — ta, 

-4-  o',  5 15  6,  sin  (w,—  u,  : ; 

Pour  Man. 

, /«  T fl  cos(4i,  — «*  )“|  , c,.  T fl,  cosw,  — u,  i I 

dut.  = — i4“,otoo  1 ^ I - o ,6h5  i g- I 

„ 6,  COS  I 41,  —4»,  n „ ['  fl,  COS  4).  — 4>,  , 1 

_ . .753 Tt — j-..7o,|, j. — j 

dS,  =i4',otioflsin  ut,—  41) -4-0", 6456, sin(4i,— &»,)-»- 1 ",7 73 6, sin(4>, — »,) 

-*-i',7oi  fl,sin(4>,— w,); 

où  dut,,  dut,,  dut,  son!  les  mouvements  annuels  des  nœuds  par  rapport 
aux  étoiles  fixes,  et  t/5,,  dO,,  dO,  peuvent  être  prises  sans  erreur  sensible 
pour  les  variations  annuelles  des  inclinaisons  des  orbites  à l’écliptique; 
mais,  pour  pouvoir  faire  usage  de  ces  formules,  il  faudra  déterminer 
auparavant  les  valeurs  des  quantités  4>,  ta,,...,  fl,  fl,,...,  qui  conviennent 
à l’année  donnée,  d’après  les  formules  générales  de  cet  Article  et  du  pré- 
cédent. Si  l’on  emploie  celles  qui  répondent  à l’époque  de  1 760,  on  aura 
pour  l’orbite  de  Vénus 

dot,  = — 9', 69a,  </5,  = — o'  ,o35, 

et  pour  celle  de  Mars 

• dut , = — 8", 664,  d6,  = — o*,  3a  t 

Quant  à l'orbite  de  la  Terre,  nous  remarquerons  que,  puisque  6,  = o 
pour  1760  (hypothèse j,  il  faudra  que,  dans  l’expression  de  dv„  tous  les 
termes  divisés  par  fl,  soient  aussi  égaux  à zéro,  ce  qui  donne  l'équation 

6*, 874  Ooos^*», — w)-ê-o',334^,  co&(wt— •»,)-*- G", 6460,  C08  (•«,—••*) +*o#,  53a  04  cos(w,—  w,)  = o; 


- 6', ,03  I _ 0',5i5 


Digitized  by  Google 


DES  MOUVEMENTS  DES  NOEUDS,  ETC. 


ti»5 

d’où  l'on  tire,  pour  la  valeur  de  la  tangente  de  u,,  l'expression 

6’,®74^codw-i-o",334  CW», -i-6*,646®j couwj+o’^î’iO, cos*i,  _ fi*,8?4w-*-*><>.334  ffl-t-6<,.64fi|/j-*-°*-^3:i«t 

fi“,87408inw-r-o*,334^i  sin«w,-*-6*,646^j  &iüw3 -4- 0**53» \ sinw,  è',874  * -*-o"t334  Jl-t-6*,G46.», -4-o“,53a  st 

Substituant  donc  à la  place  de  s,  u,  s les  valeurs  qui  répondent  au 

commencement  de  l'année  1760,  et  qui  ont  déjà  été  déterminées  ci- 
dessus  d’après  les  Tables,  on  aura 

d’où 

w,  = i8o«  — 8“53’3(i'; 

c’est  le  lieu  où  l’orbite  de  la  Terre  doit  couper  le  plan  de  l'écliptique 
de  1760,  au  premier  instant  ou  elle  abandonne  ce  plan. 

Employant  maintenant  celle  valeur  de  u,  dans  l’expression  de  i/O.., 
on  trouvera 

d&,  — o",56ç); 

ce  qui  donne  l'augmentation  annuelle  de  l'inclinaison  de  l’orbite  de  la 
Terre,  par  rapport  au  plan  dont  il  s’agit. 

On  aurait  les  mêmes  résultats  si  l'on  cherchait  les  valeurs  de  tangu, 
et  de  5.j,  d’après  les  formules  générales  du  numéro  précédent;  car,  fai- 
sant l = 1 dans  les  expressions  de  s,  et  de  et  mettant  à la  place  des 
sinus  des  arcs  très-petits  25", 337,  5*.  980,...  ces  arcs  mêmes,  et  à la 
place  de  leurs  cosinus  l'unité,  on  trouve 


d’où 


j,  = 0",  08797,  «,= — o*,5ôatg. 


Ulligbi,  = 


o>otf797t  5 
o , 5(12 19 


o" , 569  ; 


ce  qui  s’accorde  avec  ce  qu’on  a trouvé  ci-dessus,  et  pourrait  servir,  s’il 
en  était  besoin,  à confirmer  la  justesse  de  nos  calculs. 
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Article  VIII.  — Des  i quations  séculaires  du  nœud 
et  de  l’inclinaison  de  l'orbite  de  Mercure. 

53.  Pour  achever  nos  Recherches  sur  les  dérangements  causés  dans 
lés  plans  des  orbites  des  planètes  par  leur  action  mutuelle,  il  ne  reste 
plus  qu’à  examiner  ceux  qui  doivent  avoir  lieu  dans  le  plan  de  l'orbite 
de  Mercure.  Or,  suivant  nos  dénominations,  ta,  sera  la  longitude  du  uœud 
de  celle  orbite,  et  8,  sera  la  tangente  de  son  inclinaison;  de  sorte  que  la 
question  se  réduira  à déterminer  les  valeurs  des  quantités  ï,  = 5,sinw$, 
u,  = 6,  costii,,  par  l'intégration  des  équations  différentielles  d'où  plies 
dé(  tendent,  et  qui,  selon  l’ordre  des  équations  ( I6j,  doivent  être  la  neu- 
vième et  la  dixième. 

Ces  équations  seront  donc 

^+(5,o)(«,-ii|+(5,ii  5,3l(«,— «, -h5,4  («,— u,:=o, 

-jr— — *)— (5,i)0,—  *,)— r5,9-  (i,— *,)— (5,3  s,  — *,}— (5,4t  *»  — s.  —o, 

lesquelles,  en  y substituant  les  valeurs  des  quantités  s,  s,,...,  u.  u,,... 
déjà  trouvées  dans  les  deux  Articles  précédents,  et  faisant,  pour  plus  de 
simplicité, 

/=  — (5,oj— (5,i)  — (5, a)  — (5,3  —(5,4, 

M=  (5, o B +(5,  ■ ) B,  -i-(5,»)B,-4-(5,3)B,-»-(5,4)B(, 

N = (5,  a)C,  -i-  (5,  3)C,  •+  (5,4  )C„ 

P = (5,a)D,+  (5,  3 ; D,  -(-  ( 5,  i l)., 

Q = (5,j!E,+  (5,3;E,+  5,4)E,. 

se  changent  en  celles-ci 

-jj-  — f Acosaj—  McosiA!-t-(ît— Ncos.ct-eyj— Pcos  dt-t-à)— Qros:e/-t-ei  o, 
jj -+■/(*,  — Asina)-t-M  sin  (4!-t-J3)-+-N  situe! -t-y)-t-I'sin  r/f-vô,i-t-Qsin(e/-t-t!=o. 
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Telles  sorti  les  équations  qu’il  s’agit  maintenant  d’intégrer;  et  il  est 
facile  de  voir  que  pour  cela  il  n’y  a qu’à  supposer 

»,  — A si n x -t  B,  sin(Af-t-S)  *-C,  sin(rt-t-y)  -*■  D,  sin(>//  -ei)-*-E,  sin(c/  + 1]+?,  sin(/<  + y) , 
A ces»  -t-  B rus  fji  4-  4-  C,  fus  (f/  -t-  y)  - D,  cospA  3 ) -H  H,  cos  (r/  cl)-*  F,  cris  \ft  f ) , 

car,  faisant  ces  substitutions  et  égalant  à zéro  les  termes  homogènes,  on 
n'aura  que  ces  quatre  équations  de  condition 

(ft-/;B,  = M,  (c-/jC,  = N,  (rf-/iD,=  P,  ie-/E,  = 0, 


lesquelles  donnent 


11  — 


M 


c, 


N 

c-f 


E,= 


0 

ï=7'' 


de  sorte  qu’il  y aura  encore  deux  indéterminées  F,  et  «p,  qui  dépendront 
des  valeurs  initiales  de  et  de  u*  données  par  les  observations;  ainsi  les 
valeurs  supposées  de  ss  et  de  «,  sont  exactes  et  complètes. 

Pour  déterminer  les  deux  inconnues  F»  et  ?,  je  tire  des  Tables  les  élé- 
ments suivants 


l.ongilude  du  nœud  de  Mercure  pour  1760 1 * 1 5"  28' .(  5" 

Inclinaison  de  son  orbite 7“  o'  0“ 

Donc 


41.  = 4 5“  28'  45",  6,  = lang7*; 

de  là  on  trouvera 


»,  = 5,  sinn,  = 0,087543,  « i =:  6,  cosm,  — O,o8tioy2; 

ce  qui  (en  supposant,  comme  ou  a fait  jusqu’ici,  que  t soit  égal  à zéro 
au  commencement  de  1760)  donnera  les  deux  équations 

A sina  -+-  B,  sinfs  -t-  C,  siny  D,  sin3  -4-  E,  sine  4-  F,  sin?  = 0,087543, 

A cosa  -t-  B,  cos, 5 -1-  C,  cosy  4-  D,  cos 6 4-  E,  cose  -t-  F cos?  = 0,0860142, 

par  lesquelles  on  pourra  déterminer  F,  et  5. 

VI.  88 
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Maintenant  je  trouve,  d'après  la  Table  du  n°  19, 

/=- 6"3n, 

et  ensuite,  en  employant  les  valeurs  de  B sin, 3,  B,  sin ,3  déterminées  dans 
les  deux  Articles  précédents, 

B,sin£  = 0,00028613,  B,rosj3=  o,ooo2o354, 

0,siny  = 0,024795,  C,cosy  = 0,264940, 

Di  sin  0 = — o,oo5o530,  D,cosé  = — 0,001 1 126, 

E,  sin  e = — 0,00047975,  E.cosi  = — 0,00062066; 

enfin,  substituant  ces  valeurs  dans  les  deux  équations  ci-dessus,  011  utua 

F, sinf  = 0,0.39867,  F,coso  = — 0,170972. 

5i.  Si  donc  on  substitue  ces  valeurs  dans  les  expressions  ci-dessus 
de  r,  et  de  u, , après  y avoir  changé  les  sinus  et  cosinus  de  ht  -t-  fi, 
et  + en 

sin  3 cos  frf  -4-  cos  (3  sin  bt,. . .,  cos^cosfct  — sin  (3  sin  6/ 

on  aura  les  formules  suivantes  : 

Pour  Mercure. 

s,  0,028127  4- 0,000286 cos1, 2.5', 337 f)  4- 0,000304  sin(25", 337/ ) 

4-  0,02.4795  cos ( 5*,«)8ol)  — o, 26494° sin ( 5" , 980 1 

— o,oo5o52  cos(  19*, 71)8/ 1 4-  0,0011 1 3 sin,  ly", r > 

— o, 000480  eost  i8",3o8t  t — 0,000621  sin(  18”,  3o8/  ? 

4- 0,039867  cos(  6*,3ti /)  4-  0,170972  sin(  6',3n/i 

«,  = — 0,007 180  — o, 000204 cost3.5*’,337/)  4-  0,000286 sin (25", 337 / 1 
4- 0,26494°  cos(  5*, 980/)  4-  0,024795 sin ( 5”, 980/) 

— 0,001 1 13  cosl  19",  798/1  — o,o<>5o52  sim,  19",  7148/ 1 
4-  0,000621  cos;  i8",3o8/)  — 0,000480  sim  i8',3o8f  1 

— o,i70972cos(  6”, 3n /)  4- 0,039867  sin(  6*,3n/). 

Dans  ces  formules,  t représente,  comme  dans  les  Articles  précédents, 
le  nombre  des  années  tropiques  écoulées  depuis  le  i*r  janvier  1760  a midi 
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moyen,  ou  de  celles  qui  onl  précédé  cette  époque,  si  l’on  fait  t négatif; 
ainsi  l’on  pourra  par  leur  moyen  calculer  pour  un  temps  quelconque  les 
valeurs  des  quantités  et  et,  d’après  ces  valeurs,  on  trouvera  le  lieu 
du  nœud  ascendant  de  l'orbite  de  Mercure,  ainsi  que  l’inclinaison  de  son 
orbite,  par  les  formules 

I,  , — r r 

UinKi>,n=  — 1 6,  = 

U, 


u,  étant  la  longitude  du  nœud  comptée  depuis  le  lieu  de  l'équinoxe 
de  1760,  et  5,  la  tangente  de  l’inclinaison. 

55.  A l’égard  du  mouvement  annuel  des  nœuds  et  de  la  variation  an- 
nuelle de  l’inclinaison,  quoiqu’on  puisse  les  déduire  aisément  des  for- 
mules précédentes,  il  sera  cependant  plus  commode  de  les  déterminer 
par  le  moyen  des  formules  différentielles -(23),  en  y faisant  dt=  1. 

De  celte  manière,  on  trouvera  pour  le  mouvement  annuel  des  nœuds 
de  Mercure,  par  rapport  aux  étoiles  fixes. 


6 cos(ii,  — M ; 

— o",o8o 

6, rosfii,  — M,)  | 

0» 

['  J 

0j  COS'  — toi) 

- 3”,  749 

01  COS  î 6)»  — «>  ) | 

fl. 

fl.  1 

— o^oSi 

6,  cos(i),  — m,)  | 

fl. 

et  pour  la  variation  annuelle  de  l'inclinaison 


f/6,  — U)  -+-  o",o8ofl,  sinfu,  — a,  j -+-o',867fl,sin(it,  — a.) 

-4-  3”.749®i  sin(i>,  — i»«  J -4-  o",  o5i  9,  sinfa,  — «,). 

Ainsi  il  n’y  aura  qu’à  substituer  daus  ces  expressions  les  valeurs  des 
quantités  6 , S a,  qui  répondent  au  temps  donné,  et  qui  ré- 

sultent des  formules  générales  données  ci-dessus.  Si  l’on  emploie  celles 
qui  répondent  à l’époque  de  1 760,  et  que  nous  avons  déduites  des  Tables, 
on  trouvera,  pour  le  siècle  présent. 


rfii,  = — 4', 5i8,  rfî,  = — o*,  i4». 


HK. 
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Artici.f.  IX..  — Sur  les  changements  de  latitude  et  de  longitude 
des  étoiles  fixes,  causés  par  le  déplacement  de  l'orbite  de  la 
Terre. 

56.  Nous  avons  donné,  dans  l'Article  VII,  les  formules  necessaires 
pour  déterminer  à chaque  instant  la  position  du  plan  de  l’orbite  de  la 
Terre,  par  rapport  au  plan  dans  lequel  cette  orbite  s'est  trouvée  au 
commencement  de  l’année  1760,  que  nous  avons  prise  pour  époque; 
ainsi,  connaissant  la  position  des  étoiles  fixes  à l’égard  de  ce.  dernier 
plan,  c'est-à-dire,  leurs  longitude  et  latitude  pour  le  commencement  de 
1760,  il  sera  facile  de  trouver  les  longitudes  et  les  latitudes  pour  un 
autre  temps  quelconque. 

Pour  cet  effet,  011  commencera  par  calculer,  pour  le  temps  donné,  les 
valeurs  des  quantités  s s et  h,  (51  j,  et  l'on  en  tirera  celles  de  «,  longi- 
tude du  nœud  de  l’orbite  de  la  Terre  et  de  y inclinaison  de  cette  orbite, 
au  moyen  des  formules 

lang*>,:=— , langy=  0,  = -t-  «J; 

U S 

on  ajoutera  à la  longitude  w,  la  précession  des  équinoxes  5o*,3 /,  pour 
avoir  la  longitude  du  nœud  de  l’orbite  de  la  Terre,  comptée  à l’ordi- 
naire, depuis  le  premier  point  d'Arles,  c’est-à-dire,  depuis  l’intersection 
de  l’écliptique  et  de  l’équateur,  et  l’on  nommera  celte  longitude  x.  Cela 
posé,  comme  l'inclinaison  y est  toujours  très-petite,  on  trouvera  aisé- 
ment, par  les  formules  différentielles  connues,  que  l'obliquité  de  l’éclip- 
tique sera  sujette  à une  variation  égale  à y cosx,  et  que  les  points 

équinoxiaux  auront  un  mouvement  en  longitude  égal  à et  un 

mouvement  en  ascension  droite  égal  à -!  s-''~  ■ 

p sin  a3"  j 

linsuite,  nommant  l la  longitude  d’une  étoile  quelconque  et  X sa  lati- 
tude, calculées  en  ayant  égard  à la  précession  des  équinoxes,  on  trou- 
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vera  que  la  variation  de  celte  étoile  en  longitude  sera 

rsinx 


j-cos(/  — x)  lang),  — 


tanga3*y 


et  que  sa  variation  en  latitude  sera 

— _rsin(/  — x). 


57.  Pour  faciliter  le  calcul  de  ces  formules,  on  remarquera  que.  à 
cause  de  la  petitesse  de  l'angle  y,  on  aura,  sans  aucune  erreur  sensible, 
r = donc,  puisque 

x = 6i,  + 5o',3f, 


on  aura 

sinx  — sin  m,  cos  5o’,3/)  -+  cosm,  sin(5o",3f), 
rosx  — cos«!COS  5o", 3 1 ) — sinu, sin ( 5o*, 3/ J; 


par  conséquent  on  aura 

r sinx  = »,  cos  l5o'  .3<)  + h, sin  1 5o",3<), 
rcosx  = «,  cos  ( 5o',  3 / ) — s,  sin(5o",3/). 

De  là  il  s’ensuit  que,  si  l’on  fait,  pour  abréger, 

ï = 4,  cos 1 5o", 3 O ■+■  u,sin(5o",  3 1), 

« = u,cos  5o",3r — s,  sin(5o",3<), 

on  aura  u pour  la  variation  de  l’obliquité  de  l'écliptique,  et 

» a 

langa3"j’  0U  sin  i3° j 


pour  le  mouvement  en  longitude  ou  en  ascension  droite  îles  points 
équinoxiaux. 

De  plus,  à cause  de 

sin  /— xi  = sin/ cosx  — cos/ sinx,  cos (/ — x)  = cos/cosx  -t-  sin/sinx. 
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on  aura,  pour  la  variation  en  longitude  d’une  étoile  quelconque, 


(itsiii  long,  -i-  u roslong.j  langlatit.  — 


a 

tang23"j’ 


et  pour  sa  variation  en  latitude 


a cos  long.  — u sin  long. 


58.  Toute  la  dilliculté  se  réduit  donc  à calculer,  pour  le  temps  donne, 
les  valeurs  de  »,  et  «,  d’après  les  deux  formules  du  n°  51,  cl  en  déduire 
ensuite  celles  des  quantités  i et  u par  les  formules  du  numéro  précédent. 

Pour  épargner  ce  travail  aux  astronomes  qui  voudront  faire  usage  de 
notre  Théorie,  j'ai  pris  la  peine  de  calculer  les  quantités  dont  il  s’agit, 
de  siècle  en  siècle,  pour  vingt  siècles,  tant  avant  qu’après  1760,  en  fai- 
sant successivement  / = — 100,  — aoo,  — 3oo,...  jusqu’à  — 2000,  el 
ensuite  l = 100,  200,  3oo,...  jusqu'à  2000;  et,  afin  de  pouvoir  mettre 
une  plus  grande  exactitude  dans  les  calculs,  j'ai  d’abord  changé  dans 
les  expressions  de  s-  el  de  u,  du  numéro  cité  les  cosinus  en  1 — 2(sinus)’, 
et  j'ai  ensuite  réduit  les  coellicicnls  en  secondes  en  les  multipliant  par 
206265. 

De  celte  manière,  j’ai  transformé  les  expressions  dont  il  s'agit  dans 
celles-ci,  qui  sont  à la  fois  plus  simples  et  plus  commodes  pour  le 
calcul , 

»,  = 393',  9 sin  (25",  33;  I) — 1 io7",5sin’ ji2',t368/ 1 
— Sa-o'.Ssinl  5" . Ç)8o / ) — Cia'.asin’i  a'',99<i/'i 
-t-  1456", 9sin(i9*, 7980  -t-i3i09".4  sin’i  9", 899/) 

— 61",  1 stttQS'.SoStt  -i-  94",4  sin’(  9',  i54< 

e — 553", 7 sin(25'  ,337/)  ■+•  787'',8sin,  ; ta", 668/) 

3o6",  1 sin ( 5", 980/) — 654 1". 6 sin1  ( a", 99 ni 

— 66i4',7sin  19", 798/)  4-  agiS'.Ssin’f  9",899<i 

— 47",2Sin(i8",3o8/)  — 12a', a sin*(  9',  i54<  1. 

Knsuile  j’ai  construit  d'après  ces  formules  les  deux  Tables  suivantes. 
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Enfin  j’ai  déduit  des  valeurs  de  s,  et  de  renfermées  dans  ces  deux 
Tables,  celles  des  quantités  a et  v,  par  le  moyen  des  formules  du  n"  57. 
et  j'ai  formé,  de  cette  manière,  les  Tables  111  et  IV,  qui  suivent,  et  dont 
l’une,  c'est-à-dire,  la  troisième,  donne  les  valeurs  de  a et  u qui  répondent 
à chaque  siècle,  à compter  du  commencement  de  1760,  en  remontant, 
et  dont  l'autre,  c'est-à-dire,  la  Quatrième,  donne  les  valeurs  des  mêmes 
quantités  pour  chaque  siècle,  à compter  depuis  la  même  époque  en 
descendant.  Il  faut  se  souvenir  que  j'entends  par  siècle  un  intervalle  de 
cent  années  tropiques,  lequel  est  moindre  qu'un  siècle  ordinaire  de 
cent  années  juliennes,  la  différence  étant  de  i8'*27m;  mais,  comme  les 
variations  séculaires  des  quantités  1 et  v sont  moindres  qu'une  minute, 
il  est  clair  qu'on  peut,  en  toute  sûreté,  faire  abstraction  de  la  différence 
dont  il  s'agit,  et  prendre  indifféremment  des  années  juliennes  à la  place 
des  années  tropiques. 

59.  Les  quantités  u représentent,  comme  on  l’a  dit  plus  haut  (57;. 
les  variations  de  l’obliquité  de  l'écliptique  : on  voit  donc,  par  la 
Table  III,  que  cette  obliquité  n'a  cessé  de  diminuer  depuis  deux  mille 
ans,  et  la  Table  IV  montre  qu’elle  doit  continuer  toujours  à diminuer, 
du  moins  pendant  l’espace  de  deux  mille  ans  auquel  cette  Table  s'étend. 
La  diminution  séculaire  est.  pour  le  siècle  présent,  d’environ  56  se- 
condes, mais  cette  diminution  n'est  point  uniforme;  elle  n'était,  il  v a 
deux  mille  ans,  que  de  38", 67;  depuis  lors  elle  a augmenté  continuel- 
lement, et  elle  n'arrivera  à son  maximum  que  dans  quatre  siècles  ; elle 
sera  alors  de  56", 76,  ce  qui  diflère  très-peu  de  sa  valeur  actuelle;  mais 
dans  vingt  siècles  d’ici  elle  ne  sera  plus  que  de  4f)  secondes. 

Si  l’on  prend  a30  28'ao"  pour  l’obliquité  moyenne  actuelle, elle  aura 
dû  être,  suivant  la  Table  III,  de  a 3° 4 4’ 5”  au  temps  d’Hipparque,  qui 
vivait  100  ans  avant  Jésus-Christ.  Il  est  vrai  que  cette  obliquité  serait 
moindre  d’environ  7 minutes  que  celle  que  les  anciennes  observations 
paraissent  donner  pour  ce  temps-là;  mais  on  sait  que  ces  observations  ne 
sont  pas  assez  exactes  pour  pouvoir  servir  à fixer  la  juste  valeur  d’un 
élément  si  délicat;  il  doit  suffire,  ce  me  semble,  qu'elles  s'accordent 
avec  la  Théorie  à prouver  la  diminution  de  l’obliquité  de  l’écliptique. 
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60.  Si  l'on  divise  les  quantités  a par  tang  a3°-j-,  ou  plus  exactement  par 

tanga3°28’  = o,434t> 

ou,  ce  qui  revient  au  même,  qu'on  les  multiplie  par  a,3o35,  on  aura 
l'équation  des  points  équinoxiaux,  c’est-à-dire,  les  quantités  qu’il 
faudra  ajouter  ou  soustraire  du  lieu  moyen  du  premier  point  A' Aria  sur 
l'écliptique  pour  avoir  son  lieu  vrai  (57).  Donc,  si  l’on  convertit  les 
secondes  de  degré  en  secondes  de  temps,  à raison  du  mouvement  moyen 
du  Soleil,  ce  qui  se  fera  en  multipliant  les  secondes  de  degré  par  a 4.  ou 
plus  exactement  par  la  fraction 

5y"«’73  — 

on  aura  l’équation  qui  servira  à corriger  le  temps  de  l'équinoxe;  de 
sorte  que  celte  équation  sera  représentée,  en  général,  par  56,o8ga.  J’ai 
donc  construit  la  Table  V suivante,  laquelle  donne  pour  chaque  siècle, 
avant  et  après  1760,  la  valeur  de  l’équation  dont  il  s’agit,  exprimée  en 
secondes  de  temps. 

Or  il  est  clair  que,  si  l’on  prend  la  différence  des  équations  répondant 
à deux  siècles  consécutifs,  dans  la  Table  V,  on  aura  l’équation  par 
laquelle  il  faudra  corriger  la  durée  de  100  années  tropiques  moyennes, 
pour  avoir  leur  durée  exacte;  par  conséquent,  la  centième  partie  de 
cette  équation  donnera  à très-peu  près  l'équation  de  la  durée  des  années 
tropiques  pour  le  siècle  dont  il  s’agit.  C’est  sur  ce  principe  que  j'ai 
formé  la  Table  VI,  d’après  celle  qui  précède  : cette  Table  fait  voir  que 
la  longueur  de  l’année  a toujours  été  en  diminuant  depuis  vingt  siècles 
jusqu’à  présent,  et  qu'elle  doit  continuer  à diminuer,  du  moins  pen- 
dant l’espace  de  vingt  autres  siècles,  et,  si  l’on  soustrait  l’équation 
actuelle  de  5*,  56  de  l’équation  qui  répond  au  dix-neuvième  siècle 
avant  1760,  et  qui  est  de  2 7*,3i,  on  aura  ai',  75  pour  1a  quantité  dont 
l'année  tropique  a dû  être  plus  longue  au  temps  d'Hipparque  qu’elle 
n’est  à présent. 
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TABLE  V. 


SIÈCLES 
arnnl  1760. 

ÉQUATION 
des  tquinom. 

SIÈCLES 
après  1760. 

^OVATION 
des  équinoxes. 

O 

O 

O 

O 

■ 

— 556- 

1 

432’ 

a 

— n35 

2 

7^9 

3 

— - ao38 

3 

925 

i 

- 2963 

4 

977 

5 

401  1 

S 

9>° 

6 

— 5i8o 

6 

718 

7 

— 647' 

7 

401 

8 

— 7*79 

8 

- 38 

9 

— 9407 

9 

— 6o3 

10 

— iio5i 

10 

— 1287 

I! 

— 12813 

" 

— 2100 

1) 

— 14688 

12 

— 3o3o 

|3 

iftôftQ 

■ 3 

— 4082 

*4 

— 18775 

*4 

— 5253 

i5 

t 20^5 

■5 

— 6545 

■6 

— 23297 

îG 

— 7950 

‘7 

— 25712 

'7 

— 9473 

18 

28250 

18 

— 1 1 1 1 5 

«9 

— 30882 

*9 

— 12865 

20 

— 336i3 

. -A-  . .. . . 

20 

- >4737 

8y. 
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TABLE  VI. 


SIÈCLES 
avant  1760. 

ÈQUÀTIOX  DE  LA  DI  RÉK 
cio»  année*  tropique». 

SIECLES 
a pré* 

j 

ÉOCATION  DE  LA  DURÉE  j 
de*  année»  tropique*. 

O 

J,5G 

O 

» 

5,36 

l 

•>•79 

l 

4,3a 

9 

8,o3 

9 

3.07 

3 

9,99 

3 

1 ,8G 

4 

in,48 

4 

0,99 

9 

11,69 

5 

— o,G7 

6 

,ai9* 

6 

— « »9a 

/ 

14,08 

7 

- 1,«7 

8 

iî,a8 

8 

- 4.ÎU 

9 

16.4  s 

9 

— 5,65 

10 

17,69 

10 

— 6,84 

1 1 

18,  79 

1 1 

— 8,  i3 

19 

ly.8l 

,, 

— 9 . 3o 

il 

9t  ,06 

'î 

— 10,99 

U 

99,10 

■1 

— * » ,7* 

i5 

al,  ta 

1 » 

, — *a»9a 

16 

3j,l5 

iG 

— »*,«> 

17 

a'», 38 

,7 

— i5,93  # 

18 

96 , 3a 

18 

— 16,49 

•9 

J7,3i 

'9 

— 17, 3o 

90 

90 

— 18,79 

- - » 
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(il . Quant  aux  variations  «les  étoiles  fixes  en  longitude  et  en  loti  iode, 
on  les  déterminera  aisément  d'après  les  valeurs  des  quantités  7 et  0 des 
Tables  III  et  IV,  et  par  le  moyen  des  formules  que  nous  avons  données 
plus  haut  (57);  mais,  comme  ces  quantités  n’ont  été  calculées  que  de 
siècle  en  siècle,  et  que  leurs  différences  sont  assez  inégales,  si  l’on  vou- 
lait avoir  les  variations  dont  il  s’agit,  d’année  en  année,  ou  du  moins 
de  dix  ans  en  dix  ans  pour  le  siècle  présent,  il  faudrait,  pour  plus 
d'exactitude,  calculer  de  nouveau,  d’après  les  formules  générales,  les 

valeurs  de  7 et  0 qui  répondent  à 1=  1 , a,  ou  à /=  10,  30,  3o 

Nous  nous  contenterons  ici  de  donner  les  valeurs  qui  répondent  à / = 1 . 
et  pour  cela  il  suffira  de  se  souvenir  qu’on  a déjà  trouvé  plus  haut  52 
pour  t — 1 

= O'1’, 08797,  U,  = — O",  562 19; 


d’où  l'on  lire 


7 = o'', 08783,  v— — o", 56221. 


De  là  il  s'ensuit  que,  pour  un  certain  nombre  d'années/,  à compter 
depuis  le  commencement  de  1760,  011  aura,  avec  une  exactitude  suf- 
fisante, 

7 = 0°,  08783t.  u = — a*,  56iat /; 

et  ces  valeurs  serviront  aussi  pour  les  années  qui  précèdent  i7tio,  en 
faisant  t négatif 

Au  reste,  comme  les  variations  dont  nous  venons  de  parler  11e  dé- 
pendent que  du  déplacement  de  l'écliptique,  il  est  clair  que  les  décli- 
naisons des  astres  ne  souffriront  aucun  changement:  mais  les  ascen- 
sions droites  seront  toutes  également  diminuées  de  la  quantité  — , , 
qui  est  le  mouvement  des  points  équinoxiaux  en  ascension  droite  (57). 
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ST  ET  PAHTICVLIEH 

DES  VARIATIONS  DES  GRANDS  AXES  DE  LEURS  ORBITES  ('}. 


(Mémoires  de  la  première  classe  de  l'Institut  de  France,  année  1808.) 


On  entend,  en  Astronomie,  par  éléments  d’une  planète  les  quantités 
qui  déterminent  son  orbite  autour  du  Soleil,  supposée  elliptique,  ainsi 
que  le  lieu  de  la  planète  dans  un  instant  marqué,  qu’on  appelle  l’ époque. 
Ces  quantités  sont  au  nombre  de  cinq,  dont  deux,  le  grand  axe  ou  la 
distance  moyenne  qui  en  est  la  moitié,  et  l’excentricité,  déterminent  la 
grandeur  de  l’ellipse  dont  le  Soleil  occupe  l’un  des  foyers;  les  trois 
autres,  la  longitude  de  l’aphélie,  celle  des  nœuds,  et  l’inclinaison,  dé- 
terminent la  position  du  grand  axe  sur  le  plan  de  l’ellipse  et  la  position 
de  ce  plan  sur  un  plan  qu’on  regarde  comme  fixe  par  rapport  aux  étoiles. 
Ces  cinq  quantités,  jointes  à l’époque,  étant  connues  pour  une  planète, 
on  peut  trouver  en  tout  temps  son  lieu  dans  le  ciel  par  le  moyen  de  ces 
deux  lois,  découvertes  par  Képler,  que  les  aires  décrites  dans  l’ellipse 
par  le  rayon  vecteur  croissent  proportionnellement  au  temps,  et  que  la 
durée  de  la  révolution  est  proportionnelle  à la  racine  carrée  du  cube  du 
grand  axe.  Les  Tables  d’une  planète,  abstraction  faite  de  ses  perturba- (*) 

(*)  Lu,  le  ai  août  1808,  è l lnstitul  de  France. 

VI.  90 
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lions,  ne  sont  autre  chose  que  des  suites  de  valeurs  particulières  ré- 
pondant à des  intervalles  de  temps  égaux,  des  fonctions  du  temps  et  des 
six  éléments,  par  lesquelles  la  position  de  la  planète  est  déterminée 
dans  l’espace  par  rapport  au  Soleil.  Ce  n'est  que  par  l’observation  qu’on 
peut  trouver  les  valeurs  des  éléments  d’une  planète,  mais  il  faut  beau- 
coup d’art  pour  les  déduire  des  lieux  observés;  ce  travail  occupe  les 
Astronomes  depuis  Kepler;  car,  comme  la  précision  des  éléments  dé- 
pend de  celle  des  observations,  de  nouvelles  observations  plus  exactes 
amènent  toujours  des  corrections  aux  éléments  qu’on  avait  déterminés. 

Lorsque,  dans  le  siècle  dernier,  on  entreprit  d'appliquer  le  Calcul  dif- 
férentiel à la  solution  des  Problèmes  que  Newton  avait  résolus  par  des 
constructions  linéaires,  on  reconnut  que  le  mouvement  d’une  planète 
attirée  par  le  Soleil  en  raison  inverse  du  carré  de  la  distance  dépend  de 
trois  équations  différentielles  du  second  ordre,  qui  demandent  par  con- 
séquent six  intégrations;  ces  intégrations  introduisent  chacune  dans  le 
calcul  une  constante  arbitraire;  de  sorte  que  la  solution  du  Problème 
renferme  en  dernière  analyse  six  constantes  arbitraires  ; ce  sont  les  élé- 
ments mêmes  de  la  planète,  ou  des  fonctions  de  ces  éléments. 

Mais  les  planètes  ne  sont  pas  seulement  attirées  par  le  Soleil,  elles 
s'attirent  encore  mutuellement,  et  l’effet  de  cette  action  mutuelle  est  de 
déranger  leur  mouvement  elliptique  et  d’v  produire  des  inégalités  qu’on 
nomme  perturbations,  dont  le  calcul  est  long  et  délicat,  et  fait  depuis 
New  ton  l’objet  des  travaux  des  Géomètres  qui  s’occupent  de  la  Théorie 
du  Système  du  monde.  En  effet,  les  forces  qui  résultent  de  cette  dernière 
attraction  ajoutent  aux  équations  différentielles  de  leurs  mouvements 
des  termes  qui  en  rendent  l’intégration  impossible  dans  l’état  actuel  de 
l’Analyse,  et  qui  forcent  de  recourir  aux  approximations.  Heureusement 
ces  termes  sont  très-petits  vis-à-vis  de  ceux  qui  viennent  de  l’action  di- 
recte du  Soleil,  parce  qu’ils  sont  multipliés  par  les  masses  mêmes  des 
planètes,  ou  plutôt  par  leur  rapport  à celle  du  Soleil;  et,  si  l’on  intègre 
les  équations  différentielles  comme  s’ils  n’existaient  pas,  il  arrive  que 
les  constantes  arbitraires  que  l’intégration  ajoute  à chaque  intégrale  se 
trouvent  augmentées  d’une  petite  partie  variable  due  à ces  mêmes 


Digitized  by  GoogI 


715 


DES  ÉLÉMENTS  DES  PLANÈTES,  ETC. 

termes,  dont  on  ne  peut,  à la  vérité,  trouver  la  valeur  finie  et  rigou- 
reuse, parce  qu’elle  dépend  d'une  intégration  qui  est  impossible,  en 
général,  mais  dont  on  peut  avoir,  par  des  approximations  successives, 
la  valeur  aussi  approchée  qu’on  voudra.  Ainsi  les  éléments  du  mouve- 
ment elliptique,  qui  par  l'action  seule  du  Soleil  sont  constants,  de- 
viennent sujets  à de  petites  variations;  et  quoique,  à la  rigueur,  le  mou- 
vement ne  soit  plus  elliptique,  on  peut  néanmoins  le  regarder  comme 
tel  à chaque  instant;  l’ellipse  variable  devient  alors  osculalrice  de  la 
véritable  orbite  de  la  planète,  comme  on  peut  le  conclure  de  la  Théorie 
générale  de  l'osculation  que  j’ai  exposée  ailleurs  (*),  et  qui  est  fondée 
sur  la  variation  des  constantes.  C’est  de  cette  manière  que  j’ai  considéré 
et  calculé  les  variations  des  éléments  des  planètes  dans  la  Théorie  de  ces 
variations,  que  j’ai  donnée  dans  les  Mémoires  de  l’Académie  de  llerlin, 
années  1781,  1783  et  suivantes  ("j. 

Mais  les  variations  dont  il  s’agit  sont  de  deux  sortes  : les  unes  ne  sont 
composées  que  de  termes  périodiques  dont  la  valeur  dépend  de  la  confi- 
guration des  planètes,  soit  entre  elles,  soit  à l’égard  de  leurs  nœuds  et 
de  leurs  aphélies,  et  redevient  la  même  lorsque  ces  configurations  re- 
prennent la  même  forme;  les  autres  sont  indépendantes  des  configura- 
tions des  planètes  et  peuvent  croître  avec  le  temps,  ou  avoir  aussi  des 
périodes,  mais  extrêmement  longues. 

On  nomme  les  premières  inégalités  périodiques,  et  leur  calcul  n'a 
guère  d’autre  dilliculté  que  la  longueur  jointe  à l’attention  qu’il  faut 
avoir  aux  termes  qui,  quoique  très-petits  dans  l’équation  différentielle, 
peuvent  augmenter  beaucoup  par  l’intégration.  On  peut  détacher  ces 
inégalités  des  éléments;  alors  elles  se  simplifient  en  se  fondant  en- 
semble, et  il  en  résulte  des  inégalités  qui  affectent  immédiatement  les 
lieux  de  la  planète  calculés  dans  l’ellipse  : c’est  pourquoi  il  est  presque 
plus  simple  de  déduire  directement  ces  inégalités  des  équations  diffé- 
rentielles par  les  méthodes  ordinaires  d’approximation. 

(*  ) Voir  log  Mémoires  rtc  Berlin  de  1779,  p.  1 38,  6l  la  Théorie  des  Fonctions , Articles  1 i3 
et  suiv.  { OEuvrcs  de  Lagrange,  L IV,  p.  >83  ). 

(**)  OE  livre  s de  Lagrange,  t.  V,  p.  r>5  et  suiv. 

90. 
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Les  inégalités  de  la  seconde  espèce  sont  nommées  séculaires,  et  de- 
meurent attachées  aux  éléments  qu'elles  font  varier  à la  longue  et  d'une 
manière  insensible;  on  les  appelle  séculaires  parce  que  ce  n’est  qu’au 
bout  de  quelques  siècles  que  leur  effet  peut  se  manifester. 

L’observation  a encore  devancé  sur  ce  point  le  calcul  ; car  les  Astro- 
nomes avaient  reconnu  l’existence  de  ces  variations  relativement  aux 
excentricités,  aux  aphélies  et  aux  nœuds,  longtemps  avant  qu'on  connût 
la  Théorie  de  l’attraction  universelle. 

Parmi  les  differentes  inégalités  séculaires,  la  plus  importante  est  celle 
des  grands  axes  des  orbites,  parce  qu'elle  affecte  aussi  la  durée  des  ré- 
volutions, ou  le  moyen  mouvement;  car  il  arrive  par  l'effet  de  l’intégra- 
tion que,  si  le  grand  axe  est  sujet  h une  inégalité  croissante  comme  le 
temps,  le  moyen  mouvement  en  a une  qui  croit  comme  le  carré  du 
temps. 

Or  la  première  approximation  donne  dans  les  autres  éléments  des 
termes  proportionnels  au  temps;  le  grand  axe  seul  en  est  exempt:  c’est 
ce  que  M.  de  Laplace  a reconnu  le  premier,  par  une  analyse  très-déli- 
cate, dans  un  Mémoire  lu  à l’Académie  des  Sciences  en  1773;  mais, 
comme  dans  ce  résultat  on  n'avait  tenu  compte  que  des  premières  et 
des  secondes  dimensions  des  excentricités  et  des  inclinaisons  supposées 
très-petites,  il  était  important  de  voir  ce  que  pourraient  donner  les 
termes  qui  contiendraient  les  autres  dimensions  de  ces  quantités. 

Dans  un  Mémoire  lu  à l’Académie  de  Berlin  en  1776  (*),  je  considérai 
d'une  manière  directe  les  variations  auxquelles  peut  être  sujet  le  grand 
axe  d'une  planète  par  les  forces  perturbatrices  provenant  de  l'action  des 
autres  planètes,  et  je  réduisis  ces  variations  à une  formule  générale  et 
très-simple  qui,  ne  dépendant  que  de  la  différentielle  partielle  d’une 
fonction  finie  relativement  au  mouvement  moyen  de  la  planète,  fait  voir 
tout  de  suite  que  le  grand  axe  ne  peut  jamais  contenir  aucun  terme  pro- 
portionnel au  temps,  quelque  loin  qu’on  continue  l’approximation  par 
rapport  aux  excentricités  et  aux  inclinaisons  des  orbites,  mais  eu  s'arre- 


(*)  Œuvres  de  Lagrange,  I.  IV,  p.  7 55. 
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tant  à la  première  approximation  par  rapport  aux  termes  proportionnels 
aux  masses  des  planètes. 

On  n’avait  pas  été  plus  loin  sur  ce  point;  mais  M.  Poisson  y a fait  un 
pas  de  plus  dans  le  Mémoire  qu’il  a lu  il  y a deux  mois  (’)  à la  Classe, 
sur  les  inégalités  séculaires  des  moyens  mouvements  des  planètes,  et  dont 
nous  (*')  avons  fait  le  Rapport  dans  la  dernière  séance.  Il  a poussé  l’ap- 
proximation de  la  même  formule  jusqu'aux  termes  affectés  des  carrés  et 
des  produits  des  masses,  en  ayant  égard  daus  cette  formule  à la  varia- 
tion des  éléments  que  j’avais  regardés  comme  constants  dans  la  pre- 
mière approximation.  En  employant  les  méthodes  et  les  formules  con- 
nues pour  la  variation  des  éléments  elliptiques,  il  a su  donner  aux 
termes  qui  forment  la  seconde  approximation,  cl  qui  ne  proviennent 
que  des  variations  des  éléments  de  la  planète  troublée,  une  disposition 
et  une  forme  telles,  qu'il  est  facile  de  prouver  qu’aucun  de  ces  termes, 
qui  peuvent  d’ailleurs  être  en  nombre  infini,  ne  peut  jamais  donner 
dans  le  grand  axe  des  termes  croissant  comme  le  temps.  A l’égard  de 
ceux  qui  doivent  provenir  des  variations  des  éléments  des  planètes  per- 
turbatrices, ils  échappent  à son  analyse  : pour  suppléer  à ce  défaut,  il  a 
recours  à l'équation  générale  des  forces  vives  sous  la  forme  donnée  par 
M.  de  Laplace  dans  le  premier  volume  de  sa  Mécanique  céleste,  et  il  par- 
vient d’une  manière  ingénieuse  à faire  voir  que  ces  sortes  de  termes  ne 
peuvent  non  plus  produire  dans  le  grand  axe  des  variations  proportion- 
nelles au  temps. 

Cette  découverte  de  M.  Poisson  a réveillé  mon  attention  sur  un  objet 
qui  m'avait  autrefois  beaucoup  occupé,  et  que  j'avais  ensuite  totalement 
perdu  de  vue.  Il  me  parut  que  le  résultat  qu’il  venait  de  trouver  par  le 
moyen  des  formules  qui  représentent  le  mouvement  elliptique  était  un 
résultat  analytique  dépendant  de  la  forme  des  équations  différentielles 
et  des  conditions  de  la  variabilité  des  constantes,  et  qu’on  devait  y arri- 
ver par  la  seule  force  de  l’Analyse,  sans  connaître  les  expressions  parti- 
culières des  quantités  relatives  à l'orbite  elliptique. 

(•)  Le  ao  juin  1808. 

(**)  MM.  tic  T-aplaco,  Biot  cl  moi. 
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En  effet,  en  considérant  sous  un  nouveau  point  de  vue  la  variation  des 
constantes  arbitraires  qui  naîtraient  de  l'intégration  des  équations  diffé- 
rentielles lorsqu’on  n’y  tient  compte  que  de  l'action  du  Soleil  et  qu’on 
néglige  celle  des  planètes  perturbatrices,  j’ai  obtenu  des  formules  qui 
donnent  les  différentielles  de  ces  variations  sous  une  forme  plus  simple 
que  celle  des  formules  connues  jusqu'à  présent,  parce  qu’elles  ont 
l’avantage  de  ne  contenir  que  les  différences  partielles  d’une  même 
fonction  du  temps  et  des  constantes  arbitraires,  prises  par  rapport  à 
chacune  de  ces  constantes,  et  multipliées  par  de  simples  fonctions  de 
ces  constantes;  de  sorte  que  la  fonction  dont  il  s’agit  étant  développée, 
comme  elle  peut  toujours  l’être,  tant  que  l’orbite  est  elliptique,  en  une 
série  de  sinus  et  cosinus  d’angles  proportionnels  au  temps,  le  terme 
indépendant  du  temps  donnera  sur-le-champ  les  équations  des  variations 
séculaires  aussi  exactes  qu’on  voudra  par  rapport  aux  puissances  et  aux 
produits  des  excentricités  et  des  inclinaisons,  au  lieu  que  jusqu'ici  elles 
étaient  bornées  aux  premières  dimensions  de  ces  éléments.  Ces  formules 
ont  de  plus  l’avantage  que,  étant  appliquées  aux  variations  du  grand 
axe,  on  en  voit  naître  tout  de  suite  des  expressions  analogues  à celles 
auxquelles  M.  Poisson  n’est  parvenu  que  par  des  réductions  heureuses 
des  formules  déduites  de  la  considération  du  mouvement  elliptique. 

De  cette  manière  on  démontre  dans  toute  la  généralité  possible, 
et  quelle  que  soit  l’inclinaison  de  l’orbite  primitive  sur  le  plan  fixe, 
que  la  variation  du  grand  axe  ne  peut  contenir  aucun  terme  non  pé- 
riodique ni  dans  la  première  ni  dans  la  seconde  approximation,  du 
moins  en  tant  qu’on  n’a  égard  dans  celle-ci  qu’aux  variations  des  élé- 
ments de  l’orbite  troublée.*  Ce  qui  empêche  que  la  même  Analyse  ne 
s’étende  également  aux  termes  provenant  des  variations  des  éléments 
des  planètes  perturbatrices,  c'est  que  la  fonction,  dont  la  différence 
partielle  relative  aux  coordonnées  de  l’orbite  troublée  donne  la  varia- 
tion du  grand  axe,  n’est  pas  la  même  pour  les  planètes  perturbatrices, 
parce  qu’elle  n’est  pas  symétrique  par  rapport  aux  coordonnées  de 
toutes  les  planètes;  c’est  aussi  ce  qui  a lieu  dans  l’Analyse  de  M.  Pois- 
son, qui  dépend  de  la  meme  fonction. 
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Mais  en  rapportant  les  planètes,  non  au  centre  du  Soleil,  mais  au 
centre  commun  de  gravite  du  Soleil  et  des  planètes  autour  duquel  leur 
mouvement  est  presque  plus  régulier  qu’autour  du  Soleil,  j’obtiens  des 
équations  différentielles  semblables,  dans  lesquelles  la  fonction  dont  il 
s’agit. est  symétrique,  et  demeure  par  conséquent  la  même  pour  toutes 
les  planètes;  alors  le  calcul  devient  uniforme  et  général,  et  n'est  plus 
sujet  à aucune  exception.  On  a de  cette  manière  les  variations  des  élé- 
ments de  chacune  des  orbites  rapportées  au  centre  commun  de  gravité, 
et  l'on  démontre  par  une  même  Analyse  que  le  grand  axe  de  chacune 
de  ces  orbites  ne  peut  avoir  dans  les  deux  premières  approximations 
aucune  inégalité  croissant  comme  le  temps.  Or  il  est  facile  de  passer  du 
mouvement  autour  du  centre  de  gravité  au  mouvement  autour  du  Soleil, 
et,  en  regardant  celui-ci  comme  elliptique,  on  trouve  facilement,  par  la 
Théorie  des  osculations,  les  expressions  variables  des  éléments.  Par  ce 
moyen  je  démontre  la  proposition  générale  de  la  non-existence  des  iné- 
galités proportionnelles  au  temps  dans  les  grands  axes  des  planètes  rap- 
portées au  Soleil. 

L’objet  de  ce  Mémoire  est  d’exposer  les  nouvelles  formules  que  j’ai 
trouvées  pour  les  variations  des  éléments  des  planètes,  ainsi  que  leur 
application  aux  variations  des  grands  axes,  et  de  développer  surtout 
l’Analyse  qui  m’y  a conduit,  et  qui  me  parait  mériter  l’attention  des 
Géomètres  par  son  uniformité  et  par  sa  généralité,  puisqu'elle  est  indé- 
pendante de  la  considération  des  orbites  elliptiques,  et  qu’elle  peut 
s’appliquer  avec  le  même  succès  a toute  autre  hypothèse  de  gravitation 
dans  laquelle  les  orbites  ne  seraient  plus  des  sections  coniques. 

Ayant  montré  à M.  de  Laplace  mes  formules  et  mon  Analyse,  il  me 
montra  de  son  côté  en  mémo  temps  des  formules  analogues  qui  donnent 
les  variations  des  éléments  elliptiques  par  les  différences  partielles  d’une 
même  fonction,  relatives  à ces  éléments.  J'ignore  comment  il  y est  par- 
venu; mais  je  présume  qu’il  les  a trouvées  par  une  combinaison  adroite 
des  formules  (ju’il  avait  données  dans  la  Mécanique  céleste  (’).  Ainsi  son 

(*)  Depuis  U lecluro  de  ce  Mémoire,  M,  de  Laplace  a publié  ses  formules  dans  un  S«/iftlé- 
nient  à la  Mécanique,  céleste. 


Digitized  by  Google 


720  MÉMOIRE  SUR  LA  THÉORIE  DES  VARIATIONS 
travail  et  le  mien,  conduisant  au  même  but  par  des  chemins  differents, 
peuvent  servir  également  à l’avancement  de  l’Analyse  et  de  l’Astronomie 
physique. 

Formules  générales  pour  la  variation  des  éléments  des  planètes. 

1 . Je  prends  la  masse  du  Soleil  pour  l’unité,  et  je  désigne  par  m,  m' , 
ni,...  les  masses  des  différentes  planètes.  Ces  quantités  seront  des  frac- 
tions très-petites,  et  l’on  pourra  distinguer  en  différents  ordres  de  peti- 
tesses les  termes  qui  contiendront  ces  quantités  à la  première,  ou  à la 
deuxième,  ou  à la  troisième,...  dimension. 

Je  rapporte  d’abord  le  mouvement  des  planètes  au  centre  du  Soleil 
par  les  coordonnées  rectangles  x,  y,  z pour  la  planète  m;  x',y,  z’  pour 
la  planète  m';  x“,y\  z"  pour  la  planète  m”,  etc.,  et  je  fais,  pour  abréger, 

r r=  y' X ’ 4-  y 4-  «*, 

r- = ipr-yrrir>, 

r"—  z"‘, 


„ , r i xx1  4-j y'-j-  zz"j 

m U*-*'  i’  ( r - Y?  ■+■(*—  Y’  r'‘  J 

„ T i xx’-l-'ty’-t-  zz"  ~] 

lv(*  - ir—r"  j*  + 1 * — o*  r“  J 


J’ai  pour  la  planète  m les  équations  suivantes,  dans  lesquelles  t est  le 
temps  et  où  dt  est  constant, 


d’x  i 4-  m 

«/u 

TtP  + r* 

dx' 

(P  y i -4-  ni 

dil 

lïo  "*  T' 

y ~=z 

dy  ’ 

d’Z  14-0» 

dQ. 

dp  + r * 

2 

dz  ’ 
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Cnr,  si  l’on  forme  les  différences  partielles  de  la  fonction  11  suivant  les 
variables  x,  y,  z,  on  a les  expressions  des  forces  dues  à l’attraction  des 
planètes  m',  m",...,  décomposées  suivant  les  coordonnées  x,y,  s. 

On  aura  de  pareilles  équations  pour  la  planète  m',  en  changeant  m 
enm',  et  x,y,  z en  x'.y,  s',  et  réciproquement;  mais  alors  la  fonction  12 
changera,  et  pourra  être  désignée  par  12';  et  ainsi  pour  les  autres  pla- 
nètes. Je  crois  avoir  employé  le  premier  les  équations  des  planètes  sous 
cette  forme  très-simple,  qui  est  maintenant  généralement  adoptée. 

2.  Comme  l'effet  de  l’action  des  planètes  perturbatrices  est  contenu 
dans  la  fonction  12,  en  rejetant  les  termes  qui  en  dépendent,  on  a,  pour 
le  mouvement  de  la  planète  m,  en  tant  qu'elle  n'est  attirée  que  par  le 
Soleil,  les  trois  équations 

f/’j  i "•  m 

; — X ü, 


d'Z  i -t-  m 

77,  -t o. 


Los  intégrales  do  ces  équations  sont  assez  connues,  ot  donnent  une 
ellipse  décrite  suivant  les  lois  de  Képler;  mais  nous  n’en  avons  pas 
besoin  ici,  et  il  suffit  pour  notre  objet  de  faire  les  remarques  suivantes  : 
i"  Que  les  valeurs  des  coordonnées  sont  des  fonctions  du  temps  et 
des  six  constantes  arbitraires  introduites  par  les  six  intégrations,  et  que 
nous  désignerons  par  a,  b,  c,f,  g,  h.  Elles  déterminent  la  grandeur  et 
la  position  de  l’ellipse  sur  le  plan  de  projection,  ainsi  que  le  lieu  de  la 
planète  dans  un  instant  donné,  et  on  les  nomme  en  Astronomie  éléments 
de  la  planète  ; 

a°  Que,  si  l’on  dénote  par  a a le  grand  axe  de  l’orbite  elliptique  de  la 
planète  m,  en  sorte  que  a soit  la  distance  moyenne,  son  mouvement 
moyen,  qui  est  proportionnel  au  temps,  sera  exprimé  par  ni,  en  faisant 

j i -+-  m 

VI.  9' 
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et  que  les  coordonnées  x,  y,  z pourront  être  exprimées  en  séries  de 
sinus  et  cosinus  d'angles  multiples  de  nt,  dont  les  coefficients  seront  des 
fonctions  données  des  éléments  a,  b 

3.  Considérons  maintenant  les  perturbations  dues  h l’action  des  autres 
planètes,  qui  introduit  dans  les  équations  les  termes  dépendant  de  la 
fonction  O.  Pour  avoir  égard  à ces  termes,  la  méthode  la  plus  simple 
est  celle  de  la  variation  des  constantes  arbitraires  que  j’ai  employée  de- 
puis longtemps;  suivant  les  principes  de  cette  méthode,  que  j’ai  exposée 
d’une  manière  générale  dans  les  Mémoires  de  l’Académie  de  Berlin  de 
1775,  page  igo(*),  comme  les  équations  différentielles  auxquelles  il 
s’agit  de  satisfaire  sont  du  second  ordre,  on  conservera  les  expressions 
elliptiques  des  coordonnées  x,  y,  z,  ainsi  que  celles  des  différentielles 

1 mais  en  y regardant  les  constantes  a,  b,  c,...  comme  va- 
riables, et  l’on  vérifiera  les  équations  par  la  variation  de  ces  constantes 
dans  les  différentielles  secondes. 

Désignons  pour  un  moment  par  la  caractéristique  & les  différentielles 
provenant  de  la  variation  des  constantes,  tandis  que  la  caractéristique 
ordinaire  d se  rapporte  à la  variation  de  /.  La  différence  première  de  x 
aura  pour  valeur  complète,  en  faisant  tout  varier,  dx  - *-  ix;  donc,  sup- 
posant $.r  = o,  elle  sera  simplement  dx;  ainsi  la  valeur  complète  de  la 
différence  seconde  de  x sera  ddx  -t-  ddx;  mais  la  partie  ddx  satisfait 

h l'équation  en  x sans  le  terme  qui  en  forme  le  second  membre. 

quelles  que  soient  les  valeurs  des  constantes,  puisque  l’équation  se  vé- 
rifie identiquement;  donc  l'autre  partie  doit  vérifier  le  reste  de  l’équa- 
tion. Ainsi  l’on  aura 

ô dx  dil 
dt3  ~~  dx  ’ 

de  sorte  que,  relativement  à réquation  en  x , on  aura  par  la  variation 

(•)  Œuvres  de  Lagrange,  t.  IV,  p.  >59  el  SUÎV. 
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des  constantes  arbitraires  les  deux  équations 


ix  — o, 


3 dx  dû 
dl’  ~ dx' 


On  aura  de  même,  relativement  à l'équation  en  y,  les  deux  équations 
, 3 dy  (/il 

et,  relativement  à l'équation  en  z,  les  deux  équations 

3dz  da 


3z  o. 


dt‘  dz 


Ainsi  l’on  aura  en  tout  six  équations  différentielles  du  premier  ordre 
entre  les  six  constantes  arbitraires  a,  b,  c,f,  g,  h,  devenues  variables. 

Maintenant,  comme  a;,  y,  z sont  des  fonctions  supposées  connues  de 
/,  a,  b,  c il  est  facile  de  voir  que  l’on  a 


, dx  , dx  ,,  dx  , dx  ,,  dx  , dx  .. 
ox  - - da  -+-  -n  do  H — de  H — — df  -t-  -j—  dg  -t-  -rr  dh, 

de  dj  J dg  ° 


da 


db 


dh 


et,  comme  dx  —d^  dl,  on  aura  pareillement 


idx 

~dt~ 


d’x  d’x  .. 

diïada+dïdidb 


d’x  , d’x 
dldcdC  " dldfdf~ 


d’x  . d’x 
(It  dg  "S  + dtdh 


dh ; 


ainsi  les  deux  équations  oa;-=o  et  - 


3dx  dû 


dt 


t?  dl  donneront  ces  deux-ci 
dt 


dx  , dx  „ 
—j — da  -t-  - db  - 
da  db 


dx 

de 


d’x 
dl  da 


da  - 


d’x 

dldb 


db 


d’x  , 

-H  j-  de  - 
dtdc 


, dx  ,,  dx  , 
de  -t-  dj  + -J-  dg 
df  J dg  ” 

d’x  ,r  d’x  , 

dtdjdf+  dtdïdz 


dx 

dh 


dh  — o, 


d’x  ..  dû  , 
dlMdàz=didi’ 


et  l’on  aura  de  pareilles  équations  en  y et  en  z,  en  changeant  seulement 
x en,y  et  en  z. 

Ces  six  équations  donneront  les  six  différentielles  da,  db,...  par  l’éli- 
mination ordinaire;  mais  on  aurait  de  cette  manière  des  formules  trés- 
or 
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compliquées.  Heureusement  j’ai  trouvé  une  combinaison  de  ces  équa- 
tions qui  conduit  à des  résultats  simples  et  très-remarquables,  et  que  je 
vais  exposer. 

•i.  Je  retranche  la  première  équation  multipliée  par  J-  de  la  seconde 
multipliée  par  ; j'ai 


r/U  dx 
<lx  da 


(Il  ,\db  B de  -t-  C df  --  D dg  ■+ 


ErfA, 


en  faisant,  pour  abréger. 


dx 

d • X 

dr 

(Px 

(la 

dtdb 

~db 

diïla' 

dx 

d‘r 

dx 

d'x 

“ (la 

dtdc 

de 

dlda  * 

dx 

d'x 

dx 

d'x 

~ du 

dtdf 

<>f 

dl  da 

d r 

d X 

dx 

d*i r 

da 

dldg 

«g 

dtday 

dx 

d’x 

dx 

d'x 

du 

dl  d/i 

7/7i 

dlda 

Mais,  pour  mieux  conserver  la  signification  de  ces  formules,  nous 
emploierons  à la  place  des  lettres  A,  B,  C,...  les  symboles  (x,  a,  A), 
(x,  «, c),  (x,  a,/),...:  ainsi  l’expression 

dx  d x d r d’x 

db  dlda  (la  dtdb 

sera  représentée  par  (x,  b,  a),  parce  qu’elle  ne  diffère  de  celle  de  A que 
par  l'échange  des  lettres  a,  b;  et,  comme  elle  est  égale  à — A,  il  s'en- 
suit que  l'on  aura 

(x,  b,  a)  - (x,  a,  b). 

Donc,  en  général,  l’échange  des  lettres  qui  suivent  la  lettre  x ne  fera 
que  rendre  la  quantité  négative;  et  l'on  voit  aussi  que  (x,  a,  a)  = o. 
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De  celte  manière  j’aurai 

~iï  <?«  ^ ~ (x,«,  **•  (•*■.  a<  c.  <f«+  (x,  a,  f df  4-  x,  a,  g)  dg  t-  (x,  a,  h)dh. 

Les  mêmes  équations  étant  multipliées,  la  seconde  par  ^ et  la  pre- 
mière par  '!  ,r.  • et  ensuite  retranchées  l’une  de  l’autre,  donneront 
* dtuo 

</""  '/é  ^ — (x>  ’’  ^ dn-t-(x,  c)dc  + (x,  b,f  ) df  -t-  (x,  b,  g)dg-i-  (x,  b,  k)dh, 

équation  qu’on  peut  déduire  immédiatement  de  la  précédente  par  l’é- 
change des  lettres  a et  b entre  elles,  et  en  se  souvenant  que 

(x,  b,  a)  ~ — (x,  a,  b ).’ 

Par  le  même  procédé,  mais  prenant  f-  *-  et  ^ ^ pour  multiplicateurs, 
on  aura 


,111  ilx 
dx  de 


dl  — — (x,  a,  c)da  - - (x,  6,  c)  db  (x,  e,f)df  --  (x,  c,  g)  dg  -+-  (x,  c,  h)  dh. 


ce  qui  se  déduit  aussi  de  la  première  en  y changeant  a en  c et  c en  a. 

Continuant  ainsi,  on  aura  encore  trois  autres  équations  qu’on  pourra 
déduire  successivement  de  la  première,  en  y échangeant  a en  /,  en  g, 
en  h,  et  vice  versâ. 


<7x  dfdt  — [x’a<f)da-(x,b,f)dl> 


df 

dx  itg  r “ !x’  «’  8) dn  - >•  b>  a ) db  - 


(x,  c,f  ) de  (x,/,  g)  dg  h-  (x,  /,  h)  dh, 
r,c,g)dc-(x,f,g)df  -t  ( x,g,h)dh , 


r/O  dx 
dx  dh 


dl  — (x,  <i,  //)</«  — (x,  /i)  — {x,  c,  h)  de  — (x,  ft  h)  df  — (x,  g9  h)dg. 


On  aura  de  pareilles  équations  pour  les  valeurs  de  ~ 

et  pour  cela  il  ne  faudra  que  changer  dans  les  précédentes  x en  y;  et  l'on 
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j -il  I I I (/O  fl Z tl£i  fl  Z 

en  aura  encore  de  pareilles  pour  les  valeurs  de  -/T  ^ i • •>  en 

changeant  simplement  x en  z dans  celles  qu'on  vient  de  trouver. 
Maintenant,  si  l’on  ajoute  ensemble  les  valeurs  de  ^ 

If-  dd'  el  llu’on  se  «‘appelle  que  fl  n'est  fonction  que  de  x,  y,  z,  x',  y. 

z‘ et  que  les  constantes  a,  b,  c,f,  g,  h ne  sont  contenues  que  dans 

x,  y,  z,  il  est  visible  qu’on  aura 

tin  tir  tin  ti y tin  th  (/<2 

dx  tla  dy  da  Uz  da  //«  ’ 


et  par  conséquent 

(/fl  . , 

dt  - [( X,  a,  b)  -+•  [y,  a,  b)  -f-  {z,  a,  b j] db 
[( x , a,  c)  •+■  a,  c ) -t-  (ï,  a,  c)]  de 
+ [(*.<«./)  ■+■  (r.  ». /)  + <*.".  f)]df 
■+■  [(■*.  «.  g)  -+■  (r.  «.  g)  (*.  «>  £)]  <> g 

-t-  f(x,  a,  h)  -+-  [y,  a,  h)  -+-  (s,  a,  A)] db. 


5.  Pour  avoir  les  valeurs  des  coelHcicnts  de  db,  de,  d/,...  dans  cette 
équation,  il  faudrait  substituer  dans  les  expressions  de  (x,  a,  b), 
(y,  a,  b),  (z,a,b),  ( x,a,c ),...  les  valeurs  elliptiques  de  a?,  y,  z en  t 
et  a,  b,  c,f,  g,  h,  et  exécuter  les  différentiations  partielles  relatives  à 
ces  quantités;  et  il  est  facile  de  voir  qu’on  aura  pour  les  coefficients 
dont  il  s’agit  les  mêmes  fonctions  des  quantités  I,  a,  b,  c,  /,  g.  A,  soit 
que  les  six  dernières  soient  supposées  variables  ou  constantes.  En  les 
supposant  constantes,  les  valeurs  de  x,  y,  z satisfont  aux  éqdations 


d’. r 
lit- 

d'y 

df 

il' z 

Tlf 
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quelles  que  soient  ces  constantes,  puisqu’elles  sont  arbitraires.  Donc  les 
mêmes  équations  seront  encore  satisfaites  si  l'on  donne  h une  de  ces 
constantes,  comme  a,  l’accroissement  infiniment  petit  et  constant  Sa. 
Or  il  est  clair  que  les  accroissements  correspondants  de  x,  y,  z seront 

, dx  . , dy . , ils  , 

OX  -r-  0«,  or  — -y-  0(1,  O Z J-  0(1, 

an  da  da 


et  ces  valeurs  devront  par  conséquent  satisfaire  aux  équations  précé- 
dentes dilTérenliées  suivant  la  caractéristique  3.  Pour  simplifier  ces  dif- 
férentiations, je  mets  les  équations  dont  il  s’agit  sous  cette  forme  plus 
simple  et  équivalente 


d'x 

de 


d’y 

1ë 


d’s 

dt' 


= 0 


et,  difTérentiant  suivant  o\  j’ai,  à cause  que  les  caractéristiques  d et  3 
sont  censées  indépendantes  entre  elles,  et  que  par  conséquent  3 d1  est 
la  même  chose  que  d'â. 


< l 3 OX 

~dO~ 


d '•  or 
dO 


d3  02 
dO 


d’- 

d- 

(P- 

r 

dx* 

Sx  4- 

r 

dxdy 

Sy  + 

r 

dx  dz 

d-  - 

d’- 

d‘l 

r 

dx  dy 

Sx  4- 

r 

df‘ 

Sy  + 

r 

d/dz 

d' - 

r 

dxdz 

Sx  4- 

r 

dy  dz 

3/4- 

r 
( iz 3 

)• 

)• 

)■ 


et  ces  équations  seront  satisfaites  également  par  les  valeurs 


, dx . . dr . , dz  . 

ox  — -, — o a,  dy  -j-  oa,  S z — ~ oa, 

da  •’da  da 
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et  par  celles-ci 


ou  par 


dx 

,ib oA> 

o* 

N 

l! 

O.J  0. 

dx  . 
dboc’ 

, dr . 

°r=ti3c’ 

, dz 

*’~dF 

et  ainsi  de  suite,  en  prenant  pour  oa,  3b,  oc,...  des  constantes  infini- 
ment petites. 

Substituons  les  deux  premiers  systèmes  de  valeurs  de  ox,  3y,  3z  dans 
la  première  équation;  elle  donnera,  en  divisant  par  oa  et  3b, 


fl*  X / 

dt’ dû  + 

r dx 

d'-  . 

r dy 

d’-  . 
r dz 

\<lx*  da  ' dtdy  da 

dxdz  da 

1 

d3- 

</*  i 

d'r 

dïdb — mn 

r d v 

r dy 

r dz 

\dx3  db  dxdjr  db 

dxdz  db 

dx 


Soustrayons  la  première  multipliée  par  de  la  seconde  multipliée 

dx 

par  ; on  aura 


ilx  ibx  dx  d' 

iln  dt’ilb  ilh  dt 


ux  I ^ r /dx  dr  dx  ilr\  ^ r /dx  dz  dx  dz\  I 

'da  ' 1 m \_dxdy  \da  dit  db  da)  itxitz\da  db  dS  da)  \ 


Les  mêmes  systèmes  de  valeurs  île  3x,  dy,  3z  étant  substitués  dans  la 
seconde  équation,  il  en  résultera  deux  autres,  dont  la  première,  multi- 
pliée par  et  retranchée  de  la  seconde  multipliée  par  donnera 


dy  d'y  dr  il'  y I ^ r ( dx  dr  dx  dr\  ^ r /drdz  dy  dz\ 

du  dt'db  db  dl'da  ' \_dxdy  \ilb  du  da  db  ) dydz  da  db  db  da) 

Enfin  la  troisième  équation,  traitée  de  la  même  manière,  donnera 
celle-ci 

ilz  d'z  dz  il' z , I ^ /■  /dx  dz  dx  dz\  ^ r / drdz  dydz 

du  dt'db  db  dl'da  \db  du  da  db)  dydz  \db  da  da  db 
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Qu’oii  aj  ou  le  maintenant  ces  trois  équations  ensemble,  le  second 
membre  s’évanouit,  et  l’on  a simplement 

«O  >!■  j:  dx  d'x  dy  d'y  dy  d'  y dz  d‘z  ' dz  d'z 

du  dt'db  db  dt'da  du  dt'db  db  dl'dn  * du  dt'db  db  dt'da  "* 

Comme  il  n'y  a proprement  que  le  t de  variable  dans  relie  équation, 
elle  est  évidemment  intégrable,  et  son  intégrale  est 

dx  d’r  dx  d'x  dy  d'y  dy  d'y  dz  d'z  dz  d’z 

du  dldb  ~tïï>  dlda  du  dtdb  dll  îflda  " du  dtdb  db  dtda  ’ 

K étant  une  constante  qui  pourra  être  fonction  des  constantes  a,  b,  c. 

/.  g,  h. 

Or  il  est  visible  que  le  premier  membre  de  cette  équation  n’est  autre 
chose  que  ce  que  nous  avons  représenté  par 


( x , a,  b)  •+■  {y,  a,  b)  -h  il,  a,  bit 

ainsi  la  valeur  de  cette  expression  qui  forme  le  coefficient  de  db,  dans 
la  valeur  de  ^ di  donnée  ci-dessus  (4),  sera  indépendante  de  I et  ne 

sera  que  fonction  des  six  éléments  a.  b,  c,/,  g,  h\  et,  pour  avoir  cette 
fonction,  il  n’y  aura  qu'à  rejeter  tous  les  termes  dépendants  de  t dans 

l’expression  dont  il  s’agit,  après  la  substitution  des  valeurs  de  ^tjn ’ 
dx 

déduites  des  valeurs  elliptiques  de  x,y,  z. 

On  trouvera  par  une  analyse  semblable,  en  faisant  varier  successive- 
ment les  autres  constantes  c,/,  g,  h îles  différences  infiniment  petites  et 
constantes  3c,  ri/,...,  et  employant  des  réductions  analogues,  que  la 
valeur  de  l’expression 

(a:,  a,  c)  -+-  (y,  a,  d -i-  i z,  a,  c i 

sera  indépendante  de  t,  ainsi  que  celle  des  autres  expressions  analogues 
qui  forment  les  coefficients  de  de,  df,...  dans  la  valeur  de  ^ dt. 

VI.  92 
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fi.  Dénotons  par  les  symboles  (a,  b),  {a,  c),  ( a les  valeurs  des 
expressions 

dx  dxx  xdy  d*r  dz  z dx  d'x  dy  d'y'  dz  dlz 

da  dtdb  h da  dtdb  da  dtdb  db  dtda  db  dtda  db  dtda' 

dx  d'x  dy  d'y'  (fz  d7  z dx  d'x  dy  d'y  dz  d*z 

Tfâ  dldc  da  dldc  da  dtdc  de  dtda  de  dlda  de  dtda ’ 

dx  d'x  dy  d'y  dz  d'z  dx  d'x  dy  d'y'  dz  d'z 

da  ftdf  + da  dtdf  da  dtdf  df  dtda  df  dtda  df  dlda ' 


lorsqu’on  y fait  disparaître  tous  les  termes  qui  contiennent  /,  après  les 
substitutions  des  différences  partielles  des  valeurs  de  x%  y%  s;  on  aura 
cette  formule  très-remarquable 

dû 

— dl  — b)  db  +•  (a,  c)  de  -f*  a,  f)  df  -H  (a,  g ) dg  4- 1 {a,  b } db. 


En  procédant  de  la  même  manière,  après  avoir  ajouté  ensemble  les 
trois  quantités 


dU  dx  . 
dx  db 


dû.  d) 

rfy  ib 


dl. 


</42  d: 

dz  db 


dl. 


dont  la  somme  est  égale  à ‘-jy  dl , et  lait  des  opérations  analogues,  on 
aura  In  formule 


./(  > . 

— dl  --  — a,  b)  da  + \b,  c\  de  (b,  f)  df  -+■  (6,  g)  dg  -+•  (b,  h , db. 

dans  laquelle  les  symboles  b.  ci,  ( b.f  ),  [b,  g),...  dénotent  les  valeurs 
des  expressions 


dx 

d'x 

dy 

d z 

d'z 

dx 

d'x 

dy 

d‘) 

dz 

d'z 

dt  de 

db 

dtdc 

db 

dtùc 

de 

dtdb 

de 

im 

de 

dTdb' 

dx 

d'x 

d, 

d'y 

dz 

d'z 

dx 

d’x 

dy 

d’y 

dz 

d'z 

a; 

dtdf 

db 

dtdf  + 

db 

dT3J  ■ 

ïïtdB 

' df 

dlrib 

" df 

dTtJb' 

dx 

d'x 

. *• 

d’y 

dz 

d'z 

dx 

d'x 

dy 

d'y 

dz 

d'z 

7/b 

dldg 

db 

dldg  + 

db 

dldg 

7(îdb 

~ dg 

dtdb 

dg 

dtJb' 

lorsqu’on  en  fait  disparnitre  le  temps  i après  les  substitutions. 
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Kl  l’on  voit  que  cette  formule  peut  se  déduire  de  lit  précédente  en  y 
changeant  entre  elles  les  quantités  a et  i>,  et  observant  que 


!*,<*)=  —(0,6;, 


comme  cela  se  voit  par  les  valeurs  des  symboles  fa,  b)  et  (b,  a);  et  cela 
a lieu,  en  général,  pour  tous  ces  symboles. 

On  aura  donc  ainsi  les  quatre  formules  correspondantes 

dt  = — (a,  c)  da  — (6,  cj  db  |c,  f j df  -l-  (c,  g dg  -+-  {c,  A)  rfA, 
diï 

-fi*  dt  — — (a,f)da  — \b,f  db  —(c,f)dc  -+-  (/,  g)  dg  -t-  (/,  AjrfA, 
ilt  — — la,  g)  da  — b,  g)  db  — ( c,  g)  de  — (f,  g)  df  -t-  ' g.  Ai  dh, 
dt  — — («,  A)  da  — i6,  A)  dh  — ( c,  A de  — (f,  h)  df  — g,  ht  dg. 


7.  Il  est  bien  remarquable,  que  les  différences  partielles  de  la  fonc- 
tion U,  relatives  aux  constantes  arbitraires,  puissent  s’exprimer  ainsi 
par  des  fonctions  différentielles  de  ces  mêmes  constantes  sans  que  le 
temps  ly  entre.  Il  s'ensuit  qu’on  pourra  également  exprimer  les  diffé- 
rentielles jj'--  par  les  différences  partielles  de  la  fonction  t» 

relatives  aux  éléments  a,  b,  c,...,  multipliées  par  de  simples  fonctions 
de  ces  quantités  sans  t ; car  il  n’y  aura  qu’à  déduire  les  valeurs  de  ces 
différentielles  des  six  équations  précédentes  par  les  méthodes  ordinaires 
de  l’élimination,  et  il  est  visible  qu’elles  seront  toutes  de  la  forme 


(A 


dû  _ dû  ..  dû  „ dû  ., 
S«+Bd6  +F  df* 


dû 

dg 


"SK 


dans  laquelle  les  coefficients  A,  B,  C,  F,...  ne  seront  donnés  que  par  les 
coefficients  (a,  b),  (a,  c),  (b,  c),...,  et  ne  seront  par  conséquent  que  de 
simples  fonctions  des  éléments  sans  /:  ce  qui  fournit  un  Théorème  très- 
important  et  très-utile  dans  la  Théorie  des  perturbations  des  planètes. 

9*- 
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Il  est  bon  de  remarquer  encore  que  la  même  analyse  servirait  égale- 
ment si  l'attraction,  au  lieu  d’agir  en  raison  inverse  du  carré  des  di- 
stances, suivait  la  loi  d'une  autre  fonction  quelconque  de  la  distance.  Car 
soit,  en  général,  r lu  distance,  et  supposons  que  l'attraction,  au  lieu 

d'être  proportionnelle  à soit  proportionnelle  à ç(r  ; il  n’y  aura  qu’à 

mettre  dans  les  équations  différentielles  les  termes  —•  p,  — sous  la 
forme 

rfi  d-  d- 

r r r 

dx  dy  ’ di  ’ 

et  remplacer  ensuite  £ par  — J'çlrjdr.  De  même,  dans  la  fonction  il.  il 
faudra  mettre 

d / çf r' ) dr’  ,l  fq[r' , dr'  dfytr'.dr' 

dx'  ’ dy'  ’ dz' 

à la  place  de  'py  jr,*  et  — j ?(p' )dp'  à la  place  de  i en  supposant, 
pour  abréger, 

P'  — v',  -r  — x'  * -e  y — y'  : -+-  z — z'  ’. 

et  ainsi  pour  les  quantités  affectées  de  deux  traits 

Enfin,  si  l’on  voulait  aussi  avoir  égard  à la  figure  des  planètes 
perturbatrices,  il  n’y  aurait  qu’à  substituer  pour  la  planète  ni,  à la 

place  de  m Ç ft(r’)dr',  ni 'J' ■p(p')di)',  les  quantités  dm  j s(r')dr\ 

£dm'  j Ÿ(p')dp',  en  supposant  que  les  rayons  r,  p'  soient  dirigés  à 
chaque  élément  dm'  de  la  planète  m’,  et  que  l’intégrale  dénotée  par  la 
caractéristique  ^ soit  prise  pour  toute  la  masse  ni.  en  ne  faisant  varier 

que  les  coordonnées  qui  déterminent  la  position  de  dm!  relativement  nu 
centre  de  la  planète,  et  regardant  comme  constantes  les  coordonnées  x\ 
y,  z'  de  ce  centre;  et  ainsi  pour  les  autres  planètes.  Cela  suit  du  Théorème 
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qur  j’ai  donné  en  1774.  dans  l’Article  XII  de  la  Pièce  Sur  l'équation  sécu- 
laire de  la  Lune.  [ Voyez  le  tome  VII  des  Savants  étrangers  (')]. 


8.  Nous  venons  de  montrer  comment  on  peut  obtenir  les  valeurs  des 
différentielles  de  tous  les  éléments  par  les  différences  partielles  de  la 
fonction  il  relatives  à ces  éléments.  Mais,  pour  le  grand  axe,  j'ai  trouvé, 
il  y a longtemps,  que  sa  différentielle  peut  s’exprimer  par  la  différence 
partielle  de  12  relative  au  temps  t,  en  tant  qu'il  entre  dans  les  valeurs 
elliptiques  de  x,  y,  z.  On  parvient  à ce  résultat  par  la  considération 
suivante. 

Soit  <!•  = (>  une  des  intégrales  des  trois  équations  en  x,  y,  z dans  les 
cas  ou  les  termes  dépendant  de  12  sont  nuis;  la  quantité  <t>  sera  fonction 

de  x,  j,  z,  et  de  a,  b,  c ou  de  quelques-unes  de  ces 

quantités  seulement.  En  regardant  a,  b,  c,...  comme  constantes,  l'équa- 
tion f/<t>  = o devient  identique  par  la  substitution  des  valeurs  de  x,  y,  z 
en  t et  en  a,  b,  c,...-,  mais  en  les  regardant  comme  variables  et  dénotant 
par  la  caractéristique  3 les  différentielles  relatives  à ces  variables,  tandis 
que  la  caractéristique  ordinaire  d se  rapporte  à la  variable  2,  la  différen- 
tiation complète  de  4»  donnera  l’équation  d$  -+-  3«t*  = o:  et  comme  (él> 
est  identiquement  nul  par  l’hypothèse,  on  aura  simplement  3<J>  = o. 
Or  il  est  facile  de  voir  que  l’on  a 


,.  d*  . 

4<t>  — — DX 
dx 


dy 


</£ 

dz 


3 z- 


//<!>  d dx 

rf<t> 

3dr 

.dx  ~i Tt 

“+~ 

.dr 

dt 

dïlt 

dTt 

d<t>  , 

</< t> 

db  + 

</4> 

-7—  da  -4- 

da 

1SZ 

Ht 

d<l>  3dz 

, dz  dt 
a --- 
dt 


de 


Mais  on  a vu  au  commencement  (3)  que  les  conditions  de  la  variation 
des  éléments  sont 


3x  — o, 

— = —dt 
dt  dx  ’ 


iy  = o, 


3dy 
Ht  - 


3:  = o, 


3dz  dû 
dt  dz 


(•)  Œuvre*  île  Lugrungr,  t.  VI.  p.  I4S 
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doni'  od  aura  l'équation 


<H<  dU  <M>  dii  d< I>  dU  \ . d<t>  , t/4*  .. 

, i hc  dx  + .dr  dr  , dz  <7î”  J da  a dt  ' 

dd7  ddl  dTt  ) 


Il  s'ensuit  de  la  que,  si  la  fonction  <l>  ne  contient  qu’une  seule  des 
constantes  arbitraires  a,  b,...,  on  aura  sur-le-champ  par  cette  équation 
la  valeur  de  sa  différentielle  dégagée  de  toutes  les  autres. 

Ainsi,  en  prenant  l’intégrale  connue 


dx  4-  dr*  dz1 
idt* 


-ll  + IW) 


laquelle  résulte  immédiatement  des  trois  équations  fondamentales 
(bx  i 4-  m 


d'y 

dt 


i -f-  m 

: — y = <>. 

r* 


</*  z 

7/7» 


i m 

2=0, 

rJ 


multipliées  respectivement  par  da-,  dy , dz,  et  ensuite  ajoutées  ensemble, 
et  dans  laquelle  on  démontré  facilement  que  la  constante  arbitraire  va 
représente  le  grand  axe  de  l’ellipse,  la  formule  précédente  donne  tout 
de  suite 


dü  . dü  . 

j—  d r 4-  — d) 
dx  dr  * 


dü 

dz 


rfs  + (i  + ni 


d — = o ; 
un 


et,  comme  ici  les  différentielles  dx,  dy » dz  se  rapportent  uniquement 
à /,  il  est  clair  que  cette  équation  peut  être  représentée  plus  simple- 


ment par 


dÜ 

— — n dt  4-  1 1 4-  m ) 
n dt 


d~ 

ia 


— o, 


de  sorte  qu’on  aura 


da 


rr  dü  . 

n fit. 

- m n dt 
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J'écris  ndt  dans  la  différentiation  partielle  de  12  pour  qu’on  ne  lasse 
varier  le  i qu’aulunt  qu’il  sera  contenu  dans  x,  y,  s,  où  il  est  multiplié 
par  n. 

Telles  sont  les  formules  les  plus  simples  pour  la  variation  des  élé- 
ments des  planètes.  Nous  allons  les  employer  d’abord  pour  la  variation 
du  grand  axe. 

Vaiuatiom  no  r.BANn  axe. 

Première  approximation . 

9.  La  variation  du  grand  axe  a a est  la  plus  importante,  parce  que 

celle  du  moyen  mouvement  ni  en  dépend  à cause  de  n = y ' el  I* 

point  principal  est  de  déterminer  si  la  différentielle  da  peut  contenir  un 
terme  constant,  tel  que  K dt\  car  ce  terme  donnerait  Kl  dans  l'expression 
de  a : d’oii  résulterait  un  terme  proportionnel  à P dans  celle  du  mouve- 
ment moyen,  lequel  donnerait  une  équation  séculaire  croissant  comme 
le  carré  du  temps. 

Comme  les  variations  des  éléments  dépendent  toutes  des  différentielles 
partielles  de  la  quantité  12,  qui  est  uue  fonction  algébrique  des  coordon- 
nées x , y,  z,  x',  y,  s\  x",  y,  z",...  des  planètes  m,  m . m" ,...,  il  faut 
commencer  par  substituer,  ou  du  moins  supposer  qu’on  ait  substitué 
dans  cette  fonction  les  valeurs  elliptiques  connues  de  ces  coordonnées, 
lesquelles  sont  fonctions  de  siu  rit,  cos  ni  et  des  éléments  a,  b,  c,  /,  g,  h 
pour  la  planète  m,  et  fonctions  semblables  de  sinn'f,  cos  ht  et  des  élé- 
ments a',  b , e',/’,  g',  h'  pour  la  planète  m , en  faisant  n = l/-—-™-- 
et  ainsi  pour  les  autres  planètes. 

De  cette  manière  la  quantité  12  deviendra  fonction  de  sin/J/.  cosnf, 
sinn'l,  cos  n'/,...,  et  de  a,  b,  c,/,  g,  h,  a . b',  c ./',  g , A',...;  et,  comme 
les  valeurs  des  coordonnées  peuvent  être  réduites  en  séries  de  sinus  et 

cosinus  d’angles  multiples  de  ni,  ou  ni,  ou  ni il  est  facile  de  voir 

que  la  fonction  12  pourra  être  réduite  en  une  série  de  sinus  ou  cosinus 
d’angles  tels  que  int  ■+■  i n t -t-  i"n"  t -h...,  en  dénotant  par  i,  i',  des 
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nombres  entiers;  ees  sinus  uu  cosinus  avant  pour  coefficients  des  t'our- 
lions des  éléments  a , b , c,f,  g,  h,  à , b',  c 

La  première  approximation  consiste  à regarder  dans  la  fonction  il 
tous  ees  éléments  comme  constants;  alors  un  terme  quelconque  de  cette 
fonction  sera  de  la  forme 


/ X ( inl  -t-  i'  ri  I ■+-  i"  n"  / -t- . . . ) • 
cos  \ j 

le  coefficient  1 étant  une  quantité  constante. 

Comme  dans  la  différence  partielle  il  ne  faut  différentiel'  que  par 

rapport  au  terme  nt,  où  t est  affecté  de  n.  on  voit  que  le  terme  dont  il 
s'agit  donnera  dans  la  valeur  de  du  le  terme 


ta' lin 
a -+-  m 


X 


-+-  cos 
— sin 


inl  •+-  i'  n’  I 


i" n’l  + . .), 


et  par  conséquent  dans  la  valeur  de  a le  terme 


tina’J 

i + m)!Ùi  + T n'  -t-  F n' 


sin  / . ....  \ 

[ mi  + i n I + i n i . . . i : 
cos  \ ' 


d'où  l'on  voit  qu'il  ne  peut  jamais  en  résulter  des  termes  proportionnels 
à /.  à moins  que  l'on  ait 

in  i'  n'  -t-  F o, 

ce  qui  est  à peu  près  impossible,  vu  l'incommensurabilité  des  coeffi- 
cients n,  n',  n",...,  dans  notre  Système  planétaire. 

C’est  ainsi  que  j’avais  démontré,  dans  mon  Mémoire  de  1776,  ce 
Théorème  important,  que  les  grands  axes  des  planètes  ne  peuvent  être 
sujets  qu'à  des  variations  périodiques,  et  non  à des  variations  croissant 
comme  le  temps  (').  Mais  ce  Théorème  ne  pouvait  encore  être  regardé 
comme  exact  qu’en  se  bornant  à la  première  approximation,  dans  la- 
quelle on  fait  abstraction  des  perturbations  qui  font  varier  tous  les  élé- 
ments a,  b,  c,/,  g.  A,  a',  b',  c',.... 


l*l  OEuvres  rfr  Lagrange,  I.  fV,  p. 
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Seconde  approximation. 

10.  Dans  celte  seconde  approximation,  nous  aurons  égard  à la  va- 
riation des  éléments  qui  entrent  dans  la  fonction  11;  et,  comme  ces 
variations  sont  fort  petites  parce  qu’elles  dépendent  elles-mêmes  des 

différences  partielles  des  fonctions  11,  1T dont  tous  les  termes  sont 

multipliés  par  les  masses  m,  m , m" qui  sont  des  fractions  très-petites, 

on  simplifiera  le  calcul  en  décomposant  chaque  élément  en  une  partie 
constante  et  une  partie  variable  très-petite,  qu’on  pourra  dénoter  par  la 
caractéristique  A,  et  traiter  comme  on  traite  toutes  les  différences  finies. 
De  cette  manière  les  éléments  a,  a',  a",...,  b,  b',  b“,,,.,  c,  c‘,  c",...  de- 
viendront a -+-  Aa,  a' 4-  Aa',  a"-t-  A a" b -l-  A b,  b'- 1-  A b',  b’  + A b" 

c4-Ac,c'4-  Ae',c"4-  Ac" où  a,  a',  a" b,  b',  b" c,  c',c",...  seront 

dorénavant  des  quantités  constantes,  et  A«,  A d,  A a",...,  A b,  Ab',  Ab",... 
seront  les  seules  variables;  par  conséquent  les  différentielles  des  élé- 
ments da,  da' , da",...,  db,  db' , db",...  deviendront  simplement  dAa. 
dAa  , dAa",...,  dAb,  dSb',  dAb",.... 

En  faisant  ces  substitutions,  et  développant  ensuite  par  la  méthode 
connue  suivant  les  puissances  et  les  produits  des  différences  Aa,  A a', 
Ab,  Ab',...,  la  fonction  12  deviendra  12  4-  A12  4-  J-A’12  l’on  aura 


...  dil  , dû  ,, 
AÜ-^Ao  4-  jç-Ah 


dil  , dil  dil  . dil 

Ac  •+■  -j-f  Af  4 Ag  4-  A A 


de 


dü 

da' 


& . . dQ.  uu  . . «aa  . , , 

t + dF  àb  + d?  W * 3?  3F 


di 1 
de' 


df 

dQ 

df 


de 

du 

¥ 


d u 


A*!2=  ~ Aa’ 
da ! 


d’ü  . .. 
a -. — 77  Aa  Ab  ■ 
dadb 


d‘il 

dade 


AaAc  - 


et  la  formule  de  la  variation  du  grand  axe  deviendra 


d Aa  77 


il  a 4-  Aa  ’ / dil 
i -i-  m \n  '(Tt 


VI. 


d Ail 
ndt 


i d A’ il 
i n dt 


ndt. 


D3 
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Dans  ces  formules  la  fonction  il  et  ses  différences  partielles  ne  con- 
tiendront plus  que  t de  variable,  et  les  différences  partielles  relatives  à t 
ne  devront  être  prises  qu’en  faisant  varier  dans  il  le  i qui  est  affecté  du 
coefficient  n. 

Le  premier  terme  est  celui  que  nous  avons  considéré  dans  la  pre- 
mière approximation.  Dans  celle-ci  nous  allons  considérer  le  terme  sui- 
vant dans  lequel  Ali  ne  contient  que  les  premières  dimensions  des 
différences  Sa,  Sb,...,  Sa'.  Sb',.... 


II.  Je  vais  commencer  par  1a  partie  de  Ail  qui  ne  renferme  que  les 
différences  Sa,  Sb,...  des  éléments  de  la  planète  m.  Cette  partie  est  com- 
posée des  termes  suivants 


dû  . f/U  , , 
j—  Sa  -t-  -jy-  Sb 
lia  du 


f/Q  . (/Ü  . - dÙ  . 

dï*C+dff+:,"S^ 


(le 


Sb. 


Comme  les  différentielles  da,  db,...  sont  remplacées  parcelles  de  Sa, 
Sb,  il  résulte  de  ce  que  nous  avons  démontré  plus  haut  f7j  que  chacune 
île  ces  différentielles  sera  de  la  forme 


_ tia  .,  dû 
’ db  + L de 


i/Ü  „ dû 

F3T  + C3F 


„ dû  \ 

U 57r) t//’ 


tlans  laquelle  A,  B,  C,...  sont  de  simples  fonctions  des  éléments  sans  t. 
Il  faudrait  donc  substituer  dans  ces  fonctions,  ainsi  que  dans  ii,  a -t-  Sa, 
b -+-  Sb,...,  a -h  Sa',  b'-h  Sb',...  au  lieu  de  a,  b,...,  a',  b',...;  mais  cette 
substitution  appartiendrait  à l’approximation  suivante;  ainsi  on  pourra 
ici  regarder  les  quantités  À,  B,  C,...  comme  simplement  constantes,  et 
la  fonction  U comme  simple  fonction  de  ni,  n'  t,  ni,....  Par  ce  -moyen 
il  n’y  aura  de  variable  que  la  fonction  U,  et  les  valeurs  des  différences 
Sa,  Sb,  Sc,...  seront  de  la  forme 


rdû  . „ r dû  _ ç dû  . _ /vu  . _ rdû  ,, 

j3Trf'+BJ  dbdt+cJ  7Œd,+FJ  7rd  GJ  dgd 


'dû. 

db*’ 


qu'il  faudra  substituer  dans  la  formule  précédente. 
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Mais  j'observe  que,  si  au  lieu  de  substituer  ces  valeurs  on  conserve 

au  contraire  les  quantités  Aa,  Ab,  Ac et  qu’on  y substitue  les  valeurs 

des  différences  partielles  de  U,  que  nous  avons  trouvées  plus  haut  (6;. 
en  y remplaçant  les  différentielles  da,  db,  de,...  par  dAa,  dAb,  dAc,..., 
la  quantité 


(dil 
\ da 


Aa- 


dÜ 

db 


Ab 


dil  , i/ü 

d7*c  + Wf" 


dil  . 
dS^- 


diî 

db 


Ab  i dl 


prend  iimnédiatement  cette  forme  élégante  et  symétrique 

( a,  b ) AadAb  — AbdAa) 

■+■  (a,  c)[AadAc  — AcdAa) 

+ {a,f)(AadAf—  AfdAa) 

+ (a,g)[AadAg  — AgdAa 
■+  ; a,  h ) ( Aa  dAb  — Ab  dAa\ 

-b  (b,  c)(Ab  dAc  — Ac  dAb) 

-b(b,f  ) AbdAf—AfdAb) 

-t-(6,g;  (A bdAg  — AgdAb) 

•4-  (b,  h){  Ab  dAb  — Ab  dAb) 

-*-(c,f)  (AcdAf  — AfdAci 
+ (c,g)(AcdAg  — AgdAc) 

+ (c,  A;  (AcrfAA  — Ah  dAc) 

■+■  (/.  g)  ( A/ dAg  - AgdAf  ) 

+ (f,  h){AfdAb  - Ah  dAf  ) 

-b(g,k)(AgdAh  — AU  dAg), 

laquelle  contient,  comme  l’on  voit,  toutes  les  combinaisons  deux  à deux 
des  six  éléments  a,  b,  c,f,  g,  h. 

Ici  la  fonction  fi  est  censée  entrer  dans  les  valeurs  des  différentielles 
de  Aa,  Ab,  Ac,...,  et  par  conséquent  ce  n’est  que  dans  ces  valeurs  qu’il 
faudra  faire  varier  le  t en  tant  qu’il  sera  affecté  du  coefficient  n,  pour 
avoir  la  différence  partielle  relative  a / de  Afi,  dans  l’expression  de  dAa. 

93. 
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12.  Si  maintenant,  dans  les  expressions  données  ci-dessus  des  diffé- 
rentielles iMn,  d\b substitue  la  valeur  de  Q en  série  de  sinus  et 

cosinus,  on  aura  des  termes  de  la  forme 

(LsinNt  -+-  M cosN/i  <Il, 

qu'on  peut  réduire  à 

P sin(Nt  -+-  p)  rit. 

dans  lesquels  N = in  -t-  i'n'- t-  «"«*-1-...,  en  donnant  à »,  toutes 
les  valeurs  entières  y compris  zéro. 

Soit  donc 

P sin(N»  -+■  p ) 

un  terme  quelconque  de  d\a,  la  valeur  de  Aa  aura  le  terme  corres- 
pondant 

Pcos|N/-*-p) 

N 

Il  y aura  de  pareils  termes  dans  les  valeurs  de  dSb  et  A b,  et  il  est 
facile  de  voir  que  la  formule  Aar/Ai—  Aé</A«  ne  pourra  donner  de 
termes  sans  t dans  la  différentielle  partielle  de  ü,  à moins  qu’on  ne 
combine  ensemble  les  termes  de  </Aa  et  de  d\b  qui  ont  le  même  argu- 
ment N/.  Ainsi  l’on  prendra  pour  d\b  et  A b les  termes 

Qsio(N/-4-  q)dt  et  — W 

Substituons  ces  termes  dans  l’expression 

\àa^l.àb^2)ndl, 

L ndt  ndt  J 

elle  deviendra 
PO 

[(cos  (N  t + p)  cos(Nt  -t-  q)  — cos.Nt  -4-  q ) cos  (N  / -t-  p)]ndt, 

qui  est  évidemment  nulle. 

Donc  l’expression  dont  il  s'agit  et  toutes  les  expressions  semblables 
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dont  est  composée  la  partie  de  -~jj-  ndt,  qui  est  due  aux  variations  des 

éléments  de  la  planète  m.  ne  pourront  jamais  donner  de  termes  con- 
stants; par  conséquent  la  variation  du  grand  axe,  en  tant  qu’elle  dépend 
de  ces  mêmes  variations,  ne  contiendra  point  de  terme  constant  et  indé- 
pendant de  t. 

C’est  de  cette  manière  que  M.  Poisson  a démontré  l'absence  des 
termes  constants  dans  la  variation  du  grand  axe,  due  aux  variations  des 
éléments  de  la  planète  troublée,  après  avoir,  par  une  combinaison  ingé- 
nieuse des  formules  connues  pour  ces  variations,  ramené  les  différents 
termes  de  la  variation  du  grand  axe  à la  forme 

P j'QJi-aJpdi. 

13.  Il  reste  h considérer  les  autres  parties  de  la  fonttion  AU  dépen- 
dant des  variations  des  éléments  a',  b',  c',...,  a",  b ",  c", . . . des  pla- 
nètes m , m",...;  mais  on  n’y  peut  plus  employer  les  mêmes  réductions, 
parce  que,  la  fonction  U n’étant  pas  symélrique’par  rapport  aux  coordon- 
nées x,  y,  s,  x,  y',  z, ....  il  arrive  que  les  fonctions  1!',  U",...,  qui 
doivent  entrer  dans  les  équations  différentielles  en  x', y,  s',x",y, 

sont  toutes  différentes  de  la  fonction  U,  comme  nous  l’avons  remarqué 
au  commencement  (1). 

Pour  éviter  cet  inconvénient  et  pouvoir  renfermer  dans  un  même 
calcul  la  détermination  de  la  variation  complète  du  grand  axe,  il  faut 

rapporter  les  planètes  m,  m'.  m " ainsi  que  le  Soleil,  à leur  centre 

commun  de  gravité,  autour  duquel  leurs  mouvements  sont  plus  régu- 
liers è quelques  égards. 

V ariation  des  éléments  des  orbites  rapportées  au  centre  commun 
de  gravité  du  Soleil  et  des  planètes. 

14.  Prenons  X,  Y,  Z pour  les  coordonnées  du  Soleil,  et  conservons 
les  mêmes  lettres  x,  y,  z,x',y',  z',...  pour  celles  des  planètes,  l’origine 
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île  ces  coordonnées  étant  dans  le  centre  commun  de  gravité;  nous  avons 
d’abord,  par  la  propriété  du  centre  de  gravité,  les  trois  équations 

X -i-  m'x'- 4-  m"i t'-t-, . . = o, 

Y mr-b  m'y'-b  . . = o, 

Z +ibî  m'z'  -t-  m°z’  -b.,  . — o. 

Ensuite,  si  l’on  fait,  pour  abréger. 


U — m f - — - 1 r - 1 

LV(*  - - Y)»-M*  -Z)'  r J 

^ m,  [ _ i i -b  m‘  | 

L v (X'  - X )*  + (r'  - Y + - i}  ‘ r'  J 

[i  i -b  m‘  1 

Vix'-X  )■  + (/"-  Y )ï+(  *'  - Z?  r"  J 

■+■  mm'  F : — - * — yl 

[v.i'-  x)'+,r'-  .n'+(z'-  jj  r rJ 

* r 1 1 * i 

Lv^(x'-xj>  •+•■  Kf-rY  + k*-  *)’  r J 

H-  m'm*r  ~ — - — .■  — — — — ? — ^1 

LYtar*— + *')*  r r J 


on  aura  les  équations  suivantes,  dans  lesquelles  je  fais,  pour  abréger, 
m -b  m'  -+-  m"  -b . . . = M , 


d>\ 

dS2 

d>\ 

rfU 

</’Z  _ 

r/U 

dp 

“r/X1 

' 7F 

JY’ 

<//J 

3?’ 

d'x 

i +■  M 

t/U 

1 -b 

M 

dü 

< Pz 

i -+-  M 

r/U 

dF 

+ — -*  = 

“ mdx' 

5F 

■b  

r‘ 

y ~~ 

m dr y 

7F  + 

r» 

m dz 

d'x' 

+ !+lîy_ 

dQ 

d\y' 

, i± 

M 

y*' 

dH 

d'z’ 

_I_ 

i + M 

t/U 

dr 

r” 

m'dx'’ 

dr 

r'* 

/ 

m’dr‘  9 

dr 

r'* 

— m'r/z 
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Ces  équations  sont,  comme  l’on  voit,  toutes  semblables  pour  les  ditle- 
rentcs  planètes,  et  en  même  temps  semblables  à celles  où  les  coordon- 
nées sont  rapportées  au  Soleil  ; mais  la  fonction  it  est  ici  la  même  pour 
toutes  les  planètes,  parce  qu’elle  est  symétrique  par  rapport  aux  coor- 
données x, y,  z,  x' , y',  z',.... 

J'avais  donné  ces  équations  relatives  au  centre  de  gravité  sous  une 
forme  un  peu  différente,  mais  qui  est  la  même  pour  le  fond,  dans  les 
Mémoires  de  l’Académie  de  Berlin  de  1777  (').  et  j'en  avais  déduit  diiré- 
rents  Théorèmes  relatifs  aux  centres  de  gravité  des  planètes. 

Il  est  bon  de  remarquer,  à l’égard  de  la  fonction  Q,  qu’elle  n’est  com- 
posée que  de  termes  du  second  ordre  relativement  aux  masses  m,  rri, 
car  les  quantités  qui,  dans  cette  fonction,  ne  sont  multipliées 

que  par  m,  m,  m" sont  déjà  elles-mêmes  du  premier  ordre,  h cause 

que  les  X,  Y,  Z sont  du  premier  ordre,  comme  on  le  voit  par  les  trois 
équations  finies  du  centre  de  gravité.  Ainsi  les  différences  partielles 

c/ü  dü  dü  dü_  dü^  dû 
dX  ’ d Y ’ d%  ’ m dx  ’ m </>■  ’ m dz 

qui  forment  les  seconds  membres  des  équations  différentielles,  seront 
toutes  très-petites  du  premier  ordre,  relativement  aux  masses  m,  m' 

On  pourra  donc  traiter  ces  équations  comme  nous  avons  fait  à l’égard 
de  celles  qui  se  rapportent  au  centre  du  Soleil,  et  en  tirer  des  résultats 
semblables. 

15.  Comme  les  quantités  X,  Y,  Z sont  du  premier  ordre  relativement 
aux  masses  m,  m\ ....  on  pourra  les  négliger  dans  la  valeur  de  de 

la  première  approximation  dans  laquelle,  en  supposant  les  éléments 
constants,  on  néglige  leurs  variations,  qui  sont  aussi  du  premier  ordre. 

Dans  la  seconde  approximation,  comme  les  différentes  parties  de  AD 
relatives  aux  variations  des  éléments  des  planètes  m,  m',  m",...  sont (*) 

(*)  OEitvi es  de  Lagrange,  t.  IV,  p.  foi. 
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ternies  semblables  et  dépendantes  de  la  même  fonction,  elles  donneront 
toutes  le  même  résultat. 

A l’égard  de  la  partie  de  12  dépendante  des  coordonnées  X,  Y.  Z du 
Soleil,  elle  contiendra  les  termes 


dû  v rfü 
dX  X + 


Y 


dû., 


d/. 


Z, 


cl  l'on  aura  X,  Y,  Z par  les  trois  premières  équations,  lesquelles  donnent 

\=S<tlfdl^,  Y =fdtfdt$-,  Z=fdifdt§- 

Comme  les  différences  partielles  de  Ü relatives  à ndt  ne  regardent 
que  les  coordonnées  x,  y,  z,  la  variation  du  grand  axe  aa  dépendante 
de  ces  termes  sera  exprimée  par 


4 a + An)1  ( d*U_  d'il 

■ -4-  M \ndtdX  "+"  ndld Y 


d:12 
n dl  d7. 


Z) 


n lit . 


On  pourra  faire,  dans  les  expressions  des  différences  partielles 

dT'  3ï’  ^LS  X’  Y,  Z nuis,  parce  que  ce  sont  des  quantités  très-petites 

du  premier  ordre:  alors  ces  différences  partielles  ne  seront  plus  que 
des  fonctions  de  x, y,  z,  x' ,y',  s',...,  et  par  conséquent  seront  réduc- 
tibles à des  suites  de  termes  de  la  forme 


I*  sim  N/  -+-  p i, 

en  supposaut,  comme  ci-dessus, 

N — in  -+■  i'n'  -+-  i’  n"  -e 


Considérons  dans  ^ un  terme  de  celle  forme:  il  en  résultera  dans  X, 
par  la  double  intégration,  le  terme 


P sin  ( N i ■+■  p) 
N> 
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Ce  terme  devant  être  multiplié  par  'l  <>st  v'*'Mp  qu'il  n’en 

pourra  résulter  de  terme  sans  t,  à moins  qu'on  ne  prenne  dans  ^ un 

terme  qui  ait  le  même  argument  Ni,  et  qui  soit  par  conséquent  de  la 
meme  (urine  PsinfNl  -*-/>).  puisqu’on  sait  que  tous  les  termes  qui  ont 
le  même  argument  Ni  sont  réductibles  à un  seul  de  cette  forme;  ce  terme 
deviendra 

/ P cos  ( N I -t-  p) 

dans  «t  le  produit  des  deux  termes  sera 

iP'sInaf  N t -e  p : 

7v  ’ 

et  par  conséquent  périodique. 

On  peut  conclure  de  là  que,  dans  les  ellipses  variables  que  les  pla- 
nètes peuvent  être  censées  décrire  autour  du  centre  commun  de  gravité 
du  Soleil  et  des  planètes,  les  grands  axes  ne  peuvent  être  sujets  à des 
variations  non  périodiques,  tant  qti’on  u'a  égard  qu'aux  termes  propor- 
tionnels aux  masses  et  à leurs  carrés  ou  produits  de  deux  dimensions; 
que  par  conséquent  leurs  mouvements  moyens  ne  sauraient  contenir 
des  inégalités  croissant  comme  les  carrés  des  temps. 

.Mais,  quand  on  connaît  le  mouvement  d’une  planète  autour  du  centre 
commun  de  gravité,  il  est  facile  d’avoir  son  mouvement  rapporté  au 
Soleil;  car  les  coordonnées  relatives  à ce  mouvement  ne  sont  que  les 
différences  de  celles  de  la  planète  et  de  celles  du  Soleil.  Ainsi,  x,  y,  z 
étant  les  coordonnées  de  la  planète  et  X,  Y,  Z celles  du  Soleil,  on  aura 

x — X,  y — Y, 

pour  les  coordonnées  de  la  planète  rapportées  au  Soleil.  Or  les  équations 
données  ci-dessus  (14)  pour  le  centre  de  gravité  donnent 

X = — m x — mat  — rn  xf  — . . . , 

Y = — n\y  — m’y1  — m* i * — 

Z = — mz  — wV  — ni"  z*  — .... 

VI.  M 
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Ainsi  les  coordonnées  autour  du  Soleil  sont  données  par  celles  qui  se 
rapportent  au  centre  de  gravité. 

De  plus,  comme  tous  ces  mouvements  sont  à peu  près  elliptiques,  soit 
autour  du  centre  commun  de  gravité,  soit  autour  du  Soleil,  on  peut 
aussi  rapporter  à des  ellipses  variables  les  nouvelles  coordonnées 

x-  X,  y-  Y,  ï- 

et.  par  la  Théorie  des  osculations  que  j’ai  exposée  ailleurs,  on  aura  les 
valeurs  des  éléments  variables  correspondants,  en  substituant  ces  coor- 
données à la  place  des  coordonnées  .r,  v,  i dans  l’expression  de  chaque 

élément  en  x,  y,  z et  ■ ^ —,  relative  au  cas  où  l’on  regarde  les 
éléments  comme  constants. 

Ainsi,  comme  on  a.  en  général  (8),  pour  le  grand  axe  a a,  l’expression 

■ ■ dx'  •+■  dy1  -+-  ih- 

2 a r a(i-t-m)</4* 

on  aura  pareillement  pour  le  grand  axe  a a de  la  planète  rapportée  au 
centre  commun  de  gravité 

i i dx 1 dy1  a-  flz1 

is_r  a ( i -t-  M ) dl'  ’ 

oit  x,y,  z et  r — \x*  -+-  vs  4-  z1  sont  censés  avoir  leur  origine  au  centre 
commun  de  gravité;  et  cette  valeur  de  — deviendra  celle  de  pour  la 

” a a 2d  ' 

même  planète  rapportée  au  Soleil,  par  la  substitution  île  x — X, y — Y. 
z — Z au  lieu  de  x,  y,  z (’). 

(*)  line  explication,  sur  ro  passage,  est  |ieu(*6lra  nôct^ssairc.  Comme,  dans  l'expression 
précédente  <ie  .r,  r,  z désignent  le?*  coordonnées  dp  lu  plane  U*  par  rapport  uu  Soleil,  il 

est  clair  qu’il  suffira  de  substituer  x - X,  y Y.  z — Z à ./•»  y,  s,  si  ces  dernieres  lettres 
sont  employées  pour  représenter  les  coordonnées  relatives  au  centre  de  gravite,  X,  Y,  Z dési- 
gnant alors  les  coordonnées  du  Soleil.  Mais  on  peut  aussi  procéder  d’une  autre  manière,  comme 

le  fait  Lagrange.  A la  force  ^ j» * *lia^  r,;K*l  mouvement  elliptique 
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17.  Comme  les  quantités  X.  Y,  Z sont  tlu  premier  ordre  relativement 
aux  masses,  il  sulTira,  dans  cette  substitution,  d'avoir  égard  aux  secondes 
dimensions  de  ces  quantités.  Ainsi 

i ■ 

p \'x‘  -4-  ) : -t-  î1 

deviendra 


y r!  — a , x \ -t-  > Y iü  -f-  V-*-  V -t- 

_ i_  xXn-rV  + xZ  X1 4-  Y*  + V (xX4-.rV4-*Z)» 
r + r‘  a /•’  ar* 

et  la  quantité  deviendra 

dx'  4-  dy'  4-  dz’  dxdX  4-  dydY  e ds  d’L  d\' ■+■  d Y=-t-  rfZ’  . .. 

2(1  4-  M ) dl1  (i  4-  \l  ) dl‘  + î ( i -t-  M ) dl' 

Par  ces  substitutions  cl  en  remettant  — à la  place  de  sa  valeur,  on 
aura 

i i rX  + rV  + >Z  dxdX  4-  dy  d\  +■  dztïf. 

ia  ~~  ai  r’ 

:xX  -t-  r V 4-  z/.y—  r»(X’4-  Y’-t-  Z’ ) _ <IX’  4-  d Y1  4-  d?’  ... 

ir‘  2(1  + M)rf/> 


<te  la  planète  m autour  du  Soleil,  rien  nempéchc  de  substituer 


" (x  — X )’  -t-  — Y (s - Z p ’ 


(tourvu  qu’aux  forets  perturbatrices  existantes  on  ajoute  une  force  nouvelle  de  même  ordre 
que  celles-ci  , égale  À t v ia  “VTTTTT — “TTi * ‘‘l  dirigée  tlu  Soleil  vers  la  planète. 


(X—  X|'-e  (/—  Y J*-*-  (s  - Z)’ 


{ \nte  de  l* Éditeur.) 


(*)  Celle  formule  est  inexacte;  le  facteur  3,  qui  doit  multiplier  le  dernier  terme  du  second 
membre,  a été  omis  par  l’Auteur.  ( Note  de  r Éditeur.) 

(**)  U*  deuxième  terme  de  cette  exproasioa,  qui  est  affecté  du  signe  -h,  doit  avoir  le 
ligne—.  [Note  de  t* Éditeur.) 

(***)  Les  fautes  que  nous  venons  de  signaler  affectent  la  présente  formule.  Pour  rétablir 
l'exactitude,  il  fout  remplacer  par  le  signe  — placé  devant  le  troisième  ternie  du  second 
membre,  et  donner  le  coefficient  3 à la  première  partie  du  numérateur  du  quatrième  terme. 

( Noir  tir  t'UdUeur.) 
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Mais  lus  équations  différentielles  en  x,  y,  z de  l’orbite  de  m rapportée 
au  centre  commun  de  gravité  donnent  (14) 

x d'x  dil 

rJ  (i  -+-  M)  dt'  (i  -4-  M)  m dx  ’ 

je d’y  dil 

r‘  ( i -f-  M )rf('  + ( i -4-  M ) m dy  ’ 

z _ d'z  dU 

r‘  (i  M)  dt’  (■  -+■  M)  m dz 

Substituant  ces  quantités  dans  - — ~l~~^  — , il  vient 

i j d Xdx-y  V dy  -4-  Z dz)  ^ . , 

a a 2*  (i-4-M)(/f’  ’ 

en  faisant,  pour  abréger, 


ljXH-ry-t-»Z),-r‘(X1-t-V-+Z'  dX'-ydV-dl.  i {Xdu  Ydt  i lda\ 
r ’ 2(1 -c-M )dt’  ^ l-t-M  \m(/r  ’ fflrff'  + mA  j 

Dans  cette  formule  on  a (numéro  cité) 

X — — mx  — m'x'  — .... 

Y = — mjr  — m'y'  — . . . , 
l,  — — mz  — m' z'  — 


de  sorte  que  la  fonction  V est  du  second  ordre  relativement  aux  masses 


*)  Celte  formule  est  inexacte,  comme  celle  d'où  elle  est  tirée , il  faut  la  remplacer  par  la 
suivante 


1 I (X  d’x  -4-  Y tf  v -y  7d’z)  — \tlxdX  a-  dydS  -4-  tUflZ)  ^ ^ 

2 0 2 2 1 1 -4-  M | c/r* 

(.Yofe  dr  l'Éditeur .) 


i **  i Dans  le  second  membre  de  cette  formule,  il  faut  donner  le  coefficient  2 an  dénomina- 
teur du  premier  terme  et  le  coefficient  3 à la  première  partie  du  numérateur. 

( Tinte  île  l'Éditeur.) 
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m,  m puisque  les  différences  partielles  n^dÿ'  iîerT-  80n*  ^éjà 

du  premier,  comme  on  l’a  vu  ci-dessus.  Ainsi  il  suffît  d’y  substituer, 
pour  x,  _y,  s,  x'f  y',  z' leurs  valeurs  elliptiques  à éléments  con- 

stants; d’où  l’on  voit  que  cette  fonction  ne  peut  contenir  aucun  terme 
proportionnel  au  temps. 

A l’égard  de  la  quantité 

X ilx  -t-  Y dy  ■+•  7.  ilt 

dï  ’ 

qui  n’est  que  du  premier  ordre,  elle  pourrait  contenir  de  pareils  termes 
parla  variation  des  éléments  dans  les  expressions  de  x,  y,  2,  x'.y', 

mais,  comme  la  valeur  de  — ne  contient  que  la  différentielle  de  cette 

quantité  relativement  au  temps,  il  est  clair  que  le  temps  disparaîtra  par 
la  différentiation.  Enfin  on  a prouvé  que  le  grand  axe  2a  de  l’orbite  rap- 
portée au  centre  commun  de  gravité  ne  renferme  point  de  termes  pro- 
portionnels au  temps,  en  ayant  égard  aux  quantités  du  premier  et  du 
second  ordre  des  masses;  donc  le  grand  axe  aa  de  la  même  orbite  rap- 
portée au  centre  du  Soleil  n’en  renfermera  pas  non  plus  : ce  qu’on  s’était 
proposé  de  démontrer  (’).  On  voit  que  cette  démonstration  est  directe 
et  générale,  et  ne  laisse  rien  à désirer. 


Développement  des  formules  générales  relativement  aux  variations 
des  éléments  elliptiques  (**). 

18.  Jusqu’à  présent  notre  Analyse  a été  indépendante  des  valeurs 
des  coordonnées  elliptiques  x,  y,  z;  mais  elle  serait  incomplète  si  elle 
n’offrait  pas  les  formules  des  variations  des  éléments  elliptiques,  ré- 


(*)  Cette  conclusion,  que  l'illustre  Auteur  tire  d'une  expression  inexacte  de  ne  résulte 

plus,  d'une  manière  évidente,  de  l'expression  corrigée.  La  faute  de  ligne  que  nous  avons 
signalée  réduit  donc  à néant  la  démonstration.  ( Mue  de  l'Éditeur .) 

(••)  O qui  suit  n'a  ôté  lu  que  le  ix  septembre. 
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duiles  k la  forme  la  |>lus  simple  el  la  plus  propre  pour  le  calcul  des  per- 
turbations des  planètes.  Or  ces  formules  demandent  le  développement 
des  fondions  que  nous  avons  désignées  (6;  par  les  symboles  (a,  b), 

I a.  c),...,  en  y substituant  les  valeurs  de  x,y.  z exprimées  en  t el  en  a. 
h,  c,...;  ainsi  nous  commencerons  pardonner  ces  valeurs  sous  la  forme 
la  plus  simple. 

Sans  chercher  à les  déduire  de  l'intégration  des  équations  différen- 
tielles, ce  qui  serait  trop  long,  et  ce  qui  est  d’ailleurs  assez  connu,  nous 
emploierons  la  considération  de  l’angle  appelé  par  les  Astronomes  ano- 
malie excentrique,  el  que  nous  désignerons  par  u.  Par  le  moyen  de  cet 
angle,  on  u tout  de  suite  la  formule 

ni  -t-  c — u ■+-  b sin  u, 

dans  laquelle  nty-c  est  l’anomalie  moyenne,  n étant  égal  k ^ —* 

et  où  a est  le  demi-grand  axe,  b l'excentricité,  savoir  le  rapport  de  la 
distance  des  foyers  au  grand  axe  aa  de  l'ellipse,  etc  l'époque,  savoir  la 
valeur  de  l'anomalie  moyenne  qui  répond  à l'instant  d’où  l’on  commence 
k compter  le  mouvement  moyen  ni.  Ensuite  on  a,  en  prenant  les  ab- 
scisses x dans  le  grand  axe  depuis  le  foyer,  et  les  ordonnées  y perpendi- 
culaires au  grand  axé  dans  le  plan  de  l’ellipse, 

r = a(l>  + cosm  I,  y =z  a y i — 4*  sin  u,  z — n. 

En  éliminant  u,  on  aura  les  valeurs  de  * et  y en  fonction  de  ni  el  des 
constantes  a,  b,  c,  qui  sont  les  éléments  du  mouvement  elliptique.  Les 
trois  autres  constantes  f,  g,  h ne  dépendent  que  de  la  position  du  grand 
axe  el  du  plan  de  l’ellipse  relativement  au  plan  fixe. 

19.  Ne  considérons  d’abord  que  ces  valeurs  de  x,  y,  z;  elles  donne- 
ront par  les  différentiations  celles  de 

ilx  d’x  t/x  d'x 

tlâ  ’ dt  da  dh  ' dt  db  ’ 
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qu'on  substituera  dans  les  expressions  de  [a,  6),  (a,  c),...  du  n°  6,  et, 
comme  ces  expressions  doivent  être  indépendantes  de  /,  on  pourra  en  re- 
jeter les  termes  qui  contiendront  / hors  des  signes  de  sinus  et  cosinus, 
et  faire  u = o sous  les  sinus  et  cosinus. 

On  aura  d’abord 


du 

dl 


du 


dn 


mais  on  a 


d'où 


et  par  conséquent 


De  là  on  trouvera 
dx 


dn 

n 

dn 

da 


3 da 

7 u 

3 n 

7a 

'Int 


du  _ 

da  7a(t  -f-  h coso)’ 


du 

db 

du 

de 


sin  u 

i -+-  h cos  u 1 


i -h  h eus  u 


. 3/i/sium 

h -f-  CO  S II  -f -, — 

da  ai  i -4-  o r< is u \ 


dx 

da 


= v i — b1  sin  u — 


3«/cos«  -- 


î l + A COs  U ) 


l I — />*» 


dx  sin*f<  \ 

-JT  1 H-  - . 1 

db  \ 1-4-0  COSU 

dr  ah  osinocosi/ 

= • sin  « — i : 

do  | __  /,*  14-  frcOSM 

dx  __  a sin  u 

de  i b cosu 

dr  a cosu  — 

-7-  --  --  -7 — - il  o1. 

t/c  1 -+■  /»  cos  n 
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Difrêrentiant  encore  ces  valeurs  en  ne  faisant  varier  que  l et  u,  et  sub- 

du  . n n j d’x  d'r 

slituant  pour  -j - sa  valeur r > on  aura  celles  de  ■ ■»  ,.,-i — 

'al  i H-  o cos  u dtda  dt  du 

En  faisant  ensuite  dans  les  unes  et  dans  les  autres  t — o,  u = o,  ou 

aura  celles-ci 


dx 

da 

= i -+-  6, 

dr 

da 

= o, 

dx 

27F 

— 

dx 

db 

= o, 

dx 

dy 

a \ i — b’ 

de 

= 0, 

de 

~~  i + b ’ 

d'x 

= o, 

d'x 

n y i — b ' 

dtda 

dt  da 

a(i  b 

d'x 
dt  db 

= O, 

d'y 

dilïS 

na 

| 1 4-  b ) y 1 

d'x 

na 

d'y 

dt  de 

dt  de 

Ces  valeurs,  substituées  dans  les  expressions  des  symboles  fa,  b j, 
(a,  c),  (b,  c;,...  du  n"  6,  en  y faisant  z = o,  donneront  enfin 

• 

, na  i 

a,  u i — o,  a,  c i = — - — i P,  c ■ =s  o. 

2 

O sont  les  valeurs  de  ces  quantités,  en  supposant  le  grand  axe  et  le 
plan  de  l’orbite  fixes. 

20.  Cela  posé,  considérons  maintenant  les  valeurs  complètes  de  .r, 
y , z rapportées  à un  plan  fixe  et  indépendant  de  celui  de  l’orbite.  Nom- 
mons X,  Y,  Z les  valeurs  employées  ci-dessus,  savoir 

X = a b ■+•  cosu .,  Y = i—  é’sinu,  Z = o. 

Par  la  Théorie  connue  du  changement  des  coordonnées  rectangulaires 
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on  a,  en  général, 

* = fX  + {'Y  + ?'Z, 

r = r/X  + T)’\  4-r/Z, 

* = Ç'  X -I-  r Y -+■  Ï'Z, 

le*  neuf  coefficients  §’,  £",  nj',  is'',  Ç',  Ç",  Ç devant  satisfaire  aux 


six  équations  de  condition 

r+tf+fsi. 

f l"  -1  r/  »"-l-  Ç'  Ç--  », 

rr+n'n'+rr  <>. 

' -+-  ïî**’  -4-  Ç*"  = ■ , 

rt'-*-  W-  5T--  ». 

qui  résultent  de  ce  que  par  la  nature  de  la  question  on  doit  avoir  iden- 
tiquement 

^ + + X'-t-Y’-t-Z'. 

Il  ne  reste  ainsi  que  trois  indéterminées  qui  tiendront  lieu  des  trois 
constantes  arbitraires  ou  éléments  f g,  A. 

J'adopte  ici  les  lettres  |\  S",  |'*,  rj',...  pour  représenter  les  coefficients 
de  X,  Y,  Z,  afin  de  me  conformer  aux  formules  que  j’ai  employées  dans 
la  sixième  Section  de  la  seconde  Partie  de  la  Mécanique  analytique  (*), 
et  de  pouvoir  profiter  des  différentes  réductions  que  j’ai  données  relati- 
vement à ces  quantités.  4 

Nous  allons  substituer  ces  valeurs  de  x,  y,  ; dans  les  expressions  gé- 
nérales des  symboles  (a,  b),  (a,  c) en  observant  que  les  constantes  a, 

b,  c,  ainsi  que  le  temps  t,  n’entrent  que  dans  les  valeurs  des  trois  quan- 
tités X,  Y,  Z,  et  que  les  trois  autres  constantes /,  g,  A ne  sont  censées 
entrer  que  dans  celles  des  coefficients  |\  f",  £', 

Ces  substitutions,  qui  paraissent  devoir  être  très-compliquées,  se  sim- 
plifient d’une  manière  étonnante  par  le  moyen  des  équations  de  condition 

(•)  C‘c»t  à la  première  édition  de  la  Martinique  analytique*  publiée  en  1788,  que  se  rap- 
portent la  présente  citation  de  l’Auteur  et  celle»  quon  remarquera  dans  le*  numéros  simanls, 

( ,Y ntt-  ifr  l'Éditeur.) 
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données  ei-dessus.  En  effet  on  voit  toul  de  suite  que  la  quantité 


devient 


dx  d’x  </r  d'y  dz  d'z 

dn  dt  dh  ila  dt  ilb  da  dl  db 


dX  d/X  t/Y  d‘\_  t/Z  t/Z 

da  dt  db  ' da  dt  db  da  dt  dh 


De  même  la  quantité 


se  réduit  à 


t/j-  d'x  dy  d’y  dz  d'z 
db  dt  da  ' dh  dl  du  " db  dt  da 


dX  d-X  ,/V  f/!Y  t/Z  d‘7. 

dh  dt  da  db  dt  da  dh  dt  da 


D’où  il  suit  que  la  quantité  (a,  h),  qui  est  la  différence  de  ces  deux-ci. 
sera  exprimée  de  lu  même  manière  par  les  coordonnées  x,  y,  z que  par 
les  coordonnées  primitives  X,  Y,  Z.  Il  en  sera  de  même,  et  par  la  même 
raison,  des  quantités  Ça,  c)  et  [b,  cy  Ces  trois  quantités  auront  donc  les 
mêmes  valeurs  que  nous  avons  trouvées  ci-dessus  19),  et  par  conséquent 
on  aura,  en  général,  quelle  que  soit  la  position  de  l’orbite  elliptique  par 
rapport  au  plan  fixe, 

, na 

a,  b —o,  a,  c ; = , V,,  c =o. 

2 


2t.  Passons  aux  quantités  représentées  par  les  symboles  la,/ j, 

(a,  h),  [b,/] Ici  les  quantités  X,  Y,  Z ne  varient  que  par 

rapport  à a,  b,  c,  t dont  elles  sont  fonctions,  et  les  variations  relatives 

à f,  g,  h ne  regardent  que  les  coefficients  | , z",  I*,  r,' D’après  cette 

considération,  si  l’on  fait  les  substitutions  des  valeurs  de  x,y,  z et  de 
leurs  différences  partielles  dans  la  fonction 

dx  d’x  dy  d'y  dz  d'z 
da  dl  df  da  dt  df  ' da  dt  df 
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<‘i  qu'on  observe  que  les  trois  premières  équations  de  condition  donnent 

£'  4-  V dW  C d?  = o, 

+ n’tlrf-t-  î'rfï"  — O, 
fd?^-  r)mdn’+  î'f/ï'—  O, 


on  aura  la  transformée 

{,■  rf;"4-r]’  </»*'+  V dr  dX  d\ 

df  dq  77 

*'  *i"+  £'  dl“  d\  d7,  * 

+ — ^ ^ 

^ •+-  + r<g-  </v  </\ 

<//”  rfa  <// 

'/-*  d±  <ti 

df  da  HT 

_ rrf?'  -+•«'<///  - </z  rfx 

fff  da  1 17 

\l  dl" -+-,;‘dr: +*“dr  M ./V 
d f da  dl 

Mais  les  trois  dernières  équations  de  condition  entre  H” étant  dif- 

férentiées,  donnent 

d\'  — rfdr,'  — Ç*  dC, 
l~di'-i>"dn'-Ç’dÇ, 
l-d-'  -rfdrf-  l*  dÇ . 

Donc,  si  l’on  fait,  pour  abréger,  comme  dans  le  n°  23  de  la  Section  citée 
de  la  Mécanique  analytique  ' , , 

dp  = X’dïf  -r-  r'drf  4-  Ç*rfr. 
f/Q  — £'  [/;*+  rf  df"  Ç dV , 
dH  = l'  dï  4-  n’dr,'  4-  r rfï' , 


5'  dîf  4-  r,'  rfy,  "4-  î’  d”  - — 
üdl‘+T,'dn"+',d'’=- 

ï«,/ï-4-  n-dn"*  rrfr  = — 


('J  Dans  U deuxieme  édition,  seconde  Partie.  Section  IX,  n°  11.  \ Soie  tir  l*Êditeur.) 

>)5. 
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la  fonction  dont  il  s’agit  se  réduira  à cette  forme  simple 

f/ll  I dX  l/y  ./Y  </\  \ i/Q  /<IX  M _ f/Z  dX\  f/P  /</Y  f/Z  r/Z  r/Y  , 

f If  \f//  f la  dl  ila  J df  \dl  ila  ill  ila  / itf  \dl  îlâ  tll  i la 


Oii  trouvera  de  la  même  manière  que  la  fonction 

ilx  f/’r  t/i'  f l’y  dz  d!z 

(if  dl  da  "+"  df  dl  da  f If  dl  da 

se  réduit  à cette  forme 


/ \ '/Y 

v *X\ 

</Q  . 

v '/"Z 

f/’X  \ 

f/P, 

V r/’Z 

/ rf*Y  \ 

\ dlda  " 

f/t  da) 

,/f f/a 

f//f/a.J 

1 <//' 

i,  dt  da 

f/tf/n) 

En  retranrliant  celle  dernière  quantité  de  la  précédente,  on  aura  la 
valeur  de  («./),  et  il  est  visible  qu’elle  se  réduira  à cette  forme 


, c,  _ ,/K 

{“'J  ~ df 


. / Y dX  — X d\ 

r\  3ï 

r/a 


) v< 

df 


Zf/X  — Xf/Z 
lit 


da  df 

Or  les  valeurs  de  X et  Y ('20}  donnent 

X d\  — Y f/X  = <i!  y f — &’  ( ■ -+-  b cos  u)  du, 
du 


\ wZrfY-Y«/Z\ 
) f/P'H dl ) 


da 


et,  comme  = 


h cos  « 


( 19),  on  aura 


X f/Y  - Y rfX 


dt 


— — — na'  i/i  — b'. 


Do.nc.  puisque  Z = o,  on  aura  simplement 

. f/R  d' na'd  i — ï’; 

ia'f>=-ïïr — k — 


En  changeant  successivement  a en  Z>,  en  c,  et / en  g,  eu  A,  ou  aura  les 
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valeurs  des  autres  quantités  représentées  par  ( b,f  ),  (c,/),  (a.  g j 

J'aurais  pu  supposer  tout  de  suite  Z = o,  ce  qui  aurait  simplifié  le  calcul  ; 
mais  j’ai  été  bien  aise  de  donner  ces  formules  dans  toute  leur  généralité, 
parce  qu'elles  pourront  peut-être  servir  dans  d’autres  occasions. 

22.  Il  ne  reste  plus  qu'à  chercher  les  valeurs  des  quantités  repré- 
sentées par  (/,  g),  (/,  A),  (g,  A). 

En  faisant  les  mêmes  substitutions  dans  la  fonction 

, dx  iI'.t  dy  d'y  dz  d’z  dx  d'x  dy  d'y  d:  d'z 

’ ^ df  dt  <lg  ' dfdtdg  + Tf  dtilg  dgdldf  dgdtdf  dg  dl  df 

et  observant  que  le  i ne  varie  que  dans  X,  Y,  Z,  et  que  /,  g ne  varient 
que  dans  les  coefficients  ç,  15',  Ç,  on  aura  tout  de  suite 

X</Y  — Y</\  ,,  XdZ-ZdX  Y d7.  - ld\ 

— -j-, — +«. — Tl — + h — Tt — 

en  supposant,  pour  abréger, 


dt' 

dt 

dy j' 

d£ 

df 

df 

dl' 

df 

flf 

tîr, 

df 

df 

=¥ 

ll8 

4” 

¥ 

dg 

4- 

w 

dg 

"dg 

¥" 

dg 

¥ 

dg 

df' 

dl' 

rfr 

dn 

dit ' 

df 

df 

dl' 

dl" 

dt' 

di,’ 

df 

df 

~df 

dg 

4- 

w, 

~dg 

4- 

¥ 

dg 

¥ ~ 

dg 

df 

¥ 

df' 

dl’ 

d r 

dnv 

dit" 

df 

df 

-‘IL 

dl’ 

du" 

dit" 

df 

df 

~df 

dg 

-4- 

df 

dg 

4- 

df 

dg 

dg 

w~ 

dg 

df 

~¥ 

df' 

dans 

• le 

n» 

27 

de 

la 

Sec 

lion 

déjà 

citée  de  la 

Méi 

■unique  anafy 

tique  ("),  j’ai  trouvé  ces  réductions 

d%  = £'  tfR  — f-dQ, 
d\"=  \"d\f  - Ç'  (/H, 
dQ  - l"dP, 

et  de  même,  en  changeant  % en  i>  et  en  Ç. 

(•  j Dans  la  deuxième  édition,  seconde  Partie,  Section  IX,  nü  13.  ( Xott'dç  V Éditeur.) 
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En  faisant  ces  substitutions  dans  les  expressions  précédentes  des  K. 

O.  H,  et  avant  égard  aux  équations  de  condition  entre  S",  §",  r,' 

on  trouve  facilement 

_ «/P  rfQ  rfP  ,/Q 

rfp  rfR  _ </p  d\\ 

W dg  dg  df  ‘ 

U (IQ  ilH  _ ilQ  rflt 

~ if  ig  ^ df 

Or  on  a déjà  trouve 


doue,  comme  Z — o.  on  aura 


/ r/P  rfQ  ,/p  f/y  . 

W rfff  rf/  j 


ntt'  t i — 4- . 


et.  changeant  #en  A,  on  aura  la  valeur  de  (f,  h h ei  changeant  à la  fois  / 
en  g,  g en  h,  on  aura  celle  de  g,  h).  Ainsi  on  connaîtra  les  valeurs  de 
tous  les  coefficients  des  variations  t/a.  db,...  dans  les  formules  du  n"  fi. 


23  Particularisons  maintenant  les  constantes  f,  g , h,  qui  sont  encore 
indéterminées.  Pour  les  adapter  aux  usages  astronomiques,  nous  suppo- 
serons que  f soit  l’angle  que  le  grand  axe  île  l’orbite  fait  avec  la  ligne 
des  nœuds,  c’est-à-dire,  avec  l’intersection  de  son  plan  avec  le  plan  fixe 
des  x et  y;  que  g soit  l’angle  que  la  ligne  des  nœuds  fait  avec  l’axe  des  x, 
et  que  h soit  l’inclinaison  du  plan  de  l’orbite  sur  le  même  plan  fixe. 
D’après  ces  suppositions,  on  trouvera  facilement  les  expressions  de  £', 
I"....  en  sinus  et  cosinus  des  trois  angles  f,  g,  h:  nous  les  avons  don- 
nées dans  le  nu  30  de  la  Section  citée  de  la  Mécanique  analytique,  où  les 
angles  ç,  •},  u répondent  à f,  g,  h Mais  nous  n’aurons  pas  même  besoin 
de  ccs  expressions;  il  nous  sullira  d’avoir  celles  de  t/P,  rfQ.  rfR,  que 
nous  avons  données  dans  le  n°  31  de  la  même  Section  If  ),  et  qui,  en  y 


i ‘ liane  In  deuxieme  édition,  seconde  Partie.  Section  IX,  n“  Il  ( Kntr  dr  t’Mditmr.) 
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changeant  y,  >j»,  '<>  en/,  g,  h,  deviennent 

dP  — sin/ sin/i  dg  h ros/ dA, 
i/Q  =cos / slnAdg  — sin/  dA, 
dR  df  + eosh  dg. 

De  là  un  aura  tout  de  suite 


dP 

dQ 

dR 

df-°' 

* °‘ 

*1 

dP  . « . , 

- sin  /sin  A, 

= ros/  sin  A, 

dR  . 

-t—  - ros  A, 
dS 

dP  , 

^=cos/. 

d(J  . , 

dJ  = - *"* 

dR 

dA 

Substituant  ces  valeurs  dans  les  formules  du  n”  19,  et  exécutant 
les  différentiations  partielles  relatives  à a,  b,  c,  on  aura,  à cause  de 

d-nir  ,dn 

~3 — = »«"+«* S = --  (•»)• 

(a,  A > =r  o, 

( A,  A ) = o, 

(c,  A = O. 

Ensuite  les  mêmes  valeurs,  substituées  dans  les  formules  du  n°  22, 
donneront 

/,  g)  =.  o.  i, y*,  A :•  = o,  ; A > = — «a1  y » — A1  sin  A. 

En  joignant  à ces  valeurs  celles  de  ( a , b),  (a,  c i,  (A,  c . trouvées  dans 
le  nw  20,  savoir 

. ,ta  . 

a.  b = o,  a,  t*  ' = 1 &,  n = o, 

on  aura  les  valeurs  des  quinze  symboles  que  nous  avons  employés. 


, nat/i  — b'  «a,i  — 6’  , 

"•/  , > (a,  g ) = - - cosA, 


nn'li 


V i ~ b’ 

c,  f)  ~ o, 


. na1  b , 

(A,  g - ros  A, 

, i — A* 

c,  g i o, 
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i ï Telles  sont  les  valeurs  qu'il  laul  substituer  dans  les  formules  du 
n"  6.  lesquelles  deviendront  par  là 

311  , na  , i — , ■ , . 

! - dl  — de  — - na  y i — b‘  df  — - na  \ i — b1  cos  h il  g. 


ilü  . na- li  na!h  , . 

„ ai  — — df  -i — cos /i  dg. 

■Il'  ■ . I - lr  • y i _ é*  h 


^ dl : 

de 


V 

na 


du. 


dû  , i - , , nn’A  .. 

-T-r  dl  — - na  i i — l>‘  da — ; . do, 

d.f  1 ' t i -A> 


- dt  =.  - na  J i — 6‘  cos  A da -'L=U  cos  A db  — na’ . i sio  A 3A, 

dg  2 v i — A‘ 

,/u  _ - 

dt  = na’  y i — A’  sin  A 3g; 


d'oii  l’on  tire  facilement 

du  _ a dii 

dl  na  3c  ’ . 

3A i — A*  3Q  y/ 1 — A:  3Ü 

dt  na-  b de  na‘  A df 

de  __  a 311  i — A’  3!i 

37  na  du  na'  A 3A 

3/ — A-  311  cos  A 311 

dt~~na'b  dU  na’ v i — A'  sin  A 3A  ’ 

3g i 311 

3t  na’  y i — A’  sin  A 3A 

3A cos  A 311  i 311 

31  na’ y i — i"  sin  A 3/  na'  y'i  — A'  sin  A 3g 


Voilà  les  formules  des  variations  des  six  éléments  elliptiques  a,  b,  c, 
f.  g,  h,  exprimées  par  les  différences  partielles  de  la  même  fonction  11. 
relativement  à ces  mêmes  éléments:  ce  qui  est  infiniment  commode  pour 
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lu  calcul.  Or,  comme  U est  une  fonction  des  coordonnées  x,  y,  z,  x',ÿ , 
s',...,  en  substituant  pour  ces  coordonnées  leurs  valeurs,  elle  deviendra 
une  fonction  de  u,  de  a.  b,  c,/,  g,  h,  de  «' , de  a',  b',  c\f , g',  h',  de  u",..., 
et  pourra  toujours  être  réduite  en  série  suivant  les  sinus  et  cosinus  des 
angles  u,  Alors  le  terme  indépendant  deu,  u\...  donnera  les  équa- 
tions séculaires,  cl  les  autres  termes  donneront  les  équations  périodiques. 
Et,  si  l’on  rapporte  les  orbites  des  planètes  au  rentre  commun  de  gra- 
vité du  Soleil  et  des  planètes,  on  aura  l'avantage  de  l’uniformité  et  de  la 
simplicité  du  calcul  pour  toutes  les  planètes. 

25.  Avant  de  terminer  ce  Mémoire,  il  est  bon  de  faire  remarquer  que 
la  valeur  de  qu’on  vient  de  trouver,  s’accorde  avec  celle  qu’on  a 
trouvée  par  une  autre  voie  (8).  En  effet,  comme  par  l’équation  du  n"  18 

«/  -+-  c = « -t-  b sine 

l’angle  u devient  une  fonction  de  ni  -+-  c,  il  est  visible  que  les  différences 
partielles  de  U,  relatives  à ni  et  à c,  seront  la  même  chose;  de  sorte 
qu’on  aura 

,/ü  _ <111 
de  n dt  ’ 

ainsi  l'on  aura 

du  _ i f/U 
ilt  «n  n dt 


■ , i + ni  , 

mais  n‘  = donc 

ii’ 

ila 

qui  est  la  formule  du  n0  8;  ce  qui  pourrait  servir,  s’il  était  nécessaire, 
à confirmer  la  bonté  de  nos  calculs. 

Une  autre  remarque  essentielle,  c’est  que,  dans  la  différentiation  par- 
tielle de  la  fonction  U relativement  à a,  on  peut  se  dispenser  de  faire 
varier  la  quantité  n qui  dépend  de  a;  car,  puisque  U est  une  fonction 
VI.  p6 


f/U 


2 0' 

i -i-  «i  n dt 


762  MÉMOIRE  SUR  LA  THÉORIE  DES  VARIATIONS 
de  ni  -+-  c,  la  portion  de  qui  dépend  de  n sera 

dU  du 
de  1 du  ’ 


donc,  comme  la  valeur  de  y1 


contient  le  terme 


2-  dû 

na  du  ’ 


elle  coutiendra,  à raison  de  la  variation  de  n.  la  partie 


i dü  i dn 
na  de  du 

Donc  la  variation  de  l'angle  ni  -i-c  sera,  à raison  de  la  variation  de  n. 


mais 


dn  , 
l -j-  du 
du 


a dU  dn  . 
- - - t — dt 
na  de  ila 


da  — 


i dU. 

— . - dl : 
na  de 


donc  la  variation  sera  nulle.  .Mais,  comme  n est  une  quantité  essen- 
tiellement variable,  la  différentielle  de  ni  est  ndt-\-tdn\  ainsi,  eu 

n’ayant  point  égard  à la  partie  tdn,  il  faudra  substituer  f ndi  à la  place 

île  ni  dans  la  valeur  de  u,  ce  qui  fera  disparaître  en  même  temps  les 
termes  qui  se  trouveraient  multipliés  par  /;  mais  l'emploi  de  ces  termes 
était  nécessaire  dans  les  formules  des  variations  dues  à la  constante  a, 
sans  quoi  on  aurait  trouvé  pour  la  quantité  ' a . c une  valeur  fausse. 


26.  Les  formules  du  n0  21.  quoique  fort  simples,  sont  encore  suscep- 
tibles d'une  simplification  importante.  Il  est  visible  que  la  seconde  équa- 
tion est  de  cette  forme 

dU  , na’h  , 

-u-  dl  - dl  -+-  cos  h de 

db  y i _ 6*  ‘ 
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Dune,  si  l'on  fait 


ce  qui  donne 


df  •+•  cos  h (Ig  — df, 

f =f  — /Vos  h dg. 


et  qu’on  suppose  que  celle  valeur  soit  substituée  partout  au  lieu  de /, 
on  aura,  au  lieu  de  la  formule  qui  donne  la  valeur  de  celle-ci 

df yi  — I)’  dü 

dt  na’b  <ïï> 


Ensuite,  en  regardant  ii  d’abord  comme  fonction  de  f et  g,  et  ensuite 
comme  fonction  de  f et  g,  en  substituant  la  valeur  de  df,  on  aura 


dü 


if  dü  . 
if+d-g**  = 


dÜ,  dÜ 


d'où  l’on  tire 

dü  dÜ  dÜ  dÜ  , dü 

df  df  ’ ilg  df  COS  <7 g 


. db  , 
de  jj.  et 


^ deviendront 


et  les  valeurs 


db  _ i — 6»  dü  _ y/î-  b’  dü 
dt  na’b  de  na'b  df  ' 

dh  i dü 

dt  na’tj  i — 6’sin/i  ~dg 


Par  ce  moyen  nos  six  formules  seront 


i la  i dü 

dt  na  de 

db  i — 6*  dü  y'  i — b*  dü 

dt  na’b  de  na’b  df 

de  _ s dü  i — b'  dü 
dt  na  da  na’b  db  ’ 


96 
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il  r?  y I — b 1 f/iï 

dt  na'b  db  * 

dg i dLÎ 

dt  M'ÿi  — i’slnll  ^ 

dh  i r/12 

dt  na’  y i — 6*  sln/i  'te 

Nous  remarquerons  ici  que  l'angle  dy  exprime  proprement  le  mou- 
vement de  l’aphélie  sur  le  plan  de  l’orbite  mobile;  car  cet  angle  est  le 
même  que  celui  que  nous  avons  désigné  par  </R  (23),  et  qui,  d’après  ce 
qui  a été  démontré  dans  la  Section  citée  de  la  Mécanique  analytique 
(26 J (’),  représente  la  rotation  de  l’axe  des  X,  qui  est  le  grand  axe  de 
l'ellipse,  autour  de  l’axe  des  Z perpendiculaire  au  plan  de  l’orbite. 

27.  Maintenant  je  fais 

Asin?  = j3,  b cosç  — y,  sin  h sing  = t.  sinAeosg  = X; 
j’ai,  en  dilférentianl, 

</( 3 — sin?  db  -4-  b cosç dy, 
dy  ros  y dh  — b sin  o d'y, 

di  — cosA  singdh  -+-  sin  h cosgilg, 
dX  — cos  A cos  g dh  — sin  A sin  gdg. 

Substituant  les  valeurs  précédentes  de  db,  dry,  db,  dg,  on  aura 

</3  y l — A* /sin o r/12  dÛ\  i — b’  dil 

dî  ~ \"T~  d^  ~ cos?  ~db  ) + HâüT  sin?  Tfc  ’ 

dy  dt  — b1  /cos o dil  . dû\  i — A’  dil 
di=-  T \-T~  77?  + Sin?  -db)  + ~ndb  C0S?  rfT’ 

dt i __  / cosA  sing  r/Ü  dil  \ 

dt  na>  yO  — V sin  A dg  cos»  ,//,  )’ 

r/>  i /cosAcosg  r/12  </12\ 

37  y | \ sin  A dg  "t”  s 7/A  j 

(*)  Dans  la  deuxieme  édition,  seconde  Partie,  Section  IX,  n"  10.  i ,V-rr dr  t’Édileur.) 
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Or,  en  regardant  il  comme  fonction  de  b et  de  ?,  ou  de  |3  et  7,  on  a 
l'équation  identique 


dil  dil  , dû  ..  (/il  , 

db+dïd*=dfi  ?+W  7 


7b ' 


/dil  , </il  \ „ ./(/il  (/il  , \. 

= ^-^-  s,n<P  -+-  -^7-  ctjsçj  r/6  -t-  6 c°s<?  — -j-  sln  ?)(/?. 


Donc 


rfil  (/ü  , rfil 
TT  = wT  sin?  + 'OS?, 


7K  ~ d? 

rfil  ,/rfQ  (/u  , \ 

^=6^c°sç-^r5in^. 

De  même,  en  regardant  il  comme  fonction  de  g,  h,  ou  de  t,  ).,  on  a 


/Al  , (Al  ..  (Al  . (Al  ,, 

"T-  "R  -+*  -5T  ««  — -r  «*  ■+•  TT  « * 

* (iti  b 


du  d\ 


donc 


= cog A sin#  ~ oobA  cosg^  ^ ( 777  8‘n^  C0B^  — ^ ainA  8mtf)  'fe  • 

rfü  /rfü  (/u  , \ . . 

^.  = ^c°S<r-  ^sln^smA, 

(/U  /(/il  . rfil  \ . 

7K  = \7T  sm*  + 7TC0sg)  cosA- 


Substituant  ces  valeurs  dans  les  formules  précédentes,  elles  deviendront 


(/3 

V 1 — 

A> 

(/il  i - 

6* 

„-/u 

dt  ~ 

rui' 

dy  na' 

dy 

_ y 

Ai 

(/il  i - 

rfil 

dt  ~~ 

nd* 

ofjï  ««’ 

'F 

*77 

dt 

cos  A 

(/il 

7t~ 

nu1  y 

j 

T»  ’ 

</>  _ 

cos  A 

(/il 

(// 

na*  \ 

1 

"A"  (/£ 
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auxquelles  on  ajoutera  ces  deux-ci 

da  _ i (tLl 

fit  na  tic 

de  7 dii  i — A’  / dii  dil  \ 

tit  ' na  dn  na’i>'  V dfi  ^ dy  ) 

On  voit  que  res  formules  représentent  les  six  variations  sous  une 
forme  très-simple  et  en  même  temps  symétrique.  On  y serait  parvenu 
directement  si  l'on  avait  donné  d’abord  aux  quantités  b,/,  g,  h la  signi- 
fication des  lettres  J3,  y,  t,  X. 

g 

A l'égard  de  l'intégrale  I cos hdg,  qui  entre  dans  la  valeur  de  /par 

l'introduction  de  l’angle  ? (26;,  si  l’on  substitue  pour  cos  A la  valeur 

équivalente  i — — ' ■ -r,  elle  deviendra 
1 i -t-  co  s h 


Or 


donc 


donc 


f sin’A  , 

fr-Jr-i-ïSH'fc- 


sin’A  = »>  -t-  X’,  taiig#  -a  y-. 


. _ X rft  — tdi. 
'S—  e> X' 


fr 


sin’A  / p }.dt  — td't 


et,  comme  i et  X ne  sont  exprimées  qu’en  sinus  et  cosinus  d’angles,  on 
pourra  réduire  en  séries  les  sinus  et  cosinus  de  celte  intégrale  dans  les 
valeurs  de  sin/  et  cos/. 

En  désignant  celte  intégrale  par  II,  on  aura 

f—< f — g-+-It;  donc  9 —f  -t-  g — n , 

où  l'on  remarquera  que  /-t-  g est  ce  que  les  Astronomes  nomment  la 
longitude  de  i aphélie  dans  l’orbite. 

Les  formules  précédentes  sont  surtout  utiles  lorsque  les  excentricités 
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et  les  inclinaisons  sont  «les  quantités  assez  petites,  comme  cela  a lieu 
dans  notre  Système  planétaire.  En  général,  il  est  visible  que  les  quan- 
tités fi,  y,  t.  X seront  dans  tous  les  cas  des  fractions  moindres  que  l’unité, 
et  quu  par  conséquent  la  fonction  Ü pourra  toujours  être  développée 
en  une  série  convergente  relativement  à ces  quantités. 

28.  Pour  appliquer  ces  équations  aux  variations  séculaires,  il  n'y  aura 
qu'à  substituer,  au  lieu  de  Q,  la  partie  non  périodique  de  celte  équa- 
tion. Soit  A cette  partie,  c'est-à-dire,  le  premier  terme  du  développe- 
ment de  ü en  série  de  sinus  et  cosinus  des  anomalies  moyennes  ni  ■+■  c, 
n'i  +c',...  des  planètes  m,  ni',...;  car,  comme  ü n’est  fonction  que  de 
.r,  v,  z.æ'.y,  z',...  et  que  ces  coordonnées  sont  données  par  des  sinus 
et  cosinus  des  angles  respectifs  u,  lesquels  dépendent  des  angles 

ni  -t-  c,  ni  4 -c',...  ( 18).  il  est  clair  que  le  développement  île  ii  ne  con- 
tiendra que  les  sinus  et  cosinus  de  ces  derniers  angles  multipliés  par 
des  fonctions  des  éléments  a,  b,  f,  g,  h,  a',  b',/',  g',  h',....  Ainsi 

A sera  une  pareille  fonction,  et  l’on  auA  = o:  de  sorte  que  les 

quatre  premières  équations  se  réduiront  à celles-ci,  dans  lesquelles  j’ai 
substitué  pour  b et  cos  h leurs  valeurs  en  fi,  y,  e,  X. 


y,-?’-/’ 

<h 

s ■ — 3*  - 

-y*  </A 

<U 

lui1 

iii 

nn1 

>/i  ’ 

<h 

,1-C  — X‘ 

>n 

y — £’ 

- X1  </A 

ttt 

nri*  v i — ^ — 

ÿï  <i  t 

~Jï 

/If7*  ^ 1 — 

,U 

lesquelles  serviront  à déterminer  les  variations  séculaires  de  l'excentri- 
cité, de  l'aphélie,  du  nœud  et  de  l’inclinaison. 

Lorsqu’on  regarde  les  excentricités  et  les  inclinaisons  des  orbites 
comme  très-petites,  les  variables  fi,  y,  t,  X deviennent  très-petites,  ainsi 

que  leurs  analogues  fi',  y'.  i,  X' On  peut  alors  réduire  la  fonction  A 

en  une  série  ascendante  par  rapport  à ces  quantités:  ut.  si  l'on  s'arrête 
aux  secondes  dimensions,  ce  qui  suilit  pour  la  première  approximation, 
on  aura  des  équations  linéaires  semblables  à celles  dont  j'ai  donné  l’in- 
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légration  et  la  résolution  complète  pour  toutes  les  grandes  planètes 
dans  les  Mémoires  de  l’Académie  des  Sciences  de  1774  (')  et  dans  ceux 
de  l' Académie  de  Berlin  de  178a  (*’). 

Enfin,  comme  dz  est  la  variation  instantanée  du  lieu  de  l’aphélie  daus 
l’orbite,  si  l’on  y ajoute  la  variation  instantanée  de  de  l’époque  de  l’ano- 
malie moyenne,  on  aura  de  -4-  d^  pour  la  variation  instantanée  de  l’é- 
poque de  la  longitude  moyenne,  que  nous  désignerons  par  dû.  Ainsi, 
en  observant  que 


on  aura,  par  les  formules  du  n“  20, 

do  _ _ 2_  dil  diA 

dl  na  da  na’(i  -+-  v i — b‘)  db 

L'angle  5 donnera  la  variation  du  mouvement  moyen,  dépendant  de  la 
variation  de  l’époque,  et  l'o#  aura  la  partie  séculaire  de  cette  variation 
en  substituant  la  fonction  A à la  place  de  O. 

Cette  variation  séculaire  est  insensible  dans  Jupiter  et  dans  Saturne, 
comme  je  l’ai  fait  voir  dans  le  Mémoire  sur  les  variations  séculaires  des 
mouvements  moyens  des  planètes  [ Mémoires  de  Berlin  de  1 783 (*”)j  : mais 
elle  devient  sensible  dans  la  Lune  et  donne  l’explication  de  l’équation 
séculaire  de  celte  planète,  comme  M.  de  Laplace  l'a  reconnu  le  premier. 
Voyez  les  Mémoires  de  l’Académie  des  Sciences  de  1786,  et  ceux  de 
l'Académie  de  Berlin  pour  179a  et  1793  . oii  j’ai  donné  l’applica- 

tion de  mes  formules  à la  Lune. 


{ *)  OE  livre  s de  Lagrange , t.  VI.  p.  035. 
<•*)  OEuvrts  de  Lagrange , l.  V,  p.  iu5. 
(••*)  OEtwres  tle  Lagrange , t.  V,  p.  38 1. 
(****  ) Œuvres  de  Lagrange , t.  V,  p.  687, 
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.Mémoire?  <k*  la  première  Clause  de  I Institut  de  France,  an  mi*  1 8<*x.  ) 


L'application  tic  l’Algèbre  à la  Théorie  tics  courbes,  qu'on  doit  à 
Descartes,  avait  lait  naître  la  distinction  des  quantités  en  constantes  et 
en  variables,  et  la  découverte  du  Calcul  différentiel  a appris  à soumettre 
au  calcul  les  variations  instantanées  de  ces  dernières  quantités.  Depuis 
on  a beaucoup  étendu  la  considération  de  la  variabilité,  et  l’on  peut  dire 
que  presque  tous  les  artifices  d'Analyse  qu’on  a inventés  se  réduisent  à 
faire  varier  de  différentes  manières,  soit  ensemble  ou  séparément,  tant 
les  quantités  qui  sont  par  leur  nature  variables,  que  celles  que  l'étal  de 
la  question  suppose  constantes.  L’art  consiste  à choisir  parmi  toutes  les 
variations  possibles  celles  qui.  dans  chaque  cas.  peuvent  conduire  aux 
résultats  les  plus  simples  et  les  plus  avantageux. 

Ou  sait  que  l’intégration  introduit  toujours  dans  le  calcul. des  quan- 
tités constantes  relativement  aux  variables  des  équations,  et  dont  la  va- 
leur est  arbitraire.  On  peut  donc  aussi  faire  varier  ces  constantes;  ces 
variations,  envisagées  sous  differents  points  de  vue,  ont  produit  des 

97- 


•)  l "~l — r“-rt«r,  fllrj 


772 


SU  K LA  THÉORIE  GÉNÉRALE  DE  LA  VARIATION 


Théorie»  nouvelles,  parmi  lesquelles  celle  de  la  variation  des  élément» 
des  planètes  est  la  plus  importante. 

Dans  le  Mémoire  (’)  que  j’ai  lu.  il  y a six  mois,  sur  celte  Théorie,  j’ai 
cherché  h déduire  immédiatement  des  équations  différentielles  du  mou- 
vement des  planètes  les  variations  de  leurs  éléments,  en  considérant 
ceux-ci  comme  les  constantes  arbitraires  que  l'intégration  doit  intro- 
duire lorsqu’on  fait  abstraction  des  forces  perturbatrices,  et  en  attri- 
buant tout  l’effet  des  perturbations  à la  variation  de  ces  constantes.  Je 
suis  parvenu  de  cette  manière  à un  résultat  général  et  indépendant  de 
la  figure  des  orbites  planétaires.  J'ai  trouvé  que  la  fonction  des  dis- 
tances qui  exprime  la  somme  des  intégrales  des  forces  perturbatrices, 
multipliées  chacune  par  l’élément  de  sa  direction,  a cotte  propriété  re- 
marquable, qu'en  y faisant  varier  les  seules  constantes  arbitraires,  ses 
différences  partielles  relatives  à chacune  de  ces  constantes  ne  renferment 
point  le  temps,  et  ne  sont  exprimées  que  par  des  fonctions  linéaires  des 
différences  de  ces  constantes,  et  dans  lesquelles  les  coefficients  de  ces 
différences  ne  dépendent  que  des  mêmes  constantes.  De  là  il  a été  facile 
de  déduire  les  variations  des  éléments,  exprimées  par  des  formules  dif- 
férentielles qui  ne  renferment  que  les  éléments  eux-mêmes  et  les  diffé- 
rences partielles  de  la  fonction  dont  on  a parlé  par  rapport  à ces  clé- 
ments: résultat  important  auquel  M.  de  l.aplare  est  parvenu  de  son  côté 
par  la  considération  des  formules  du  mouvement  elliptique. 

J'ai  entrepris  depuis  d'étendre  à un  système  de  corps  qui  agissent  les 
uns  sur  les  autres,  d'une  manière  quelconque,  l'Analyse  qui  m’avait 
réussi  pour  les  variations  des  éléments  des  planètes,  en  l'appliquant 
aux  formules  générales  que  j’ai  données  dans  la  Mécanique  analytique. 
pour  le  mouvement  d'un  système  quelconque  de  corps;  après  plusieurs 
tentatives  infructueuses  je  suis  parvenu,  non  sans  étonnement,  vu  la 
grande  généralité  des  équations  différentielles,  à un  résultat  analogue 
à celui  que  j’avais  trouvé  pour  les  planètes,  et  dont  celui-ci  n'est  plus 
qu'un  cas  particulier.  Cette  nouvelle  Analyse,  qui  fait  l’objet  «le  ce  Me- 


* ) OEuvrri  tic  Juigrangr,  l.  VI,  p.  -i'J. 
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moire,  sera  le  complément  de  la  Théorie  de  la  variation  des  constantes 
arbitraires,  et  pourra  être  utile  dans  plusieurs  Problèmes  de  Mécanique. 

Quel  que  soit  le  système  de  corps  dont  on  cherche  le  mouvement,  et 
de  quelque  manière  qu'ils  agissent  les  uns  sur  les  autres,  on  peut  tou- 
jours réduire  les  variables,  qui  déterminent  leur  position  dans  l'espace, 
à un  petit  nombre  de  variables  indépendantes,  en  éliminant,  au  moyen 
des  équations  de  condition  données  par  la  nature  du  système,  autant  de 
variables  qu’il  y a de  conditions;  c'est-à-dire,  eu  exprimant  toutes  les 
variables,  qui  sont  au  nombre  de  trois  pour  chaque  corps,  par  un  petit 
nombre  d’entre  elles,  ou  par  d’autres  variables  quelconques  qui,  n’étant 
plus  assujetties  à aucune  condition,  seront  indépendantes.  Cette  réduc- 
tion supposée,  le  Problème  mécanique  consiste  à déterminer  chacune 
de  ces  variables  par  le  temps;  or  j’ai  donné,  dans  la  seconde  Partie  de  la 
Mécanique  analytique , la  forme  générale  des  équations  différentielles 
pour  chacune  des  variables  indépendantes  dont  il  s’agit;  de  sorte  que  la 
solution  du  Problème  ne  dépend  plus  que  de  l'intégration  de  ces  diffé- 
rentes équations  différentielles,  qui  sont  essentiellement  du  second 
ordre,  et  qui  sont  plus  ou  moins  compliquées  suivant  la  nature  du  Pro- 
blème. 

Supposons  que  dans  un  Problème  donné  on  soit  parvenu  à intégrer 
complètement  les  équations  dont  il  dépend,  mais  en  faisant  abstraction 
de  certaines  forces  qui  agissent  sur  les  corps  dans  une  raison  quelconque 
des  distances,  et  qu'on  peut  regarder  comme  des  forces  perturbatrices 
du  mouvement  du  système.  A l’imitation  de  ce  qu’on  fait  à l'égard  des 
planètes,  on  peut  réduire  l'effet  de  ces  forces,  surtout  si  on  les  suppose 
très-petites,  à ne  faire  varier  dans  la  solution  générale  que  les  constantes 
arbitraires  introduites  par  les  différentes  intégrations;  et,  comme  il  doit 
v avoir  deux  constantes  arbitraires  h raison  <le  chaque  variable,  puisque 
ces  variables  dépendent  d'équations  différentielles  du  sec.ond  ordre,  on 
peut  faire  en  sorte  que,  non-seulement  leurs  expressions  finies,  mais 
encore  leurs  expressions  différentielles,  soient  les  mêmes  que  si  les  con- 
stantes dont  il  s’agit  demeuraient  invariables;  de  sorte  qu'à  chaque  in- 
stant les  lieux  des  corps  dans  l'espace,  ainsi  que  leurs  vitesses  et  lents 
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directions,  soient  représentés  par  les  mêmes  formules,  en  ayant  égard 
aux  forces  perturbatrices,  que  lorsqu'on  fait  abstraction  de  ces  forces, 
connue  cela  a lieu  pour  les  planètes. 

. En  considérant  sous  ce  point  de  vue  la  variation  des  constantes  arbi- 
traires, j’ai  trouvé  que  la  fonction  qui  représente  l'intégrale  de  toutes 
les  forces  perturbatrices,  multipliées  chacune  par  l'élément  de  la  dis- 
tance dont  elle  dépend,  jouit  aussi  de  la  même  propriété,  que  ses  dif- 
férences partielles  relatives  à chacune  des  constantes  arbitraires  sont 
exprimées  uniquement  par  des  fonctions  dilférentielles  de  ces  mêmes 
constantes  sans  le  temps;  de  sorte  que  l’on  a,  pour  les  variations  de  ces 
constantes,  des  équations  dilférentielles  qui  ne  renferment  que  ces  con- 
stantes avec  les  différences  partielles  de  la  fonction  dont  il  s’agit,  rela- 
tives à chacune  d’elles,  comme  dans  le  cas  des  perturbations  des  pla- 
nètes, forme  extrêmement  avantageuse  pour  le  calcul  des  variations  des 
constantes,  et  surtout  pour  la  détermination  de  leurs  variations  sécu- 
laires. Ainsi  cette  propriété,  que  j’ai  reconnue  à l’égard  du  mouvement 
des  planètes,  a lieu,  en  général,  pour  tous  les  Problèmes  sur  le  mouve- 
ment des  corps,  et  peut  être  regardée  comme  un  résultat  général  des 
lois  fondamentales  de  la  Mécanique.  Elle  fournit  en  même  temps  un 
nouvel  instrument  pour  faciliter  la  solution  de  plusieurs  Problèmes  im- 
portants. 

Le  Système  du  monde,  outre  les  perturbations  des  planètes,  auquel  la 
Théorie  de  la  variation  des  éléments  s’applique  naturellement,  en  olfre 
encore  un  autre  plus  dillieile,  et  susceptible  également  de  lu  même 
Théorie  : c’est  celui  de  la  rotation  des  planètes  autour  de  leur  centre 
de  gravité,  en  ayant  égard  à leur  ligure  non  sphérique  et  à l’attraction 
que  les  autres  planètes  exercent  sur  chacune  de  leurs  molécules.  En 
faisant  abstraction  de  ces  forces  d’attraction,  qu’on  peut  regarder 
comme  des  forces  perturbatrices,  le  Problème  consiste  à déterminer  le 
mouvement  d'un  corps  solide  de  figure  quelconque  autour  de  son  centre 
de  gravité,  lorsqu'il  n'est  sollicité  par  aucune  force  et  qu'il  a seulement 
reçu  une  impulsion  initiale  quelconque;  et  l’on  sait  que  ce  Problème, 
pour  lequel  d’Alembert  avait  donné  le  premier  les  équations  différen- 
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lielles,  a été  résolu  complètement  par  Euler.  On  a ici.  comme  pour  le 
mouvement  d’une  planète  dans  son  orbite,  trois  équations  différentielles 
du  second  ordre  entre  trois  variables  indépendantes;  par  conséquent  les 
expressions  finies  de  ces  variables  doivent  renfermer  six  constantes  ar- 
bitraires qu’on  peut  regarder  comme  les  éléments  de  la  rotation,  et  dont 
trois  tiennent  h la  rotation  elle-même,  et  les  trois  autres  sont  relatives 
au  plan  nuque!  on  rapporte  la  rotation,  comme  dans  le  eas  du  mouve- 
ment de  translation.  Ces  éléments  deviendront  variables  par  l'action  des 
forces  perturbatrices,  et  la  détermination  de  leurs  variations  est  un  Pro- 
blème dont  la  solution  n’a  pas  encore  été  donnée,  ni  même  tentée,  que 
je  sache,  sous  ce  point  de  vue  général.  Je  me  propose  d’en  faire  l’objet 
d’un  autre  Mémoire;  dans  celui-ci  je  ne  vais  exposer  que  l’Analyse  gé- 
nérale et  applicable  à tous  les  Problèmes  de  Mécanique. 

Formules  generales  pour  la  variation  des  constantes  arbitraires 
dans  les  Problèmes  de  Mécanique. 

I . Soit  un  système  de  corps  m.  m qui  agissent  les  uns  sur  les 

autres  d'une  manière  quelconque,  et  qui  soient  de  plus  sollicités  par  des 

forces  accélératrices  P,  Q P',  Q',...  tendant  à des  centres  fixes  ou 

à des  corps  mêmes  du  système,  et  proportionnelles  à des  fonctions  quel- 
conques îles  distances  p,  q //,  q' .....  en  sorte  que  les  différentielles 

P dp.  Q dq P dp,...  soient  toujours  intégrables. 

Soient  x.  v,  3 les  coordonnées  rectangles  du  corps  m;  x‘,y,  z'  celles 
du  corps  m ' et  soit 

_ dxx  -t-  tir*  dî1  dx”  -t-  dr‘‘  ■+■  dz'x  , 

T= -r-r ni  -h  - — m 

1 dr  3 dr 

dt  étant  l’élément  du  temps  supposé  constant. 

Soit  de  plus 

V — ^ I Pdp-r-  I Qdq  -4-. . . ) /«  ( fvdp'-*-  j Q'dq'  -+■  . . . ^ m'  -+■ 

Cette  quantité  V sera  aussi  une  fonction  des  coordonnées x,y,  z,  x'.y. 
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s' puisque,  en  désignant  par  a,  /3,  y les  coordonnées  du  centre  de  la 

forée  P,  on  a 

p — qïx  — a)>  + \y  — ?)'+(!  — y)\ 
et  ainsi  des  autres. 

2.  Les  conditions  du  système  dépendantes  de  la  disposition  des  corps 
entre  eux,  étant  traduites  en  Analyse,  fourniront  autant  d'équations  de 

condition  entre  leurs  coordonnées  x.  y,  z,  xf , y' , z‘ par  lesquelles 

quelques-unes  de  ces  variables  seront  déterminées  en  fonctions  des 
autres;  de  sorte  qu’il  ne  restera  qu’un  certain  nombre  de  variables  in- 
dépendantes, par  lesquelles  la  position  du  système  sera  déterminée  à 
chaque  instant. 

Désignons,  en  général,  par  r,  s,  u, ...  les  variables  indépendantes 
dont  les  coordonnées  x, y,  z,  x',  y,  z',...  seront  des  fondions  connues: 
il  est  clair  que  les  quantités  T et  V deviendront  aussi  des  fonctions  de 
ces  mêmes  variables;  et  en  particulier  la  quantité  T sera  une  fonction 

de  r,  s,  u,...  et  de  leurs  dérivées  que  nous  dénoterons, 

pour  plus  de  simplicité,  par  r',  s’,  u',...;  mais  la  quantité  V sera  une 
simple  fonction  de  r,  s,  u,.... 

3.  Cela  posé,  j’ai  démontré,  dans  la  Mécanique  analytique  Partie  II , 
Section  IV  ("JJ,  que  ces  variables  fournissent  autant  d'équations  diffé- 
rentielles de  la  forme 


ddT 

dr' 

r/T  d\ 

dt 

dr  dr 

ddT 

ddF 

dT  d\  _ 

dt 

ds  ds  ~ 

ddT 

ddiï 

dr  d\ 

lit 

du  du  ~ 

(*)  Cette  citation,  qui  se  référé  à la  première  édition  de  In  Dfthrmique  nmlrtu/ue,  convient 
aussi  à la  deuxième  édition.  [Note  de  l’Éditeur.) 
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Il  est  visible  que  ces  équations  seront  toutes  <lu  second  ordre,  de  sorte 
que  les  expressions  finies  de  r,  s.  contiendront  deux  fois  autant  de 
constantes  arbitraires  qu’il  y a de  variables.  Nous  dénoterons  ces  con- 
stantes para,  c,f,  g , h 

4.  Supposons  maintenant  que,  le  Problème  étant  résolu  dans  cet  état 
et  les  expressions  de  r,  s,  u,...  étant  connues  en  fonctions  de  t et  de  a, 
b,  c, on  demande  de  résoudre  le  même  Problème,  dans  le  cas  où 
les  différents  corps  du  système  seraient  de  plus  soumis  à l’action  de 
forces  perturbatrices  de  la  nature  des  forces  P,  Q. ....  mais  dont  les 
centres  soient  mobiles  d’une  manière  quelconque  indépendante  du  sys- 
tème. 

Désignons  par  --  D ce  que  devient  la  fonction  V pour  les  forces 
perturbatrices  dont  il  s'agit;  il  n’y  aura  qu'à  mettre  V — 11  à la  jdace 
de  V dans  les  équations  précédentes,  pour  avoir  les  équations  du  mou- 
vement du  même  système  altéré  par  les  forces  perturbatrices. 

Ces  équations  seront  ainsi 


,,it 
ddV  _ 

f/T 

dV  __ 

dû 

<u 

dr 

*+- 

( ir 

dr 

.'/T 

dW 

f/T 

</V 

dû 

dt 

ds 

-f- 

dt 

dt 

.dt 

dj£ 

f/T 

-f- 

dV 

dû 

dl 

du 

du  ~~ 

du  ' 

et,  si  l'on  suppose  que  les  mêmes  expressions  de  r,  s,  u ainsi  que 

celles  de  r',  t’,  u' y satisfassent  encore  en  regardant  comme  va- 

riables les  constantes  arbitraires  a,  b,  c,f, g,...,  la  question  sera  réduite 
à déterminer  ces  variables  d'après  ces  conditions. 

VI. 
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5.  Nous  ne  considérerons  ici  que  trois  variables  indépendantes,  r,  s, 
u : mais  on  verra  aisément  que  l’Analyse  est  générale,  quel  que  soit  le 
nombre  de  ces  variables.  On  n'aura  donc  entre  ces  variables  que  trois 
équations,  qui,  à cause  que  V ne  contient  point  r',  s',  u',  peuvent  se 
mettre  sous  cette  forme  plus  simple 


, f/R  rfR  „ dû  . 

d^--dFd'^H7d,> 


dR  _ </R  . rfl 

dï  dt  ~ dt 

du  du  du 


en  faisant  R = T — V. 

Dans  ces  équations,  R est  une  fonction  donnée  de  r,  s,  u et  de  r',  s',  u', 
et  û est  aussi  une  fonction  donnée  seulement  de  r,  s,  u,  mais  qui  peut 
contenir  encore  d’autres  variables  dépendant  du  mouvement  des  centres 
des  forces  perturbatrices. 

6.  Nous  supposerons  connue  la  solution  complète  de  ces  équations 
dans  le  cas  où  l'on  fait  abstraction  des  seconds  membres  qui  dépendent 
de  la  fonction  11;  ainsi,  pour  ce  cas,  les  valeurs  de  r,  s,  u seront  censées 
connues  en  fonctions  de  t et  des  six  constantes  arbitraires  a , b,c,f,  g,  h, 
et  il  s’agira  de  faire  varier  ces  constantes  de  manière  que  les  expressions 
linies  de  r,  s , u,  ainsi  que  celles  de  r',  s',  u',  c’est-à-dire,  de  leurs  dif- 
férentielles ^*1 relatives  seulement  à t et  indépendantes  de  la 

variation  des  constantes,  satisfassent  en  entier  aux  mêmes  équations,  en 
ayant  égard  aux  termes  dépendants  de  ü. 

7.  Dénotons  par  la  caractéristique  ô,  comme  dans  le  Mémoire  sur  la 
variation  des  éléments  des  planètes,  les  différentielles  provenant  de  la 
variation  des  six  constantes  arbitraires  a,  b,  c,f,  g,  h;  on  aura  par  l’al- 
gorithme des  différences  partielles,  en  regardant  r,  s,  u,  ainsi  que  r'. 
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s’,  u!  comme  fonctions  de  / et  de  a,  b,  c,f,  g , h. 


ir-. 


dr  , dr  ,, 

, • lia  H — n-  db  + 
da  db 


, rfj  , ds 
oj  = -j-  rfa  4-  =- 
da  db 

. rf«  . rfu 

oa  = -y-  rfa  4-  -rr  1 

f/a  ao 


dr 

de  -f- 

dr 

df  4- 

dr 

llS 

dg-b 

dr 

de 

w 

dh 

ds 

dc  -f- 

ds 

df  4- 

ds 

ds 

de 

w 

dg 

dg  4- 

Jh 

du 

dc  -4- 

du 

rf/  + 

du 

rfg  4- 

du 

de 

W 

dg 

ai 

rf/i, 

dh. 
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et  de  même 


. , dr'  , dr'  ,,  dr'  . dr'  ,,  dr'  . dr 

ir  — -j—  da  4-  ~rr  db  4-  -,  f/c  -t-  -nr  df  4 - de  -i-  — r dh , 

da  db  de  df  J dg  ° dh 


rf/  , rfi'  ..  f/j  . rfy  rf*  . 

da  db  de  df  J dg  ° 


rfA 

rfj' 

dh 


dh. 


. , rfa'  , rfa'  ,,  rfa’  , rfa'  ,,  rfa'  , rfa’  ,, 

oa  = -jr-  rfa  4-  -jj-  rfê  4-  -j-  rfc  4-  —y  df  4-  - rfg1  4-  -jjr-  rf/f . 


rfa 


rf6 


rfc 


f/A 


En  regardant  les  constantes  a,  b,  c,f,  g,  h comme  variables  en  même 
temps  que  /,  les  dilfércntielles  de  r,  t,  u seront  ainsi 

r'dl-t-ir,  s’il!  4-  ôs,  u'dt -b  hu; 

donc,  pour  que  ces  dilfércntielles  se  réduisent  a r'dt,  s'di,  u'dt,  comme 
si  les  constantes  arbitraires  ne  variaient  pas,  il  faudra  que  l’on  ait 

ir  — o , ht  — o,  ôu  o. 

8.  Maintenant,  si  Ton  considère  l’équation 

, rfR  rfR  . rfü 

d — -j—  dt  = —j — dt, 

dr  dr  dr 

il  est  facile  de  voir  que,  comme  R est  une  fonction  de  r,  s,  uet  de  r',s‘,  u', 
la  partie  de  la  différentielle  de  ^ provenant  de  la  variation  des  con- 
stantes arbitraires  sera  simplement 


rfR 

dr" 


ir' 


rfR  , , rf'R  , , 
rfÿrfy  + f/r'rffÿ 


98. 
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ii  cause  de  3r  = o,  5r  = o,  3u  = o.  Donc  celle  partie  seule  devra  être 
égalée  au  second  membre  dt , puisque  l’équation  est  censée  satis- 

faite, sans  cette  partie  et  sans  le  second  membre,  par  les  mêmes  valeurs 
de  r,  s,  u,  r',  s',  u'  en  t,  a,  b,  c,f,  g,  h que  dans  le  cas  où  il  n’y  a que  / 
de  variable. 

On  aura  de  celle  manière  l’équation 


d’R  . , d’H 
dr ’’  dr’ds' 


Ss' 


rf-lt  , , dû  ,, 
+ dïdü-5u=-dïd,i 


et  pareillement  les  deux  autres  équations  donneront 


d' R 

or'  -4- 

é/*R 

$sf  4- 

iP  R 

% f dQ 

ds 

dr'ds' 

ds'1 

dt'du' 

(P  R 

ir'  ■+■ 

r/’R 

ôï  + 

rf!R 

. , dû 

ou  -J— 

du 

dr'du’ 

ds'du' 

du'* 

Ces  trois  équations,  jointes  aux  équations 

4r=o,  it  = o,  iu^o, 

renferment  toutes  les  conditions  du  Problème,  et  serviront  à déterminer 
les  valeurs  des  nouvelles  variables  a,  b,  c,f,  g,  h en  t. 

Le  but  de  l’Analyse  que  nous  allons  exposer  est  simplement  de  réduire 
les  valeurs  des  différentielles 

da  dh  de  df  dg  dh 
dt  ’ dt  ’ dt'  dt'  dt'  dt 


données  par  ces  équations  à des  expressions  qui  ne  renferment  que  les 
quantités  a,  b,  c,f,  g,  h et  les  différences  partielles  de  O relatives  k ces 
mêmes  quantités,  sans  le  temps  t,  comme  nous  l’avons  fait  pour  les  va- 
riations des  éléments  des  planètes  dans  le  Mémoire  cité. 


dr 


9.  En  multipliant  la  première  équation  par  ^ 
équations 

ir  — o,  is=z  o,  iti  — o, 


et  retranchant  les 
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multipliées  respectivement  par 


d’ R dr'  d-  R tir' 


d’n  dr' 


dr”  7a  ’ tlr'ds'  du  ’ dr’ du'  da  ’ 

je  forme  celle-ci 

dr  , d’ R ( dr  , dr'  . \ d1  R /dr  dr'  , \ rf’R  (dr  . , dr'  \ 

da  ~ dr”\da  r da  / dr'dt'  \da  °J  da  / + dr'du1  \da  " da°U)' 

J’aurai  de  même  par  les  deux  autres  équations  ces  transformées 


(dS  y , 

ds'  „ \ 

rf*R 

( dS  y , 

ds'  y \ 

\dair~ 

da  °7 

ds” 

W‘- 

tld  0Sj 

(du  % 

du'  , \ 

d’K 

(dll  y 

dd  y \ 

\jtâ0r~~ 

STor) 

+ ds'du' 

(da  °S 

dÛ3*) 

J'ajoute  ces  trois  équations  ensemble,  et  comme  12  n’est  fonction  que 
de  r,  s,  u,  sans  r’,  s',  u',  il  est  clair  qu’on  a 

dil  dr  dû  ds  f/12  du  </12 

dr  da  ds  da  du  dâ  — ~da 

On  aura  donc  cette  équation 

f/12  , //’R  /dr  y , dr'  , \ rf’R  (ds  . , ds'  , \ d‘ R (du  . . du'  , \ 

da  dl  = dF’  [da  ir  “ dû  ir)  *dF\dT,is  -dd0S)  + ïïr\dd 3U  - dd °") 


rf*R  , 

(dr  3 , 

ds 

ôr'- 

dr' 

ds'  . 

dr'ds'  1 

\d7,5i 

da 

da 

ôs  — 

dd  ( 

rf’R 

( dr  y , 

du 

3r'~ 

dr ' 

ôu  - 

du' 

dr'du' 

\d7,Su  + 

da 

da 

da 

d’ R 

( ds  y , 

du 

ds ' 

ô u - 

du' 

ds'du' 

(dâou  + 

da 

— 

da 

da 

10.  J’y  substitue  maintenant  les  valeurs  de  dr,  ds,  du,  dr',  ds',  Su’ 
données  ci-dessus  (7),  et  j'ordonne  les  termes  par  rapport  aux  diffé- 
rences e/a,  db,  de,  df,  dg,  dh\  on  aura  une  formule  de  cette  forme 

</<} 

-r—  dl  A da  4-  B db  -t-  C de  h-  F df  -4-  G dg  y il  dh  ; 


Digitized  by  Google 


782 


SUR  LA  THÉORIE  GÉNÉRALE  DE  LA  VARIATIO.N 


«•l  il  est  d'abord  facile  de  voir  que  le  coelficient  A sera  nul  par  la  des- 
truction mutuelle  des  termes  qui  le  composent.  On  aura  ensuite 

d'R/drdr'  dr'  dr\  . d'R  / <ls  ils'  ds' ds\  rf’R  /du  du'  du' du\ 

dr'’\ila~db  du  db)  dt '■  \</fl  il  h (la  db)  ^ du’1  \da  db  da  dl) 

d~-  K /dr  ds'  ils  dr'  dr'  ds  ils'  dr\ 

3P3?  \tlâ  db  1 da  db  da  db  7la  ilb  ) 

d’ R /dr  du'  du  dr'  dr' du  du1  dr\ 
dr' du'  \da  db  ' da  db  du  db  da  db) 

f/’ll  /ils  du'  du  ds'  dsl  du  du'  ds\ 

' tW  du'  'dit  db  ila  db  da  db  da  db) 

En  changeant  successivement  dans  cette  expression  de  B la  lettre  b 
en  c, /,  g,  h,  c'est-à-dire,  les  différentielles  partielles  relatives  à b en 
pareilles  différentielles  relatives  à c,f,  g,  h,  on  aura  les  expressions  des 
valeurs  de  C,  F,  G,  H. 

Comme  R est  une  fonction  donnée  de  r,  s,  u,  r\  s\  u\  et  que  ces  quan- 
tités sont  des  fonctions  supposées  connues  de  l et  de  a,  b,  c,/,  g,  h,  il 
est  visible  que  les  coefficients  B,  C,  F,  G,  H dont  il  s’agit  seront  aussi 
des  fonctions  de  t cl  de  a , b,  c,f,  g,  h.  La  question  est  maintenant  de 
déterminer  la  nature  de  ces  fonctions. 


i 1 . Pour  cela  on  se  rappellera  que  les  fonctions  r,  s,  u et  leurs  déri- 
ds 

dt'  ' ~ dt'  " ~dt 


vées  r — d.r , s‘ = u’  ==  ~ sont  telles  qu’elles  satisfont  aux  trois 


équations 


. du  d R 

ddï--dr-dt^a' 

, c/H  <fR  ,, 

(I  •/ r—  dt  — O, 

dt  ds 

, f/R  . 

1 i1ü‘  ~ lîu  ( t ~ °’ 


en  y regardant  les  quantités  a,  b,  c,/,  g,  h comme  des  constantes  arbi- 
traires quelconques,  et  la  quantité  t comme  seule  variable.  Ainsi,  en 
donnant  aux  constantes  a,  b , c,...  des  accroissements  quelconques  da, 


Digitized  by  Google 


DES  CONSTANTES  ARBITRAIRES. 


78.1 


3b,  3c,...  infiniment  petits  et  constants,  c’est-à-dire,  indépendants  de  t. 
les  équations  différentielles  qui  en  résulteront  seront  encore  satisfaites 
par  les  mêmes  valeurs  de  r,  s,  u et  de  leurs  différences. 

Désignons  de  nouveau  par  la  caractéristique  o les  différentielles  de  r, 
s,  u,  r',  J , u'  qui  résultent  des  accroissements  3a,  3b,  3c,  3f,  3g,  âh  at- 
tribués aux  constantes  a,  b,  c,f,  g,  h-,  il  est  clair  que,  puisque  R est  une 
fonction  de  r,  s,  u et  de  r',  s‘,  u’,  on  aura,  par  l’algorithme  des  diffé- 
rences partielles,  ces  différences  relatives  à 3 


3 

3 


rfR  _ 

rf’R  „ rf’R  . 

rf’R  . 

rf’R 

, , rf’R 

rfr 

rfr7  or+rf^rfia,-,- 

rfr  rfn  '' 

drdr' 

3r  + rfrrfj7 

rfll 

rf’lt  . rf’R  , 

rf’R  , 

rf’R 

, , rf’R 

rfr' 

—. — 7~,  3r  4-  . , ; 3s  + 
drdr'  dsdr 

- , . 3u  4- 
du  dr 

</r,J 

3r  4 

dr  tls 

Donc  la  première  équation,  différenliée  suivant  5,  donnera 
. / rf’R  , rf’R  , rf’R  , rf’R  , , rf’R  . , rf’R  . ,\ 

d[ïï7^3r+dïd7'3,+  dUd?3u  + d?ï  + + 

/ rf’R  . rf’R  , rf’R  . rf’R  . , rf’R  ..  rf’R  , A , 

— ( oc 4-  — î-  3s  4-  -j— -r-  3u  4-  — — — 3r'4-  ■ - . -,  Ss  4-  3u  rf/  o. 

\ tir ’ tiras  ardu  drdr  tlrds  drdu  ) 

De  même  la  deuxième  et  la  troisième  donneront  ces  deux-ci 

, /rf'R  , rf1! t . rf’R  , rf’R  ,,  rf’R  rf'R  , A 

d{aFtls’tr+d7dï0S  + dïdï  a“~l~  dFds' ir  + dP  3*  + ds'Jü' 3"  ) 

( rf’R  , rf’R  . rf’R  . rf’R  , , rf'R  , . rf’R  , A . 

~ (,  rfrrf»  °r  * W 3‘  + dstïîi  S";~  dsth'  3r  + dTdi  ÆFrflT °* 


rf’R  , 
tlrds0'"' 

rf’R 

ds‘ 

' rf’R  , 
drdu ' °r 

rf’R 

t/s  du' 

e/*  H . 
tlrdu  °r 

rf’R 
ds  du 

rf’R  , rf’R  , , 

du  tlu'  tir' du'  f 

rf’R  , rf’R  .. 

‘ rfi?  0“+  t/iîdr' 3d 


rf’R  ,,  rf'R  , A 
tïïdTt  ™ + du-  3u) 


12.  Si,  au  lieu  des  accroissements  âa,  3b,  3c,  &/,  3g,  3h,  on  attribue 
aux  mêmes  constantes  a,  b,  c,f,  g,  h d’autres  accroissements  infiniment 
petits  et  constants  que  nous  désignerons  par  Aa,  A b,  A c,  A/,  Sg,  A h,  et 
qu’on  dénote  par  la  caractéristique  A les  différences  des  fonctions  r,  s, 
«,  r',  s',  u’  qui  en  proviennent,  on  aura  trois  autres  équations  semblables 
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aux  précédentes,  dans  lesquelles  la  caractéristique  â sera  simplement 
remplacée  par  la  caractéristique  A. 

13.  Qu'on  ajoute  maintenant  ensemble  les  trois  équations  précé- 
dentes multipliées  respectivement  par  Ar,  Ai,  Au,  et  qu’on  en  retranche 
la  somme  des  trois  pareilles  équations,  dans  lesquelles  le  rf  est  changé 
en  A,  après  les  avoir  multipliées  respectivement  par  rfr,  os,  ou,  on  aura 
cette  équation 


or  -+• 


a n '/,K  * 

+Al,,l  j?nr3r 


A / » 

\ 7lTdl  ir  + 


A rf’R  * 


rf’H  , 
ils  dp  3* 

rf’R  , 
rfrrf*  °* 

rf’R  . 
ds  ds' 

rf’  R 
ds' 

d' R 


3s  H 


; OS  + 


d’il 
du  dr' 

d>\{  . 
i/rdu 

d ■ Il  . 
du  ds' 

rf’R  . 
lïTdu  ü"  " 

i/'R  , 


rf’R 

rfr7 

rf’R 
rfr  rfr' 

rf’R 


3r‘ 


d’il  , , 

+ dVdïi,+ 


dr'ds 1 

(Ml 
rf»  rfr' 


7 or 


rfR 

drds 

d’ R 
ds '* 

f/’R 


7 ôs'  - 


ôy  + 


— Au 


/ rf’R 


\drdu 

, ,/  (Ml 

~3rrf(rf7rf? 

I 

' rfr’ 


3r 


- ôr 


; Ar-f- 


Ar  4- 


rfj  ilu‘ 
rf’R 


rf’R  . 

-T-T7  A»  ~ 

itsdr 


du  du' 

d’il 
du ’ ' 

rf’R 
du  dr' 


rf’R  , , 
rfr'rfu' °r 

rf’R  A , 
rfu  rfr'  °r 


+ rfjrfÿ  61  + 
rf’R  , , 

ds', lu'  + 


rf/ 


rf/ 


Am  -f- 


Ar' 


As  ■+• 


°‘  rfUrrfy  Ar+ 


-3* 


/ r/*  R 


Ar-f 


\ 3r</< 

-3urf(raAr’t 


rf’R 
drds 

rf’R  . 

rfTrfÿ  Aî 

A» 
rf’R 


(/■R  , 
rfrrfu  A"  1 

rf’R  , 
düds'  A“  + 


rf’R 
rfr '* 

(Ml  , 
rfr  rfr' 

(/>■«  , , 
dr'ds1  r 


•fil  .. 

+ (/((rf?  °*  + 

rf’R  . , 

rfr'rfÿ  Ai  H 

rf’R  . , 
rf  r-rf?  A'  + 


rf’R 

ds1 


- 5a 


/ é/’R  A 

(rfrrfu  r4 


ds  du' 

<Ml 
rf»  rfu 


7 A»  • I- 


rf’ll 
ds  du 

rf’R 


Au  + 


du  du 

rf’R 

du1 


, Au  -t- 
Au  4- 


rf’R 

dsdr' 

‘ rf’R 
dr’du 

rf’R 


7 Ar'-t- 


7 Ar 


rf’R 

rf?’ 

rf’R 
rf»  rfy 

rf’R 


A»’ 


Ai' 


rf’R  . A 
rfr  rfu'  ) 

rf’R  a A 

rfrrfu70''  ) 

rf’R  . A 
rf»  (/rf  0 j 

rf’R  . A 
rfyrf?'0") 

rf’R  , A 
rfu  ’ °“) 

rf’R  A A „ 

isssw  r 

rf’R  » A 

Prfu'A“) 

j Au'^|  dt 

) 


dr 

rf’R 
dr  dut 

rf’R 
rf*'  rfu' 

rfÆ 


’+  rfy  rfu' A‘ 


rfu  rfr 


-ir'  + 


rf’R 
rfu  rfy 


A»'-e 


(Mt 

rfu'* 

rf’R 
du  du1 


') 

A dl  — o. 


I V.  Et,  si  l’on  exécute  les  différentiations  relatives  k la  caractéris- 
tique rf  qui  se  rapporte  au  temps  t,  qu’on  efface  les  termes  qui  se  dé- 


Digitized  by  Google 


DES  CONSTANTES  ARBITRAIRES.  785 

truiscnt  et  qu’on  ordonne  les  autres  par  rapport  aux  différentielles  de  R, 


on  aura 


, rf’R 


rf  -jpj  (Ar  ir'  — ir  Ar') 

4-  d (Ai  3s'  - 3s  As'  ) 

4-  d (Au  tu'  — ou  Au'  ) 

4-  d ( Ar  M — ir  Ai'  4-Ai  ir' — it  Ar') 

rf’R 

4-  rf -.(Ar  iu'  — ir  Au'  4-  Au  ir'  — iu  Ar') 
dr  du 


rf’R 

4-  rf  àu'  — ôs  Au'  4-  Au  ôi'  — ou  Ai'  I 

H"rf3np,^Ar  * -arAj) 

-f-  </  { Ar  — àr  A«) 

-+-  </  gr-Jy  (Ai  àr  — ès  Ar  ) 

J*  R 

4-  d — — -j-;  As  i il  — is  Au  ) 
rfu  rfi'  ' 

+rfrfS?(Au  3r-a“Ar> 

r/*R 

4-  d . , ; (Au  il  — iuAi) 
rfi  rfu 

4-  (Ar  dir'  — ir  d Ar') 

4-  ^ (Airfii'-iirfAi') 

4-  i?-  (Aurfiu'— • iurfAu' 
du  • 


4-  ( Ar  rf  il1  — ir  rf  Al'  4-  Ai  rfir'  — il  rf  Ar') 


VI. 


99 
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rf’R  ,,  J,  , 

rfTÆ(A,rf3“- 
rf’H  fA  ,, 

•^r;  l&rdit 
dsdr 

rf’R  ..  ,, 
dïd?^rd0l‘- 


d‘H 
rfr  </j 

(/■R 

dsds' 


-{As  dcr  — 


(Ai  f/ ôs 


rf’R  ,, 

dddï{àsd*“- 

d'H  .. 

drlfc(Audir- 

* 

-r-r-T  ' M - 

«J  OH 

srs?(A“rf3“- 


Sr  d Au' -b  Au  d Sr' — Su  d Ar’) 

3t  d Au'-f-  Au  d 3s'  — Su  dAs'  ) 

Sr  d A r — Ar  Sr'  dt  -+-  3c  Ac'  <//) 

Sr  dAs  — Ai  3c'  dt  -b  Ss  Ar'  dt) 
tr  d Au  — A uir'  dt  -+-  SuAr'dt) 

3s  d Ar  — Ar  3i'  dt  -b  ir  As'  dt) 
es  d As  — As  3s'  dt  -b  3s  As"  dt) 

3s  d Au  — Au  3s'  dt  -+-  3u  As'  dt) 

Su  d Ar  — Ar  3u'  dt  -b  3r  Au' dt) 

Sud  As  — Ai  Su’  dt  -4-  3i  Au'  dt) 

Su  d Au  — AuSu'dt  -+-  Su  Au'  dt)  o. 


15.  Si  maintenant  on  fait  attention  que  r' dt  — dr,  et  par  conséquent 
Sr'dt  = 3 dr  — dSr, 

à cause  de  l’indépendance  des  caractéristiques  d et  3,  et  par  la  même 
raison 


ainsi  que 


Ss'dt  — dSs,  Su'dt  dSu, 


Ar'dl~dAr,  As'dl  — dAs,  Au' dt  — d Au, 


on  verra  d’abord  que  les  coefficients  de 


^R  rf>R  r/’R 


drdr'  dsds'  dudit 


-,  se  détruisent 
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d’eux-mêmes,  et  que  le  premier  membre  de  l'équation  ilevienl  intégrable 
par  rapport  à t,  ce  qu’on  ne  pouvait  pas  espérer. 

L'équation  intégrale  est  ainsi 


</’R 

gpj  ( Ar  3r'  — ir  Ar1  ) 
+ (Ai3i'-<5i  As') 

■+■  ^7  (Auiu'—  iuAu!) 


(P  R 
i Ir'  (il* 

d<  R 


[Ar  3s'  -4-  Ai  3r'  — dr  Ai'  — 3s  Ar'  ) 


-f-  (Ar  A u3r'  — 3r  Au'  — ou  Ar'  ) 

-4-  - f1.  ^ , (Ai  3u'  -+•  Au 3*'  — 3s  Au'  — 3 ii  As'  ) 
as  du’ 

/ rf’R  rf’R  \ , . . . , 

/ rf’R  rf’R  \ , . , , . . 

•4-(3iF7F-i7^)<Ar3"-arA“> 

/rf’R  rf’R  \ . , . . „ 

+ (rfFrfF  - ara?)  (*«•-**■>=*. 


la  quantité  K étant  une  constante  par  rapport  à t,  et  qui  peut  être  par 
conséquent  une  fonction  de  a,  b,  c,f,  g , h et  «le  leurs  différences  rela- 
tives aux  caractéristiques  à et  A. 

A l'égard  des  valeurs  des  différences  àr,  os,  Su,  àr’ , 5s’,  3u\  il  est  fa- 
cile de  concevoir  qu’elles  doivent  être  exprimées  comme  celles  du  n°  7, 
mais  en  y changeant  les  différentielles  da,  db,  de,  df,  dg,  dh  en  Sa,  db, 
Sc,  S/,  dg,  Sh.  Il  en  sera  de  même  des  différences  Ar,  As,  Au,  Ar',  As  , Au, 
en  changeant  da,  db,  de,  dj,  dg,  dh  en  Aa,  Ab,  A c,  A J,  A g,  Ah. 

1 6.  Comme  ces  différences  da,  5b,  de,  5/,  dg,  Sh,  ainsi  que  Aa,  Ab,  A c, 
A f,  A g.  Ah  sont  eoustantes,  c’est-à-dire,  indépendantes  de  l et  absolument 

99- 
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arbitraires,  l’équation  précédente  subsistera  toujours,  quelques  valeurs 
qu’on  leur  donne.  Supposons  d’abord 


ensuite 
on  aura  (7) 


Afr  — o,  Ac  — o,  A J—  o,  Sg  =r  o,  A/i  — o, 


<5rt  “ o,  de  — o,  3f  — of  og  = o,  ôh  ~ o. 


A r --  Sa,  Si  z=  — Sa,  A«  = ~ Art, 

É/a  e/rt  da 

Ar'^:  Art,  Ai,=  “ A<i,  Aa'—  Art, 

Art  art  art 

% c/r  - ds  %l  % du 

or  = -jt  oo , oi  = 37-  o»,  o«  — ji  oo, 
</6  «o  rtt> 


5r'=:  i-  o&,  3/  = i 36,  ow'=  36; 

do  db  db 


et,  ces  valeurs  étant  substituées  dans  l'équation  intégrale  ci-dessus,  on 
aura,  après  avoir  effacé  le  facteur  commun  A adb. 


rf’Il  / 

dr 

dr’ 

dr  dr'  \ 

rfr’’ 

da 

db 

db  3 a ) 

rf’R  / 

ds 

ds! 

ds  ds'  \ 

rf,”  \ 

r/a 

rfft  ~ 

db  da  1 

«/■It  / 

du 

du' 

du  du'\ 

du'  \ 

da 

db~ 

dbU) 

rf’R  / 

dr 

ds' 

ds  dr' 

dr  ds' 

ds 

drr 

dr' ds!  \ 

^ da 

db 

da  db 

db  da 

db 

da 

rf’R  / 

f dr 

du’ 

du  dr' 

dr  du' 

du 

dr' 

(lr‘ du'  ’ 

Kda 

db  + 

da  db 

db  ~3a 

db 

da 

rf’R  / 

' ds 

du' 

du  ds' 

ds  du' 

du 

ds' 

di  du'  \ 

Jlâ 

1b  + 

da  db 

db  da 

db 

da 

/ rf’R 

rf’R  > 

, / dr  ds 

dr  ds  \ 

\dsdr' 

rfrrfj'  ) 

’ \da  db 

db  da  ) 

/ rf’R 

rf’R  > 

1 / dr  du 

dr  du\ 

\dudr' 

dr  du ’ / 

1 \rfa  db 

~ db  dd) 

1 

/ rf’R 

rf’R  W ds  du 

ds  du\ 

i 

\ du  dt' 

ds  du' J \da  db 

db  da  j 
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Je  désigne  par  le  symbole  (a,  b)  une  quantité  constante  relativement 
à /,  et  composée  des  constantes  a,  b,  c,f,  g,  h,  laquelle  sera  égale  à ce 
que  devient  le  premier  membre  de  l’équation  lorsque,  après  la  substitu- 
tion des  valeurs  de  r,  s,  u et  de  leurs  dérivées  r',  s ',  u'  en  fonction  de  t 
et  de  a,  b,  c,  /,  g,  h,  on  y fait  t = o,  ou  bien  on  en  rejette  tous  les 
termes  dépendants  de  t. 


17.  Or  on  voit  que  les  premiers  termes  de  cette  équation  coïncident 
avec  ceux  de  l'expression  du  coefficient  B du  terme  B db  dans  la  valeur 

de  (10).  Ainsi,  en  substituant  B à la  place  de  ces  termes,  on  aura 
simplement 


rf’R 

rf’R  W rfr  ds 

dr  ds\ 

ds  dr' 

drdsf  ) \da  db 

db  da) 

rf’R 

rf’R  \ / dr  du 
drdu' ) \da  db 

dr  du\ 

dudr’ 

db  da  ) 

rf’R 

rf’R  \ / ds  du 

ds  du\ 

duds' 

dsdu')  \da  db 

db  da  ) 

d’où  l'on  tire 


*( 


rf'R  <£R  \ / 

drds'  dtdr')  \ 

rf’R  _ rf’R  \ / 

drdu'  dudr'j  \ 

rf’R  rf’R  \ / 

dsdu'  dudi  j \ 


dr  ds  ds  dr\ 

da  db  da  db  / 

rfr  du  du  dr\ 

da  db  da  db) 

ds  du  du  ds\ 

da  d b da  db  ) 


18.  Supposons  ensuite  dans  les  valeurs  de  8r,  8s,  8u,  8r',  8s',  8u‘  les 
différences  8a,  8b,  8f,  8g,  8h  nullcs;  on  aura 


, rfr , , rf*  , . du , 

Sr  — -r  oc,  os  — — oc,  ou  - oc, 
de  de  de 


ir 8c,  8i  = ''j-  8c,  8u‘  = ~ bc. 

de  de  de 


En  substituant  ces  valeurs  dans  la  même  équation  générale,  et  conser- 
vant les  valeurs  précédentes  de  A r,  A s,  Ah,  A r'.  As',  Au',  on  aura,  en 
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effaçant  le  facteur  commun  &aàc,  cette  autre  équation 


J3  R (dr 

dr’  dr  dr'\ 

W'\Ta 

i Hc  Te  da) 

d’R  fds 

ds’  ds  ds'\ 

ds '*  \da 

i de  de  da  ,1 

(/■R  /du 

du'  du  du'\ 

du'1  [da 

de  de  da  ) 

rf’R  / 

dr  ds'  ds  dr 1 

dr  ds' 

ds 

dr'\ 

dFW[ 

da  de  * da  de 

de  da 

de 

da  ) 

d’W  ( 

dr  du’  du  dr“ 

dr  du  ' 

du 

dr'\  , 

dr'du ' [ 

da  de  (la  de 

de  da 

de 

da)  i 

rf’R  / 

ds  du ' du  ds ' 

ds  du 

du 

ds'  \ 

ds'du'  \ 

da  de  da  de 

de  da 

de 

da  ) 

( d’R 

d‘  R \ idr  ds 

dr  ds) 

i 

\dtdr' 

drdtt  / [da  de 

de  daj 

1 

/ d' R 

A (dr  du 

dr  du) 

i 

\tlu  dr’ 

drdu' J \da  de 

de  daj 

1 

f rf’ll 

rf’R  \/ds  du 

ds  dits\ 

; 

\du  ds' 

ds  du'  ) \da  de 

de  daj 

1 

La  quantité  désignée  par  le  symbole  {a,  c } exprime  la  valeur  de  la 
formule  qui  forme  le  premier  membre  de  l’équation  lorsque  l’on  y fait 
t =1  o ou  qu’on  rejette  tous  les  termes  indépendants  de  t;  et  l'on  voit 
que  cette  quantité  répond  à celle  qu’on  a désignée  par  le  symbole  [a,  b) 
en  ce  que  la  lettre  c est  partout  à la  place  de  b.  On  voit  aussi  de  la  même 
manière  que  les  premiers  termes  de  cette  équation  forment  la  valeur  du 

coefficient  C du  terme  C de  de  l’expression  de  dt\  ainsi  l’on  en  peut 
déduire  la  valeur  de  ce  coefficient  exprimée  de  cette  manière 


*( 

*( 


(/■R 

drds' 

d'R 

drdu' 

d'n 

ils  du' 


rf’R  \ / 

dr 

ds 

ds 

dr 

dsdr  ' j \ 

dâ 

de 

da 

de 

rf=R  W 

dr 

du 

du 

dr 

dudr'J  \ 

da 

de 

" dû 

de 

d’R  \ / 

ds 

du 

du 

ds  ’ 

du  cls'  / \ 

da 

de 

da 

de 
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Comme  cette  expression  de  C résulte  de  celle  de  B,  en  y changeant 
simplement  A en  c,  on  aura  pareillement  celles  de  F,  G,  H,  en  changeant 
successivement  b en  f,  g,  h. 


dli 


19.  Ainsi  la  valeur  de  -jj  dt  (10)  deviendra,  par  ces  substitutions, 


rfii 


- dises  (fl,  b)  db  -t-  (a,  c)  de  -+-  (a,/-)  df  -+  {a,  g)  dg  -¥  (a,  h)dh 


d’ R 

dr  dd 

rf’R 

di'd? 

dr 

dâ 

( dt  ,,  dt  , dt  ..  dt  , 

\Tbdb  + Tedc*dff+d-gde  + 

mM) 

rf’R 

rf’R 

ds 

(**-£*-J***'** 

» 

drdt‘ 

dt  dr' 

da 

rf1  R 

(/■R 

du  ..  du  . du  du  . 

[36db  + ïïdc  + dfV^  did*  + 

» 

drdu' 

du  dr' 

da 

rf’R 

d' R N 

du 

dr  ..  dr  . dr  dr  . 

-.-r  db  4-  -j-  r/c  -f-  -jïdf  -f-  -j-ds  -h 
db  de  d)  J dg  h 

» 

drdu' 

dudr'j 

da 

rf’R 

rf’R 

* 

f du  ,,  du  , du  du  . 

fdbdb  + TeJc+dfdf-dgdZ'- 

» 

dt  du' 

du  ds‘ 

da 

rf’R 
dt  du' 

rf’R  > 
Ttdï 

Ta 

( dt  ..  dt  , dt  ,,  ds  , 

{Tbdb+Tedc  + dJdf+Tgd^ 

» 

20.  Si  maintenant  on  se  rappelle  que  les  équations  or  — o,  o'f  = o, 
du  — o du  n°  7 donnent 


dr  dr  . dr  ,,  dr  . dr  .,  dr  . 

db  ,lb  + Te  Jc+  df dg  dS  + as dh  “ ■ - T,  da' 


dt  ..  dt  , ds  ,,  dt  dt  ,,  dt  . 

3-dc+  jj.  df  + j~dg+  jt.  dh  — — da. 


db 


dh 


da 


du  du  , du  ,,  du  , du  du  , 

-r  db  ■+•  -j-  de  + df  4-  --  dg  + -tt  dh  — da, 

db  de  df  J dg  B du  da 


dû 


on  voit  tout  de  suite  que  cette  expression  de  -jj  dt  se  réduit  à la  forme 
très-simple 


da 


■jj  dt  — (o,  b)  db  -+■  (a,  c)dc  -t-  (a,/)  df  •+•  (a,  g)dg  + (a,  h)dh-. 
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et  de  lk,  par  l'analogie  qui  règne  dans  nos  formules,  on  pourra  déduire 

immédiatement  les  expressions  de  dt,  ^ dt en  changeant 

simplement  a en  b,  c On  aura  ainsi,  en  observant  que  la  valeur 

de  (a,  b)  ne  fait  que  changer  de  signe  par  le  changement  de  a en  A et 
b en  a,  et  qu’il  en  est  de  même  des  valeurs  de  tous  les  autres  symboles 
(a,  c),  (b,c),..., 

(a,  b)da  (b,  c)dc  4-  {A, /)  df  4-  {b,  g)  dg  4-  (b,h)dh, 

(b,  c)db  — {a,  c)da  -*-(c,f)df  4-  (c,  g)dg  4-(c,  A)  dit, 
(b,f)db  — [c,f)dc  - (n, /)</«  + (/,  g)dg  4- (/,  A)  dh, 

(b,  g)  db  - (c,  g)  de  — {f,  g)  df  — (a,  g)  da  4-  {g,  h)dh, 

( b,h)db  — (c , h)  de  — (f,  h)  df  — (g,  h)  dg  — [a,  h)  da. 


dü  ,, 
~dbdt~~ 


dü 

mr 

df 

da 

dg 

dü 

dh 


dt=- 


dt=~ 


dt  — — 


dt-~ 


formules  entièrement  semblables  k celles  que  nous  avons  trouvées  dans 
le  Mémoire  sur  la  variation  des  éléments  des  planètes  (6),  et  qui  n’en  dif- 
fèrent que  par  la  valeur  des  symboles  (a,  b),  (a,  c),  [b,  c ) 

21.  A l’égard  de  ces  valeurs,  il  est  bon  d’observer  qu’elles  ne  dé- 
pendent pas  de  la  fonction  R elle-même,  mais  seulement  de  ses  diffé- 
rences partielles  relatives  k r',  s',  de  sorte  que,  comme  on  a supposé 
R — T —V  (5),  et  que  V n’est  fonction  que  de  r,  s,  u (2),  on  aura  sim- 
plement 

rfR  </T  rfR  _ rfT  dH  dT 

dr'  dr'  ’ dt"  dt'  ’ du'  ~~  du'  ’ 

par  conséquent,  dans  les  expressions  des  valeurs  dont  il  s’agit,  on 
pourra  mettre  partout  T k In  place  de  R. 
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De  cette  manière  on  aura,  en  général,  pour  un  symbole  quelconque 
(a,  b), 

, </*  T / dr  dr'  Hr'  dr\ 

(«.  b ) - jpr  ~db~dd  db ) 

d'T  I ds  dsf  ds'  ds  \ 

ds'1  \ë?ô  db  da  i Ib  ) 

d'T  (du  du'  du'  du\ 

du'’  \(ia  db  da  db  ) 

d'T  ( dr  ds'  ds  dr’  dr'  ds  dsf  dr\ 

’ tlr'ds'  \</«  db  r da  db  da  db  dû  db) 

il1  T (dr  du'  du  dr'  dr’  du  du'  dr\ 

dr' du' \il7i  db  tla  db  da  db  du  db) 

d’T  (ds  du'  du  ds'  ds'  du  du'  tis\ 

* ds'du'  \S«  db  * da  db  da  db  da  db) 


*( 

*( 


rf’T 

d'T  \ (dr 

ds 

ds 

dr\ 

dsdr' 

drdï ) \da 

db  ~ 

da 

db) 

d'T 

d’T  \ (dr 

du 

du 

dr\ 

dudr' 

drdu'  j \tla 

db  ' 

da 

db) 

d'T 

d’T  \ / ds 

du 

du 

ds\ 

duds' 

ds  du'  ) \da 

db  " 

da 

db) 

en  faisant  / = o,  ou  bien  en  rejetant  tous  les  termes  qui  contien- 
draient t,  après  la  substitution  des  valeurs  de  T et  de  r,  s,  u en  fonction 
de  t,  a,  b,  c,/,  g , h. 


22.  On  voit  aussi,  par  cette  formule,  comment  on  pourrait  l’étendre 
au  cas  où  il  y aurait  un  plus  grand  nombre  de  variables  indépendantes. 

A l’égard  de  la  fonction  T,  elle  n’est  autre  chose  que  la  moitié  de  la 
somme  des  masses  multipliées  chacune  par  le  carré  de  sa  vitesse,  c’est- 
à-dire,  la  moitié  de  la  force  vive  du  système  exprimée  en  fonction  des 
variables  indépendantes  et  de  leurs  dérivées  relatives  au  temps.  Ainsi 
notre  Analyse  a toute  la  généralité  et  la  simplicité  qu’on  peut  désirer. 


23.  Lorsqu’on  aura  trouvé  les  valeurs  de  tous  les  symboles  (a,  b), 

(a,  c),  [b,  c),...  en  fonction  des  constantes  a,  b,  c on  aura  autant 

d’équations  de  la  forme  de  celles  du  n°  20,  par  lesquelles  on  pourra  dé- 
VI.  i oo 
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terminer  les  variations  de  toutes  les  constantes  par  les  procédés  ordi- 
naires de  l’élimination,  et  il  est  clair  que  l’on  aura  pour  chacune  de  ces 
variations  des  formules  de  la  forme 

da  t/Ù  ,IQ  dü 

tt  ■ - L - , - *f-  M -4-  N , — + 

lit  da  i/o  de 

dans  lesquelles  les  coefficients  L,  M,  N....  seront  de  simples  fonctions 
dea,6,c,...  sans/,  comme  on  l’a  vu  dans  le  Mémoire  sur  ta  rarialion  des 
éléments  des  planètes;  et  l’on  aura  les  variations  séculaires  en  n’avanl 
égard,  dans  le  développement  de  la  fonction  II,  qu’aux  termes  non  pé- 
riodiques. 


24.  Dans  le  cas  des  perturbations  d'une  planète,  ses  trois  coordon- 
nées x.  y,  z sont  indépendantes  l'une  de  l’autre,  et  on  peut  les  prendre 
pour  les  variables  r,  s,  u.  On  aura  alors 


T 


tlx:  - 
m - 


tir-  i il: 
2 lit3 


d’où  l’on  lire 


d’T 

d' T 

il’ T 

dr'~,  -m' 

dé’  “m’ 

- —m 
du’ 

d' T 

d’T 

d’T 

dr'ds'  ~ °’ 

dr'du'  °’ 

ds'du'  °’ 

d' T 

d’T 

dtdr'  ~ °’ 

iludr ' 

L’expression  générale  de  (a,  b)  devient  ainsi 

(dr  dr‘  dr'  dr  ds  ds'  dé  ds  du  du'  du'  du  \ 

<ln  ilb  lia  ilb  du  db  da  db  da  db  da  db  J ’ 

laquelle  s’accorde  avec  celle  du  n°  6 du  Mémoire  cité,  en  y changeant 
r,  s,  u eu  x,  y,  z,  et  r\  s',  «'  en  <lx ■>  , et  effaçant  le  facteur  m 

qui  est  la  masse  de  lajdanèlc,  parce  que,  les  quantités  T,  V et  ü se  trou- 
vant toutes  multipliées  par  m,  ce  facteur  disparail  de  lui-méme  des 
équations  différentielles. 
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Pour  le  mouvement  de  rotation,  nous  avons  donné  dans  la  Mécanique 
analytique  l’expression  de  T en  fonction  des  angles  ?,  i|i,  u,  à la  place 
desquels  il  n’y  aura  qu’à  substituer  r,  s.  u. 


ADDITION. 


25.  Depuis  la  lecture  de  ce  Mémoire  j’ai  observé  que  l’équation  inté- 
grale trouvée  dans  le  n°  15  pouvait  se  réduire  à cette  forme  simple 


. , r/R  , , t/R  , . r/R  . , r/R  . . r/R 
Ard  , , -t-  Ard  , -i-  Arro  , — drA  , , — drA  -,  , 
tir  ils'  au  tir  ils 


• a '/R 
- ou  A -,  , 
au 


K, 


et  j’ai  reconnu  qu’il  était  possible  de  la  déduire  directement  des  trois 
équations  différentielles 


, r/lt 

ddr' 

, r/R 

*w 

, r/R 
' du’ 


r/R 

tir  ,U 

r/R 

.—  tll 
ils 


r/lt 

r/u 


lit 


O, 


O, 


O, 


par  le  seul  jeu  des  caractéristiques  o et  A,  et  sans  exécuter  les  différen- 
tiations relatives  à d. 

En  cllét,  si  l’on  ajoute  ces  équations  ensemble,  après  les  avoir  multi- 
pliées respectivement  par  Ar,  Aî,  Am,  on  a 


. . r/R  , r/R  . , 

Arrf-j-r  4-  \sd~ry  -i-  Aur/ 
tir'  ils' 


r/R  /r/lt 

du'  \ Ar 


. r/R 
Ar  H-  — , As 
ds 


r/R 
t lu 


Am 


tll  ~ o. 


Or 


Mais  nous  avons  déjà  vu  que  dAr  = Ar'dt  (numéro  cité);  ainsi  l’on  aura 


Art/ 


</R 

r/r' 


r/R 


dr' 


y Ar'dt, 


100. 
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el  de  mime 


rf  R 

</jT 


As'dl, 


Atul 


d K 
du' 


d R 
du' 


Au'dl. 


Substituant  ces  valeurs  dans  l'équation  précédente,  on  pourra  lui 
donner  cette  forme  (puisque  R est  une  fonction  de  r,  s,  u,  r',  s',  u') 


rfR  . rfR  . rfR\  ...  . 

' d Ar-.—  -4-  Ai  -+-  Au  -r—r  I --  AR dl  o, 

\ dr  ds  du  ) 


On  trouvera  pareillement,  en  changeant  la  caractéristique  A en  3, 


,/\  rflt  . rfR  , d R\ 

rf  ( or  -,  --  -t-  os  -i-j-  -l-  o«  -r-;  ) — oit  dl  o. 
\ dr'  ds!  du'  J 


Maintenant,  si  l’on  alfecte  tous  les  termes  de  la  première  équaliou  de 
la  caractéristique  3 et  ceux  de  la  seconde  de  la  caractéristique  A,  et 
qu’on  regarde  les  variations  Ar,  A s.  Au  comme  constantes  à l’égard  de  la 
caractéristique  3,  ainsi  que  les  variations  3 r,  3 s.  Su,  comme  constantes 
à l’égard  de  la  caractéristique  A;  que  de  plus  on  se  souvienne  que  le  d 
n’a  rapport  qu’au  temps  t,  et  est  par  conséquent  indépendant  de  3 et  A, 
on  aura  ces  deux  équations-ci 

,/,  , rfR  , , rfR  . , rfR\  , 

rf  ( Aro  -i-  A s 3 4-  A« o - - 1 — o AR  dl  — o, 

, rfR  , , rfR  , . rfR\ 

rf  (or  A -h  il  A -j-  -+-  ou  A J — AoR  dl  = o. 


Or,  puisque  les  deux  caractéristiques  3 et  A sont  indépendantes  entre 
elles,  en  supposant  les  variations  de  r,  s,  u,  r',  t',  u'  relatives  à ces  ca- 
ractéristiques aussi  indépendantes  les  unes  des  autres,  il  est  clair  qu’on 
aura 

3 AR  ==  AôR. 


Donc,  retranchant  les  deux  équations  l’une  de  l’autre,  on  aura  une 
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équation  intégrable  relativement  h t,  et  dont  l’intégrale  sera 


A ro 


r/R 

7tr‘ 


Ai  <5 


r/R 

ds' 


. % r/R  . . f/R 
-4-  Ako  -,-r  — or  A , , 
du  dr 


— <3jA 


r/R 

di 


- A rfR 

— OU  A , 
du' 


=:K, 


qui  est  la  même  que  celle  que  nous  avons  déjà  trouvée. 

Mais,  quoique  cette  Analyse  soit  bien  plus  simple  que  celle  du  Mé- 
moire, parce  que  les  différentiations  n’y  sont  qu’indiquées,  elle  peut 
néanmoins  laisser  quelques  doutes  dans  l’esprit,  à cause  de  la  supposi- 
tion que  nous  y avons  faite  de  l’indépendance  des  variations  de  r,  i,  u, 
r',  s',  u'  relatives  aux  deux  caractéristiques  J et  A,  tandis  qu’il  n'y  a à 
la  rigueur  d’indépendantes  que  les  variations  3a,  3 b,  3c....  et  Aa,  A b, 
A e,.  ..  C’est  pourquoi  l'entière  Analyse,  quoique  beaucoup  plus  longue, 
ne  doit  pas  être  regardée  comme  inutile,  puisqu'elle  peut  servir  à mettre 
notre  Théorie  à l'abri  de  toute  objection. 

26.  Au  reste,  d’après  la  forme  que  nous  venons  de  donner  à l'équa- 
tion intégrale,  on  peut  simplifier  les  expressions  des  symboles  (a,  b), 

(a,  c) En  effet  il  est  facile  de  voir  qu’en  regardant  directement  H 

comme  fonction  de  a,  b,  c et  substituant  T à la  place  de  R.  comme 

nous  l’avons  fait  (21),  si  l’on  suppose,  pour  abréger, 

c/T  dT  <n  _T- 

dr'  ~ ’ ds >'  ~ ’ du'  ~ ’ 

on  aura,  par  l'algorithme  des  différences  partielles, 

, dr  dV  ds  dT"  du  r/T"  dr  d l‘  ds  c/T"  du  c/T" 

a’  c/cc  db  * tïa  db  ‘ da  db  db  du  db  du  db  da  ’ 

et  ainsi  des  autres  symboles,  en  changeant  seulement  les  lettres  a,  b 
en  c,  f,  g,  h,  où  l’on  rejettera  après  les  substitutions  tous  les  termes 
qui  contiendront  le  temps  t,  ou  bien  on  y fera  t = o,  pour  que  les  va- 
leurs de  ces  symboles  ne  dépendent  que  des  constantes  arbitraires  a,  b, 
c,/,  g,  h. 

On  voit  aussi,  par  celte  forme  que  nous  venons  de  donner  aux  cx- 
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pressions  des  symboles,  comment  elle  peut  s’étendre  à un  plus  grand 
nombre  de  variables  s,  t,  u et  de  constantes  arbitraires  a,  b,  c,  /, 

8>  f‘ 


27.  Je  ferai  encore  ici  une  autre  observation  importante.  On  sait  que 
la  loi  de  Mécanique  appelée  la  conservation  des  forces  vives  a lieu  dans 
tout  système  de  corps  liés  entre  eux  d'une  manière  quelconque,  qui 
agissent  les  uns  sur  les  autres  par  des  forces  proportionnelles  à des 
fonctions  des  distances,  et  sont  en  même  temps  soumis  à des  forces 
étrangères  dirigées  vers  des  centres  fixes  et  proportionnelles  aussi  à des 
fonctions  des  distances  aux  centres;  mais  elle  cesse  d'avoir  lieu,  si  les 
forces  étrangères  ou  quelques-unes  d’entre  elles  tendent  à des  centres 
mobiles  et  indépendants  du  système. 

Cependant  on  peut  démontrer  par  les  formules  de  ce  Mémoire  que 
les  variations  de  la  force  vive  du  système,  produites  par  ces  sortes  de 
forces  que  nous  regardons  comme  des  forces  perturbatrices,  ne  peuvent 
jamais  croître  comme  le  temps,  mais  doivent  toujours  être  périodiques, 
si  les  mouvements  des  corps  du  système  sans  les  forces  perturbatrices, 
ainsi  que  ceux  des  centres  de  ces  forces,  sont  simplement  périodiques; 
et  ce  résultat  a lieu  en  ayant  égard  non-seulement  aux  premiers  termes 
dus  aux  forces  perturbatrices,  mais  aussi  à ceux  qui  contiendraient  les 
carrés  et  les  produits  de  ces  mêmes  forces. 


28.  En  effet  les  équations  du  système  sans  les  forces  perturbatrices 
sont  de  la  forme  (5j 

, r/K  r/R  , 

« TT J <11  =-'  O, 

r/r  r Ir 

, r/R  r/R  . 

d -7v j-  dl  o, 

<ls'  dl 


, r/K  r/K  , 

J du  --dUdl  ' °' 


quel  que  soit  le  nombre  des  variables  r,  s,  u,... 
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En  ajoutant  ensemble  ces  équations,  après  les  avoir  multipliées  rcs- 

. . dr  , ds  , du 

peclivement  par  r = x'  = — , « = on  a 


,,  rfR  ..  f/R  ,,rfR 

■ a , s d , -i  u a . , 
dr  ils  du 


d R . d R , d R . 
-r-  dr  — •—  ds  — , f/« 
or  ils  du 


Or  la  première  partie  de  cette  équation  peut  se  mettre  sous  la  forme 


t rfR  , d R , r/lt  , 


ds'  du 


\ , \ oR  . , 

- d7'  ,ir~ 


r/U  , , r/R  , , f/R  . , 

f/r Off  — . 

or  ai  f/ff 


Donc,  puisque  R ne  contient  d’autres  variables  que  r,  s,  r',  s\ 

u' l’équation  prendra  cette  forme 


't/R  , f/K  , f/R  , 


-,  ,-r-t-  . , u -h. 

ils  du 


f/R  o. 


dont  l’intégrale  est 

r/R  , f/R  . f/R  , 

. , r’+  ,,  /+  , « Il  ; o. 

f/r  f/i  </lf 

a étant  une  constante  arbitraire. 

Or  R T — V (5);  et,  comine  V n’est  censé  contenir  que  r,  s,  u..  . 
sans  r\  s',  u'....,  l’équation  précédente  devient 

f/T  , f/T  , f/T  , _ „ 

-r-,-  r --  -rr^  - 7“  « --  • ■ — T 4-  V a. 

f/r  f/5  f/ff 

Mais,  la  quantité  Ÿ étant  exprimée  en  fonction  de  r,  s,  u et  de  »•',  s . 

«' il  est  facile  de  voir  qu’elle  ne  peut  être  qu’une  fonction  homogène 

de  deux  dimensions  de  r',  s',  et  qu’ainsi  on  doit  avoir,  par  la 

propriété  connue  de  ces  sortes  de  fonctions, 

f/T  , dT  . rfT  , 

— - r 4 — tv  r + - « h-  . . . a T. 

ur  ds  du 


De  sorte  que  l’équation  qu’on  vient  de  trouver  se  réduira  à 

T+V  = «, 
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laquelle  exprime  la  loi  de  la  conservation  des  forces  vives.  [Voyez  la 
cinquième  Section  de  la  seconde  Partie  de  la  Mécanique  analytique, 
Article  IV  (*).] 


29.  Lorsqu'on  a égard  aux  forces  perturbatrices,  les  équations  des 
mouvements  du  système  sont  (5) 


r/R 

r/R 

dt  = 

da 

dt 

dd  ' 

“ dr 

dr 

r/R 

r/R 

dt  = 

da 

dt, 

ds‘ 

" ds 

ds 

r/R 

r/R 

dt  — 

r/Ü 

dt. 

du'  ~ 

“ du 

du 

et,  en  faisant  sur  ces  équations  les  mêmes  opérations,  on  aura,  au  lieu 
de  l'équation  T + V - a,  celle-ci 


T --  V 


«* /( 


<iü  . da  . lia  , 

m m ' ' Uf  -f"  , OS  -T-  “J  * (tU 

tir  as  au 


dans  laquelle  la  quantité 


f/ü  , fia 

dr  -4* 

dr  ds 


ds  + 


dQ 

du 


du 


n’est  pas  intégrable,  parce  que  la  quantité  Q est  en  même  temps  fonc- 
tion de  r,  s,  u,...  et  des  variables  qui  dépendent  du  mouvement  des 
centres  des  forces  perturbatrices. 

Ainsi,  dans  le  cas  des  forces  perturbatrices,  la  constante  arbitraire  a 
de  l'équation  T -+-  V—  a devient  variable,  et  l’on  a 


. da  . , HQ  . 

da  — -, — dr  4 — j—  ds  - 

dr  ds 


fia 

du 


du 


La  force  vive  du  système  (I)  étant  exprimée  par  aT,  elle  sera  égale 
à ia  — aV;  mais  la  quantité  V est  une  fonction  donnée  des  variables 
qui  déterminent  la  position  instantanée  des  corps  dans  l’espace.  Donc  les 


(*)  Dans  la  deuxième  Édition,  seconde  Partie,  Section  V,  n”  22.  (Note  de  t'Édiicur.  ; 
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variations  de  la  constante  arbitraire  2 a seront  celles  que  la  force  vive 
éprouve  par  l’action  des  forces  perturbatrices. 


30.  La  quantité 


dQ  , dQ  , 

-j-  dr  H — 7—  ds 
dr  ds 


dQ 

du 


du 


n’est  autre  chose  que  la  différentielle  de  II,  en  ne  faisant  varier  que  les 
quantités  r,  s,  «,...  qui  appartiennent  au  système;  et,  comme  ces  quan- 
tités sont  censées  connues  en  fonction  du  temps  1,  la  quantité  dont  il 
s'agit  peut  être  regardée  comme  la  différentielle  de  Ü par  rapport  au 
temps  t,  en  tant  qu’on  n’a  égard  qu’aux  variables  relatives  au  système. 
Or  les  équations  différentielles  du  mouvement  du  système  ne  renfer- 
mant point  le  temps  fini  l,  mais  seulement  sa  différentielle  dt,  parmi  les 
constantes  arbitraires  que  les  intégrales  de  ces  équations  doivent  con- 
tenir, il  y en  aura  nécessairement  une  qui  se  trouvera  ajoutée  au  temps 
fini  /. 

Ainsi,  en  nommante  cette  constante,  les  expressions  finies  de  r,  s,  «,... 
seront  fonctions  de  ( + c.  Donc  la  différentielle  de  SI  relative  à l,  en  tant 
que  1 entre  dans  les  expressions  de  r,  s,  u,...,  sera  la  même  que  la  diffé- 
rentielle de  11  relative  à c;  d’où  il  suit  qu'on  aura 


dQ  , dQ  , dQ  , dQ  , 

— dr  -+•  ds  + -j—  du  dt 

dr  ds  du  de 


Par  conséquent  on  aura  sur-le-champ  celte  équation  relative  aux  varia- 
tions des  constantes  arbitraires  a et  c' 


da  - ~ dt. 
de 


Cette  expression  de  ta  variation  de  la  constante  arbitraire  a est  très- 
remarquable  par  sa  simplicité  et  sa  généralité,  et  surtout  parce  qu’on  y 
parvient  à priori,  indépendamment  de  la  variation  des  autres  constantes 
arbitraires. 


31.  Cela  posé,  je  vais  prouver  que  la  valeur  variable  de  a ne  peut 
VI.  ioi 


Digitized  by  Google 


802 


SUR  LA  THÉORIE  GÉNÉRALE  DE  LA  VARIATION 


contenir  aucun  terme  non  périodique  de  la  forme  Kl;  car  pour  cela  il 
faudrait  que  '-J‘  contint  un  terme  constant  K.  Or,  la  fonction  U ne  con- 
tenant par  l'hypothèse  que  des  quantités  périodiques,  il  est  impossible 
que  la  différentielle  ~ contienne  un  terme  non  périodique  K. 

Si  l'on  veut  avoir  égard  aux  secondes  dimensions  des  forces  perturba- 
trices, il  faudra  tenir  compte,  dans  la  valeur  de  il,  des  variations  des 

constantes  arbitraires  a,  b,  c,  f g Pour  cela  on  suivra  un  procédé 

analogue  à celui  des  n°*  10  cl  1 1 du  Mémoire  sur  la  variation  des  éléments 
des  planètes,  et  l’on  parviendra  a un  résultat  semblable,  vu  que  les  dif- 
férences partielles  de  II  relatives  aux  constantes  arbitraires  sont  expri- 
mées de  la  même  manière  par  les  symboles  [a,  b),  (a,  c) comme  on 

l'a  vu  plus  haut  (20). 

32.  Dans  l'orbite  des  planètes  autour  du  Soleil,  T devient 

dx'  dr1  -e  dz1 

m zrr. > 

et  V devient 

m ( i m ) 
r 

r étant  le  rayon  vecteur  de  la  planète  m,  et  la  masse  du  Soleil  étant  prise 
pour  l'unité.  Alors  la  constante  a devient 

m ( i -4-  ni  i 
et 

a étant  le  grand  axe  de  l’orbite,  comme  on  le  voit  par  l’équation  rap- 
portée dans  le  n°  8 du  Mémoire  cité. 

Ainsi  le  Théorème  sur  la  variation  du  grand  axe  n’est  qu’un  cas  par- 
ticulier de  celui  que  nous  venons  de  démontrer. 

33.  Dans  la  rotation  d'un  corps  solide,  on  a Mécanique  analytique. 
Partie  II,  Section  VI,  Article  10  (")] 

T ~ - {.K p*  -r-  Bfl*  ■+■  Cr’)  — Vqr  — Gpr—  H pq, 

(")  Dans  la  deuxième  Édition,  seconde  Partie,  Section  IX,  n“2l . (,Y<rfc  de  l'Éditeur.) 
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p,  q,  r étant  les  vitesses  de  rotation  autour  de  trois  axes  perpendicu- 
laires entre  eux,  et  A,  B,  C,  F,  G,  II  étant  des  constantes  dépendantes  de 
la  figure  du  corps  et  de  la  position  des  trois  axes;  et,  si  l'on  nomme  p la 
vitesse  de  rotation  autour  de  l'axe  instantané  de  rotation,  et).,  [i , v les 
angles  que  cet  axe  fait  avec  les  trois  axes  des  rotations  />,  q,  r,  on  a 
[Section  citée.  Article  45  (*)] 

p — p cos).,  q p cos  p,  r pcosv. 

La  force  vive  2 T sera  ainsi 


(A  cos’X-t-  B cos’p-eCcos'»  — 2 F cos  a cosv  — ïGcosXcosv  — ?.II  cosXcosuJp’. 

Donc,  s’il  y a des  forces  perturbatrices,  la  valeur  de  p ne  pourra  jamais 
être  sujette  à une  variation  croissante  comme  le  temps,  en  ayant  même 
égard  aux  secondes  dimensions  des  forces  perturbatrices. 

Ce  résultat  s'applique  naturellement  à la  rotation  de  la  Terre  et  des 
planètes,  en  tant  qu’elle  peut  être  altérée  par  l'attraction  des  autres 
planètes. 


34.  Je  dois  ajouter,  relativement  à l’analyse  du  n°  25,  qu’on  peut  la 
rendre  rigoureuse  en  formant  d’abord  l'équation 

. R,\  , ! ..  f/R  .f/R  . \ 

A'-  rV -iTrd‘) -*r  y*s?^*s?dt) 

. / .,  </R  .f/R  . \ , V ..  f/R  . </R  . \ 

+ Ai  r3  si  - 3 ,h dt)  - « lrfA  sv  - A si ("  ) 

+ A"  rJ  ;/f?  - 3 du ,il)  ~ (rfA  ; üi  -*siJ,)=0' 

qui  se  transforme  aisément  en  celle-ci 


/ .</R  . f/R  . ,f/R  , .f/R  , .f/R  . . f/R\ 

f/l  Ar<5 • Asi  •+  Aui^  — ir  à — 0»  A ^ — iuA-^A 


Ard 


</R 

f/c 


- A i '! 


. f/R 
ih  4 


du' 
. f/R 


.fin  ...  </R  ...  fin  ... 

Ah  q -,  - + A c'Oj-,-4  A ta-.  , +4a  j-rri 

f/fi  f/c  f/j  du  j 


. f/R 


, . f/R 


SI* 


-( 

/,  . rfR  ^ * f/R  * A f/R  , r/R  % f/R  * ,A  </R\  , 

f-  l or  A -7 1-  o*  A — — h om  A -for  A ^7  o*  A -j-r  -‘ou  A , , ) r//  o. 

\ ar  as  au  ar  as  au ' / 

t*)  Dans  la  deuxième  Édition,  seconde  Partie,  Section  IX,  nrt  20.  [Xoie  rie  l'Éditeur.  ) 
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Or,  R étant  une  fonction  des  variables  r,  s,  u,  r',...,  il  est  facile  de  voir, 
par  le  développement  des  différentielles  marquées  par  A et  3,  que  les 
deux  formules 


(/R 

W 


‘3 

(h 


. f/R 
Tu 


3 

dr' 


. . rfll  . . f/K 
or  A -, — l-  os  A-; 
dr  as 


, . f/R  . , . f/R 

A OU  -,  - 4-  Sr A -r-r  4- . . . 
du  dr 


sont  identiques.  Donc  il  reste  l’équation  intégrable 


r,  . f/R 

i Ar3-j  r 
l dr' 


......  , .f/R  . . f/R 

■ asi-i-r  4-  Ano-j—  — orA1 


.rfll 

ST 


f/« 


dr' 


■ « . f/R 
+ oj  A 

dt 


ou  A 


f/R 

f/« 


^ =- 


35.  Enfin,  si  dans  l’expression  de  3 dt  du  n°  20  on  substitue  les  va- 
leurs des  symboles  (a,  b),  données  dans  le  n°  26,  et  qu’on 

dénote,  comme  dans  le  nu7,  par  la  caractéristique  3 les  différentielles 
provenant  uniquement  de  la  variation  des  constantes  a,  b,  c, /,...,  on 
aura  l’équation 

.dj  , rfT  rfT 

f/ü  ,,  dr  , rfT  dt  , i/T  du  , rfT  rfr’  a ds'  . rf«T  _ 

TT  d,=  du  8dT  +dd  °T/  + T,  3dT  ~ ~dTSr~  HT  is~  TT  iu’ 


où  le  t devant  disparaître  du  second  membre  y peut  être  supposé  tout  ce 
que  l’on  voudra. 

On  aura  autant  de  pareilles  équations  qu’il  y a de  constantes  arbi- 
traires, en  changeant  successivement  a en  1>,  c,/,...  dans  les  différences 
partielles. 

C'est  là,  ce  inc  semble,  ce  que  l’Analyse  peut  donner  de  plus  simple 
sur  la  variation  des  constantes  arbitraires  dans  les  Problèmes  de  Mé- 
canique. 
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SUPPLÉMENT  Al  MÉMOIRE  PRÉCÉDENT. 


I.’objot  de  ce  Supplément  est  de  montrer  comment  la  formule  du  n°  35. 
qui  renferme  toute  la  Théorie  de  la  variation  des  constantes  arbitraires, 
et  h laquelle  je  ne  suis  arrivé  que  par  une  analyse  longue  et  compliquée, 
peut  se  déduire  immédiatement  des  équations  primitives  du  nn  8. 

En  conservant  toujours  la  caractéristique  J pour  dénoter  les  différen- 
tielles provenant  uniquement  de  la  variation  des  constantes  arbitraires, 
il  est  facile  de  voir  que  ces  équations  peuvent  se  mettre  sous  ecltc  forme 
plus  simple 


™dt 

dr 

> f/R 

°dF ’ 

f/12  . 

* f/R 

0 -Tj-1 

ds 

du 

% r/R 

0 -5—J 

du 

dont  celles  du  n°  8 ne  sont  que  le  développement. 

De  là,  en  regardant  r,  s,  u comme  fonctions  de  a,  on  tire  tout  de  suite 


dQ.  , tir  . (lli  ils  , d R du  , </R 

lia  " = du  3 dr'  + da  3 dY  + da  3 du'  ’ 

et,  à cause  de 

$/•—  ot  o,  èu  o, 

on  a aussi 

.f/R  , f/R  , f/R 

f/12  . rfr  , f/R  ds  , </R  du  y f/R  dr ' . ds"  , du'  * 

da  = da  3 dF  + Ta  3 dT  + da  5 dit  ~ ~dT  3r  ~ ST  * ~ ~dcT  3"' 


où  il  n’y  a plus  qu’à  changer  R en  T pour  avoir  la  formule  dont  il  s’agit. 

Cette  équation  et  celle  du  n°  34,  par  laquelle  on  voit  que  le  second 
membre  de  l’équation  précédente  est  toujours  indépendant  du  temps  /, 
sont  le  résultat  de  tout  le  Mémoire,  qui,  présenté  de  celte  manière,  ne 
tiendrait  que  deux  ou  trois  pages. 
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D US  LMJttl.  OS  SIDCLII  IL  l's SSLICATIOS  DM  MURIAl  iXsUULCS  S CEA  rsoiu.f  SE*  (*}. 


(Mémoires  de  la  première  Classe  de  l'inslitut  de  France,  année  1809.) 


La  variation  de»  constantes  arbitraires  est  une  Méthode  nouvelle  dont 
l’Analyse  s’est  enrichie  dans  ces  derniers' temps,  et  dont  on  a déjà  fait 
des  applications  importantes.  Dans  la  Mécanique,  elle  sert  à étendre  la 
solution  d’un  Problème  à des  cas  où  de  nouvelles  forces,  dont  on  n’avait 
pas  tenu  compte,  seraient  supposées  agir  sur  les  mobiles.  Ainsi  lors- 
que, après  avoir  résolu  le  Problème  du  mouvement  d’une  planète  autour 
du  Soleil  en  vertu  de  la  seule  attraction  de  cet  astre,  on  veut  avoir  égard 
aussi  à l’attraction  des  autres  planètes,  on  peut,  en  conservant  la  forme 
de  la  première  solution,  satisfaire  à cette  nouvelle  condition  par  la  va- 
riation des  constantes  arbitraires  qui  sont  les  éléments  de  la  Théorie  de 
la  planète.  . 

Les  observations  avaient  depuis  longtemps  indiqué  les  variations  de 
ces  éléments  ; mais  Euler  est  le  premier  qui  ait  cherché  b les  déterminer 
par  l’Analyse.  Ses  formules  étant  de  peu  d'usage  par  leur  complication, 
et  n’ayant  pas  même  toute  l’étendue  que  la  question  peut  comporter, 

(' ) Lu  le  19  février  1810. 

VI.  ioï 
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M.  de  Laplaec  et  moi  en  donnâmes  de  plus  générales  et  plus  simples, 
que  nous  parvînmes  ensuite  à réduire  au  plus  grand  degré  de  simplicité. 

Enfin  je  viens  de  donner  dans  un  Mémoire  lu  à cette  Classe  le  i3  mars 
i8of>,  et  imprimé  dans  le  volume  des  Mémoires  de  1808  (*),  une  Théo- 
rie complète  de  la  variation  des  constantes  arbitraires  dans  tous  les 
Problèmes  de  la  Mécanique.  J’étais  parvenu  d’abord,  par  une  analyse 
assez  compliquée,  à un  résultat  simple  et  inespéré;  j’ai  ensuite  trouvé 
moyen  d’arriver  directement  et  par  un  calcul  très-court  à ce  même  résul- 
tat, comme  on  le  voit  dans  l’ Addition  et  dans  le  Supplément  au  Mémoire 
cité,  imprimés  dans  le  même  volume.  Mais  l’application  des  formules 
générales  aux  Problèmes  particuliers  demandait  encore  un  long  calcul, 
à cause  des  éliminations  qu’il  fallait  faire  pour  obtenir  séparément 
l'expression,  de  la  variation  de  chacune  des  constantes  devenues  varia- 
bles. Heureusement  une  considération  très-simple,  que  je  vais  exposer 
et  qui  m’avait  échappé,  facilite  et  simplinc  extrêmement  cette  applica- 
tion et  ne  laisse  plus  rien  à désirer  dans  la  Théorie  analytique  de  la 
variation  des  constantes,  relativement  aux  questions  de  Mécanique. 

On  peut  regarder  cette  Théorie  comme  toute  concentrée  dans  la  for- 
mule très-simple  que  j'ai  donnée  dans  le  Supplément  cité,  et  qui  consiste 
en  ce  que  la  différence  partielle  d'une  certaine  fonction  dépendante  des 
seules  forces  ajoutées  au  système,  prise  relativement  à une  quelconque 
des  constantes  arbitraires,  est  toujours  égale  à une  fonction  des  variables 
du  Problème  et  de  leurs  différences  prises  séparément  par  rapport  au 
temps  et  par  rapport  aux  constantes  arbitraires,  laquelle  fonction  jouit 
de  cette  propriété  singulière  et  très-remarquable,  qu’en  y substituant 
les  valeurs  des  variables  exprimées  par  le  temps  et  par  les  constantes 
arbitraires  elle  doit  devenir  indépendante  du  temps,  et  ne  plus  contenir 
que  les  mêmes  constantes  avec  leurs  différences  premières. 

Cette  circonstance  de  l'évanouissement  de  la  variable,  qui  représente 
le  temps  dans  la  fonction  dont  il  s’agit,  m’a  fait  penser  que,  si  les  va- 
riables étaient  exprimées  par  des  séries  de  puissances  ascendantes  du 

(*)  Voir  le  Mémoire  précédent,  p.  771  du  présent  volume. 
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temps,  la  fonction  dont  nous  parlons  ne  contiendrait,  apres  les  substi- 
tutions, que  les  premiers  termes  tous  constants  de  ces  séries  et  les  coef- 
ficients des  seconds,  à cause  des  différences  premières  des  variables  qui 
se  trouvent  dans  la  fonction.  Or  ces  quantités  sont  justement  les  con- 
stantes arbitraires  que  l'intégration  introduit  naturellement  dans  l'ex- 
pression finie  des  variables,  lorsqu'elles  dépendent  d'équations  diffé- 
rentielles ilu  second  ordre,  comine  cela  a lieu  dans  tous  les  Problèmes 
de  la  Mécanique.  Il  suit  de  là  qu'en  adoptant  ces  constantes  arbitraires 
il  suffira  d'avoir  égard  aux  deux  premiers  termes  des  expressions  des 
variables  réduites  en  séries. 

Mais  on  voit  par  notre  formule  du  Supplément  que  les  différentielles 
des  variables,  relativement  au  temps,  ne  s'y  trouvent  que  dans  les  dif- 
férences partielles  de  la  fonction  de  ces  variables  que  nous  avons  nom- 
mée T,  et  qui  n’est  autre  chose  que  la  moitié  de  la  force  vive  du  sys- 
tème. Si  donc  on  suppose  que  les  valeurs  de  ces  différences  partielles 
soient  aussi  réduites  en  séries  de  puissances  du  temps,  leurs  premiers 
termes  ne  dépendront  que  des  premiers  termes  et  des  coefficients  des 
seconds  termes  des  séries  des  premières  variables.  On  pourra  donc, 
pour  plus  de  simplicité,  adopter  les  premiers  termes  de  ces  nouvelles 
séries  pour  constantes  arbitraires,  à la  place  des  coefficients  des  seconds 
ternies  des  premières  séries.  De  celte  manière  il  suffira,  dans  les  substi- 
tutions, d’avoir  égard  aux  seuls  premiers  termes  de  ces  differentes  sé- 
ries; et  la  simple  inspection  de  notre  formule  fait  voir  qu’alors  la  dif- 
férentielle partielle  de  la  fonction  des  forces,  relativement  à chacune 
des  constantes  arbitraires,  est  égale  à la  différentielle  d’une  seule  de  ces 
constantes  : de  sorte  qu'on  a ainsi  directement  les  différentielles  de  ces 
constantes  devenues  variables,  exprimées  de  la  manière  la  plus  simple 
par  les  différences  partielles  de  la  même  fonction. 

Maintenant  on  sait  que  toutes  les  constantes  arbitraires,  que  les  dif- 
férentes intégrations  peuvent  introduire,  sont  toujours  réductibles  à res 
constantes  arbitraires  primitives;  car  pour  cela  il  n'y  a qu’à  supposer  le 
temps  égal  à zéro  dans  les  différentes  équations  intégrales  qu'on  aura 
obtenues.  On  aura  ainsi  les  nouvelles  constantes  arbitraires  en  fonction 

103. 
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de  celles  qu'on  avait  adoptées,  cl  l’on  en  déduira  facilement,  par  les  opé- 
rations connues,  les  valeurs  de  leurs  différentielles  exprimées  en  diffé- 
rences partielles  de  la  même  fonction,  mais  rapportées  à ccs  nouvelles 
constantes  arbitraires.  Tout  cela  ne  dépend  plus  que  d’un  calcul  connu, 
et  nous  donnerons  les  formules  générales  qui  en  résultent.  Ce  sera  le 
complément  de  notre  Théorie  de  la  variation  des  constantes. 

M.  Poisson  a lu,  le  16  octobre  dernier,  à cette  Classe,  un  Mémoire  sur 
ta  variation  des  constantes  arbitraires  dans  les  questions  de  Mécanique, 
lequel  est  imprimé  dans  le  volume  qui  vient  de  paraître  du  Journal  de 
l' École  Polytechnique  (’).  Ce  Mémoire  contient  une  savante  analyse  qui 
est  comme  l’inverse  de  la  mienne,  et  dont  l'objet  est  d’éviter  les  élimi- 
nations que  celle-ci  exigeait.  L’Auteur  parvient  en  effet,  par  un  calcul 
assez  long  et  délicat,  à des  formules  qui  donnent  directement  les  valeurs 
des  différentielles  des  constantes  arbitraires  devenues  variables.  Ces 
formules  ne  coïncident  pas  immédiatement  avec  celles  que  je  donne 
dans  ce  Mémoire,  parce  qu’elles  renferment  les  constantes  arbitraires 
eu  fonction  des  variables  du  Problème  et  de  leurs  différentielles,  au  lieu 
que  les  nôtres  ne  renferment  ces  constantes  qu’en  fonction  d’autres  con- 
stantes; mais  il  est  facile  de  se  convaincre  à priori  qu’elles  conduisent 
aux  mêmes  résultats. 

Voici  maintenant  notre  analyse,  d’après  les  principes  que  nous  venons 
d'exposer. 


1.  En  conservant  les  noms  donnés  dans  le  premier  Mémoire,  on  a 
cette  formule  générale  trouvée  dans  le  Supplément  (’’) 


rlQ  , rlr  . rfT 
—dt=Taiw 


. rfT  . rfT  , rfT 
rft  . rfT  du  rfT  “ rfr'  . “ ds'  ° du' 

dû  ° W dû  0 du'  da  01  du  du 


où  la  caractéristique  5 indique  des  différences  relatives  uniquement  aux 
constantes  arbitraires  contenues  dans  les  expressions  des  variables  r, 
s,  u. 


( * ) 1 5*  Cahier,  f»age  *66. 

(’*)  Voir  page  8o5  de  ce  volume. 
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Le  point  capital  de  cette  formule  est  que  le  second  membre  de  l'équa- 
tion doit  devenir  indépendant  du  temps  après  la  substitution  des  valeurs 
de  r,  s,  u,  comme  je  l’ai  démontré  d’une  manière  fort  simple  dans  le 
n°  31  de  l 'Addition.  C’est  pourquoi,  si  l’on  suppose,  ce  qui  est  toujours 
permis, 

r — a 4-  a'  / 4-  a*  /’  4- . . . , 


et  ensuite 


t ^ 4-  / 4-  P*  /*  S-  . . . , 

u = y 4-  / 1 4-  y"  O 4- . . . . 


c/T 

dr' 


X 4-  X* t 4-  A**  Z1  4-  ... , 


d T 
dt’ 


: fl  4-  fi'  / 4-  p"  t1  4-  . 


c/T 

du' 


= » 4-  »'  / 


4-  »'  /•  4-  . . . . 


tous  les  termes  de  ces  séries,  excepté  les  premiers,  s’en  iront  après  les 
substitutions;  de  sorte  qu’il  suffira  de  substituer  dans  la  formule  géné- 
rale a,  j3,  y,  X,  u.,  v à la  place  des  quantités  r,  s,  u,  ~ ; ce 

qui  la  réduira  d’abord  à la  forme 


-jr-  dt  : 

da 


<1* 

da 


ax- 


3ta- 


c/X 

Si' 


c/a  , 

sï' 


rfic 

rffl' 


et,  comme  T est  une  fonction  de  r,  s , « et  de  r’  = -y-,  r'  = cc'  = 

t//  dt  dt 

il  est  clair  que  les  premiers  termes  u,  v seront  donnés  en  fonction 

de  a,  j3,  y et  de  a',  |3',  y',  et  que  ces  fonctions  seront  semblables  aux 

, ..  c/T  c/T  c/T  , , , , 

tondions  -3-7-1  -7-7-»  -7-r  de  r,  s,  u,  r , s , u . 
dr  dt  du' 

2.  Les  équations  diflérentielles  entre  les  variables  r,  s,  u et  / étant 
du  second  ordre,  les  constantes  arbitraires  que  l’intégration  introduit 
naturellement  dans  les  expressions  de  r,  s,  u sont  leurs  valeurs  initiales 

«,  |3,  y,  ainsi  que  les  valeurs  initiales  a',  jî',  y’  de  Donc  si,  k 
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la  place  de  ces  trois  dernières  constantes,  on  prend  les  trois  constantes 
X,  /JL,  y,  qui  sont  données  en  a,  j3,  y et  a',  p,  y',  on  pourra  représenter 
les  six  constantes  arbitraires  du  Problème  par  les  six  quantités  a,  (3,  y, 
X,  ft,  v. 

Ainsi,  en  substituant  successivement,  dans  la  formule  précédente, 
chacune  de  ces  quantités  à la  place  de  a qui  représente  une  des  con- 
stantes arbitraires,  et  changeant  la  caractéristique  o en  rf,  puisque  les 
variations  des  constantes  arbitraires  se  rapportent  maintenant  au 
temps  /,  on  aura  tout  de  suite  les  six  équations 


rfü  . dil  . 

'rf*'"  dpdl 

f-dt^-dx,  f-dt 
aA  du 


dfi, 


f ,n  d,, 

dy 


dil 

d?,  fd^-dy, 


qui  sont,  comme  l’on  voit,  sous  la  forme  la  plus  simple  qu’il  soit  pos- 
sible. 


3.  Mais,  quelles  que  soient  les  constantes  arbitraires  qu’on  veuille 
employer  dans  les  expressions  des  variables  r.  s,  u,  ellrs  ne  peuvent  être 
que  des  fonctions  des  constantes  a,  j3,  y,  a',  p,  y',  qu’on  trouvera  faci- 
lement en  faisant  t — o dans  les  équations  qui  donnent  les  valeurs  de 
r,  s,  u,  et  dans  leurs  différentielles,  et  changeant  r,  s,  u,  r\  s’,  u'  en 
«,  J3,  y,  a',  p,  y'. 

Ainsi,  comme  les  quantités  X,  a,  y sont  données  aussi  en  et,  {3,  y,  a', 
p , y',  on  aura  les  nouvelles  constantes,  que  nous  désignerons  maintenant 
para,  b,  c,f,  g,  h,  en  fonction  des  constantes  a,  P y,  X,  fi,  v. 

Donc,  en  dilférenlianl  les  valeurs  de  a,  b,  c et  substituant  les  va- 

leurs de  dx,  dp  rfy,  rfX,  dp,  rfy  qu’on  vient  de  trouver,  on  aura,  en  divi- 
sant par  dl, 

du  du  dil  da  ilil  da  dil  du  dil  du  iliï  da  dil 

dt  ~ dx  rfX  dp  du  dy  rfv  4 rfX  dx  dp  tlp  1 rfy  dy  ’ 

db  _ _ db  dil  _ db  rfü  _ db  rfü  db  rfü  db  dil  db  rfü 

dt  dx  rf>.  dp  dp  dy  rfy  rfX  dx  dp  dp  rfv  rfy  ’ 
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Or,  en  regardant  Q comme  fonction  de  a,  b,  c,f,  g,  h,  et  ces  quan- 
tités comme  fondions  de  a,  [2,  y,  X,  ul,  v,  on  a par  les  formules  connues 

dû  da  diX  db  dil  de  dû  df  dû  dp  diX  dh  dû 

dot  dot  dit  dot  db  dx  de  ' dot  df  1 dot  dg  dot  dh  ' 

diX  tht  dû  db  dil  de  dû  , df  dû  dg  dû  dh  dû 

dp  drp  da  *"  dp  db  dp  de  dp  df  dp  dg  1 dp  dh  ’ 


•i.  Faisant  toutes  ces  substitutions  dans  les  expressions  précédentes 
de  > et  ordonnant  les  termes  suivant  les  différences  partielles 

de  O,  on  voit  d’abord  que  le  coefficient  de  est  nul  dans  la  valeur 
de  -jj-'  que  celui  de  est  nul  dans  la  valeur  de  ^ , et  ainsi  des  autres; 

qu’ensuite,  en  employant  des  symboles  [a,  A],  [a,c],  [A,c],...  analogues 
ît  ceux  du  premier  Mémoire,  tels  que  l’on  ait 


da 

dh 

da 

db 

da 

db 

da 

f/ft 

f/fi 

rfs 

da 

dh 

~ Ta 

df. 

" dp 

du 

" 3y 

dv 

dh 

f/a 

du 

</£ 

* (h 

3? 

da 

de 

da 

de 

da 

de 

da 

f/c 

da 

de 

da 

de 

dx 

dh~ 

-dp 

3?“ 

-gÿ 

dv  <//. 

dx  du 

n (h 

T 

dh 

de 

db 

de 

db 

f/c 

db 

de 

db 

(/c 

dh 

de 

dx 

d'h 

~dp 

3?" 

~Tj 

d'd 

rfX 

(ht  " 

; 

+ Ü7 

dÿ 

on  aura  ces  formules 


da  r ,,  dû  r -,  dû  . ..  dû  r , dû  , , . dû 

■ = K b]  W + K c]  7tr  + K/J  -gf  - K/f]  gg  + K AJ  dh’ 


dl 

db 

dl 

de 

dl 


r i -,  dû  -,  '/û  , r h fi  ^ . ta  i dû  -,  dû 

- K ‘J  dd  + K *]  de  + K/J  : df  + [*•  «J  777  - A1 77/7  ’ 


dg 


r ,(/Q  -,  ,rfÜ  r dû  , , f/Ü  , „(/ü 

= “ [«-  CJ  "(7a  “ K CJ  rfô"  + K/  l 7^  + K g]  dg  + [•»  AJ  7/77  ’ 
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dans  lesquelles  la  loi  de  la  continuation  est  évidente,  en  remarquant 
que  les  symboles  changent  de  signe  quand  on  change  l'ordre  des  deux 
Ipttres  renfermées  entre  les  crochets,  mais  sans  changer  de  valeur. 
Ainsi 

[6,  n]  - - Ja,  4],  [c,  6]  ^ - [6,  c ] 

Ces  formules  donnent,  comme  l’on  voit,  la  solution  la  plus  directe  et 
la  plus  simple  du  Problème  dit  la  variation  des  constantes  arbitraires,  et 
elles  s'étendent  à autant  de  constantes  qu’on  voudra. 


FIN  DU  TOME  SIXIÈME. 
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